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Perfeécionamientos en dispositivos combinado-
res de control para el alumbrado, limpia-para
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0B (T R By, T My Ry RN g Mg ™

é%@ﬁﬁhnﬁw JAEGER, entidad francesa, residente en 2, rue Baudin
. 92303, LEVALLOIS-PSRRET, Frencia.

[l Rl Sk Bl TP LR PR L Y ]

La presente invencidén se refiere a unoes perfec

.cionamientos en dispositivos de control comoinados para
el alumbrado,timpia~parabrisas y lavs-cristales dé
vehiculos automoviles,'y mas particﬁlarmente~a una

Se forma de realizacibn de una conmutacidn Gnica de estos G
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fiimos que permi%e obtenex el funcionamiernte, en marcha perma-
nente o temporal del limpia-parabrisas con seleccidn de una
velocidad lenta o rhpida y el funcionamiento Gnicemente tempo
Pal del lava-cristales.

Los dispositivos conocidos de &ste tipo utilizan,de'
ordinar.o, dos conmutadores para redizar estas diferentes
funciones: el control de la marcha temporal del limpia-para=
Brisas y del lava-cristales est& a menudo combinado con el
dontrol de alumbrado, mientras que un segundo conmutador ase-
gura la puesta en marcha permanente del limpia-parabrisas.

Con los perfeccionamientos, objeto de la presente
patente, permiten recogef todos estos controles en el Gnico
conmutador de alumbrado, y p-ra lograrlo, &ste esth animado
de tres movimientos distintos que corresponden cada'uno a la
puesta en préctica de una funcibn diferente: para asegurar
ia funcibén alumbrado, su eje demando pivota, de forma cbho-
éida, segln un eje longitudinal y un eje vertical, obtenién-
dose la marcha temporal limpia-parabrisag lave=-cristales por
presibén mhs o menos pronunciada sobre el citado eje de accig
hamiento, mientras que una rotacidn de &ste mismo eje de
accionamiento dispara la puesta en marcha permanente g velo=-
tidad lenta, y después répida, del limpia-parabrisas.

El dispositivo seglin la invencibn comprende un por-

ta-contacto movil, accionado, cualquiera que sea la posicidn

hueco enmangado sobre el citado eje, y animado de un movimie
to de translacidn que permite a los contactos que lleva coo=-
perar sucesivamente con las conexiones unidas al circuito

a controlar., A fin de transformar el movimiento de rotacibdn

del eje de accionamiento, que ocasiona la puesta en marcha
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ﬁermanete-del lfmpia-parabrisas en un moviniento de translg~-
c¢ibén del pulsador eﬁuivalente gl que dispara la puesta en
merche temporel, el eje de accionamiento est& provisto de up
.paaador que actua sobre el pulsador y gue circula, durante
la rotacién del eje, a lo largo de una rampa provista de
tres muescas, que corresponden & las tres posiciones: para-
da fija, velocidad lenta, y velocidad répida del motor del
limpie-parabrisas, las proyecciones en el plano de transla-
cibn del eje de accionamiento y del porta-contacto, de la
disténcia.que,sdpara estas tres muescas son iguales a la ca
rrera necesaria al citado pbrta—contacto para establecer
las conexianea que ¢ontrolan la velocidad lentsas, y después
la velocidad répida del limpia-parabrisas. |

Las figuras anexas ilustran un ejemplo de realiza-
cibén del dispositivo segn la invencibn.

La figura 1, es una vista en seccidn de alzado del

dispositivo.
' La.figura 2, es una seccidén segun la linea BB
de la figura 1 (vista desde el lado exterior del mecanismo
con lé'caja cortada). '

La figura % es una seccién por la linea.u-A

Las figuras 5A,5B, 5C y 5D, son vistas del siste-

ma de contactos que utiliza las diversas posiciones de es-

tos ultimos.

Ld figura 6 es una vista desarrollada de la rampa

de la rétula,

El aparato, representado en la figura 1, compren!
de un eje de accionamiento 1 capaz de pivotar en una caja 2/
merced a una rbtula 3. Sobre el eje de accionamiento 1 se

enmanga un tubo hueco 4 que compiende un estribo circular 5
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jue puede estar formusdo, por ejemplo, pos repujado con pren=
fa del cltado tubo, ¥ que topa contra el asiento 7 practi- |
¢ado en la rdtula 3 de modo a asegurar el mentenimiento de
dicha rdtula, en combinacibn con los muelles desoritos més ta%
de.El tubo husco 4 estd conatrefildo en su porcion extrema 9
ﬁara permitir el movimiento del contactor de selecoibn lO.en
la pieza fija 11,solidaria de la placa de conexion 27 que com
prende cuatro alojamientos, dispuestos en cuedrado en los
que puede alojarse el contactor 10, cada una de las posicionef
del citado contactor en uno de los alojamientos corresponden
4 una orientacibén diferente del eje de accionamiento.El con-
tactor de Beleceién 10 es pulsado elésticamente hacia el ex-
ﬁeriof por un muelle 12 muntenido por un tope 13 aslojado con
fuerza en al tﬁbo huecc 4 y cuya otra cara sirve igualmente
de apoyo para el muelle de solicitacién 14 del eje de accio-
namiento 1, qué desliza por el citado tubo.hueco 4, La fun-
¢idn solicitudibén del muelle 14 asegura la pueste de nuevo
&n posicibn del Arbol de accionamiento tras la interrupcibn
del empuje ejercido sobre 81 durante la puesta en march; tem
porel. El tubo hueco 4 est& horadado seglin dos ranuras oblon
gas 42 practicadas a 150°C una de laotra, en las que desli-
zan las dos porciones extremas de un pssador 15 montado en
8l eje de acciénamiento 1. La porcibn extrema activa 16 (£i-|
gura 2) de éste pasador circula a lo largo de una rampa 17
cortada en la parte cilindrica 18 de la rdtula 3. La rampa
17 esth provista de tres muescas 19,20 y 21 colodadas a ni-

veles diferentes y que permiten al dispositivo tomar sucesgi-~

vamente las tres posiciones correspondientes a las manipu-

laciones permanentes del limpia-cristales: psrada fija, ve-

locidad lenta, velocidad réipida.La longitud de la carrera
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del pasador 15, determinada por el movimiento de desplaza-
miento longitudinal del eje de accionamiento es ligeramente
inferior a la altura de la parte vaciada de la rétula medida
entre la muesca 19 (que corresponde a la parada fija) y su
borde superior. El pasador 15 acciona axialmente un pulsador
congtitufdo por una parte cilindrica 22 que se encajayen po~§
slcifn de reposo, en la parte cilindrica de la rétuls 3, y |
wna cabeza esférica 23. Lsta cabeza 23 actfia sobre un porta~;
contacto 24 horadado segtn una cavidad 25, de forma sensible
mente cuadrada, cuyas dimensiones corresponden a la holgura :
o desplazamicnto del eje de accionamlento 1, cuando el cantac
tor de seleccildn 10 recorre las muescas de la pieza de selec~
cién 1l. La cabeza esférica 23 del pulsador posee una superfi-
cie portante tal que, en las ‘cuatro posiciones del eje de ac%
cionamient0.l, una parte suficiente de ésta se encuentre en i
contacto-con la parte maciza del porta-contacto 24, de modo |
que su accibn tenga siempre la ‘misma eficacia. A fin de mejoI
rar el asiento de las superficies en contacto, la cavidad 25-
pucde, por lo demés, estar provista de un chaflén 26. El porl
ta-contacto 24 desliza en la parte fija de la caja 2 a lo
largo de cuatro nervaduras de guiado 28, dispuestas en las
paredes de la caja 2, por mediacién de pilares 29, en forma
de escuadra y solidarios del porta-contacto 24. El citado
porta-contacto es mantenido a presién contra el pulsador, por
mediacién de un muelle 30 que se apOya sObre el puente de co-

nexién 31 de los contactos de alumbrado. Para permitir al ci-

tado muelle 30 actuar sobre el porta-contacto, una plaquita °
de forma 32, horadada de modc a permitir el paso del tubo |
hueco 4 y que se desplaza con éste, es aplicada sobre la ca-%
ra anterior del citado porta-contgcto 24 de modo a obstrulr §
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su cavidad. Sobre el porta—céntacto, se adapta una lémina
de contacto formada por cuatro brazos provistos de confacto-
res: dos brazos 33 y 36, son aplicados lateralmente, bis a
big, de modo a cooperar con las bonexiones digpuestas a 10
largo de las paredes longitudinales de la caja 2; 1o0s otros
dosg brazos 34 y 35 egtén situados a una y otra parte del .por-

Las conexiones, widas a log dispositivos a controlar ya
la glimentacién del conjunto, 6on las que cooperan estos bra-
208, son llevadas al exterior de la caja, tras la puesta en
posicién de la totalidad de los elementos del conmutador.Este
procedimiento facilita el montaje de losg aparatos, en produc
oién industrial, Al actuar el brazo 34 sobre la parte poste-
rior del porta-contacto 24, coopera con una conexién 37 dpida
al control de'parada fija del motor de limpias-parabrisas. El
bragzo 1atera1 33 viene sucesivamente en contacto con las dosg
conexlones 38 ¥y 39 que corresponde, respectivemente, a la
puesta en marcha de la velocidad lenta y de la velocidad
répida del limpia—parabrisas. El segundo brazo lateral 36 cood
pera con la Vnica comexién 40, wnida a la alimentacién posi-
tiva del circuito. En tanto que el brazo 35, situado en la
parte enterior del porta-contacto 24, establece el contacto
con una conexién 41, unida al circuito de puesta en accibn
del lava-cristales. '

El dispositivo funciona dé_la siguiente manera:

en punto muerto, la porcién extrema 16 del pasador 15 se en-

ces establecido (figura 5A) entre el contactor llevado por el
brazo 34 y la conexibén 37, asl como entre el contactor del
brazo 33 y la conexién 38. Los circuitos no son alimentados
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ya Q;é la conexibn 40, que se une a la alimentacifn del con-
junto, no estd en contacto con 51 contactor llevado por el
brazo 36,

Para obtener la puesta en marcha permanente del lim-
pia-parabrisas, a velocidad lenta, basta imprimir al eje de l
accionamiento 1, un movimiento de rotacifn dirigido segin la-
flecha Fl; la porcibén extrema 16 del jasador 15, accionada
por éste movimiento, desliza a lo largo de la rampa 17 para s
genar la muesca 20 situada a un nivel superior a la muescs :
19, anteriormente ocupada, de modo que el pasador 15 recha-
za la parte cilindrica 22 del pulsador cuya cabeza 23 impri

me un movimiento de translacién al porta-contacto 24. f

El brazo 34 se aleja de la conexifn 37, mientras que;
el contactor llevado por el brazo 36 entre el contacto con
la conexién 40, quedando el coniactor del brazo 33, en cuan-
do a &1 respecta, apoyado sobre el conector 38. El circuito
es entonces establecido entre la alimentacién positiva y el

control de la veloecidad lenta del motor del limpia-parabri-

sas. El eje de accionamiento 1 al continuar su movimiento de

rotacibn segin la flecha Fl, permite que la porcién extrema f
16 del pasador 15 deslice de nuevo a lo largo de la rampa 17!
Yy venga a alojarse en la muesca 2i, gituada en i nivel supei
rior & la muesca 20. Del mismo modo que anteriormente, el |
porte~contacto es rechazado méé profundamente hacia la parte)
énterior hasta que el contactor del brazo 33 abandone la co—;
nexifn 38 y se ponga en contacto con el conector 39 que con-
trola la velocidad répida de marcha del motor de limpia-cris%
tales. Las dimengiones del conector 40 son tales que, en ébs-|
te movimiento hacia adelante, el contactor del brazo 36 d03~?

cansa siempre sobre é1, conservando as{ cerrado el circuito
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|
de alimentacién del sistema. _ '
Si, en lugar de imprimir al eje de accionamiento 1 un !

!

movimiento de rotacién, se le comumnica wn movimiento de transj
lacién, ejerciendo una presifn en el sentido de la flecha F25i
se provoca, del mismo modo el degplazamiento del porta-~contac-
t0 24 que, al tomar las mismas posicionés-que anteriormente,
gobierna la puesta en marcha de los limpias-parabrisas segln
uné u otra de las velocidades predeterminadas. Al ejercer so-
bre el eje de accionamiento una presibén més importante que la
necesafié para goberﬁar la puesta en préctica de la velocidad
répida del motor de~limpia-parabrisaé, se provoca el contacto
sobre el contactor llevado por el brazo 35 y la conexibn 41
que gobierma el funcionamiento del 1ava—crista1es.'En esta poq
giclém, el contactor de brazo 33. permanece siempre en comtac-
t0 con el conector 39, y por éste motivo, la marcha répida
del limpia-parabrisas es conservada. Sin embargoe éste control
no tiene lugar més que durante el tiempo que la presifén eé
mantenida sobre el eje de accionamiento., Desde el momento que
bésta cesa, el porta-contacto 24, solicitado por el muelle 30,

recupera su posicién inicial determinada por la muesca de la |

sador 15. Este movimiento tiene como efecto restabvlecer el
contacto entre el contactor del brazo 34 y el conector 37,
lo que provoca la puesta en corto-circuito del motor y la parg

da fija del limpia~parabrisas.
NOT A

Deserita suficientemente la naturaleza del invento,

asl como la maturaleza del Invento, asi como la manera de rea
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liza#lo en 1@ bracticq, debe hacerse sonstar que las disposgi=
ciones anteriormente indicadas Son susceptibles de modifica~
cionge de.detalle en cuanto no slteren su principio fundamens
tal,Tambien ge hace conster que el invento cbrresponde a una |
golicitud de phtenté presentada en Francia con_el numero=
73 11658 de 30 de marzo de 1.973,acogiendose por lo tanto a
los benefioios que éonceden los Convenios Internacionales en
vigor, siendo lo qué constituye la esencia del referido ine
vento y pdr lo que se solicita'Patante de Invencion por 20
afios ‘en Espaila 80bré-PERFECOLONAMIENIOS EN DISPOLITIVOS COM
BINADORES DE GOM‘ROL PARA EL ALUMBRADO, LIMPIA-PARABRISAS Y
LAVA=CRISTALES DE VﬁHICULOB, caracterizandose por lo siguien
tio- : '

li= Perfecoionumientos en dispositivos combinadores
de control para el Rlumbrado, limpia-parabrisas y lava=-crig
tales de vehlculos, dispositivo del tipo en el que su eje
de aécionémiengo esth provisto en su porcion extrema de un
contéctor de seleccibn y asegura la funcion alumbrado, por
pivotamiento en torno a una rdtuls, segun un eje iongitudinal
y otro vertical, que corresponden al desplazamiento del cita
do cbntactor de seleccibdn en una pieza fija que incluye cua=
tro alojamientos dispuestos en cuadrado, caracterizados poled iy
que se dota a cada dispositivo de un porta-contacto movil,
animado de un movimierto de translacidn durante el cual cad
uno de los contactos (us lleva coopera don conexiones unida

a los circuitos a controlar y & la alimentacibén del sistema

_provocando el movimiento un pulsador formado por una parte

¢ilindrica, enmangada, en un tubo hueco en el que circula i
el eje de accionamiento, y por una cabeza semi-esférica queJ

actua sobre el porta-contacto cualquiera que sea la posicld
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del eje de acclonumiento, el-cunl ae prcvee de un pasador
que actua sobré kh parte cilindrica del pulsador, durante el
novimiento, de translacidn del eje de accionamiento, y cuya
parte activa cireula a 1o large de una rampa, practicada en
8l elemento cllindrico de la rotula de pivotamiento dBl eje 4
hocionamiéhto, cuando se imprime al eJje un movimiento de ro-
%aoi6n,eatnndo provisto la rampa de tres muescas, y siendo
Las proyecciones, en el planc de translacibén del eje de accig
hamiento y del portdcontascto, de la distancia que separa es-
tas tres muescas, iguales a la carrera necesaria, al porta-
bontacto, paﬁa establecer las conexiones que controlmla velg
tidad 1en§a ¥y después la velocidad papida del motor de lim=-
pies-purabrisas, correspondiendo la muesca inferior a la posis
cibn de parada fija del citado motor. '
. 2.~ Perfecoionamientos segun la reivindicacibén l,ca-
racterizados porque el porta-contacto se norada segun una
cavidad, que puede éstar provista de un chaflan, de forma
senéiblemenﬁe cuadrada, cuyas dimensiones corresponden a la
holgura del eje de acconamiento cuando el contactor de selec
¢ibn recorre las muescas de la pieza de seleccidn.
3.~Perfeccionamientos segun la reivindicacion 2,
caracterizadvs porque el porta-contacto es mantenido con
presion contra el pulsador por mediacion de un muelle que se
apoya, por una parte sobre el puentéVae conexion de los con
tactos de alumbrado y, por otra parte, sobre una plaquita
aplicada sobre la caru anterior del citado porta-contacto
horadada a las dimensiones del tubo hueco y que se desplazaw
con este a lo largo del porta-contacto.

4,- Perfeccionamientos segun la reivindicacion?

caracterizados porque las porciones extremas del pasador
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cireulan por dds wvanurae oblongas precticadas en el tubo hug
6o a.180° una de la. otra.
Se= Perfpccionamientos segun la reivindicacion 4,caracs
terizados porqlie la iongitud de la carrers del pasador, dete
ninada por el movimiento de desplazaﬁientoi1ongitudinal del
eje de accionamiento, es inferior a la al£ura de la parte
vaciada dé la ?otula medide entre las mussca mas baja de la

rampa y su borde superior.
6.~ Perfecdipnamientos segun la reivindicacion 5,ca-

ractérizadoa pbrﬁue‘la cabeza esferica del pulsador posee

del eje de accionamiento, unasparte suficiente de ésta se en-
cuentra en contacto con la ﬁarte maciza del porta-contacto

o= Perfedciénamientos seéun la reivindicacidn 6, ce=~
racterizados porque el porta-contacto desliza por la parte
fija de la caja, a lo largo de cuatro nervaduras de guiado

dispuestas en las paredes de la caja, por mediacidn de pila=

8.~ Perfeccionamientos segun la reivindicacidn 7
caracterizados porque el porta~contacto se provee de una la

mina de contacto formada por cuatro brazos, estando coloca-

situadds los otros dos a una v otra parte del porta-contactol,
perpendicularmente a los primeros.

9.~ Perfeccionamientos segun la reivindicacion 8,
caracterizados porque les conexiones, unidas a las alimenta-
¢idn del dispositivo v & los circuitos a controlar, son lle-

vadas al exterior de la caja tras la puesta en posicion de

la totalidad de los elementos.

10,~Perfeccionamientos en dispositivos combinadoreJ
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de control parw el alumbrado, limpie-parabrisas y lavacris
tales de vehiculos, tal y como queds sustancialmente descri-
to en ls presénte Memoria, y en los dibujos adjuntos. '

sta Memoria consta de doce hojas, escritas a mbqui-
na por una gola cara.

Madrid, v 3

JAEGER MEZ fonws ¢ BGDa

we




. ~

JAEGER. EN 2 HOJAS N2

[

L
@ BJI'/F21

|
L]

(i
R |

}’/N N 35/ - ]2
N

W - 30
st “Bfo ] 27
8- 3

2 |
g7 10 P
FIG.2 11 5 | FIG. 1

P
L1

qu/
{1
|
L]

;E

JICER e 12 @S5 2N
/'f&iﬁy

J_ESCALA VARIABLE.




JAEGER,
7
v / /X yAVAN4 r YAV AV AA:

;_ \iié‘ C = %

38\§_ \ g 33\ﬁ7_ A %

| 2l If
L L T
f/ \i; NAAR |4

\ 1

M=, S

FIG 54 s | Ficss

7T 7T T T TN 7////////)

A { s N 7

/i Pasy 16 ] é

/1 / 40 /| 1/

3%/ .J// / “/

A ﬂ 39 Q _ 7

/i 126 -1/ 1%

% /]

% g g /

= %
33 EIG.5C 3 ﬁ ~
JA|

ESCALA VARIABLE.
hﬁ

EN 2 HOJAS N°2




	Bibliographic data
	Description
	Claims
	Drawings



