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Perfeccionamientos en sistemas de automatismo eléc

trico.

Solhoitande: IA TELEMECANIQUE ELECTRIQUE, entidad francesa, resi
dente en 33bis et 33ter, Avenue du Maréchal Joffre,
92000 NANTERRE, Francia.

Ia invencién se refiere a perfeccionamientos en
wn sistemn de automatismo eléctrico y electrdnico en
el cual médulos fijables destinados a efectuar operacig
nes ldgicas estan interconectados~entre sl y(conectados

5 a aparatos auxiliares que permiten, por una'parte, 1la
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introduccidn de drdenes & de variables de entradas y por otra
parte, proporcionan seflales de accionamiento o la generacidn
de varigbles de salida.

Por varigble de entrada, se entiende tanto las sefizles
procedentes de las instalaciopes a acclongr, por ejemplo las
proporcionadas por detectores, como las ddenes proporcionadas
por el utilizador por medio de auxiliares Qe acoionamiento o
de fijacién, tales como botones-pulsadores, selector numéri-
co, ete., mientras que las veriables de salida comprenden,
tanto las sefiales de visualizacién de estado, por ejemplo 1lu
minosos, como las drdenes destinadas a gobernar las instala-
clones.

Tal sistema encuentra por ejemplo, su aplicacidn en los
armarios y cofres donde estén reunidos los circuitos destina-
dos al pilotado automdtico de procesos & con el accionmdo se-
cuencial de instalzciones industriales.

Se conocf{an ya, numerosos sistemas destinados a ase-
gurar las tareas definidas arriba.

En uno de estos sistemas; ilustrado por el documento
DAS 1 765 800, se utilizan armarios en los cuales estén dis-
puestos una pluralidad de cajones, o de una maners general,
conjuntos amovibles, equipados cada uno de cartas de cirocui=-
tos impresos que portan los elementos electrdnicos destinados
a elaborar funciones determinadas.

Estas cartas estén fijades en, 6 conectadas, con co-
nectores cuya care posterior coopera con una de las extremi-
dades de husos que atraviesan una pared, estando dispuesta
la otra extremidad para recibir la extremidad desnuda de los
conductores de interconexidn, en especial por procedimientos

eutomdticos & semi-automdticos, tal como el procedimiento de
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h te en ung gran medida Inspirgrse del esquems de pilotado de

wrapping, termi-punto, etc. '
En otro sistema conocido, ilustrado por la patente fran+
cesa n? 1 344 202 del 18 de enero de 1962, depositada por la
solicitante; los circuitos destinados a elaborar las funcio-
nes légicas, estan presentados bajo una forms modular que uti
liza cajones fijables. Dichos cajones, pueden a su vez conte
ner uno 6 varios circuitos impresos. Ia interconexién de los
cajones entre s{, se efectia por medio de lenglietas de los
clrcuitos impresos y de gonductores cuyas extremidades estdn
equipadas de Srganos de conexién; tales como terminales para
cables conocidos bajo el nombre de terminales para cable Fas-
ton. El principio mismo de la conexidn entrafie una colocg—
cién unicemente manusl de los érgenos de conexién y necesita

un clerto acceso lateral.

En estos sistemas conoeidos; el primero no beneficia
una disposicién que haga clara la arquitectura de los circui-
tos eléctricos 6 electrénicos destinados a pilotar una insta-
lacidn, de menera que el estudio de la colocacidén y el mente~
nimiento no estdn facilitados por el conocimiento de loz es—
quemas gque puede y debe tener el téenico correspbndiente. Ade
nés, toda modificacidén o contro, de cableado obliga a un acce
so por detrds de la pared.

BEn el segundo sistema si la realizacidn material permi-

la instalacidn pars concebir la colocacidn de los mddulos 16~
gicos y proceder a su reparacidn o a su mantenimiento de mane
ra facil, el encajado no puede por el contrario ser automatiza
do, de manera que el costo de este tipo de instalacidn, se

eleva a medids que aumenta el nimero de funciones a utilizar.

Ademds, el problemas de la unidén de varios conductores de in-
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las uniones entre la unidad légice y las varisbles de entra-

terconexidén en un mismo punto, es delicado en rezdn del tipo
de terminal de cable utilizado. Por Wltimo, las lengiietas
presentan una cierta fragilidad.

En cada uno de los sistemes descritos anteriormente,

da y de salida, se hacen con la ayuda de conductores que ha-
cen uso de una tecnologfe diferente de la utilizagds ﬁor di~-
cha unidad.

Es as{, que se utiliza generalmente blogues de bornes
para conectar la unidad 1égica de la que se acaba de hablar
con el sector ¥y los conductores que vehiculan las sefiales de
entrada; entre estas seﬁales; aquellas que son generadas por
el utilizador, por ejemplo con la ayuda de botones-pulsado~
res o andlogos, utilizan conductores cuyas extremidades es-
tdn adsptadas a drganos de conexién asmovible con apriete por
tornillo dispuestos sobre el botdn-pulsador que estd a su
vez frecuentemente dispuesto sobre la'puerta del armario que
contiene el sistema.

Igualmente sucede para los drgenos de visuslizacidn ta
les como los pilotos, o de fijacidn tamles como los conmutado
res numéricos.

Ia utilizgcién de estas diferentes tecnologfas tiene
por consecuencia, por una parte un costo elevado de la fabri-
cacidn y por otra parte, la constitucidén de un almacén de dr
ganos de repuesto muy importante.

Por otra parte, la realizacidén de técnicas de conexidn
¥y de interconexidn no homogéneas introduce pardmetros de fia-
bilidad diferentes, de manera que la probabilidad de buen fun
cionamiento para un tiempo determinado es diffcil de estable-

cer.
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Por ﬁltimo; la utilizacién de circuitos impresos para
constituir médulos 1ldgicos, entrala la utilizacidén de cajones
cuya realizscidn es muy costosa y estd tanto menos justifica-
da cuanto la reduccidn de consumo debido a la aparicidn de
los circuitos integrados se traduce por una menor necesidad
de sisipacién térmica. _

Ia invencidn se propone por lo tanto, proporcionar un
sistema de gutomatismo en el que los elementos activos, tales
como 1los que componen la unidad ldégica y los auxiliares de
accionamiento y de fijacién; asi como los componentes pasivos
tales como los que son utilizados para la visualizacidn, es-
tardn presentes en forma modular amovible que permita el co-
nocer su funcidn de forma simple y al mismo tiempo que permi-
ta el acceso a la casi totalidad de las interconexiones y de
las uniones interiores, en un sentido idéntico al utilizado
para la colocacién de los médulos que contienen los elementos
activos & pasivos y no haciendo uso mds que de un solo proce-
dimiento de conexidn.

Segin la invencidn, este resultado se alcanza merced
al hecho de que los circuitos 1ldgicos y los aparstos auxilia-
res, estan presentes en forma de mddulos que comprenden Srga-
nos de conexidn eldsticos que les permiten fijarse directa-
mente sobre las extremidades de una serie de clavijas o hu-
sos metdlicos paralelos dispusstos regularmente sobre uno ¢
varios soportes aislantes, comprendiendo dichas clavijas al
menos uns parte conductora, accesible del lado donde se efeg
tia la fijacidén de los médulos y conformada de modo que per-
mita la colocacidn de conductores de interconexiédn.

Segin una caracter{stica complementaria que gporta una

disminucidén del tamafio y que mejora la rapidez de cableado,
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las clavijas o husos tienen una seccidén y una separacidn ta-
les que la colocacidn de las extremidades de los conductores
de interconexiones; puede efectusrse de modo mecanizado sobre
la parte de los husos préximos de sus soportes. ‘

En medidas ulteriores que proporcionan una disposicién
regular de los mddulos, que evitan el comprometer la calidad
de la unidn entre los, husos ¥y los conduotorgs ¥y que méﬁora la
estabilided de los mddulos de interconexidn, cada médulo com-
prende medios que cooperan con un elemento solidario del so-
porte o solldario del bastidor para due la distancia que le
sepera del soporte aislente, sea superior a la longitud de las
partes de los husos reservadas a la interconexidn.

Otras caracteristicas interesentes se refieres especial
mente a la interconexidn de soportes aislantes, situados en
planos o direcciones diferentes que aparecen mejor en la des-
cripeidn anterior y con la ayuda de las figuras siguientes;

| Ia figura 1 representa una viété de una parte del sisg-
tema conforme g la invencién.

La figura 2, ilustra un ejemplo de realizacidn que uti
liza uns multiplicidad de médulos pasivos y activos.

Las figuras 3 y 5, describen modos de realizacidn des~
tinados a proteger el cableado y a asegurar la estabilidad de
los mddulos.

La figure 4, representa medidas destinadas a permitir
la colocacidén de drganos de control.

Las figuras 6, 7 y 8 ilustran modos de realizacidén que
permiten la interconexién de grupos de mddulos dispuestos en
planos diferentes. ‘

Lgs figurss 9, a,b,c, representan conectores que permi-

ten conectar grupos de soportes y regletas de conexidn.

~
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La figura 10, describe una variante de realizacién
de los soportes de mddulo.

En la figura 1, se ha representado en (1) un médulo
de automatismo que puede ser bien un elemento activo, es de-
cir destinado a realizar una operacién légioa, por ejemplo,
por medio de circuitos slectrdnicos, 6 incluso efectuar con-
mutaciones por medio de un relé_interno $ vajo la accidn de
wn accionamiento manual, o bien, inclugo un elemento pasivo,
tal como una alimentacion estebilizada, un piloto de seffali-
zacién, un elemento que no comprende mds que un aparato de
medida con cuadrante, 4 incluso unicemente un 6rg§no que rea-~
grupe conductores con objeto de medir los potenciales o de
transnitir las sefiales.

Este médulo (1) comprende sobre una de sus caras (10)
wne serie de aberturas (9), situades enfrente de drgenos de
conexidn eldsticos (2, 25) interiores que pueden estar cons-
tituidos por pinzas eldsticas de metal conveniente en sf cono
cidas. Estos Organos de conexidn estdn conectados interior-
mente & los circuitos del mdédulo. Un soporte aislante (5)
comprende una serie de clavijas o husos metdlicos (4) dispues
tos paralelamente y con una separacidn que corresponde s la
de las asberturas (9) de los mddulos. Este soporte puede com-
prender medios de fijacidn (49) que le permiten encajarse so-
bre un perfil normalizado (18). '

Estas clavijes, que estdn fijades por moldeo, por em—
butido 8§ por cualquier otro procedimiento en el soporte ais-
lante, comprenden una primera porcidn (3) en su extremidad y
una segunda poreidn (6) comprendida entre el soporte y la pri
mera porcidn.

Ia primera porcidn estd destinada a introducirse en las
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aberturas (9) y a insertarse en los drganos de conexidn eldg
ticos (2, 25) del mddulo, mientras que la segunda poreién (6)
estd destinada a recibir las extremidades de conductores ta-
les como (7) que sirven para efectuasr la interconexidn de
los mbdulos entre si & la conexidn de estos con las fuentes
de alimentacidn las variables de entrada o las variables de
salida, por medio de métodos de conexién manusles semi-auto-
maticos & completamente auiométicos; por ejemplo, por enrollg
do de las extremidades de los conductores.

A continuacidn, si el soport; aislante (5) estd dis-
puesto sobre una pared, por sus orgenos (49, la colocacidn
del médulo (1) se efectuard en el sentido de la flecha F que
es el mismo que se seguird para la colocacidén de los conduc-
tores de interconexidn.

Los dos elementos p?incipales del sistema; a saber los
conductores y los médulos, serdn por consecgencia perfecta~-
meﬁte accesiples con vistas a su coloéacién, su control o su
modificacidn, mientras que su disposicidn relativa se elegi-
ré preferentemente para corresponder a la organizacidn de
la cadena de control.

En la figura 2, se ha presentado un ejemplo de reali-
zécién, en el que se puede ver como diferentes mddulos des-
tinados a la ejecucidn de funciones diversas pueden estar
interconectados entre si, conectados & las fuentes, a las en
tradas y a las selidss. Ademds, estos mddulos presentan di-
mensiones tales que, una vez colocadas sus caras (11) opues—
tas a los soportes (5, 12) estdn aproximadsmente dispuestas
en un mismo plano, de modo que aquellas de entre las cuales

que constituyen objeto de una manipulacidn o de una vigilen-

cia puedan ser accesibles o visibles a través de las sbertu-
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ras (22) de una pared (21) de cierre del cofre (20) que con~
tiene el sistema, que estd colocado en la proximidad inmedia-
ta de las caras (11).

En este ejemplo de realizacién de la invencidn, las
extremidades de los conductores (16, 17) que proceden del ex-
terior, poseen caracteristicas de seccién y de aislamiento
generalmente impuestas por culdados de seguridad y como con-
secuencia no son compatibles con una conexidn por enrollado
sobre los husos.

Por este motivo se han utilizado Srganos de conexidn
aislantes intermedios, tales como (13). Estos dltimos com-
prenden husos comparables a los husos (4) conectados con bor-
nes (14), por ejemplo, con apriete por tornillo.‘

Los soportes aislantes y los drgenos. de conexidn puedes
estar fijados en el cofre por cualquier medio que garantice
que las lineas y las columnes de husos estén alineados con op
jeto, blen de facilitar su identificacidn durente una cone-
xién manual, como bien de permitir la intervencidn de una
zdquina de cableado automgtica destinada a colocar los condue
tores de interconexidn, por procedimientos conocidos tales co
mo los procedimientos de wirewrap 8 termi-punto. Con este ob
Jeto se pueden disponer los soportes (5, 12 respectivamente
13) sobre railes en forma de .M. de dimensiones normalizadas
tales como (18).

A titulo de ilustracidn no limitativa, se han dispues-—

to médulos de maccionamiento tales como el botdén~-pulsador (1),

wn médulo 1ldgico (301), un mbdulo (101) que combina un circu%
to 1dgico y un elemento de sefializacién (19), un mbdulo (401)

que contiene un cireuito légico y wn reld, y un méaulo de po

tencia (201), que contiene un semi-conductor accionado.
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Los conductores de interconexién (7) asi como los com
ductores (23) destinados a conectar los husos (4) de los so-
portes (12) el soporte de conexidn (13) Pueden'ciroular, bien
permancciendo asociados a un mismo grupo (IV) de médulos ali-| .
neados, bien asegurando el transporte de informaeién de un
grupo (I) hacia otro grupo (V).

Tos soportes aislantes (5) pueden tener cualqﬁier lon-
gitud, o por el contrario pueden esfar presentes en forma mo-
dular tal como (12). Estos soportes pueden comprender igual-
mente clavijas 8 husos (15) recortaéos en una misme cinta
(24) fijada en sus cuerpos con el fin de permitir, sin co-
nexidén suplementarim, el transporte de sefiales § la llegada
de tensiones comunes a ciertos médulos.

Igualmente es posible fijar todos los husos sobre un
mismo soporte aislante de dimensiones convenientes con el
fin de efectuar el cableado automdtico antes del montaje.

" 51 se quiere hacer uso de las mdquinas de cableado co-
rrientes, es preciso elegir para los husos una seccidn norma-
lizada, por ejemplo, una seccidn cuadrada de 1 mm de lado.

sucede que la longltud de los husos es grande con res-
pecto a su seccibn y que pueden presentarse algunos riesgos
durante la colocacidn de¢ los mddulos.

Se puede temer en primer lugar, un chamuscado de los
husos, a continvacidén un contacto intempestivo entre la cara
(10) de los mdédulos y las extremidades de los conductores de
interconexién ¥, finalmente, un desplazamiento de los mddulog
con relacidn a los husos durante la aparicidn ulterior de
choques o de vibraciones.

Para limitar el encajado de los mdédulos en los husos

se puede, bien hacer topar las extremidades (3) de los husos
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sobre una parte fija de los mddulos, por ejemplo, sobre el
fondo de los drganos de conexidén eldsticos, tales como (25),
ver la figura 1, bien proveer los mddulos de pies (8) que se
apoyaran sobre los soportes (5), bien proveer los soportes (5)
con solumnetes tales como (26), '

En otra realizacién que permite reducir simultaneamen-
te los riesgos anteriormente citados e ilustrada en la figurs
3, se dispone una placa mislante de proteceidn (27) horadada
con sberturas (28) entre las partes de husos (6) destinadas a
las interconexiones y la extremidad (3) de los husos destina-
das a redibir los mddulos.

Ademds de las aberturas que deben dejar peso a los hu-
sos, la placa de proteocién (27), puede comprender otras gber
turas tales como (29), destinadas =a cooperar con Srgenos elds~
ticos de enclavamiento (30), portados por un médulo (1) con
objeto de prevenir el descerrado intempestivo.

Esta placa de proteccidn, que puede estar fijada, bien
contra columnetas (26), solidarias a los soportes, bien con-
tra elementos (31), solidarios al bastidor, proporciona igual
mente una mejora de la estética del sistema y previene la in-
troduccidn de cuerpos extrefios entre la parte de los husos que
cubre.

En variantes evidentes para el técnico, los mddulos po

| arfan estar fijados contra la placa de proteccidén por medios

en sl conocidos, tales como tornillos, bridss y resortes.
Igualmente pueden aportarse indicaciones sobre la su~

perficie de las placas de proteccidén para sefinler que tipos

de méaulos deben utilizarse y ésto en los lugares convenien—

tes.

En la figura 5, no se han utilizado drganos de enclava-
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miento pars sujetar los médulos sobre la placa de proteccidn,
pero se han dispuesto en la proximidad inmedigta de las pare
des frontales (11) de los mddulos (dispuestas como se ha des
erito anteriormente preferentemente en un mismo pleno) una
placa de cobertura (32) solidaria con un elemento fijo de la
caja que contiene el sistema. .

Esta placa puede ser transparente, aislante, contener
indicaciones (33) relativas a las funciones de los mddulos
que recubren y estar horadada con aberturas (34) que dan sc-
ceso & bornes de ensayo colocados énfrente sobre los médulosJ
tal y como ya es conocido por la patente francesa n? 1 344202
de la solicitente. .

Tgl como se vé en la figura 4, los bornes de ensayo
gse representarén preferentemente por las extremidades (3) de
algunos husos hechos sccesibles por ejemplo por medio de un
canal (35).' Esta realizacidn de los bornes de ensayo no es,
sin embargo, limitativa y pusds considerarse un contacto ai
recto del drgano de control (50) sobre los Srganos de cone-
xién (2).

Cuando el mimero de grupos de médulos dispuestos en
filas paralelas es importante (ver figura 6), los conductores
de interconexidn, podrian superponerse parea formar velos de
un espesor excesivo. En este caso, puede ser preferible
efectuar ciertas interconexiones por ejemplo las relatives =
las fuentes de alimentacidn y/o sefinles de entrads y de sali
da, por medio de regletas de reagrupamiento (36) andlogas a
los soportes (5) y dispuestas perpendicularmente a los grupos

de médulos enfrente de sus extremidades.

En una variante, ilustrada en las filguras 6 y 7, otrag

regletas (37) podr{an cablearse de antemenoc y comprender so-
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bre el lado opuesto a los husos (38) Srgenos de unién elds-
ticos (39) comparables & los de los médulos; para fijarse de
forma andloga sobre una fraccidén (40) de los husos de los so-
portes (5) reservados para este fin.

Como los grupos de médulos estdn fijados sobre soportes
aislantes dispuestos en un mismo plano y como los mddulos pre
sentan una altura bastante pequefla para no sobrecargar sus
dispositivos de encajado, se tiene interéds en utilizaer en los
equipos mde complejos series de pletinas peralelas I, II,
III...., etc., tal como se vé en las figuras 6 y 8.

Estas platinas debgn presentar una clerta movilidad pa—~
ra permitir el montaje y, ulteriormente, facilitar el acceso
a aguellas de entre les cuales que estan situadas detrés,de
las otras.

Con este fin se podréd adoptar bien; una presentacidn
pivotante de las platines alrededor de los ejes paralelos:
XX' e YY' de la figura 6, bien una presentscidn en la que las
platinas (I, II, III) estén fijadas por su periferia en un
cofre o un armario, como en la figura 8.

En ambos casos las interconexiones entre las diferentes
platinaé ¥y las uniones a las fuentes; a las variables de en~-
trada ¥y a los aparatos utilizadores pueden efectuarse por me-

dio de cables o de bandas flexibles (48) cuyas extremidades

| estdn provistas de prendedores (50) susceptibles de fijarse

sobre los husos de las regletas de reagrupamiento (36 & 37)
de manera andloga a la del procedimiento de fijado de los mé-
dulos. _

Sin embargo, en el caso en que las platinas no sean pi-
votentes (ver figura 8) se puede igualmente considerar unio-

nes e interconexiones que hagan uso de las regletas colecto=-
L]
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ras representadas en (41) y dispuestas en planos perpendicu-
lares & los planos de las platinas.

Estas regletas colectoras (41) pueden comprender hu-
gos andlogos a los de las regletas de reagrupamiento (36) &
presentar otros medios de unidn con estas. En todos los ca-
808 no 86 perderd de.vista le necesidad de hacer este siste-
me de unidén amovible, por ejemplo por medio de'cqnecfores
tales como (42), cuyos ejemplos de realizacidn estdn ilus-
trados en las figuras 9a, 9b, 9cj en la figura 9c, el conec~
tor comprende dos elementos (45, 46) conectados por una ban-
da flexible (47) y eislante que porta conductores preferen~
temente planos. |

Es_evidente que podrien realizarse verientes de pre-
sentacidn, principalmente en lo que se refiere a la presen-
tacion de los husos_dispuesto sobre los soportes.

De este modo, se podr{a beneficiar iguslmente de una
présentacién uniforme de los medios de unién ¥y de interco-
nexion asi como de un acceso al cableado del mismo sentido
F que el utilizado para fijar los médulos, se podria, tal
como se ve en las figuras 10 y 2, preveer husos con dos ra-
mes en las que una de las porciones (43) de los husos esta-
ria reservada al cableado, mientras que la otra porecidén (44)
ser{a destinada a recibir los mdédulos. Se podrfa igualmente
distribuir las extremidades de los conductores sobre lss por
clones 43 y las porciones 44, por ejemplo pare evitar tener
que utilizar clavijas o husos de gran alturs.

Esta ventajae entrafiarfs, sin embargo, un cierto aumen
4o de las dimensiones transversales del sistema.

-NOTA-

Descrita suficientemente la naturaleza del invento,
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asf{ como la maners de realizarlo en la préctica, debe‘haoerse
constar que las disposiclones anteriormente indicadas, son
susceptibles de modificaciones de detalle en cuasnto no slie-
ren su pringipio fundementel, También se hace cons#ar que

el invento, co;responde a una solicitud de patente, presen=
tada en Francie, con fecha 29 de marzo de 1.973, bajo el ni-
mero 73 11413, acogiéndose por lo tanto a los beneficios que
conceden los Convenios Internacionales en vigor, siendo lo
que conatituye la esencia del referido invento y por 19 que
se solicita Patente de Invencidn por 20 efios en Espafia, so-
bre: PERFECCIONAMIENTOS EN SISTEMAS DE AUTOMATISMO ELECTRICO;
caracterizéndose por lo siguiente:

18,~ Perfeccionamientos en sistemas de automatismo
eléctrico, en los que unos médulos enchufables destinados a
efectuar operaciones ldéglcas son interconectados entre sf
¥y unidos a sparatos auxiliares que permiten por una parte,
la introduccidn de drdenes o de variables de entrada, y por
otra, la alimentacidén de sefiales de control o la gemeracidn
de varisbles de salida, caracterizados porque al'menos los
médulos 1léglcos comprenden Srganos de conexidn eldsticos que
les permiten enchufarse directamente sobre las porclones ex-
tremas de una serie de clavijas metalicas paralelas dispues-
tas regularmente en uno o varios soportes aislantes, compren
diendo dichas clavijas al menos une parte conductors accesi=-
ble del lado en que se efectia el enchufado de los mddulos y
conformeda de modo a permitir la puesta en posicién de con-
ductores de interconexidn.
28,~ Perfeccionamienxos segun la reivindicacidn 1, o&=-

racterizados porque las clavijas metdlicas presentan una sec-

cién y una separacidén tales que la puesta en posicidn de los
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conductores de interconexidn pueds efectuarse de forma me-
canizada.

38.~ Perfeccionamientos segin la reivindicacidn 1, ca-
racterizados porgue los gparatos que realizan funciones auxi-
liares estdn realizedos en forme de mddulos comparables a los
mddulos 1églcos pars poder enchufarse sobre las mismas clavi-
jas de los mismos soportes. ~ )

48,~ Perfecclonamientos segin la reivindicacién 3, ca-
racterizados porque las caras frontales opuestas a los sopor-
tes de los dos tipos de mdédulos estgn sensiblemente dispues-
tas en un mismo plano cuando estos son enchufados sobre las
clavijas. '

58,~ Perfeccionemientos segin la reivindicacidén 1, ca-
racterizados porque la penetracién de las clasvijas en los mé-
dulos esta limitada por el contacto de las porciones extremas
de dichas clavijas contra un elemento solidario de los médu-
los, tal como una porcidn de los brgenos de acoplamiento o
conexidn.

62.- Perfeccionamientos segin una de las reivindicacios
nes 1 a 4, caracterizados porque la penetracidn de las clavi-
jas ds los médulos estd limitads por la presencia de peque-
fins columnas solidarias de los soportes o respectivamente de
los médulos y dispuestas entre estos dos elementos.

78.- Perfeccionsmientos segiin una de las reivindica-
ciones 1 & 4, caracterizados porque al menos ung placa aislan
te provista de asberturas se dispone entre la parte de las clg
vijas reservada a los conductores de interconexién y la por-
cidn de estas clavijas que debe cooperar con los mdédulos.

88,- Perfeccionamientos segin la reivindicacién 7, cg

racterizados porque la placa comprende unos drganos de engan—
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che que cooperan con pasadores solidarios de los mddulos.

92, Perfeccionamientos segin una de las reivindica-
ciones 1 a 8, caracterizados porque el mantenimiento en posi
cidn de los médaulos es garantizado por una placa de cobertura
que puede llevar indicaciones relativas a las funciones de
los médulos o a le localizacidn de sus elementos de control
y dispuesta cerca de sus caras frontales.

108.~ Perfeccionamientos segin una de las reivindicacip

nes 1 a 9, caracterizados porque los soportes de clavija es-
tan asociados & unos drgenos de conexidén intermedios que com-
prenden ungs clavijas comperables g las anteriores y unidas
8 unos bornes susceptibles de recibir la porcidén extrema de
conductores que proceden del exterior del sistema.

11#,.~ Perfeccionamientos segin una de. las reivindica-
ciones 1 a 10, caracterizados porque los soportes de clavija
estdn dispuestos en grupos rectilineos paralelos cuyas porcio
nes extremas cooperan con regletas de agrupamiento provistas
de clavijas comparables, dispuestas perpendiculermente a los
&£rupos.

122,~ Perfeccionamientos segin le reivindicacién 11,
caracterizados porque, las clavijas de las regletas de reagru
pamiento estan conectadas a los grupos por conductores de in-~
terconexién respectivamente con ayuda de conectores enchufa-
bles sobre una fraccidn de las clavijas de los soportes.

138.~ Perfeccionamientos segin una de las reivindica~
ciones 11 & 12, eaéacterizados porque conjuntos de grupos es=-
ten dispuestos en planos paralelos, y porque unas regletas co
lectoras perpendiculares a estos planos llevan clavijas que
pueden conectarse a las de las regletas y/o de los soportes

con ayuda de conectores desenclavijables.
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148,~ Perfeccionamientos segin una 82155 reivindica-
ciones 11 & 12, caracterizados porque conjuntos de grupos
dispuestos en planos paralelos se conectan pof conectores y
conductores flexibles ya sea entre si o bien hacia el exte-
rior del sistema.

158.~ Perfeccionamientos segin la reivindicacién 1,
caracterizados porque la porcidén de las clavijaa,qué-reciben
los mbdulos y la porcidn de las clavijas destinadas a recibin
la porcion extrema de los conductores de interconexidén estdn
constituidas cada una por una de las dos ranas de horgiillas
ancladas en los soportes aislantes.

168.~ Perfeccionamientos segin una de las reivindica-
ciones 1 a 15, caracterizados porque los soportes comprenden
medios que permiten su fijacién sobre perfiles de seccidn
normalizads.

178.~ Perfeccionamientos en sistemas de automatismo
elgctrioo, tal y como queds sustencialmente descrito en la
presente Memoria e ilustrado en los adjuntos dibujos.

Esta Memoria consta de 18 hojas, escrites a méquina
por ung sola cara '

Madrid 4 4 ¥ 1974
LA TELEMECANIQUE ELECTRIQUE.
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