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E ste  in ven to  e s tá  re lac io n ad o  en g en e ra l con los

s

d isy u n to re s  y , más p a r tic u la rm e n te , con un mecanismo de 
enganche p a ra  lo s  mismos.

Es conocido e l  p roveer a un d isy u n to r de medios 
de desenganche y enganche adaptados p a ra  enganchar e l  me-
canismo de accionam iento d e l d isy u n to r c o n tra  l a  opera-
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c ió n  au to m ática  de a p e r tu ra  de lo s  co n tac to s  d e l mismo en 
cond ic iones norm ales, es d e c i r ,  cuando e l  c i r c u i to  conte­
n ido  en e l  c i r c u i to  que se va  a p ro te g e r  no se encuen tra  
sometido a unas c a r a c t e r í s t i c a s  su p e r io re s  a l a s  nomina-
l e s ,  y p a ra  l i b e r a r  e l  mecanismo de accionam iento con e l  
f i n  de desenganchar autom áticam ente a l  d isy u n to r a l  p re ­
s e n ta rs e  una so b recarg a  p redeterm inada , ^ a  p a te n te  no r­
team erican a  3.54-0.414 d e sc rib e  una d isp o s ic ió n  de e s ta

1S c la s e ,  en l a  que lo s  m edios de con tac to  y e l mecanismo
de accionam iento de lo s  mismos e s tá n  d isp u e s to s  en e l  in tf  
r i o r  de un a lo jam ien to  a i s l a n te  o c a ja  moldeada que forma
p a r te  d e l d isy u n to r , y  lo s  medios de desenganche y  engan­
che e s tá n  so portados den tro  y so b re , resp ec tiv am en te , -un

20 a lo jam ien to  a i s l a n te  e in d ep en d ien te  d isp u esto  igualm en-
' t e  d en tro  d e l 'a lo ja m ie n to  de d isy u n to r . Han e x is t id o  pos-

25

t e r i o r e s  d e s a r r o l lo s  en l a  té c n ic a  de d isy u n to res  en c a ja  
m oldeada, en lo s  que, se añad ieron  elem entos a d ic io n a le s , 
t a l e s  como p ro te c to re s  de l a  p é rd id a  a t i e r r a ,  por ejmplo 
a l a s  e s t r u c tu r a s  s i tu a d a s  den tro  de l a lo jam ien to  de d i s -

30

yun to r. Al aum entar l a  capacidad  fu n c io n a l inco rpo rada  
a un d isy u n to r , aumenta tam bién l a  necesidad  de un mayor 
ahorro  de e sp a c io , a f i n  de que la s  dim ensiones g lo b a le s  
d e l disyuntor no lle g u e n  a se r  indeseablem ente grandes.

Por ta n to ,  e l  p r in c ip a l  o b je to  d e l invento  es
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p roveer un mecanismo de enganche que es compacto y cons-
t a  de muy pocas p a r te s  m óv iles , con una f r i c c ió n  r e l a t i -

s

vamente pequeña e n tre  la s  mismas.
De acuerdo con lo  a n te r io r ,  e l  inven to  se basa  

en l ín e a s  g e n e ra le s  en un disyunta? que comprende un meca-
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nismo de accionam iento de co n ta c to s  que in c lu y e  un miem­
bro l i b e r a b le ,  un mecanismo de enganche p a ra  enganchar e l  
mecanismo d e .accionam iento c o n tra  l a  operac ió n  de a p e rtu ­
r a  au tom ática  de lo s  c o n ta c to s  d e l mismo, y un d i s p o s i t i ­
vo de desenganche p a ra  'i n h a b i l i t a r  a l  mecanismo de engan-
che en re s p u e s ta  a unas cond ic iones pisLeterminadas de 
c o r r ie n te  de so b recarg a , incluyendo dicho d is p o s it iv o ' de 
desenganche una b a r ra  de desenganche, e incluyendo e l  
c itad o  mecanismo de enganche una p a lan ca  de enganche ca-

15 paz de moverse h a s ta  l a s  p o s ic io n es  de enganche y desen-

20

ganche re sp e c to  a l  mencionado miembro l ib e r a b le ,  y  una 
p a lan ca  de desenganche capaz de cooperar con d ich a  b a r ra  
de desenganche y de moverse h a s ta  p o s ic io n e s  de enganche 
y desenganche re sp ec to  a l a  p a lan ca  de enganche, c a ra c te ­
riz ad o  porque d ich as  p a lan cas  de enganche y desenganche
e s tá n ,s o p o r ta d a s  p a ra  su movimiento p iv o ta n te  a lred ed o r 
de e je s  p a ra le lo s  e n tre  s í ,  y porque la s  p a lan cas  de engan
che y desenganche cooperan una con o t r a  en l a s  p o s ic io n es

25
de enganche de l a s  mismas por medio de un acoplam iento 
d e l t ip o  rozam iento de rodadu ra  e n tre  l a s  mismas estando

30

d ich as  p a lan cas  de enganche y desenganche o r ie n ta d a s  h a c ia  
sus p o s ic io n e s  de enganche y ap licando  a l a  p a lan ca  de 
enganche dicho elemento l i b e r a b le ,  cuando e s tá  enganchado 
una fu e rz a  de desenganche que excede de l a  te n d e n c ia  de 
enganche sobre l a s  p a la n c as  de enganche y desenganche



cuya fu e rz a  se tra n sm ite  desde l a  p a lan ca  de enganche a 1 c 
p a la n c a  de desenganche a tr a v é s  d e l acoplam iento de tip o  
rozam iento  de ro d ad u ra  s itu a d o  e n tre  la s  mismas, estando 
d ich a  b a r r a  de desenganche normalmente en acoplam iento de 
enganche con d ich a  p a la n c a  de desenganche con lo  cual se 
im pide de e s te  modo e l movimiento de desenganche de l a  mis 
ma ba jo  l a  acc ió n  de l a  c i ta d a  fu e rz a  de desenganche, y 
adap tada p a ra  s o l t a r  l a  p a lan ca  de desenganche.respecto  
a d ich a  fu e rz a  de desenganche a l  ap arece r una c o r r ie n te  
p red e te rm in ad a  de so b recarg a .

A co n tin u ac ió n  se d e sc rib e  una e jecu c ió n  p re ­
f e r id a  d e l in v e n to , solam ente a t í t u l o  de .e jem plo , con r e ­
f e r e n c ia  a lo s  d ib u jo s  a d ju n to s , en lo s  que:

La fl.gura 1 es una v i s t a  en c o r te  v e r t i c a l  de un
d isy u n to r ;

- í i Su ra  2 es una v i s t a  en c o r te  v e r t i c a l  toma­
do generalm ente por l a  l í n e a  I I - I I  de l a  f ig u r a  1 ;

La f ig u r a  3 es una v i s t a  en c o rte  v e r t i c a l  toma­
do po r l a  l in e a  I I I - I I I  de l a  f ig u r a  2 ;

La f ig u r a  4 es una v i s t a  en p la n ta  d e l d is p o s i­
t iv o  de desenganche m ostrado en la s  f ig u ra s  2 y  3 ; y

La f ig u r a  5 es una v i s t a  en c o r te  v e r t i c a l  toma­
do por l a  l ín e a  V II-V II de l a  f ig u ra  3.

E l d isy u n to r  m ostrado en l a  f ig u r a  1 y desig na­
do en l a  misma con e l  número 3 de r e f e re n c ia  comprende 
un a lo jam ien to  a i s l a n te  5 y un mecanismo 7 de d isy u n to r 
soportado  den tro  d e l a lo jam ie n to . E l a lo jam ien to  compren­
de una base a i s l a n te  9 y una ta p a  a is l a n te  1 1 .

E l mecanismo 7 de d isy u n to r consta  de un meca­
nismo 13 de accionam iento  y de un d is p o s it iv o  15  de engan-
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che y desenganche. A excepción d e l d is p o s it iv o  de enganche 
y desenganche, e l  d isy u n to r 3 es d e l t ip o  d e s c r i to  en 
l a  p a te n te  no rteam erican a  N2 3 .287 .534 . Es un d isy u n to r 
de t r e s  p o lo s  que comprende t r e s  com partim ientos d isp u e s­
to s  uno a l  lado d e l o tro  y con e l  com partim iento de polo 
c e n tra l  ( f ig u r a  1 ) separado de lo s  dos com partim ientos de 
polo e x te r io r  m ediante b a r re ra s  a i s l a n te s  formadas con 
l a  base 9 de a lo jam ien to  y l a  ta p a  11. E l mecanismo 13 
de accionam iento e s tá  alocado en e l  com partim iento de polo 
c e n t ra l  y es común p a ra  l a s  t r e s  un idades de p o lo .

Cada unidad de polo comprende un con tac to  f i j o  
21 en un conductor p r in c ip a l  r íg id o  23 su je to  a l a  base 
9 m ediante e l  perno 25 , y un con tac to  m óvil 27 en un contac 
to  soportado pivotab]anente sobre un brazo 31 de conmuta­
dor por medio de un pasador 33 de p iv o ta m ien to .

lo s  b razo s 29 y  31 de l a s  t r e s  un idades de polo 
e s tá n  ríg idam en te  conectados a una b a r ra  35 de a is lam ien ­
to  común p a ra  e l movimiento a l  unísono con l a  b a r ra  35 y 
unos con o t r o s .  Cada uno de lo s  b razo s 29 de con tac to  e s tá  
apretado  por medio de un m uelle 37 con o b je to  de p roveer 
una p re s ió n  de con tac to  e n tre  lo s  co n ta c to s  f i j o s  y móvi­
l e s  cuando e s tá n  ce rrad o s .

Los b razo s 31 de conmutador se hacen fu n c io n ar 
m ediante e l  mecanismo 13  de accionam iento que comprende 
una p a lan ca  39 de accionam iento , una p a lanca  acodada que 
comprende dos p a lan cas  in te rm ed ia s  41 y 43 de p a lan ca  aco­
dada, unos m uelles so b recen trad o s 45 y 47, y  un apoyo o 
brazo l ib e r a b le  49 soportado p ivo tab lem en te  en un extremo 
d e l mismo sobre un pasador 173 de p ivo tam ien to  y cooperan­
do en e l  o tro  extremo con e l  mecanismo de enganche d e l
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d is p o s i t iv o  15 de desenganche y enganche, 
i Una p ro te c c ió n  a i s l a n te  51 que c ie r r a  su s ta n c ia l

mente una a b e r tu ra  53 p ra c t ic a d a  en l a  ta p a  11  e s tá  monta­
da en e l  extremo e x te r io r  de l a  p a lan ca  39 de accionam ient < 
y t i e n e  una p a r te  55 de empuñadura en una so la  p ie z a  que 
se ex tien d e  a tr a v é s  de l a  a b e r tu ra  53 p a ra  p e rm it ir  e l  fuá  
cionam iento manual d e l d isy u n to r . l a s  pa lancas^ in term ed ias 
4-1 y 4-5 de p a lan ca  acodada e s tá n  u n idas ju n ta s  p iv o ta b le -  
mente m ediante un pasador 57 de r ó tu l a ,  estando también 
conectada p ivo tab lem en te  l a  p a lan ca  in te rm ed ia  4-1 de pa­
la n c a  acodada a l  brazo l ib e r a b le  4-9 por un pasador 59, 
y estando  conectada l a  p a lan ca  in te rm ed ia  4-3 de p a lan ca , 
acodada a l  b razo 31 de conmutador de l a  unidad de polo 
c e n t r a l  m ediante un pasador 61. Los muelles so b ree  en trados 
4-5 y 4-7 e s tá n  u n id o s , b a jo  te n s ió n , e n tre  e l  pasador 57 

de r ó tu l a  y  e l  extremo e x te r io r  de l a  p a lan ca  39 de acc io ­
nam ien to . Los c o n ta c to s  d e l  d isy u n to r se abren a mano me­
d ia n te  e l  movimiento de l a  p a r te  55 de empuñadura en e l 
se n tid o  c o n tra r io  a l a s  agu jas d e l r e lo j  h a s ta  una p o s i­
c ión  de "desconex ión", cuyo movimiento hace que lo s  mue­
l l e s  sobre c en trad o s  4-5 y 47 hagan caer a l a  p a lan ca  acoda­
da 41 y 43 y de e s te  modo se r e a l i c e  e l  movimiento de a- 
p e r tu r a  de lo s  b razo s  29 de contacto  de to d as  la s  unidades 
de p o lo , como es b ien  conocido en l a  té c n ic a .

E l d isy u n to r  se c ie r r a  a mano m ediante e l  movi­
m iento en se n tid o  c o n tra r io  de l a  p a r te  55 de empuñadura d |s -  
de ai p o s ic ió n  de "desconexión" h a s ta  una p o s ic ió n  de 
"conex ión", cuyo movimiento o b lig a  a lo s  m uelles 45 y 47 

a end erezár l a  p a lan ca  acodada 41 y 43 y  de ese modo a 
t r a s l a d a r  a lo s  b razo s  29 de con tac to  de to d as  la s  un ida­
des de polo  h a s ta  sus p o s ic io n e s  de c ie r r e ,  tam bién como
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E l d is p o s i t iv o  15 de enganche y desenganche s i r ­

ve p a ra  e fe c tu a r  l a  l ib e ra c ió n  au tom ática  d e l miembro l i -  
b e ra b le  4-9, y por ta n to  l a  a p e r tu ra  de lo s  c o n ta c to s  de di¡i 
y u n to r de to d as  la s  unidade.s de p o lo , en re s p u e s ta  a unas 
cond iciones p redeterm inadas de sobrecarga  que se produzcan 
en c u a lq u ie ra  o en to d as  l a s  un idades de polo d e l d isy u n to r

E l c i r c u i to  que p asa  por cada unidad de polo se 
ex tien d e  desde un te rm in a l 63 a t r a v é s  d e l conductor 23, 
lo s  c o n ta c to s  21 y 27, e l  brazo 29 de c o n ta c to , un conduc­
to r  f l e x ib l e  65, un conductor 67, y un conductor 69 de 
desenganche h a s ta  un te rm in a l opuesto 7 1 . E l conductor. 69
de desenganche t ie n e  un extremo d e l mismo .su je to  a l  con-\d u c to r 67 por unos medios 75 de p erno , y t ie n e  su o tro  ex­
tremo d isp u e s to  e n tre  una p la c a  75 de re fu e rz o  y e l  te rm i­
n a l 71j a l a  que e s te  ú ltim o  e s tá  su je to  por medio de un 
perno 77 de f i j a c ió n .

E l d is p o s it iv o  15  de enganche y desenganche que 
e s ta  d isp u e sto  den tro  d e l a lo jam ien to  5 de d isy u n to r  com­
prende un .a lo jam iento  a i s l a n te  que co n sta  de una base 79 
y de xana ta p a  81 s u je ta  a l a  base 79 le  modo que puede 
r e t i r a r s e .  E l d is p o s i t iv o  15  comprende además un m ecanis­
mo de enganche su je to  a l a  base 79 ex te rio rm en te  a l  a lo ­
jam iento  79 y 81, y unos medios de desenganche adaptados 
normalmente p a ra  m antener a l  mecanismo de enganche en una 
p o s ic ió n  de enganche y p a ra  l i b e r a r  a l  mecanismo de engan­
che p a ra  su movimiento h a s ta  una p o s ic ió n  de desenganche en 
re s p u e s ta  a unas cond ic iones p redeterm inadas de c o r r ie n te
de sobrecarga  y de p é rd id a  que aparezcan en c u a lq u ie ra  de

30 la s  un idades de polo y sean d e te c tad as  po r lo s  medios de
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desenganche aso c iad o s con la s  mismas. Los medios de desen-

s

ganche d e l  d is p o s i t iv o  15  de enganche y desenganche es tán  
¿isp'u.ffifcos den tro  d e l a lo jam ien to  79 y  81, pero no se mues­
t r a n  o d e sc rib e n  en l a  p re se n te  memoria, a excepción de le  
b a r r a  83 de desenganche, porque no c o n s titu y e n  una p a r te  d<
p re se n te  in v e n to . P ara  una d e sc rip c ió n  d e ta llad ? , dg medios

10

de desenganche a d ap ta b le s  en e sp e c ia l p a ra  u t i l i z a r l o s  con 
e l  mecanismo- de enganche que se d e sc rib e  poste rio rm en te  
en l a  p re se n te  memoria, se puede h ace r r e f e re n c ia  a l a  
s o l ic i tu d  copend ien te  d e l s o l i c i t a n t e  R2

1S

R e fir ié n d o se  ahora en p a r t i c u la r  a la s  f ig u ra s  
2 a  5) e l  mecanismo de enganche d e l inven to  comprende una 
p a lan ca  153  de desenganche y  una p a lan ca  155 de enganche 
so p o rtad a  p a ra  e l  movimiento p iv o ta n te  a lred ed o r de unos 
e je s  p a r a le lo s  de un b a s t id o r  157 generalm ente en forma
d.e U, e l  c u a l ,  a su v ez , e s tá  su je to  a l a  base  79 de a lo ­
jam ien to . Como se ve m ejor en l a s  f ig u ra s  2 y  5, l a  p a lan -

20

ca  153 de desenganche e s ta  montada p ivo tab lem en te  sobre 
un pasador 161 soportado  en un costado 157a d e l b a s tid o r  
157* l a  p a la n c a  155 de enganche e s tá  montada pivotablem en-

25

te  sobre un pasador 168 soportado en ambos costados 157a- 
y  157b d e l b a s t id o r  15 7 , pasando e l  pasador 161 a tra v é s  
de unas a b e r tu ra s  p ra c t ic a d a s  en unas p ro longaciones p a ra ­
l e l a s  de una p a r te  159 generalm ente en forma de TJ de l a  
p a la n c a  153 de desenganche, y pasando e l  pasador 168 por

30

unas a b e r tu ra s  p ra c t ic a d a s  en lo s  ram ales su stanc ia lm en te  
p a r a le lo s  de l a  p a la n c a  155 de enganche. En e l  pasador 
158 de p ivo tam ien to  está montado un m uelle 171  de to rs ió n  
que t i e n e  un extremo d e l mismo acoplado con l a  porc ión  
curvada de l a  p a r te  159 en forma de ü de l a  p a lan ca  153
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de desenganche con o b je to  de p re s io n a r  e s ta  ú ltim a  h a c ia  ui.a 
p o s ic ió n  de enganche (en  sen tid o  c o n tra r io  a la s  agu jas d e l 
r e l o j ,  v i s to  como en l a  f ig u r a  3 ) re sp ec to  a l a  p a lan ca  
155 de enganche, y su o tro  extremo e s tá  acoplado a una p a r ­
te  de p e s ta ñ a  e n tre  lo s  ram ales de l a  p a lan ca  155  de engan 
che con e l  f i n  de p re s io n a r  a e s ta  ú ltim a  h a c ia  una p o s i­
c ión  de enganche (en  se n tid o  c o n tra r io  a la s  ag u jas d e l 
r e l o j ,  v i s to  como en l a  f ig u ra  3 ) re sp ec to  a l  miembro l i -  
b e rab le  49 d e l mecanismo de d isy u n to r . E l movimiento de 
l a  p a lan ca  de enganche en e l  sen tid o  de enganchar e s tá  l i ­
m itado por un s a l ie n te  79h ( f ig u ra  4 ) de l a  base 79 de a lo ­
jam ien to , que s i rv e  de tope  p a ra  uno de lo s  dos ram ales de 
l a  p a lan ca  155 de enganche. En su extremo más le ja n o  de l 
e je  161 de p iv o ta m ien to , l a  p a lan ca  153 de desenganche tiejjie 
una p e s ta ñ a  163 que coopera con una p a r te  de l a  b a r ra  83 

de desenganche ( f ig u r a  3) que se ex tien d e  a tr a v é s  de una 
a b e r tu ra  167 p ra c t ic a d a  en l a  base 79 de a lo jam ie n to , y 
cuya p a r te  t ie n e  en l a  misma una muesca 165 normalmente 
acop lada con l a  p e s ta ñ a  163 p a ra  im pedir e l  movimiento de 
desenganche de l a  p a lan ca  155  de desenganche.

Cuando se encuen tran  en sus p o s ic io n e s  de engan­
che m ostradas en l a  f ig u ra  3 con l ín e a s  l l e n a s ,  l a s  p a lan ­
cas 153 y 155  de desenganche y de enganche cooperan una 
con o t r a  por medio de un t ip o  de acoplam iento de f r ic c ió n  
p o r rodadura  ( f r e n te  a l  de f r ic c ió n  por d e s lizam ien to ) e n tre  
l a s  mismas, cuyo acoplam iento e s tá  p ro v is to  por unos me­
d io s  r o ta t iv o s  175 que l l e v a  l a  p a lan ca  153 de desenganche 
y coopera con una p a r te  de borde i n f e r io r  de l a  p a lan ca  
155 de enganche. Los medios r o ta t iv o s  175 que, como se 
m uestra  en l a s  f ig u ra s  2, 4 y 5» e s tá n  d isp u e s to s  e n tre



lo s  ram ales p a r a le lo s  de l a  p a r te  159 generalm ente en fo rnn  
de U de l a  p a la n c a  153 de desenganche, pueden co n sta r de 
un pasador soportado ro ta tiv am e n te  en lo s  b razos de la  
p a r te  159 , o , p re fe r ib le m e n te  de un r o d i l lo  montado r o ta ­
tivam ente  sobre un p asad r soportado por d ichos ram ales.

l a s  l in e a s  l l e n a s  de l a  f ig u r a  3 m uestran la s  
p a r te s  d e l mecanismo de enganche en sus p o s ic io n es  de en­
ganche, estando  enganchadas en e l  mismo por l a  b a r ra  83 de 
desenganche que t ie n e  su muesca 165 acoplada con l a  p e s ta ­
ña  163 de l a  p a la n c a  153 de desenganche, y porque lo s  me­
d io s  r o ta t iv o s  175  de l a  p a lan ca  de desenganche bloquean 
e l  movimiento de desenganche de l a  p a lan ca  155  de enganche, 
Con e l  d isy u n to r  en una p o s ic ió n  de r e a ju s te ,  e l  miembro 
l íb e r a b le  49 , aunque n o 's e  m uestre en l a  f ig u ra  3 , te n d r ía  
e l  extremo l i b r e  d e l mismo acoplado, en r e la c ió n  subyacen­
t e ,  con l a  p e s ta ñ a  t r a n s v e r s a l  de l a  p a lan ca  de enganche 
y a p l i c a r í a  a l a  misma una fu e rz a  de desenganche (sum inis­
t r a d a  por lo s  m uelles so b recen trad o s 45 y 47) que excede 
a l  a p r ie te  de enganche ap lica d o  a la s  p a lan cas  de engan­
che y  desenganche y  se tra n sm ite  desde l a  pa lanca  de engan­
che h a s ta  l a  p a lan ca  de desenganche por medio d e l t ip o  de
acoplam iento de f r i c c ió n  por rodadura  que e x ite  e n tre  la s  
mismas.

T ras e l  movimiento de desenganche de l a  b a r ra  
83 de desenganche (en  e l  sen tid o  de la s  agu jas d e l r e l o j ,  
v i s to  como en l a  f ig u r a  3 ) ,  efectuado  por lo s  medios de 
desenganche (no re p re se n ta d o s )  en re s p n s ta  a una determ i­
nada cond ición  de so b re c a rg a , como se sabe , l a  p e stañ a  
163 se d e s a lo ja  de l a  muesca 165, perm itiendo  de ese modo 
que l a  p a lan ca  153  de desenganche se de je  l l e v a r  por l a  
fu e rz a  de desenganche tra n s m itid a  a l a  misma. Entonces,



l a  p a lan ca  155  de enganche, actuando sobre lo s  medios ro ­
ta t iv o s  17 5 » t r a n s p o r ta r á  a l a  p a lan ca  155 de desenganche 
en e l  se n tid o  de l a s  ag u jas  d e l r e l o j ;  y e l l a  misma se 
moverá h a s ta  l a  p o s ic ió n  de desenganche in d ic ad a  con l ín e a s  
de t r a z o s  en l a  f ig u r a  3 , p a ra  l i b e r a r  de e s te  modo a l  
miembro l ib e ra b le  49.

Se o b serv a rá  que e l  mecanismo en enganche, que 
comprende l a s  dos p a lan cas  153 y  155 capaces de g i r a r  a l ­
rededo r de e je s  p a r a le lo s  y que cooperan una con obra  por 
medio de un acoplam iento d e l t ip o  de f r i c c ió n  por rodadura 
emplea una can tid ad  mínima de p a r te s  m óviles que cooperan 
con un mínimo de f r i c c ió n  e n tre  la s  mismas, perm itiendo 
con e l lo  que l a s  p a lan cas  de desenganche y de enganche 
sean re la tiv a m e n te  c o r ta s ,  y tam bién conduce a un diseño 
compacto. Además, a p a r t i r  de l a  f ig u ra  3 se ve que l a  
d i s ta n c ia  e n tre  e l  e je  161 de p ivo tam ien to  de l a  pa lanca  
de desenganhe y e l punto de acoplam iento de enganche 163 

y 165 e n tre  l a  p a lan ca  de desenganche y l a  b a r ra  de desen­
ganche, es mayor que l a  d i s ta n c ia  e n tre  e l  e je  168 de 
p ivo tam ien to  de l a  p a lan ca  de enganche y e l punto de aco­
p lam iento  de enganche e n tre  la  p a lan ca  155 de enganche y 
e l  miembro l ib e r a b le  49; que e l  punto de acoplam iento 
e n tre  lo s  medios r o ta t iv o s  175 7 l a  p a lan ca  de enganche 
queda e n tre  e l  e je  161 de p ivotam iento  de l a  p a lan ca  
de desenganche y e l punto de acoplam iento de enganche de 
e s ta  ú ltim a  con l a  barra  de desenganche; que e l  e je  168 
de p ivo tam ien to  de l a  p a lan ca  de enganche e s tá  separado 
d e l emplazamiento d e l punto de acoplam iento de e s ta  ú l t i ­
ma con lo s  medios r o ta t iv o s  17 5 » en una d is ta n c ia  mayor 
que desde e l  punto de acoplam iento de enganche e n tre  l a



p a la n c a  155 de enganche y  e l  miembro l ib e ra b le  49; y que 
e s te  ú ltim o  coopera con una p a r te  de l a  p a lan ca  de engan­
che, a sab e r l a  p e s ta ñ a  t r a n s v e r s a l  de l a  misma, que se 
ex tien d e  su stan c ia lm en te  p a r a le la  a l  e je  168 de p ivo tam ien - 
to  de l a  p a lan ca  de enganche. E s ta  d is p o s ic ió n  r e s u l t a  en 
un fa v o ra b le  rend im ien to  mecánico que igualm ente c o n tr i ­
buye a l a  compacidad d e l  d iseñ o .

En resum en, l a  P a te n te  de Invención  que se s o l i c i ­
t a  deberá  r e c a e r  sobre l a s  s ig u ie n te s :

PTTT VINDICACIONES
l a . -  M ejoras in tro d u c id a s  en d isy u n to re s  que 

comprenden un mecanismo de accionam iento de c o n ta c to s  que 
in c lu y p  un miembro l i b e r a b le ,  un mecanismo -de enganche p a ra  
enganchar a l  mecanismo de accionam iento c o n tra  l a  operac ió n  
au tom ática  de a p e r tu ra  de lo s  c o n ta c to s  d e l mismo, y  un d i s ­
p o s i t iv o  de desenganche p a ra  i n h a b i l i t a r  a l  mecanismo de 
enganche en re s p u e s ta  a unas condi dones p redeterm inadas de 
c o r r ie n te  de so b re c a rg a , incluyendo dicho d is p o s i t iv o  de 
desenganche una b a r ra  de desenganche, e incluyendo e l  c i ­
tado  mecanismo de enganche una p a lan ca  de enganche capaz de 
moverse a p o s ic io n es  de enganche y desenganche re sp ec to  
a l  mencionado miembro l i b e r a b le ,  y  una p a lan ca  de desengan­
che capaz de cooperar con d ich a  b a r ra  de desenganche y de 
moverse a p o s ic io n e s  d e  enganche y  desenganche re sp ec to  a 
l a  p a lan ca  de enganche, c a ra c te r iz a d a s  porque d ich as  p a la n ­
cas de enganche y  desenganche e s tá n  so po rtadas p a ra  su mo­
v im iento  p iv o ta n te  a lred e d o r de unos e je s  p a r a le lo s  e n tre  
s í ,  y  porque l a s  p a lan cas  de enganche y  desenganche coope­
ra n  una con o t r a  en l a s  p o s ic io n e s  de enganche de l a s  mis­
mas p o r medio de un acoplam iento d e l t ip o  de f r i c c ió n  por
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rodadura  e n tre  l a s  mismas, siendo o b lig a d a s  d ich as  p a la n ­
cas de enganhe y desenganche h a c ia  sus p o s ic io n e s  de eng&i 
che, y  ap licando  e l  c ita d o  miembro l ib e r a b le ,  cuando e s ta  
enganchado, tina fu e rz a  de desenganche a l a  p a lan ca  de engan 
che que excede á l  a p r ie te  de enganche sobre l a s  p a lan cas  
de enganche y desenganche, y  que se tra n sm ite  desde l a  
p a lanca  de enganche h a s ta  l a  p a lan ca  de desenganche por 
medio de dicho acoplam iento d e l t ip o  de f r i c c ió n  por roda­
dura que e x i te  e n tre  l a s  mismas, estando d ich a  b a r ra  de 
desenganche normalmente en acoplam iento de enganche con 
l a  c i ta d a  p a la n c a  de desenganche, p.ara im pedir de e s te  
modo e l  movimiento de desenganche de l a  misma ba jo  d ich a  
fuerza- de desenganche, y adaptada p a ra  l i b e r a r  l a  p a lanca  
de desenganche re sp e c to  a d icha  fu e rz a  de desenganche t r a s  
l a  a p a r ic ió n  de una c o r r ie n te  p redeterm inada de so b re c a r­
ga.

5&.- M ejoras de acuerdo con l a  r e iv in d ic a ­
c ión  13, ca rac te rizad as  porque d icha  p a lan ca  de desenganche 
l l e v a  unos medios r o ta t iv o s  d isp u e s to s  p a ra  cooperar con 
una p a r te  de borde de l a  p a lan ca  de enganche p a ra  p roveer 
dicho acoplam iento d e l t ip o  de f r ic c ió n  p o r rodadu ra  e n tre  
l a  p a lan ca  de enganche y l a  p a lan ca  de desenganche.

2 a .-  M ejoras de acuerdo con l a  r e iv in d ic a ­
c ión  2®, c a rac te rizad as  porque d ichos medios r o ta t iv o s  con­
s is te n "  en un pasador soportado ro ta tiv am e n te  por l a  p a la n ­
ca de desenganche.

4 3 .-  M ejoras de acuerdo con l a  r e iv in d ic a ­
c ión  23, ca rac te rizad as porque d ichos medios r o ta t iv o s  
e s tá n  c o n s t i tu id o s  po r un r o d i l lo  soportado ro ta tiv am e n te  
sobre un pasador su je to  a l a  p a lan ca  de desenganche.
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5a - -  M ejoras de acuerdo con. c u a lq u ie ra  de 
l a s  re iv in d ic a c io n e s  p re c e d e n te s , ca rac te rizad as  porque 
l a  d i s ta n c ia  e n tre  e l  e je  de p ivotam ien to  de d icha  pa lanca  
de desenganche y  e l  punto de acoplam iento de enganche e n tre  
l a  p a la n c a  de desenganche y l a  b a r ra  de desenganche, es 
mayor que l a  d i s ta n c ia  e n tre  e l  e je  de p ivotam iento^de 
d ich a  p a la n c a  de enganche y  e l  punto de acoplam iento de 
enganche e n tre  l a  p a la n c a  de enganche y e l miembro l ib e r a -  
b le .

6& .- M ejoras de acuerdo con c u a lq u ie ra  de 
la s  re iv in d ic a c io n e s  p re c e d e n te s , ca rac te rizad as  porque, d i  el lo 
acoplam iento d e l t ip o  de f r i c c ió n  por rodadura  e n tre  la s  
p a la n c as  de enganche y de desenganche se produce en un 
punto situado, e n tre  e l  e je  de p ivo tam ien to  de l a  pa lanca  
de desenganche y  e l  punto de acoplam iento de enganche 
e n tre  l a  p a la n c a  de desenganche y  l a  b a r ra  de desenganche.

7a • -  M ejoras de acuerdo con c u a lq u ie ra  de 
l a s  r e iv in d ic a c io n e s  p re c e d e n te s , c a ra c te riz ad as  porque e l 
e je  de p ivo tam ien to  de l a  p a lan ca  de enganche e s tá  sepa­
rado d e l punto de dicho acoplam iento d e l  t ip o  de f r ic c ió n  
por rodadura  una d is ta n c ia  mayor que desde e l  punto de 
acoplam iento de enganche e n tre  l a  palancada enganche y e l 
miembro l i b e r a b lé .

25

30

8S .-  Mejoras, de acuerdo con c u a lq u ie ra  de 
l a s  r e iv in d ic a c io n e s  p re c e d e n te s , c a ra c te riz ad as  porque 
d ich a  p a la n c a  de enganche t ie n e  una p a r te  de p e s ta ñ a  
que se ex tien d e  su s tan c ia lm en te  p a r a le la  a l  e je  de p iv o ta ­
m iento de l a  misma, .estando dicho miembro l ib e r a b le ,  cuando 
se en cu en tra  enganchado, en acoplam iento con l a  c ita d a  
p a r te  de p e s ta ñ a .
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9 a .-  Se r e iv in d ic a  por ú ltim o como o b je to  sobre 
e l  que ha de re c a e r  l a  P a te n te  de Invención  que se s o l i c i ­
t a  p o r: ME JOBAS INTRODUCIDAS EN DISYUNTORES QUE COMPRENDEN 
UN MECANISMO DE ACCIONAMIENTO DE CONTACTOS.

s Todo conforme queda d e s c r i to  y  re iv in d ic a d o  en
l a  p re se n te  Memoria d e s c r ip t iv a  que co nsta  de quince páginas
m ecanografiadas y d ib u jo s  a d ju n to s .

M adrid, 27 de Marzo de 1974 BERNARDO UNGRIA
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