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Este invento estérrelacionado en general con log
disyuntores y, més particularmente, con un mecanismo de
enganche para los mismos.

Es conocido el proveer a un disyuntor de medios
de desenganche y enganche adaptados para enganchar el me-
canismo de accionamiento del disyuntor contra ;a qpera—
cién automédtica de apertura de los contactos del mismo en
condiciones normales, es decir, cuandc el circuito conte-
pidd en el circuito que se va a proteger no se encuentra
sometido a unas caracteristicas superio;es a las nomina-
les, y para liberar el mecanismo de accionamiento con el
fin de desenganchar automédticamente al disyuntor al pre-
sentarse una sobrecarga predeterminada. La patente nor-
teamericana 3.540.414 describe una disposicidn de esta
clase, en la que 1ds medios de contacto y el mecanismo
de accionamiento de los mismos estén dispuestos en el intg-
rior de un alojamiento aislante o caja moldeada que forma
parte del disyuntor, y los medios de desenganche y engan-
che estén soportados dentro y sobre, respectivamente, un
alojamiento aislante e independiente dispuesto igualmen-
te dentro del alojamiento de disyunfor. Han existido pos-
teriores desérrollos en la técnica de disyuntores en caja
moldeada, en los que, se afiadieron elementos adicionales,
tales como protectores de la pérdida a tierra, por ejﬁplo
a las estructuras situadas dentro del alojasmiento de dis-
yuntor. Al aumentar la capacidad funcional incorporadsa
‘a2 un disyuntor, aumenta también la necesidad de un mayor
ahorro de espacio, a fin de que las dimensiones globales
del disyuntor no lleguen a ser indeseablemente grandes.

Por tanto, el principal objeto del invento es
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proveer un mecanismo de enganche que es cdmpacto y cons-
ta de muy pocas partes méviles, con una friccidén relati-
vamente pequefia entre las mismas.

De acuerdo con lo anterior, el invento se basa
en lineas generales en un disyunta que comprende un meca-
nismo de accionamiento de contactos que incluye un miem~
bro liberable, un mecanismo de enganche para enganchar el
mecanismo de.accionamiento contra la operacidn de apertu-
ra automdtica de los contactos del mismo, y un dispositi-
vo de desenganche para ‘inhabilitar al mecanismo de engan-
che en respuesta a unas condiciones pmleterminadas de
corriente de sobrecarga, incluyendo dicho dispositivo de
desenganche una barra de desenganche, e incluyendo el
citado mecanismo de enganche una palanca de enganche ca-
paz de moverse hasta las posiciones de enganche y desen-
ganche respecto al mencionado miembro liberable, y una
palanca de desenganche capaz de cooperar con dicha barra
de desenganche y de moverse hasta posiciones de enganche
Y desenganche respecto a la palanca de enganche, caracte-
rizado porque dichas palancas de engenche y desenganche
estén.50portadéé para su movimiento pivotante alrededor
de ejes paralelos entre si, y porque las palancas de engan
che y desenganche cooperan una con otra en las posiciones
de enganche de las mismas por medio de un acoplamiento
del tipo rozamiento de rodadura entre las mismas estando
dichas palancas de enganche y desenganche orientadas hacia
sus posiciones de enganche y aplicando a la palanca de
enganche dicho elemento liberable, cuando esta enganchado
una fuerza de desenganche que excede de la tendencia de

enganche sobre las palancas de enganche y desenganche
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cuya fuerza se transmite desde la palanca de enganche a 14
palanca de desenganche a través del acoplamiento de tipo
rozamiento de rodadura situado entre las mismas, estando
dicha barra de desenganche normalmente en acoplamiento de
enganche con dicha palanca de desenganche con 1o cual se
impide de este modo el movimiento de desenganche de la mig
na bajo la accidén de la citada fuerza de desenganéhe, y
adaptada para soltar la palanca de desenganche.respecto

a dicha fuerza de desenganche al aparecer una corriente
predeterminada de sobrecarga.

A continuacibén se describe una ejecucidén pre-
ferida del invento, solamente a titulo de ejemplo, con re-
ferencia a los dibujos adjuntos, en los que:

La figura 1 es una vista en corte vertical de un
disyuntor;

La figura 2 es una vista en corte vertical toma—
do generalmente por la linea II-II de la figura 1;

La figura 3 es una vista en corte vertical toma-
do por la linea III-III de la figura 2;

La f?gura 4 es una vista en planta del disposi-
tivo de desenéanche mostrado en las figuras 2y 3; y

La figura 5 es una vista en corte vertical toma-
do por la linea VII-VII de la figura 3.

El disyuntor mostrado en la figﬁra 1 y designa-
4o en la misma con el ndmero 3 de referencia comprende
un alojamiento aislante 5 Y un mecanismo 7 de disyuntor
soportado dentro del alojamiento. El alojamiento compren-
de una base aislante 9 Yy una tepa aislante 11.

El mecanlsmo 7 de dlsyuntor consta de un meca-

flsmo 13 de a001onam1ento Y de un dispositivo 15 de engan-
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., una palanca 39 de accionamiento, una ralanca acodada que

—5 —

che y desenganche. A excepcidén del dispositivo de enganchel
Yy desenganche, el disyuntor 3 es del tipo descrito en

la patente nortesmericana N 3.287.534. Es un disyuntor
de tres polos que comprende tres compartimientos dispues-
tos uno al lado del otro y con el compartimiento de polo
central (figura 1) separado de los dos compartimientos de
polo exterior mediante barreras aislantes formadas con

la base 9 de alojamiento y la tapa 11. El mecanismo 13

de accionamiento estd alojado en el compartimiento de polo
central y es comin para las tres unidades de polo.

Cada unidad de polo comprende un contacto fijo
2l en un conductor principal rigido 2% sujeto a la baée
9 mediante el perno 25, y un contacto mévil 27 en un conta
o soportado pivotablmente sobre un brazo 31 de conmuta-
dor por medio de un pasador 33 de pivotamiento.

Los brazos 29 y 31 de las tres unidades de polo
estén rigidamente conectados a una barra 35 de aislamien-
to comin para el movimiento al unisono con la barra 35 y
unos con otros. Cada uno de los brazos 29 de contacto esté
apretado ﬁor medio de un muelle 37 con objeto de proveer
una presién de contacto entre los contactos fijos y mévi-~
les cuando estén cerrados.

Los brazos 31 de conmutador se hacen funcionar

mediente el mecanismo 1% de accionamiento que comprende

comprende dos palancas intermedias 41 y 43 de palanca aco-
dada, unos muelles sobrecentrados 45 y 47, ¥y un apoyo o

brazo liberable 49 soportado pivotablemente en un extremo
del mismo sobre un pasador 173 de pivotamiento Y cooperan-

do en el otro extremo con el mecanismo de enganche del

1Q
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dispositivo 15 de desenganche ¥ enganche.
Una proteccidén aislante 51 que cierra sustancial

mente una abertura 53 practicada en la tapa 11 esti montad

da en el extremo exterior de la palanca 39 de accionamiento

¥ tiene una parte 55 de empufiadura en una sola pieza que

se extiende a través de la zbertura 53 para permitir el fun

cionamiento manual del disyuntor. Las palancas\inﬁérmedias
41 y 43 de palanca acodada estin unidas juntas pivotable-
mente mediante un pasador 57 de rdtula, estando también
conectada pivotablemente 1la palanca intermedia 41 de pa-
lanca acodada al brazo liberable 49 por un pasador 59,

y estando conectada la palanca intermedia 43 de palanca,
acodada al brazo 31 de conmutador de la unidad de polo
central mediante un pasador 61. Los muelles sobrecentrados
45 y 47 estén unidos, bajo tensidén, entre el pasador 57
de rétula y el extremo exterior de la palanca 29 de accio-
namiento. Los contactos del disyuntor se abren a mano me-
diante el movimiento de 1a parte 55 de empufiadura en el
sentido contrario a las agujas del reloj hasta uns posi-
cidn de "desconexién", cuyo movimiento hace que 1los mue-
lles sobrecentfédos 45 y 47 hagan caer a la palanca acoda-
da 41 y 43 y de este modo se realice el movimiento de a-
pertura de los brazos 29 de contacto de todas las unidades
de polo, como es bien conocido en 1la técnica.

El disyuntor se cierra a mano mediasnte el movi-

o

-

miento en sentido contrario de la parte 55 de empufiadura a
de 12 posicién de "desconexién" hasta una posicibn de
"conexidn", cuyo movimiento obliga a los muelles 45 y 47

a enderezar la palanca acodada 41 y 43 y de ese modo a

trasladar a los brazos é9 de contacto de todas las unida-

des de polo hasta sus Posiciones de cierre, también como
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posicidén de enganche ¥ para liberar al mecanismo de engan-

es conocido.

El dispositivo 15 de enganche y desenganche sir-
ve para efectuar la liberacién automatica del miembro 1li-
berable 49, y por tanto la spertura de los contactos de dig
yuntor de todas las unidades de polo, en Tespuesta a unas
condiciones predeterminadas de sobrecarga que se produzcan
en cualquiera o en todas las unidades de polo del disyuntox

El pircuito gque pasa por cads unidad de polo se
extiende desde un terminal 63 a través del conductor 23,
lbs contactos 21 y 27, el brazo 29 de contacto, un conduc~
tor flexible 65, un conductor 67, y un conductor 69 de
desenganche hasta un berminal opuesto 71. El conductor 69
de desenganche tiene un extremo del mismo sujeto al con-
ductor 67 por unos medias 7% de perno, y tiene su otro ex-
tremo dispuesto entre una placa 75 de refuerszo ¥y el termi-
nal 71, a la que éste ltimo estd sujeto por medio de un
perno 77 de fijacién.

E1 dispositivo 15 de enganche y desenganche que
esta dispuesto dentro del alojamiento 5 de disyuntor com-
prende un alojamiento aislante que consta de una base 79
Y de una tapa 81 sujeta a la base 79 de modo que puede
retirarse. El dispositivo 15 comprende ademés un mecanis-
mo de enganche sujeto a la base 79 exteriormente al alo-~

Jemiento 79 y 81, y unos medios de desenganche adaptados

normalmente para mantener al mecanismo de enganche en una

che para su movimiento hasta una posicidén de desenganche en
respuesta a unas condiciones predeterminadas de corriente
de sobrecarga y de pérdida qQue aparezcan en cualquiera de

las unidades de polo y sean detectadas por los medios de
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desenganche asociados con las mismas. Los mediog de desen-—
ganche del dispositivo 15 de enganche y desenganche estan
dispueios dentro del alojamiento 79 v 81, pero no se muesH
tran o describen en la presente memoria, a excepcidn de 1lsg
barra 83 de desenganche, porque no constituyen una parte d
presente invento. Para una descripeidn detallada de mediog
de desengsnche adaptables en especial para utilizarlos con
el mecanismo- de enganche que se describe posteriormente
en la presente memoria, se puede hacer referencia a la
solicitud copendiente del solicitante N©

Refiriéndose shora en particular a las figuras
2 a 5, el mecanismo de enganche del invento comprende una
palanca 153 de desenganche Y una palanca 155 de enganche
soportada para el movimiénto pivotante alrededor de unos
ejes paralelos de un bastidor 157 generalmente en forma .
de U, el cuél, a su vez, estd sujeto a la base 79 de alo-
Jamiento. Como se ve mejor en las figuras 2y 5, la palan-
ca 153 de desenganche estd mﬁntada.pivotablemente sobre
un pasador 161 soportado en un costado 1572 del bastidor
157, la palanca 155 de enganche esté.montada pivotablemen-
te sobre un pééador 168 soportado en ambos costados 157a
Y 157b del bastidor 157, pasando el pasador 161 a través
de unas aberturas practicadas en unas prolongaciones para-
lelas de una parte 159 generalmente en forma de U de la
palanca 153 de desenganche, y pasando el pasador 168 por
unas aberturas practicadas en los ramales sustancialmente
praralelos de la palanca 155 de enganche. En el pasador
158 de pivotamiento eti montado un muelle 171 de torsidn
que tiene un extremo del mismo acoplado con la poreidn

curvada de la parte 159 en forma de U de la palanca 153
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" muestra en las figuras 2, 4 y 5, estdn dispuestos entre

de desenganche con objeto de presionar esta dltima hacia una
posicién de enganche (en sentido contrario a las agujas del
reloj, visto como en la figura 3) respecto a la palanca
155 de enganche, y su otro extremo estéd acoplado a una par-
te de pestafia entre los ramales de la palanca 155 de engan
che con el fin de presionar a esta ultima hacia una posi-
cién de enganche (en sentido contrario a las agujas del
reloj, visto como en la figura 3) respecto al miembro li-
berable 49 del mecanismo de disyuntor. El movimiento de

la palanca de enganche en el sentido de enganchar estd 1li-
mitado por un saliente 79b (figura 4) de la base 79 de alo+
Jamiento, que sirve de tope para uno de los dos ramales de
la palanca 155 de enganche. En su extremo més lejano del
eje 161 de pivotamiento, la palanca 153 de desenganche tieTe
una pestaia 163 que coopera con una parte de la barra 83
de desenganche (figura 3) que se extiende a través de una
abertura 167 practicada en la base 79 de alojamiento, y
cuya parte tiene en la misma una muesca 165 normalmente
acoplada con la pestafia 163 para impedir el movimiento de
desenganche de la palanca 155 de desenganche.

Cuando se encuentran en sus posiciones de engan-
che mostradas en la figura 3 con lineas llenas, las palan-
cas 155 y 155 de desenganche y de enganche cooperan una
con otra por medio de un tipo de acoplamiento de friccién
por rodadura (frente al de friccidn por deslizamiento) entre
las mismas, cuyo acoplamiento estid provisto por unos me-
dios rotativos 175 que lleva la palanca 153 de desenganche
J coopera con una parte de borde inferior de la palanca

155 de enganche. Los medios rotativos 175 que, como se
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-visto como en la figura 3), efectuado por los medios de

-10 -

los ramales Qaralelos de la parte 159 generalmente en forma
de U de la palanca 153 de desenganche, pueden constar de
un pasador soportado rotativamente en los brazos de la
parte 159, o, preferiblemente de un rodillo montade rota-
tivamente sobre un pasadr soportado por dichos famales.

Las lineas llenas de la figura % muestran las
partes del mecanismo de enganche en sus posiciones.de en-
ganche, estando enganchadas en el mismo por la ﬂarrﬁ 83 de
desenganche qﬁe tiene su muesca 165 acoplada con la pesta-
fa 163 de la palanca 153 de desenganche, y porque los me-
dios rotativos 175 de la palanca de desenganche bloquean
el movimiento de desenganche de la palanca 155 de enganche
Con el disyuntor en una posicidén de reajuste, el miembro
liberable 49, aunque no 'se muestre en la figura 3, tendria
el extremo libre del mismo acoplado, en relacidén subyacen-
te, con la pestafia transversal de 1s palanca de enganche
¥ aplicaria a la misma una fuerza de desenganche (suminis-
trada por los muelles Sobrecentrados 45 y 47) que excede
al apriete de enganche aplicado a las palancas de engan-
che y desenganche Y se transmite desde la palanca de engan-
che hasta la Palanca de desenganche por medio del tipo de
acoplamiento de friceidn pPor rodadura que exite entre las
mismas,

Tras el movimiento de desenganche de la barra

83 de desenganche (en el sentido de las agujas del reloj,

desenganche (no representados) en respesta a una determi-
nada condicidén de sobrecarga, como se sabe, la pestafia
163 se desaloja de la muesca 165, permitiendo de ese modo
que la palanca 153 de desenganche se deje llevar por la

fuerza de desenganche transmitida a la wisma. Entonces,
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la palanca 155 de enganche, actuando sobre los medios ro-
tativos 175, transportari a la palanca 153 de desenganche
en el sentido de las agujas del reloj; y ella misma se
moverd hasta la posicibén de desenganche indicada con linea
de trazos en la figura 3, para liberar de este modo al
miembro liberable 49. L.

Se observaréd que el mecanismo en engaﬁbhe, que
comprende las ‘dos palancas 153 y 155 capaces de girar al-
rededor de ejes paralelos y que cooperan una con otra por
medio de un acoplamiento del tipo de friccién por rodadural
emplea una cantidad minima de partes méviles que cooperan
con un minimo de friccién entre las mismas, permitiendo
con ello que las palancas de desenganche y de enganche
sean relativamente cortas, y también conduce a un disefio
compacto. Ademds, a partir de la figura 3 se ve que la
distancia entre el eje 161 de pivotamiento de la palanca
de desenganhe y el punto de acoplamiento de enganche 163
y 165 entre la palanca de desenganche y la barra de desen-
ganche, es mayor que la distancia entre el eje 168 de
pivotamiento de la palanca de enganche y el punto de aco-
plamiento de enéanche entre la palanca 155 de enganche y
el miembro liberable 4#9; que el punto de acoplamiento
entre los medios rotativos 175 y la palanca de enganche

queda entre el eje 161 de pivotamiento de la palanca

. de desenganche y el punto de acoplamiento de enganche de

esta dltima con lalarra de desenganche; que el eje 168
de pivotesmiento de la palanca de enganche estd separado
del emplazamiento del punto de acoplamiento de esta dlti-
ma con los medios rotativos 175, en una distancia mayor

que desde el punto de acoplamiento de enganche entre la
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palanca 155 de enganche y el miembro liberable 49; y que
este filtimo coopera con una parte de la palanca de engan-
che, a saber la pestafia transversal de la misma, que se
extiende sustancialmente paralela al eje 168 de pivotamien-
to de la palanca de enganche. Esta disposicién resulta en
un favorsble rendimiento meéénico que igualﬁente contri-
buye a la compacidad del disefio.

En resumen, la Patente de Invencidén que se solici-
ta debefé recaer sobre las siguientes:.

REIVINDICACIONES

lg2.- Mejoras introducidés en disyuntores que
comprenden un mecanismo de accionamiento de cbntactos que
incluye un miembro liberable, un mecanismo -de enganche para
enganchar al mecanismo de accionamiento contra la operacidn
automatica de apertura de los contactos del mismo, ¥ un dis-
positivo de desenganche para inhebilitar al mecanismo de
enganche en respuesta a unas condicbones predeterminadas de
corriente de sobrecarga, incluyendo dicho dispositivo de
desenganche una barra de desenganche, e incluyendo el ci-
tado mecaﬁismo'de enganche una palanca de enganche capaz de
moverse a posiciones de enganche y desenganche respecto
al mencionado miembro libersble, y una palanca de desengan-
che capaz de cooperar con dicha barra de desenganche y de
moverse a posiciones-de enganche y desenganche respecto &
la palanca de enganche,ﬁcaracterizadas porque dichas palan-
cas de enganche y desenganche estén soportadas para su mo-
vimiento pivotahte alrededor de unos ejes paralelos entre
si, y porque las palancas de enganche y desenganche coope-
ran una con otra en las posiciones de enganche de las mis-

mas por medio de un acoplamiento del tipo de friceidn por
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rodadura entre las mismas, siendo obligadas dichas palan~
cas de engarhe y desenganche hacia sus posiciones de engan
che, y aplicando el citado miembro liberable, cuando esté
engenchado, una fuerza de desenganche a la palanca de engah
che que excede &l apriete de enganche sobre las palancas
de enganche y desenganche, y que se transmite desde la
palanca de enganche hasta la palanca de desenganche por
medio de dicho acoplamiento del tipo de friccién por roda-
dura qué exite entre las mismas, estando dicha barra de
desenganche normalmenté en acoplamiento de enganche con
la citada palanca de desenganche, para impedir de este™
modo el movimiento de desenganche de la misma bajo dicha
fuerza de desenganche, y adapteda para liberar la palanca
de desenganche respecto a dicha fuerza de desenganche tras
la aparicién de una corriente predeterminada de sobrecar-
ga.

38, ﬁéjoras de acuerdo con la reivindica-
cidén 12, cafacterizades porque dicha palanca de desenganche
lleva Unos medios rotativos dispuestos para cooperar con
una parte de borde de la palanca de enganche para proveer
dicho acoplamiento del tipo de friccidén por rodadura entre
la palanca de enganche y la palanca de deéensanche.

22,- Mejoras de acuerdo con la reivindica-
cidén 28, caracterizadss porque dichos medios rotativos con-
sisten”"en un pasador sobortado rotativamente por la palan-
ca de desenganche.

4a8,- Mejoras de acuerdo con la reivindica-
cidén 28, caracterizadm porque dichos medios rotativos
estén constituidos por un rodillo soportado rotativemente

sobre un pasador sujeto a la palanca de desenganche.
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58.- ﬁéﬁdfas de acuerdo con cuslquiera de
las reivindicaciones precedentes, caracterizades porque
la distancia entre el eje de pivotemiento de dicha palanca
de'desenganche v el punto de acoplamiento de enganche entre
la palanca de desenganche y la barra de desenganche, es
mayor que la distancia entre el eje de pivbtamieptonde
dicha palanca de enganche y el punto de acoplamiento de
enganche entre la palanca de enganche y el miembro libera-
ble. ‘

68.~ Mejoras de acuerd6 con cualquiersa de
las reivindicaciones precedentes, éaracterizamﬁjporque,dicyo
acoplamiento del tipo de friccién‘bor rodadura entre las
palagpas de enganche y de desenganche se produce en un
punto situado entre el eje de pivotamiento de la palanca
de desenganche j el punto de acoplamiento de enganche
entre la palanca de desenganche y la barra de desenganche.

é--dﬁéjoras de acuerdo con cualquiera de
las reivindicaciones precedentes, caracterizadss porque el -
eje de pivotamiento de la palanca de enganche.esté sepa-
rado del punto de dicho acoplamiento del tipo de friceidn
por rodadura una distancia mayor que desde el punto de
acoplamiento de epganche entre la palencad enganche y el
miembro liberablé. )

' aa, - Mejoras de acuerdo con cualquiera de

las reivindicaciones precedenﬁgs, caracterizades porgque
dicha palanca de enganche tiene una parte de pestafia
que se extiende sustancialmente paralels al eje de pivota-
miento de la misma, .estando dicho miembro liberable, cuandg
se encuentra enganchado, en acoplamiento cbn la citada

parte de pestafa.,
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98,- Se reivindica por Ultimo como objeto sobre
el que ha de recaer la Patente de Invencidn que se solici-
ta por: MEJORAS INTRODUCIDAS EN DISYUNTORES QUE COMFRENDEN
UN MECANISMO DE ACCIONAMIENTO DE CONTACTOS.

Todo conforme queda descrito y reivindicado en
la presente Memoria descriptiva que consta de quince péginas
mecanografiadas y dibujos adjuntos.

Madrid, 27 de Marzo de 1974
BERNARDO UNGRIA
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