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EXTRACTO DE LA DESCRIPCION

Se describe un transpértados para desplazar

" objetos, que tiene unos rodillbs'accionados que pueden

deslizarse con relacién a los ejes de arrastre que se -

extienden a través de ellos. (Cada eje de arrastre tiene

‘una pluralidad de-;odillos montados en &1 los wnos al la

do de los otros. Una polea estd montada en la extremi-
dad'de cadé eje de arras%re para recipir una correa que
estéd acoplada con un eje!principal para ser arrastrada - .
ﬁor éste. El eje princibal estd conectado por correas y
poleas a un motor. Ios ;odillos pueden disponerse en gru
pos diferentes que tienei velocidades de rotacién diferen
tes utilizéndose un'sistéma de rodillos para desplazar los
objetos alrededor de las esquinas. Se describe una bande-

Ja de rodillos mévil dotada de los rodillos en cuestidn,

montada en una empaquetadofa de cajas.

ANTECEDENTES DEL INVENTO

Ambito del Invento,-

Este invento estd incluido en el dmbito de los

dispositivos transportadores.

Descripeidn de la Técnica Anterior.-

Se utilizan de manera tipica transportadores para
desplazar objetos a los largo de trayectos diferentes, por -
ejemplo el trayecto necesario en una méquinaaempaquetadoras
de cajas. Generalmente, se emplean correas continuas para los
objetos a lo largo de un trayecto dado. Otros transportadores

emplean rodills mabats e manera giratoria que utilizan bien la
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fuerza de la gravedad aplicada a log ob jetos para desgplazar

los objetos pendiente abajo en el transportador o bien que

son arrastrados positivamente por un motor. Otros tipos de

transporfadores que utilizan rodillos accionados positiva-

mente se describen en las Patentes de los Estados Unidos n@S,

3.610.404 y 3,650.375 concedidas a Fred J. Fleischauer y

Theodore A. Hammond y en la Patente de los Estados Unidos n?o

. 3.563.721 concedida a G. F. Ritter, Jr,

Un problema que se plantea con los transporta-

i

dores de la técnica anterior es que necesitan t{picamente

wma cantidad relativemente importante de mecanismos Yy espa-
cio como en los transportadéres de correa continua, Ia es-
tructura se hace complicada y voluminosa en el caso de que
los objetos hayan de ser arrastrados a velocidades diferen—
tes a 1o largo del transportador. Se deseribe aqui un trang
portador que soluciona estos problemas y ademds es mds silen
ciogso que los transportadores de la técnica anterior. Ade-
més, el transportador en cuestidn permite que algunos de los
objetos transportados sean detenidos por ejemplo en caso de
dtascamiento permitiendo que los demds objetos sean tfanqug
tados libremente. ,

Tipicamente se d%ilizan placas de transferen-
cia entre los transportadores de la técnica anterior. Egtas
placas de transferencia llenan ¢l intervalo entre la extre-
midad de un transportador y el comienzo de otro transporta-
dor, Ias placas de transferencia constituyen puntos muer-

tos en los transportadores, que aumentan la friecidn al pa~

‘sar los objetos a través de ellas., E1 transportador descri-

~to agui tiene rodillos de didmetro relativamente reducido

que pueden situarse conjuntamente de tal manera que reduzcan
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el intervalo, eliminando as{ la necesidad de wna placa de
transferencia,

En numerosos casos, es conveniente desplazar
los objetos por medid de un transportador alrededor de wuna
esquina o de una curva. Porrejamplo, véase Patente de los

Estados Unidos n? 871,340 concedida a F., C. Hrdina. En los

‘transportadores de la,técnica anterior se necesita tipica-

mente gulas laterales para desplazar los objetos alrededor

de una esquina., El transportador deserito aqui no hecesita

ninguma guia lateral y en su lugar utiliza rodillos desli-

zantes dispuestos para desplazar los objetos alrededor de

la esquina,

RESUMEN DEL INVENTO

Un modo de realizacién del invento estd cong-
tituido por un transportador destinado a desplazar objetos,
que incluye un bastidor, wma pluralidad de rodillos cilindri
cos montados en los ejes de accionamiento, teniendo cada eje
un didmetro externo, teniendo los rodillos was superficies
de asiento interiores cilindricas con un didmetro interior
que pueda contener los ejes. Por 1o menos una porcidn de ca
da uvna de las suﬁérficies internas estd en contacto con las
superficies externas de los ejes de modo que la rotacidn de
los ejes imparta una rotacién a los rodillos. Los didmetros
internos son superiores a los didmetro externos lo que permi

te que los rodillos, al ser detenidos exteriormente puedan

pararse mientras que los ejes siguen girando. Se utiliza un-

motor para hacer girar los ejes,
Un objeto del invento consiste en proporcionar
un transportador nuevo y mejorado mis silencioso,

Otro objeto del invento consiste en Proporcio-
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nar un dispositivo transportador que transporte los objetos
a velocidades dlferentes a lo largo de su lonvltud
i : Otro objeto del 1nvento consiste en proporcio-
| nar un dispositivo transportador que esté montado en una
‘parte mévil de ua méquina empaquetadora de cajas.
o Otro objeto mds del invento consiste én propor
" .cionar un dispositivo transportador que elimina la necegi-

dad de placas de transferenc1a entre transportadores adya-
|
/

Un objeto suplementario del invento consiste

_centes.

en proporcionar un transportador que tiene una presidn li-
neal reducida con el fin de ‘desplazar objetos dotados de

|
‘rartes superiores ensanchadas de manera estable,

_ Ademds, un objeto del invento consiste en Dro-
porcionar un transportador que permite detener uma hilera de
objetos mientras que las h1leras adyacentes siguen desplazan
dose mds alld de la hilera detenida,.

Otro objeto del invento consiste en proporeio-
nar un transportador mejorado para desplazar objetos alrededor
de una esquina,

Otros objetos y ventajas del invento podrdn
verse claramente en la siguiente descripeién,

BREVE DESCRIPCION DE LOS DIBUJOS

Ia figura 1 represents una vista lateral en
seccién transversal parcial de una mdquina empaquetadora de
cajas que incorpora el invento;

La figura 2 es una vista por encima parcial y
ampliade de la porecidn derecha de la miquina empaguetadora
que se representa en la figura 1, mirando en la direccidn de

las flechas 2-2;

.
.
Y
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La figura 3 es uwna vista en seccidn transversal
parcial tomada a lo largo de la linea 3-3 de la figura 2, mi
rando en la direccién de las flechas;

La figura 4 es wna vista en seceidn transversal
y ampliada tomada a lo largo de la linea 4-4 de la figura 3
mirando en la direccidn de las flechas;

' Ia flgura 5> es una vista parcial ampliasda de
la bandeja de rodillos que se representa en la figura 1, 0
mada a lo largo de la linea 5~5 y mirando en la direccidn de
las flechas;

La figura 6 es una vista en seccién transver—
sal ampliada, tomada a lo largo de la linea 6-6 de 1a figura
5, mirando en la direccién de las flechas;

‘ Ia figura 7 es una vista de wn recipiente dis-
puesto encima de log rodlllos de la mdquina empaquetadora de
cajas;

La figura 8 es wa vista en perspectiva par-
cial y ampliada de los rodillos inmediatamente debajo del
cojinete 73 de la figura 2;

La figura 9 es wna vista por encima parcial y
ampliada de un trdnsportador destinado a desplazar ob jetos
por wna esquina estando éste transportador conectado al trans
portador representado en la figura 23

la figura 10 es wna vista en seccidn transver—
sal ampliada tomada a lo largo de la linea 10-10 de la figu~-
ra 9 mirando en la direccidn de las flechas;

Ia figura 11 es wna vista en planta por encima
¥y ampliada del transportador de esquina que se representa en
la figura 9 y del cual se han retirado solamente los rodi-

1llos y ejes de arrastre;
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Ia figura 12 es wna vista en seccidn transver-
sal ampliada tomada a lo largo de la linea 12-12 de la figu~-
ra 9 mirando en la direccién de las flechas;

La figura 13 es una vista por encime ampliada

-de dos de los rodillos representados en la figura 9 que ilug

tra mds claramente la separacibn de los rodillos;

La figura 14 es wma vista parcial por encima
de un transportador que desplaza objetos oblongos;

Ia figura 15 és wa vista en perspectiva par—
cial de una variante de realizacién de los rodillos; y

La figura 16 es wna vista de frente parcial
de los rodillos separados pdr un manguito.

DESCRIPCION DE LOS MODOS DE REALIZACION PREFERIDOS

Para facilitar el entendimiento de los princi-
pios del invento, se hard ahora referencia a los modos de
realizacidn ilustrados en los dibujos ¥y al lenguaje especi-
fico que se utilizard para describirlos. Sin embargo, estd
entendido que no se prevé ninguna limitacién del aleance del
invento ya que como ocurre normalmente, los peritos en la
ﬁateria a la cual‘pertenece el invento, podrdn idear altera-
ciones y otras modificaciones en el dispositivo ilustrado,
as{ como otras aplicaciones-dé los principios del invento
que se ilustran aqui,

Haciendo referencia a la figura 1, se represen
ta wna mdquina empaquetadora de cajas 30 que incluye umn bag
tidor 31, MNontado en el bastidor 31 se halla un transporta
dof de cajas 32 y un dispositivo de transporte 33. Ias ca-
jas se gitian en el transportador de cajas 32 y se desplazan
hacia el interior hasta we posicidn situada debajo del dis

positivo de transporte 33. Ias cajas se desplazan hasta que
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alcancen una posicidn situada debajo de un cabezal de vacio

névil verticalmente 34, E1 cabezal de vaecio 34 funeciona para

_elevar un grupo de objetos reépecto a la bandeja de rodi-

llos 35 después de que los objetos se han desplazado desde

el dispositivo 33 hasta la bandeja 35. El cabezal de vacio

34 eleva wn grupo de objetos a partir de la bandeja 35 la
cual se desplaza entonces horizontalmente hasta Ia posicidn

-35' representada en lineas de pwtos. El cabezal 34 despla-

za a continuacidn los objetos hacia abajo en wna ecaja corres

’pondienterdispuesta en el transportador de ecajas 32. Ia fi-

‘gura 1 corresponde a la figura 4 de la Patente de los Esta-

dos Unidos n? 3.386.224, concedida a J, J. Shuttleworth,
salvo la excepcidn importante que consiste en que una plura-
lidad de rodillos se utilizan en el dispositivo 33 y en la
bandeja 35 en lugar de la correa transportadora que se repre
senta en la Patente mencionada mds arribva. Ia médquina empa-
quetadora_de cajas 30 se describe completamente en la Paten-
te de los Estados Unidos n? 3.386.224 y 1la deseripeidn que
contiene se incorpora aqui a titulo de referencia. Aungue
la nueva estructura deserita ¥y representada en esta Memorig
esté incorporada &n la mdquina empaquetadora de cajas 30, se
entiende que el presente invento no estd necesariaments aso-
ciado con la estructura de la técnica anteriog descrita en
la Patente de los Estados Unidos n? 3,386.224,

' La figura 2 es wna vista por encima parcial y
ampliada del dispositivo de transporte 33 montado encima

del bastidor 31. Los objetos situados en el dispositivo transg

. portador 33 se desplazan en la direccién de la flecha 36 eﬁ

seis hileras separadas y paralelas 37 a 42. Las seis hileras

estan formadas por wna pluralidad de paredes divisorias 43
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que estan colgadas por medio de dispositivos de fijacidn 44

en unos pares 45 de barras paralelas 46 y 47 montadas en la

_rarte superior de wmas columnas 48 y 49 sujetas en el bas-

tidor 31. Los dispositivos de fijacidn 44 pueden ser aflo~

jados para facilitar el reglaje de las paredes divisorias de

acuerdo con el tamafio de log objetos moéviles y del ntmero
de hileras deseado.

El dlsp031t1vo de transporte 33 incluye una
pluralldad de rodillos dlspuestos en dos grupos 33A y 33B.
En los dibujos se han representado solamente algunos de los
rodillos para mayor claridad. Ias paredes divisorias 43 se

extienden encima de los rodillos del grupo 33B, pero no en—~

.tran en contacto con ellos, ‘Los rodillos del grupo 33A lle

van log objetos a log rodillos del grupo 33B y a las hile-
ras 37-42. Los rodillos 50 del grupo 33B giran a menor ve-
locidad que los rodillos 517en'el grupo 33A. Los rodillos 50
y 51 son idénticos con la sola diferencia gque consiste en

éue los rodillos 50 giran a una velocidad inferior a la de

los rodillos 51. Se describirdn los rodillos 51 ahora, que-
dando entendido que los rodillos 50 son de construccidn idén
tica, En la figﬁ}a 4 pe representa una vista ampliada en

seccidn transversal de los rodillos 51, Cada rodillo 51 esta
montado de manera giratoria en un drbol de accionamiento me-
talico 52 e incluye un manguito externo 53 hecho de un mate~
rial tal como caucho montado de manera fija sobre un mangui-
to interno 54 hecho de materia pldstica. El didmetro inter—
no del manguito 54 es superior al didmetro externo del drbol

52 1o que permite al rodillo girar libremente en el eje. En

‘un modo de realizacibn, el eje 52 ha sido construido de acero

inoxidable con un didmetro externo de 6,35 mm (1/4 pulgada).
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En este mismo modo de realizacidn, el manguito intemo 54
tiene un didmetro interior de ?proximadamente 6,74 mm (17/64
pulgada), y estaba hecho de una materies tal como la formaz de i
nylon vendida bajo el nombre comercial "NYLATRON",

En otro modo de fealizacién, se realizd en el
manguito 53 un revestimiento e#terno de acero inoxidable, E1
manguito 53 estad montado en el manguito 54 de tal manera que
se impida el movimiento relativo entre estos elementos., Por
lo menos una parte de la superficie interna del manguito 54
esté en contacto con la superficie externa del drbol de
arrastre 52 de modo que la rotacidn de los ejés de éfrastre
imparta wn movimiento de rotacidn a los rodillos. Ia rota—
cidn del drbol de arrastre 52 dard lugar a la rotacién del
manguito externo 53, lo que provoca asi el desplazamiento de
un objeto tal como una botella o wna lata, ELl aumento de la
presidn ejércida hacia abajo sobre los rodillos permitird
aumentar el par de salida posible, Sin embargo, wna resis-
tencia importante al movimiento horizontal del ob jeto hara
que los fodillos se deslicen en los ejes de arrastre. Por
tanto, si 1asrbotellas o0 los objetos en movimiento se atas-

can, los rodillos 51 se detendrdn incluso si los ejes de

. arrastre 52 siguen girando. En este mismo modo de realiza~-

cibn descrito, la longitud de cada rodillo a lo largo de su
eje de rotacidn era aproximadamente de 11,11 mn (7/16 pulga-
da). Los ejes 52 estén montados por medio de cojinetes sobre
was barras 55, 56 y 57 que estdn sujetas de manera fija en

la parte superior del bastidor 31 (figura 3)., Montada de ma

~ nera fija en una extremidad de cada eje de arragstre, se halla

tna polea 58 que estd conectada con el eje 59 para arrastrar

lo por medio de una correa 60. Una polea de mayor didmetro
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61 ests montada de manera fija en el eje 59 y estd conectada
~de manera que arrastre la polea 62 del eje 63 por medio de
la correa 64, Otra polea 65 montada en el eje 63 estd co-
nectada por medio de la correa 66 de modo que pueda ser
.arrastrada por el eje de salida giratorio del motor 67 mon-
tado encima del bastidor 31. El eje de arrastre de cada hi
:lera de rodillos estd provisto de una polea destinada a

.acoplarse con uwna de las correas 60 que se extienden sobre
. o i
l

Los ejes de arrastre 52 son perpendiculares al eje 59 y las
' [

el eje de arrastre 59 segin 'se representa en la figura 2.
correas 60 son correas toroidales utilizdndose wna correa
separada para cada eje 52. En lugar de las correas y de
las poleas es posible utilizar otros medios de transmisidn.
Un gparato que no se representa sirve .para dis
,tribuir.secuencialmente ¥y de menera uniforme 1los objetos en
movimiento sobre las hilera§ 37 a 42. Dicho aparato se re-
presenta en la Patente de los Estados Unidos n? 3,342.303
concedida a la Shuttleworth Machinery Corp. De manera tipi-
ca, se utiliza un aparato que forma una sola hilera de obje
tos que se desplaza sobre los rodillos 51 y distribuye a
continuacién un nimero predeterminado de unidades pfoceden—
tes de la hilera vnica secuencizlmente en las hileras 31,
38 y 39. De manera idéntica, un aparato similar que forma

una sola hilera de objetos que se desplazan sobre los rodi-
\

Y

llos 51, distribuye unos nimeros predeterminados de unida-
des secuencialmente en las hileras 40 g 42, Por tanto, ya
que los objetos que se desplazan sobre los rodillos en el

grupo 33B se desplazan en un cierto ntmero de hileras, por
‘ejemplo seis, mientras que los objetos que se desplazan en

el grupo 33A se desplazan solamente en una o dos hileras, es
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conveniente accionar los rodillos 50 del grupo 33B a wna ve
locidad mds lenta que los rodillos 51 del grupo 334. De es
te modo se equipa wn segundo eje 68 (figura 2) con correas
69 que se:acoplan con~las poleas montadas en los ejes de ac
cionamiento de los rodillos 5? para accionarlas, Ia polea
70 estéd montada en el eje 68 y estd conectada por medio de
la correa 71 de modo que érrastre una polea de mayor didme-~
tro 72 montada en el eje 63. El eje 63 estd acoplado con

el eje 59 por medio de la correa 64 y de las poleas 61 y 62.

La polea 62 tiene un didmetro relativamente pequefio mien~

tras que la polea 61 montada en el eje 59 tiene un didmetro

relativamente importante. Por otra parte, la polea 72 tie-

ne un didmetro relativamente importante mientras que la po-

lea 70 montada en el eje 68 tiene un didmetro relativamente

reducido. Por consiguiente, el eje de arrastre 59 gira a
una velocidad mds elevada que el eje de arrastre 68 incluso
aunque el eje 63 gire a velocidad constante. EL eje 68 estd
montado de manera giratoria en unos cojinetes 73 sujetos
por unas ménsulas 74 en las columnas 49. De la misma mane—
ra, el eje 59 estd soportado de manera giratoria por unos
cojinetes 73 suje%os por was ménsulas T4 montadas en las
columas 75 fijas en el bastidor 31. E1 eje 63 estd montado
en cojinetes similares 76 dispuestos encima del bastidor 31:
En el caso de situar una carga importante sobre
los rodillos, los ejes de arrastre sobre los cuales estdn
montados los rodillos se encorvardn hacia abajo, Para impe-
dir wna deformacidn permanente de los ejes de arrastre, se
monta una pluralidad de barras de soporte 76 (figuras 3 y 4)
encima del bastidor 31, de modo que sus superficies superio-

res queden separadas de la parte inferior de los rodillos.
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En el modo de realizacibn especifico que se acaba de descri-
bir, esta separacidn era de aproximadamente 2,38 mm (3/32
pulgada) y no superior a 22,62 mm (7/8 pulgada). Ias barras
76 se extienden sobre toda la longitul del bastidor debajo
de los rodillos 50 y 51 y entran en contacto con algunos de
los rodillos cuando los ejes de arrastre se doblan hacia
abajo. Los rodillos que entran en contacto con las barras
76 se paran; sin embargo, aqyellqs rodillos que no entran

en contacto con las barras 7F siguen girando desplazando

asi los objetos en el dispositivo.

Se hz determinado que lés objetos que se des=-
plazan en los rodillos han dé estar soportados en cualguier
momento por 1o menos por tres rodilles (en la direceidn del
transporte para impedir la cafda de los objetos). En la fi
gura 7 se representa una botella 77 como objeto tipico que
ha de ser desplazado, Se observard que la longitud de la
superficie de fondo plano 78 de la botella 77 estéd indicada
por 1la dimensién 79. Es muy conveniente que la separacidn
respectc al eje de una hilera de rodillos hasta el eje de
la hilera de rodillos adyacente no sea superior a la tercera
parte de la distancia indicada por la dimensién 79 para que
por lo menos existan tres hileras de rodillos debajo de la
botella en cualquier momentb. En caso contrario pqdria pro
ducirse wna pérdida de estgbilidad de la botella.

Tal y como se ha descrito en la Patente de los
Estados Unidos n? 3.386.224, la miquina empaquetadora de ca
jas 30 incluye uma bandeja 35 que se desplaza horizontalmen
te hacia la izquierda segin se ve en la figura 1 de esta Me
moria hasta la posicién indicada por la configuracién en 1i

neas de puntos 35'. Ia bandeja de rodillos se desplaza ha-
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cia la izquierda después de que los objetos situados en ella

han sido elevados por el cabezal de vacio 34 para que éste

puede bajar hasta la caja,

Iz figura 5 es una vista por encima parcial to-
mada a lo largo de la linea 5-5 de la figura 1 y mirando en
1a direccién de las flechas, que representa la bandeja dé
rodillos 35. Ia bandéja de rodillos 35 estd provista de hi.
leras de rodillos 80 idénticos a los rodillos 50 y 51, Los
rodillos 80 estdn montados én los;ejes de arrastre 84 idén-
ticos a los ejes de arrastré 52. Los ejes de arrastre que-
tienen wos rodillos 80 montédos en ellos estdn montados por
medio de cojinetes en unas bérras 81, 82 y 83 dispuestas de
manera fija encima de la bandeja de rodillos 35. De la mig
ma manera, los ejes de arrastre 84 estan provistos de po-
leas en sus extremos externos, las cuales se acoplan con las
correas 85 que se extiénden encima del tubo 86. E1 tubo 86
estd conectado al eje 68 y puede girar con éste. En la fi-
gura 6 se representa wna vista en seccidn transversal del tu
bo 86 y del eje 68, El eje 68 estd provisto de uma ranura
de chaveta 87 que recibe la chaveta 88 montada en el inte-
rior del tubo 86 & que se extiende a lo largo de la longitud
del mismo., E1l tubo 86 estd montado de maﬁera giratoria en
wnos cojinetes 87 sujetcs'en las columnas 88 montadas en la
bandeja de rodillos 35. Ia bandeja de rodillos 35 estd mon
tada de manera idéntica al montaje de la plataforma o de la
bandeja 205 de la Patente de los Estados Unidos n¢ 3.386.224,
Se utiliza un cilindro hidrdulico para desplazar la bandeja
de rodillos 35 hasta la posicidn indicada por las lineas de
runtos de una manersa idénticﬁ a la gue se describe en la

Patente., EL tubo 86 estd montado de manera deslizante en el
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eje 68 asegurando la chaveta 88 que el tubo y el eje girarin
conjuntamente. Por tanto, cuando la bandeja 35 se desplaza
a la posicibn 35', el tubo 86 puede extenderse telesclpica-
mente en el eje 68 pefmitiendo que la bandeja de rodillos se
desplace hasta y a partir de la posicién 35'. Se observard
que los ejes 59 y 68, asi como el tubo 86 son paralelos a
la barra 63 y perpendiculares (segin se ve desde arriba) a
los ejes de arrastre 52.

Tos ees 59 y 68 (figura 2) y el tubo 86 (figura
5) estdn soportados cada uno de manera giratoria en unos co-
jinetes. Por consiguiente, las correas de la hilera de ro=
dillos situada inmediatamente debajo de los cojinetes no po-
drdn pasar alrededor del eje o del tubo sin interferir con
los cojinetes. Ia figura;8 jlustra la disposicidn de co-
rreas para evitar este problema. Se representa el eje 59
soportado de manera giratoria por el cojinete 73. Cuatro
hileras de rodillos 90 a 93 estén adyacentes al cojinete 73
o dispuestas debajo de é1. Una polea con doble surco 94 es-

+t4 montada en la extremidad del eje de accionamiento de la

hilera 90 para acoplarse con la correa 95 montada en el eje

59 y para acoplafée también c?n una segunda correa 96 que
conecta la polea 94 con 1a.pélea 97 montada en el eje de
arrastre de la hilera 91, De la misma manera, la polea S8
de la hilera 93 estd provista de un par de surcos de los
cuales wno se acopla con las correas 99 mientras que el otro
se acopla con la correa 100 que es recibida por la polea
101 de la hilera 92, Todas las poleas del dispositivo de
transporte 33 son correas de materia elastdimera.

Fn la descripcidn que antecede se ve claramente

que el invento proporciona wn-dispositivo de transporte que
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transporta los objetos a velocidades diferentes a lo largo
de su longitud. El dispogitivo de transporte permite que
los objetos que se desplazan en é1 se detengan en una parte
del dispositivo de transporte mientras que los demds obje=
tos situados a cada lado siguen moviéndose. ILos rodillos
son particularmente silenciosos en comparacidn con las co;
rreas y los rodillos de-la técnica anterior y ademds +ienen
un tamafio suficientemeﬁte reducido para eliminar la necesi-
dad de las plaéas de transferencia. tipicamente empleadas en
tre la exiremidad de un transportador y el comienzo de un
segundo transportador.
Los rodillos de pequefio didmetro son particu-
larmente ventajosos pafa transportar objetos dotados de bor-
des superiores nervurados. Se ha comprobado que estos obje
t0s no se caen cuando son tfansportados por los rodillos
descritos aqui en razén.de la fuerza reducida que se les
aplica, Ia cafda se debe fipicamente a que Los recipientes
se atascan conjuntamente entrando en contacto los bordes ner
vurados superiores asi como las porciones inferiores de log
envases, lo que da lugar a la caida de los envases. Existe
w problema similar con las botellas de forma zhusada y este
problema también es aliviado por el invento.
Otra ventaja del invento es la aceleracidn o la
deceleracidn progresiva de los objetos transportados cuando .
se mueven desde wn grupo de rodillos que gira a uvna veloci-~ %?
dad a otro grupo de rodillos que gira a otra velocidad., Por ZJ
ejemplo, cuando el objeto transportado pasa del grupo 334 al
grupo 33B (figura 2), los primeros rodillos 50 con 103 cua-
les entra en contacto el objeto, resbalardn ligeramente en

sus ejes de arrastre, Al ser transportado el objeto mds alld
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en el grupo 33B, los rodillos 50 resbalardn menos cada vez,
hasta que el objeto sea transportado a la velocidad mdxima,

Se wtiliza un conjunto angular de 90° 110 (figu
ra 9) para desplazar los objetos alrededor de una esquina.
El conjunto de esquina 110 puede estar conectado y alinea~
do con otro transportador, por ejemplo uno de los transpor
tadores de la figura 2., A continuacibn, los objetos en mo
vimiento pueden pasar a las tres hileras separadas y para-
lelas 40, 41 y 42 de la manera descrita mds arriba. EI mo-
tor eldctrico 67 arrastra el eje 63 el cual a su vez arrag
tra el eje 59 que tiene las correas 60 (figura 3) para ac-
cionar los ejes de accionamiento de rodillos 52. Se enten-
derd que aunque el conjunto de esquina 110 esté representa-
do alineado con log rodillos para desplazar los objetos en
los canales 40 a 42, el conjunto de esquina puede alinearse
con otros tipos de transportadores. Ademds, puede utilizar
se wn conjunto de esquina para desplazar los objetos en un
dngulo inferior o superior a 90°.

El eje 59' estd montado en el bastidor 112 por

el cojinete 113 y estd dispuesto perpendicularmente al eje

111 montado en el bastidor 112 por el cojinete 114. El con
junto de esquina 110 incluyé.fres grupos de ejes y rodillos
de arrastre. Los grupos 115 y 116 son accionados por el eje
59' mientras que el grupo 117 es accionado por el eje 111.
Los poritacojinetes 118, 119 y 120 estdn monta-
dos de manera fija en el bastidor 112 y reciben de manera
giratoria el eje de accionamiento de rodillos.
El grupo 116 incluye tres ejes de arrastre 121
a 123 estando las extremidades opuestas de los tres ejes de

arragtre adaptadas de manera giratoria en los portacojine~
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tes 118 y 120. Cada eje de arrastre 121 a 123 incluye una
polea 125 acoplada con las correas 126 las cualeg estdn a
Su vez arrastradas por el eje 59'. El eje 59! (figura 10)
es arrastrado con wnas correas acopladas con el eje 59 (fi

gura 3). De la misma manera, las poleas 127 estdan montadas

~en los ejes de arrastre 128 del grupo 115 y reciben las co

rreas 129 (figura 10) montadas en el eje 59!. Ias poleas
127 pueden mpﬁtarse a prensa en los ejes 128, Los ejes de
arrastre 128 del grupo 115 estdn montados de manera girato
ria en la tira de cojinetes 130 y en los portacojinetes
118 y 120, Ias poleas 131 estin montadas en los ejes de
arrastre 132 del grupo 117 y reciben las correas 133 accio-
nadas por el eje 111. El eje 111 es accionado pdr las co~
rreas acopladas con oiro eje accionado por un motor adecua—
do, TIas correas 126, 129 y 133 son idénticas a las correas
60. Ias correas 129 y 133 estdn torcidas 90° en razén de
las posiciones relativas de las poleas 127 y 131 con respec
to a los ejes de arrastre 59' y 111. Ias correas 126 es—
tdn torcidas en wn dngulo de 45° solamente en razén de las
prosiciones relativas de las poleas 125 y del eje de arras-
tre 59'., 1Ia ti}a de cojinetes 134 sirve para recibir laé
extremidades externas de los ejes de arrastre 132, mientras
que las extremidades internas de los ejes de arrastre 132
estdn dispuestas de manera giratoria en los portacojinetes
119 y 120. Tos rodillos 170 entre el grupo 115 y el trans-
portador 171 son arrastrados por el eje 59' mientras éue
los rodillos 172 entre el grupo 117 y el transportador 143
son accionados por el eje 111.

Segun se representa en la figura 10, las super-

Ticies superiores de los portacojinetes 113, 119 y 120 con-
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Juntamente con las superficies superiores de la tira de co-
jinetes 130 y 134 estdn al mismo nivel que la superficie su
perior de los rodillos de los grupos 7115 a 117. Como re-
sultado de ello, los objetos 135 (figura 9) se desplazardn
a través de las superficies superiores de los portacojine-
tes cuando los objetos se desplazan por la esquina en la
direccidn de las flechas 136, 137 y 138.

Un par de paredes de guia convergentes 139 ¥y 140
estdn montadas en el bastidor del’ transportador, formando
wna entrada a través de la cual los objetos 135 convergen
en una sola hilera para pasar por el conjunto de eéquina
110, Ias paredes 139 y 140 estdn alineadas con las paredes
141 y 142 dispuestas en los extremos opuestos de los ejes
de arrastre del grupo 117 y de los ejes de arrastre que 1lle
van montados los rodillos 172. Ias paredes 141 y 142 se
extienden en los lados opuestos de todos los ejes de arrag-

tre que forman el conjunto de esquina 110, limitando asi el

‘movimiento lateral de los objetos fuera del conjunto de es

quina. El transportador 143 dispuesto debajo de las pare-—
des 139 y 140 estd construido de la misma manera que los
grupos de rodillés 115 a 117. El transportador 143 incluye
wea pluralidad de rodillos godtados en cadareje de arras-
tre, ¥y a su vez es accionado por un dispositivo adecuado de
poleas y motor eléetrico.

Se describird ahora la tira de cojinetes 130
quedando entendido gque la misma descripecidn se aplica a la
tira de cojinetes 130. Ia tira 130 estd montada en el bas-
tidor 112 y tiene unos surcos 145 que reciben de manera gi-
ratoria y desarmable unos ejes de sujecidén de rodillos 128,

Ta tira i30 estd hecha de un material plastico constituyen—
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do wna superficie de asiento para los ejes 128, Los ejes

128 pueden enclavarse en 1los surcos 145 y salirse de ellos,

El radio de cada surco 145 es ligeramente superidr al ra-
dio de los ejes 128; sin embargo los surcos se extienden

en un &ngulo superior a 180° y por tanto se extienden por
encima del centro de cads eje 128,

Cada rodillo 147 incluye un casquillo 149, que
tiene wn didmetro inferior al didmetro exterior del rodi-
1lo pero superior al didmetro del -agujero 148, Los'casqui-
llos 149 sobresalen lateralmente hacia el exterior separan
do cada rodillo de cada otro rodillo adyacente., Por tanto,
se reduce al minimo la adherencia de rodillos adyacentes
ya que solamente un minimo de superficie de cada rodillo es-
t4 en contacto con wn minimo de superficie de wn rodillo ad
yacente. En numerosos casos, diferentes liguidos pueden de
rramarse accidentalmente en los rodillos ¥y caer entfe ellos,
Los casquillos 149 permitirdn que el liquido fluya hacia
abajo por los rodillos, reduciendo la adherencia entre ro-
dillos adyacentes. En un modo de realizacidn, el didmetro
externo de los rodillos era de 21,33 mm (0,840 pulgada)
siendo el didmetro del agujero 148 de 8,33 mn (0,328 pulga-
da) y siendo el didmetro del casquillo 149 de 12,7 mm (0,5
pulgada)., En este mismo modo de realizacidn, el casquillo
sobfesalia hacia el exterior en ambos lados del rodillo 0,177
mn (0,007 pulgada).

Los rodillos y los ejes de arrastre de cada gru~
PO que se representan en la figura 9 son paralelos a los de-
més rodillos y ejes de arrasire del mismo grupo. Por e jemplo,
los ejes de arrastre 128 son paralelos en el grupo 115 y son

paralelos a los rodillos montados en éste. De la misma ma-
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nera, 1os ejes de arrastre 121 a 123 son paralelos en el gru
po 116 y los ejes de arrastre 132 son paralelos en el gru-
po 117. Los ejes de arrastre 132 estan dispuestos perpen-
dicularmente con relacién é los ejes de arrastre 128 estan-
do los ejes de arrastre 121 a 123 dispuestos entre ellos

con un dngulo de 45% En el caso de que los objetos hayan
de ser desplazados en un éngulo superior o inferior a 90°,
entonces los ejes de arrastre de los grupos 115 a 117 se
sitian para proporcionar el dngulo de movimiento correcto.

' Se representa en la figura 15 wna variante de
realizacién de los rodillos. El rodillo 180 es idéntico a
los demds rodillos descritos aqui porque el agujero 181 es
superior al diZmetro del eje 182 permitiendo que el rodillo
se detenga cuando se le aplica una presidn externa suficien
te aun cuando el eje 182 siga girando., EI rodillo 180 tie-
ne wna seccidn transversal circular con un radio decrecien-
te a partir de cada extremidad del rodillo hacia el centro,
proporcionando entre las extremidades del rodillo wma super-

ficie coéncava 183, E1 objeto 184 transportado tiene una sec

. ¢ién transversal circular y por tanto apoydndose sobre la

superficie céncava 183 el objeto 184 no puede desplazarse
lateralmente en la direccién.'de la flecha 185, mientras el
objeto se desplaza en la direccién de la flecha 136.

En numerosos casos, es conveniente elevar los
objetos transportados encima del transportador con una barra
rascadora. Por tanto, es necesario gque el aparato de ele-
vacibn entre en contacto con la superficie inferior del ob-
jeto transportado., EL manguito 194 (figura 16) separa los
rodillos 192 montados en el eje de arrastre 191. : E1 mangui-~

to 194 tiene um didmetro inferior al de los rodillos 192
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permitiendo asi que el aparato de elevacidn .se sitle entre
las superficies externas de los rodillos 192 y radialmente
hacia el exterior respecto a la superficie externa del man-—
guito 194.

Los transportadores descritos aqui son particu-

larmente ventajosos ya que los transportadores pueden ser

‘construidos con el ancho y la longitud apropiados simplemen-—

te afiadiendo o restando rodillos y ejes de arrastre. El
conjunto de esquina es particularmente ventajoso para despla
zar objetos alrededor de una esquina sin necesitar ningwma
guia lateral o sin necesitar rodillos cénicos. Loé objetos
se desplazardn fécilmente alrededor de la esquina en razén
de la orientacidn de los varios rodillos. Los casguillos
que separan los rodillos son particularmente ventajosos para
impedir que los rcdillos se adhieran en razén de la presen~
cia de cualguier cera o laca que haya penetrado entre los
rodillos.. En el caso de que un par particular de rodillos
estén adheridos, estos rodillos pueden ser separados de mane~
ra relativamente fdecil haciéndolos girar uno con relacidn al
otro. EL par producido ejerce wma fuerza sustancial sobre
los casquillos de los rodillos adheridos mituamente, lo gque
los separa, Ia fuerza se aplica a los rodillos mientras los
ejes de arrastre giran desplazando asi objetos a lo largo
del transportador. En el caso de que los objetos se deten-~
gan, entonces los rodillos que soportan los objetos parados
se deslizarén sobre el eje de arrastre proporcionando un ro-
dillo del tipo llamado "accionado por friecidn"., Otra ven-
taja del transportador descrito aqui consiste en la posibi-
lidad de desarmar los ejes de arrastre montados en las tiras

de cojinetes, El transportador puede ser fdcilmente limpiado
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¥y conservado simplemente haciendo salir los ejes de arrastre
de las tiras de cojinetes y retirando los ejes de arrastre
¥y los rodillos del transportador,

Se prevén e incluyen en el invento numerosas va-
riaciones., Por ejemplo en un modo de realizacidn, los rodi-
llos dispuestos en la extremidad de gsalida del transporta-
dor han sido arrastrados en uwma direccidén opuesta a los ro-
dillos, acelerando asi la deceleracidn de los objetos en mo
vimiento., Los rodillos pueden ser fabricados utilizando wn
material o un numero de materiales. Como resultado de ello,
el coeficiente de friccidn de la superficie externa de los
rodillos puede ser diferente del coeficiente de friceidn de
la superficie interna del rodillo que estd en contacto con
el eje de arrastre. Aumentando el coeficiente de friccidn de
la superficie externa del rodillo, los rodillos arrastrardn
mds positivamente los objetos en movimiento y se impedird
gue los objetos se deslicen lateralmente o de costado sobre
los rodillos perpendicularmente a la direccidn del movimiento
del transportador. De este modo los objetos en movimiento
permaneceran en su linea original de desplazamiento facili-
tendo hileras milfiples de objetos en movimiento sin inter-
ferencia de una hilera con ;a:étra.

En wn modo de realizacidbn, la superficie inter—
na del rodillo estaba hecha de Delrin., Delrin es el nombre
comercial de una resina lineal tipo polioximetileno, prepara
da mediante polimerizacidn del formaldehido, mientras que la
superficie externa de nitrilo del rodillo estaba hecha de ni-
trilo. Un coeficiente de friccidn mds elevado en la superfi-
cie externa del rodillo impediréd también que el objeto gire

mientras es transportado a lo largo del transportador, En
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cilertos casos, es conveniente impedir la rotacién del objeto
en movimiento, En 1lg figura 14 se representan re01p1entes
oblongos 161 transportados en el transportador 160 en la di-
reccién de la flecha 162. Es conveniente impedir que los
objetos 161 puedan girar y situar su dimensién longitudinal
transversalmente al transportador. Utilizando wn coeficien-
te de friceidn elevado. en la superficie externa de los rodi-
llos del transportador, la dimensidn longitudinal de cada re
cipiente seguird orientada en 1a direccién de la flecha 162
mientras los objetos son transportados a lo largo del trans-
rortador., En algunos otros casos, es conveniente proporcio-
nar un movimiento lateral considerable de los objetos trans-
portados y por tanto se utiliza un coeficiente de friccién
reducido en la superficie externa del rodillo.. En tal caso
todo el rodillo puede hacerse del mismo material tal como
Delrin, Pueden utilizarse nume rosos tipos de materiales tipo
caucho para cubrir la superficie externa del rodillo con el
objeto de obtener un coeficiente de friceidn elevado. Utili
zando una superficie externa de acero para el rodillo, se re-
duce mucho el coeficiente de friccidn de la superficie exter—
na en comparacién‘con los rodillos provistos de caucho en sus
superficies externas, )

Se han conseguido excelentes resultados fabri-
cando los rodillos con material Valox fabricado por Dupont,

El material incluye wna superficie externa normalmente lisa

~con fibras de vidrio empotradas debajo., Esmerilando la su—

perficie externa del rodillo, las fibras quedan expuestas
¥ proporcionan un elevado coeficiente de friccidn para la
superficie externa del rodillo mientras que la superficie

interna del rodillo, que recibe el eje de arrastre, presenta
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vn coeficiente de friccidn bajb ya gque esta supérficie inter—
na se forme por moldeo, Con el objeto de obtener un rodillo
con deslizamiento reducido dotado de un elevado coeficiente
de friccidn, el rodillo puede ser fabricado con politerelfta~
lato.

Aungue el invento haya sido ilustrado y descrito
detalledamente en los dibujos y en la descripeidn que antece-
de, se observard que esta descfipcién se ha dado a titulo
jlustrativo sin cardcter restrictivo y queda entendido que
gse han representado y descrito solamente los modos de reali-
zacibn preferidos y que se desea proteger todos los cambios
¥y modificaciones gque entren en el espiritu del invento.

En resumen: Le Patente de Invencién que se soli-
cita debeord recaer sobre las siguientes

RETVINDICACIONIS

'i:' Transporitadcr para desplazaf objetos que in-
cluye:

a) wa pluralidad de ejes de arrastre paralelos;

b) we pluralided de rodillos situados los wnos
a1 lado de los otros con didmetros internos situados eon hol-
gura en cada wno de dichos ejes de arrastre, sobresaliendo
dichos rodillos hacia arriba y no estando cbstaculizadcs pars
definir una zona de superf@eié de soporte discontinua paré
los objetos en. movimiento, extendidndose diche zona de super
Ficie discontinua en wn sentido distinto del gentido vertical
con 10 cual la fuerza de la gravedad pucde mantener 1os ob je—
toé contra dicha mona de superficie discontinua;

¢) y unos medios acoplados a dichos ejes de arrag
tre para hacer girar dichos ejes de srrastre, teniendo di~-

el 24 = s Avnads v o o 4 Hadfios ot a4
hos ejes de arragtre didmetros externos mas pequeios que &i-
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chos didmetros internocs 1o que permite que algunos de dichos
rodillos en wo de dichos ejes al estar detenidos desde el

- N " ’
exlerior queden fijos mientras gue dicho eje y los demas

rodillos moauados en leho eje 51guen girando.

- ———— o e mem e aree s o memen

. 2. Transpc tador para desplazar obgetos segin la
reivindicacidn 1, en hileras miltiples adyacentes que incluye:
' un bastidor;
un dispogifivo de separacidn monbtado en_dicho
bastidor, que define una pluralidad de canales separados que
reciben cads uno una de dichas hileras de cbjetos en movi-
mientos
vna pluralidad de ejes de arrasire cilindricos
'montados de manera giratoria en dicho bastidor y que tienen
cada wno wna superficie externa dotads de un didme tro exte-
rior determinados
una'pluralidad de rodillos cilindricos dispues~
tos en dichos canales y montados en cada wno de dichos e}
de arrastre los unos al lado de los otros, teniendo dichos
rodillos unas superficies de asiento internas con didmetros
intermos capaces de contener dichos ejes, estando por 1o menos
wa parte de cada uvna de dichas superficies internas en con-
tacto con d?chas superficies externas, con lo cual.-la rota~-

. 7

cién de dichos ejes imparte una rotacidn a dichos rodillos,

- siendo dichos didmetros internos superiocres a dichos didme—

tros externos lo que permite que dichos rcdillos de wno de

dichos canales, gl ser @etenldo exteriormente, quede fijo
mientras gue dichos ejes giran y que dichos ro8illos de los

demds cenales giren;
gobresaliendo dichos rodillos hacia arriba y no

calando obstaculizadoz para definlr ung zons de %uOPTTlCIG
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de soporte discontinua para los objetos en movimiento; 2w
tendiéndoze dicha zona de superficie discontinua en wm serti~
do diferente del sentido vertical, con lo cual la fuerza.de
la graveded puede mantenef los objetos contra dicha zona de
superficie discontinuva;

m motor'para hacer gue dichos ejes de arvastre
girens ¥y

unos medios que conectan dichos ejes de arrasire
con la salida de dicho notor,

%, Trensportador segin la reivindicacién 2, ca-
racterizado porque:.

cada eje tiene un dispositivo de surco circunfe-
rencial destinado a recibir une correa, en wa de sus extre—
midades;

dicho motor estd provisto de un eje giratorio;

'y porque incluye ademds?

we primers barra montads de manera giratoria ¥y

acoplada a dicho eje de salidas ¥

una pluralidad de correas de accionamiento conti-

nuo acopladas con dicha barra y por lo menos con algumos de

dichos surcos para hacer girar los ejes ¥y los rodillos cuan~

do dicha barra gira,

L, Transportaddr segin la reivindicacién 3, ca~
racterizado ﬁorque dicho‘dispositivo de surco incluye:

wnas poleas que tienen cada wma un surco circun—~
ferencial y que estdn montadas cada una en diqha exbrenidad

de cada eje.

5. Transportador segin la reivindicacitna, ca-

racterizado porque:

dicha zona de superficie discontinua de soportbe
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es horizontal,

6. Transportador segin la reivindicaq;én 2, ca-
racterizado porgue:

cada rodillo tiene wn menguito de pldstico inter-
no montado de manera f£ijo en el Iintericr de mm cilindro ex-
terno de caucho.

9. Transportador segin la reivindicaciln 3, ca-
racterizado porgue ;nqluye ademds:

wa seguﬂda barrs montada de manera gilratoria en
dicho bastidor;

ma tercera barra nontads de manera gifatoria en
di.cho bastidor;

wma pluraliéad de correas y poleas que conectan
dicha primera barra y dicha segunda barra con dicha tercera
barra, dicha tercera barra y dicho motor y dicha segunda ha-
rra con algwno de dichos ejes de arrastre, teniendo diches
poleas wn tamafio diferente de mcdo gue dicha primera barra y
dicha segunda barra giren g velocidades diferentes.

8. Trensportador segin la reivindicacidn 5, ca-
racterizado ademds porque incluye:

ma viga de soporte montads en dicho bastidor de-~
bajo y a wma cierta distaencia de dichos rodillos, estando di
cha viga separada de dicha superficie externa de por lo me-
nos wn rodillo por cada eje de arrasire, por wna distancis
no superior a 3,17 mm (1/8 pulgada) para soportar dicho rodi-
1lo cuando dicho eje de arrastre se encorve hacia abzjo bajo
el efecto de wna carg ;

9. Transportador seglin la reivindicacién 1, que
incluye:

w bastidor;



wa pluralidad de ejes de arrastre ciiindricos
montados de manera giratoria en dicho bastidor y yue tiengﬁ
cada uno una superficie externa con wn didmetro externo deter
minado;

wna pluralidad de rodillos cilindricos montados

Ul

en ceda uno de dichos ejes de arrastre los wnos al lado de
los otros, teniéndo'didhos rodillos unas superficies de asien
to internas cilindricas con un'diéme%ro intemo capaz de re-
cibir dichos ejes, estando por lo menos uwna parte de cada uvna
10 de dichas superficies internas en contacto con dichas super—
ficies externas, con lo cual la rotacifn de dichos ejes im-
parte una rotacidn a dichos rodilles, siendo dichos didme~
tros internos superiores a dichos digmetros externos, lo que
permite que dichos rodillos al ser detenidos externamente
= gueden fijos mientras dichos cjes giran; .
sobresaliendo dichos rodillos bhacia arriba y no
ostando obstaculizados para definir una zona de superficie de
goporte discontinua para los objetos en movimiento, exten~
didndose dicha zona de superficie discontinua en un sentido
20 distinto del sentido vertical con lo cuel la fuerza de la gre~
' vedad puede mantener los objelos contra dicha zora de super—
ficie discontinua; |
w motor para_haéer girar dichos'ejes de arrasires

wnos medios que conectan dichos ejes de arragire

con wn eje de salida de dicho motor;

(A%
\J1

cada eje tiene un surco circunferencial degtinado
a recibir una correa en una de sus cxtremidades;
dicko motor tiene wm eje de salida giratoria; y

) , .
ademas incluye:

~

wna primera barre montada de maners giratoria co-

%0
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una pluralidad de correas de arrastre-continuzs
acopladas con dicha barra y por lo ﬁenos algunos dc'dichoé
digpositivos de surco para gue dicho eje y dichos rodillos
giren cuando dicha barra gira;

unas poleas gue tienen cada wna un surco circunfe-

"rencial y que estdn montadas cada una en dicha primera extre

‘midad de cada eje;

f

dicha zona de superficie de soporte discontinuva

es horizontals

wna plataforma montada de manera mévil en dicho

bastidor; .
A; wma segunda barra moniada de manera giratoria en

dicha plataforma; estando dicha primera y dicha segunda barras
conectadas telescépicamente la vna con la otra, extéﬁdiéndose
dicha segun@a barra g partir de dicha primera barra y pudien
do desplazarse horizontalmente en dicho bastidor, estando di-

cha primera barra y dicha segunda barra conectadas conjunta—

rente para impedir wn movimiento de rotacidn relativo entre

-éiias; ¥y porques

algunos de dichos ejes de arrastre con algunos de
dichos rodillos estan montados de manera girateria en dicha
plztaforme y conectados por medio de unas correas con Gicha
segunda barra, )

10. Transportzdor segin la reivindicacifn 9, ca-
racterizado porgues ‘

dichs segunda barra es huveca y recibe de manera
deslizente dicha primers barra, dicha primera barra y dicha
segunda barra incluyen wna chaveta y una ranvra de banafio

complementario para impedir un movimiento de rotecidn relati.
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vo entre ellas,

11. Trensportador segun ia reivindicacidn g, on-
recterizado porgues '

dichos rodillos acoplados con dicha primera barra
son paralelos a dichos rodillos de dicha plataforma y trans-

portan los objetos hacia dichos rodillos; y porque incluye

o ¢
agaemas:

un transportsdor de cajas que puede ser accionado

“para transportar cajas hasta una posicidn de cargz debajo de

dicha plataforma;

un dispositivo de elevocidn montado en dicho bag~

. tidor encima de dicha plataforma que puede ser accionado para

elevar dichos objetos encima de dicha plataforma y para hacer-
los bajar en dichas cajas; ¥y

-unos medios para désplazar dicha plataformz hori-
zontalmerte a partir de vna posicidn adyacente a dichos ro-
dillos conectados a dicha, primera barra y hasta una pogicion
desplazada donde no estdn ya debajo de dicho-dispcsitivo de

elevacion,

12, Transportador segin la reivindicacitn 1, ca-
racterizado porque dicho dispositivo estd conectaedo a dichos
ejes de arrastre por-unos medios dispuestos para arrastrar
por lo menos uno'de dichos gjes de arrastre a wa velocidad
diferente de la velocidad'dé @or lo menos otro de dichos ejes
de arrastre,

13. Transportador seglin la reivindicacidn 1, ca-
racterizado porque dicho éispositivo estd acoplado a dichos
ejes de arrastre por unos medios dispuestos para arrcstrar
algvnos de dichos ejes de arrastre a una velocidad diferente

de 1z velocidad de otros de dichos ejes de arrastre.



-

wm

14. Transportador segﬁnnla reivindicacidn Ty
caracterizado porque dicha zona de superficie de soporite dis-
continva es horizontal, .

15, Transporiedor segin la reivindicacibn 1,

caracterizado porque cada rodillo tiene vn menguito interno

montado de manera fija en el interior de un manguito externo

“de material diferente-'del de dicho manguito intermo.

16. Tranéportador segin la reivindicacifn 1,
caractérizado porque incluye ademds una viga de soporie mon-
tada de maners fija debajo y a wma cierts distancis de dichos
rodillos, estando dicha viga situada cerca de la superficie
externz de pdr 1o menos wm rodillo en cada eje de arrasire pa
ra soportar dicho rodillo cuando dicho eje de érrastre que
es flexible se encorva hacla abajo bajo el efecto de una car—
ga., |

17. Transportador segin la reivindicaeiln 1,
caracterizado porque incluye ademds una viga de soporte para

soportar de manera giratoria dichos ejes, incluyendo dicha

viga uwna pluralidad de surcos en los cuales dichos ejes de

20

25

arrastre estdn adaptados a presidn pudiendo cada eje de arras—
tre girar libremente en uno de dichos surcos.

18. Transportador segin la reivindicacibn 1,
caracferizado porgue:

por lo menos algunos de dichos rodillos incluyen
cada wno vn didmetro externo, wn didmetre interno y un cas-
quillo de wn didmetro superior a dicho cidmetro interno e
inferior a.dicLo didmetro exiterno, sobresaliende dicho cas-
quiilo lateralmente hacia el exterior paré separéf dichos ro-
dilios les wos de los otros,

19. Transportador segin la reivindicacifa 1,
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caracterizadc porgue:

* © @ichos ejes de arrastre y dichos rodillos cytan
dispuestos de manera que desplacen dichos objetos alrededor
de wna esquina. 7

20, Transportador segin la reivindicacidu 17,
caracterizado porgue:

dichos ejes de arrastre y dichos rodillos estan
dispusstos en una pluralidad de grupos, giendo paralelos to-
dosz dichos ejes de arrasire y todog dichos rodillos de un
mismo grupo.

21, - DPransportador segin la reivindicacidn 20,
caracterizado porgue: 7

‘dicha pluralidad de grupos incluyerun primer gru-
po de ejes de arrastre y:rodillos paralelogs dispusstos perpen
di.culsrmente con respecto a un segundo grupo ce ejes de arrag
tre y de rodilloz paralelos, estando un tercer grupo de ejes
de arrastre y de rodillos paralelos dispusstos entre ellos,
con un dangulo de 45° con respecto a dicho primer grupo y a
dicho segundo grupo pars transportar los objetos procedente
de dicho primer grupo, hasta dicho segundo grupo.

02, Transportador seghn la reivindicaciln 21,

)
caracterizado porque inclyye ‘ademas:
| wn par de paredes separadas dispuestas en las ex~—

tremidades opuestas de dicho eje de arrastre para impedir el
movimiento de dichos objctos fuera de dichos rodillos.

53, Transporbador segin la reivindicacidn 22,
caracterizado ademds porgue incluye:

'

- un par de parsdes de guia converzentes alincadas
con dichas paredes separadas y que forman o entrada a tra-

vés de la cual dichos objetcs pasen parc llegar a dicho grupo
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de redillocs,
- 24, ‘Transporfador segin la reivindicacién 11,
caracterizado porque:

dichos rodillos fienen superficies externas cdnca~

25. Transportedor segin la reivindicacidn 11,

. . sar ’ [d
caracterizado porgque incluye ademss:

. manguito montado por 1o menos en uno de dichos
cjes entre dos de dichos rodillos, que tiene wm didmetro ex~
ferno inferior al didmetro de dichos ejes,

26. Transportador segun la reivindicacidn 1, que
incluye:
' n bastidér;

m primer ftransportedor montado en dicho bastidor;’

wn transgportador de platafomma montado de manera
mévil en dicho bastidor; '

wma pluralidad de ejes de arrasirs que tienen cada
wmo vna superficie externa dotada de un didmetro externo deter
minado, estando algunos de dichos ejes montados de maners gi-
ratoria en dicho primer transportador y estando algunos de di
chos ejes montados de manera giratoria en dicho transportador
6e platafomrma;

' wna pluralidad de rodillos montados en cada uno
de dichos ejes los unos al lade de les otros, teniendo dichos
rodillos wnas superficies de asiento internas cilindricas con
diémetros internos capaces de conbtener dichos ejes, estando
por lo menos urna parte de cada wna de dichas superficies ine
ternas en coﬁtac#o con dichag superficies externas con lo
cval la rotacidn de dichos ejes imparte wna rotacidn a dichos

rodillos, siendo dichos digmetros internos superiores a dichosg
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didnetros externos, lo que pemuite qué dichos rodillos al ee=-
tar detenidos desde el exterior gueden fijos mientras dichos
ejes siguen girando;

wna primera barra montada de manera giratoria exn

dicho primer transportador;

A%

wa segunda barra conectada telescopicamente con
dicha primera barra y montada de maners giratoria en dicho
transportador de platalorma, egbando dicha primera harra ¥
dicha segunda barra acopladas rogspectivamente con dichos ejes
. 15,;7 de dicho primer transportador y dichos ejes de dicho trans-
portador de plataforma; ¥
" unos medios acoplados con dicha segunda barra,
que pucder ser accionados puara hacer girar dicha segunda barra
dandc lugar a la rotacidn Ge dichos ejes.
1% . 27. Se reivindica por fltimo como objebo sobre el
que ha de recaer la patente de invencién que se .solilcita: PRANS
PORTADOR PARA DESPLAZAR (BJLTOS ENVHILERA$ MULTIPLES ADYACEN-
TES.
i Modo conforme queda descrito y reivindicado en la
20 presente memoria deseriptiva que consta de treinta y cinco ph-

ginas mecanografiadas y dibujos que se_acompaiian.
, _
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