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PERFECCIONAMIENTOS EN CONTACTORES ELECTRICOS

QUE ACTUAN POR LA ACCION DE UNA ACELERACION O DECELERACION

Sobicitants: JAEGER, entidad francesa, residente en

2, rue Baudin, LEVALLOIS-PERRET, Francia=-

La presente invencidn se refiere a unos perfecciona-
mientos en dispositivos destinado a establecer un éontacto eléc-
frico bajo.la accidén de una aceleracidn o de una déceleracién
que alcanza un umbral determinado de antemano, A este respecto,

Se puede ser utilizado en todo material que necesita éste tipo de
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deteccibn y, en particular, en los vehiculos autombviles, para poner
en practica un dispositivo de seguridad o de alarma ya sea cerrando
o bien abriendo un circuite eléctrico.

Se conocen dispositives de este tipo en los que una rebaba,

mantenida en posicién inactiva por medio de un muelle o de un imén, e
liberada per una aceleracién de intensidad determinada de modo a podeﬂ

i
cerrar 0 interrumpir un circuito eléetrice, por un medio apropiado. Es

sibles a las fuerzas que actian tanto en el plano vertical como en el
plano horizontal, Tal es asi que, montados en un vehicule automévil pa
ra servir de detector de colisién, podrén reaccionar a les choques pro

vocados por la circulacién de este vehiculo sobre una superficie en

mal estado ya que las deceleraciones instantéineas que se producen en
este caso pueden ser de amplitud mayor que la deceleracidn provocada
en algunas colisiones, aunque situadas en un plano perpendicular. Ln |
segundo lugar, después del funcionamiente del contactor, es necesario

rearmarle para que pueda funcionar de nuevo. Para lograr ésto, es pre

SR S,

ciso colocar nuevamente la rebaba en su posicidn original lo que nece-

!
sita la apertura del aparato y una manipulacién que no es siempre rea-

lizable por el usuarie.

El dispositivo segln la invencidn, tiene como finalidad evi-
tar estos inconvenientes, Este, en efecto, no es sensible méis que a
las aceleraciones produéidas en un plano determinado, con exclusidn de]
aquellas que son producidas en el plano perpendicular. Cambia de esta-
de cuando la aceleracién alcanza el valor de taraje para el cual es re
gulado, y, en la primera versién realizada, conserva este estado des-
pués de sobrepasar el citade valor, hasta que un reajuste manual muy

simple le coloque nuevamente en su gituaecibdn intial, mientras que en

la segunda versifn, el rearmado se realiza automédticamente, permitien-

do la disposicién empleada, ademis, una temporizacién de la duracién
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de la corriente de deteccibn.

Para lograr éstq, el dispositivo, 6bjeto de la invencidn, com,
prende de un modo principal una caja o carcasa que contiene una masa
mévil de forma, preferentemente cilindrica, cuyo diAmetro es inferior |

.
|
.
t
{
i

a las dimensiones correspondientes del fondo sobre el que estd dispuq%
'

ta, y una pared o tabi.ue fijado paralelamente 51 citado fondo, a unai

distancia de &ste estrictamente igual a la altura de la masa movil la%,

cual presenta, en el centro de aquella de sus caras que se encuentra

en contacto con la citada pared o tabique, un vaciado o cavidad cénica

en la que se ajusta un pulsador nue atraviesa ésta ¥ solicitado por

la presién de un muelle alojado en una cavidad cilindrica oracticada

en el pulsador y que se apoya sobre la tapa de la caja, por mediacidn

de un tornillo de regulacidn que atraviesa dicha capa.

En una primera realizacidén, el pulsador es realiznado en un
materiai conductor de la corriente eléctrica y comprende. un apoyo o %
estribo, sobre el que topa, en posicidén armada del aparato, un anillo;
deslizante, constituido de un material aislante eléctrico, gque sirve |
de apoyo a dos léminas de contacto alimentadas por bornes conectados
al circuito a controlar, de tal modo que los puntos de apoyo de &ichas;

|

liminas sobre el anillo estén diametralmente opuestos.

En una segunda Qatiante de realizacidn, el pulsador es de
materia aislante y presenta, en las inmediaciones de su parte medig.
un saliente, preferentemente troncocdnico, sobre la corona inferior de
1la cual se fija un anillo con&uctor. Una ldmina, igualmente conductora
y conectada a uno de los bornes del circuito & cnntrolnf viene a apo=-
yarse permanentemente en el citado anillo, mientras que el sepgundo bor
ne del citado circuito se conecta a una de las porciones extremas de’
una limina bimetéalica cﬁya otra porcidn extrema, incurvada hacia el in

terior, en forma de gancho, esta en posicidn armada del aparato, en

contacto con la pared del saliente del mencionado pulsador,
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Los dibujos anexos ilustran dos cjemplos de reanlizacibn del
digpoaitivo cdﬁforme a la presente invencién.

Las figuras 1 & 2, representan, visto en seccidn, un aparatd
conforme a una primera realizacién, en posicidén armada (figura 1) y 7
después de la deteccibén de una aceleracidn (figura 2).

Las figuras 3 y 4 representan, de la mismn manera, un apara-

vy después de la deteccidn de una aceleracidén (figura 4).

En el fondo 3 de una caja 1 (figura-l) estd dispuesta una

masa 2 de forma ¢ilindrica, cuyo dilmetro es inferior a las dimensio-

trechamente contenida en el planc perpendicular, por medio de la pared
o tabique 4. La masa 2 posee, en el centro de aquella de sus cargs'
que esti directamente en coﬁtacto con la pared 4, una cavjdad 5 cénics
en la gque viene a alojarse, después de tener que atravesar dicha pared
L, la porcidén extrema de un pulsador 6, realizado en material conduc-
tor eléctrico, El pulsador 6 es mantenido en posicidn en el cono S
por la presidén de un muelie 7,y alojado en una cavidad cilindrica 20,
practicada en dicho pulsador, coaxialmente a éste, y que se apoya so-
bre la tapa 8 de la caja 1 por mediacidén de un tornillo de regulacién
10 alojado en el centro de un botdén 9, que sirve para el rearmado del
dispositivo.

Bajo la accibn del citado muelle 7, el pulsador 6 mantiene
por tanté la masa 2 en el centro de la caja; Un anillo aislante 16
desliza a lo larpo del pulsador 6, en posicidn armada del aparato, y
su reborde 17 viene a descansar sobre el estribo o apoyo 18 del pulsa
dor 6, de modo a servir de apoyo a dos liminas de contacto 12 y 13,
flexibles, slimentadas por los bornes 14 y 15 montados en la tapa 8 dd

la caja. El anillo 16 cumple asi la misién de interruptor del circuitd

eléctrico sobre el cual el aparato estd interpuesto.

nes del citado fondo, de modo a ser mévil en el piano de éste, pero eg
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Cunado el dispositivo es sometido a una aceleracibn, si és-
ta tiene lugar en el plano de libertad de la masa 2, dicha masa es sg

licitada en desplazamiento en la caja 1, levanta el pulsador conduc-
tor 6 por la accidn de las paredes inclinadas de su cavidad cénica. kI
e pulsador 6 comprime entonces el muelle 7 cuya presién sobre dicho pul-

I
sador es regulada por medio del tornillo 10, de tal modo que, para un

valor de la aceleracién inferior al valor predeterminado, la masa 2 :

. i
vuelve al centro de la caja, bajo la accidn del muelle 7, actuando soﬁ
bre el pulsador 6 para centrarle nuevamente en el cono 5. 5i la aceleﬁ
10, racifén tiene un valor igual o superior al que'ha sido elegido, la fugé
za imprimida al pulsador resulta suficiente para anuiar el peso del l

muelle, dicho pulsador 6 remonta, arrastrando con &l al anillo aislq&‘

te 16, que escapa a las liminas 12 y 13 las cuales vienen entonces enI
1

contacto con el pulsador 6, Como este es conductor, el circuito eléc-|

M 1
15. trico en el cual el dispositivo estd incluido se encuentra cerrado. E

Después de la desaparicidén de la aceleraciém, el pulsador 6 toma de nﬁg
vo su posicién inicial (figura 2} en el cono 5, pero el anillo 16 es
mantenido en posicibn superior por las liminas de contacto cuya porcidn
extrema activa estd incurvada; el circuito eléctrico es, es de este mg
20. do, mantenido cerraéo, hasta que el aparato sea rearmado por simple
presidn sobre el botdn 9; este viene a empujar al nillo aislante 16
que separa las'lédminas 12 y 13 hasta que hayé recuperado su posicién !
primitiva entre ellas. El aparato esté eﬁtonceé'preato para func@onar
de nuevo. V

25. Para evitar la manipulacibn necesitada por ellrearmado, se

ha imaginado la variante representada en las figuras 3 y 4, en la que
el dispositivo estd, como anteriormente, conétituido por una caja 1,

¢que contiene una masa 2, mévil en un plano pero estrechamente manteni-

da en el plano perpendicular por una pared 4. La masa 2 comprende una

30. cavidad cdnica 5 en la que viene a alojarse un pulsador 6, mantenido
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en posicibén por la accién de un muelle 7, alojado, en una cavidad 20
Y que se apoya sobre la tapa 8 de la cnja 1, éor mediacién de un tornj
llo de regulacién 10. En este caso, sin émbargo, el pulsador 6 estéd

realizado en un material aislante eléctrico y presenta en las inmedind

ciones de su parte media, un saliente 19, de forma troncocénica, sobré
la corona inferior del cual se fija un anillo 11 conductor. Una léminj

12, conectada a la allmentacién del circuito a controlar, por med1ac1jn
de un borne 14 es mantenlda apoyada sobre el anillo 1l. Una lamina b11

metdlica 13 se fija por una de las porciones extremas, a un sopofte 2%

conductor y se conecta, por mediacibén de un borne 15, montado en la qi

pa 8 de 1la caja, al circuito a controlar. La otra porcién extrema 21 i

de la ldmina bimetdlica estd incurvada en forma de gancho y viene, enl

ﬁosicién armada del aparato, en contacto con la pared oblicua del sa-
liente troncocbnicb 19 del pulsador 6. Sé ogserva que, en esta posi-

cién el circuito a controlar estd abierto ya que la lamina bimet&lica
estd en contacto con el pulsador 6, no conductor,

Cuando el disp;sitivo es sometido a unn aceleracién o a una
deceleracidn ejercida segfin uno de los ejes del plano de libertad de
la masa 2, dicha masa es solicitada en desplazamiento en la caja 1 y 41
pulsador 6 ceba entonces un movimiento segiin un eje perpendicular al
citado plano de libertad, y al.hacer ésto comprime el muelle 7 cuya
presifn sobre el citado pulsador es reguladé por medio del tornillo 14,
de tal modo que para un valor de la acele;acién o de la deceleracibn
inferior al valor predeterminado, la masa 2 venga al ceﬁtro de la cajd
bajo la accién del citado muelle 7, actuando sébre el pulsador 6 para
centrarle de nuevo en el cono 5. 3i la aceleracién o la deceleracidn
tiene un valor igual o superior al que ha aido elegido, la fuerza im~-
primida al pulsador 6 se vuelve suficiente.ﬁara anﬁlar el peso del

muelle, diche pulsador se desplaza suficientemente para que la porcidn

extrema incurvada 21 de la limina bimetdlica 13, que desliza a lo lar



Se

10,

15.

20.

25.

30.

-ceptible de modificaciones en cuanto no alteren su principio fundamen=—

-7 -

go de la pared del-saliente 19, vengn a enponcharse bajo el.nnlllo

conductor 11 que cierra el circuito eléectrico, eostablecido entre los

bornes 14 y 15 por mediacién de la lémina 12, del anillo 11, de la 14|

mina bimetdlica 13 y de su soporte 22.

Bsjo el efecto del paso de la corriente, la limina bimetali
ca 13 se deforma y se separa del pulsador 6. Al cabo de un tiempo t i

predeterminado, su porcidn extrema 21 estarii suficientemente separada

para liberar al anillo 1l. 1l pulsador 6 solicitado por el muelle 7 rg

cuperard su posicidn en el fondo de la cavidad cbénica 5. El circuito

eléctrico es interrumpido de nuevo y la lamina bimetélica 13 al en-

friarse, su porcién extrema 21 viene a tomar de nuevo su posicidn en

apoyo sobre el saliente 19 del pulsador 6. Kl sistema estd de nuevo
. : {
presto para funcionar,. '

Il soporte 22, sobfe el que se fija la lémina bimetflica,
asi como el tornillo 23 montaﬁo.en la tapa 8 y que actia sobre el ciﬁé
do soporte por modificacién de su estado de flexidén, permiten rogular;
la profundiad de enganche de la porcién extrema 21 de la léamina bimetd
lica 13 sobre el anillo 11. Contra mis profundo sea este enganche, ma-
yor deberd ser la flexidn -jue permita a la lamina bimetdlica liberarse
de alli. Ahora bien, esta flexién es funcién del calentamiento de la
limina bimetalica, a su véz funcidén de su tiempo de calentamieunto y
por tanto éel tiempo de paso de la corriente eléctrica poé el circuitd
Es pér lo tanto posible, de esta manera, tras la deteccidn de una deca’
leracién o de una aceleracidn, é;tuando sobre el tornillo 23. 5e reali
za asi una temporizacién de la duracidén de paso de la corriente de
alarma y un reajuste automiitico del aparato. l
!

-NOTA - i

Descrita suficientemente la naturaleza del invento, as{ coma

la manera de realizarlo en la prictica, debe hacerse constar que es sy
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tale. También se hace constar que el presente inventé corresponde a

una solicitud de patente en Francia n2 73 10 769 de 26 de Marzo de
1.973, y una adicidn también en Francia bajo el n? Bl 03 260 de 21 de
enero de 1.974., acogiéndose por lo tanto a los benéficios que conce-

den los Convenios Internacionales en vigor, siendo lo que constituye

. la esencia del referido invento, por lo que se solicita una Patente

de Invencidén por 20 afios, sobre: PERFECCIONAMIENTOS EN CONTACTORES
ELECTRICOS QUE ACTUAN POR LA ACCION DE UNA ACELERACION O DECELERACION;
caracterizindose por lo siguiente:

1l.- Perfeccionamientos en contactores eléctricos que
actuan por la accidn de una aceleracidn o deceleracéén, especialmente
en contactores que actuan cuando la aceleracidn o d;celeracién alcan~-
za un umbral fijado de antemano y producido en un piano determinado,
caracterizados porque se constituye cada dispositiv% por una caja
que contiene una masa mévil, preferentemente cilind;ica, cuyo didme~
tro e; inferior a las dimensiones correspondientes ael fondo sobre
el que estd dispuesta, y una pared fijada paralelam;nte al citado fond
do, a una distancia de &ste estrictamente en el centro de aquella
de sus caras en contacto con la citada pared, una cavid,d cénica en
la que se ajusta un pulsador que atraviesa &sta y qﬁe comprende una
cavidad cilindrica coaxial en la que se introduce uh muelle que se
apoya sobre la tapa de la caja, por mediacién de un tornillo de re-
gulacién que atraviesa la tapa.

2+= Perfeccionamientos segin la reivindicacién 1, ca=
racterizados porque el pulsador se realiza en un material conductor
de la electricidad y comprende un estribo sobre el ﬁue topa, en posi
cidn armada del aparato, un anillo deslizante, realizado de material

aislante eléctrico.
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3¢~ Perfeccionamientos segin la reivindicacién 2, curacteri,

: {

zados porque se dota de dos liminas conductoras, una de cuyas porcio—i
i

nes extremas se conecta a uno de los bornes del circuito a controlar i
i

1

|

¥y cuya otra porcidn extrema,apoya, en posicién armada del aparato, so-

bre el anillo aislante del pulsador.

]

b.- Perfeccionamientos segin 1a reivindicacién 3, caracteri
zados porque la porcidn extrema activa de las léminas de contacto, prel
senta una forma incurvada capaz de retener el anillo aislante en posi-
cién superior después del escape de &ste.

De= Perfeccionamientos seglin la reivindicacién 4, caracteri,
zadosrporque el tornillo de regulacién actta sdbrg la tensién del mue-
lle,(de modo a regular la presidn que éste ejerce sobre el pulsador
a un valor igual y de sentido contrario a la fherza de aceleracidn elel
gida para dispa;ar el mecanismo. '

6.~ Perfeccionamientos segiin la réivindicaci&n 5y caracteri
zados porque se dispone un botédn de reajuste que desliza a lo largo
del pulsador y apoya sobre el anillo aislante, en posicién superior
para llevar éste en tope contra el estfibo del pulsador.

o= Perfecqionamientos seglin la reiyindicacién 1, caracte-
rizados porque el pulsador es de materia aiaiénte Y presenta c¢erca de
su parte media un saliente, preferentemente troncocdnico, sobre la co-

rona inferior del cual se fija un anillo conductor, el cual esti en

»

contacto permanente con una lémiqa, igualmente conductora, concctada
a uno de los bornes del circuito a controlar, conectindose el segundo
borne del circuito a una de las porciones extremas de unﬁ lidmina bime
tdlica cuya otra porcidn extrema estd, en posicién armada del aparato
en contacto con la pared del saliente del pulsador.

8.~ Perfeccionamientos segiin la reivindicacién 7?4 caracteri

zados porque la porcién extrema activa de la lamina bimetdlica presen-

ta una curvatura, en forma de gancho, cuyo centro se situa en el espa
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cio comprendidorentre la lémina bimet&lica y el pulsador.

9.- Perfeccionamientos segfin la reivindicacién 8, ca-
racterizados porgue la limina bimetdlica se fija en un soporte conduc-
tor flexible, a su vez conectado a uno de los bornes del circuito a con
trolar.

10.~ Perfeccionamientos segin la reivindicacién 9,
caracterizados porque la amplitud de la flexidn del soporte conductor
es regulable por medio de un dispositivo apropiado ﬁreferentemente un
tornillo.

11.-.Perfeccionamientos en contactores eléctricos que
actuan por la accién de una aceleracibn o deceleracifn, tal y como
queda sustancialmente descrito en la presente Memoria e ilustrado en
los dibujos adjuntos.

Esta Memoria consta de 10 hojas escritas a miquina

por una sola cara.

Madrid, - ABR. 1976

JAEGER ,

rs
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