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&n lugar de los dispositivos selectores de agujas
puramente mecdnicos, congcidés generalmente, pora miquina de
punto redondas,de sistemas mdltiples, asf comeo para‘méqﬁinas
de punto planas, en los dltimos tiempos se han dado a conows |
cer diferentes propuestas para dispositivos selectores de agy
jas, actantes de modo electromagnético o piezoeléctrico, que
deberfan actuar directamente sobre las agujas mismas o sbre
empujadores en disposicidn tradicional. Sin embargo,4éééos -
en la mayorfa de los casos no pueden funcionar porquefel re-
corrido y la reslstencia de tales partes convencionalés'es -
demasiado grande. Bl obstdculo verdadero, que se opcnié a un
buen funcionamiento debia adseribirse en muchas proéﬁégta a
esta circunstancia, incluso los constructores de instalacio-
nes mds nuevas con mds éxito se adherfan también a ig'éradi~
cidn, desarxrollando ulteriormente los empujadores de 5gujas,
enpleados hasta ahora, géneralmente con trayectoria de cerro
jo especial, asi resultaron empujadores y caminos de aquja =
largos y por ello también cilindros largos y en las miquinas
de puntd ﬁlanas lechcos de agujas muy anchos. También se uti|.
lizaron procescs de seleceidn muy complicados v, por congie=
gulente, también partes para el carblo de introduccidn y sa-
lida de los corfednres de sallida en el cerrojo de empujadow=~
res que por el largo cilindro y las complicadas partes auxie
liares, re-ueridas por aguja, trajeron consigo un encarecie-
miento esencial.

Con el ﬁresente invento se recorre ghora un nuevo
camnino que, por medidas sencillas, hace posible fundamentél-

mente una gran simplificacidén del dispositivo selector, por
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. 600 agujas por sequndo) para la preseleccién séle deben con-|’

- seguirse caminos de movimiento lo mds cortos posibles, .bien

el que =incluso con la mixima eficacia~ todavia se consique
un abaratamiento de las micquinas. En el conocimiento de que

en la necesaria alta frecuencia de la seleceldn (de 400 a -

sea mediante aceidn magnédtica o por la influencia deﬁelemen~
tos cerdmicos piezoeldctricos, se ha creado un nuevoZQréce~~
dimiento, que se caracteriza porque 105 impulsos de menlobra
amplificados electrénicamente se aportan a un elemaﬂ;gﬁae mo
vimiento diapuesto en la envuelta del cerrcjo muy pré%imo a
los Srganos préseladfores, como elactroimanes coloeaﬁc& obli
cuamente respectivamente a un elemente de movimientépﬁiézo~¥
eléctrico con cufiz, de modo que aquellos 8rganes selectores,
que coinc%deﬁ con un impulso de corrxlente para moverse alejdh
dose de las puntas de los Srganos en reposo, se produce un ;
movimiente, tanto por la condicidn oblfcua de los cantos po=
lares, asf{ como por la cufia, de modo que las puntas de los -~
drganos a elegir estdn alejadas tanto de las puntes de los -
Srganos en reposo, que an%es de abandonar loé-cantos polares,
antes respectivamente de gue allf cese el impuléo magnético,
una punta de separacidn de un camblo, unido con el cerrojo,

se coloca detrds de las puntas del Srgano asf preselecciona-
da, y asf{ asequra la pequefia separacién impulsando entonces
el canbio, con su cufia sucesiva, el érgano contra el extremd
de la aguja y as{ empuja la punta de la base detrds de la -
punta del vértice dei cambio de aguja y este ' Mltimo impulsy
la aguia hécla el trabajo.

Bl invento comprende ademds un dispositivo selec-+

tor de agujas para la ejecucidén de este procedimiento que -

o
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se caracteriza porque. detrés de cada extremo de aguja esté -
previsto en cada caso™un drgano Selector, que dentro de la -
superficie del lecho de aguja presenta un punto de giro que
estd unido fijamente con la envuelta del cerrojo, y estd pre
visto detrds de los drganosselectores un medio de movimienﬁo.
de modo que al pasar por delante de los Srganos preselééto-
res, aquellos que recibirdn un movimiento de seleccidn, Ob—w
tienen un movimiento en la direceidn B, ademds porqpe para -
la segura separacién y el ulterior movimiento de 1o§q§mganos
estd previsto un cambio gue con su canto de separaci#ﬁ én es
te momento agarra detrds de la punta del &rgano selector vy -
porque, por lo tanto, presenta una cufia, medlante lé cual -
loa érganoé selectores sbn impulsados desde su posicidn pre-
selectora hacla los extremos de las agujas, para 11é§ar la -
punta de las bases de las agujas detrds de un canto de vérti
ce y un cambio de agujas.

Como fuente de fuerza de los impulsos de movimien~
to en el primer ejemple de ejecucldn estd previsto un electrp
imésn, montadohen g% cgrrpjo, cuyos dos extremos pdlares, si
tuados supeﬁpﬁéstos, estén dispueétos oblicuamente réspect$
a los 6rgands preselectores, que pasan muy préximos y estos
extremos polares son sélotan anchos como los lfmites de una
divisién de aguja. El im&n obtlene del érgano de maniobra, -
por medio de una instalacidn amplificadora electrénica y pun|
togs de corriente, que se mantienen desde uno a otro limite =
de una divisidn de agujas, respectivamente a través de una o
varias agujas, en lo que los érganos a preseleccionar, al RQ

sar por delante, son atraidos por el imén y entonces en el -




10

15

- 20

25

30

-4 -

multiplicacidn de su lengitud, se alejan tanto de las puntas

de los drganos no influides, que una punta separadora de un

camino de una divisidn de aguja se llevan 2 lo largo del can
to polar colocado oblicuamente, por 1o que, en primer lugar
ge produce el movimiento deseado y en segundo lugar las pun=

tas, situadas mds al exterior de los Srganos influidos, por

carbio, desde arriba, puede agarrar entre las puntasgﬁgﬂlos
drganos. Los Srganos aquf preseleccionados, entonces cho a
poco por la cufla separadora, alejdndose de la posicidi de pqg
seleccién, se mueven mecdnicamente hacia los extremos -de las
agujas, para aportar las agnjas,directamente al cerqgégupr;Q
cipal, con el fin de efectuar el pﬁnto de la muestra,"dpter-
minada por el Srgano de manicbra. ~; 
rPara mfquina planas de punto con cerrojo enbﬁovi--
miento de valvén estéaprevisto que el electroimén, en su 1£-
nea central presente un punto de giro, alrededor del cual el
nismo puede oscilar en el caso de cambio de dirececidn de ce-
rrojo, tanto, que su canto polar, avanzado en cada caso, es=-
té situado exactamente sobre la lfnea central, que al mismo
tiempo coincide con el lfmite de los cantos de manicbra. El
canto polar subsigﬁiente coincide tanbidn con el lfmite extrg
me de la divisién de agujs. Funcionalmente, por lo tanto, al
oscilar los polos del imdn, los limites de los campos de ma-
niobra tienen que coincidir con los lfmites de la divisidn -~
de aguja, asf como con el principio de los cantos polares en
las dos direcclones de marcha, para que se efectde el movie-
miento de preseleccidh por los polos magnéticos colocados -

oblicuamente.
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En otro ejemplo de ejecucién, que estd pensado es-
pecialmente éara‘divisionés finas -divisiones que requieren
una muy alta frecuéncia de seleccidn- se ha previsto como =~
fuente de energfa para los impulsos de movimiento, adecuada-
mente un elemento cerdmico piezoeléctrico, que estd unido en
una tira de acero de resorte. Tal elemento actda mediante un
impulso de corriente, como las conocidas tiras de biﬂgﬁéi en
¢l caso d¢ influencias de temperatura, sélo que aqui lés mo=-
vimientos deseados de la tira de acero de resorte pueden ma~
niobrarse con frecuencia muy alta. En este ejemplo deiéjeCua
eidn estd previsto que la tira de acero, en su extremo libre,
presente una superficie de cufla, que estd muy cerca detrds -
del lugar activo de los drganecs selectores que pasan por de-—
lante. |

En cada impulso de corriente el elemento éé novie~
miento piezoeléctrico asf formado, efectda un movimiento ha-
cia el lugar de accidn del Srgano al elegir, de modo gue la
superficie de cufia del elemento de movimiento genera, sobre
el Srgano a preselecclonar, una pequefia oscilacién, que se -
amplifica varias veces, hasta la punta del érganc de prese--
leccidn. La punta separadora de un camblo, que estd unido -
con @l cerrojo, penetra en este momento desde el exterlor en
tre la punta del 6rgéno preselaccionado en ¢ada caso y las =
puntas de los &rganos no peleccionados, para mover sequida~-
mente los drganos preseleccionados con el cambio mismo, mecdl
nicamente hacia los extremos de las agqujas.

otro impor%ante momento de esta instalacidn reside

en que, por una parte, las bases de las agujas hacia arriba
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presentan una punta de aproximadamente 40 a 502 y porqus, -
por otra parte, en la parte de palanca del cerrojo de aguja
astd articulado un cambio de aguja especial, que mediante el
cahte de vértice, descendente oblicuamente, estd previsto pa
ra separar ;as puntas de las bases. Cracias a esta medida, 1? :
aguja seleccionada sélo tlene que correrse en un pequeﬁo tra
yecto para ser recoglda con seguridad por el canto défyé:ti-
ce del cambio de aguja, a paréir ée la punta. Graclas a ege-| .
tas bases de agujas eh punta, ¥ al cambio de aguija Q*séi;l.able<
equipado con canto de vértice ohlfcuo, en la entradaidgi ce-
rrojo, las agujas seleccionadas, por un breve camino ég deg-

plazamiento, se aportan al cerrcjo de hacer punto, Esta inng

vacidn economlza todos los cerrojos de empujador, de‘quo qu
los lechos de agujs, respectivamente eilindros de aguj#s, o1
den establecerse-extfemadamente cortos, lo que da por resul~
tado una gran economia. Unido con el nuevo $rgano de manioe--
bra, que se explicari més detalladamente en lo que sigque, se
consigue tambidn una técnica mds sencilla del muestreo.

En un ejemplo de ejecucidn, para el almacenaje de
las nmuestras, adecuadamente se utiliza un drgano de maniobrﬂ
que, como cinta sin fin, estd pensado con filas sin fin, si-
tuadas axllmente superpuestas, de campos de manlobra rectan-
gulares blancos y negros. Bstas filas de campos de maniobra
reflectantes y no reflectantes, durante la marcha se apre- o
cian por palpadores de reflexidn fotoeléctricos, y los impul
sos de corriente, amplificados electrénicamente, se emiten -
al imdn selector, respectivamente al elemento de ¢erdmica --

plezoeléetrico. Aqul es nuevo el que los limites de los cam-
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bién se hace significativemente mds barato €l muestreo, ya =

pos de maniobra coinciden con los lfmites de la divisién de
aguja y al mismo tiempo con los cantos polares del imén.se--
lector cronolégicamente.

5in embargo, todavia estd previsto que para tcdas
las divisiones de agujas sea igual la longlitud de los campos
de maniobra, por ejemplo, de¢ 2 a 3 nm, Esto se alcanza.'por-
que para todas las divisiones las ruedas dentadas, que-irpul
san los cllindros de transporte, presentan el mismo n@ﬁgro -
de dientes, por ejemplo, 24, pero que el médulo de lgsSQ}en—
tes se adapta a la correspondiente divisidn de agujas;dg la
miquina. Por ello se alcanza, que para todas las divisiones
de agujas puedan utilizarse los mismos didmetros de }oslcilig
dros de transporte, asf como la misma divisidén de loévaéuje-
ros de transporte de la cinta. Gracias a elle, para ;aﬁébri-
cacidn de las cintas, para todas la s divisiones de ééujas -
s8lo se necesita wna instalacidn -una medida que trae consi-
go inconmensurables economfas,

Especialmente en las mdquinas de punto planas, tam

que en lugar de las costosas hojas de acero estampadas, sélo
se neceéitan'éhora'todavia cintas cortas, sin fin, cuya rela
cién de muestras puede repetirse varias veces a través de la
anchura de la miquina. tn miquinas de punto planas de siste-
mas miltiples, se ha previsto ademds el emplar para cada sig
tema un dispositivo selector preparado. Ademds estd previsto
que el dispositivo de maniobra y de seleccidn esté unido en

un blogue, que se conduce por debajo del cérrojo de punto so

bre un carril de deslizamiento. Sobre este bloque B estdn -

reunidos, el qrupo de maniobra y el imén selector, de tal mo|.
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sidn, estdn situados scbre la misma lfnea. Deesta manera, en

do que el drgano palpador del 8rgano de maniobra estd situa-
do sobre un limita deflos campos'de manlobra y los cantos =

iniciales del imén selector:,aaf como el lfmite de la divie-

el caso del cambioc de direccidn del cerrojo, el bloque B pue
de deslizarse desde una a otra entrada del cerrcjo, sin que
se modifique la coincidencia de.lcéAcuatro puntos uuﬁé};ﬁn--
cidn que debe realizarse por un dispositivo acoplador';ﬂtomg
tico mediante'correspondiéntes topes. Graclas a estaf;ééida
se alcanéa que todas las muestras de cualquier relaci&ﬁ*pue—
dan formarse como génerc de punto en su anchura.

Ademds de las ventajas arriba descritas, Adbet men
cionarse el almacenaje muy sencillo de las muestras,Aasi co-
mo el intercambio extremadamente répido de las cintas de mues
tras.

El nueveo dispositive selector de agujas se descri-
bird en lo que sigue mi&s detalladamente por medio de los dim
bujos y muestran:

La fig.. 1, una seccidn transversal parcial por un
lecho de agujas cilindrice y una dlsposicidn, a tftulo de -
ejemplo, de los Srganos preselectores.

La fig. la, un detalle del electroimdn 5, visto en
la direccién de la flecha IX,

La fig. lb, una vista sobre el érgano de maniobra
de la fig. 1,

La fig. 2, una variante en la ejecucién de los br-

ganog de preseleccidn para seleccidn piezoeldetrica,

La fig. 2a, uwna ampliacién de un elemento de movi~
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‘bezal palpador fotoeléetrico y el Srgano de mani.cbra,

miento piezoeléctrico en direccidn vertical de los drganos.

La fig. 3, unejémp1o de un apoyo de los drgancs 3 |
en una miquina redonda de punto,

La flg. 4,5 vy 6, en cada caso, una ampliacién de
la vista desde arriba, vista lateral, y vista frontal de un
cambio pgara agujas o

Las f£figs. 7, 8 v 9, diferentes caminos de §gujas
en diferentes ajustes de los camblos para agujas, )

La fig. 10, una seccidn por un lecho de aqufas -
con cerrojo de movimiento de vaivén, en que para redécgic—-
nes, ete. pueden correrse agujas fuera de trabajo, '

La fig. 11, una wista desde arvibas de la fig; 10,
cvbservada en la direccidn de la flecha III, mostraio el blg
que B,

La fig. 12, una vista de arribade la fig. 10, so-
bre el lecho de agujas, sin placa de cerrojo,

La fig. 13 y 14, otro ejemplo de la preseleccidn
mediante organos selectores dispuestos en el canal de aguja

_La fige 15, una seccién transversal por>un.1echo‘

de agujas Y, transversalmente, por el carro auxiliar, el ca

La fig. 16, wna seccidn transversal segin la 1f--
nea A=A de la fig. 15 por el disposiltivo palpador,
' La fig. 17, una vista de arriba sobre el lecho =
auxiliar de los dérganos selectores,
La.fig. 18, una vista desde C de la f£ig. 17,
La fige. 19, un érganolselector, agrandado,

La fig. 20, una seccidn transversal por la cabeza
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del drgano selector, . _

La fig. 21, un racdfte de empujador con un miembro
oscilante en lugar de una base fifa, A

La fig. 22, en vista axil, miembros oscilantes en
cooperacién con un canto de separacidn, ‘

La figs 23, una vista frontal de miembros osecilane-

gl-ay

tes, (aumentados), T
La fig. 24, una vista frontal de miembros oscilan--
tes en cooperacidn con los cantos separadores de los ¥amblos,
La fig., 25, una vista de un cambio, desde la‘lfnea
I~I de la fig. 24,

La fig. 26, una seccldn por un lecho de agujas con
el disporitivo selector, -

La fig. 27, uns vista de arriba solee un secﬁor de
un lecho de agujas coﬁ el dispositivo selector, '

La fig. 28, una geccidn parcial por un lecho de -
agujas cilfndrico con disposicidn de una bobina de inmersidn|

La £lg. 28a, una vista de arridba parcisl sobre un
lecho de agujas, »

La fig. 29, una vista de la bobina de inmersidn y
del estribo de imén, vistos desde la cufia de trabajo,

La flg. 30, una seccidn parcial por un lecho eilin
drico de agujas con Srganos selectores en forma de balanci--
nes con bobina de inmexsidn ve:tical v un rodillo de separa=
cidn,

La fig. 31, una vista parcial de arriba sobre un =
lecho de agujas,

La fig. 313, una vista de la fig. 30 y de la fig.
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 la posicién extrema de los drganos 3, en que la aguja 2, con

31 desde abajo.

Como ilustran las figuras 1, 2, 3 y 10, detrds de
cada extremo de aguja 2b, aproximadamente en sentidc perpen-
diular al canal Lg'aqpi'pasante. estd previsto en cada caso
un Srgano selector 3, en forma de un balancfn oscilante, (a
partir de ahora este Srganoc selector se deggma solamente con
el término de drgano 3). Bl Srgane 3 posde un punto de-giro
3a f£ijo. Desde este punto de giro dl dSrgano 3 presentéi%; vés
tago 3b que, pasando por el canal de agujas, prolodg§dé,pés
alld del lecho de agujas, desemboca en una punta 3¢. ?é;éa -
del punto de giro estd previsto un lugar de ataqgue 34 b§ra -
los polos del electroimin 5, respectivamente para una.égﬁa -
6a del elemento 6 de movimiento piezoeléctrico. En la fig. 1,
este lugar de ataque estd desplazado a una parte de gglanca
sobresgsaliente paré hacer posible una disposicidn favoréble -
del imdn 5.

La £ig. 1 muestra la lfnea A en la posicién funda-

mental, la lfnea B, la posicidn de preseledeidn, la lfnea C

su punta de base 2¢, ha llegado detrds de la punta de vérti-
ce 93 del cémbio de aguje 9. Desde esta posicidn,. el Srgano
3, por una cufia 4d, se hace retroceder empujdndose de nuevo
a su posicién bdsica ¥, al penetrar en el siguiente sistema
de cerrojo, se reétifica.por una parte guiadora 7, para lle-
varle muy cerca por delante de la fuerza selectora 5 & 17. -
En esta posicidédn fundamental, todos los érganos 3 son toca—-
dos por la cufia 44, despuds de haber empujador las agujas 2

al trabajo. Con la lfnea B se ilustra tawbién el momento, en
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que el cemblo de posicidén del drgano 3, ocasionado por el =
cant§ magnético oblfeno, se ha realizado, Yy la punta de sepa
racién 4@ del cambio, penetra oblicusmente desde arriba de--
trds de la punta del drgano elegido 3, para separar con sequ
ridad los Srganos 3 preseleccionados de los &rganos 3 no in-
Eluidos (véanse tambidn las figs. 2 ¥ 10).

La 1fnea 10 muestra la posicidn terminal de 108 &
ganos 3 en el camino del corrimiento de la aguja.-?arafque -
este corrimiento de empuje, pueda mantenerse peguefio, $e ha
previsto que cada basze de agujas 2a esté provista de uina pun
ta 2¢, que indica hacla arriba, de aproximadamente 50 a60%2 ¥
porgue delante de la parte de palanca de un cerrojog‘egté -
previsto un cambio especial 9 para agujas, que se des?ribiré
posteriormente con mayor detalle coﬁ las figs. 4 a 6.

A la entrada de cada‘cerrojo, por debajo aéila ver
dadera trayvectoria del cerroje y unide fijamente con la en-d
vuelta del cerrojo estd previsto un imdn selector 5 con nd-
cleo en forma de U, cuyospolos 5a y 5b estdn colocados oblid
cuamente por cerca de 15 .a 302 respecto a la fila delos Sr@g
nos 3, respectivamente pueden estar conformados oblicuamerie
te (véase la fig. la). Los dos polos de imdn, situados Su--
perpuestos eatdn algo reunidos por delante, como puede Obw=-
servarse en la fig. 1 para conseguir con la parte de armady
ra 34 de los Srganos 3 un campo magnético lo méds fuerte po-
sible.

£l campo de arrastre, colocado oblicuamente, de «
sus polos 53 y 5B, en cada divisién debe alcanzar sélo des

de el principio de una divisién de agujs hasta su fin. Al1J
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cesa con canto agudo para cque los Srgenos 3 puedan separarse
f8cilmente, cuando el impulso magnético se mantiene a travéds
de varics agujas. BlL principio del cantoc de polo estd prote-
gido por una parte guladora 7 precedente, de un metal no.mag
nético, Detrds de log érganos 3, cue permanecen en sSu POSl--
eién fundamental, unido con la envuelta del cerrojo, haéta -
los polos del imén, estd previsto un listén guiador (me ilus
trado), para conducir los orgdnos 3 en estado alineadé;éﬁr -
delante del polo del imdn para que se efectda exacta@eégg la

separacidne.

4w

El proceso de la eleccidn de la aguia, es‘e1'§i-

guientes los drganos 3 del cilindro rotativo, al abandonar
un cerrojo, se rectifican por partes guladora, se condugen -
por delante de los plos de imdn, colocados oblicuameﬁ#e'Sa v
§b, y los érganos 3, que deben selecdonarse, son atraidos -
por el imdn y a través de una divisidn de aguja se arrastran

a lo largo del canto de polo 5¢, que transcurre oblicuamente

(v&anse las figs, 1 y la). Zsto efectda, sobre el drgano 3, -
un pegugﬁo @ov;m;ento en la direccidn B, cus da por r§su1taf‘
do hasta la punta 3¢ del érgano, una distancia de 1 a 2 mﬁ.
Ya antes del desprendimiento de la adhwencia magné
tica al final del canto polar, una punta 4a de un cambio 4,
1lega oblicuamente desde arriba entre la punta 3c del drgano
3 preseleccionado y las puntas 3c de los Srganos no influie-
dos, de modo que el Srgsno preseleccionado permanece con se-
guridad con su posicidén depreseleccidn. Fl canto de vértice
4b estf colocado empinadamente de modo descendente respecto

a la cufia 4c del cambio 4, de modo que el canto de cambio .-
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el trabajo. La siguiente cufia 4d despuds del proceso de se--

oblicuo 4c¢ empuja los drganos 3 contra el extremo 2b de la -
aguja ¥ la pufita 2¢ de la base 2a de la aguja es impulsada -
mds alld del canto de vértice 9b del camino 9 de aguja hacia

leccidn devuelve los Srganos 3 de nuevo a su posicidn elemen
tal.A, Sntre la posicidén fundaméntal A de los 4rganos 3 y log
extremos 2b de las agujas, por una parte alineadora (d&ﬁéibg
jada) segin la dlvisidn de las agujas, al alinear las'éésea :
de las agujas, se prevé un juego libre, de holdura de 2 a 3
mm, para que los polos de imén, respecto los piezc~ele@entos,
no tengan que adoptar ningdn esfuerzc de corrimiento sobre -
las agujas. Por ello la fuente de energfa puede ser qxtgema—
danente pecquefia v puede hacerse funcionar también conréﬁrriqg
te 4aéhil, |

La fig. 1b ﬁuestra una vista sobre el electroimén
5 seqin la direccidn de la flecha IY de la fig. 1. Los Srga-
nos 3 marchan con su parte de inducido 3@ en la direccidn de
la flecha muy proximamente por delante de los cantos polares
5c, situados oblicumnente. Aquellos Srganos 3, que durante =
elmso de los cantos polares obtienen un impulso magnético,
son atraidos en surparte de inducido y por el arrastre a lo
largo del canto polar, colocado oblicuamente, su punta es 9s
cilada hacia la posicién B (vdase fig. 1). Por la multipli--
cacidén con la longitud del védstago resulta en la punta 3¢ -
una suficlente amplitud de oscilacién para que, poco antes -
del final del movimiente unafpunta separadora 4a de un canto
4b de vértice, que conduce oblicuamente hacia abajo, de un =

camblo 4, pueda penetrar desde arriba entre las puntas de -~}
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los Sérganos preseleccionados y pueda agarrar aquellos de los
Srganos 3 no influidos. Entonces los Srganos preseleccionae-
dos se mueven mecdnicamente mediante la cuffa 4¢ sucesiva ha-
cia el final de la aguja 2b.

En toda la confeccidn se persiquié un importante -
momento, o8 decir, el que los Srganos selectores 3 sélo nece
siten una fuerza muy pequefia para llegar desds su posiziﬁn -
de reposo A a la posicidn de preseleccion B. Desde allf se -
accionan mecdnicamente con las cufias 4c y 44, ol

Entre los cantos polares v tambidn fuera de 1ps mig
mos, estd previsto ademds un material compuesto Se antimagné
tico, como por ejemplo metal duro, que ayuda a impedir 8% -
desgaste de los cantos polares y da a los Srganod 3 una_guia'
7‘ v .

Gracias al material de micleo magnético sinteriza-
do, que ha llegado a conocerse, y al material compuesto e,
no obstante a la elevada frecuencia de la atraccidén, puede =
conseguirse una gran reslstencia al desgaste de los cantos -
polares, de modo gue los polos magﬁéticos relativamente pedque
fios alcanzan pna'du;acién de vida suficientemente larga.

En general, en miquinas redondas de hacer punto, =-
ciréula el cllindro de agujas, mientras cque las partes del -
cerrojo estén unidas f£ijamente con 2l bastidor. También aquf
circulan los drganos selectores con el cilindro, mientras que
los imanes 5, as{ como el cambio 4 y el respectivo grupo de
maniobra en cada caso, estd alojado en la envuelta del cerro
jo estaclonaria (no dibujada) .

En lé-utiliza¢idn de elementos 17 cerdmicos plezo-

eléctricos, como se ilustra en las f£igs. 2 y 3a, estd previs
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ta wa pequefia cufia Iavdexnetal duro, respectivamente de ce-
rédmica sinterizada, que estd fljada sobre el extremo 1ibre -

del elemento 17 de movimiento piezoeldctrico, Existen elemen

_tos de cerédmica plezceléctricos, formados de diferentes mo-e

dos, cuya propiedad impulsora de movimlento podrfa aprove= -
charse, perc aquf sdlo se toma en consideracidn el tipo de -
aprovechamiento muy pequefio, en que, mediante la cufia ﬁéiSe

influye sobre los érganos preselectcrés 3 que pasan por: dee-

-~

lante, como ilustra la fig. 2a. &n las figs. 1 v 2, 16w?3rq§

nus 3 estdn conducidos sobre un muelle helicoidal 1f hecho

sin fin, que estd insertc de modo muelleante en una ranura -

1n dirigida oblicuamente respecto al centro. En el casc de

divisiones muy £inas, sin embargo, se imponen las m&ximas
exigencias al apoyo preciso de los Srganos 3. Para que las -
pequefias influencias de movimiento del imén 5, respectivamen-
te del elemento de plezo-cerdmica 17 no se plerdan, ni tampo
co se plerdan parcialmente en la holgura dsl punte de glro,
en el ejemplo seqgin la fig. 3 se ha pravisto, gue el Srgano

3 presente, en la direccién del centro del cilindro, una ca-
beza redonda 3k y una pieza terminal 3s8. La cabeza, que estd
situada por debajo de las hendiduras 18 radiales guladoras en
una ranura concava 1n -cuyo radic es mayor aproximadamente ~
por algunas centdsimas de milfmetro wque aquél de la cabeza -
3k~ estd conducido asf libre de holgura. Bajo las plezas ter
minales 38 sobre todo el contorno del cilindro estdn dispues
tas varillas Ix del indn permanente, cue atraen los drganos

3 a través de entrehierro permanentemente hacia la ranura 1n

Por arriba se aplican al. anillo terminal 1k. De esta manera
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los drganos 3 estén guiados del modo mds exacto y en ello to
davfa son muy fdciles de montar y de intercambiar.

Para la maniobra de los elementos selectores 5 & =~
17 de cada dispositivo selector de agujas, bien sea para mé-
quinas redondes © planas de hacerpunto, se ha previsto un Sc
gano de maniobra 13, hecho sin £in, que se transporte scbre
un cilindro 12 de transporte, (véanse las figs. 1. 1b;f§§ﬂy
11) impulsindose por una rueda dentada 14 por la misma-éivi-
sién a partir del lecho de agujas, respectivamente del ¢ilin
dro de agujas. Como soporte del Srgano de maniobra estd pre-
visto un cilindro 12 con espigas guiadoras 12b. El 6rgaﬁo de
maniobra mismo es wa cinta .sin £in 13, con agujeros guiado=-
res 13¢ conocida para el imnsporte seguro, una cinta que se
transpotvta sobre el cilindro 12, En contraposicién a 1as'cig
tas conocidas, que al f£in del almacenaje de muestras en éu -
mayor parte presentan escotaduras, aquf se ha previsto ¢ue -
1la superficie esté dividida en campos de maniobra rectangula
res 13b y 13c, cuyos lfmites coinclden cronoldédgicamente de -
modo exacto en el desarrollo {direccidn de movimiento) con -
los limites de las divisiones de las agujas. Los impulsos de
maniobra, pueden generarse de modo conocido, de manera &pti-
ca~eléctrica, estando constituidos los campos de manichra -
13a y 13b con colores de contraste y entonces se palpan foto
electricamente, Los débiles impulsos eléctricos resultantes
de ello, en lo qﬁe slgque se amplifican electrdnicamente, se
caden al elemento selector 5, 17, lo que aquf no se detalla-
rd detenidaménte. A

Lo nuevo'ae los Srganos de maniobra, aguf menciona

ng
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dos, conslsten en que los impulsos eléetricos, de la manera
mds simple, se mantienen a través de toda una divisidn de -

aguja, de modo que los lfmites de los campso de maniobra -

-4un cuando estén reducldos o aumentados de modo correspon-

diente a la divisiédn de las agujas~ por la rueda dentada 14
puedan llevarse a coincldir con gquella de la divisién de -
1»s agujas, La influencla del imén selector 5 sobre un Sigs
ne 3 a seleccionar se mantiene asf sobre toda la longitud -
de sus polos colocados oblicuamente. Por ello tambiéQ“geﬁng
ce posible mentener el impulso de maniobra a traveés dé}va—-
rias divisiones, estando alineados loa correspondiengg?ﬂcqg
pos de manicbra sin lfmites visibles. "o
Para cada dlspositivo selector dg agujas,Vparé la
impulsidn del eilindro de transporte 12, asté/previsté una
rueda dentada 14, adéptada 8 la divisidn, la que, siﬁ eﬁbqg
go, siempre presenta el mismo ndmero de dlentes, Por ello,
sobre cada mdquina, siendo indiferente la divisién de la -
misma, pueden utilizarse cilindros con igual didmetro., Por
ello se crea la posibilidad da emplear para todag las divi-
siones de agujas, drganos de maniobra con igual divisi&% de
los campos de maniobra, lo que en el futuro tendrd efectos
extrenadsmente ®wentajosog, La construceidn de estos nmuevos
8rganos de maniobra se hace mds favorable en su precie, por
que la totalidad de las instalaciones tiene que construirse
solamente para una divisidn de campos de manlobra. Las ven-
tajas de estas medidas tienen efectos también spbreAlos B
ganos de tanteo. Ystas partes también pueden limitarse a -

una sola ejecucidn normalizada.
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"en la direccidn axil de tal modo estrecho como lo permita el

Los campos de maniobra 13b y 13¢ pueden limitarse

tanteo dSptico-electrico.

Los Srganos de maniobra se léen sobre el dispositi
vo palpador dptico~-eldctrico (no dibujado) para que el Srga-
ho palpador, despuds-de cada fila de mallas formada, se CO==
necte desde una f£ila de campos de maniobra hacia la ofra. Pa
ra hacer posible, en miquinas automdticas, una conexién?sim»
ple continua de la cabeza 17 palpadora desde arriba hacla abg
Jo y desde azbajo hacla arriba, se ha previsto que sobré la -
cinta en cada direccién en cada caso solamente cada qqégpda
f£ila se utilice como almacenaje de la muestra, es declr¥® en
el sentido descendente de las filas con ndmeros impares y en
el sentido ascendente, las filas con nimeros pares o viéévgg
sa. o

En miquinas redondas dé punte la conmutacién de la
cabeza palpadora desde una fila a la otra en el lugar de cos

tura de la miquina y en mdquinas planas de punto, hacia ame-

bos lados, se produce en ¢ada caso cuando el carro sale del |

campo de las agujas. El mecanismo conmutador, sin embargo, -
aquf no se explica?é detalladamente.

ATodos los dispositivos hasta ahora necesarios para
ahorrar las tarjetas de Jacquard, se surprimen, va que ahora
las filas de campos de maniobra resultan muy baratas.

Como en la operacidn de hacer punto seqin el siste
ma Jacquard en colores, a cada cerrojo se le coordina su com=
lor, el correspondiente dérgano de maniobra puede formarse de

la manera mds sencilla, La muestra, asf como el cambio de =
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selector, como el srriba déscrito; para maniobrar también -

las agujas para reduccién. En ello el drgano de maniobra por

una miestra, puede constituirse considerablemente del modo -
més sencillo y m&s barato con un espacio de juego mucho més
amplio. Todavia se ha previsto coordinar a los cerrojos de -

transmisidn de mé&quinas planas de punto, igualmente un grupo

lo menos deberfa presentar tantos campos de maniobra a@}ﬁna
fila, como mallas deba tener el género de punto en su méXima
anchura. | ' o i*;n

En las figs. 1 Y 1b se ha previsto un 6rgano‘de ma
niobra para tanteo réflex fotoeldctrico, mientras que_eﬁ_el
ejemplo de ejecucidn de la fig. 10 se ha previsto un ﬁrgﬁno
de maniobra con campos de manlobra conductores ¥y no conducto
res, B} dltimo Srgano de maniobra se ha descrito detalladaw-
mente en una anteriorlsalicitud de patente y aquf no se exe~
plicard con detalle, Amhos presentan la ventaja de que las -
gsefiales de maniobra pueden mantenerse desde un 1fmite de une
divisidn de agujas hasta el otro y porque los campos de ma--
niobra para todas las divisiones pueden ser de igual tamaﬁ9.

Sobre el tanteo fotoeldetrico en este lugar tampo~
co se mencionard nada detallado, ya que diferentes tipos ser
conocidos suficientemente, como por ejemplo el principio de
paso de luz.

Lo més importante cue se reivindica de las arribs
descritas nuevas medidas, respecto al 8rgano de maniobra, -
es: :

1. Que el desarrollo de los‘campos de mahiobra, -

rotativo
respectivamente la lectura con el cilindro/en la direccidn -
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del movimiento del cerrcjo se efectda a travds de campos de
maniobra cuyos lfmites coinciden con aguellos de las di§1319
nes de las agujas exactamente,

2+ Que los canpos de maniobra para todas las divi-
siones estén previstos de igual tamafio, siendo el ndmero de
dientes de las ruedas impulsoras 12a igual para todas 1as dai
visiones de agujas, pero que, sin embargo, la diviSidq de -
los dientes se adapta-a la divisidn de las agujas. N

3. Que los campos de maniobra, por cortos ol;éggos
que gean, mantienen el impulso de la corriente sobre %é%é el
trayecto de una o varias divisiones de agujas. ’

En las figs. 4,5 y 6, se muestra un cambio-élge -
agujas (en aumento) que en cooperacién con las hases 2¢ de -
agujas en punta, da por resultado una separacién segﬁ#a de -
las agujas, adn cuando las mismas sélo se corran poco por el
dispositive salector. BEste camblo 9 de agujas consiste en unT
cufla oscilable, que presenta una punta 9a eleeada, que estd
situada algo por encima de las puntas 2¢ de las bases 25 de
las agujas. Desde esta punta 9a conduce un canto de vértice
débilmente redondeado, oblicuamente hacia abajo hasta el le
cho de las égujés. Graclas a este canto de vértice 9, que
conduce haciasbajo oblicuamente respecto al planc de las aqy
jas, se consigue que siempre puedan lncidir unos sobre oios
88lo los lugares mds estrechos. Por lo posicidn oblfcua en
el planc horizcntal respecto al lecho de las agujas, el pri
mer punto de contacto, o bien es pasado por encima, o la ba
se de lasapmjass se¢ corre don débil 4ngulo de ataque, va cow-

menzando en su punta, atacando el canto-de vértice pulido -
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primero sélo poco profundamente, perc entonces mis y mds en
el flanco con grosor én aumento mds profundamente en la baw

se de la aguja, como ilustra la fig. 5. Para impedir todo -

~ choque, el momento de desviacién de la base de la aguja se

refuerza todavia més, poraque él eje 9c del camblo 9, estd -
apoyado en goma, respectivamente en un material pléstico, -
que permanece blando. En el caso de bases de agujas puntia=
gudas, la separacidén con esﬁe camﬁlo de aqujas, va con‘ie@g
cida distancia de las puntas de base 2¢c, es segura y se ‘ex-
cluye un choque, sin_embaféo, también se hicieron ensaﬁas -
con bases redondas de agujas que con el camblo apovade de mo
do muelleante dieron muy buenos resultados; yaano se eféc--
tdan choqués de lés agujas, porque el caito de vértice puli
do en el punto de coqtacto, va comienza a empujar la Dase -
de la aguja en su redondeo o bien muellea por encima del re
dondeo. Para mayor senclllez en las ulteriores figuras sélo
se indica la lfnea de contorno.

por el camblo 9 & la entrada del cerrcjo se consi
gue una conmutacién sencilla paré hacer punto sdlo de agu—-
jas elegidas. E1 cambio también puede insertarse en otros -
lugares, alll donde importe pasar sin peliqro por el camino
de las agujas en espacioc estrechec, es decir sin chocar, tal
como se ilustra, por ejemplo, con las figs. 7 a 9. AllL se
ilustra un cerrojo de agujas para mdquinas redondas de hacer
punto, en que al lado del canbio 9* para el sistema seleCw-
tor en la parte central superlor estd previsto un cambio 9"
para tres posicilones, asi como una segunda parte elevadora

10" con parte captora.
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‘modo mediante el dispositivo selector v el canbio tamblén -

Por el camblo 9%, vdase fig. 8, las agujas clegiw
das (en este ejemplo cada 58 aguja) pueden conducirse mds =
alld del cerrojo a ﬁna<posicidn de espera, en que al hacer -
punto todas las demds agujas, estas mallas se retienen una o
varias veces, para que produzcan una muestra semejante a los
calados con amontonamiento, Con &l mismo cambio 9" de un cew
rrojo sigulente, estas agujés, colocando mds alto el'cégﬁioc
como muestra la £lg, 9, pueden recuperarser estc puede>§cu-
rrir durante el movimiento normal de hacer punto las otrags -
agujas. i

La fig. 7 ilustra otro ejemplo, en que el cambio 9
de agjas conduce las agujas preseleccionadas sobre el trayec
to A hasta B sobre toda la posicidn de desprendimientp, wien
tras que el resto de las agujas se lleva a la posiciéa de re
cogida sobre la sequnda parte elevadora conectada. De'ésta -
manera graclias al cambio 9 v a la segunda parte €levadora =
10" pueden formarse dos clases de mallag en una marcha del -
cerrojo.

Para. el téenico es £dcilmente comprensible de qué |

puede formarse otras muestras, como por ejemplo el género d
punto de Jacquard, colocado posteriomente, de modo que hqu
gan ulteriores ilustracliones,

PYara todos Qrupos de maniobra de marcha alternati-
va estd previsto que €l electroimdn 5 presente axilmente a
sus ndcleos magnéticos situados superpuestos, un punto de gl
ro 5d alrededor del cual oscilard el imén cuando el cerrojo

cambia su direccién de movimiento (véase la fig. 12), Este 4
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los extremos de los polos. Para una débil posicién oblicua -

. gque estar mis alejado del extremo de los polos y para una po

tiene que lipitarse de tal modo que el mismo desde la, lfinea

punto de giro tiene gque corresponder a la divisidn de las -
agujas y con inclusidn de la necesaria posicién oblicua tie-

ne que estar sobre lz lfnea central M mfs o menos cerca de -
de los extremos de los polos 5a y_Sg el punto de gire tiene

sicién oblfcua mds fuerte, tiene gue eatar mis cerca d2.19s

mismos. El comienzo de canto de los polos de lps imanes "debe
ré& ajustarse al principlo de la divisidén de las agujag, cuan
do el dispositivo palpador estf situado sobre el limité-ge -

los campos de meniobra. Bl alcance de oscilacidén del imdn -

central oscile hacla ambos lados por la respectiva anpﬁuxa -
de polo. El movimiento oscllante se efectda automdticamente
en el cambic de direcéidn del cerrojo, ten pomte sé efectda
un impulso magnético. '

Ademés se ha previsto, que el grupo de manicbra 11
a 14 con el imin selector 5, se reunen sobre un blogue B, de
tal mode que la lfnea central del punto de giro 5z del imén
5 coincida con la lfnea central de Srgano palpador 1@, res--
pectivamente que el respectid canto inicial de los polos mag
néticos 05cilﬁdos coincida sobre una lfnea con un lfmite de
dos campos de maniobra, as{ como con un limite de la divisiév
de las agujass

Esta medida hace posible que cada muestra pueda =
fofmarse en género de punto con cualguier relacién de anchu-
ra deseada repitiéndose o también individualmente, ya que -

los mismos lfmites de los campés de maniobra se;:-desarrollan
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siempre exactamente con iguales limites de la divisién de =~
las agujas,'ya que la rueda dentada 14 permansce constante—-
mente en toma con el carrlil dentado 14b. Al repetir una rela
cidn de anchura, el rganc de maniobra en forma hecha sin -
fin, en una fila, s6lo necesita presentar tantos campos‘de -
maniobra como agujas necesite la muestra. En un motivo, que

sélo se presents en su anchura una véz sobre una partezﬁ?} -
punto, el 6rganoAde maniobra necesita presentar el mismo.nds |
mero de campos de maniobra que agqujas necesite el género- de
punto. 20

Esta combinacién de brgano de maniobra y digéqgiti-
vo selector pusde encontrar. utilizacidn también para laise--i
lececidn de.otros érganocs, como por ejemplo para las platinas
de md~cquinas de punto de izquierda-izquierda. ‘:'

En mdquines de cerrojos miltiples, para cada‘cerqg
jo estd previsto tal grupo selector, Para mayor simplicidad
todos estdn unldos £ijamente con una barra. que se mueve pen
dularmente sobre la longltud de cada cerrojo individual.

El blogue B se adcopla de tal modo con el carro, =
que se adelanta en su marcha a la entracda del cexrojo, respe¢
tivamente a; cambio 9 de agujas (véasg la fig. 12) ¢ue las -
agujas selecclonadas llegan antes del camblo a su posicidn - '
terminale AL final de la fila de agujas, mediante una cufia -
de disparo, se dispara éi arrastrador y por ello se retiene
el conjunto selector, mientras que el carro del cerrojo siwe-
gue moviéndose hasta que el cerrojo haya salide del campo de
agujas. Al invertir el carro, el conjunto se arrastre de nue
vo, €3 decir adelantédndose a la entrada del cerrojo respecti

vamente al cambio 9 de agujas de nuavo, como indica la fTig.
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12.
Los dos topes, respectivemente arrastradorea (no - |

dibujados), primeramente tienen que estar fijados tan exacts

_mente que al comienzo del arrastrador &l érgano palpador 16

estd sobre el 1fmite de dos campos de manicbra, mientras que

el canto avanzado de polo se encuentra sobre el limite de "=~
una divisidn de agujas. Con las fiquras 1 y 12 se muestra -
que el imdn 5 estd referzado alrededor de sus extremos éobqg
salientes de plo 53 y 5b con un material 5e antimagnético cu
yos dos lados se tallan oblicuamente para que en posicién -
del imén oscilada hacla fuersa, precedienéo. dén por resulta-
do p.ra los 8rganos selectores, una gufa recta, y'tambigg -
reducen el desgaste de los cantos polares 5a.

npa fig. 10 muestra, en segcidn transversal, un‘le-
cho de agujas de una miquina manual de hager punte, sobre la
que clertas agujas 2, para merma o divisidn hacla abajo, pue
den correrse fuera de trabajo.

En este ejemplo de ejecucidn estd previsto un drqa
no de manicbra 13, cuya superficie estd provista de una capa
de metal de buena conductibilidad eléctrica. También aquf -~
coinciden los lfmites de los campos de maniobra con los 1fmi
tes de la divisidn de aguia. Los débiles impulsos de manio--
bra aqul se toman directamente por un fino alambre palpador
sometiéndose a corriente la superficie conductora, y los cam
pos de maniobra negativos se hacen no conductores por imprew
sién mediante laca aislante. También aquf los campos de ma==
niobra estdn dispuestos superpuestos en filas sin fin y el -

palpador después de cada movimiento del cerrojo puede llevay
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" bra. Estas caracterfsticas de maniobra, sin embaxgo, peftqu

se por un husillo roscado sobre otra fila de campos de manio

cen 3 una anterlor solicitud de patente y aqui solo deben de
actuar de modo explicatlvo,

En la fig. 10, todavia puede observarse cfmo los =
dientes 14a de la rueda impulsora 14, en lugar de engranar =
en uwn carril dentado, engranan en una cinta dentada esgfwya-
da 14b. Para el'engranaje seguido de los dientes en el;ﬁm5~-

L )

que B estd previsto un miembro apoyador l4c que conse§v§ -
siempre en toma la cinta 14b. ,
La fig. 11 muestra una vista frontal del blogue B,
visto en la direceidn de la flecha III desde la fig, I0. Pox
ello puede representarse el momento de la lfnea centr&l.ﬁ -
siempre estaciocnaria en el movimiento de valvén del conjhnto
reunido (Srganc de maniobra e imé&n preselector). L.
Con ayuda de la medida, que prevé, cue en cada mo-
dificacidn de direccidn del cerrcojo, el canto pdlar, sltuadd
més préximo a los érganos 3, vaya a situarse sobre la lfinea
central M y asI sirva de punto iniclal de los impulsos magn
ticos, en el 1ugar donde el blogque D se encuentre, existe 14

coincidencia de los cuatrg puntos, es decir: el punto del -

tanteo con el limite de campo de manicbra, el punto inicial

de los polos magnéticos con el limite de la diviéién de agu-
jas estén dados. .

En la £ig. 10, en el perfil del lecho 1 de agujas
estd prevista una escotadura lg pasante longitudinslmente -
con una garganta ld redonda sucesiva. La escotadura l¢ mar-

cha algo mds alta que el fondo del canal, para que en aste

lugar, al fresar los canales los wmismos, se hagan pasantes.
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Los érganos 3 tienen una cebeze 3a redonda, que se ajusta =~
exactarvente en la gargante 1d; éstos pueden insertarse desde|
arriba a través de los canales en la garganta semi-redonda -
1d. Para la terminacién de esta garganta 1d estdn prévistos
cortos gsegmentos de perfil le, de material pldstico, que com
plementan la gufa redonda de los drganos 3 y aseguran é €Gme
tos Ultimos contra la caida no deseada. para la gufa lateral
buena de los Srganos 3, estos segmentos presentan dlentes d;£
tanciadores 1f, que tiznen la misma divisidn que las rogle~-
tas del lecho de agujas. Estos segmentos pueden apreté#gg en
cima de modo muelleante, de modo que es fécilmente posib;e -
un intercambio de los drganos 3, TNK}

Para asegurar la separacién de los 6rganosﬁ3ﬁeﬁtra
la posicién funiamental A ¥y la posicién D fuera de tra?ajo,
gobre toda la longitdd del lecho de zagujes, estén previstos
segmentos 19 de material bléstico que en la misma‘divisién -
del lecho de agujas presentan hendiduras transversales 153 -
por los que leos érganos 3 pueden oscllarse desde una posicidn
aAotra.ALas.regletag'formadas por las hendiduras, sin embgr—
go, detrds de ambas posiclones termminzles pregsentan prominen
clas de estrechamiento 19b para impedir una caida pasante igA
deseada de los 8rganos 3, pero al mismo tiempo hacen posible
un paso deseado, estando inyectados los segnentos de un ma-
terial plédstico, que tenga buenas propiedades de resorte, g
mo por ejemplo resina de acetal.

Las tres caracterfsticas ventajosas de combinae- -
cidén, es decir: el drgano 3 oscilante alrededor de un punto

de giro, el aumento del movimiento de preseleccidn por la -
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longitud del vdstago 3b y sus puntas para la buena separacidi
pueden servir-ta&iiﬁn'en otras posiciones de disposi&ién de
los drganos 3, como por ejemplo muestran las figuras 13 y -
14.

En la fig. 13, los drganos estdn situados como pe=-
quefios balancines 3 directamente detrds de la aguja 2. Los -
mismos determinan una cabeza redonda 3k como punto de gife -
que, debajo de un listdén de goma blando 18, respactivaméhte
nuelleando débilmente, en un elemento de resorte, se appi?ta
sobre el fondo del canal. Detrﬁs de esta cabeza 3k, sobre -
una pequefia parte de palanca, estd prevista una base 3s..que
sobresale algo de los canales de agu&a. Esta base sirve, por
una parte, para la acclén del elemento preselector 16,,én es
te caso plezo-eldctricamente, como se ha descrito con la fig
2 Y. por otra parte, para la alineacién de los 6rganoé ﬁéd1q$
te una cufia 19 alineadora en 8l éerrojo de agujas.

Sobre el lado opuesto eatd previsto un estrecho =
véstago, que aumenta la amplitud de oscilacidn de los elemen
tos de movimlento hasta la punta 3c. Al exterior, este vésta|
go estd previsto de una punta 3¢ unilatersl que en su posl-—
cién fundamenéal estd debajo del planc del lecho de agujas,
Seguidamente desde la punta 3c, hacla el interior, estd pre-
vista una parte guladora ig. que penetra en el canal de agu~
Jas, que sirve para el corrimiento longitudinal. Esta parte
guladora es tan profunda, que en posiclén levantada de las =-
puntas 3¢ todavia sirve slempre como gufa lateral en el ca~-
nal. Muy cerca por encima del lecho de agujas estd prevista

una delgada cufia 22, que presenta una punta separadora 20a,
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'y la punta separadora 203 de 1& cuffa, agarra desde el exte=~

rior, oblicuamente debajo de la punta del organo elegido y se

‘res 5 y 6 para la preseleccidn sélo requieren una fuerza ina

biselada hacia abajo, (véase tambidn fig. 14).
En el caso de una oscilacidn selectora de los &rqa

nos 3, su punta 3g sobresale por encima del lecho de agujas

levanta. Entonces, a partir de la cuffa 20 se efectda sobre la
parte guiadora 3g un movimiento de corrimiento para eﬁpﬁja:
los dérganos 3 interiormente contra las agujas 2 y llevacfes-

tas dltimas al trabajo. Tambidn aquf los elementos selactowe

preciable para ocaslionar la oscilacidn de la punta. Todos: -
los demds movimiento se accionan por la fuerza de empuje’del
cerrojo. Con 5 se indican todavia los polos de un im5n~§elqg'
tor. Con la fig. 14 se 1lustra una vista desde arriba wobre
el lecho de agujas, de la gue puaden observarse las posicio-
nes de las cufias 19 y 20,

| Graclas a la posibilidad, en cerrojos miltiples de
las mécquinag planas de hacer punto, de manicbrar con cada ce
rrojo todas las agujas, de tal modo que trabajen o reposen,
huelgan las costosas construcciones de cerrojos de tres tra-
yactos. ahora sélo se requiere una fila de cerrojos que, a -
su vez, obtienen meramente las regulaciones necesartias para
las posilcion«s captoras y de espera de Jacquard. Naturalmen-
te que en cerrojos de sistemas miltiples, para cada sistema
estd coordenado un dispositivo separado selector de agujas y
uno de ¢stos también a los cerrojos para la transmlsién de =~
malla.

Las mejoras deseritas en lo que sigue, deben hacer
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llegar a mejor funcionamiento todavia los momentos més impor
tantes del dispositivo selector de agujas descrito,

1. Para evitar, en miquinas de punto planc mds ba-
ratas, el movimiento de oscllacidn del electroimdn, como estf
previsto en la patente principal, las superficles de los po-
los desde el centro estdn biseladas simétricamente hacla am~
bas direcciones-de movimiento hacia arriba aproximagéﬁéhte -
por 15 a 302, de modo gue en cada caso la subsiguien%élsupqg
ficie polar atrae hacia arriba los &rganos selectores al mar
charse alejéndose los polos magnéticos.

2.~ Para qne al atraer hacia arriba los Srganos se
lectores en el canto polar oblicuo, ¢(ue conduce'hacia'arriba.
se aumenta la capacidad de adhrencia, el dorso del érgano -
selector estd recortade con un rodete aigo ensanchado ‘con sy
perficie donvexa del rodete, para que en el contorno delanggr
ro de la punta se forme un canto selector agudo.

3.~ Para impedir todo choque de las puntas selecto]
ras en las partes corredlizas, las puntas infericres de las -
partes corrediszas estédn establecidas mds prolongadas que la
puntés selectdres‘y; para neceglitar s&lamente unrmovimiento
muy corto de las cintas selectoras, los cantos de las partes
cérredizas en el lugar, en que las puntas pasan por los drga
nos selectores, estén tallados agudos como cuchlllas y pull-
dos.

4. El1 entrehlerro entre las superficles polares -
del electroimén de los Sreanos seiectores, a causa de las o
inevitables tolerancias en las gufas de los drganossdlecto-Q

res y en la'guia del carro auxiliar puede mctuar de modo per
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acerca con su dorso p@éﬁimamente a los polos magnéticos, de
modo que queda s8lo un reducido entrehierro. Por ello, en el

caso de un impulso magnético, se hace posible una atraccién

turbador, Esta circungtancia ahora debe suprimirse porque de
lante del electroimdn esté brevista ung cufia elevadors, que

agarra debajo de las puntas de los Srganos selectores y los

segéra y rdpida del drgano selector, que debe elegirsé;'ia -
dnica tolerancla reguerida estd situada ahora tod&viiién el
grosor de la punta, que pdede egtablecerse muy pequenia.

5+ BEn lugar de los principlos de maniobra descri--
tog en las solicitudes precedentés, en este efemplo ﬂe‘éjqu
cién se emplea el principio de la iluminacidn pasante por el
drganc de maniobra sobre una fotbcélqla (foto=transistor, fo
to-diodo) convirtiendo estos Yltimos, las dneidencias de luz,
electrdniaémente en sefisles de manlobra, respectivanmente en
impulsos magnéticos. Como Srganos de maniobra se ha previsto
una cinta sin £in, provista dé medlios guiadores, de material
transparente, como por ejemplo polietileno de alta presidn,
acrilo o acetato, sobrela que, segin dibujos, se forman en -
fila campes negativos de manlobra, como campos opacos a la -
luz, efectudndose la lectura del dibujo en £ila, disponiéndo
se al exterior de la cinta una cabeza palpadora regulable en
fila con un foteo-diodo, respectivamente un foteo-trunsistor =
con mé&cara, mientras que debajo de la cinta estd prévista -
una fuente de luz, que estd equipada con un reflector, que -
concentra el rayo de luz a un punﬁo‘ y mediante un estribo -
estd unido con la cabeza palpadora y por ello lo mismo que -

la cabeza palpadora se conecta de una a otra fila de manio--
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bra, por lo que la fotocélula, respectivamente la abertura -
de la miscara v la fuente de luz sie&ﬁre estdn exactamente -
opuestas.,

6. Para mantener el camino de corrimiento del Srga
no selector lo mds corto posible y para excluir, en el caso
de empujar fuera dei trabajo una aguja, tawbidn el drgano se
lector de un movimiento selector, debajo de los canaiéé;de -
agujas estd previsto una escotadura con una superficié“ascqg
dente hasta el fonde del canal y el Srgano selector p%ésenta
un.véstagot.cuyo_ext:emo desde wn punto algo elevado estd -
curvado hacia abajo de tal mod& que en‘su posicidn Fundamen=
tal esté situado en la escotadura debajo del fondo del canal
de la aguja. Cuando un &rganc selector estd destinado a co=-
rrer la respectiva aguja, entonces resbala el extrens cel éc
gano selector primeramente por una breve distancia sobre la
superficie oblfcua y empuja la aguja a la posicidn de mues——
tra. Por una cufia de refrigeracidn, el drgano selector inme=-
diastamente de nuevo se atrae a la posicidén fundavental. Sin
embargo, cuando una aguja'sa empuja fuera de trabajo, enton-
ces se desliza el extremo de la aguja sobre el extremo de ma
niobra de;-érgano selector sobre su punto elevado, donde es-
te dltimo bajo la tensidn muelleante del vdstago queda apre=-
tado., Por ello el dérgano selector se mantiene £ijamente ha--

cia abajo, de modo que el campod& fuerza del imén no es sufi

cliente para levantar el Srgano, Graclas a esta medida, al la

do de este seguro favorable para mantener fuera del trabajo
los Srganos selectores no necesarios, se ocasiona todavia un

acortamiento significativo de su camino de trabajo. Parala -
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£4cil elevacidn del vdstago, la superficie oblfcua de la ca-
vidad-estd revestida de una tira de chapa de acero liss, que
puede estar imantade para mantener ébajo los extremos del =~
véstago en su posicién fundamental.

. 7, Para tener la posibilidad de poder introducir -
en el punto, una muestra de color © de malla, sin repeticidn
en un determinado Jugar en el géhernvde punto, estin ﬁfavis-
tos medios de desacoplamiento corredizos, que pueden hﬁustqg
se sobre los ifmites de la correspondiente relacidn.{égf ello
se alcanza, que sélo sobre este trayecto tenga lugar'ﬁha se-
leccidn de agujas. Las restantes agujgé, que deben formar el
color findamental, en ello se llevan al trabajo con especia-~
les partes reveladoras, Igualmente estd previsto que, por es
tos medios desacopladores, también se interrumpa el circuito
de corriente de la maniobra.

La fig. 15 muestm un ejemplo de ejecucidn para mé-
quinas manwales de hacer punto, en las que el grupo de manio
bras, combinade en una linea con el mecanismo selector, esté
dispuesto sobre un carro auxillar que, por un dispositivo de
aéoplamientd, puedelaéopléfse precediendo siemﬁre a lé enﬁpg
das del cerrojo.

Los polos 65a y 65b del electroimén 65, véase fig.
18, en aeste ejemplo de ejecucidn son estaclonarios. Desde su
punto central mis profundo presentan los mismos en cada case
una superficie 65a simétrica, que conduce oblicuamente hacia
arriba. Los impulsos de maniobra, que gracias al especial Sr
gano de nmanicbra de mantieneﬁ en cada caso sobre toda la 4i-

vigidn de agujas, comienzan en cada caso cuando, durante el

movimiento del drgano de maniobra, este punto central se en-—
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cuentre exactamente sobre el rodete 63a, constituido como ~
inducido del 6rgeno selector 63. La cabeza del’érgsno seleg

tor es atralda en ello por los polos magnéiicos y se arras—
tra a lo largo de la superficie Sig, que gonduce oblicuamen
te hacia arriba. Esto produce en lamarchas del carro un movi
miento elevador sobre la punta selectora 63h de modo que eg
ta dltima llege por encime del canto de la subsiguiznte par
te corrediza 66 y se impulse por &sta hacia el extremo de -
aguja 62a para correr ls correspondiente aguja a 1a;§ési- -
clén de muestra. La cgbeza de los Srganos aelectores;63 e
t4 provista de wun rodéte convexo 63g, qus tiene por fin un

aumento de la seceldn transveraalrpara que el camp¢ de fuer
z6 de ambos polos 65a y 65b pueda actuar plenamente. E1 bom
beo estd previsto para que, al gtraer hacila arriba s lo lax|
go de la superficie oblicua 65a, Be mantenga una fé%brable

relaclién angﬁlar de las lfnea de fuerza respecto al rodéte.
Ests medide tlene por consecuencia una mejora esencial fren

te a los drgunos selectores enteriormente empleados en lg -

solicitud principal (véase la fig. 5).

- Para mantener el movimiento selector dé las pun—
tas selectorég 63 hacia arriba, tan pequefio como sea posi-—
ble, las partés de corrimientonﬁs, en el lugar, en que pa--
san ‘las puntas selectoras, estén provigtas de un biselamlen
to 66b. EL canto en este lugaer es agudo'como una cuchilla,

de modo que las puntes selectoras sélo négeaitan levantarse

" pooo para seleccionarse para el trabajo. Este biselamiento

impide tambidn todo choqus brusco, ya que tah@ién las pune=-
tas selectoras 63b son agudes y estén pulidas.
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Aquellos drgenos selectores, que no tienen nin-—
gin impulso magnética; forman ejes situados abajo, como -
muestra la fig. 18, con los tres dltimos Srganos selectom

res. Estos no empujen susiagujaa regpectivas a la posicién

de muestra.

Pitra mejora importsnte se consiguid porqué &elgg
te del electroimén esté prewista una parte elevadorﬁ;ﬁﬁe,
que agarra con su cufla elevadora estacionarie 65k,deﬁajo -
de la cabeza de los érganos selectores, para acercer-tu -
dorgo 63a lo més cerca posible de los extremos polap?s 658
¥y 65B. Por ello pueden eliminarse diferencies en é;vgqtre—
hierro, que resultaben por las inevitables foleranq;ag_en-,
tre el lecho de sgujas y el darril guiador, Esta meéﬁ@a -
trae consigo una seguridad de seleccidn considerablomente
mejor, ya que el entrehierro entre la superficie desde in-
ducido 633 de¢ los Srgunos selectores y los polos magnéti—
008 en todos los drgenos selectores puede reducirse de mo-
do uniforme y casi a cero.

En lugar de los principlios de maniobra descritos
en lag solicitudéé ﬁrécédentes, en este ejeﬁﬁb de eject= =
cién se he creado el principio de la ilumingeién pesante -
por el érgeno de maniobra sobre una célule sensible & le -
luz, como por ejemplo foto-transistores, foto-diodos, con-
virtiendo estos Ultimos las incidencias de luz, electrdni-
camente en sefiales de maniobra,; respectivamente en impulwe
sos magnéticos. Como 8rgano de meniobra se ha previatd una
einta sin fin transparente; sobre la que estdn agitados =

campos de maniobra opmcos a la luz.
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. Aquellos campos de maniobra, que deben generar un impulso -

Dentro de la ointa sin fin, entre los rodillos -
guiadores 60 y 71 esté prevista una fuente de luz que, por
medio de un estribo (no dibujado) estd unida con la cabeza
pelpadora T4, de modo gue la pequedla fuente de luz efectia
el movimiento de desplazemiento simulténeemente con le cabe
ze palpadora y asl siempre estd exactamente frente ?,}? pe~
quefia abertura en la médscara T4b delante de la fotoéél&la. 4
Cada fila de la cints sin fin, de acuerdo con la muestra de
una fila de mellas est4 dividida en campos de manidb“a trang
parentes y opacos, cuyos limites, sl desarrollarse,'ooinci-

den exactamente con los limites de la divisidn de sgujas. =

magnético, permanecen transparentes, mientras que los gcem——
pos de maniobra negativos se provéen de una capa opaca a la
luz. Esta capa puede producirse en el procedimiento de ime-
presién de filtro o fobtoquimicamente. En especial se reivzg
dica la uitilizacién de una c¢inta transperente, sobre la que 
se aplican campos de maniobra opacos a ls luz.

Debe reivindicarse como nuevo que estas cintas -
gin fin en forma oénica, conjuntemente con su endentacién-——
se inyectan da un material pléstlco blando, por ejemplo, po
~lietileno de glta presién Cintas meyores para méguinas in-
dustriales pueden encolarse cilindricemente, sin fin, de cin
ta de acetato que, como una fira de pellicula, estd provista
de agujeros de transborte, respectiveamente de gula, despuds
de la aplicacidn de los campos de maniobrs, opacos a la luz
por medio de aplicaoidn~a tope.

Con la fig. 15 debe explicarse todavia una medida
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 escotadura 60¢ que, al fresar los canales de aguja, da por -

‘de modo que al correr hacla abejo una aguja 62, su extremo -

especialmente interesante para asegurar la puesta fuera de -
trabajo de la aguja vy del érgano selector, lo que se necesi.

ta especialmente en wdquinas de punto, sobre las que nO tow~
mano. A este f£in, en el fondo del canal se ha previsto una -

reaultado una abertura de los canales hacle abajo. £l wdsta~
go del drgano selector 63 presenta un acodamiento 63 hacla -
abajo y un biselamiento 63f (véase también el sumento . en la
fige 19,

En su posicién fundamental el extreme acodads.ha--
cia abajo 63f estd situado por debajo del fondo del canaol, -

62a sube por encima del extremo 63¢ del Srgano selector y se
aprieta debajo del cairil gulador 61 empujdndose hacia abajo
el Srgano gselector tan firmemente, cue no pueda gser levanta-
do por el electroimdn 65,

Al lado de este favorable seguro para mantener fue
ra de trab;jovlas agujas 62 innecesarias, como también 165 -
8rganos selectores 63, por la medida del movimient6 de super
posicidn todavia se consigue un acortamlento significativo -
del canmino de trabajo, 1o que requiere un lecho de agujas -
esencialmente mds corto. En lechos de agujas de aluminio es-
t4 previsto adem#s revestir la superficie oblicua de la escg
tadura 60c con una chapa de acero, que estd inmantada. Por -
ello los extremos de los drgancs selectores se mantienen  «
abajo en su posicién fundamental. Estos dltimos, a este fin,

todavia estdn provistos de un biselamiento 63f, por lo que <

se consicue una mayor fuerza de adherencia.

uozie 2ig®
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Para crear la posibilidad de fommar una muestra de
dibujo de color o de malla sin.repeticidn, en un lugar desea
do en el género del punto, a ambos lados del carro auxiliar
estédn previstos_medios regulables, para disparar el arrastre

Estos actdan como los colocadores conocidos de ascenso de la

=

-, -

limitaciones de los gufa-hilos y no se describirdn detallada
nmente, S5in embargo, se reivindica que el principio de mies~-
tra nuevo, arriba descrito (carro auxilisr sobre el gque coo-
peran rodando 6gganos de nianlobra y drganos selectorég'en la
correspondiente divisidén), por medio de acoplamiento«yldesa-
coplamlento, se iimita en su movimient§ para poder ﬁomhab la
muestra sélo una vez ~como en un honograma- o todas las. ve--
ces que se desée.

Igualmente en el carro amxiliar 64, a ambos lados
de la leva arrastre 64c estdn previstos medios de c&ﬁexidn Yy
desconexidn para la corriente de funciénamiento del disposi-
tivo de maniobra y selector, que al desacoplar, se desconece
ta y al acoplar actdan conectando (no dibujado). Por ello se
protege autométicamente la fuente de corriente, lo que es es
peéialm;nte importaﬁte en el caso de alimentacidn por bate--
cfa, |

La fig. 15 muestra, como ya se ha mencionado, un -
ejemplo de ejecucién de un dispositivo, selector de agujas -
para las midquinas de punto caseras. Al lado de la conduccién
inferior del carro 61 se ha previsto todavia una qufa separa
da 6la para el carro auxiliar 64. Sobre este pequefio carro -
auxiliar estdn montados, la impulsidn para el Srgano de mae-

niobra 73, asl como la totalidad de las partes mecénicas, -
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eléctricas y electrdnicas, Por lo tanto, la totalidad de -~
las partes de la maniobra y del dispositivo selector elec--
tromagnético estén reunidas de tal modo que jamds pueda ocu
rrir una ifregularidad cronoldgica en la emisién de sefiales
Como ya se ha reivindicado en una solicitud de patente antg
rlor, este carro auxiliar, precediendo al cerrojo principal
para el muestreo, puede acoplarse y desacoplarse autﬁﬁ#iiqg
mente. Al estar fuera de uso, el prlmeroc, sin perturﬁébidn.
puede quedar estacionario sobre el carril guiador 61;;f

La impulsién del drgano de maniobra se efeéfﬁa du
rante el corrimlento del carrc 64 por la rueda dentadaﬂgﬁe,
con sus dientes 68a, engrana en el carril dentado estaciona
rio 68b, alojado en la ranura guiadora 6la. Fl eje 69 de es
ta rueda dentada est4 apoyada en el cubo 69a, y lleva sobre
el carro 64 el cono de transporte 70 para los diferentes ér
ganos de maniobra 73.

Bl principio selector; de puntas de cuchilla, con
la elevacidn de las puntas selectoras por las superficies =-
polares, colocadas oblicuamente, que solamente se extienden
sobre una divisidn de aguja y todas las otras medidas favo-
rables, que fueron descritas mds bien, en lo que antecede,
para miquinas de hacer punto manuales, se reivindican tame~
bién para miquinas de punto industriales.

En mdquinas cilfndricas, el sistema selector que=
da siempre precediendn al cerrojo, y cada cerrojo tiene su
propio sistema de maniobra, cuyos sistemas welectores sélo

estdn vueltos hacia una direccién de movimiento. Naturalmen

te que los sistemas selectores reivindicados también pueden

ser maniobrados por otros medlos almacenados, por ejemplo,
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por almacenadores de éomputadoras.

Una de las caracterfsticas principales del diépoqi
tivo descrito son los drganos selectores, oscilantes alrede-
dor de un punto de giro, que estdn apuntados exteriormente -
para preselecclonarse a la minima aplicacidn de choque duran
te la marcha del cerrojo, por un campo sapérador agudo.'Pér
ello se hace posible efectuar el peguefio movimiento selector
con una fuerza electrica minima, que puede ser maniob#ada -
electrénicanente, como por .ejemplo con polos magnéticog col.o
cados oblicuamente con elementos de movimiento piezo-éléctri

cos, elementos de Bender o también con bobina de immersidn -

.....

respectivamente de oscilaciﬁn, seqin la descripcidn:y;rgiv;g_
dicacién en las solicitudes de patente precedentes.,:,i

En lo que sigue se explicard ahora otro equplo de
ejecucidn del principio descrito de punta=-canto separador. -
Este nuevo ejemplo de ejecucidn, que se ilustra en las figs.
21-25, se caracteriza porque en lugar de una base f£ija de em
pujador estd previsto un miembro apoyado en el empujador, -~
que oscilada 1imitadaménte, con punta dirlgida hacla arriba,
Tambl &n aqui pueﬁe efectuarse la preseleceidn por una pedue~
fia fuerza eldctrica con mquefia amplitud de oscilacidn, mo- -
viéndose la punta del miembro oscilante detrds de un canto -
separador situado oblicuamente,. que pasa por delante con el ¢
cerrojo, para ser atacado por este canto separador paulatina
mente de modo cuneiforme mds profundamente, para que enton=-
cesg, este empujador, con la suceslva cuiia impulsora, s€& ime=-
pulsen contra sus agujas que deben cénducirse a la posicién

de trabajo.
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con la fig. 21 se propondrd todavia otro ejemplo -
de ejecucién del principio de seleccidn "punta-canto separa-
dor". -

En la fig. 21, de modo algo aumentado, se ilustra
una parte 81 de eépujador con un miembro oscilante 82 como -
4rgano selector. Este miembro 6scilador 82 tiene abajgigna -
cabeza 82a plana, en su fama exterlor redonda, cque eéﬁﬁscon—
ducida oscilantemente en una cavldad 8la del_empujaddf’SI. -
Cuando ambas partes estdn insertas en el canal BOa dé5£§ujas.
véase fig. 23, este mlembro oscilante estd bien guiado, La =
cavidad redonda en el empujador estd ensanchada por unbos la
dos hacia arriba, tanto que se forman cantos de choqué 812 -
que limitan la oscilacidn del miembro oscilante 82 hzcia ca-
da lado aproximadamente en 52 (véase.fig. 21). A

'El miembro éscilante 82, en su parte inferior, es
tan grueso que precisamente todavfa tenga suficiente holgura
de movimiento eﬁ eh canal guiador. La parte sobresaliente, en
el caso de manlobra magnética puede establecerse algo mds -
gruesa, para que el campo de fuerza de ambos polos pueda ac~
tuar més fuertemente. También se ha previsto que los cantos,
gque conducen hacia‘abajo para adelgazar desde la punta 82h,
estén algo redondeados por estampacidn, para que a lo largo
del canto del cambio se consiga un movimiento mds ligero. -
Los dos cantos desgendentes hacia la cabeza redonda presen--
tan un dngulo de aproximadamente 52, para que en posicidn os
cilada hacia fuera, el canto, situado opuestamente, esté co-
locado perpendicularmente al lecho del empujador, para que -

tambidn la cuffa de expulsidn del cambio 83 y de la parte de
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recuperacidn 84 puedan presentar una superficie de ataque -
angular,

Con 22 se designan bas dos posiciones extremas de
los balancines 82 en cooperacidn con los cantos separadores
oblficuos 83. La osicilacifrdesde la lfnea central vertical
importa haciarambOS lados, en cada caso, aproximadamenéé 52,
En la posicidn oscilada hacla atrds (izquierda) se e&@@entra
los miembros de oscilacién 82 en su posicién fundamentalrrgg
pectivamente en la posicién de reposo. Esta posicida funda-
mental al pasar por delante del cerrojo se forma por las su
perficies oblfcuas de aplicacidn 83b de los cambios 83, ¥y -
se mantienen hasta el intersticio de seleccidn L, véase tam |
bidn fig. 24. :

Allf, aquellos miembros oscilantes, que deben em=
pujar su correspondiente éguja a la posicidn de traﬁajo, se
mueven hacia adelante por una fuerza eléctrica, regulada -
electrénicamente, de modo que sus puntas 82b vienen a situay
se detrds del delgado canto de separacidn 83a. Por este can
to, eén fqrma de‘cuchillas; se asegura primeramente la presg
leceidn del ﬁiembro osallante v con 1a,superficie de cufia -
83b, que desciende oblicuamente hacia abajo y que también =~
conduce oblicuamente haclia delante, éhora el empujador 81 =
se impulsa hacla delénte para ser corrido entonces hacia la
cufia expulsora 83¢ dél cambio todavfa extremadamente contra
la respectiva aguja. Entre el extremo del empujador 8l¢ y -
el extremo de éguja en su posicién fundamental se ha previs
to un intersticio de algunos milfmetros, para que la resis—

tencia del empuje de aguja se efectie primeramente en el -
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curso del movimiento del empujador., También el mlembro osci-»
lante 82 estd concebido de tal modo que sélo se-necesite un -~
gasto de fuerza extremadamente pequefio para oscllar la punta
82b a su posicidén de preseleccidn. Este pequefio movimiento -
‘puede efectuarse desde dtrds, bien sea por un elemento de mo-
vimiento 87 piezocerdmico, o por la fuerza de bobinas dé ine-
nersién (comos ha descrito anteriormente) (no 1lustrado) .

Este movimiento puede ocasionarse también,deéde de~
lante con los polos colocados oblicuamente de un electrcimdn
85 como ilustran las figs. 26 v 27. El modo de funcionémiento
de este principio selector ya se ha explicado y reivindicado
en la solicitud de patente principal precedente.

El proceso de seleccidn, en el ejemplo, con movi- - .
miento selector electromagnético ea el siguiente:

por un Srgano de maniobra, en que durante el movie-
miento de la miquina, los limites de los campos de maniobra ~
coinciden sincrénicamente con los limites de la divisidn de -
aguja, las seflales de maniobra, que llegan amplificadamente,
se ceden al electroimdn 85. Sus poles estdn colocados oblicua
mente respecto a la lfnea de movimiento de los mienbros osci-~
lantes, que resbalan por delante en su posicidén fundamental,
de tal modo que el canto m&s cercano de los poios magnéticos,
entre en contacto fijamente con los miembros oscilantes, En -
un impulso de corriente, que azquf dura desde un limite de la
divisidén de aguja a otro, el miembro oscilante 82 se arrastra
a lo largo del canto, colocado oblicuamente, de los polos. =~
Por ello la punta 82b del miembro oscilanfe ﬁace un movimien-

to hacia adelante, de modo qpé su punta llega detrds del can~
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to separador 83a que pasa por delante en el mismo momento, =-
tn este instante ya se ha asegurado la preseleccidn y ei ul=
terior movimiento del empujador se efectden mecdnicamente por
accidn de cufla. La aguja en ello se corre detrds del canto -
de vértice del cawblo 9 de aguja, que la conduce, mediante -
el elevador de aguja 10, al proceso de formacidn de punfo de
seado. Este proceso se repite continuamente de aguja & aguja
Aquellas agujas, cuyos empujadores no fueron infiuidos, se -
llevan a hacer punto de igual manera con otro cerrojdg'p biey
én el camino de retorno, con el mismo cerrojo. En miquinas -
planas de hacer punto, con cerrcjo de agujas con movimiento
de vaivén, el electroimdn 85 tiene un punto de giro 85d, al=-
rededor del cpal puede oscllar el mismo en 8l cambio de Qie-=
reccidn del carro, thnto que el otro canto vaya a situarse =
sobre la lfnea central M.

Para ia mejor explicacién del proceso de seleccidn,
en la Fig. 27. las agujas, situadas en el proceso de selec--
cibén estdn numeradas. El cerrojo se mueve en la direccidn de
la flecha P. En ello estd situado el miembro de oscilacién 1
dizeétamentersobre él lfmite de maniobra delante de los po-—
los magnéticos. Cuando &ste obtiene ahora un impulso del .-
imén, entonces'sé arrastra el mismo a lo largo de; canto po-
lar oblicuo v en ello se mueve hacia delante, de modo que su
punta, como ya se ha mencionado, llega detrds del canto sepa
rador 83a, que desclende oblicuamente, como se ilustra en el
ndmero 2. Los ndmeros 3 y 4 se empujan ya por la parte infe-
rior del canto'separaéor con cufia todavia débil en la direc-

cién de las agujas ¥, mientras que los nidmeros 5 v 6 se im--
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" los nlms, 9 10 y 11, cuyos empujadores, por la parte de re-

pulsan abajo en su basé con cufia mig empinada contra las agu
jas. E) ndmero 7 estd en la posicién més alta, su vespectiva
aguja, por lo tanto, ha llegado por encima de la punta del -
canbio 9 de agujas, por la que entonces llega, sobre la par-

' te elevadora 10, al proceso de hacer puﬁto, como ilustran -~

cuperacidn 84, se llevan de nuevo a su posicidn fundq@§§ta1,
El némero 8 no fﬁe preseleccionadd y queds asfen su posiecidn
fundamental, Para poder ohservar para el proeesé dé,selgcciéq
una exacta posicidn fundamental de los miembros oeciléqtes -
82, al cerrojo selector 83 a 85, avanzando por delanggfélea
estd coordinada una cufia alineadora 88, véase fig. 26, que -
conduce los empujadores conjuntamente con los miemb:és éa og
cilacién contra la superficie alineadora 83k, )

Como ya se ha visto en la parte inicial, este prin
cipio de seleccidn puede utilizarse, tanto para miquinas pla
nas como también para miquinas cilfndricas. Sin embargo, tam
bién puedé encontrar utilizacidn en mdquinas tricotosas o en
otras clases de 8rganos, que formen mallas,

o th la férma de éjecucién gseqin las figs. 1 a 14, =
una carecteristica principal consiste, en que los Srganos se
lectores, dispuestos dlferentemente, presenten una punta se-
lectora como érgano separador, para alcanzar, con breve reco
rrido de movimiento y pequefio consumo de fuerza, una elevads
frecuenclia de seleccién. Como medlos de movimiento se propu-
sieron polos colocados oblicuamente de un electroimdn y ele-
mentos plezocerdmicos mientras que, por otra parte, como mne-

dios de nmovimiento también son utilizables bobinas de inmers
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sién en imanes de inmersién permanentes. Estos drganos por =
lo demfs se aplican en el campo de la técnica de los altavo-
ces, donde medliante impulsos de corrienﬁe modulados ponen en
oscilacidn una membrana con diﬁereqte frecuencia para poder
reproducir tonos mdis altos y més bajos, 1 que estas bobinas
de inmersidn alcancen elavados nidmercs de oscilacidn reéide
en la naturaleza de su reducido peso propio y en el ﬁﬁiimo -
de velocidades de conmutacién. v

El objeto de la variante ilustradaes shora un:ele-
mento de movimiento con solamente una bobina de inmersién y
un imdn de inmersidn, en gue la bobina estd enrollada de tal
modo gque se lieva a trabajar con un impulso de corrientc po=-
sitivo Y se aﬁrae fuera de trabajo con un impulso de corrien-
te negativo. Gracias a los nuevos drganos de maniobra, con -
campos de manlobra trgnsparentes § opacos a la luz, graclas
al dispositivo palpader mediante rayo de luz desde un lado -
v de un elemento sensible a la luz desde el otro, segin la -
muestra, pueden producirse fdcllmente sefiales positivas y ne
gativas, que -amplificadas electrénicamente- se ceden a tal
bobina de inmersién. Esta clase de la conmutacidn, respectie
vamente de la manibbra. permite la médxima frecuencia de movi
miento de la bobina.

La bobina posée en el extremo vuelto en el drgano
selector una cufia, que penetr; con el movimiento de avance -
de la bobina en el intersticio de dos érganos selectores y -
permanece allf por lo.ménos hasta que el Srgano selector pa-~
sante prégino se'impulse por la cufia a su posiclén de preéew

leeccién.




Hh gl

ot ot

10

15

20

25

30

- 48 -

La mayorfa de las muestras, que deben formarse -
-blen sean relieves unidos o muestras colocadas posteriormen
te segin el sistema Jacquard- se‘forman de grupos de varias
mallas, de modo gue la bobina, en cada caso, durante todo un

'grupo de campos de mgniobra positivos, permanece en posicidén

" de trabajo y en el caso de impulsos de corriente negativos -

permanece en la posicidn fuera de trabajo, en su posiciﬁn de
trabajo la cufia de trabaje de. la bobina empuja un érgéno se-
lector tras otro a su posicidn de preseleccidn, sin qgé;la -
bobina tenga que movesse en valvén, Ya por esta razén, .los -
campos de maniocbra dispuestos sucesivamente positivos, gélo

estdn marcados con lfneas de delimitacidn muy finas que no -
pueden producir ninguﬁa conmutacidén interruptura en el foto-
elemento, Tambidén los campos de maniobra negativos mantienen
la sefial hasta el limite del €ltimo campo de un grupo. Esta

conexidn positiva-negativa ofrece correspondientemente gran-
des ventajas. porque la bobina asi no tiene que conectar pa-
ra cada aguja. Al mismo tiempo se han previsto mejoras en la
ejecucidn y disposiciones de los érganos selectores asf como
de los medios separadores. Asf, en un ejemplo de ejecucidn,

se ha previsto un drgano selector, que estd suspendido sobre
el fondo de un canal guiador en un alambre y de esta manera

con el mfnimo gasto de fuerzé. respectivamente influencia, -
puede ejecutar un movimiento basculante, un movimiento, que

lleva su punta selectora a la posicién de preseleccidn desde
donde el Srganoselector se corre mecénicamente haclia la res-
pectiva aguja; Bl drganoc selector posée, por debajo del pun-~

to de giro, una base con una punta selectora y por encima -




e L L R A A g o R T L b SO P N SO A A g T i S S R R

10

15

20

25

30

- 49 -

una base para la accidn de la cufia de trabajo de la bobina -
de inmersién,

En un segundo ejemplo de ejecucidn, para el corri-
miento, por debajo de un empujador con base especial, estdn
previstos drganos selectores situades transversalmente con -
especial punta selectora en forma de balancines oscilan£es,
que por la cufia de trabajo, de la bobina de inmersidﬂ*éé lle
van a la posicién de preseleccidn., Para la separacién e ime=-
pulsién de avance contra los empujadores, aquf se ha'brevis-
to un rodillo separédor con borde cuneiforme. Este rodillo -
de separacién, mediante su canto agudo, agarra instanténea--
mente detrds de la punta del érgano selector, que llega a la|
posicién preselectora para asegurarle en esta posicién y en-
tonces para impulsarle contra el cerrojo, hasta gue esté dl-
timo con su base haya llegado detrds de la punta de una par-
te de expulsidén y por esta.parte'de expulsidn se impulse con
tra la correspondiente aguja,

El movimiento de preseleccidn tambidn aqui se accig
na por la cufia de trabajos Por medio de las figs. 28 a 313 -
se describird mfs detalladamente las ideas del invento.

La fig. 28 muestra w organo selector 30 en dispo=
sicldn vertical, directaﬁente debéjo de la base de aguja de
una aguja 2 de cilindro. En el centro, el &Srgano estd suspen
dido sobre un alambre 304 de modo basculante y se conduce -
por un resorte anular 18 libremente sin presién, El Srgano -
30 presenta dos bases SQé-y 30b, que alcanzan mds alld del -
lecho de agujas. La base 30a lleva una punta selectora 30¢ -

que, por ligera presién sobre la base 30b, se eleva. Muy cer|
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- que abajo termina casi agudamente. Cuando la punta 30¢ se ha

ca por encima de la base, en el cerrojo estacionario estd -
dispuesta una parte corrediza 31, véase también fig. 23;. -
Contra la direccidn de movimiento del ciiindro 1 de aguja es

ta parte corrediza 31 presenta un biselamiento 3lg¢ oblfcuo,

levantado algo, entonces subw sobre este biselamiento 30¢ 'y
el 4rgano selector se corre por el canto oblicuo con?;g SU =
respectiva aguja. -

Como medio de manlobra y de movimiento en el cerro
jo. sobre la fila de base 30b estd prevista vha bobip}s;de in
mersidn 37 con imdn de inmersidn 34, 35. Su parte c;?indrical
que lleva el arrollamiento 372 termina cdnicamente gn»ﬁn tu-
bo guiador 37¢. Este sirve para la gufa en una caja‘3i§ Y pa
ra el alojamiento de una cuffa 38. En el lado cilindri?é, la
bobina estd conducida alrededor del polo 36 y esto sobre dos
nervios guiadores 36g, véase tamblén la fig. 24. El imén per
manente 35 estd dirigido axilmente, de modo que el arrolla--
miento de la bobina 373 estd alojado en una hendidura redon-
da, entre los polos norte ¥y sur, El arrollamiento de la bobi
na 37a estd arrollado de tal modo que -en un impulso de co--—
rriente positivo~ la bobina osgcila hacia fuera. Para la limi
tacidn del movimiento estdn previstos topes 37e. Hacia el in
terior son nervios en el interior del cono, que troplezan so
bre la placa polar 36.

Gracias al tipo de maniobra especial de los cam—-
pos de maniobra, (comoya se ha menclonado, retienen la sefial
de maniobra desde un lfmite a otro) aquf no se aprovecha la

débil fuerza del empuje de la bobina para mover los &érganos
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- punto. Habiendo llegado al lugar m&s alto, la base 30a se ha

selectores, sino que se inicia la manlobra del movimlento de
la bobina cronoldgicamente de tal modo que la cufia 38 incide-
en el inteféticio de dos Srganos selectores, etc. antes del

8rgano selector, que debe moverse. ES entonces la superficie
de cufia 38 la que mueve haclia dentro el érgano selector, que
pasa por delante. Generalmente son varios los érganos selec-
tores, que pueden moverse unos tras otro, respectivaﬁéﬁﬁe -

que tienen que moverse uno tras otro.

Con la fig. 28a debe aclararse el proceso dé'$elqg

ciédn. La direccién del movimiento del cilindro de agujas tra&

curre aquf hacia,la derecha. Todas las partes del cecrroljo y

mecanismos selectores estdn. alojados en la envuelta del ce—
rrojo estacionaria., La bobina de inmersién, respectiqa@ente :
la cufia 38, estd dispuesta aqul sobre la lfnea M. Lajcq%a 38
retirada no entra en contacto con las bases 38b de igé Srga-
nos selectores hasta que obtenga uné seflal positliva. Con es-
ta sefial se mueve la misma al intersticlo delante de la base
30b, que debe.desplazarse. La cufia 38 émpuja entonces esta -
base algo hacla dentro, de modo que la punta selectora 30¢ =
sé levanta péﬁVencima del delgado canto 31c de la parte CQ==
rrediza 31. por el canto oblfcuo 31b el érgano selector se -
corre contra su respectiva aguja 2, hasta que su punta de ba

se 2c llegua detrds del canto de vértice 9a del bambio 9 de

aguja, desde donde la aguja se conduce al proceso de hacer -~

ce retornar de nuevo a su p@sicidn fundamental por una parte
31 de recuperacién. En esta figura 23a se ilustra, cémo las

agujas, con nUmero par, se llevan al trabajc. El érgano se—-—

[
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‘queda asegurado el proceso de seleccidn,

lector nimerc 14 obtiene precisamente la presidn de mevimien
to de la cufia 38, en lo que la punta selectora precisamente
llega sobre el canto geparador 3lb. Tan pronto la pujta se--

lectora ha llegado sélo un poco por encima de este canto, -

Con las figs. 30 y 31 se ilustra otra disposicién

de 8rganos selectores haciendo uso de empujadores. Debajo =

del cilindro 1 de agujas estd previsto un anillo 40 con canat

les 40a fresades dentro. En estos canales guiadores ~cue for

1

man la prolongacién de los canales de agujas~ estdn conduci-

R e ]

dos oscilantemente érganos selectores 32 ea forma de. balan--
cfn, sobre un resorte anular lb. Estos Srganos selééﬁoées -
presentan una cabeza guiadora 323, un vidstago 32b, 6ﬁé punta
selectora 32¢ y una base 32d, Tienen una posicidén fﬁﬁé;menn;
tal A, una posicidn de preseleccién B y una posicidn:térmi-~
nal C. 8u posicién fundamental A es formada por un alambre -
de tope 40d. Debajo de la fila de base 324 estd dispuesta la
bobina de inmersidn, que aquf estd indicada solamente con la
cufia 38, Entre las agujas’z vy estos érganos selectores estd
previsto en cada caso un empujador 3 con base 3a. Sobre las
puntas 32¢, para cada sistema, estd previsto un rodillo 33 -
separador; éste preéenta un canté separédor 32¢ casi agudo,

que termina en un borde cuneiforme. El canto separador 36¢ -
agarra inmediatamente detrds de la punta de un drgano selec-
tor que estd llegando a la posicidn de preseleceldn B y empy
ja a dste paulatinamente contra el empujador 3, a la posi- T

cién C. Fn esta posiciédn el empujador, con su punta de base

3a, se sitda detrds de un canto de vértice de una parte ex-

pulsora 31, que impulsa el empujador contra la aguja (véase

,“_
R .A;v"-s-’; §
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especiales son conocidas y aquf no se explicardn més detalla

‘damente.

‘nas redondas de hacer punto, pero tambidn se reivindican para

miquinas planas de hacer punto.

fig.VZG). aqul tambidn estén previstas partes de recuperaciéf
31a paré hacer retroceder el embujador v los é&rganos selecto
res; Para més sencilla visibilidad también aquf las agujas,

los empujadores y 6r§anos selectores, con nimeros pares, se

llevan al proceso de trabajo y también aquf el nilmero selec-
tor ndmero 14 se lleva precisanente a ia posicidn de presee-
leccién, Con la filg. 26a se ilustra adem&s, como la punta -
del &rgano selector nimero 14 llega érecisamente detrds del .
canto de separacidn 33c. Las bases 3a de los empujadores 3 -
estén provistas igualmente de una punta y la parte 31—§xpul-
sora, de un canto de vértice descendente oblicuamenté, Tstas
caractef{sticas sirven para la preparacién segura solamente

con un breve camine de desplazamiento. Sus caracterfsticas -

Estos nuevos elementos fueron descritos para miqui

- ¥ o'® -
rEnmseconsme

La presente patente de invencidn compreﬁde las si=z

guientes reilvindicacioness .
1.~ Dispositivo selector de agujas para el palpado
electrdnico e campos dertegulacidn de un drgano requlador -
en miquinas de punto cilfndricas y planas, en que las agujas
destinadas a tejer muestras, se seleccionan mediante un érga
no reguladér, electrénicamente pabpéble por medio de electro

imanes, respectivamente 'otros elementos de movimiento, ca=—
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racterizado porque detrds de cada extremo de aguja estd pre-

que unido fijsmente con la envuelta del cerrojo, detrds de -

de modo que al pasar por delante los GrQanos selectores, -

visto en cada caso un drgano selector, que dentro de la su-—-

perficie del lecho de agujas presenta un punto de giro, por-
los érgancs selectorss estd previsto un medic de movimiento,

aquellos que estdn destinados a reeibir un movimiento de se-
leceidn, obtienen un movimiento en la direccién B, ademis, -~
porque para separacidn segura y continuacidn del movimbento
de losg Adrgancs estd previsto un cahbio, que con su caﬁ%o gse-
parador en este momento engrane detrds de la punta del-%rga-
no selector y porque el csmbio presenta una cufia, mediante 13
cual los Srgancs selectores son impulsados desde su posicidn
de preseleccidn, contra los extremos de las agujas, para lle
var la punta de las bases de las agujag detrds de un canto =
de vértice de un camblo de agujhs.

2.~ Dispositivo segin ls reivindicacidn 1, caracte
rizado porque detrds de los érganos preselectores, a la altu
ra de su punto.de ataque, ‘en un lade, unide figdamente con la
envualtaAGalAcerrojo. eatd previsto un elemento de movimien-
to, que en su extrémo libre presenta una cuffa de metal duro
o de cerdmica de sinterizacidn, cuya superficie de cuifa estd
dirigida en el sentido de rotacidén del cilindro contra el =
punto de ataque de los drganos preselectores y sélo es tan -
larga como una divisién de aguja.

3o~ bispositivb segin la relvindicacidn 1, caracte
rizado porque los drgancs preselectores - en forma de un ba-

lancin ~ presenten wn punto de giro, un punto de ataque, un
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v&stago como prolongacidn y una punta para la separacién fa-
vorable. R ‘

4,~ Dispositivo segin la reivindicacidn 1, caracte
rizado porque los polos del electroimdn estén colocados hori
zontalmente respecto al eje de los dSrganos preselectores su~-
perpuestos, oblicuamente hacla fuera respecto a la direécién
de movimlento del cerrojo por 15 a 30 grades, para ejercer,
por el arrastre retrasado dentro de una divisidn de aguja a _
lo largo del canto de polo oblicuo, un movimiento sobre-los -
&rganos de preseleccidén. - " 

5o Disposittvb segin la reivindicacién.ia;éﬁ,acgg
rizado porque est€ previsto un cambio de agujas que éégé ar-
ticulado en la parte elevadora de tal modo que el mismo pue-
da ser oscilado a una posicién inferior oblicua - eanﬁe se
comprenden todas las agujas -~ © en una posicidn supgrib: me~
nos oblicua; adem4s porque, por una parte, este cambiélae -
agujas estd equipado con una punta, que termina en ﬁﬁ éénto
de vértice dgécendénte oblicuamente hacia la base de la agu~
ja, y porque, por otra parte, las bases de aguja, para la -
méds £4cil separacidn medisnte este cambio de agujas, estén‘u»-
provistas de.una punta.

6‘—'Dispositivo seqin las reivindicaciopes 1v53,
caracterizado porque en el cerrcojo de una mdquina de punto -
redonda, al lado del cambio; todavia estd previsto un segunj
do camblo = que es ajustable en tres posiciones - y para el
mismo todavia estéd p;efista una segunda parte elevadora des-
cendible con parte captora, siendo esto para poder formar en

un solo paso del cerrojo, simultdneamente dos diferentes clg-
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ges de mallas.,
T o= Dispositivo segdn la reivindicacidén 1, caracte

rizado porque para cerrojos de agujas con movimiento de val-

vén en mdquinag de punto planas, el grupo de maniobra con el

electroimén estdn reunidos de tal modo en un bloque como con

jﬁnto,.que,la 1fnea central del punto de giro coincide con -
la 1fnea central del Srgano palpador, respectivamente porque
el respectivo canto inicial de 1los polos magnéticos osclila-—
dos en-una lihéa coincide con uno de los lfmites de unﬁgampo
de regulacidn, asf camo con uno de los limites'de una ddvie=
sién de aguja, ademfs porque este blogue, que por debajo de

la trayectoria del cerrojo puede deslizarse en vaivén en una
ascotadura de la placa del cerrojo sobre una guia deslizante
desde una a otm entrada del cerrojo, y porque a ambos lados

del cerrojo estédn previstos medics para el acoplamientq.del

blogue, gque permiten mantener por delante delas entradas de

cerrojo, en ambos lados, el conjunto,

8.~ Dispositivo seqin las reivindicaciones L y 7.
caracterizado porque el electroimén para méquinas con cerro-|
jo de agujas con movimiento de viivén, presenta un punto de
gire, alrededor dei cual puede oscilar el im#n, en el cambio
de direccidén del cerrojo, desde la lfnea central hacla cada
lado, por su anchura polar, de medo que el canto polar situs
do mds cerca de los drganos\selectorea siempre marcha por de
lante y estf situado sobre la lfnea central, de modo que &s-
ta sirve de lfmite de los impulsos de maniobra y, ademds, -
porque los polos estén rodeados por un meterial compuesto no

nagnético, con los que, a ambog lados, -a partir del plano de
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dados que en igual givisidn del lecho de égujas presentan =

loe polos, estd formado en cada caso un canto gufador.

9.~ Dispositivo segin la reivindicacién 1, caracte
rizado porque los drganos preselectores para su punto de ata
qﬁe de log polos magnéticos presentan una parte de palanca,
que sobresale del punto de giro.

10.~ Dispositivo segdn la reivindicscién .1, carac-
terizado porgue en el extremo, debajo del pérfil del lecho =
de agujas estd prevista una escotadura para que el fresar de
los canales de las agujas estos ¥ltimos, en este lugar, -se =~
hagan pasantes, ¥ porque a esta escotadura le sucede una gar
ganta hueca, en la que pueden glrar las cabezas de los Srga-
nos de preseleccidn con alcguna holgura y porque ademds. como
tenninacién de esta qufa estén previstos segmentos de mate--
rial pléstico con perfiles contrarios apretables encinma con
dientes dedvisidne o

1l.~ Dispositivo segin la reivindicacién l,aéérac-
terizado porque para la sujecidn de los &rganos en las éosi—

ciones (n) & (B) estdn previstos segmentos de separacién aco

hendiduras transversales y porque las regletas restantes prel
sentan detrds de ambas posiciones terminales, prominencias =
de estrechamiento péra evitar la calda pasante indeseada de
las platinas éa seleccién.

12.~ Dispositivo segiin la reivindicacidédn 1, carac-
terizado porque la superficie del drgano de maniobra, segin
la muestra, estd dividida en filas de campos de maniobra reg
tangulares, cuyos lfmites, en la direccién de tanteo, coingi

den exectamente con los 1Ifmites de la dlvisidn de aguia, v -
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_ tanteador de reflejo, dan por resultado un impulso de corrien

porque pare la lectura foto-eldctrica, unos de los campos de
maniobra son blances y los otros negros, de mode que los cam

pos de maniobra blancos, en la lectura foto-eléctrica con -~

te, una sefial, que dura desde un limite del campo de manio--
bra hasta el otro, respectivamente pasa a través de varios =
campos de manicbra reunidos en. fila. ‘

13.~ Dispositivo segin las reivindicaciones 1 y 12
caracterizado porque los éampos de maniobra estédn divididos
segin un ¥nico valor normalizade, cuyes lfmites son féétanqg
lares y en la direccidn de marcha se hacen coincideﬂiéb;con
los lfmites de la divisidn de aguja de una m&quina, porque -
la rueda impulsora de los cilindros de transporte para todas
las divisiones presenta igual ndnero de dientes, beto cada -
divisidn de dientes estd adeptada a la correspondiente divi-
sicdn de aguje, para que sobre la superficle de cilindro se
produzca igual avance por divisgidén de aguja.

14.~ Dispositivo segin la reivindicacién 1, carac-
terizado porque para la impulsidn del cilindro, que transpor|
ta el Srgano de maniobra, en lugar de un carril dentado, es-
té prevista una cinta dentada construida de cinta de acero =
por estampacién que por un miembro de apoye y gufa, unido -
con el bloque, se mantiene constantemente en toma con la rqé
da dentada. |

15.~ Dispositive seqin la reivindicacién 1, carac-
terizado porqgue los &rganos preselectores estén guiados por
una parte, en las hendiduras guiadoras, sobre un muelle helj

colidal hecho sin fin que,. muelleando hacia dentro, estd in--
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serto en una ranura dirigida oblicuamente hacia el centro, -
Y porque los Srganos preselectores con su vdstago exterior -
estén conducidos en lo3 canales de agujas, pasantes en este
lugar.

16.~ Dispositivo segin la reivindicacién 1, carac-
terizado porque para el apoyo libre de holgura de los Srga~-
nos preselectores en el lecho de agujas estd prevista una za
nura Yy en los 8rganos preselectores, una cabeza con un radio
casi igualmente grande y porque los &Srganos preselec%éﬁés -
presentan pilezas terminalest debajo @e las cuales estén dig-
puestas barras de imdn permanente que, a través de un paque-
fio entrehierro, atraen los $rgancs preselectores apretadamen
te en le ranura.

17.= Dispositive seqin la reivindicacién 1, carac-
torizado porque sobre la cinta del Srgano de maniobra, sélo
cada segunda fila en el orden de sucesidn se utiliza para el
almacenaje de la muestra, es declr: en el sentido déscenden-
te del cabezal palpador, las filas con nimeros impares y, en
sentido ascendente,.las filas con ntmeros pares o viceversa,

18.~ Dispositivo segin la reivindicacién 1, carac-
terizado porque détrés de cada aguja, en el mismo -canal de -
aguj# Y debajo de un-iistén de goma, esté previsto un Srga--
no preselector con une cabeza giratoria y un vistago, que se
guldamente a su punta presenta una parte guiadora dirigida -
hacia el fondo del canal y detrds del punto Jde giro presenta
una base, que schresale del canal de aguja sobre una parte -
elevadora especial, y porque estd prevista, unida fijamente

con el cerrojo, una cufia directora para la alineacidn de los
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. terizado porque el medio de movimliento es un electroimén, -

~ cuyos dos polos, sltuados superpuestos en la dreccidn longi

érganos, y una cufia corrediza pars correr los drganos que -

presenta una punta separadora descendente.

19.~ Dispositivo segin la reivindicacién 1, carac

tudinal de los drganos selectores, estdn dispuestos sin emw
bargo, 6b11cuamente a la direccidn de marcha del cerrojo, -
respectivamente del cilindro.

20,.~ Dispositivo segiin la retvindicacién 1, carag
terizado porque el electroimdn estd estaclonario y 108 PO=-
los magnéticos, a partir del centro, estdn biselados hacia
arriba simétricamente hacia ambas direcciones de marcha, pa
ra que en c¢ada gaso<las superficies polares oblicuss sucesi
vas, cuando obtienen un impulso magndtico, tiren hacid arri
ba del correspondiente G:gano~selector, de modo cue. su_pun-
ta llegue con segquridad por encima del canto de la parte co
rrediza. .

21.~ Dispositivo seqin la reivindicacién 1, carac
terizado porgue la cabezd de los 8rganos selectores, para -
aumentar la seccidn transversal, presenta un ensanchaniento
en forma de un roagte con superficle convexa, para que el =
campo de fuerza de ambos polos magnéticos en cada posicidn
pueda tener mejor efecto para atraer y tirar hacia arriba =
el &rgano selector.

22.~ Dispositivo segin la reivindicacién 1, carac
terizado porque delante del electroimin estf prevista una -
cuffa elevadora, que engrana debajo de las puntas de los &r-

ganos selectores y conduce a estos dltimos, antes de alcan-
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zar su punto central, tan cerca de los polos magnéticos que
solamente queda todavfa un reducido entrehierro.

23 .~ Dispositive segin la reivindicacién 20, carac
terizado porque las puntas inferiores de las partes corredi-
zas estdn situadas mds ;hajas que la lfnea de paso de las =~
puntas de losz &rganocs sélectores y porque el canto de las -
partes corredizas, en el lugar, en que las puntas pasan, 28=
t£ provisto de una talia iniclal, para que las puntas selec-
toras sélo tengan cue levantarse poco, dPara pasar por anima
de este canto. ‘

24.- Dispositivo segén la relvindicacién 1, carac-
terizado porque estd previsto, como Srganc de maniobra, una -
cinta sin fin, provista de medios guiladores, de material =~
trangparente, como por ejemplo polietileno de alta prgs;én,
acrilo o acetato, sobre la que, seqgin la muestra, se £orman,
por filas, campos de manlobra negatlivoes, como campos*op%cos
a la luz, y porque la lectura de la muestra se efecﬁﬁa por -
filas, estando dispuesto al exterior de la cinta un cabezal
palpador despheable por filas, con una Ffotocélula, respecti-
vamente un fototragsistor, respectivamente un fotkdiodo con
una miscara. mientras qgue dentro de la cinta estd prevista -
una fuente de luz, qﬁe esti equipada con un reflector, que -
concentra el rayo de lué.sobre un punto, estando unidos an-—-
bos, mediante un estribo, con el cabezal palpador, conecténQ
dose por ello los wmismos como el cabezal palpador de una a =~
otra fila de maniobra, por lo que la fotocdlula, respectiva-
mente la abertura de la mdscara yla fuente de luz. se enfren

tdn exactamente entre si.
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25.~ Dispogsitivo seqin la reivindicacién 1, carac
terizado porque, por una parte, el vdstago del Srgano selec

tor presenta un extremo curvado hacia abajo y porque, por -

otra parte, el lecho de agujas, debajo de loscenales de agu

jas, estd previsto de una cavidad con una superficie obli~-

cuamente ascendente hacia los canales de las agujas, en cu-

yva depresién vienenh a situarse el extremo del Srgano selec-
tor, en su posicidn bisica, mds profundamente que el fondo
del canal, y porque en lechos de agujas, de una aleabién de
aluminlo, esta superficie oblicua estd revestida con una =~
chapa de acero permanentemente magnétics, y porque el extre
mo del drgano selector estd provisto de un biselamiento adap
tado a la miama, Lo

26.~ Dispositivo seqin la reivindicacién i, carac
terizado porque a amﬁos lados seobre el carril guiador estén
previstos medios limltadores desplazables, cque pueden, desco
nectar donde se desée los medlos acopladores, para qﬁé el ~
preocese de seleccidn en el género de punto, sdélo tenga lu~—
gar en un lugar deseado. ° '

27.- Dispositive segin la reivindicacién 1, carag
terizado porque en divisiones mds finas algunos slstemas se
lectores estdn dispuestos superpuestos, mientras que detrds
de cada aguja estd previséo un empujador, que estd provisto
sucesivamente del mismo ndmero de Srganos selectores, y por
que los impulsos de maniobra positivos y negativos, tomados
linealmente del érgano de manicbra, estén escalonados numde-
ricamente y se distribuyen por el ndmero de los electroima-

nes.
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28 .= Dispositivo segdh la reivindicacién 1, carac
terizado porque en iugar de una base de empujador fija, es=
+4 previsto un mieﬁbro, provisto de una cabeza redonda, alo
jado en la cavidad del empujador y oscilable limitadamente
que hacia arriba temmina en una(pnnta, adends porque glemqg
tos eldctricos de movimiento, como los que se ilustran, lle
van, para la preseleccién, las puntas de los miembros osci-
lantes detrds de un canto separador; a partir del cual los
empujadores se corren entonces en la direccidn de las agu-~
jas. .

29,.~ Dispositivo segin la reivindicacidn 1, ‘carac
terizado porque para la preseleccidn de los érganos oscilan
tes estd ﬁrevisto por lo menos un camblador, gue presenta =
un canto separador que, en direcéién de la marcha, conriienza
sobre las puntas y, hacia abajo, en la direccién d@_léjmar-
cha del empujadox, estd situ#ﬁo oblicuamente y seguidaﬁente'
desciande inclinadamente, adyacente 8l cual estd prevista -
ura cufia expulsora.

30.~ Dispositivo segin la reivindicacién 1, caracgl.
terizado porque en méquinas con movimlento selector electrg
magnético, la yafte del miembro oscllante, que sobresale =
del lecho de empujadores, estd establecida algo méds fuerte
que el canal guiador del.lecho de empujadorss, y porque los

cantos estdn redondeados.

314~ Dispositivo segin la relvindlicacién 1, cara
terizado porque para la exacta alineacién de los miewmbros
oscllantes estd prevista una superficie de alineacidn, y pg

ra la alineacién de los empujadores estd prevista una cufia
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rectificadora.
32.~ Dispositivo segin la reivindicecidn 1, para ~

el palpado electrdnico de campos de maniobra de un Srgano de

maniobra en miquinas de punto cilfndrices y planas segin las

reivindicaciohes'precedéntes. caracterizado porque como mes-

" dio de movimiento para 6l movimiento selector de los Srganos

selectores estd prevista una bobina de inmersién con imdn de
inmersidn, cuyo arrollagiento estd devanado de tal modo vy es
td coqeﬁtado de tal modo al conductor de manichra que, por -
impulsoz positivos de corriente, se lleva a la posicidén de -
trabajo y» por impulsos negativos de corriente, se lleva fue
ra de la posicidn de trabajo ylporque la muestra scbre el &r
gano de maniobra también estd almacenada en forma de grupos

de campms'de manlcbra iguales, gnfilados entre sf, porgue =~
dentro de grupos de mﬁllaa iguales, no se producen interrup-
ciones, de modo que permanece la misma seflal desde el lfmite

del comienzo de un grupec de mallas respectivamente del cCampo

. de maniobra hasta el lfmite final, para que la bobina de in-

mersién no tenga ¢ue hacer movimientos intermedios.

33.~ Dispositivo segin la reivindicacidn 32, carac
terizado porgue lé bobina estd inyectada con paredes delgae-
das a partir de material pléstico, forméndose una parte ci--
lfndrica para el arrollamiento. ¥ un cono con regletas de re
fuerzo internas, como transicidn para un tubito guiador.

34.~ Dispositivo seqin la reivindicacidn 32, carac
terizado porque la bobina estd guiada, por una parte, con un
tubito en una caja guiadora y, por otra parte, directamente

sobre una placa polar, estando inyectados simulténeamente -
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dos nervios guladores, por lo meﬁos. en la parte cil:{rxdr_ica,
que, por otra parte, astdn escotados en la placa polar;

35.~ Dispositivo seqgin la reivindicacidn 34, carac
terizado porgue en el tubito estd empastada una cufia de tra-
bajo de metal duro, y porque la superficie de la parte cilin
drica, para evacuacién del calor, estd revestida con una cha
pa Qe aluminio, que en arrollamientos todavia recubre el co-
noe . )

36.~ Dispositivo seqin la relvindicacién 32, carag
terizado porque egté previsto un Srgano selector que, en su
posicién fundamental, est& dispuesto perpendicularmente en -
el canal gui&ior, suspendido en un alambre, y poxr un anlllo
de resorte se sostiena en esta posicién, pars que con la -
fuerza mfnima pueda llevarse, por la cuffa a una posicidn vol
teada, en la que su punta selectora llega al canto empujador
para ser corrida por &ste contra las agujaé'

37.« Dispositivo segin una de las reivindicaciones
32 a 36, caracterizado porque estén previstos, como Srgano -
de corrimiento detrds de cada agujé. un empujador con base -
puntiaguda, v como Srgano selector un balanefn, dispuesto -
transveséalmentevai empujador y apoyado oscilablemente, que
por la cufla se lleva desde su pesicidn fundamental a una po-
sicién de preselecclén, ¥ porque en el cerrojo estacionado e$
té.previstp un rodillo separador, con canto separador agudo,
cue en el momento despuds del desplazaniento del drganc se--
lector, engrana detrfs de su punta y entonces le fuergza a =
otra posicibn, desde donde el empujador se recibe por wna -

parte corrediza, para ser corrido contra la respectiva aguja
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38.~ Dispositivo para el palpado electrénico de -
campos de regulacidn de un 8rgano regulador €n miquinas de
punto cilfndricas y planas.

Seqin se describe y reivindlca en la prasenﬁe me-
moria descriptiva y se ilustra con los planos reglamentarios
gue a la misma se acompafian.

Congta la presente memoria de sesenta y seis ho--

jas foliadas y escritas a miquina por
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