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La presente invencién se refiere a una herramienta
de excavacién perfeccionada.
Las técnicas conocidas hasta el presente de realiza-
cifn de orificios cilindricos en el suelo consiste en uti-
5 lizar una taladradora y en sjercer sobre la taladradora
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taladradora enganchado entre este soporte y esta taladradora,

una accibn esencialmente continua compuesta por una fuerza
axigl de apoyo y por un par de rotaciotn.

Los frotamientos importantes sobre la superficie ex-
terna de la herramienta y el efecto de atiborramiento a la
altura de la cabeza de la herramienta necesitan la puesta en
préictica de esfuerzos importantes. .

Es evidente, y ha sido comprobado, que el rendimien
to obtenido a partir de éste procedimiento es pequefio. Ha pa=-
recido entonces juicioso animar la herramienta de un movimien-
to vibratorio de amplitud media, particularmente en rotacién,
viniendo éste movimiento a superponerse al movimiento helicoi-
dal de penetracibm.

La presente invencién entiende remediar los inconve«
nientes de las taladradoras de movimiento continuo conocidas
hasta el presente y propone a éste efecto una nueva taladrado-
ra cuya penetracifn es superior a la de las taladradoras ante+
riores.

La invencién tiene por lo tanto por objeto una herra
mienta de excavacién constituida por: |

- un soporte,

~ una taladradora montada a rotacién con respecto al
citado soports,

-~ un motor de accionamiento en rotacidn de la citada

y
- un generador de vibraciones que esté interpuesto

entre el soporte y la taladradora y que engendra un movimien-
40 vibratorio de rotacién coaxial a la rotacibén principal de
la taladradora.

Este generador comprende un gato de fiuido queposee
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al menos una cémara de trabajo que es puesta altermativamente
en comunicacién, con une fuente de fluido a presibn y con un
depbsito de descarga, estando el citado gato ademis enganchado
entre el elemento del motor, cérter 6 &rbol de salida, que es
mévil respecto al soporte, y el &rbol de la taladradora, y de
manera excéntrica con respecto a al menos una de estas piezas,
elemento mévil del motor o Arbol de la taladradora.
Segin una forma preferida de realizacibn, un distrid
buidor realiza la citada puesta en comunicacibén alterna y es-
t4 congtituido por un nfcleo central enganchado al elemento
mbévil del motor e insertado en un manguito, fijo con respecto
al goporte de la herramienta. El gato comprende una cémara de
trabajo, estando agenciadas dos lumbreras en la cara interna
del manguito las cuales se acoplan, la primera a la fuente de
fluido a presibén y la segunda gl depSsito de descarga, en tan-
to que un conducto estd horadado en el nficleo, conducto que
desemboca en curso de una rotacién de una vuelta del niicleo

con regpecto al manguito, durante una parte de esta rotacifn
en la primera lumbrera y durante otra parte de la citada rota<+
eibn en la segunda lumbrera y se acopla a la citada cédmara
de trabajo;

Cuando el gato es del tipo de doble efecto y compren-
de por éste motivo otra cémara de trabajo, ventajosamente es
perforgdo otro conducto en el ndcleo, el cual dessmboca perma+
nentemente en la primera lumbrera y se acopla 2 la otra cita-
da cémara de trabajo.

La invencidén serd mejor comprendide asi como sus cat
racteristicas secundarias y ventajas con el iranscurso de la
deseripeibn que sigue de una forma de realizacifén dada a con-
tinnacién a titulo de ejemplo no limitativo y con referencia
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a las figuras anexas, en las que:

La figura 1, es una vista en alzado de una herramien-
ta conforme a la invencidn,

La figura 2, es una seccidn axial parcial de la herra-
nienta de la figura 1.

la figura 3, es una seccibn axial, anéloga a la de la
figura 2, pero que representa el detalle del generador de Vi-
braciones; ésta figura es por lo demés una seccibn segfm la
linea III-III de las figuras 5, 6’y 7

Las figuras 4, 5, 6 y 7, son secciones segfn, respectd
vamente, IV=IV, V=V, VI-VI y VII-VII de la figura 3.

La figura 8, representa el esquema de un circuito hi-

drdulico de accionamiento del generador de vibraciones repre-
sentado en la figura 3.

La herramients representada, con referencia a la figu-
ra 1, comprende un soporte 1 fijorespecto al suelo y constitul-
do, por ejemplo, por la pluma exirema de una miquina de obras
plblicas. Una brida 2 estd articulada en el soporte 1 por me=-
dio de orejetas 3, solidarias de la citada brida, y de wun eje
de unién 4. E1 cérter 5 de un motor hidrdulico es hecho soli-
dario, por pernos 6, de la brida 2, estando dispueste una’
brida 5Sa solidaria del citado clrter 5 a este efecto enfremnte
de ésta brida 2. Otro cdrter 8, que resguarda un generador de
vibraciones y provisto de una brida 9, es hecho golidario del
cdrter 5 del motor por medio de otros pérnos 10 y de una segun-
da brida 5b solidaria del clrter 5 y dispuesta enfrente de la
brida 9.

Fuera del cdrter 8 gobresale un &rbol intermedio 12,
del que se verd més tarde que estd enganchado en rotacién al

&rbol de salida del motor hidraulico, cuyo cdriter ha sido re-
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ferenciado en 5. Una brida 13, solidaria del Arbol intermedio
12, es hecha solidgria por pernos 14, de wna brida 15, por su
parte solidaria del érbol 16 de un taladro 11. AdemAs, se ob-
gerva la presencia e dos pares de conductos de £flufdog:

- conductos 17 y 18 acoplados, por una parte, al motor
de carter 5 y por otra parte, fespectivamente, a una fuente
de fluido a presién y a un depbsito de descarsza, y

- conductos 19 y 20 acoplados, por una parte, al gene-
redor de vibraciones y por oira parte, respectivamente, a una
fuente de fluido a presién y a un depbsito de désoarga.

Con referencia a las figuras 2, 3 6 4, se obsewaque
que el 4rbol intermedio 12 se monta a rotacién en el céArter
8 por medic de rodamientos a rodillos 21, mientras que una
junta de estanquidad 22 estd interpuesta a la salida del 4Arbol
12 fuera del cérter 8 entre el citado Arbol y dicho cérter.
Un plato o disco 23 es golidario @el arbol intermedio 12 ¥y
esté provisto de un apéndice 24 dispuestio de forma excéntrica

con respecto al eje 25 del 4rbol 12,
Por lo demds, un plato o disco 26 es solidario en !
rotacién del 4rbol de salida 27 del motor de cérter 5, por
medio de acanaladuras de accionamiento 28. Un manguito 29 es
inmovilizado en el carter 8 por medio de un tornillo 30, mien-
tras que los conductos 19 y 20 ge acoplan a égte manguito 29 |
Un apéndice 31 se fija sobre el plato o disco 26, disponiéndo+
ge sobre egte plato o disco de manera excénitrica con respecto
al eje de rotacibén del citado plato, confundido en su especie
con el eje 25. Se observa todavia que un gato 32 de doble efec-

to estd enganchado, por su véstago 33, erticulado en torno

al apéndice 24, al plato 23, y por su c¢ilindro 34, articulado
en torno al apéndice 31, al plato 26. Dos conductos flexibles



Se

10.

15.

20.

25.

30,

de conexién 35 y 36 se acoplan, por una parte, a lag dos céma-
ras de gato 32 y por otra parte, a dos conductos 37 y 38
respectivamente, horadados en el plato 26,

Con referencia, nés particularmente a la figura 3,
se obgerva que un nbGcleo 39 es solidario del plato 26 y se

monta a rotacién de forma estanca en la cavidad 29a del mangui

to 29, Ademds, el &rbol 27 y el ndcleo 39 son mantenidos axis]
mente solidarios por un tornillo 40. Los conductos 37 y 38 se
prolongan en el nfcleo 39 y desembocan por conductos 37a, 38a
7 38 b, enfrente de la eavidad 29a del manguito.

Durante una rotacibén del ntcleo 39 con respecto al
manguito 29 de una vuelta, los conductos 37a, 38a, y 38b son
puestos en comunicacién selectiva con lumbreras 41, 42 y 43
agenciados en el citado manguito 29 y que desembocan en laca-
vidad 29a. Tal es asi que se obgerva, con referencia a la fi-

gura 5, que la lumbrera 43 se extiende sobre wun sector &ngular
inferior & una media vuelta, estando el conducto 38b axialmend
te a su nivel, mientras que el conducto 20 est4 acoplado a es-

ta lumbrera 43. Con referencia a la figura 6, se observa que
la lumbrera 42 se extiende en un sector éngular inferior a
media vuelta, estando el conducto 38a axialmente a su nivel,
Ademés, 1los sectores éngulares de las lumbreras 42 y 43 son
sensitlemente didmetralmente opuestos. Por Gltimo, la figura
T muestra que la lumbrera 41 se extiende sobre la totalidad
de la circunferencia, desembocando el conducto 37a permanen-
temente en esta lumbrera 41, mientras que el conducto 19 se
acopla por su parte a la lumbrera 4l. Se precisard todavia
que las lumbreras 41, 42, y 43 estén axialmente decaladas,es-
tando permanentemente en commnicacién las lumbreras 41 y 42
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una con la otra, como ello es visible en la figura 3.

En el esquema de la figura 8 esgtén tomados diversos
elementos ya descritos antériormente. Se observa que un distri
buidor 44, constituido en su esgpecie por el conjunto del man-
guito 29 y del nficleo 39, se engancha al motor de cérter 5.
Los conductos 35 y 36 se acoplan, respectivamente, a las céma-
ras del gato 32 de pequefia seccibn Gtil 32b y de gran seccifn
Gtil 32a., El distribuidor 44 comprende dos posiciones que son
alternativamente seleccionadas durante la rotacién del 4rbol
del motor de crter 5 y que corresponden, una a la puesta en
comunicacién de los conductos 19 y 36, 38, y la otra a la pued
ta en comunicacibn de los conductos 36,38 y 20, Por lo demés,
la cémara 32b estd permenentemente en comunicacién con éi CONm

ducto 19, por los conductos 35,37 ¥y 37a.

Se observa igualmente que una bomba 46 se une por su
conducto de aspiracién 47 a un depbsito 48 y por su conducto
de impulsifn 45 a la admisién del motor de cérter 5, Un oondu#—
10 49 se acopla en derivacién al conducto 45 que une al depb-:

gito 48, ﬁiantras que una chapaleta de descarga tarada 50 se
dispone en éste conducto 49, Un conducto 51 une la impulsifn
del motor de cArter 5 al depbsito 48, Por fltimo, se observa
que una restriccién regulable 52, se dispone en el conducto
45, :
Con la exposicitn del funcionamiento de la herramieﬂ-

ta que ha sido deserito, se comprenderan mejor las ventajas
que se logran con su utilizacién.

Con referencia ante todo al esquema de la figura 8
se comprende perfectamente que el véstago de pistén 33 del
gato 32 va a ser animado de un movimiento vibratorio cuya fre-
cuencia podréd ser regulada, particularmente, por modificacibn




del reglaje de la restriccién 52, E1l gato 32 constituye por
lo tento un generador de vibraciones.

EL esquema de la figura 8 comprende por lo demés a
la realizacién de la figura 3. En decto, con referencia a
Se esta figura y a las figuras 5 a 7, se oObgerva que el conducto
37a esté permanentemente en comunicacibn con el conducto 19
(por la garganta 41), mientras que el conducto 38 no esté en
comunicacidén con el conducto 19 méds que durante el periodo de
la rotacién del nficleo 39 con respecto al manguito 29, que cod
10. rresponde a la comunicacién del conducto 38a con la garganta
42, Asimismo, este conducto 38 no estéd en comunicacién con
el conducto 20 més que durante el periodo de la citada rotacidn
que corresponde a la comunicacién del conducto 38b con la gar-
ganta 43,
15. Al ser excéntricos los apéndices 24 y 31 con respec
to gl eje de rotacién 25 de los platos 23 y 26, el movimiento
vibratorio rectilineo del véstego de pistém 33 dﬁ origen &
vibreciones de rotacién del plato 23 con respecto al plato 26.
Por consiguiente, al ser accionado el plato 26 en rotacién
20, continua (cuando la herramienta estéd en servieio) por el Arbol
de salida 27 del motor de clrbter 5, el plato 23 es accionado
seglin wn movimiento de rotacién que es la resultante del movi-
miento de rotacién continua del plato 26 y del movimiento vi-
bratorio engendrado por el gato 32. El taladro 11 es igual-
25, mente animado del mismo movimiento de rotacién y de vibracién
que el plato 23, al que se une rigidamente por los 4rboles 16
¥ 12, El suelo es entonces atacado por la cuchilla del taladro
11l por una sucesién de golpes gue facilitan asi la desintegra+

c¢ibn y que, por consiguiente, facilitan la penetracién del ci-+
30. tedo taladro en el suelo. '



Igualmente es posible animar al taladro de un movimiento

vibratorio longitudinal que facilita asi igualmente la penetra-
c¢ién. Por Gltimo, las vibraciones engendradas pueden tensr ca-
rreras de ida y vuelta de duraciones y de formas diferentes,
5 Se indicaré todavia que en lugar del distribuidor in-
tegrado constituldo por el manguito 29 y el nticleo 39, se pue-
de, segin una variante, adoptar un distribuidor exterior inde-
pendiente del movimiento de rotacién continuo engendrado por el
motor de clrter 5,

10. Por Gltimo, modificando el ntmero de las lumbreras de
' cada tipo 41, 42 y 43, es perfectamente evidenté, para el exper~-
%0, que se hace variar la frecuencia de las vibraciones engen-
dradag.

Por 10 demds, la invencidn no se limita a la descﬁpcid?
15. gue ha gido dada, sino por el contrario cubre todas las varian+
tes que podriasn serle aportadas sin selir de su marco ni de su
espiritu,.

NOTA
20. )
Descrita suficientemente la naturaleza del invento,
jasi como la manera de realizarlo en la prictica, debe hacer-
se constar que las disposiciones anteriormente indicadas son
sugceptibles de modificaciones de detalle en cuanto no alteren
250 su prineipio fundemental. También se hace constar gque el invend
to corresponde a una solicitud de patente presentada en Fran-
cia con el nfmero 73 08723 de 12 de marzo de 1973,acogiéndose
por lo tanto a los beneficios que conceden los Convenios Intert
nacionales en vigor, siendo lo que constituye la esencia del
30,  referido invento, y por 1o que se solicita PATENTE DE INVENCION




por 20 afios en Espafia sobre: PERFECCIONAMIENTOS EN HERRAMIEN
TAS DE EXCAVACION, caracterizéndose por lo siguiente:

l.~ Perfeccionamientos en herramientas de excavacidn
del tipo constituidas por; un soporte; una taladradora montada)
Se a rotacifn con respecto al soporte; un motor de accionamiento
en rotacién de la taladradora entre este soporte y esta tala-
dradora, y wn generador de vibraciones y que engendra un movi-
miento vibratorio de rotacién coaxia1~a la rotacién principal
de la taladradora, caracterizados porque el generador se'for-
10. ma por un gato de fluido que posee al menos una cémara de;traJ
bajo que estd puesta alternativamente en comunicacidén con una
fuente de £fluido a presidén y con un depésito de descarga, si-
tudndose el gato engendrado entre el elemento del motor, cArtér
¥ en caso dado &rbol de salida, que es mévil con respecto al
15 goporte, y el Arbol de la taladradora, y de forma excéntrica
respecto g al menos una de estas piazas, elemento mbévil del
motor y en casco dado &rbol de la taladradora.

2+~ Perfeccionamientos segin la reivindicacién 1,

caracterizados porque la puesta en commicacidn alternativa
20.

se realiza por medio de un distribuidor comstituido por un né
cleo central, enganchado al elemento mévil del motor e inser

tado en un mangnito, fijo respecto al soporte de la herramien
té,“y pofque el gato comprende una cémara de trabajo, estando
agenciadas dos lumbreras en la cara interna del manguito las
25, cuales son acopladas, la primera a la fuente de fluido a pre-
8ifn y la segunda al depbsito de descarga, en tanto que un

conducto estd horadado en el nGcleo y desemboca durante una

rotacién de una vuelta del nicleo respecto al manguito, durant

te una parte de esta rotacién en la primera lumbrera y duran=-
30. te otra parte de la rotacién en la segunda lumbrera, y esté
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acoplado a la cémara de trabajo.
3.~ Perfeccionamientos segin la reivindicacién 2,

caracterizados porque al ser el gato del tipo de doble efecto

y al comprender otra cémara de trabajo, otro conducto se hora
da en el nficleo, el cual desemboca permanentemente en la prim;-
ra lumbrera y se acopla a esta otra cémara de trabajo.
4.~ Perfeccionamientos en herramientas de excavacién,
tal‘y como queda sustancialmente descrito en la presente lMemo-
ria,y en los dibujos adjuntos.
Esta Memoria consta de once hojas, escritas a miquina
por una sola carae.
Madrid‘i, 2 WAR, 1974
Société Anonyme: POCLAIN,

A5 AOEDG ¥ FODET '
. po Firmado: L. Gasta Fecndndea
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