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ANTECEDENTES DEL TINVENTO

1. Cammo del Invento

Este invento se refiere a un método para con-—
trolar un conjunto o dispositivo de parada para uso con
el circuito de control de parada de una mdquina de %rico~
tar o similar, para accionar el circuito de control de
parada cuando la circulacidn normal del hilo estd obsta-
culizada de modo no deseable aguas arriba del vértice de

un tramo en flexidén del hilo que ge desplaza.

2. Deseripeidn de la Téenica Anterior

Izs mdquinas tales como las mdquinas de fricotar,
o mdquinas similares en las cuales uno o mds hilos o mate-
riales similares de longitud indefinida son sacados por la
mdquina desde una reserva, estdn provistas de un circuito
de control de parada para detener la mdquina cuando exis-
te un fallo o un defecto en la circulacién del hilo a la
mdguina, Tales circuitos son, en general, circuitos de ba-
jo voltaje los cuales, al ser activados, interrumpen o ha-
cen que ‘termine el accionamiento imperativo de la mdquina,
En general la activacidn del circuito origina la actuacidn
de un solenoide o dispositivo similér el cual puede o0 bien
causar la apertura de un interruptor, para cortar la ali-
mentacidén de energls eléetrica al accionmamiento de la mé-
guina, o bien producir la apertura de un mecanismo de em=

brague para desaplicar el accionamiento imperativo de la
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miquina. Tales circuitos de control de parada, que inclu
yen los dispositivos para interrumpir el accionamiento
imperativo de la mdquina son bien conocidos en la técnica
¥y no constituyen parte del invento., No se considera por
tanto necesario describir agui tales circuitos con deta~-
1le, siendo unicamente necesario tener presente que la
activacidn del circuito produce la interrupcién o la ter-
minacidén del accionamiento imperativo de la mdquinz. En
la mayoria de las instalaciones, después que la activa-
cién del circuito de control de parada produce la inte~
rrupcibén del accionamiento de la mdquina, la subsiguien-—
te desactivacidn del circuito no produce automdticamen—
te la reactivacidn del accionamiento de la mdquira, El
accioﬁamiento de la mdguina deberd ser en general vuelto
a activar manualmente.

Uno o mds conjuntos o dispositivos de parada
estdn situados en la ftrayectoria de cada hilo que es sa-
cado por la mdquina desde la reserva de hilo, detectando
dichos dispositivos, 0 percibiendo, las faltas o defectos
en la circulacidén de tal hebra. Estos dispositivos com-
prenden normalmente un interruptor que estd conectado
eléctricamente al drcuito de control de parada. Cuando el
dispositivo percibe un fallo en la eirculacidn del hilo,
el interruptor gque hay en el dispositivo se cierra autbo-

mdticamente para activar el circuito de control de parada,
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y la activacidén del circuito hace que termine el accio-
namiento imperativo de la mdquina. Entonces se elimina
el fallo, generalmente mediante el operario encargado
de la mdquina, pero a veces se elimina el fallo auto-
miticamente, y se restablece la circulacién normal del
hilo., Se abre el interruptor que hay en el dispositivo
¥ se restablece entonces el accionamiento imperativo de
la mdquina, usualmente por el operario encargado de la
misma pero algunas veces automdticamente, y la mdquina
vuelve a seguir sacando hilo.

Tales dispositivos de parada, o cajas de pa-
rada como se denominan algunas veces, perciben una o
més de tres tipos de fallos en la circulacidn del hilo.
Un tipo de fallo es una rotura en la continuidzsd del
hilo originada ya sea por rotura del hilo o ya sea por
agotamiento de la reserva del hilo, y este fallo es
percibido por lo que se denomina en general un detecfor
del cabo de hilo., Un segundo tipo de fallo es una dis-
minucidn no deseable de la tensidén del hilo, y este
fallo es percibido por lo que se denomina en general
un detector de flojedad. Un tercer tipo de fallo es un
aumento no deseable de la tensién del hilo, asi como la
cesacidn por completo, interrupcidn o bloqueo de la
circulacidén del hilo, y este fallo es percibido por lo

que se denomina en general un detector de tensidn del
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del hilo. Algunos dispositivos detectan solamente uno
de estos fallos, mientras que otros detectan varios de
ellos. El presente invento se refiere, en particular,
a dispositivos del tipo para detectar el tercer tipo
de fallo, es decir, el aumento de la tensidén del hilo
incluida la interrupcién de la circulacidén del hilo,

Se apreciard, que debido a la naturalzzz in-
herente de estas mdquinas, debe haber un periodo de
tiempo de retardo entre el momento en que la caja de
parada acciona el circuito de control de parada después
de percibir el fallo y el momento en que la mdcuina de~
ja realmente de tirar del hilo o sacarlo. Este retvardo
se denominard en lo que sigue el periodo de inercia y

es originado por lo que puede denominarse inercia de

la mdquina. Es evidente que se ha de invertir un cier—~

to tiempo, por pequefio que este pueda ser, para que las
partes mecdnicas del circuito de control de parada se
muevan, y que se invierte un periodo de tiempo todavia
mds largo para que la mdquina se pare después de haber
cesado el accionamiento imperativo (efecto de volante).
Incluso con el uso de dispogitivos de frenzdo, es impo-
sible parar la mdquina simultdneamente con el cierre
del interruptor en la caja de parada. Con las modernas
médquinas de alta velocidad, tal como con las mdquinas

de tricotar circulares, las cuales toman longitudes de
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hilo apreciables en periodes de tiempo muy cortos, se
ha de prever una longitud de hilo suficiente (denomi-
nada flojedad para inercia) para que pueda ser sacado
por la mdquina durante ese periodo de tiempo de retar-
do, a fin de evitar que al tirar del hilo se rompa és-
te como resultado del aumento de la tensidén o de 1a de-
tencidén de la circulacidén del hilo. A este problema es
al que se refiere en particular el presente invento.
las cajas de parada de la técnica anterior
que perciben el aumento de la tensidn del hilo son en
general similares en ais principios a las ilusitradas en
las patenies para los EE,UU. nimeros 2.515.479 y
3.257.518, Estos dispositivos comprenden un apoyo y un
brazo de percepecidn que se extiende horigzontalmenie re-
lativamente corto, del orden de entre 2,5 cm y 5 cm de
longitud, estando el extremo interior del brazo monta-
do a pivotamiento sobre el apoyo alrededor de un pivo-
te horigzontal, de modo gue el extfemo exterior puede
pivotar en un plano vertical entre una posicidn hori-
zontal superior y una posicidn inclinada inferior. La
caja estd montadé sobre dos gulas de hilo espaciadas
entre si para percibir el tramo de hilo que se despla—-
za entre esas gufas. Este tramo estd en flexién para

proporcionar un vértice en el mismo y el vértice estd

formando un bucle alrededor del brazo de percepcidn
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entre sus extremos y es guiado por éste. Si el tramo no
estuviera en flexidn, de modo que el hilo pudiera cireu
lar directamente entre las dos gulas, el tramo circula~
ria siguiendo una trayectoria que se denomina la linea de
base de las gulas,

Al tirar del hilo la mdguina contra la resis-
tencia del hilo que circula aguas arriba del vértice, se
crea una tensién en el tramo de hilo que tiende a acor-
tar el tramo para proporcionar una fuerza de exbtensidén
que tiende a llevar el vértice hacia abajo, hacia la 1{i-
nea de base. Se han previsto en la caja medios de tensidn
que empujan al brazo de percepcidn a la posicidn superior
vy para mantener el brazo en la posicién superior cuando
la cireculacién del hilo, y por comsiguiente la fuerza de
extensién, son normales. Cuando la circulacién del hilo
aguas arriba del vértice estd obstaculizada hasta tal pun
to que aumenta la tensidén en el tramo hasta un nivel no
deseable, o hasta tal punto que se interrumpe por conmple
to la circulacidén del hilo, la fuerza de extensidén crea-
da al tirar del hilo es suficiente para vencer las fuer—
zag de tensibén en el brazo de percepcidn, y el brazo de
percepcidn es entonces llevado por el vértice a la posi
cién inferior. Durante este movimiento del brazo de per
cepcidén se cierra un interruptor en la caja para accio-

nar al circuito de control de parada para hacer que ter



10

15

20

25

11.4.74

426157

mine el accionamiento imperativo de la mdquina, Debido

a la inercia de la mdquina, como anteriormente se ha des
crito, la miquina continda tirando del hilo hasta que se
para realmente la mdguina. Puesto que usualmente la md-
quina puede sacar por lo menos medio metro de hilo duran
te este periodo de tiempo, ¥y puesto que el extreme sxte
rior del brazo se mueve solamente del orden de 2,5 cm §

5 cm entre las posiciones superior e inferior, las ca-
jas de la técnica anterior permiten que el vértice des-
lice fuera del brazo de percepciéﬁ cuando se ha movido
hacia abajo el vértice en una distancia del orden de 0,6
em a 2,5 em para permitir que el vértice y el tramo cai-
gan libremente hacia la linea de base, aliviando con ello
1la tensién en el tramo de hilo y proporcionando la floje
dad necesaria en el hilo para que la mdquina saque hilo
desde el momento en que es activado el circuito de con=-
trol de parada hesta que la mdquina se para. Si no fuera
liberado el vértice del brazo de percepcidén, al seguir
tirando del hilo la mdguina se produciria la rotura del
hilo. ILa caja de parada estd espaciada por encima de la
1linea de base lo suficiente como para proporcionar la flo
jedad necesaria. Después de haber sido soltado el vértice
del bragzo, la fuerza de tensidn en el brazo lo hace re-—
tornar a la posicidn superior para abrir el interruptor

que hay en la caja y desactivar el circuito de control de
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Cuando se para la mdquina el operario elimi-
na el obstdculo y luego enrolla manualmente el vértice
sobre el extremo exterior del brazo, el cual estd enton
ces de nuevo en la posicién superior, y vuelve a poner
en Tuncionamiento la mdquina. Ia tarea de volver a colo
car el vértice en el brazo de percepcién es pesada y lle
va tiempo. la caja de parada estd situada a una distan-
cia apreciable por encima de la mdquina, en generzl al
menog a unos 3 metros del suelo, y el operario ha de usar
una pértiga denominada pértiga para guiar el hils, para
enrollar el vértice sobre el brazo. Frecuentemente la t0
ma de hilo por la mdquina, después de haber sido acciona
do el circuito de control de parada, crea en el hilo una
tengién suficiente paré hacer que se elimine automdtica-
mente el obstdculo en la circulacién del hilo, No obs-
tante, el vértice ha sido ya soltado del brazo de percep
cidn & el operario debe todavia volver a colocar el vér-
tice en la posicién normal, Es evidente que cuando el tra
mo cae libremente fuera de la caja de parada es posible
que el tramo aflojado se enrede con otras hilos adyacen—
tes al mismo,

Se ha propuesto aumentar mucho la longitud del
brazo de percepeidn para permitir que el extremo exterior

se mueva hacia abajo en una distancia suficiente para po-
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der sujetar al vértice durante todo el movimiento y pro-
porcionar al mismo tiempo hilo suficiente para que la md
quina pueda continuar tomando hilo hasta que se para la
mdquina. No obstante, ello requeriria que el hilo fuese
pivotado alrededor de un eje desplazado transversalmente
de la trayectoria del movimiento del vértice en uwns dis-
tancia mayor que la distancia mdxima a la que el vértice
se mueve hacia agbajo durante el periodo de inercia de la
méquina. Esta propuesta daria lugar a un costoso y com-
plicado dispositivo de parada, el.cual ocuparia gran can
tidad de espacio transversalmente a la direccién del mo-
vimiento del vértice y eliminarfa la flexibilidad en la
colocacidén en posicidén del dispositivo de parada en la md
quina. Se apreciard que habrdn de usarse al menos 96 dis
positivos de parada con una mdguina de tricotar circular
que tenga 96 alimentaciones, y seria extremadamente engo-
rroso y costoso, cuando no imposible, disponer de tantos
dispositivos en tal mdquina. Tal propuesta para alargar
el brazo de percepcidn tiene por consiguiente tan solo uns
aplicacidn limitada y costosa. Ademds, debido a la rigi-
dez del brazo de percepcidn, el vértice podria moverse sg
lamente siguiendo una trayectoria fija predeterminada muy
definida. Es frecuentemente necesario permitir que el vér
tice se mueva transversalmente a la direccidn general en

la que se mueve el vértice desde la posicidén normal hacia
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la linea de base. En las Patentes para los EE.UU. mime
ros 3,713.308 y 3.726.113 se describen dispositivos en
los que se utilizan brazos de percepcién de longitud au
mentada.

Bn la patente para los EE,UU, nimero 3.571.680
se describe un dispositivo en el cual las guias para el
vértice del hilo van llevadas en el extremo de una cinta,
la cual estd enrollada sobre un rodillo acoplado por en-
granaje a un motor eléectrico de corriente continue rever
gible., Cuando la tensién del hilo vence a la resisiencia
del rodillo, de las ruedas dentadas y del rotor del motor,
el vértice tirard del extremo de la cinta hacia abajo deg
de su posicidén normal superior para hacer girar al rodi-
1lo, las ruedas dentadas y el rotor, desenrollandoc con g
1lo la cinta del rodillo, Hay previstos medios de control
de circuito eléctrico para permitir que el operario pue-
da seleccionar la direccién en la cual circula la corrien
te a través del motor, de modo que el motor pueda o bien
tender a hacer girar el rodillo en el sentido de enrollar
la cinta, aplicando as{ una fuergza hacia arriba a la cin
ta, o bien tender a hacer girar el rodillo para desenro-
llar la cinta, aplicando asi una fuerza hacia abajo a la
cinta. Los medios de control permiten ademds variar la cir
culacién de corriente para variar la fuerza ejercida por

el motor. Por medio de este control, el operario puede ha

-1 -
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cer funcionar el motor para mover la cinta ya sea ha-

cia abajo, para obtener fdcil acceso a las gufas para
volver a enfilar, etc, o ya sea hacia arriba de modo gue
las gufas pueden ser restablecidas a sus condiciones nor
males de funcionamiento. Ademds, en una posicién normal
de funcionamiento de la cinta, los medios de coniroi pue
den ser ajustados de modo que se aplique a la cinta una
fuefza seleccionada hacia arriba o hacia abajo para ajus
tar la resistencia a la cual habrd de vencer la tensidn
del hilo aumentada para mover la éinta hacia abajc para
activar el circuito de control de parada., ELl vértice en
la posicidén normal soporta a un alambre desplazable mon-
tado a pivotamiento. Desarrocllando la cinta se libera el
alambre para que gire fuera de la trayectoria del vérii-
ce, con lo cual el alambre desplazable cierra un interrup
tor, el cual activa al circuito de control de parada. Cuan
do se reduce la tensidn del hilo a la normal, el opera-
rio hace funcionar los medios de control para mover la
cinta hacia arriba a la posicién normal y hace pivotar
manvalmente el alambre desplazable para abrir el interrup
tor y situar el alambre en el vértice. Aunque con este
dispositivo se elimina la caida libre del vértice, no se
hace retornar automdticamente el vértice a su posicién
normal, ni tampoco se elimina el uso de la pértiga para

guiar el hilo, ya que se debe usar esta Ultima para vol-

- 12 -
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ver a colocar el alambre desplazable.

En la patente para los EE,UU, mimero 3.227.833

se describe un dispositivo en el cual la gufa para el
vértice gufa y retiene al vértice durante todo el movi-
miento del vértice. Egta gufla para el vértice estd mon-
tada en el extremo de una varilla, la cual puede mover-
se alternativamente en esencia en la trayectoria en la
que se mueve el vértice cuando se aumenta la tensién del
hilo. No obstante, en este dispositivo el movimiento de
la varilla, y por consiguiente, el del vértice, hacia la
;inea de base, es detenido tan pronto como se cierra el
interruptor. La gula del vértice no es por tanto libre
de moverse durante el periodo de inercia de la mdquina
y al tirar del hilo se rompe éste. En esta Patenle esta
varilla de movimieﬁto alternativo estd soportada por un
brazo pivotable que se extiende transversalmente de mo-
do que‘esta construecibén tiene también de por sf defi-
ciencias como las de la propuesta anteriormente descrita
de alargamiento del brazo de percepcidn,

En la patente para los EE,UU., mimero 3,612,791
y en la patente alemana mimero 1.261,267 se hanh descri-~
to dispositivos de parada en los cuales la guia del vér
tice estd montada sobre una montura o soporte movible,
la cual tiene un contrapeso unido a la misma para men-

tener la montura y la gufa que estd sobre ella en la po-

- 13 -
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sicién normal cuando la tensién del hilo es la normal.
Cuando aumenta la tensién del hilo por encima de lo nor
mal se mueve la montura ¢ soporte, contra la fuerza del
contrapeso, en unz primera direccién hacia fuera de la
posicién normal y se activa el circuito de control de pa
rada. Cuando la tensién del hilo disminuye por debajo de
1la normal, el contrapeso mueve la montura separdnGols de
la posicidén normal en una direccidén opuesta a la primera
direccién, y se activa de nuevo el circuito de control de
parada. Cuando se ha obstaculizado la circulacién del hi
lo pars aumentar la tensidén del hilo lo suficiente .para
detener la mdquina, la eliminacidén de esa obstaculizacién
hace disminuir usualmente la tensidén del hilo hasta por
debajo de la normal. Por consiguiente, en estos disposi
tivos la montura no retornard automdticamente a la posi=-
cién normal, ya que la eliminacién de la obstaculizacidn,
cuando se detiene la mdquina, hard que el contrapeso mue
va a la montura o soporfe de un lado de larposicidn nor-
mal al otro lado y seguird permaneciendo activado el cip
cuito de control de parada., Ademds, estos dispositivos
ocupardn gran cantidad de espacio por encima de la mdqui

na.,

RESUMEN DEL INVENTO

El presente invento estd orientado hacia la re

- 14 =
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gsolucidén de los problemas de la técnica anterior. Estd
orientado hacia un conjunto de parada en el cual el vér
tice estd siempre guiado y es retenido por los medios de
gula del vértice del conjunto a través del movimiento
del vértice, elimindndose con ello el tramo de hilo que
cae libremente durante el periodo de inercia de la mdqui
na. Durante todo el movimiento del vértice se mantiene
tenso el tramo de hilo. El conjunto hace retornar auto-
mdticamente el vértice a la posicidn normal después de
haber sido eliminada la obstaculizacién de la circula-
cién del hilo, elimindndose con ello la necesidad de que
el operarioc tenga que volver a enrollar manualmente el
vértice alrededor del brazo de percepcién. También se de
sactiva automdticamente el circuito de control de parada,
elimindndose con ello la necesidad de la pértiga para
guiar el hilo. El invento proporciona ademds una estruc
tura con la cual se elimina la necesidad de un brazo de
percepcidén largo que se extienda transversalmente a la
direceién del movimiento del vértice de modo que el con
junto no ocupa espacio transversal que suponga aumento
alguno considerable. El conjunto de parada del invento
puede por tanto ser sustancialmente tan pequefio como la
caja de parada que se ha descrito en lag patentes para
los EE,UU. ndmeros 2.515.479 y 3.257.518.

Brevemente expresado, para conseguir estos y
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otros fines el método del invento proporciona una co-
nexién continua alargable y acortable longitudinalmen

te entre la gufa del vértice y un apoyo para montar la
guia para movimiento alternativo longitudinal entre una
posicién de guiado normal y una posicién de guiade Fexr
minal, reteniendo y guiando la gufa al vértice del hilo
del tramo de hilo gue estd siendo explorado durante to-
do el movimiento de la gula., Se ha previsto una fuerza
de recogida para empujar a la guia hacia fuera dé-la PO
gicién terminal, hacila la posicidh normal, siendo la fuex
za de recogida mayor que la fuerza de extensién creada
por el estiramiento del hilo por la mdquina cuaﬁdb la
circulacidén del hilo es la normal. Cuando se obstaculi-
za la circulacidn del hilo hasta el nivel predelerminado
no deseable, la fuerza de extensidén creada por la trac~
cién sobre el hilo excede de la fuerza de recogida y mue
ve la guia del vértice hacia fuera de la posicién normal
hacia la posicidén terminal. El interruptor que activa al
circuito de control de parada se cierra en el momento a-
propiado sin impedir que la fuerza de extensién aumenta-
da continde moviendo la gula hacia la posicidén terminal,
al continuar tomando hilo la mdquina debido a la inerecia
de la mdquina, hasta que se elimina automdticamente el
obstdculo o bien la mdquina deja de tirar del hilo, con

lo cual, cuando se elimina el obstédculo, por eliminacidn
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automdtica o de otro modo, para reducir la fuerza de
extensidén a un nivel inferior al de la fuerza de re~-
cogida, la fuerza de recogida hace retornar avtomdti-
camente la guia, guiando al vértice, a la posicidn nor
mal, permaneciendo el tramo de hilo que estd siendo ex
plorado tenso por la accidn reciproca de las fuerzas
de extensién y de recogida. El interruptor que aciiva
al circuito de control de parada es vuelto a abrir au-
tomdticamente de modo que se puede reanudar el funcio-
namiento de la mdquina,

De acuerdo con un aspecto preferido del inven
to, la conexidn y la fuerza de recogida son proporciona
das por una cinta arrollada en espiral de recogida ac-
cionada por resorte montada en el apoyo, estando la gula
montada sobre la parte terminal de la cinta. Mds prefe-
riblemente, la cinta arrollada en espiral de recogida es
una cinta de resorte en espiral de recogida, es decir,
una en la cual al menos algunas de las espiras de la cin
ta son eldsticas para proporcionar la actuacién de resor
te, y mds preferiblemente es una en la cual todas las es
piras son eldsticas., Preferiblemente la gula no es libe~
rada de la posicién normal hasta que la fuerza de exten-
sién ha sido aumentada a un nivel mayor que el de la fuer
za minima necesaria para superar & la fuerza de recogi-

da, de modo que la guia se mueve con la suficiente liber

- 17 -
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.tad después de haber sido liberada para reducir o ali

viar la tensién en el hilo.

Un objeto del invento es proporcionar un mé-
todo de parada eficaz para proporcionar flojedad del hi
lo adecuada durante el periodo de inercia y para hacer
retornar automdticamente el vértice del hilo a su posi
cién normal después de eliminado el obstdculo en la cir
culacién del hilo.

Otro objeto del invento es proporcionar un mé
todo de parada segin el cual el circuito de control de
parada es activado y desactivado automdticamente.

Otro objeto del invento es proporcionar un mé
todo segin el cual el tramo de hilo es mantenido Tanso
durante el periodo de inercia al tiempo que se reduce
al mfnimo la posibilidad de rotura del hilo.

Estos y otros objetos y aspectos del invento
resultardn fdcilmente evidentes de la descripcién que

agui se hace.

BREVE DESCRIPCION DE LOS DIBUJOS

En los dibujos que se acompafian, la Fig. 1 es
un alzado frontal, sustancialmente a escala, del conjun-
to de parada que ha de controlarse por el método del in-

vento, habiéndose arrancado parcialmente las tapas delan
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teras para mostrar los elementos que hay dentro del alg
jamiento, habiéndose representado el conjunto en la po-
sicidén instalada con relacién a una parte fragmentaria

de la hebra de hilo que es percibida;

Ia Pig. 2 es una vista en corte transversal
horizonta; tomada a lo largo de la linea 2-2 de lz Fig.
1;

Ta Fig., 3 es una vista en corte transversal,
fragmentaria, a escala ampliada, tomada a lo largo de la
linea 3~3 de la Fig. 1;

Ia Fig. 4 es una vista en perspectiva, a esca-~
la ampliada, de la montura o soporte del vértice del hi
lo mostrando su fijacidén a una parte fragmentaria de la
cintas

Ia Fig., 5 es una vista en planta del conjunto;

Ia Fig. 6 es un alzado frontal de una parte
fragmentaria de la cdmara de enganche, sin la cubierta,

mostrando una modificacién.

DESCRIPCION DE LAS REALIZACIONES PREFERIDAS

Con referencia en particular a las Figs. 1-3,
la realizacidén ilustrada del conjunto de parada del in-
vento estd provista de un soporte en forma de un aloja-
miento o envuelta 1 cerrado de una pieza de forma en ge

neral de U, para contener o soportar los diversos slemen
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tos del conjunto. El alojamiento 1 estd configurado en
forma de tres cdmaras o compartimientos contiguos cu~-
biertos, similares a cajas, en general rectangulares, a
saber, la cdmara de recogida, 2, la cédmara de enganche
3 ¥ la cdmara de interruptor 4.

Ia cédmara de recogida 2 tiene un respaldao o
fondo 5 desde el cual se extienden, dirigidas hacia ade
lante, la pared extrema superior 6, la pared extrema in
ferior 7, la pared lateral izquierda 8 y la pared late~
ral derecha 9, definiendo las parédes la periferia sus~
tancialmente cuadrada de la cdmara 2. Las paredes estén
provistas, en posiciones engrosadas y espaciadas entre si,
de dnimas para recibir a rosca tornillos 10 autorroscan
tes los cuales sujetan de modo desmbntable la pleca de
cubierta 11 sobre el frente abierto de la cdmara 2. De
una manera similar, la cdmara de enganche 3 tiene un res
paldo o fondo 12 degsde el cual se¢ extienden, dirigidas
hacia adelante, la pared extrema superior 13, la pared
extrema inferior 14, la pared lateral izquierda 15 y la
pared lateral derecha 16, estando provistas las paredes,
en posiciones engrosadas y espaciadas entre si, de 4ni
mas para recibir a rosca tornillos autorroscantes 17 los
cuales sujetan de modo desmontable la placa de cubierta
18 sobre el frenmbe abierto de la cdmara 3, definiendo las
paredes la periferia en general alargada de la cdmara 3,

giendo vertical la dimensidn mds largs de la configura-
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cibn alargada. Ia cdmara de interruptor 4 tiene un res-
paldo o fondo 19 desde el cual se extienden, dirigidas
hacia adelante, la pared exbtrema superior 20, le pared
extrema inferior 21, la pared lateral izquierda 22 y la
pared lateral derecha 23, estando provisfas las paredes,
en posicioneé engrosadas y espaciadas entre si, de 4ni-
mas para recibir a rosca tornillos autorroscantes 24,
los cuales sujetan de modo desmontable la placa de cu-
bierta 25 sobre el frente abierto de la cdmara 4, defi-
niendo las paredes la periferia sustancialmente cuadra-
da de la cédmara 4.

la cdmara de recogida 2 estd situada encima
de la cdmara de interruptor 4 pero desplazada a lz de-
recha desde égta, siendo la parte derecha de la pared
extrema superior 20 de la cdmara 4 contigua y enteriza
con le parte izquierda de la pared extrema inferior 7
de la cdmara 2, y proyectdndose el resto de la pared ex-~
trema inferior 7 a la derecha de la pared lateral dere-
cha 23 de la cdmarea 4. La cdmara de enganche 3 estd a
la derecha de la cdmara de recogida 2 pero desplazada
hacia abajo desde ésta, siendo la parte inferior de la
pared lateral derecha 9 de la cdmara 2 contigua y ente-
rizé con la parte superior de la pared lateral izquier-
da 15 de la cdmara 3, y extendiéndose aproximadamente
la mitad inferior de la cdmara de enganche 3 por debajo
de la pared extrema inferior 7 de la cdmera de recogi~

da 2. Como resulta fdcilmente evidente de la Fig., 1, es-
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ta disposicidn proporciona al alojamiento su forma de
U invertida, definiendo la cdmara de interruplor 4 la
rama izquierda de la U, estando la parte inferior de
la cdmara de enganche 3 espaciada de la cédmara de in-
terruptor 4 y definiendo la rama derecha de la U, y unien
do entre s{ a las dos ramas la cdmara de recogida 2. El
espacio entre las ramas, es decir, el espacio limitado
por la cdmara de enganche 3, la cdmara de interruptor
4 y la cdmara de recogida 2, forma un rebajo o kuecco 26.
En la realizacidén ilustrada, el alojamiento,
excepto por lo que se refiere a las placas de cubierta,
es de una sola pieza colada metdlica, siendo enterizos
los respaldos o fondos y las paredes de las céméras.
Evidentemente, las tres cdmaras pueden ser colada-por
separado y luego unidas para proporcionar un alojamiento
unitario. En la realizacién ilustrada la parte posterior
5 de la cédmara 2 y la parte posterior 12 de la cdmara 3
son coplanarias (véanse las figuras 3 y 5) como lo son
las cubiertas 18 y 25, respectivamente, de estas cédmaras.
Ia profundidad de la cdmara 3 es por consiguiente igual
a la de la cdmara 2, La cdmara 4 es algo mds profunda y,
como resulta fédcilmente evidente de 1a Fig. 5, las cdma-
ras 2 y 3 de menos profundidad estdn dispuestas en esen—
cia centradamente con respecto a la profundidad de la

cdmara 4. Dicho en otras palabras, el plano medio 27
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(representado en lineas de trazos) del alojamiento coin-
cide sustancialmenite con los planos medios de las tres
cdmaras. De preferencia, como se ha ilustrado, las cédma-
ras no se comunican entre si, para impedir que pasen de
una cdmara a la siguiente el aceite, las hilachas, el
polvo, etc,

Ia cdmara de recogida 2 estd provista de un
montante o columma 28 que tiene una cabeza cilindrica 29
y un védstago 30 cilindrico roscado exteriormente, exten-
diéndose dicho vdstago hacia atrds y coaxialmente desde
dicha cabeza. El vdstago 30 tiene un didmetro meuvr que
el de la cabeza, de modo que la unidén del védstago y la
cabeze define un resalto anular 31 intermedio resvecto a
la longitud de la columma 28, El1 fondo 5 de la cémara 2
estd provisto de un dmima circular lisa que define un
cojinete 32 para recibir, para rotacidén a su través, el
véstago 30, teniendo dicho cojinete un didmetro menor que
el didmetro del resalto 31, Ia columna estd situada en
la cdmara 2 con la cabeza 29 dentro de la cédmara y el
vdstago 30 extendiéndose a travéds del cojinete 32, para
proyectarse desde la superficie exterior del fondo.5.
Uns tuerca 33 estd en aplicacién a rosca con los hilos
de rosca externos de la parte que se proyecta del vdsta-
go 30, ¥y cuando se aprieta la tuerca contra la superficie

exterior del fondo 5, la cabeza 29 es empujads hacia
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atrds hasta que el resalto 31 apoya con la superficie
frontal o interior del fondo 5 alrededor del cojinete

32 lo suficiente para impedir que la columna 28 gire
alrededor de su eje geométrico. Un pasador transversal

o llave 34 estd ajustado a presidn en un dnima transver—
sal en el védstago 30 hacia atrds de la tuerca 33 pars
actuar como un mango o llave para girar la columna sobre
su propio eje. Cuando se desea hacer girar la columna,
se afloja la tuerca 33, se gira la columna por medio de
la llave 34 a la posicidn deseada, y se aprieta de nuevo
la tuerca para bloguear el resalio 31 contra el fondo

5 para inmovilizar de nuevo la columna impidiendo que
pueda girar.

La cabeza 29 estd provista de una ranura 35
que se extiende diametralmente a su través desde el ex~-
tremo frontal de la cabeza hasta aproximadamente el re-
salto 3l. En la pared extrema inferior 7 hay prevista
una ranura 36 adyacente a la pared lateral derecha 9,
proporcionando dicha ranura comunicacidén entre el inte-~
rior de la cdmara 2 y el hueco 26 junto a la cdmara de
enganche 3. Una cinta 37 de resorte de recogida arrolla-
da en espiral estd situada en la cdmara de recogida 2
alrededor de la cabeza 29, estando recibido el extremo
mis interior 38 de la cinta en la ranura 35 para fijar
dicho extremo a la cabeza. El resto de la cinta estd

enrollado alrededor de la cabeza de la columna, termi-
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nando la espira mds exberior de la cinta en una parte

de cinta terminal que se extiende hacia abajo que em~
pieza en aproximadamente 39', proyectdndose o extendién~
dose hacia abajo la parte expuesta o inferior o extrema
libre 40 de la parte de cinta terminal, fuera de la cd-
mara 2 a través de la ranura 36 dentro del hueco 26,
siendo dicha parte 40 de cinta expuesta la parte de la
cinta que se extiende fuera de la cdmara de recogida. Co~
mo se verd en lo que sigue, la cantidad de cinta que se
proyecta fuera de la cdmara 2, la longitud de la parte
de cinta expuesta 40, es variable, de modo que la lon-
gitud de la parte de cinta terminal 39 varla con =21lla,
Puede haber una varizcidn en la longitud de la parts de
la porecidén de cinta terminal 39 en la cdmara, pero esa
variacién es relativamente insignificante en comparacidén
con la variacién de la longitud de la parte de cinta
expuesta 40.

Ia parte de cinta expuesta 40 estd provista de
medios de gula de vértice para recibir y retener el vér-
tice del tramo de hilo que se desplaza que es percibido
por el conjunto de parada y, en la realizacién ilustrada,
tales medios de gufa del vértice estdn constitufdos por
una montura o soporte 41 del vértice del hilo sujeta a
la parte de cinta expuesta 40 adyacente a su borde libre
o terminal. Ia montura 41 del vértice del hilo (véase la

Pig. 4) estd constituida por dos miembros de forma de U,
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un miembro primero o principal 42 de forma de U que com-
prende un alma central 43 desde cuyos extremos se extien-
den transversalmente alas 44 opuestas espaciadas entre

s{ lateralmente, y un miembro segundo o auxiliar 45 de
forma de U que comprende un alma central 46 desde cuyo
extremo superior se exfiende transversalmente un braszo
superior corto 47 y desde cuyo extremo inferior se ex-
tiende transversalmente un brazo inferior mds largo 48
espaciado hacia abajo del brazo superior 47. Como te ha
ilustrado en la Fig. 3, la longitud del alma ceuntral 43
(1a distancia entre las alas 44) es mayor que la anrchura
de la cinta 37 y que la profundidad de las cdmaras 2 y 3,
mientras que la anchura del alma 43 es 1igeramenté mayor
que la longitud del alma 46 (la distancia entre los bra-
z0s 47 y 48). Ia anchura del alma 46 es aproximadamente
1z misma que la anchure de la cinta 37, siendo la anchue-
ra de los brazos 47 y 48 ligeramente menor que la anchura
de la cinta.

Los miembros de forma de U y la cinta se mon-
tan como se ha ilustyado en la Fig. 4, superponiendo el
alma 46 sobre el alma 43 con el extremo inferior de la
parte de cinta expuesta 40 emparedado entre las almas,
extendiéndose la cinta hacia arriba desde el borde su-
perior 49 del alma 43. Remaches 50, que pasan a través
de énimas alineadas en las almas superpuestas y en la
cinta, sujetan los miembros de forma de U entre si para

constituir la montura o soporte 41 para el vértice del
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hilo y para sujetar la montura al extremo de la cinta.
El miembro 45 y la cinta estdn situados dentro del miem-
bro 42 centradamente entre las alas 44, discurriendo la
longitud del alma 46 y la longitud de la parte de cinta
terminal perpendicularmente a la longitud del alma 43,
Ia superficie superior del brazo 47 estd sustanciaimente
alineada con el borde superior 49 del alma 43, no exten~
diéndose el brazo inferior 48 y el borde terminal de la
cinta por debajo del borde inferior 51 del alma 43, con
lo cual el borde inferior 51 proporciona la superficie
mds inferior de la montura, Cuando la parte de cinta ter-
minal 39 es de longitud minima, la montura 41 estd en el
hueco 26 en la posicién recogida al mdximo de la montura
o soporte (representada en lineas de trazo llenc en la
Fig. 1) y la superficie posterior 52 de la montura estd
adyacente y sustancialmente paralela al exterior de la
pared lateral izquierda 15 del miembro de enganche 3,
extendiéndose las alas 44 y los brazos 47 y 48 transver-
salmente hacia la cdmara de interrupbor 4, pasando el
plano medio 27 a través de cada brazo para disponer las
alas a lados opuestos del plano medio,

Cada una de las alas 44 estd provista de un
guiahilos para guiado y retencidén del hilo el cual, en
la realizacién ilustrada, estd constituido por un anillo

u ojal de guia de cerdmica que se extiende lateralmente
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53 pegado a un asiento o'énima 54 cerca del extremo de
su respectiva ala 44. Es evidente gque puede hacerse el
ojal de cualquier material usual duro o resistente al

desgaste usado en la técnica para tales ojales de guia
¥ que puede sujetarse a su aslento de cualquier maners
usual,

La cinta 37 de resorte en espiral ejerce una
primera fuerza o tensidn de recogida la cual trata conbti-
nuamente de recoger la parte 40 de cinta expuesta dentro
de la cédmara 2, es decir que trata continvamente de acor-
tar la longitud de la parte de cinta terminal 39 para lle-
var el borde terminal de lz cinta mds cerca de lz vared
extrema inferior 7. Esta primera fuerza eldstica, avtuan-
do en la direccidn de la flecha 55, empuja contiruumente
a la parte de cinta expuesta 40 y, por consiguiente, a la
montura 41 del vértice del hilo sujeta a la misma, en la
direccién de la flecha 55 hacia la ranura 36 en la pared
extrema inferior 7 de la cdmara de recogida. Es la reali-
zacidn ilustrada, la cinta estd hecha de un trozo de ma-
terial eldstico, tal como acero para resories y la cinta,
en su condicién relajada desenrollada, es normalmente en
esencia recta. Cuando se fija el extremo mds interior de
la cinta 38 en la ranura 35 de la cabeza 29 de la colum-
na y se enrolla en espiral la cinta en un plano alrededor

de la cabeza de la columna aumentando las espiras de did-
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meiro a medida que se separan de la cabeza de la colum~
na, la elasticidad del metal hace que las espiras traten
continuamente de desenrollarse o expandirse en el plano
del resorte, para retirar o recoger la parte 40 de cine
ta expuesta en la direccidn de la flecha 55 y por lo tan~-
to empuja continuvamente a la montura o soporte 41 del
vértice del hilo en la direccidn de la flecha 55 hacia
la superficie exterior o inferior de la pared extrema
inferior 7 de la cdmara 2, ILa recoglda origina uvua dis-
mimucidén de 1z longitud de la parte de cinta expuesta

de modo gue puede decirse que la parte de cinta terminal
39 se contrae en la direccidén de la flecha 55. la anchu-
ra de la cinta es menor gue la profundidad de la cdmara
2, para reducir al minimo el contacto de friccidén entre
los bordes de la cinta y las superficies interiores de
la cédmara,

Ia cinta 37 de resorte en espiral, de recogida,
gs gimilar en estructura a un muelle real de reloj o a la
cinta de resorte usada en las cintas méiricas metdlicas
susceptibles de ser recogidas, pero funciona como en es-
tas dltimas en vez de como en el primero. En un muelle
real de reloj la espira exterior estd fijada y durante
la operacidn de dar cuerda se gira el extremo interior
del resorte, aumentdndose con ello el mimero de espiras,

Al desenrollarse el muelle real, el mimero de espiras
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disminuye. Por el contrario, en una cinta de resorte en
espiral de recogida, as{ como en unz cinta métrica sus~
ceptible de ser recogida, el extremo interior de la cin
ta estd fijo y el extremo exterior estd libre, de modo
que la extensidén del extremo exterior libre no hace cam-
biar el nimero de espiras sino que simplemente reduce su
didmetro. La suelta del extremo exterior permite gque la
elasticidad de las espiras aumente el didmetro de las
espiras para recoger el extremo exterior de la cinta sin
variar el mimero de espiras.

Se han previsto medios de tope para determinar
la posicidén de recogida mdxima de la montura 41, es decir,
la posicidn en la cusl la longitud de la parte de cinta
expuesta es la minima, En la realizacidén ilustrada, tales
medios de tope estdn constituidos por parte de la super-
ficie superior del bragc superior 47 y las partes del bor-
de superior 49 del alma central 43 que se extienden la-
teralmente desde los bordes de la cinta 37. Cuando tales
medios de tope apoyan con la superficie exterior inferior
(12 que mira hacia el hueco 26) de la cdmara 2 adyacente
a la ranura 36, se impide que prosiga la recogida.

Aungue en la realizacidn ilustrada la cinta 37
estd hecha de un trozo de acero para resortes, puede ha-
cerse evidentemente de varios trozos (no ilustrados) de

tal acero sujetos entre si. Como alternativa, solamente
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han de ser eldsticas las espiras interiores de la cinta

de resorte, y las espiras exteriores pueden hacerse de
cualquier material apropiado, metdlico o no metdlico, que
pueda enrollarse en forma de una espira (mo ilustrado). E
videntemente, en cualquiera de estas construcciones no es
necesario que la cinta esté construida, como se ha ilustrg
do, de un trozo planc sustancialmente alargado de material
de mds anchura que grueso. La cinta puede estar constitui
de evidentemente por una sola tira estrecha, o hilo o cox
don a alambre, etc, o bien puede estar constituida por una
pluralidad de tales tiras o cordones o alambres, etc, es-
paciados lateralmente entre si o apoyando a tope entre si
lateralmente (no representado). En todas esas cintas de re
sorte en espiral de recogida el mimero de espiras permang
ce constante al ser extendida y recogida la cinta, En la
realizacidn preferida e ilustrada, todas lag espiras de la
cinta son eldsticas,

Se puede variar la intensidad o el nivel de la
fuerza o tensidén de recogida que proporciona la cinta de re
sorte 37 girando para ello la columna 28. Cuando se desea
aumentar la tensién del resorte, es decir, aumentar el ni-
vel de la fuerza de recogida que actida en la direccidn de
la flecha 55, se afloja la tuereca 33, se gira la columna 28
por medio de la llave 34 en sentido a izquierdas, tal como
se ve en la Fig. 1, hasta que se obtiene el grado de ten-
sién deseado, y se aprieta luego la tuerca 33. Para redu-—

cir la tensidn se gira la columa en el sentido opuesto.,
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Cuando se gira la columna para aumentar la tensidén se
aumenta el mimero de espiras, y cuando se gira para re
ducir la tensién se disminuye el ntmero de espiras,

Ia tensién en la cinta de resorte 37 deberd
ser al menos suficientemente elevada para que la fuer-
za de recogida, actuando contra unas fuerza de extensidn
normal ejercida por la tensidén en él tramo de hilo que se
estd percibiendo (como se describirdg mds adelante) reco-
ja la montura o soporte 41 del vértice del hilo a una po
sicién de recogida normal, la cual es la posicién de re
cogida médxima en la realizacién ilustrada. Se apreciard
que si la pogicidén de recogida normal es tal que'ia mon
tura estd por debajo de la posicidén de recogida méxima
con los medios de tope no apoyando con la superficie ex
terior inferior de la cdmara 2, la tensidén de la cinta
de resorte habrd de ser ajustada criticamente para dete
ner la recogida exactamente en tal posicién normal, fun
cionando continuamente la fuerza de recogida solamente
cuando la montura estd fuera de tal posicién normal (en
una direccién opuesta a la de la flecha 55). Tal ajuste
es diffcil ge obteher . Para evitar la necesidad de tal
ajuste critico, se prefiere hacer que la fuerza de reco
gida actie continuamente sobre la montura durante todo el
tiempo, incluso en la posicién de recogida normal, y pro
porcione los medios de tope imperativo para determinar la

posicidén de recogida normal con lo cual esta Ultima coin
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cide entonces con lag posicidén de recogida mdxima. Ello
se logra proporcionando en la cinta de resorte tensién
suficiente para exceder del minimo necesario para reco-
ger la montura a la posicién normal. Por consiguiente,
se comprenderd que el invento abarca la fuerza de recg
gida que actda continuamente sobre la montura, 2l mnenos
durante el tiempo en que la montura estd fuera de la po
sicidén de recogida normal, y de preferencia durante to
do el tiempo. En uno w otro caso, la fuerza de recogi-
da hard retornar la montura a la posicidén de recogida
normal.,

Cuando una segunda fuerzz, o fuerza de cexten—
sién, mayor que la fuerza primera o de recogida y en ge
neral opuesta a ésta, es aplicada a la montura o soypor-
te 41 del vértice del hilo en la posicién de recogida nor
mal, la montura serd extendida o movida hacia fuera de
la pared extrema inferior 7, en una direccidén en general
opuesta a la de la flécha 55, hacia una posicidén exten-
dida alejada 41A (en lineas de trazos en la Fig, 1) ex~
terior al hueco 26, pasando la monturas o soporte a tra-
vés de un mimero infinito de posiciones intermedias, dos
de las cuales se han representado en el hueco en lineas
de trazos en 41B y 41C. Egte movimiento extiende la par
te de cinta expuesta 40 desde el alojamiento por expan-

sifn o alargamiento de la mismz, contrayendo con ello o
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disminuyendo el didmetro de las espiras de la cinta den
tro de la cdmara 2 para aumentar la tensidn de la cinta
de resorte. A menos que se detengs de otro modo, la se-—
gunde fuerza continuard moviendo a la montura hacia fug
ra. del hueco hasta que las espiras dentro de la cdmara

2 hayan sido contraidas hasta tal punto que no see p0-
sible prosegulr la contraccidn, de modo que se alcanza
una posicidn extendida mdxima inherente, mds alld Ge la
cual no puede moverse la montura 41, y en esa posicidn
la parte 40 de cinta expuesta estd con su longitnd mdxi
ma, A modo de ejemplo, si la longitud de la cinta es de
unos 2,4 metros de largo, la longitud de la parte expues
ta 40, serd de aproximadamente 2/3 de la longitud de la
cinta cuando la montura o soporte estd en la posicidn de
extendida al mdximo,

Cuando se elimina la fuerza de extensidn o se
reduce a un nivel inferior al de la fuerza de recogida,
la fuerza de recogida recoge automdticamente o mueve a
1a montura en la direccién de la flecha 55 para llevar la
montura a la posicién de recogida normal., Serd evidente
gue el movimiento de la montura es controlado esencial-
mente por la accién reciproca de las fuerzas de exbten—
8ién y de recogida, Ia fuerza de extensidn empuja a la
montura en direccidn hacia fuera de la posicién de reco

gida normal, hacia la posicidén de extendida al mdximo, pa
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ra originar la extensidn de la parte de cinta expuesta.
Por otra parte, la fuerza de recogida, al menos cuando
la montura o soporte estd extendida hacia fuera de la po
sicién de recogida ﬁormal, empuja continuamente pars la
recogida de la parte de cinta expuesta para empujar a la
montura en direccidén hacia fuera de la posicién de exten
dida al mdximo, hacia la posicidn de recogida normal. El
movimiento real de la montura viene determinado nor cual
guiera de las dos fuerzas que sea la mayor, a mencs que
se interpongen otras fuerzas, habiéndose interpuesto una
de tales ofras fuerzas en la realizacién ilustrada y pre
ferida para frenar la iniciacién del movimiento de exten
sidn,

Para fines de orientacidén, se define el empla~
zamiento de la posicién de extendida al mdximo como ale-
jado en sentido longitudinal de la posicidn de recogida
normal.‘Como consecuencia, las fuerzas de extensidén y de
recogida actian en direccidn longitudinal, la montura se
mueve durante la extensién y la récogida en una direccidén
longitudinal, la parte de cinta expuesta se extiende y se
recoge en una direccién longitudinal, y los cursos segui
dos por la montura durante la extensidén y la recogida se
extienden longitudinalmente. La direccién longitudinal es
una direccidén general y, por consiguiente, estas defini-

ciones son de aplicacidén incluso aunque, como serd eviden
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te en lo gue sigue, la montura no se mueva necesariamen
te siguiendo un curso recto durante la extensién o la re
cogida, e incluso aungue el curso Que siga en la exten-
s8idn no sea necesariamente coincidente o siquiera para-
lelo con el curso gque sigue en la recogida. De hechn, en
la realizacidén ilustrada, los cursos no son ni rectns, ni
coincidentes ni paralelos, aunque lo sean en grado sus-
tancial. En toda esta Memoria Descriptive se usa ol tér
mino "longitudinal' en el sentido agqul definido, a menos
que en el contexto se indique claramente que tiene otro
sentido.

Antes de proceder a describir la estructura res
teante del conjunto de parada, se describird, a modo de e-
jemplo, la manera en la cual el tramo de hilo que es per
cibido por el conjunto es retenido y guiado por la mon-
tura 41 del vértice del hilo. E1l alojamiento 1 estd pro-
visto de una orejeta de montaje exterior 56, por medio de
la cual se sujeta el conjunto de cualquier manera usual
a un soporte o bastidor de montaje en posicién superior
(no ilustrado) del cirecuito de control de parada (no ilus
trado), estando montado el conjunto encima de un guiahi
los G! principal de aguas arriba y adyacente al guiahi-
los G2 principal de aguas abajo, estando montados los guia
hilos G1 ¥y G2 en el bastidor de la mdquina (no ilustrado)

o en cualquier otro apoyo apropiado. Estas gufas se denp
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minan gulas principales, 1o porque sean necesariamente
mds importantes que cualesquiera otras gufas, sino por
gue el hilo que circula entre esas gufas define el tra=-
mo de hilo que estd siendo explorado. Cuando se haga re
ferencia a una de esas gulas como adyacente a la otra
gufa, ello no significa que estén necesariamente prdxi-
mas entre si. De hecho, pueden estar espaciadas enire si
a ung distancia apreciable, tanto vertical como horizon
talmente. Por el contrario, se pretende significar que
la guiz G2 es la siguiente gufa principal a través de la
cual circula el hilo despues de salir de la gufa G1, de
modo que esas gufas son funcionalmente adyacentes.

Fl hilo circula en la direccién indicada por
las flechas 57, directa o indirectamente desde ure reser
ve de hilo (no ilustrada), tal como un cono de hilo, a
través de la guia principal 61 de aguas arriba, luego a
través de la gufa 53 de montura de aguas arriba, luego a
través de la gufa 53 de montura de aguas abajo, luego a
través de la gufa principal G2 de aguas abajo, y final-
mente, directa o indirectamente a la mdquina de trico-
tar (no ilustrada), la cual tira del hilo desde y a tra
vés de la gula G2, proporcionando con ello la fuerza pa
ra mover o hacer circular el hilo a través de su trayeg
toria desde la reserva, Se entiende por "indirectamente"

que el hilo puede pasar primero a través de estructuras
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interpuestas del modo usual, segin sea apropiado, en
la trayectoria de la circulacién del hilo, tales como
otras gulas, dispositivos de parada adicionales, dispo
sitivos de dar tensidn, etc (ninguno de ellos ilustra-
do). Un elemento o emplazamiento situado aguas arriba
es uno que estd funcionalmente mds prdéximo, a lo largo
de la trayectoria de circulacidn del hilo, a la reser—
va del hilo que un elemento o emplazamiento correspon-
diente situado aguas abajo. Una cualquiera de las guias
53 de la montura o soporte, dependiendo de la posicidn
del conjunto de parada con relacidn a las gufas 31 y G2,
puede seleccionarse como la gula de montura de aguas a
rriba, siendo la otra la gufa de montura de aguas aba-
jo. En el ejemplo ilustrado, la gufa 53 de montura de
la izquierda, como se ve en la Pig. 3, es la guia de a=
guas arriba.

El tramo de hilo que se desplaza desde la guia
Gl a la gufa G2 es el tramo que estd siendo explorado y
estd definido por un ramal Y1 ascendente o de aguas arri
ba que se extiende desde la gufa G1 hasta la guia 53 de
aguas arriba, un vértice Y2 de hilo que se extiende mds
alld de las gufas 53, ¥y un ramal Y3 descendente o de a=~
guas abajo que se extiende desde la guia 53 de aguas aba
jo a la gula G2, siendo el vértice del hilo la parte del

tramo retenida y guiada por la montura o soporte y que es
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1a parte del tramo donde éste se curva o se flexiona pa
ra variar o invertir su direccién de ascendente a des—
cendente. En la Fig. 1 los ramales Y1 e Y3 se han repre
sentado en lineas de trazo lleno cuando la montura estd
en la posicidén de recogida normal, y en lineas de tra-
zos cuando la montura estd en posicién intermedia 41C o
en posicidén extendida 414, no habiéndose representado
los ramales cuando la montura o soporte estd en la po~
sicién intermedia 41B para mayor claridad., E1l vértice Y2
se ha ilustrado claramente en las Figs. 2 y 3.

El hilo es tomado por la mdquinz de la gufa
G2 contra la resistencia del hilo que circula aguas arri
ba de la guia 53 de aguas arriba de la montura para org
porcionar una tensidén en el tramo de hilo cuando se estd
tirando del hilo. Independientemente del grado de liber-
tad con que pueda circular el hilo desde la reserva, exig
te siemﬁre una cierta tensién en el tramo de hilo, inclu
50 aunque sea simplemente la originada por la fricecidén en
las gufas, aunque ésta pueda ser en ocasiones muy peque-
fia, cuando la méquina estd funcionando correctamente. Eg
ta tensidn en el tramo de hilo tiende a acortar el tramo
de hilo y esta tendencia a acortar el tramo de hilo em—
puja al vértice Y2 hacia la linea de base B de las gufas
G1 y G2. Ia linea de base B, ilustrada en lineas de tra-
zos en la Fig. 1, es la trayectoria que seguiria el traw

mo de hilo, al desplazarse el hilo desde la gufa G1 a la
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gula G2, si el hilo no estuviese retenido y guiado por
las guias 53 de la montura. Puesto que el vértice estd
retenido y guiado continuamente por las guias 53 de la
montura o soporte, el empuje del vértice para moverse ha
cia la 1linea de bagse constituye la fuersza segunda o de
extensidén en la montura del vértice que actia en una di
reccidén en general opuesta a la direccidn de la fuerza
de recogida ejercida sobre la montura por la cinta de re¢
sorte 37. En otras palabras, dicha fuerza de extensidn
actia en una direccién en general‘opuesta a la de la flg
cha 55.

la intensidad de la fuerza de extensidn esta
por tanto asociade con la tensidén en el tramo de hilo ori
gihada por la traccidén sobre el hilo por la mdquina con-
tra la resistencia del hilo que circula aguas arriba del
vértice, aumentando dicha fuerza de extensién cuando au
menta la resistencia, ¥y por consiguiente la tensidén del
hilo., Cuando la fuerza de extensién excede de la fuerza
de recogida, la montura se moverd longitudinalmente ha-
cia la linea de hase B, y cuando la fuerza de recogida
excede de la fuerza de extensidn la montura o soporte se
moverid longitudinalmente hacia la posicidén de recogida
normal. Cuando la resistencia del hilo, y por lo ftanto la
circulacién del hilo, es la normal, la fuerza de recogida

excede de la fuerza de extensién y la monbura serd o bien

- 40 -



10

15

20

25

11.4.%

524157

retenida en la posicidn de recogida normal o bien, si
la montura estd fuera de la posicidn de recogida normal,
serd hecha retornar a ésta. No obstante, cuando se obs-
taculiza la circulacidn del hilo aguas arriba del vér—-
tice lo suficiente para aumentar la fuerza de extensidn
hasta un nivel mayor que el de la fuerza de recogida,
la fuerza de extensidén moverd o extenderd el vértice, y
por consiguiente la montura, contra la traccidn de la
fuerza de recogida, hacia la 1inea B de base a una po-
sicidén extendida. Cuando se elimina el obstdcule para
reducir la fuerza de extensidén a un nivel inferior al
de la fuerza de recogida, la montura serd recogida ha-
cia la posicién de recogida normal. Se hace resaltar
que usualmente la mayor parte de la resistencia del hi-
lo tiene lugar aguas arriba de la guia principal G1 de
aguas arriba, y usualmente cuando hay un obstdculo en
1la circulacidén del hilo tal obstdculo estd también
aguas arriba de la gula G1.

Debido a la naturaleza cerrada de las gulas
53, jamds se suelta el vértice de la montura a través
de todo el movimiento de la montura o soporte excepto,
por supuesto, cuando se rompe o se agota el hilo. las
guias 53 de hilo espaciadas entre si lateralmente defi-
nen por consiguiente un paso o corredor 58 de guiado

del vértice que se extiende lateralmente, el cual retie-
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ne y guia el vértice del tramo flexionado durante todo
el movimiento de la montura, y la montura comprende por
lo tanto unos medios de gula del vértice de hilo para
retener y guiar el vértice durante todo el movimiento.

Es preferible habilitar medios para impedir
o frenar que la fuerza de extensidn mueva a la montura
hacia fuera de la posicidn de recogida normal hasta que
la fuerza de extensidén haya aumentado hesta un nivel de
actuacidén predeterminado, cuyo nivel es mayor que la
fﬁerza ninima necesaria para exceder de la fuerza de re-
cogida. Expresado de un modo diferente, tales medios
impiden el movimiento de la montura hasta que la circu-
lacién del hilo haya sido obstaculizada aguas arriova del
vértice hasta tal punto que la tensidn en el tramo de
hilo llegue a un nivel no deseable, o hasta tal punto
que se detenga por completo la circulacidn del hilo
aguas arriba del vértice. En la realizacidén ilustrada,
tales medios de frenado se han habilitado mediante el
enganche 59 soltable interpuesto entre la montura y la
1inea de base,

El enganche 59 soltable, montado a pivotamien-
to en la cédmara de enganche 3, tiene una parte 60 de
cuerpo, en general horizontal, una pieza de cola 61 que
cuelga hacia abajo desde el extremo inferior del cuerpo

60, y una parte de morro 62 que se estrecha hacia fuera
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y que se extiende hacia fuera desde el extremo exterior
del cuerpo 60. Ia parte de morro 62 estd compuesta de
un bisel superior 63 y de un bisel inferior o labio 64.
El bisel superior 63 se extiende oblicuamente hacia aba-
Jjo ¥ hacia fuera desde el cuerpo y el bisel inferior o
labio 64 cuelga oblicuamente hacia abajo y hacia dentro
desde el extremo exterior del bisel superior. Un par de
orejetas 65 espaciadas entre si lateralmente se extien—
den hacia arriba desde la cara superior del cueirpo 60
cerca de la pieza de cola 61, y un pivote central o
perno con cabeza 66, que tiene un extremo roscado &7,
estd apoyado para giro en dnimas alineadas en laz Jre-—
jetas 65 y pasado a través de la arandeia o espaciador
68 entre la orejeta trasera y el respaldo o fondo 12,
estando el extremo roscado 67 enroscado a través de un
dnima roscada en el respaldo 12 de la cdmara. El pivo-
te central 66 estd apretado lo suficiente para sujetar
el enéanche 59 en la cédmara 3 pero no lo suficiente pa-—
ra impedir que el enganche pivote alrededor del pivote
central. Una tuerca de segurigad 69 estd enroscada so-
bre el extremo roscado 67 que se proyecta por fuera de
le cdmara de enganche para impedir que el pivote central
llegue a quedar suelto para las sacudidas, la pared
lateral izquierda 15 estd provista de una ranura o re-

corte 70 a su través, que proporciona comunicacidn en-
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tre el interior de la cdmara de enganche 3 y el hueco
26, extendiéndose la parte de morro 62 hacia fuera a
través de la ranura 70 dentro del hueco 26, Ia ranura
70 se extiende hacia abajo desde el margen superior o
superficie de tope 71 hasta el margen inferior T2.-.

Un resorte plano o de ldmina que se extiende
hacia abajo 73 tiene su extremo superior sujeto al in-
térior de la pared lateral derecha 16 por medio del
tornillo 74, y el extremo inferior o libre 75 de; resor-
te se aplica eldsticamente al extremo inferior de la pie-
ze. de cola 61 para empujar constantemente al enganche
para que pivote hacia arriba ( a derechas segin se ve en
la Fig. 1) alrededor del pivote central 68 hasta que la
superficie superior del enganche adyacente al exiremo
interior del bisgel superior 63 apoye con la superficie
de tope 71 para impedir que prosiga el movimiento hacia
arriba. El enganche en esta posicién superior, la cual
es la posicidén normal o de blogueo, se ha representado
en lineas de trazo lleno en la Fig., 1, siendo el cuerpo
60 sustancialmente horizontal., El enganche es pivotable
hacia abajo o en sentido a izquierdas contra la fuersza
eldstica del resorte 73, a la posicidén inferior o de

suelta representada en lineas de trazos en la Fig. 1.

Un perno 76 roscado de ajuste de la tensidn estd enros-

cado a través de un 4dnima roscada en la pared lateral
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derecha 16, de modo gue el extremo interior 77 del perno
presiona contra el resorte 73 en un punto intermedio res-
pecto a su longitud, varidndose mediante el apriete o el
aflojamiento del perno la tensién o fuerza eldstica apli-
cada por el resorte contra la pieza de cola 61, Una tuer-
ca de seguridad 78 sgirve para frenar el perno 76 o2 su
posicidn deseada para impedir que el perno llegue a aflo-
jarse por las sacudidas.
Cuando el enganche estd en la posicidn superior

o de bloqueo, la parte de morro 62 estd en su posicidn
superior, y, debido a que el cuerpo 60 estd sustancial-
mente horizontal y por debajo del eje del pivote central,
la parte de morro se extiende sustancialmente en la dis-
tancia mdxima fuera de la cdmara de enganche 3 en el hue-~
co 26 hacia la cdmara 4. Al ser pivotado el enganche ha-
cia abajo, la parte de morro se mueve también hacia aba-
jo y se retira o se retrae desde la cdmara 4, dentro de
la cdmara 3, siendo la longitud de la ranura 70, es de-
cir, la distancia o el espaciamiento entre la superficie
de tope Tl y el margen inferior 72, suficientemente gran-
de para que el labio inferior 64 de la parte de morro de-
je libre el margen inferior al recogerse la parte de mo-
rro dentro de la cdmara 3, Cuando la montura o soporte
del vértice del hilo estéd en la posicién de recogida

normal, la cual es la posicidén de recogida mdxima en la
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realigacidén ilustrads, y el enganche estd en la posicidn
de blogqueo, como se ha ilustrado en linea de trazo lleno
en la Pig. 1, la parte de morro se proyecta hacia fuera
desde la cdmara 3 lo suficiente para proyectarse bajo

la montura en el hueco 26 y en particular bajo el borde
inferior 51 del alma 43 de la montura. Aunque el borde
inferior 51 puede estar espaciado verticalmente del bi-
sel superior 63, en la realizacidn preferida e ilustrada
del invento el borde inferior 51 se apoya contra el bi-
sel superior 63 cerca del extremo interior de este dlti-
mo, para encerrar apretadamente la moniura entre el en-
ganche y la paréd extrema inferior 7 del alojamiento, ime
pidiendo que la monturs trepide.

Serd evidente, por consiguiente, que la proyec
eidn transversal de la parte de morro del enganche bajo
el borde inferior 51 de la monbtura o soporte interferi-
rd con la monbtura, o bien bloqueari el movimiento de és~
ta, cuando la fuerza de extensién exceda de la fuerza de
recogida y por consiguiente trate de mover la montura
longitudinalmente desde la posicién de recogida normal
en una direccidén opuesta a la de la flecha 55. Para que
la fuerza de extensidén pueda mover a la montura, el ni-
vel de la fuerza de extensidén debe exceder de la suma
de la fuerza de recogida y de la fuerza hacia arriba

ejercida sobre el enganche por la tensidn del resorte
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73, a fin de producir una fuerza capaz de sacar el en-
ganche de la posicidn de blogueo. Cuande se haya aumen~—
tado la fuerza de extensidén hasta ese nivel, la fuersza
de extensién estd al nivel de actuacién. Ia tensidn del
resorte T3 se ajusta apropiadamente para predeterminar
que la fuerza de extensidén esté al nivel de actvacidn
cuando la circulacidén del hilo haya resultado oﬁstaculi—
zada en un grado no deseable, La fuerza de extensidn al
nivel de actuacién moverd a la montura o soporte longi-
tudinalmente a la posicidn intermedia 41B. Durante ese
movimiento el apoyo del borde inferior 51 de la montura
y el bisel superior 63 del enganche ejercerd accién de
leva o de pivote sobre el enganche, hacia abajo, para ori-
ginar la recogida de la parte de morro dentro de la cd-
mara de enganche 3. Cuando la montura estéd en la posi-
cidén intermedia 41B el enganche estd en la posicién de
liberacidn, en la cual ha sido retirado dentro de la cd-
mara 3 lo suficiente para que el borde inferior 51 deje
libre o salve la extremidad exterior de l1la parte de morro
¥ la montura soporte quede libre para continuar movién-
dose hacia la posicién extendida 41A. Tan pronto como la
montura llega a la posicién de liberacién 41B, se retira
1la fuerza hacia abajo sobre el enganche y éste queda 1i
bre para ser pivotado hacia arriba, a la posicidén de blo
gqueo, por el resorte 73. Mientras el enganche se estd mo

viendo hacia arriba, la parte de morro se estd moviendo
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hacia fuera de la cdmara 3 de modo que su extremidad ex

terior frotard conmtra la superficie posterior 52 de la
montura para empujar a la montura en la direccién de la
cdmara de interruptor 4. En ese momento la montura se eg
+4 todavia moviendo hacia abajo, hacia la linea de ba-
se, de modo que cuando llega a la posicién inter@ééia'4lc
(posicidén de actuacién del interruptor), la montura o S0
porte, asi como la parte 40 de cinta expuesta, han sido
ligeramente desplazadas hacie fuera de la cdmars de en-
ganche 3, habiéndose representado en lineas de trézos la
posicién de la parte 40 de cinta expuesta.

Ia fuerza de extensidn contimia moviends la mon
tura hacia abajo, hacia la posicién extendida 414, desli
zando la cinta a lo largo de la extremidad exterior de la
parte de morro. Cuando se reduce el nivel de la fuerza de
extensién por debajo del nivel de la fuerza de recogida,
la fuerza de recogida empujard entonces automdticamente
a la montura 41 hacia arriba, Durante el movimiento hacia
arriba el enganche estd en la posicién de blogueo supe-
rior y, por consiguiente, cuando la montura ha sido ele-r
vada hasta aproximadamente el nivel de 41B, la monturs
estard desplazada todavia mds préxima a la cémara de in
terruptor 4 que lo estaba en la posicidén 41B. No obstan-
te, la montura puede todavia moverse hacia arriba, hasta

que el borde inferior 51 pase de la extremidad exterior
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de la parte de morro, y en ese momento la montura o so
porte se moverd mds préxima a la cdmara 3 para hacer re
tornar la montura a la posicién recogida normal repre-
sentada en lineas de trazo lleno en la Fig., 1. Los re-
maches 50 estdn sustancialmente enrasadoes o lisos subre
la superficie posterior 52 de la montura, a fin de ro in
terferir con el deslizamiento de la parte de morro con-
tra la superficie posterior de la montura. El dngulo y
la forma del bisel inferior 64 ayudan al paso del borde
49 superior de la montura mds 2lld de la parte de morro
durante el movimiento de recogida.

Ta montura o soporite no hace pausa en las posi
ciones intermedias, ¥ él movimiento es continuo durante
la recogida y es continuo durante la extensién. Se¢ apre
ciard que en la realizacidén ilustrada la montura, al mo
verse entre la posicidén de recogida normal y la posicién
extendida 41A, no se mueve siguiendo una linea recta ni
durante la extensién ni durante la recogida. Ademds, el
curso del movimiento seguido por la montura durante la ex
tensidén no coincide exactamente con el curso seguido du-
rante la recogida, aunque coincidan en general. Fs también
evidente, como se ha ilustrado en la Fig, 1, que la par
te de cinta expuesta no define una linea recta cuando la
montura estd fuera del hueco, ya sea durante la recogida

0o ya sea durante la extensién., No obstante, los movimien-—
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tos, los cursos, etc, son todos longitudinales. Ia flexi
bilidad transversal de la cinta permite fdcilmente la cur
vatura o arqueamiento en la parte de cinta expuesta opueg
ta al morro del enganche cuando la montura estd fuera del
5 hueco, ¥y esa flexibilidad permite ademds que el enganche
gue se mueve hacia arriba mueva a la montura tranéversa;
mente al pasar la montura por aguél,
Hay prevista una pestafia 79 de forma de L que
se extiende hacia dentro en el interior de la pared ex-

10 trema inferior 21 de la cdmara de iunterruptor 4, y hay pre
visto un bloque 80 de aislador con una gargenta o recor-
te 81 de forma de I que se corresponde en general, en cuan
to a forma, con la pestafia, pars poder recibir apretada-
mente a la pestafia. Elblogque de aislador es hecho deslizar

15 dentro de la cdmara, siendo recibida la pestafia 79 dentro
del recorte 81, de modo que el bloque de aislador se ex—
tiende sustanciaslmente en la longitud del interior de la
pared 21, sirviendo el acoplamiento de la pestafla y el re
corte para fijar el bloque aislador en la cdmara.

20 La pared extrema inferior 21 y el bloque aisla-
dor 80 estdn convenientemente taladrados para proporcionar
un portaldmparas 82 de bayoneta para recibir el casquillo
83 de una bombilla eléctrica 84 con casquillo de bayoneta,
estableciendo dicho portaldmparas comunicacién entre el in
ferior de la cdmara 4 ¥y el exterior de la misma a través

25 de la pared 21 y del bloque aislador 80. Ia bombilla 84 pue
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de ser introducida de modo desmontable en el portaldm-—
paras de modo que el globo de la bombilla esté en el ex
terior de la cdmara, estando dentro de la cdmara una par
te del casquillo 83 de la bombilla y el contacto central
de la bombilla 85, estando el casquillo y el contasin cen
tral aislados eléectricamente del alojamiento.

Ia pared lateral izquierda 22 estd provistha de
una ranura 86 que proporciona comunicacién entre el inte-~
rior y el exterior de la cdmara. Un bloque aisladcr 87 de
forma de L estd provisto de una rama corta horizontal 88
y de una rams larga vertical 89 que se extiende hacia aba
jo desde la rama corta. lLa rama corta estd provista de gar
gantas externas 90. Se hace deslizar el bloque aislador 87
dentro de la cdmara de modo gque la rama corta pase a tra-
vés de la ranura 86, estando recibidos los bordes de la
pared que definen la ranura en gargantas 90 del aislador.
Se sitdia la rama larga 89 contra el intgrior de la pared
lateral 22, con el extremo inferior de la rama apoyando a
tope con el extremo adyacente del aislador 80.

Una tira 91 de contacto de metal eldstico, den
tro de la cdmara 4, es conectada eléctricamente a una pin
za 92 terminal de resorte fuera de la cdmara 4 por medio
de un remache conductor 93 que pasa a través de dnimas ali
neadas en la pinza, en la rama corta 88 del aislador 87 y

en el extremo superior de la tira 91, a fin de sujetar la
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pinza y la tira de contacto entre si y de sujetarlas al
alojamiento, aunque aisladas de éste. ELl extremo libre
de la tira de contacto 91 estd curvado, como se ha ilug
trado en la Fig. 1, para proporcionar un contacto eléc~
5 trico 94 que establece contacto eléetrico con el contac—
to 85 central de la bombilla. Una segunda tira de contag
to eldstica 95, cerca del respaldo de la cdmara 4, estd
remachada entre sus extremos al blogue aislador 80 para
aislar la tira de contacto del alojamiento. EL extremo
10 izquierdo 96 de la tira de contacto 95 se superpone y ha
ce contacto eléetrico eldsticamente con el casquillo 83
de la bombilla, mientras que el oftro extremo de le tira
96 estd curvado para proporcionar el contacto eléctrico
97 que constituye el contacto fijo de un interruptor 98
15 dentro de la cdmara 4.
En la cdmara 4 de interrupbtor hay montado a pi-
votamiento un perceptor 99 de hilo, en forma de un alam-
bre doblado segin la configuracién ilustrada en la Fig. 2
para que esté constituido sucesivamente por un eje 100,
20 la parte de brazo 10l sustancialmente perpendicular al eje,
la parte de brazo 102 desplazada, el primer ramal 103 del
dedo, la curva 104 inversa que se extiende lateralmente,
el segundo ramal 105 del dedo, el ramal 106 de conexidn
que se extiende lateralmente, y el tercer ramal 107 del

25 dedo que termina en un extremo libre. Todos los elementos
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del perceptor estdn en un plano, siendo los ramales 103,
105 y 107 sustancialmente paralelos y estando espaciados
lateralmente entre si, Los ramales 103 y 105 del dedo, co
nectados entre si mediante la curva inversora 104, consti
tuyen un primer dedo de percepcidn ancho del hilo, y el
ramal 107 del dedo constituye un segundo dedo de percep
cidn estrecho del hilo para proporcionar al perceptcr dos
dedos de percepcidén de hilo espaciados entre si lateral-
mente, conectados entre sl en su extremo interior pcr el
ramal 106 de conexidn lateral. Es por tanto evidente que
el perceptor estd constituido por un eje en el extremo in
terior, dedos de percepcidn espaciados entre si lateralmen
te en el extremo exterior, estando los dedos sujstos al g
je por un brago definido por partes de brazo 101 y 102. Ia
longitud del perceptor es la distancia desde el eje 100 a
las extremidades exteriores de los dedos, definidas por las
gsuperficies mds exteriores de la curva de inversidén 104 y
por el extremo libre del ramal 107 del dedo.

El eje 100 estd apoyado para giro en dnimas 109
de cojinete alineadas en el respaldo 19 y 110 en la placa
de cubierta 25, estando la parte de brazo 101l por fuera del
respaldo 19 y extendiéndose el extremo 1libre del eje hacia
adelante a través de la placa de cubierta 25, extendiéndo-
se el eje en una direccidn perpendicular al plano medio 27
del alojamiento. El resto del perceptor 99 estd en el ex-

terior de la cdmara 4, situando el dngulo de la parte de
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brazo desplazada 102 los dedos de percepcién en el hue
co 26, estando el dedo de percepcidén ancho en la parte
posterior del plano medio y estando el dedo de percep-
cién estrecho delante del plano medic. Un collarin ex-
céntrico 111 estd situado alrededor del eje 100 adyacen
te a la superficie interior del respaldo 19 y tornillos
de fijacidén 112 fijan el collarin al eje para ro%;éién
con el mismo., Este collarin se fija sobre el eje ahtes
de ser colocada la placa de cubierta en lg cédmara, ¥ el
collarin impide que el eje deslice fuera de sus dnimas
de cojinete, sin interferir con la libre rotacidén del
eje. El eje 100 estd apoyado para rotacién en cojinetes
109 y 110 para permitir que los dedos de percepcidén gi-
ren o pivoten, en una direccidn paralela a la del plano
medio, alrededor del eje geométrico del ejé entre al me
nos una posicién superior o normal y al menos una posi-
c¢idén inferior o de actuacidén del interruptor. En la rea
lizacién ilustrada, el perceptor define en la posicidén
superior un dngulo de unos 15 grados por encima de la ho
rizontal, como se ha representado en lineas de trazo lle
no en la Fig. 1, y en la posicidén inferior define un dn-
gulo de unos 15 grados por debajo de la horizontal, como
se ha ilustrado en lineas de trazos en 994 en la Fig. 1.
Se han previsto medios para proporcionar una

fuerza que empuja continuamente a los dedos para mover—
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los separdndolos de su posicidn superior hacia su posi
c¢ién inferior, moviendo as{ dicha fuerza a losdedos ex-
cepto cuando se impide de otro modo el movimiento. En la
realizacidén ilustrada, el eje 100 es giratorio en sus co
jinetes de un modo lo suficientemente libre como para per
mitir que el peso de las partes de brazo y de los dedos
proporcionen esa fuersza, estando contrapesados el hrazo

0 los dedos si fuese necesario, En otras palabras. la gra
vedad proporciona esa fuerza, y el perceptor pueda por tan
t0 denominarse un alambre de caida.

Durante el uso del conjunto de parada, existe

un movimiento longitudinal relativo entre el perceptor,

en particular los dedos de percepcién del mismo, y la mon
tura o soporte 41 del vértice del hilo, En la forma prefe-
rida e ilustrada del invento, es deseable evitar la inter-
ferencia con tal movimiento relativo y, por consiguiente,
los dedos de percepcién estdn espaciados entre si y confi
gurados de modo que se evite el contacto entre cualguier
superficie del perceptor y cualguier superficie de la mon-
tura, independientemente de las posiciones relativas del
perceptor y de la montura o soporte durante el funciona-
miento normal del dispositivo., Los dedos de percepcién son

aptos para pasar longitudinalmente entre los ojales de
gula 53 y pueden pasar por tanto a través del corredor 58
de guiado del hilo que se extiende lateralmente, en ausen

cia de hilo en el mismo. A fin de evitar tal contacto, la
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anchura del espacio lateral entre los dedos, es decir,

la distancia lateral entre los ramales 105 y 107 de los
dedos, excede de la anchura de los brazos 47 y 48. Ia an
clmra lateral total de los dedos de percepcidn, es decir
1a distancia lateral entre los ramales 103 y 107 del de-
do, es menor que la distancia lateral entre las snperfi
cies interiores opuestas de los ojales de gufa 53. ¥l ra
mal 106 de conexidén lateral que conecta entre si los de-
dos por sus exbremos interiores debe estar lo suficiente-
mente alejado del extremo exterior de los dedos como pa-
ra evitar el contacto entre el ramal de conexidén y los ex
tremos exteriores de los brazos 47 y 48 de la montura.

La longitud del perceptor es tal que su extre—~
midad exterior no se extiende hasta las almas 43 6 46 de
la montura. Ademds, el perceptor es lo suficientemente lar
go como para que sus extremidades exteriores estén mis
préximas a la cdmara 3 que lo estd el corredor 58, al me
nos cuando la montura estd en el hueco 26, En otras pala
bras, al menos cuando la montura o soporte estd adyacente
a los dedos de percepcidn, los dedos se extienden hacia
fuera o transversalmente mds alld del corredor hacia la cd
mara 3 para estar siempre dispuestos a través del, o trang
versalmente al, corredor, es decir, ya sea dispuestos por
encimza, en, o por debajo, del corredor.

El contacto movible 113 del interruptor 98 estd

constituido por una superficie excéntrica arqueada del co-
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1larfn 111 opuesta al contacto 97 fijo del interruptor.
Debido a la excentricidad del contacto 113, el mismo es-
t4 espaciado del contacto 97 cuando el perceptor estd en
la posicién superior o normal (en lineas de trazo lleno
5 en la Fig, 1) pero apoya y hace contacto con el contacto
fijo 97 cuando el perceptor estd en la posicién inferior
o de actuacién del interruptor 994, impidiendo tal zpoyo
que el perceptor se mueva por debajo de la posicidn 99A,
Tog contactos 97 y 113 definen por consiguiente, v cons-
10 tituyen, el interruptor 98, el cual es cerrado y zbierto
por el movimiento de giro del perceptor alrededor del eje
geométrico de su eje.
El alojamiento, la orejeta de montaje, el per-
ceptor y el collarin estdn todos hechos de metal para que
15 sean conductores eléctricos, estando el eje 100 del per—
ceptor en conexidén eléctrica continuamente con las dnimas
de cojinete 109 y 110 para proporcionar conexién eléctri-
ca continua entre el contacto 113 del interruptor y la ore
jeta de montaje. ELl circuito de control de parada (no re-
20 presentado) tiene un ramal eléctrico puesto a tierra en
el bastidor de montaje (no ilustrado) del circuito, de mo
do que ese ramal estd en contacto eléctrico con el aloja-
miento cuando la orejeta de montaje estd sujeta al basti-
dor de montaje. El otro ramal del circuito de control de

25 parada estd conectado al alambre 114, el cual estd recibido
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en la pinge 92 terminal de resorte. De esta manera el
circuito en la cdmara 4 de interruptor estd conectado
eléctricamente al circuito de control de parada. Serd
pvor tanto evidente que cuando se mueve el perceptor des
de la posicién superior normal a la posicidn 994, se
cierra el inferruptor 98 para completar y activar el cir
cuito de control de parada y efectuar la terminacidn del
accionamiento imperativo (no ilustrado) de la mdquina de
tricotar, al mismo tiempo que se ilumina la bombills 84
pars proporcionar una sefial visible que indica gue se ha
activado el circuito de conbtrol de parada mediante ese
conjunto de parada particular. Cuando se mueve el per-
ceptor hacia arriba para abrir el interruptor 98, se apa
ga la bombilla y se desactiva el circuito de confirol de
parada, al menos en cuanto se refiere a ese conjunfo de
parada particular,

Como se ha descrito anteriormente, el conjunto

. de parada estd montado encima de las gufas Gl y G2. Al

principio del funcionamiento la montura o soporte 41 es
t4 en la posicién de recogida normal, con el vértice del
tramo que estd siendo percibido enfilado a su través, los
brazos de percepcién del perceptor 99 superponiéndose al
corredor 58 y descansando sobre el vértice. Esta es la po
sicidén de funcionamiento normal y puede comenzarse el ac-
cionamiento imperativo de la méquiné, permaneciendo los

diversos elementos en la posicién de funcionamiento nor-

- 58 =



424157
mal en tanto que la circulacidén del hilo sea la normal,
En caso de que el hilo se rompa aguas arriba del corre-
dor, o de que se agote la reserva de hilo, la mdquina ti
rard del hilo sacdndolo del corredor. Puesto que el corre
5 dor queda entonces vacio, nada habrd que impida que la
fuerza de la gravedad haga pivotar el perceptor a iu posi
sicidn 99A de accionamiento del interruptor, y el vercep-
tor se movéré por tanto a esa posicidn para cerrar el in-
terruptor 98 para activar el circuito de control de parada
10 para detener el accionamiento imperativo de la mdquina e
iluminar la bombilla 84. El operario reparard entonces el
hilo roto, o bien suministrard hilo adicional de la reser
va, volviendo a enfilar el hilo a través del corredor con
el perceptor dispuesto de nuevo encima del corredor y des
15 cansando sobre el vértice., Puede entonces volverse a poner
en marcha la mdquina., Cuando el conjunto funciona de la ma
nera que se acaba de describir, actda como un detector de
cabo para percibir la continuidad del hilo. Aunque no es
esta la funcién principal del conjunto, es una funcidén au
20 xiliar deseable,

Cuando los diversos elementos estdn en la po-
gicidén de funcionamiento normal y se obstaculiza la cir-
culacidn del hilo aguas arriba del vértice lo suficiente
como para aumentar la fuerza de exbtensién hasta el nivel
de actuacidén, la fuerza de extensién hard moverse a la mon

25 tura o soporte hacia la linea de base. Durante este movi-
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miento hacia abajo los dedos de percepcién siguen al vér
tice y permanecen en contacto con el mismo (como se ha ilus
trado mediante la posicidén del perceptor en la posiciédn
intermedia 99B cuando la montura estd en la posicidn inter
media 41B) hasta que la montura o soporte llega a la posi-
cién intermedia 41C. Cuando la monbtura estd en la nosicidn
41C se cierra el interruptor 98 para activar el circuito

de control de parada y hacer que termine el accionamiento
imperativo de la mdquina, No obstante, debido a la inercia
de la mdquina, la mdquina contimiz todavia tirande del hilo
¥y la montura continda moviéndose hacia la linea de base,
pero el perceptor no cae por debajo de la posicidn 99A de
actuacién del interruptor, ya que se ha impedido que prosi
ga el movimiento mediante el cierre del interruptor. ILa
montura o soporte detiene su movimiento hacia la linea de
base ya sea cuando la mdquina deja realmente de tirar del
hilo o ya sea hasta que se elimine automdticamente el obg
tdeulo, lo que ocurrs antes. Si el obstdculo no ha sido
eliminado automdticamente, el operario elimina el obstdcu
lo., Tan pronto como se elimina el obstdculo, por elimina-
cidn automdtica o por eliminacidén manual, se reduce la fuer
za de extensién por debajo del nivel de la fuerza de reco-—
gida para permitir que la fuerza de recogida recoja automg
ticamente la montura a la posicibén de recogida normal, Sg

rd evidente que durante el movimiento de recogida, cuando
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la montura llega aproximadamente al nivel de la posicidn
intermedia 41C, el perceptor estd dispuesto sobre el co-
rredor 58. Puesto que el vértice estd siendo guiado por
el corredor, el vértice hard retornar al perceptor a la
posicidén superior normal al ser hecha retornar la montura
a la posicidén de recogida normal, Durante este movimiento
hacia arriba del perceptor se abrird el interruptor 98 pa
ra desactivar al circulto de control de parada y apagar
12 bombilla. Todos los elementos son por tanto hechos re-
tornar automdticamente a la posicidén de funcionamiento nor
mal y se puede reanudar el accionamiento imperativo de la
méquina.

Aungque se pueden disefiar mdquinas, y se han di-
seflado, de modo que la desactivacidén del circuito de con-
trol de parada origine automdticamente la reanudacidén del
accionamiento imperativo de la mdquina, es preferible y
mids seguro hacer que el operario ponga en marcha manual-
mente el accionamiento imperativo de la mdquina después de
haber sido desactivado el circuito de control de parada.
Virtualmente todos los circuitos de control de parada usua
les requieren reanudacidén manual del accionamiento impera-
tivo de la mdquina, y por consiguiente, a menos que se eg~-
pecifique claramente de otro modo en el contéxto, en el
resto de esta memoria descriptiva se admitird la hipdtesis
de que el accionamiento imperativo de la mdquina se reanu-

da manvalmente.

- 61 -



10

15

20

25

11.4.74

Ias causas de que sea obstaculizada la circu-
lacién del hilo son bien concocidas. Por ejemplo, puede ser
obstaculizada la circulacidén por enredos en el hilo o por
nudos en el hilo, siendo frecuentemente cogidos tales nu-
dos en un guiahilos. No obstante, la mayorfa de los obs-
tdeulos son originados por interferencia con el hilo, im
pidiendo gue salga libremente del tubo o cono de hilo, Los
tubos o conos estdn devanados con tensiones variables y

con el hilo frecuentemente lubricado y, por supuesto, exis
ten nudos ocasionales. Debido a ésto, el hilo se peéa fre-

cuentemente o bien no sale libremente del cono o tubo, No
obstante, puesto que la mdguina estd tirando del hilo, el
aumento de tensidn originados por un obstdculo es frecuen—
temente suficiente para sacudir el hilo soltdndolo Ge mo-
do que se elimine automdticamente el obstdculo. Ademds de
tal obstdculo real & la circulacién del hilo, debido a la
naturaleza inherente de los hilos usados en el tricotado,
existen continuas variaciones en la tensidén del hilo., Es— -
tas variaciones en la tensién originadas por la naturale-
za del hilo, asi como los obstdculos momentdneos & la cir-

culacién del hilo que se eliminan automdticamente con ra-
pidez, estdn todos comprendidos dentro del margen normal
de funcionamiento y no es necesario parar el funcionamien-
to de la mdquina durante tales fluctuaciones. Se apreciard,

por consiguiente, que cuando se haga referencia al nivel
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normal de tensién del hilo, de circulacién del hilo, de
resistencia del hilo o de fuerza de extensién, tal ni-
vel normal puede ser congiderado como el nivel de base
para el cual el hilo circula sin obstdeulo y la fuerza
de extensidén es menor que la fuerza de recogida rroduci
da por la cinta de resorte 37, aunque continuamente, du
rante las condiciones de funcionamiento normales, exis-
tirdn obstédculos momentdneos en los cuales esos niveles
aumentardn por encima del nivel de base o normal, inclu
so hasta el punto de hacer aumentar momentdneamente la
fuerza de extensién hasta un nivel mayor que el de la
fuerza de recogida. Estas fluctuaciones momentéﬁéés no
originan la activacién del circuito de control de para-
da, y por consiguiente pueden dejarse de tomar en con-
gsideracién, Si se obstaculiza la circulacidn del hilo lo
suficiente para que la fuerza de extensién aumente hage
ta un rivel en el cual empieza a mover la montura 0 g0~
porte hacia la linea de base, pero para el cual el obs-
tdeulo se elimina automdticamente antes de que la mon-
tura llegue a la posicidn de suelta 41B, la fuerza de re
cogida hard retornar la montura a la posicién de recogi-
da normal y no serd activado el circuito de conirol de
parada. Tal actividad momentdnes estd dentro del margen

normel de funcionamiento.

Si se elimina automdticamente el obstdculo des-
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pués de la actuacién del circuito de control, la mdquina

se parard finalmente incluso aunque la eliminacién del
obstdculo haya permitido que la fuerza de recogida haga
retornar la montura a la posicidn de recogida normal, El -
operario solamente'tendré que reanudar el accionamiento
imperativo de la mdquina.

Ia finalidad del sistema de control de parada es
la de detener la miquina cuando la circulacidén del hilo
estd obstaculizada aguas arriba del vértice hasts n ni-
vel no deseable mantenido predeterminado para el cual de
berd pararse la mdquina, Este es él nivel de actuacién. E1
nivel de actuacién varia de acuerdo con la naturaleza del
hilo, de la mdquina etc. Este nivel es bien conocido y
puede ser f4cilmente predeterminado por quienes tienen los
conocimientos corrientes en la técnica., Se alcanza evi-
dentemente uh nivel no deseable cuando la circulacién del
hilo normal estd obstaculizada lo suficiente como para
ya sea parar por completo la circulaciédn del hilo o ya
sea aumentar la resistencia del hilo lo suficiente como
para elevar la tensidn en el hilo hasta un nivel para el
cual haya peligro de rotura del hilo si continda tirdndo-
se del mismo a ese nivel, Puesto que estos son realmente
niveles de peligro, el nivel de actuacién se suele esta-
blecer a un nivel inferior al nivel de peligro.

En los dispositivos de parada, cuando la circu-
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lacibén del hilo estd obstaculizada de modo no deseable,

debe moverse el vértice para impedir que la mdquina siga

tirando del hilo continuadamente y avmentando la tensidén

en el hilo hasta el punto de wotura y, de preferencia,

una vez que el vértice ha iniciado su movimiento. dcberd
moverse de un modo lo suficientemente libre como para re
ducir o aliviar realmente la tensidén en el hilo hasta un
nivel inferior al nivel de actuacidén. Los dispositivos i
Justrados en las Patentes para los EE,UU. mimero 3.571.780
y mimero 3.612.791, y en la publicacién de patente alema-
na mimero 1,261,267 no pueden proporcionar tal movimiento
libre.

Para que funcione el conjunto de parada, los e-
lementos del conjunto estdn ajustados de tal modo que pa-
ra el nivel de actuacidn la fuerza de extensidén excede de
1la fuerza de recogida, Preferiblemente, como se ha repre-
sentado~en la realizacién ilustrada, para el nivel de ac-
tuacidn la fuerza de extensién es mayor que la minima ne-
cesaria para exceder de la fuerza de recogida producida
por el resorte 37 en espiral, reduciéndose por tanto o a
lividndose la tensidén en el hilo después de haber inicia-
do el vértice su movimiento. Esta es la razdén por la que
se incluyen preferiblemente unos medios de suelta tales co
mo el enganche 59, ya que el mismo puede ser ajustado para

no soltar la montura o soporte hasta que la fuerze de ex-
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tensién sea mayor que la minima necesaria para exceder
de la fuerza de recogida. Una vez gue ha sido soltada
la montura, se opone & su movimiento hacia la linea de
base una fuerza de recogida que es menor que la fuerza
de extensidn para el nivel de actuacidn, y el vértice
puede por tanto moverse con la suficiente libertad co-
mo para reducir o aliviar la tensién en el hilo hasta por
deba jo del nivel de actuacibén. Después de la suelia la
montura o soporte continuard moviéndose en ftanto que la
fuerza de extensién exceda de la fuerza de recogida, in
cluso aungue la fuerza de extensidn esté por debajo del
nivel de actuacidn.

Se hace resaltar que, en la mayoria de las ing
talaciones comerciales, y en particular en las que se u~
san midquinas de tricotar de alta velocidad, no es tnica-
mente preferible sino comercialmente necesario que el vér
tice se mueva, virtualmente de un modo instantdneo, con
un grado de libertad suficiente como para aliviar o redu
cir la tensidn no deseable en el hilo, especialmente cuan
do el obstdculo es de tal naturaleza que se detiene por
completo la circulgcidén del hilo. Si no se alivia rdpi-
damente la tensidén no deseable, los articulos que estédn
siendo tricotados resultardn dafiados. El uso del enganche
proporciona tal alivio rdpido. En la realizacidn ilustra

da, el enganche suelta a la montura cuando ésta se ha mo
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vido desde la posicién normal a la posicién de suelta
41B, en una distancia menor que 12,7 mm, y entonces la
montura y el vértice guiado por ella se mueven libremen
te hacis la linea de base. Por consiguiente, la tensién
no deseable en el hilo es aliviada antes de que el vér-
tice se haya movido 12,7 mm desde la posicién norwel, En
otras palabras, se alivia la tensién no deseable inclu-~
so antes de lo que se alivia en los dispositivos comer-
ciales en los que se usa la estructura de las Patentes
norteamericanas Mimeros 2.515.,479 y 3.257.518.

Se apreciard que se puede ajustar la fuersza de
recogida de modo que sea justamente excedida en iy poco
cuando la fuerza de extensidn estd al nivel de actuacién,
y por tanto se puede omitir el enganche 59 (no represen-
tado), pero tal ajuste no es deseable comercialmente ya
que no permitird que el vértice se mueva con la suficien
te libertad como para reducir o aliviar la tensidn en el
hilo por debajo del nivel de actuacién, y de hecho permi
tird que la tensidén del hilo aumente hasta por encima del
nivel de actuacidén durante el periodo de inercia., Esto o
curre debido a que, cuando se usa un resorte en espiral
del tipo descrito, la fuerza de recogida aumenta de por
si al moverse la montura o soporte hacia la linea de ba-
se, y ese aumento en la fuerza de recogida interferird
con el movimiento libre de la montura hacia la linea de

base durante el periodo de inercia y permitird que aumen
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te la tensidén en el hilo hasta por encima del nivel de
actuacién, Con el uso del enganche se superan estos pro
blemas, ya que el mismo puede ser ajustado de modo que
la fuerza de exbtensidén para el nivel de actuacidén sea su
5 perior a la fuerza de recogida midxima ejercida por el re
gorte en espiral durante el movimiento de la monturs.

Se prefiere que la fuerza de recogida sea tan
pequefia como sea posible para permitir el libre movimien
to de la montura hacia la linea de base tan pronto como

10 la montura haya pasado de la posicidén 41B de suelta, pe
0 que al mismo tiempo sea suficientemente grande como pa
ra hacer retornar la montura o soporte desde su posicidn
de extendida cuando la fuerza de extensién esté dentro
del nivel normal, Estando la fuerza de recogida asi ajus

15 tada, se puede ajustar la tensidén en el resorte 73 dae mo
do que el enganche impida la suelta de la montura desde
1la posicidén normal hasta que la fuerza de extensidn esté
al nivel de actuacién, y por consiguiente el nivel de ac
tuacidén pueda ser considerablemente superior a la fuerza

20 de recogida producida por el resorte 37 en espiral, Se con
trola la magnitud de la fuerza de recogida no solamente
mediante la rotacidn del 4rbol 28, sino también mediante
seleccién apropilada del material o los materiales de los
cuales se haga el resorte en espiral, asi como de la lon

25 gitud del resorte en espiral.
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Una vez que se haya ajustado la magnitud de
la fuerza de recogida al nivel deseable bajo pero ope-
rativo, es raro que haya que cambiarla, incluso aunque
se usen diferentes tipos de hilos con la mdguina o se
estén tricotando diferentes dibujos. Se puede contro-
lar el nivel de actuacién mediante ajuste de la tensién
en el resorte 73, De hecho, el nivel de la fuerza de re
cogida puede ser generalmente preajustado por el fabrican
te del conjunto de parada. Es por tapto posible, cuando
se fabrica el conjunto, eliminar la llave 34 y montar el
4rbol 28 de modo no giratorio en el alojamiento (no re-
presentado), de manera que la tensién de la cinta de re
sorte sea predeterminada seleccionando para ello su lon~
gitud, su grueso, los materiales de las cuales estd he-
cha y el nimero de veces que estd enrollada alrededor del
drbol, En tal construccidn, si el operario desea variar
la tensidén de la cinta, es cuestidn sencilla quitar la tg
pa de la caja y aumentar o disminuir convenientemente el
nimerc de espiras.

. BEs evidente que, durante el periodo en el cual
la midquina estd tirando del hilo después de la actuacidn
del circuito de control de parada, el tramo de hilo debe
ser apto para acortarse continuamente y tirar continua~
mente del vértice hacia la linea de base., 5Si no pudiese

continuar moviéndose el vértice, al seguir tirando la mé-
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quing del hilo se desgarraria el hilo al dejar el vér—
tice de moverse., Ia distancia en que se mueve el vérti
ce hacia la linea de base durante el periodo de inercia
se denoming la distancia de movimiento del vértice por
inercia y esa distancia debe ser lo suficientemente lar
ga como para proporcionar la holgura necesaria para la
inercia (la diferencia entre las longitudes del tramo de
hilo al prineipio y al final del periodo de inercia) pa
ra que la miquina tire del hilo durante ese periodo, lLa
longitud de la holgura de inercia’neqesaria depende de
la rapidez con la cual se para la mdquina y de la veloci
dad con la cual tire la mdguina del hilo. La distancia
de desplazamiento del vértice por inercia que se reguie~-
re para producir la holgura de inercia necesaria para
cualquier instalacién particular depende de la configu
racién geométrica de los emplazamientos relativos de las
guias G1, G2 y de la posicién del conjunto de parada, es
decir, de la 1ongitud del ramal Y1 de aguas arriba, de la
longitud del ramal Y3 de aguas abajo, y del dngulo entre
esos ramales. Para la mayoria de las actuales instalacio
nes de mdquinas de tricotar circulares, serd adecuado de
jar aproximadamente 1,2 metros de holgura para inercia.
En la mayoria de estas instalaciones se obtendrd tal hol
gura suficiente para la inercia si la estructura y el em
plazamiento del conjunto de parada pueden proporcionar

une distancia de 1,2 metros de desplazamiento por iner-

cia. En general, serdn adecuados aproximadamente 0,6 me-~
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tros de movimiento del vértice. Por congsiguiente, el
conjunto de parada deberd montarse lo suficientemen—
te alejado de la linea de base B como para que la po-
sicién de los medios de gufa del vértice en el momen-
5 t0 en que se activa el circuito de control de parada
esté espaciada longitudinalmente de la lfnea de base
a una distancia igual, al menos, a la distancia de deg
plazamiento del vértice por inercia., Los pardmetros an
tes citados son aproximadamente los mismos que los que
10 intervienen cuando se usa una caja de parada del tipo
de la descrita en la Patente para los EE,UU. mimero
2.515.479.
Para que se satisfagan los anteriores requi-
sitos, la cinta 37 deberd ser al menos lo suficicente-
15 mente larga como para permitir que el vértice se mueva
a lo largo de la distancia de desplazamiento del vérti-
ce por .inercia., Preferiblemente la cinta es considera-
blemente mds larga que lo correspondiente a la longitud
minima necesaria debido a que la tensidén creada por la
20 cinta aumenta grandemente al aproximarse la cinta a su
méxima extensidén., Se ha comprobado que para la mayoria
de las actuales ingtalaciones serd adecuada una cinta que
tengae 2,4 metros de largo. No obstante si fuese necesaw
rio se puede usar una cinta mdg largs que puede seguir
siendo acomodadza eh un alojamiento del mismo tamafio gue

25 el gue se ha ilustrado,
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Fs evidente que en toda instalacidn hay una
posicidén de guiado limite o terminal, mds alld de la cual
no se puede extender el vértice, siendo esta posicidn la
1inea de base. No obstante, si la longitud de la cinta no
es suficiente para permitir que el vértice llegue a la 1f
nea de base, la posicidén de extendida al médximo Inheren-—
te determinada por la longitud de la cinta es la posicidén
de guiado terminal, In una instalacién apropiada, & menos
que exista una averia en el conjunto o una averla en el
circuito de control de parada, 1a~fuerza de extensidn no
llevard al vértice a tal pogicidn terminal, aunque una
fuerza de extensidén empuja al vértice hacia tal posicidn.

En la realizacién ilustrada, la gula 53 es un
anillo completo, impidiendo con ello que se suelte el vér
tice de la montura o soporte durante el movimiento de la
montura para proporcionar medios de guia del vértice que
retienen y gufan al vértice a lo largo del movimiento del
vértice., Evidentemente, pueden usarse otras construccio-
nes de gufa. Por ejemplo, basta con que la guia 53 y el
dnima 54 sean solamente un anillo parcial abierto por la
parte superior (no representado) y el vértice seguird sien
do retenido y guiado por ellas durante todo el movimiento
del vértice. Puesto que el vértice es siempre retenido y
guiado por los medios de gula del vértice, el tramo de hi

lo que es percibido permanecerd tenso durante todo el mo-
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vimiento del vértice, debido a la accién reciproca conti-
nua de las fuerzas de extensidn y de recogida,

Cuando se dice que se mantiene tenso el ftramo
de hilo durante el movimiento del vértice, se excluyen
evidentemente aquellas ocasiones en que se produce uwna
rotura en la continuidad del hilo del tramo, puesto que
en tales momentos no existe un tramo. Cuando el vértice
estd en la posicién de recogida normal, debido a las con-
tinuas fluctuaciones en la tensidén del hilo incluso en
las condiciones de funcionamiento normales, la tensién
del hilo puede disminuir momentdnea e intermitentemente
hasta tal punto que no exista momentdneamente tengidén al-
guna en el tramo, de modo que puede decirse que momentd-
neamente se interrumpe el tensado del tramo. No cbsiante,
estas son interrupciones justamente momentdneas y no afec
tan en realidad al tensado general del tramo, Sin embar-
go, es posible que se produzca un defecto en la circula—
cién del hilo cuando se elimina la tensién o disminuye
por completo hasta un nivel tal que los ramales del tramo
puedan quedar flojos, No obstante, aunque se produzca
tal defecto el tramo no se quedard flojo hasta que la mon
tura o soporte haya sido heche retornar a la posicidén nor-
mal, Si el peso del preceptor es tal que cuando se produ-
ce tai defecto que crea flojedad el hilo del vértice no

puede sostener al perceptor por encima del corredor de hi
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lo, el perceptor puede moverse a través del corrededor
empujando al hilo del vértice hacia abajo hasta que el
perceptor llega a la posicidn de actuacién del interrup-
tor. En tal construccidn el presente invento puede tam
bién actuar como un detector de flojedad. No obstante,
se ha comprobado que los detectores de flojedad de es-
te tipo no son especialmente deseables o necesarios, -
Por este razén la montura estd provista del brago in-
ferior 48, Cuando se produce la flojedad y empieza a
moverse el perceptor hacia abajo, el hilo del vértice
hard contacto con el brazo inferior 48 para oponerse

a que prosiga el movimiento hacia abajo. Ia friccién
del hilo gque circula a través de las gulas 53 y contra
el brazo inferior 48 impedird que el preceptor se mue~
va a la posicidn de actuacidn del interruptor.

Puesto que para el presente invento no es de
interés particular la manipulacidén de un defecto que
cree Tlojedad en la cireulacidén del hilo, la existenw
cia de tales defectos y los problemas que los mismos
crean no se considerardn en lo que sigue en el estudio
del funcionamiento de la estructura del invento. Por
consiguiente, cuando se hace referencia a que el tra-

mo es mantenido tenso durante el movimiento del vér=-

tice, no se toma en consideracidén la posibilidad de

gque el tramo se quede flojo cuando la montura estd
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en la posicidén de recogida normal,

En la realizacién ilustrada la cinta 37 es flg
xible al menos transversalmente, es decir, flexible en
una direceidén transversal a la longitud y al plano de la
cinta, También puede ser flexible lateralmente, es decir,
flexible en una direccién paralels al plano de la cinta,
pero transversal a la longitud de la misma. Inciuso aun
que no sea flexible lateralmente, la cinta es al menos
algo susceptible de torsidn, debido a 1la fléxibilidad
transversal, y por consiguiente la cinta permitird que
la montura se mueva lateralmente en cierta medida. A la
vista de esta flexibilidad de la cinta, la parte de cinw
ta expuesta no interferird en grado apreciable con el
movimiento transversal o lateral de la montura o sopor—
te a lo largo de al menos la mayor parte del movimiento
del vértice cuando el vértice estd fuera del hueco y mds
alld de la posicidn intermedia 41C. Debido a esta liber-
tad de movimiento de la montura, la posiecidn real de la
montura durante al menos la mayor parte del movimiento
de la montura o soporte viene determinada sustancialmen—
te solo por la accién reciproca de las fuerzas de exten
sién y de recogida, Como se comprenderd del estudio que
sigue, existe un cambio continuo en la direccidn tanto
de la fuerza de recogida como de la fuerza de extensidn
durante el movimiento de la montura hacia fuera de la

posicién normal y de vuelta hacia la posicién normal.
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En la realizacidén preferida, la montura tiene libertad
para moverse lateral, fransversal o longitudinalmente,
segin se requiera, por la accién reciproca de las fuer-
zas que varian continuamente,

5 En una instalacidén ejemplar tipica, tal como
la ilustrada esquemdticamente en la Fig. 1, un cono de
hilo estaria situado con su base a unos 1,8 metros del
suelo ¥y alineada con ei eje geométrico del cono. ILs guis
G2 estarfa situada a unos 1,8 metros del suelo y Gespla-

10 zada horigzontalmente con respecto al eje geométrico del
cono aproximadamente de 0,6 a 1,5 metros. El conjunto
de parada estaria montado al menos de unos 3,3 a 3,6
metros del suelo y estaria situado en el plano wertical
que pasa entre las gufas Gl y G2, o por detrds ce este

15 plano, o por delante de este plano. E1 planoc medio del
conjunto seria normalmente vertical y el plano medio
podria ser paralelo al plano vertical que pasa por las
gufas G1 ¥y G2 o formar cualquier dngulo con el mismo,
Ademds, con referencia en particular a la Fig. 1, el

20 - conjunto puede estar montado de modo gue la montura en
la posicidén de recogida normal esté situada entre las
proyecciones verticales de las gufas Gl y G2 (como se
ha representado en esta figura) o de modo que la montu-
ra o soporte en la posicidn normal esté a la izquilerda

o5 de la proyeccidn vertical de la gufa G! o a la derecha
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de la proyeccidn vertical de la gufa G2. Se apreciard
que la linea de base, el ramal Y1, el vértice Y2, y

el ramal Y3 pueden, o no, ser coplanarios, y que si
son coplanarios el plano puede estar inclinado con re-
lacidn a la vertical.

Al moverse la montura hacia la linea de base,
cambia la longitud relativa del ramal Y1 con relaciédn
al Y3 para producir un desplazamiento constante en el
vértice. Durante el movimiento de la montura{ come re-
sultard evidente segin las leyes generales de lz Fisica,
la montura se moverd hacia una posicidn de equilibrio
para equilibrar la accidn reciproca entre las fuerzas,
El desplazamiento de la montura o soporte desplaza la
direccidn de las fuerzas produciendo con ello una ac-
¢idn reciproca dindmica. De lo que antecede se verd
claramente que incluso cuandoc no se toma en considera-
cidn el desplazamiento transversal originado en la mon-
tura por el enganche 59, la montura no se moverd lineal-
mente ni en el movimiento de recogida ni el movimiento
de extensidn, sino que, por el contrario, se mueve si-
guiendo un curso que define una curva significativa y
la trayectoria curvada puede ser bidimensional o tridi-
mensional. Ias curvas de extensidén y de recogida no
coinciden y tendrdn formas diferentes., A pesar de esta
curva, puede decirse que las trayectorias son longitu-

dinales, tal como se usa aqui el término "longitudinal",
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Aungue laz montura llegue a la linea de base durante el
funcionamiento automdtico apropiado, el operario puede
en ocasiones llevar manualmente la montura o soporte a
la linea de base., A pesar del hecho de que la montura no
egtd joamds en la linea de base durante el funcionamiento
automdtico apropiado, puede decirse que la fuerza de ex—
tensién empuja a la montura longitudinalmente hacié la
1fnea de base y que la fuerza de recogida empuja a la
montura longitudinalmente hacia fuera de la linea de ba
se.

Se comprenderd que el emplazamiento de la pa—
rada, donde la montura o soporte detiene su movimiento
cuando la mdquina deja de tirar del hilo, no solamante
variard de una instalacién a otra, sino que no gserd nece
sariamente el mismo cada vez que se obstaculice la cir-
culacibén del hilo, debido a que la naturaleza de las obs
taculizaciones varia y existe una continua variacidén en
el propio hilo. Los cursos seguidos por el vértice, y por
1z montura del vértice, durante cada recogida y cada ex—
tensidén, no son por tanto necesariamente iguales cada vez
que se mueve la montura o soporte, debido a la naturale=~
za dindmica del sistema, El ancho de via o camino limita
do por las trayectorias seguidas en la extensidén y en la
recogide por el vértice (o por la montura del vértice) y

su extensién longitudinal, puede considerarse como que de
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fine la trayectoria de movimiento del vértice ( o de la
montura del vértice).

Durante todo el movimiento de la montura o so
porte la parte 40 de cinta expuesta se extiende o estd
sustancialmente en la trayectoria del movimiento del véxr
tice, asi como en la trayectoria de movimiento mds amplia
de la montura. Por "sustancialmente" se ha de entender
que la parte de cinta expuésta no es necesario gque se eX=
tienda dentro de los limites reales de la trayectoria de
movimiento, sino que puede estar por. fuera y adyacente a
la trayectoria de movimiento real, En la ilustracién es-
quemdtica de la Fig, 1, por ejemplo, la parte de cinta ex
puesta estd fuera de la trayectoria real del movimiento
del vértice durante todo el movimiento del vértice, pero
adyacente a la misma.

A la vista de lalibertad de movimiento prevista
para el vértice, los diversos elementos mdéviles pueden a-
daptarse eficazmente por si mismos a la accién reciproca
de lag fuerzas que actian sobre ellos, proporcionando con
ello una economia en cuanto al espacio ocupado, al tiem=-
po que se evitan tensiones extrafias en el hilo gue pudie=~
ran romper el hilo. Al mismo tiempo, esta construccién pro
porciona gran flexibilidad para la colocacidn en posicidén
del conjunto. Esto tiene particular importancia cuando los

conjuntos han de usarse con una méquine de tricotar de a—
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limentaciones miltiples de gran velocidad, tal como una

con 96 alimentadéres, en las cuales la economia de espa

cio es una exigencia de primer orden., Evidentemente, en
esta construccidén se evitan las desventajas de tener me
dios de gufa del vértice del hilo sujetos al apoyo ne-
diante un brazo montado a pivotamiento. Debido a la lon
gitud fija del brazo montado a pivotamiento, el vértice
solamente puede moverse siguiendo una trayectoria defini
da predeterminada, la cual no serfa la trayectoria natu-
ral que el vériice tiende a seguif. Ia flexibilidad para
el emplazamiento del conjunto gue proporciona el invento,
as{ como la libertad de movimiento del vértice, se pro-
porcionan mediante una caja de parada usual del tipo i-
lustrado en la Patente para los EE,UU. mimero 2.515.479,
pero tales dispositivos usuales sueltan al vértice y al
tramo al principio del periodo de inercia. El tramo se
queda flojo y cae libremente. Esta cafda libre no sola-
mente crea la posibilidad de enredos con hilos adyacentes,
sino que exige el restablecimiento manual del vértice en
la caja una vez que se ha eliminado el obstdculo,

No es necesario que el conjunto sea montado por
encima de la linea de base, sino que puede estar montado
a un lado de la linea de base estando el plano del tramo,

esencialmente horizontal, o bien puede ser montado cabe-

za abajo por encims de la linea de base. En tales casos,
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sin embargo, habrd que efectuar una ligera modificacidn
en el perceplor para proporcionar la fuerza que normal-
mente empuja al perceptor para llevarlo de la posicidn
normal a la posicidn de actuacién del interruptor. Isto
puede hacerse disponiendo que el perceptor esté cargado
en la direccién apropiada por un resorite de traccién (no
representado) o bien proporcionando un contrapeso (no re
presentado) que se extiende desde el eje del perceptor
para permitir que la gravedad proporcione la fuerza apro
piada cuando se monta el conjunto cabeza abajo, La linea
de base puede estar formando cualguier dngulo con rela-
cidn a la longitudinal. Es unicamente necesario que la
montura esté situada en una posicién alejada de la linea
de base, tal que se cree la tendencia a que el tramo ti-
re del vértice hacia la 1inea de base.

Ia cinta 37 de resorte es una cinta arrollada
en espiral de recogida accionada por resorte, en la cual,
como se ha descrito, la actuacidén de resorte es una pro-
piedad inherente de la cinta, resultante de la elastici-
dad de al menos algunas de las espiras de la cinta. Se
puede proporcionar la actuacién de resorte por medios sg
parados de la cinta en espiral, ¥y no es necesario que el
arrollamiento esté devanado en espiral. Por ejemplo, evi
dentemente puede usarse una construccidn similar a la de

ung persiana de ventana., En tal construccidn del tipo de
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persiana de ventana (no representada) una cinta flexi-
ble no eldstica tiene un extremo fijado a un 4rbol gi-
ratorio, estando el resto de la cinta, excluyendo la par
te terminal, arrollada helicoidalmente o en espiral alre
dedor del drbol. Un resorte de torsién helicoidal o en
espiral separado, o unos medios de torsién comparables,
suministran la torsién para empujar al drbol para que gi
re para enrollar la cinta y producir la recogida.

Es necesario proporcionar medios de montaje pa
ra montar los medios de gula del %értice sobre el apoyo
para movimiento alternativo en sentido longitudinal (no
necesariamente rectilineo) entre una posicién de guiado
normal y una posicidn de guiado terminal., Ello se p?opog
ciona mediante la cinta de resorte 37 en la realigzacidén
ilustrada. Se pueden usar otros muchos medios de montaje
en vez de éstos, y algunos de ellos se describirdn breve-
mente. Puesto que su construccidén es evidente, no se ilus
trarén los mismos. Un sustitubo evidente es un resorté de
traceién helicoidal montado dentro de la cdmara 2 cuyo ex
tremo inferior pase a través de una ranura 36 y esté su~
jeto a la montura o soporte. Como alternativa, un montaje
de enchufe puede tener un extremo montado en el apoyo con
el otro extremo sujeto a la montura, y se pueden suminig
trar medios eldsticos para empujar al montaje de enchufe

a la posicidén de recogida. En muchas instalaciones el te=
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cho estd suficientemente alto para permitir el uso de

unos medios de montaje que comprenden una varilla ma-

‘ciza montada a deslizamiento para movimiento alternati

vo vertical, estando el extremo inferior de la varilla
unido a la montura, y un resorte apropiado de compresién
o de extensién puede empujar a la varilla hacia axriba

a la posicidn de recogida, Estas dos Wltimas alternati
vas limitarian el movimiento relativamente libre late~
ral y transversal de la montura obtenido mediante la rea
lizacidn preferida, aunque se puede obtener alguna mejo-
re, en cuanto a esta libertad haciendo que la varilla o
miembro de enchufe esté sujeto al alojamiento medisznte un
tipo de unidn universal, Ia varilla tiene la desventaja
de que seria necesario un espacio vertical por encira del
2lojamiento, aungue en muchas aplicaciones se dispone de
este espacio. Del estudio hecho en lo que antecede serd
evidente que es lo mds deseable tener unos medios de mon
taje que sean alargables y acortables (expansibles y con
trédctiles) en sentido longitudinal, tales como los gue se
proporcionan mediante la cinta arrollada 37, el resorte
de traccibén o el miembro de enchufe, puesto que tales me
dios se recogen dentro de un espacio en el apoyo o adya=-
cente a éste., Se prefiere ademds todavia el uso de la ecin
ta debido a la gran lihertad de movimiento que proporcio-

na a la montura.
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Ademds de las ventajas ya descritas, existe
otra razén importante por la cual se prefiere que los
medios de montaje sean una cinta de resorte en espiral
de recogida., Las cintas de resorte en espiral de recogi
da, y en particular aquellas en las cuales todas las eg
piras son eldsticas, tienen una inercia para la pussta
en movimiento muy baja y son por consiguiente, en una
mayor diversidad de condiciones, mds satisfactorias y e
ficaces que lo son otros de los tipos sugeridos de me—
dios de montaje. Cuando el defectdo en la circulacidén del
hilo es tal que se produce un aumento gradual de la ten-
sién del hilo, la inercia para la puesta en movimiento de
los medios de montaje no crea problema alguno particu-
lar. No obstante, en la mayoria de los casos el defecto
en la circulacién del hilo es de tal naturaleza que se
produce un aumento de la tensidn del hilo virtualmente
instantdneo, y ello ocurre asi en particular cuando el dg
fecto es tal que el hilo es cogido bruscamente y se de-
tiene por completo la circulacidn del hilo. Cuando se pro
duce tal defecto, al tirar la mdguina del hilo hace que
el vértice sacuda a la montura o soporte hacia la linea
de base con tal fuerza que el hilo se romperd si la mon
tura no empieza inmediatamente a moverse para aliviar la
tensidén en el hilo., Es evidente que si la inercia para la

puesta en movimiento de los medios de montaje que se opo
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ne al movimiento hacia abajo de la guia del hilo es lo
suficientemente alta como para impedir una iniciacidn
inmediata del movimiento de la montura, la sacudida rom
perd el hilo., Esto ocurre asi, en particular, cuando el
hilo es deliecado.

Con una cinta de resorte en espiral, en el mo
mento en que la montura o soporte inicia su movimiento
solamente empiezan a girar unas pocas espiras, las méds
exteriores, y por consiguiente resulta afectado el movi
miento de solamente una masa relativamente pequefia. Ade
més, no intervienen cojinetes y por lo tanto no existe
prédcticamente rozamiento alguno, Estas son las razcones
por las que una cinta de resorte en espiral tiene muy
poca inercia para la puesta en movimiento. Otros tipos
sugeridos de medios de montaje tienen una inercia mucho
mayor para la puesta en movimiento debido a que el movi
miento de la montura requeriria vencer un rozamiento mu
cho mayor y exigiria el movimiento, ya fuese rectilineo
o ya fuese de rotacidén, de una masa relativamente mucho
mayor. Esto sigue siendo cierto incluso cuando se use
una cinta en espiral de recogida en la cual la actuacién
de resorte es suministrada por medios separados de la
cinta, tal como en la construccidn similar a la de una
persiana de ventana. En tal construcecién, habria que ha

cer rotar a la masa de todo el cuerpo de la cinta y a la
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del 4rbol giratorio que sirve de apoyo a la cinta. Esta
construccidn exigiria ademds cojinetes y por consiguien-—
te habrifa que vencer también fuerzas de rozamiento consi
derables. las estructuras ilustradas en las patentes pa
ra los EE,UU. mimero 3.571.680 y mimero 3.612.791, ¥ en
la publicacién de patente alemana mimero 1.261.267, tie
nen todas una alta inercia para la puesta en movimiento.
A fin de mantener el vértice bajo el control de
la accidén reciproca de las fuerzas de recogida y des exten
sién y de mantener tenso el tramo-durante el movimiento
del vértice, y para evitar al mismo tiempo los inconve-
nientes de la construccién en la que se usa un brezc de
percepcidn pivotable largo, un concepto del invento es
gque los medios de montaje proporcionen al menos una par-
te de una conexidén continua alargable y acortable en sen
tido longitudinal entre los medios de guia del vértice
(y por consiguiente el vértice) y un emplazamiento de co
nexién de referencia en el apoyo durante todo el movi-
miento del vértice. Un emplazamiento de conexidén es el em
plagzamiento en un apoyo en el cual la conexidn, al ir avan
zando a lo largo de la conexidén empezando por el vértice,
hace primeramente contacto con el apoyo o pasa primeramen
te a través del apoyo. En la realigacidén ilustrada, este
emplazamiento de conexién es la ranura 36 y el emplazamien
to0 de la conexién sigue siendo el mismo durante todo el

movimiento del vértice, de modo que durante todo el movi-
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miento del vértice la parte 40 de cinta expuesta pro-
porciona siempre una conexidén entre la montura o sopor
te 41 y la ranura. En esta realizacién y en lés diver-
sas alternativas sugeridas en el pdrrafo anterior, el
emplazamiento de la conexidn es sustancialmente consw
tante durante todo el movimiento del vértice, y la co-
nexién entre los medios de gufa del vértice y el empla
zamiento de la conexidén es continua o ininterrumpida.
También se hace resaltar que tal conexién proporciona-
da mediante todas esas alternativas se alarga y se acor
ta realmente, aungue los propios medios de montaje, co-
mo por ejemplo en el caso de la alternativa de la vari-
1lla maciza, pueden ser de longitud fija, Es evidente que
en la anterior propuesta en la que interviene el uso del
brazo perceptor alargado montado a pivotamiento, el bra
20 perqeptor proporciona una conexién entre los medios
de guia del vértice y el pivote, pero esa conexidn es

de longitud constante. Haciendo que la conexidén real pue
da alargarse o acortarse en sentido longitudinal, es de
cir, en la misma direccidn general en que se mueve el
vértice, es posible proporcionar la construccidén desea—
ble que permita obtener economias de espacio en sentidos
transversal y lateral a la direccidén de movimiento. De
acuerdo con el aspecto preferido del invento, la conexidén

se extiende sustancialmente a lo largo de la trayectoria
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de movimiento ¥y el alargamiento y el acortamiento es
sustancialmente a lo largo de la trayectoria de movi-
miento, teniendo presente que la trayectoria de movi-
miento comprende no solamente la trayectoria real limi
tada por los cursos seguidos por el vértice o la mortu-
ra o soporte del vértice en su extensién y recogida, si
no también la extensién longitudinal de la misma, In o
tras palabras, la conexién es, de hecho, un seguidor del
vértice y de los medios de guiado del vértice alargable
y acortable en sentido longitudinél.

El invento es suficientemente amplio como pa-
ra abarcar una construccidén en la cual el emplazamiento
de la conesién pueda variar durante el movimiento del
vértice, ¥ es por tanto deseable proporcionar un sumpla-
zamiento de conexidén de referencia y tal emplazamiento
de conexidén de referencia es un emplazamiento de conexidn
en el momento en que los medios de gula del vértice es-
tdn en la posicién de gulado normel. Por ejemplo, con re
ferencia a la Fig. 1, si la gufa G2 estuviese situada mds
a la derecha de su posicién ilustrada, la parte de cinta
expuesta 40 harfa contacto con la esquina izguierda in-
ferior de la cdmara 3 cuando la montura estuviese en una
posicién extendida y esa esquina izquierda inferior seria
el emplazamiento de la conexién cuando la montura estu-

viese en tal posicién. No obstante, puede seguirse di-
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ciendo que hay una conexidén continua entre la montura
o soporte y la ranura siendo la parte de cinta que estd
entre la montura y la esquina parte de la conexién y
estando proporcionado el resto de la conexidn por ya

5 sea la parte del alojamiento entre la esquina y la ranu
ra 36 ¢ ya sea el trozo de cinta entre la esquina vy la
ranura. Es por lo tanto evidente que solamente es necew
sario que una parte de la conexidn esté proporcionada por
los medios de montaje, ¥y que se puede proporcionar una

10 parte de la conexidén mediante el propio apoyo.

En las realigaciones ilustradas, la fuerza de

recoglida empujaba a la montura hacia fuera de la linea
de base y hacia el apoyo, mientras que la fuerza de ex—~
tensién empujaba a la montura hacia fuera del apoyo y ha

15 cia la linea de base. Puesto que el emplazamiento relati
vo del apoyo puede evidentemente variar, la fuerza de re
cogida @eberé considerarse como una fuerza que empuja a
1la montura hacia fuera de la linea de base a la posiciédn
normal (independientemente de la posicidn del apoyo) y

20 la fuerza de extensién deberd considerarse como una fuer
za que empuja a la montura hacia fuera de la posicidn nox
mal y hacia la lfinea de base (independientemente de la po
gicidn del apoyo). Por ejemplo, puede ser deseable situvar
el apoyo del conjunto de parada adyacente a la linea de
base, con los medios de montaje extendiéndose hacia arri

25 ba hacia el vértice. Fn tal construccidén (no representada),
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los medios de montaje pueden ser un miembro de enchufe
montado sobre el apoyo provisto de medios eldsticos que
empujan continuamente al miembro de enchufe hacia arri-
ba a su posicidn extendida, para empujar con ello a la
montura del vértice en el extremo superior del miembro
hacia fuera del apoyo, Esta fuerza, que empuja continua
mente a la montura o soporte hacia fuera del apoyo, pro
porcionaria la fuerza de recogida ya que empuja coatinua
mente a la monture hacia fuera de la linea de basz. Tam
bién se apreciard que la conexidén continua entre la mon
tura y el apoyo se acorta en la direccién de la fuerza
de extensién cuando la fuergza de extensién excede de la
fuerza de recogida, y se alarga en la direccidn de la
fuerza de recoglda cuando la fuerza de recogida excede de
la fuerza de extensidn, justamente a la inversa de como
ocurria en las realizaciones anteriormente descritas. En
lineas generales, por consiguiente, de acuerdo con el in
vento, la conexidn alargable y acortable se alarga en la
direccidén general de la fuerza de extensién durante el mo
vimiento de los medios de gula del vértice en una de las
direcciones de movimiento de 1la gula del vértice y se a-
corta en la direccidén general de la fuerza de recogida
durante el movimientc de los medios de guia del vértice
en la otra de las direcciones de movimiento de la gufa

del vértice. En la realizacién preferida, sin embargo, la
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conexidén se acorta en la direccidén general de la fuerza
de recogida durante el movimiento de recogida hacia fue
ra de la linea de base y se alarga en la direccién ge-
neral de la fuerza de extensién durante el movimiento de
extensién hacia la linea de base.

A continuacidén se describird una forma nodifi-
cada del interruptor de activacidn del circuito de parada,
En esta modificacidén, véase la Fig. 6, la cdmara de en-
ganche estd ligeramente modificada. En la cdmara de en—
ganche modificada 3’ hay montado un enganche 59 y un re
sorte 73, idénticos a los de la Fig, 1. Ia ddmara 3’ estd
provista de una ranura 70’ de consbruccidn idéntica a la
de la ramura 70 de la cdmara 3, proyectdndose la parte
de morro 62 del enganche a través de la ranura T0' fue-
ra de la cdmara. Ia pared lateral derecha 16’ estd pro-
vista de una ramura 115 a su través, y en la ranura 115
hay monﬁado un aislador 116. Un contacto eldstico 117
dentro de la cdmara estd sujeto eléctrica y mecdnicamen-—
te a una pinza 118 terminal eldstica fuera de la cdmara
mediante el remache 119 gue pasa a través del aislador
116, estando el conbtacto fijo 117 y la pinza 118 aislados
del alojamiento. El alambre 114’, recibido en la pinza
118, proporciona una conexidén con el circuito de control
de parada. El contacto 117 estd situado adyacente al ex-

tremo libre 75 del resorte 73, haciendo contacto dicho ex
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tremo libre con el contacto 117 casi en el momento en
que el enganche llega a la posicién inferior o de suel
ta, no haciendo contacto dicho extremo libre cuando el
enganche ha sido movido hacia arriba y hacla fuera de
la posicién de suelta. Puesto que el resorte 73 es con
ductor y estd conectado al alojamiento, serd evidente
que el resorte 73 y el contacto 117 proporcionan un in
terruptor, el cual activard al circuito de control de
parada cuando el enganche haya sido movido a la posicidn
de suelta.

Excepto por los cambios que se acaban de des-
cribir, la cdmara de enganche 3’ y los elementos de la
misma son los mismos que los de la cdmara de engunche 3.
Se puede usar la modificacidén de la Fig. 6 juntamense con
la construccién ilusirada de cdmara 4 de interruptor y los
elementos de la misma para proporcionar al conjunto dos
medios para activacién del circuito de control de parada,
girviendo uno de los medios de reserva de los otros para
caso de fallo mecdnico, No obstante, se ha comprobado que
solamente son necesarios unos medios, Cuando la estructu=~
ra representada en la Fig. 6 constituye los Unicos me~
dios de percepcidn e interruptor, se puede eliminar toda
la, estructura de la cdmars de interruptor 4 y, si se de~
sea, se puede incluir en el circuito proporcionado por la

cdmara de enganche 3’ una-seﬁal visible (no ilustrada). Se

-92 -



prefiere contar al menos con una disposicién de per-

ceptor e interruptor comparable a la que proporciona

‘ba la cémara 4 debido a que, como anteriormente se ha

descrito, tal construccidn proporciona ademds unos me
5 dios de deteccidn del cabo del hilo.

Ta finalidad del presente invento es, como en
los detectores de tensién de la técnica anterior, ini-
ciar la terminacién del accionamiento imperativo de la
miguina, es decir, activar el circuito de control de pa

10 rada, cuando la fuerza de extensidn alcanza el nivel de
actuacién., Si se activase el circuito antes de que la
fuerza de.extensién alcangase el nivel de actuacidn, la
mdquina continuaria parada innecesariamente. Por 1o tan
to, por definicidn, la fuerza de extensibén debe haber

15 alecanzado el nivel de actuacidn para el momento en que
el cirecuito sea activado (haya sido cerrado el interrup
tor). Nb obatante, se puede activar el circuito después
de haber alcanzado la fuerza de extensién el nivel de ac
tuacidn, siempre que se tomen precauciones para ya sea

20 mantener la fuerza de extensién al nivel de actuacidén o
ya sea impedir que la misma aumente sustancialmente des
de el nivel de actuacién. En los dispositivos de la téc
nica anterior y en el presente invento estas precaucio-
nes se observan soltande la montura o soporte de modo que

25 quede libre para salir de la posicién de guiado normal.
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Como es bien sabido en la técnica, el espa-
cio de tiempo desde el momento en que se obstaculiza la
circulacidn del hilo al nivel no deseable hasta el mo-
mento en gue se para la mdquina es muy corto, Por ejem
plo, en una miquina de tricotar circular de 75 cm, de
gran velocidad que gira a 20 revoluciones por minuto, la
méquing efectia una revolucién en tres segundos. Durante
una revolucidn una alimentacién de hilo puede tirar de
aproximadamente 5 metros de hilo. Tal mdquina puede efec
tuar menos de 1/3 de revolucidn durante el periodc de tiem
po de inercia, y transcurrird menos de un segundo desde
el momento que es activado el circuito hasta el mumento
en que la mdguina deja de tirar del hilo, Teoda la acecidn
del dispositivo de parada es muy rdpida. En las mdquinas
de este tipo los obstdculos a la circulacién del hilo son
usualmente de tal naturaleza que existe un aumento brus-
co 0 rdpido de la tensidn en el tramo de hilo, en vez de
producirse un aumento gradual,

Cuando, como en las realizaciones ilustradas, se
cierra el interruptor como resultado de haberse percibido
1la posicién de la montura o soporte que gula al vértice,
no deberd cerrarse el interruptor cuando la montura estd
guiando al vértice en la posicién de guiado normal, pues-
to que ello darfa por resultado gque se parase la mdquina

al estar la ecirculacién del hilo en el margen normal. El
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interruptor se cierra cuando la montura que guia al vér
tice es movida desde la posicidén de guiado normal a una
posicidén intermedia denominada la posicidn de actuacidn
del interruptor. Para que la montura o soporte se mueva
a esa posicién intermedia debe primeramente ser soltada
de la posicidn normal, Se considera que ha sido soltada
de la posicidén normal cuando se ha movido lo suficiente
para iniciar la accidén de los medios de suelta, tai como
el enganche 59, aunque puede no estar completamente suel
ta hasta que se haya movido todavia mds a la posicién
41B. BEsto no crea problema alguno ya que en la mayoria
de los casos el cambio brusco de tensién originade por
el obstdculo mantendrd la fuerza de extensidén al nivel
de actuacién desde el momento en que el enganche emrpie~
za a moverse hacila abajo hasta que llegue a su posicién
mds inferior., Esta posicidén intermedia de actuacidn de
interruptor puede estar espaciada de la posicidén normal
0 bien puede estar contigua a la misma, aunque se prefie
re que la posicidn intermedia de actuacién del interrup
tor esté situada mds alld del punto en el cual la montu-
ra o soporte estd completamente suelta, como se ha ilus-
trado en la realizacién de la Fig. 1. Ia posicién inter-
media no es necesariamente un punto preciso, sino que pue
de ser un margen como lo estdn todas las demds posicio-

nes.
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Con referencia de nuevo a la estructura de
la cdmara 3?, es evidente que el interruptor que hay
en ella debe cerrarse no despuds del momento en que el
enganche se mueva a su posicidén de suelba, puesto que

5 después que llega a esa posicién no es ya movido mds
hacia abajo por la montura o soporte, Para garantizar
el cierre del interruptor, el resorte 73 deberd hacer
contacto con el contacto fijo 117, al menos momenidnea
mente, antes de que la monitura sea soltada por comple-

10 to del enganche. Esta realizacidén proporcions por consi
guiente medios de percepcidn para accionar el interrup-
tor antes de que la montura esté suelta por completo.

A fin de activar el circuito de control de pz
rads, hay previstos medios de percepcién para percibir

15 cuando la fuerza de exbensién ha aumentado al nivel de
actuacién y para cerrar el interruptor de actuacién de
parada en respuesta a ello en un momento no anterior al
momento en que la fuerza de extensién aumenta hasta el ni
vel de actuacién., Los medios de percepcién de la cdmara

20 3’ son sensibles a la posicidén de los medios de gula del
vértice péra cerrar el interruptor cuando la fuerza de ex
tensién mueve a los medios de gufa del vértice a la posi~
cibdn intermedia de actuacién del interruptor. Ademds, per
ciben la posicién de los medios de gula del vértice in-

25 cluso cuando no esté siendo guiado ningin vértice. Esto
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carece de importancia., Los medios de percepcidén de la
cdmara 4 son sensibles a la posicidn del vértice para
cerrar el interruptor’cuando la fuerza de extensidn mug
ve al vértice desde la posicidén de guiado normal a la po
sicién intermedia de actuacidén del interruptor. No obs-
tante, puesto que el vériice estd siempre retenidc y guia
do por la montura, puede decirse que el perceptor cs tam
bién sensible a la posicidén de los medios de guia del vér
tice para cerrar el interruptor cuando la fuerza de exfen
gién mueve a los medios de gula del vértice a la posicidn
intermedia, Los medios de percepcién de la cdmara 4 per—
ciben también la susencia del vértice y por conmsiguiente
desempefian la funcidén adicional de un detector de cabo del
hilo. En las realizaciones ilustradas, por consiguiente,
los medios de percepcidén perciben cuando la fuerza de ex—
tensién gumenta hasta el nivel de actuacién por ser sen-
sibles a la posicidén de la montura o soporte que guila al

vértice, y, por consiguiente, son también sensibles a la

Vposicidn del vértice, y pueden igualmente percibirse otras

gsituaciones.

Se observard que el perceptor e interruptor de
la cdmara 3 solamente cierran momentédneamente el interrup
tor, ya que el interruptor se vuelve a abrir tan pronto
como el enganche se mueve hacia arriba, Debido a la cons-

truccidén del circuito de control de parada, no es necesa-
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rio mantener cerrado el interrupbor durante todo el
movimiento de la montura. Es unicamente necesario que
el interruptor sea cerrado momentdneamente. Una vez ac
tivado el circuito, la mdquina se detiene y permanece
detenida hasta que el operario la vuelve a poner en mar
cha, No obstante, para volver a poner en marcha 1a mé=-
quina debe desactivarse el circuito y por consiguiente
debe abrirse el interruptor. El interrupbor se puede vol
ver a abrir en cualquier momento después de su cierre-y,
de preferencia, deberd abrirse en un momento no poste-
rior al momento en que la montura‘o soporte que gula al
vértice es hecha retornar a la posicidén normal. Es evi-
dente que si se retarda la apertura automdtica del inte
rruptor, mediante un mecanismo de retardo o mediante cu
alquier otra estructura (no representada), de modo gque
gse abra el interruptor después de aproximadamente el mo
mento en que la montura es hecha retornar a la posiciédn
normal, el mecanismo seguird funcionando satisfactoria-
mente pero se produciria una pérdida de tiempo antes de
poder ser vuelta a poner en mercha la miguina.

Es un concepto esencial del invento que la mon
tura o soporte esté libre para continuar moviéndose des
de su posicidén en el momento en que se acciona el inte~
rruptor, hacia la linea de base, hasta que se elimine el

obstdculo o la mdquina deje de tirar del hilo. Es por tan
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to necesario que los medios de perceptor realicen su
funcidn de percepcidén y su funeidn de cierre del inte~
rroptor gin impedir que la fuersza de extensidn mueva asi
a la montura. Se hace notar que en la realizacidn ilus—
trada, una vez que la montura ha sido completamente li-
berada por el enganche, continuard su movimiento de ex-
tensidn en tanto que la fuerza de extensidn esté lo su-
ficlentemente por encima del valor normal como pars ex-
ceder de la fuerza de recogida, incluso aunque pueda ha
ber disminuido por debajo del nivel de actuacidn, De eg
ta maners se produce una tensién minima en el hilo. Ia
fuerza de extensién aumenta hasta el nivel de actuacidn
cuando se obstaculiza la circulacién del hilo aguas arri
ba de la montura hasta un nivel no deseable predetermi-
nado, es decir, que el obstdculo no solamente aumenta la
resistencia del hilo hasta un nivel no deseable sino que
puede incluso aumentar la resistencia del hilo hasta un
nivel todavia superior, hasta el punto de gue cese por
completo 1la circulacidn del hilo. Puesto que la resis-
tencia del hilo supone en general que hay todavia movi-
miento, puede decirse que cuando cesa por completo la cir
culacidn del hilo la resistencia del hilo ha aumentado in
finitamente.

Como se ha sefialado, al tirar del hilo con-

tra la resistencia de la circulacidn del hilo se propor-
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ciona en el hilo una tensién que tiende a acortar el
tramo de hilo, de modo que el vértice ejerce una fuer-
za de extensidén sobre la montura empujando a la montu-~
ra hacia la linea de bhase, Por supuesto, y a la inver—
ga, cuando la montura estd fuerza de la posicién nor-
mal la fuerza de extensién es una fuerza que se opone

al alargamiento del tramo de hilo y se opone por con-
siguiente al movimiento de la montura hacia la posicidn
normal mediante la fuerza de recogida. Cuando se.ha mo-
vido la montura o soporte a una posicidn extendida f la
médquina ha dejado de tirar del hilo, la aplicacidén del
hilo con la miquina impide que la fuerza de recogida en
la montura tire del hilo en direccién aguas arriba a tra
vés de la gula de aguas abajo y, por consiguiente, la
fuerza de recogida estd empujando a la montura hacia la
posicidn normal contra la resistencia a la circulacién
del hilo aguas arriba de la monmtura. El tramo de hilo eg
td por tanto todavia bajo tensidén, de modo que el vérti
ce sigue ejerciendo la fuerza de extensidén que se opone
a la fuerza de recogida, pero la fuerza de extensidén no
puede exceder de la fuerza de recogida en tanto que la
mdquina no esté tirando del hilo. El sistema permanece en
equilibrio y la montura permanece estacionaria en tanto
gque la resistencia a la circulacién del hilo sea lo su-

ficientemente grande como pare impedir que la fuerza de
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recogida exceda de la fuersza de extensidén. No obstante,
cuando se reduce la resistencia a la circulacién del hi
lo, como por eliminacién del obstdculo, ya sea por eli-
minacién automdtica o ya sea mediante la accién del ope
rario, hasta un nivel tal que la fuerza de extensién re
sistente sea menor que la fuerza de recogida, la fuersza
de recogida hace retornar automdticamente la montura o
goporte a la posicidén normal.

Es evidente que, de acuerdo con el invento, la
fuerzé de recogida no puede mover al vértice mds alld de
la posiecidén normal, en direccién hacia fuera desde la 11
nea & base, para activar el circuito de control de para
da, independientemente de cuanto sea reducido el nivel
de la fuerza de extensién por debajo del nivel de la fuer
za de recogida, e ineluso aunque se elimine por comple—
to la fuerza de extensidén resistente. Como se ha descri-

to anteriormente, la tensidén del resorte arrollado 37

puede ajustarse de modo que pueda justamente mover la mon

tura a la posicidn normal, ajuste que es difi{cil de ob-
tener, y por tanto se proporcionan preferiblemente me—~
dios de tope imperativo para impedir que la fuerza de re
cogida mueva a la montura mds alld de la posicién nor-
mal. Enruno u otro caso, el invento proporciona medios que
impiden que ls fuerza de recogida mueva a los medios de

guls del vértice mds alld de la posicidn normal. ﬂllo g8
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rantiza el retorno automdtico de los medios de gula a
la posicidn normal, pero no mds alld de esta, cuando se
elimina el obstdculo, esté o no tirando la miquina del hi
lo, y garantiza ademds que los medios de gufa del vérti-
ce no son movidos mds alld de la posicidén normal cuando
se detiene la mdguina por cualquier razén., Ia significa
cidn de esto es evidente, Como es bien sabido, cuando el
hilo estd circulando normalmente, la tensién del nilo y
la fuerza de extensidén aumentan a medida que aumentz la
velocidad de la mdquina de tricotar, debido a que aumen—
ta la resistencia de rozamiento a la circulacién del hi-
lo. Reciprocamente, cuando se para la miquina y no tira
del hilo, y el hilo es capag de circular muy libremente,
no habrfa sustancialmente rozamiento alguno ni fuerza de
extensidén resistente. Ia mdguina debe ser capaz de poner
se en marcha en tales condiciones y por lo tanfo no se dg
be activar el circuito de parada; no puede haber fuerza
alguna de recogida capaz de mover el vértice mds alld
de la posicidn normal para activar el circuito de control
de parada.

Ia seflal visible que proporciona la bombills
84 es una comodidad para ayudar al operario a localizar
la alimentacién de hilo particular en,lé cual se produce
el obstdculo. BEs esta una comodidad opcional y se puede

eliminar, si se desea, estableciendo una conexién direc-
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ta permanente (no representada) entre las tiras de con-
tacto 91 y 95.

Aungque se ha descrito el invento en particular
en relacidén con la alimentacidén de hilo para una mdquina
de tricotar circular, es evidentemente aplicable a otras
mdquinas de tricotar y a otras mdquinas similares on las
cuales se tire mediante la mdquina de una reserve de uno
o mds hilos, incluidos filamentos, cordones, tiras o ma-
terial similar de longitud indefinida.

En algunas mdguinas de tricotar se hace que se
tire del hilo mediante el consumo del hilo en las esta-
ciones de tricotar. No obstante, en otras mdquinas de tri
cotar hay interpuesto entre el dispositivo de parada y las
estaciones de tricotar un mecanismo de alimentacidén impe-
rativa y tal mecanismo de alimentacién imperativa es el
que tira del hilo desde la reserva. En el contexto de es-
ta solicitud, tales mecanismo de alimentacién imperativa
se congideran parte de la mdquina de tricotar, de modo
que cuando se hace referencia a que la mdguina tira del
hilo tal traccién puede ser efectuado por ya sea las es—
taciones de tricotar o ya sea el mecanismo de alimentadén
imperativa.

Ta presente solicitud, que corresponde a la pre
sentada en Estados Unidos de América, el 16 de Marzo de

1973, bajo el No 341,957 (Parcial), se acoge a los benefi
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cios del Articulo 51 del vigente Estatubo sobre Propie-

dad Industrial.

REIVINDICACIONES

Los puntos de invencidén propia y nueva, jue se
presentan para que sean objeto de esta solicitud de Pa-
tente de Invencidén en Espafia, por VEINTE afios, sou los que

se recogen en las reivindicaciones siguientes:

18 .- Un método de controlar el circuito de con
trol de parada de una miquina de tricotar o similar cuan-
do la circulacién normal del hilo estd obstaculizada de mo
do no deseable aguas arriba del vértice de un tramo fle-
xionado de hilo gue se desplaza desde una gufa de hilo de
aguas arriba hasta una guia adyacente de agvuas abajo al
tirarse del mismo a través de esta Ultima mediante dicha
méquina, comprendiendo dicho método las operaciones de: a)
retener y guiar dicho vértice con medios de gufa del vér-

tice movibles; b) situar dichos medios de gufa del vérti-

- 104 -



10

15

20

25

% 1.4.74

424157 qghe B

ce en una posicién de guiado normal alejada de la linea
de base de dichas gulas de hilo de modo que al tirar del
hilo contra la resistencia del hilo gue circula aguas
arriba de dichos medios de guia del vértice se haga que
el vértice ejerza una fuerza de extensidn que actia so-
bre dichos medios de gula del vértice empujando a dichos
medios de gufa del vértice desde dicha posicidén normal
hacia dicha linea de base; c¢) proporcionar una fuerza

de recogida en general opuesta a dicha fuerza de cxben—
sidén que empuja continuamente a dichos medios de gufa del
vértice, al menos cuando dichos medios de gufa del vér-
tice estdn alejados de dicha posicién normal, para sepa
rarlos de dicha linea de base hacia dicha posicién nor-
mal, pero impidiendo que dicha fuerza de recogida mueva
a dichos medios de gufa del vértice mds alld de dicha
posicién normal; d) hacer funcionar normalmente dicha
méquiné para tirar de dicho hilo a través de dicha guia
de aguas abajo y mantener dichos medios de gufa del vér-
tice en dicha posicidén normal con circulacidén normal del
hilo; e) cuando dicha circulacién normal del hilo estd
obstaculizada aguas arriba de dichos medios de gufa del
vértice hasta un nivel predeterminado no deseable, aumen
tdndose con ello dicha fuerza de extensién hasta un ni-
vel de actuacidén al menos suficientemente alto como para

exceder de dicha fuerza de recogida, solbar dichos medios
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de gula del vértice para permitir que dicha fuerza de
extensién aumentada mueva a dichos medios de gufa del
vértice hacia dicha linea de base; f) activar el circui
%o de control de parada de dicha mdquina en un momento
no anterior al momento en que la fuerza de exftensidén au
menta hasta dicho nivel de actuacién al tiempo que se
permite que dicha fuerza de extensién contimie moviendo
a dichos medios de gufa del vértice hacia dicha linea de
basge, al continuar dicha mdquina btirando de dicho hilo
debido a la inercia de la mdquina, hasta que se elimine
automdticamente dicho obstdculo o hasta que dicha miqui-
na deje de tirar de dicho hilo; g) eliminar dicho obstd
culo si no ha sido eliminsdo automdticamente, reducien~
do la eliminacidén de dicho obstdculo, ya sea por elimina
cidn automdtica o ya sea de otro modo, la fuerza de ex-
tensién que actia sobre dichos medios de guia del vérti-
ce a2 un nivel inferior al nivel de dicha fuerza de recogi
da, para permitir que dicha fuerza de recogida haga re-
tornar automiticamente a dichos medios de gula del vér-
tice a dicha posicidén normal; h) desactivar automdtica-
mente dicho circuito de control de parada en un momento
subsiguiente al momento en que fue activado; i) retener
v guiar continuamente a dicho vértice con dichos medios
de gufa del vértice a través de totalidad de las anterio

res operaciones para mantener tenso dicho tramo de hilo;
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i) mantener una conexién contimma entre dichos medios de
guia del vértice y un emplazamiento de conexidén de refe~
rencia sobre un apoyo a través de todo el movimiento de
los medios de gula del vértice, siendo dicha conexidén a-—
largada en la direccidn general de dicha fuerza de exten
sién durante el movimiento de los medios de gufa del vér
tice en una de dichas direcciones de movimiento de los
medios de guia del vértice y siendo acortada en la direc
cidn general de diche fuerza de recogida durante ¢l movi
miento de los medios de guia del vértice en la otra de
dichas direcciones de movimiento de los medios de guila
del vértice; k) y volver a poner en marcha dicha mdquina,
para reanudar el funcionamiento normal, despuds de que
hayan sido hechog retornar dichos medios de gufa del vér
tice a dicha posicién normal y de que haya sido desacti-
vado dicho eircuito de control de la parada; 1) estando
dicha posicidn normal suficientemente alejada de dicha
1linea de base para proporcionar una distancia adecuada pa
ra que dichos medios de gula del vértice contimien movién
dose hacia dicha linea de base sin alcanzarla hasta que
dicha mdquina deja de tirar de dicho hilo sin eliminacién
avtomdtica del obstdcule después de la activacidn de di-

cho circuito de control de parada.

28,~ Un método segin la reivindicacidén 12, en el
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cual dicha fuerza de extensién a dicho nivel de actua-
cibén es mayar que la fuerza minima necesaria para ex-
ceder de dicha fuerza de recogida y en el cual dichos
medios de gufa del vértice no se sueltan de dicha posi=

cién normal hasta que dicha fuerza de extensién haya au

mentado hasta dicho nivel de actuacidn.

38,- Un método segin las reivindicaciones %2
o 28, en el cual dicha conexién seédlarga durante el mo-
vimiento de dichos medios de gula del vértice hazia di-
cha linea de base y se acorta durénte el movimiento de
dichos medios de gula del vértice hacia fuera de dicha

linea de base,

48,~ Un método segin cualquiera de las reivin
dicaciones precedentes, en el cual dicha fuerza de reco
gida se aplica a dicha conexidén para obligar a la con-

traccidén de dicha conexidn,

52,- Un método seglin cualquiera de las reivin
dicaciones precedentes, en el cual al menos la parte de
dicha conexién que se contrae y se expande se extiende sug
tancialmente a lo largo de la trayectoria de movimiento

de dichos medios de gula del vértice.

62,« Un método segin cualquiera de las reivine

dicaciones precedentes, en el cual dicha fuerza de reco-

gida se aplica a dicha conexidén desde un emplazamiento en
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dicho apoyo tan alejado, al menos, de dicha linea de ba

se como lo estd dicha posicidén normal.

T2.,~ Un método segin cualquiera de las reivin-
dicaciones precedentes, en el cual al menos una parte de

dicha conexién es flexible al menos transversalmente,

88,~ Un método segin cualquiera de las reivin-
dicaciones precedentes, en el cual se activa dicho circui
to de control de parada cuando dicha fuerza de exvensién
ha movido a dichos medios de gufa hasta una posicién en-

tre dicha posicidn normal y dicha linea de base.

92,~ Un método segin la reivindicacién 82, en
el cual durante al menos la mayor parte del movimiento de
los medios de gufa del vértice entre dicha posicién in-
termedia y dicha linea de base, dichos medios de gufa del
vértice son movidos transversalmente en esencia -solamen—
te por la accidén reciproca de dichas fuerzas de recogida

y de extensgidn,

102 ,~ Un método seguin las reivindicaciones 82 o
02, en el cual dicho circuito de control de parada estd ac
tivado continuamente desde el momento en que dichos me-
dios de guia del vértice alecanzan dicha posicidén interme~
dia hasta que dichos medios de gula del vértice son hechos

retornar a dicha posicidén intermedia.
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112,~ Un método segin cualquiera de las rei-
vindicaciones precedentes, en el cual dicho circuito de
control de parada es desactivado automdticamente en un
momento no posterior a aproximadamente el momento en que
5 dichos medios de gula del vértice son hechos retornar au

tomdticamente a dicha posicién normal.

128,— Un método segin cualquiera de las reivin
dicaciones precedentes, en el cual se activa una safial
10 visible durante la activacidén de dicho circuito de con-

trol de parada.

132,- Un método segin cualquiera de las reivin
dicaciones precedentes, en el cual dicha fuersza de reco-

15 gida y dicha conexién se proporcionan por medio de una
cinta de resorte en espiral de recogida cuyo extremo in-

terior estd fijo a un apoyo y cuya parte exterior lleva

dichos medios de gula del vértice.

148,~ Un método segin cualquiera de las reivih

20 dicaciones precedentes, en el cual dicho circuito de con
trol de parada no es activado cuando dichos medios de guls

del vértice estén reteniendo y guiando a dicho vértice en

dicha posicién normal.

25 158 ,~ Un método de controlar el circuito de con



&

10

15

20

25

1104‘074‘
EBL.

trol de parada de una mdquina de tricotar o similar.

Tal y como se ha descrito en la Memoria gque an
tecede, representado en los dibujos que se acompafian y
pera los fines que se han especificado.

Esta lMemoria consta de ciento once hojas escri

tas a mdquina por una sola cara.

Madrid,
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