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Trata la presente invencifn, de un dispositivo que
permite una aplicacién electrénica sensor de depresién cla-
sico en los autovehficulos.

Conocemos, que la velocidad de propagacién de la -
inflamacibn aumenta si la mezcla estd mis comprimida. Sabe-
mos también que la combustibn empieza en un punto (bujfa) y
se extiende en forma concéntrica. La masa gaseosa ha de te-
ner conductividad térmica para que el calor se propague y -
la combustién continue, y calor especifico bajo, para elevar
la temperatura en las capas inmediatas. Aumenta entonces la
temperatura y presifn en las capas inmediatas que se encien
den propagando de igual modo, su inflamacifn a las capas --
més préximas, y asf{ sucesivamente. Distinguimos la veloci-=-
dad de propagacifn de la llama, que viene dada, por la velo=-
cidad con que se comunica la ignicién a los puntos préximos,
de la velocidad de combustifn, que est4 caracterizada por la
rapidez con qﬁe la mezcla se quema,

Si la mezcla es muy rica en combustible (acelerador
pisado), la velocidad de propagaclién sers menor, y necesita-
remos un avance zl encendido menor, que si la mezcla es me--
nos rica en combustible por estar el acelerador en una posi-
cién intermedia. Con todo lo anterior, podemos justificar --
wa curva de avance al encendido en funcién de la depresibn
originada en el Venturi.

Sabemos que bisicamente un transductor es un dispo-
sitivo que transforma un tipo de energfa en otra diferente.

Son de principal interés para los sistemas de medi-
da y control, aquellos transductores que entregan uns sefial
eléctrica de salida proporcional al cambio de la magnitud -

fi{sica correspondiente,



El dispositivd objeto de la invencién, convierte =
una variacibn de presifn, en una sefial eléctrica, por lo que
en realidad podemos considerarlo como un tramnsductor.

También sabemos, que la mayorfa de las veces, los

5. transductores que se encuentran hoy dfa en el mercado, pre-
sentan wna funcibn de transferencla en el mejor de los casos,
lineal, Sin embargo, es necesario a veces, obtener una sefial
de transferencia determinada. En dispositivos electrénicos -
se acudird entonces a un conformador de la sefial.

10. Nuestro dispositivo, presenta la ventaja de poder -
programas 0 seleccionar la funcidén de transferencia entre la
entrada (va;iacién de presibn) y salida (variacifn de sefial
de tensibn), de forma que conseguimos cualquier tipo de cur-
va de avance al encendido funcibn de la depresién.

15, Las principales caracteristicas de nuestro disposi-
tivo podemos resumirlas en las siguientes: Robusto, Compacto.
Baja potencis, aunqﬁe indudablemente ello estard en fumcibn -
de las aplicacidn para las que sea destinado. Suficientemente
sensible (mV/mm presibn), funcibn, de la capacidad de la mem-

20. braena para sentir las variaciones de presifn, del disefio del
muelle helicoidal, y de la distancia entre pistas. Poder de =
resolucién. DC input-DC out put, entrada por presibén o corrien
te continua y salida por tensién o corriente continua. Repe-=
tibilidad, limitada por el tipo de materiazles empleados en ==

25, las pistas y en el frotador, asi como de la pérdida de elas--
ticidad de la membrana. Margenes dé temperatura suficientes. No
sensible a las sefiales parésitas, y sobre todo programable.

E1 presente dispositivo; puede ser aplicado, median-
te el diselio adecuado, en sistemas analbgicos y en sistemas -

30. digitales, aunque la curva de transferencia es conseguida --
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por puntos y por tanto de una forma discreta para el primero,
¥ se acciona unos determinados ("bits") para el segundo. Se =~
entiende por "bits", la informacifn que indica en un instante
si la seflal interrogada supera o no un determinado nivel, pre
viamente £ijado.

La invencifn serd descrita a continuacién haciendo -
referencia a los dibujos adjuntos.

La figura 1 muestra, el plano general de wo de los
posibles modelos, en un disefio analbgico.

El funcionamiento es como sigue:

La cfmara (1), estid en contacto con las variaciones
de depresibn producidas en el Venturi. La cimara (2) esté en
contacto directamente con el exterior y por tanto sometido -
a la presifn atmosférica. '

Cuando en la cémara (1) se crea una depresifm, la -
membrana idcialmente en reposo, es capaz de vencer la fuerza
del muelle y comunicar wn movimiento longitudinal al védstago M.

Este movimiento longitudinal, es aprovechado para -
que un portador seleccione, el valor de resistencia previa--
mente programado.

El sistema de pistas escogido para este caso, es co-
mo se muestra en la figura 1, es decir un sistema de pistas =
alternadas, en forma de escalfn, con el fin de dar un mayor -
camino entre pistas sin perder posibilidades de seleccibn y =
evitar los posibles cortacircuitos por arrastre de material por e
el frotador ¥, facilitando la zona de contacto frotador-pista,
mejorando su rendimiento y repetibilidad. El frotador F es de
contacto inclinado con objeto de seleccionar al menos una de
las pistas, y mejorar la contiuuidad, en sistemas de tipo --

analbgico.
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Naturalmente que en la programadbén se deberi te--
ner en cuenta las caracteristicas (de compresién) del mue-
1le helicoidal, que forma parte ya del dispositivo sensor
clésico, ‘

, Resumiendo, las variaciones de depresién del Ven-
turi, son transmitidas a la cémara (1), y estas variaciones
son convertidas por la membrana, en movimiento longitudinal
gracias al vistago M, el cual mediante un sistema de contac-
to por frotacién, selecciona al menos una de las pistas del
campo de variacifn por nosotrgs programado.

Las figuras 2, 3 y 4, muestran algunas de las po=-
sibilidades que nos ofrece este sistema de programacibn --
discreta.

Las figuras 2 y 3 se refieren a sistemas analbgi-
cos, con programacién paralelo y programacibén serie respec-
tivamente, mientras que la figura 4 se refiere a una aplicg
cibn de siete niveles a sistemas digitales. En el primer --
caso, se prefiere el sistema de programacién serie, ya que
de esa forma se protege mejor cualquier deficiencia en al-
gunos de los contactos.

El gistema de pistas y resistencias seleccionadas
para cada pista, en el caso de sistema analbgico puede ser
realizada, para obtener una mayor robustez por ejemplo, en
"thiclfilm", (pelfcula gruesa), con lo cual, se consigue un
dispositivo muy compacto y con suficiente poder de resolu--
cibn.

La figura 5 muestra un esquema de conexién simpli-
ficado correspondiente a la figura 1, en el que se han reu-

nido, la cédpsula sensora de depresifn y el sistema conforma-

dor de la curva de avance especificado para cada caso. El --



£9%3034 ..

) VoL ‘ £

,‘, rzers By -

sistema sensor en nuestra invencibn corresponde a la cépsula
sensora que transforma la depresifn en wn movimiento longitu
dinal; el sistema conformador estid integrado por el frotador
F y las pistas programables.

5e La figura 6 muestra algunas curvas de avance al en-
cendido por depresibn para autovehfculog, en la que en el ~-
eje de abcisas se representan las variaciones de depresibn,-
Y en el eje de ordenadas los grados de avance al encendido =
que deberd comunicarse dentro de unos mirgenes de tolerancia

1o. permitidos por el fabricante.

Descrita suficientemente la naturaleza del invento,
as{ como la manera de llevarlo a cabo en la préctica, se ha-
constar gque las disposiciones anteriormente indicadas son ==
susceptibles de modificaciones de detalle, siempre que no --

15. alteren el principio fundamental de la invencifn, por lo que
se solicita Patente de Invencifm por veinte afios en Espafia.

La Entidad soliéitante se reserva. el derecho de ex-
tender esta demanda a los pafses extranjeros, reivindicando
la mismg prioridad de la presente solicitud al amparo del --

20. Convenio Internacional para la proteccibén de la Propiedad --
Industrial.

Igualmente el solicitante se reserva el derecho de
introducir en la presente invencién cuantos perfeccionamien-
tos sobre la misma puedan derivarse, mediante la solicitud -

25. de los correspondientes Certificados de Adicién en la forma

sefialada por la Ley.

N O T A
La patente de Invenciln, que se gsolicita por veinte
afios, para Espafia, de acuerdo con la vigente Legislacibn, de-

30. ber4 recaer sobre: "PERFECCIONAMIENTOS EN DISPOSITIVOS SENSO-
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RES DE DEPRESION PARA AUTOVEHICULOS", segim las caracteristi-

cas esenciales de las siguientes:

REIVINDICACIONES

l2,- Perfeccionamientos en dispositivos sensores de

5. depresibn para autovehfculos, caracterizados esencialmente --
por la facultad de poder programar y seleccionar la funcién -
de transferencis entre la entrada (variacién de presibn), y
salida (variacibn de sefial de tensibén), con objeto de conse-
guir cualquier tipo de curva de avance al encendido funcifn -

10. de la depresién, y por ser aplicado, mediante un disefio ade~-
cuado en sistemas analbgicos o en sistemas digitales, siendo
la curva de transferencla conseguida por puntos, y en conse--
cuencia de una forma discreta para el primero, y bits de di--
ferente significado para el segundo.

5. 28 ,~ Perfeccionamientos en dispositivos sensores de
dgpresién para autovehfculos, conforme la reivindicacién 12,
caracterizados esencialmente porque en su gplicacibn a siste-
mas analbgicos pueden realizarse con programacién paralelo y
programacibn serie, y en su gplicacibn a sistemas digitales -

20, accionando bits de diferente significado.

38,~ Perfeccionamientos en dispositivos sensores de
depresibn Pararautovehiculos, conforme las reivindicaciones -
anteriores, caracterizados esencialmente porque el sistema de
pistas y resistenclas seleccionadas para cada pista, en el ca-

25. so de sistema analbgico puedan estar realizadas en "thick-film"
(pelfcula gruesa), o simplemente conseguidas mediante compo--
nentes discretos.

48 .~ Perfeccionamientos en dispositivos sensores de
(, rdepresién para autovehficulos, confBrme las reivindicaciones =
30. /// anteriores, carac#erizados esencialmente por wn sistems de ==

pistas alternadas, en forma de escalén y obtener mayor camino



10.

entre pistas facilitando la zona de contacto frotador-pista.
58,~ Perfeccionamientos en dispositivos sensores de
depresidn para autovehfculos", conforme las reivindicaciones
. anteriores, caracterizados esencialmente por poseer um frotg
dor de contacto inclinado pars seleccionar al menos una de las
pistas en los sistemas de tipo analbgico.
6&,- "PERFECCICNAMIENTOS EN DISPOSITIVOS SENSCRES DE
DEPRESICN PARA AUTOVEHICULOS'Y.
: Segﬁn queda sustancialmente descrito en la presente
Memoria que consta de ocho hojas, escritas a miquina por una
sola cara ¥y acompafiada de dibujos.

Madria, A5 MAR. 1074

FABRICA ESPAFOLA MAGNETDS S.A.
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