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Esta invenciotn se refisre a un motor del tipo de
paletas que se pusde hacer funcionar sobrs el principio del
motor de combustién interna, pero también puede funcionar
como una méquina de vapor o un motor hidrdulico.

S8 hen propuesto numerosas consbrucciones de mo-
tores rotativos, teniendo incorporadas muchos de ellos palg
tas deslizentes que dividen una cavidad formada entre un
miembro estacionario y uno rotativo u orbital en una plurg
lidad de cémaras. Una dificultad comin con gue se tropieze
en los motorss del tipo de paletas propuestos anteriormen—~
te, 8 la provisién de un soporte adecuado pars las pale-
tas deslizantes, y el mantenimiento de una obturascién efeg |
tiva entre las paletas deslizantes y los miembros estacio-
nario y rotativo. La prédctica ha sido soportar la paleta p
ra el movimiento deslizants alternativo en el miembro estg
cionario o en el rotativo, con la.porcidén sobresalisnis de
la palets completamente sin soporte. Pueden disponerse unos
dispositivos de resorte adecuados para forzar a las pale-
tas en una dirsccién para mentener el conbtacto entre el ex
tremo libre de la paleta y el miembro rotativo o estaciona
rio, segin los casos.

El principal objeto de la presente invencién es
proporcionar wn motor del tipo de paletas en el cual los
problemas de soporte y obturacién inherentes a los motores
del tipo de paletas anteriormente propuestos, estin sustan
cialmente reducidos para proporclonar un motor efectivo.

Teniendo en cuenta el objeto anteriormente sefia~-
lado, se proporcionea un motor que comprende un alojamiento
que incluye una pared periférica intermas y paredes exiremas

opuestas, un &rbol soportado de forma giratoria en el alo-
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jamiento, un miembro de pistén apoyado excéntricamente en
dicho 4rbol para describir una trayectoria orbital dentro
del alojamisnto por la rotacién relativa entre el Arbol y
el alojamiento, definiendo el miembro de pistén con la pa=-
red periférica y las paredes extremas del alojamiento una
cavidad de trabajo, una pluralidad de paletas dispusstas
radialmente respecto al sje geométrico del 4rbol y soporta
das en el alojamisnto para movimiento alternativo en senti-
do radial con respecto al eje geométrico del arbol, estan—
do dichas paletas controladas mecénicamente entre superfi-
ciles paralelas pars impedir un movimiento radial ds las pa
letas con relacién s dichas superficies parslelas, al tiem
po qQue se permite un movimiento lateral de las paletas a

lo largo de dichas superficies, estando situado un jusgo

bro de pistén orbitante, estando situado sl otro juegu en
un miembro o miembros de control de paletas ¢olocados fus-
ra de la cavidad de trabajo pare describir uns traysctoria
orbital alrededor del eje geomdtrico del 4rbol cuando el
plstén orbite, medios de obturacién dispuestos operative=-
mente entre cada paleta y el mismbro de pistén, la pared
perifédrica del alojamiento y las paredss extremas del alo-
jemiento para dividir ls cavidad de trabajo en una plurali
dad de cdmaras, variando el volumen de cada cémera cuando
el miembro de pistén orbita, y medios pars regular la admi
gidn a cada cémara y el sscape de ella en sucesién de un
fluido de trabajo para indueir el movimiento orbitante del
miembro de pistén y la rotacién reletiva resultante entre
el arbol y el alojamiento.

Para agsgurar una obturacidén positiva entre el
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extremo de la paleta y la superficie del mismbro de pistén
o del elojamiento con la que estd en contacto, el extremo
de la paleta ostd provisto de un obturador ds superficis,
esto es, una superficie de anchura suficients y del mismo
radio de curvetura que el pistén de acoplamiento o superfi
cie de alojamiento a la que se debe ajustar con efecto de
obturaocién. La paleta estd mecdnicamente limitada entre dos
superficies paralelas, uns formada en el pistén o alojamien
to ¥ la otra fuera del alojamiento o en el interior del pié
tén. Das renuras radlasles permiten a las paletas moverse
libremente en la direccidén radial respecto al miembro ranu
rado cuando las superficies paralelas limitativas que estén
en contacto con los extremos de cada paleta se mueven al
unisono, mientras que se tomsn msdidas sn las suﬁeriicies
paralelas limitetivas para permitir el movimiento lateral
de las paletas respecto a las superficies limitativas.

En consecuencia, no @s necasario disponer nirgin
dispositivo de resorte para inducir el movimiento alterna-
tivo de las paletas, ni es necesario sestablecer una cone—
xién mecdnica directa entre las paletas y el miembro de pis
t6én, como se ha propuesto en otros casos.

Convenientemente, las otras superficies de con=~
trol estén formadas en un par de miembros axialmente espa~-
ciados y estén dispuestas radiaslmente hacia dentro de la
periferia del miembro de pistén.

Los medios para asegurar ung obturacién de super
ficie de acoplamiento en el exbtremo apoyado de la paleta,
y proporcionar la limitacién mecdnica en el otro extremo
de la paleta paras asegurar su movimiento radial adecuado,

pueden coumprenderse mds fédcilmente com referencla e los di
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bujos que se acompafian, que muestran en principio varios
ejemplos de motores gque utilizan la invencién.

Lag figuras 1 y 2 gson cortes axial y diametral
de una realizacién del motor que tiene seis paletas y seis
ranuras radiales en el alojamiento estacionario y las pale |
tas estén on contacto con la pared periférice interior de
un anillo flotante exterior al alojamisnto.

Las Piguras 3 y 4 son vistas similares e las Fi-
gurag 1 y 2 de una realizacién del motor que tiene cuatro
cdmaras de trabajo, moviéndose las paletas en ranuras ra-
diales en el alojamiento, estando las paletas mecénicumen—
‘e conectadas a un anillo exterior al alojamiento.

Los éibujos mestran los principios de varias

reselizaciones preferidas del motor de la invencién, con un

. numero especifico de paletas. Sin embargo, el motor pusde

funcionar con dos o més paletas en cualquieras de las reali
zaciones mostradas y los especialistas en la materia com—
prenderén que los diversos detalles de construccién pueden
ger variados ampliamente dentro del ambito de la invencidn,
¥y pusdaen ser aplicados a muchos motores diferentss dentro
del espiritu de la invencidn.

La memorie descriptiva supone que sl alojamiento
del motor estéd fijo en su sitio y que el pistén y las pale
tas se mueven en el interior del alojemisnto, pero el movi-
miento necesario es solo relativo, y puede obtenerse el mig
mo resultado fijando los miembros internos del motor en su
gitio y moviendo el alojamiento con relecién a los mismos.

Los sentidos de rotacién de los componentes del
motor son arbitrarios, y la rotacibén relativa entre el alo

Jamiento del motor y sus componentes internos puede ser en
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ambog sentidos. Similarmente, las referencias de la memoris
descriptiva a " parte superior ", " parte inferior ",

" parte frontal ", " parte posterior ", etc, se refieren
a la orientacién del motor de la invencidén en los dibujos,
¥ el motor ds la invencidén y sus componentes pueden estar
orientados de diferentes maneras.

| Ie provisién de unas lumbreras de entrada y de
salida a cads cédmara para el fluldo ds trabajo y la provi-
gién de medics de encendido para encender la carga cuando
el motor es usado como un motor de combustién interna, no
egtén representadas, con objeto de simplificar los dibujos,
pero la construccidén de dichos componentes y la aplicacién
de los mismo & motores rotativos u orbitales son bien cong
cidas y pueden ser aplicadas fécilmente a los motores iiug
trados por los especialistes en la materia., Tembién, wna
variedad de medios para la refrigeracién y lubricsciérn del
motor, equilibrado de las partes méviles, disposicién do
los cojinetes y otros Jdetalles, son conocidos por los espe
cialistas en la materia y pueden ser ampliamente variados
dentro del espiritu de la invencién.

Haciendo referencia en primer lugar a las figu=-
ras 1 y 2 de los dibujos, se muestra en ellas un motor de
geis cémaras que tiene un alojamiento 53 formado por un
miembro de anillo periférico 58 y dos plecas terminales 59
aseguradas gl miembro de anillo periférico 58 para definir
ung cavidad en él. Bl cigliefial 52 estd apoyado en cojine~
tes 57 montados en las placas terminsles pars rotacién al-
rededor de un eje geométrico generalmente coaxial con el
alojamiento 53, E1l miembro de pistén 50 estd montado coa-

xielmente en la parte excéntrice 51 del ciglefial 52.




10

15

20

25

30

. es de forma cilindrica pura, con el extremo radialmexte in

1loja nam. 7

Las pleces terminales 59 se extlenden radilalmen—
te hacia fuera més alld del miembro de enillo periférico
58 para cooperar con un miembro de caje exterior 60 a fin
de definir une cavidad adicional 61 en la que sstd situado
un anillo de control flotante 63.

Seis paletas 64 se extienden entre la periferis
del miembro de pistén 50 a través de lag ranurag 54 en el
miembre de enillo periférico 58, dispuestas radialmente reg
pecto al eje geométrico del cigllefial 52 pars ponerse en con
tacto por su exbtremo exterior con la superficie interior
del anillo de control 63+ El miembro de anillo periférico
58, el pistén 50 y las paletas 64 forman esi seis cavida-

des de trabajo 66.
La superficie exterior del miembro de pistdén 50

tericr de cada paleta en contacto con la misma, mientres
que el extremo radialmente exterior de cada paleta estd en
contacto con un ligero rebajo 65 en la superficie interior
del anillo de control flotante 63. La superficie de cada
rebajo tiene el mismo radio de curvatura que la superficie
periférica del pistén 50, y con el centro de curvatura en
el plano de movimiento radisl de la paleta.

En esta forme del motor, cuando el cigliefial 52
gira y el miembro de pistén 50 orbita en el interior del
alojamiento, las peletas 64 son obligadas s moverse radial
mente en leg ranuras 54 respscto al elojamiento, y las pa=-
letas imperten =l anilloc de control flotante 63 un movimien
to orbital correspondiente al movimiento orbital del pis-
tén 50. Unos obturadores adecuados estdn dispuestcsen las

ranurag 54 del miembro de anillo periférico 58 para poner=-
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gse en contacto con las paletas cuando éstas se deslizen en
las mismas, y entre el extremo radielmente interior de las
paletas y la superficie cilindrice del miembro de pistén
50, Anélogemente, estén dispuestos unos obturadores entre
las paletas y las superficies interiores de las placas ter
minales 59 y entre las caras extremas axiales del pistén
v las placas terminales. En la construccién particular mos
trede, unes hendiduras radiales 62 estén dispuestas en ca-
da placa terminal para recibir lgs paletas, ¥y proporcionar
asi un soporte y guia adicionales a las paletas durante su
movimiento radiel.

Aungue se ha indicado que las superficies de los
rebajos 65 tlenen el mismo radio que la periferia del pis-—
t6n, se epreciaré que pueden adoptar otras formaé con tal
gue la distancie radiel, con respecto al eje geométrico del
miembro de pistdén, entre las dos superficies en contacto
con los extremos respectivos de las paletas sea constente
en todos los puntosa lo largo de la extension de las super
ficies en la direccion del movimiento de las paletas a lo
largo de ellas. Asi, por ejemplo, la superficie interior
del anillo de control 63 puede ger puramente circular y lag
almohadillas pueden estar dispusstas en la superficie del
miembro de pistén 50 que tiene el mismo radio de curvatura
que la superficie interna del anillo de control.

También se apreciard que la superficie cilindri-
ca del pistén 50, y la superficie curva del rebajo 65 en el
anillo de control flotante 63 pusden ser reemplazadas por
secciones paralelas planas en la superficie del miembro de
pistén y del anillo flotante respectivamente, a lo largo

de las cuales las paletas pueden moverse en una direccién
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en dngulo recto respecto a su movimiento radial durante el
movimiento orbital del pistén.

Las Figuraes 3 y 4 de los dibujos muestran una mo
dificacién del motor descrito en las Figuras 1 y 2 en la
cual las paletas estdn confinsdas entre la superficie del
pistén y el anillo flotante situado exteriormente al alo~
jemiento. En esta construccién mson usades cuatro paletas
80 para proporocionar un motor de cuatro cémaras y el pis-
ton 79 estd provisto de cuatro superficies planas 78 igual
mente espaciadas en su periferia, une para cooperar con el
extremo radialmente interior de cada palsta 80.

Las paletas en sus extremos exteriores estén pro
vigtas de unas\patas respectivas 70 que se extienden a am-

bos lados del anillo de control flotante 72, ¥y cada wna de

. gllas lleva unas espiges 73 que encajan en unas ranuras 81

en las caras laterales del anillo 72, Las ranuras 81 tienen
lados paralelos radialmente espaciados y cads lado es para-
lelo & la superficie plana 78 en la periferia del pistén
con la cual coopera la correspondiente paleta. Por lo tan-
to, cuando el miembro de pistén orbita en el interior del
alojamiento, cada paleta 80 se moverd radieslmente con re-
laclén al alojamiento 82 a travds de lag respectivas ranu-
ras 83 en el mismo, mientras que el extremo interior de la
paleta se deslizard a través de la superficie plana T8 so-
bre el pistén en une direccién en 4dngulo recto respecto &
la direccién del movimiento radial, y las espigas 73 en la
porcién exterior de la paleta, exteriormente al alojamien-
to 26 moverdn en una direccidn similar en el interior de
las ranuras 81l en el anillo ds control flotante.

También se comprenderd gque si la porcién de la su
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perficie del pistén con la cual estd en contacto la paleta
es curva, las ranuras 8l en el anillo de control serien tam
bidén curvas con un radio medlo de curvatura igusl al de la
superficie correspondiente del pistdn.

En otra modificacién mds de esta construceién, el
anillo de control puede estar situado exteriormente a las
placas terminales 85 del motor teniendo preferiblemsnte un
anillo adyacente & cada place terminal, con espigas que se
extienden desde cada paleta hacia fuera a través de ranuras
radisles en las placas terminales para encajer en unas ranu-
ras en log enillos de control exteriores. Las ranuras en
los anillos de control se extenderisn desde luego en una aj
reccién en éngulo recto respecto a las ranuras radisies dell
alojamiento similares a las renuras 81, Lg ventajg de esta
construccidn es que las dimensiones totales del motor pue~
den ser reducidas, ya que no es necesario que el anillo de
control esté situado alrededor de la periferia del alcja—
miento con suficiente espacio para efsctuar el necesario mg
vimiento orbital. Situando los anillos en los lados opueg-
tos del alojamiento, y particularmente si las espigas de
lag paletas no estén situadas en la extremidad exterior de
la paleta, el didmetro exterior real del anillo flotante
es reducido sustencialmente y puede ser menor que las di-

mensiones exteriores del slojamiento.
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REIVINDICACIONES

Los puntos de inveneién propia y nueva, que se
Presentan para que sean objeto de esta solicitud de Paten-
te de Invencién en Espafla, por VEINTE afios, son los que gse
recogen en las reivindicaciones siguientes:

le2,~ Perfeccionamientos introducidos en un motor
gue comprende l;.n alojamiento que incluye uns pared perifé-—

rica interna y paredes extremas opuestas, un &rbol sopor-

. tado de forma giratoria en el alojamiento, un miembro ds

pistdén apoyado excéntricemente en dicho 4rbol para deacri-
bir una trayectoria orbital dentro del alojamiento por la
rotacién relativa entre el Arbol y el alojamiento, definien
do el miembro de pistén con la pared periférica y las pare
des extremas del alojamiento una cavidad de trabajo, una
pluralidad de paletas dispuestas radialmente respecto al
eje geométrico dsl &rbol y soportadas en sl alojamiento pg
rg movimisnto alternativo en sentido radial con respecto
al sje geométrico del drbol, estando dichas paletas contro
ladas mecédnicamente entre superiicies paralelas para impe-
dir un movimiento radial de las paletas con rslacién a di-
chas superficies paralelas, al tiempo que se parmite un mo
viniento lateral de las paletas a lo largo de dichas super
ficies, estando situado un juego de dichas supsrficies de

control en la veriferia del miembro de pistén orbitante,
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estando situado 2l otro juego en un miembro o miembros de
control de paletas colocados fuera de la cavidad de traba~
jo para describir una trayectoria orbital slrededor del eje
geomdtrico del 4rbol cuando sl pistén orbita, medios de ob
turacién dispuestos operativamente entre cada paleta y el
miembro ds pistdén, la pared periférica del alojamiento y
las paredes extremas del alojamiento para dividir la cavi-
dad de trabajo en una pluralidad de cémaras, variando el v
lumen de cada cémars cuando el miambro de pistén orbita,

y medios para regular la admisién a cada cédmara y sl azca-
pe de ella en sucesibén de un fluido de trabajo para indu-
cir el movimiento orbitante del misubro de pistén y i1a 10~
tacibén relativa resultante entre el Arbol y ¢l alojamien—
to. '

28,- Perfeccionamisntos de acuerdo con la reivin
dicacién l&, segin los cuales las otras superficies de con
trol estdn formadas en un par de miembros espaciados axial
mente y estén dispuestas radialmente hacla dentro de la pg
riferia Ael miembro de pistén.

38,~ Perfeccionamientos de acuerdo con la reivin
dicacién 18, segin los cualss las otras de las citadas su-—

porficies estdn formedas en un miembro de anillo dispussto

" extariormente a la cavidad de trabajo, y las paletas se ex

tienden a través de respectivas ranuras en el slojamiento
pare ponerse en contacto con el citado miembro de anillo.

48,- Perfeccionamientos de mcuerdo con la reivin
dicacién 38, segin los cuales las superficles de control
estdn formadas en la periferis interior del mismbro de ani
llo.

5&.- Perfeccionamientos de acuerdo con la reivin
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dicacién 48, segin los cuales las superficies de control
en la periferia interlor comprenden cade una una cara ple-
na parslele a una cere plana complementaria en la perife-
ria del pistén.

6&,~ Perfeccionamisntos de acuerdo con la reivin.
dicacién 32, segin los cualss las superficies de control
formadas en el miembro de anillo comprenden cada una una
renure respectiva formada en una cara en sl miembro de ani
llo ineclineda respecto al eje geométrico del drbol, msiendo
dicha ranura paralsla a la correspondiente superficic Je
control en sl pistén, teniendo cada paleta una porcién de
la misma que se extiende en la respectiva ranura.

7§.;'Perfeccionamientos de acuerdo con cualguie-
rg de las relvindicacidnes 32 g 68, segin los cuales ol
miembro de anillo se extiende alrededor de la psriferia
del alojamisnto.

88.,~ Porfeccionamientos de acuerdo con cualgdie-
re. de las reivindicaciones 38 a 62, segn los cuales el
miembro de anillo estéd espaciado de la cavidad de trabajo
en le direccién axial.

&,- Porreccionamisntos de acuerdo con la reivin
dlcacién 82, segin los cuales el miembro de anillo compren
de un par de secciones de anillo espacimdas axislmente una
de otra, una a caede lado de la cavidad de trabajo.

108,~ Perfeccionamientos introducidos en un mo-
tor.

Tal y como se ha descrito en lg Memoria que en=-
tecede, representado en los dibujos que se acompalfian y pa-

ra log fines que se han especificado.
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Esta Memoria consta de catborce hojas escritas a

méguins por una sola cara.

Madrid,

22 MiR, 1978

P.A.
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