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El objeto del presente invento es una_tricotoaé ma-
nual con wn carro desplazable con re;aci&n a wm bancq de ==
agujas y al_qué se fija un dispositivo de dibujo que, por mee
dio de un‘Grgagos de accionamiento y de wn sistema de varillas
de transmisién, actfia sobre cambios de sentido para los pies
de las agujas.

En las tricotosas autom§ticas planas grandes y costo
sas se conocen medios que permiten interrumpir temporalmente
un dibujo iniciado en una fila de tricotado. Para ello sirven
chas Jaquard, fijadas sobre todo el ancho del banco, que per-

miten distribuir nuevamente y en cada fila los empujadores o

las agujas de tricotado. Otra posibilidad conocida consiste -

en subdividir la totalidad del juego de agujas de acuerdo con
el intervalo del dibujo. '

Los éiSpositivos conocidos sflo se prestan, por un -
lado, para miquinas grandes y, por otro, poseen un manejo re-
lativamente complicado. _

El presente invento tiene por objeto una tricotosa -
manual del tipo descrito més arriba en la que, con medios de
fécil manejo, se logre la posibiliddd de desactivar el dispo-
sitivo de dibujo en un tramo de tricotadp arbitrario, con el
fin de poder tricotar de esta forma dibujos intermitentes o;
por ejemplo, dibujos-que se extienden perpendicularmente al -
movimiento de tricotado.

Esto se consigue, segﬁnle} invento, con un acopla=--
miento;_previsto entre los elementos del sistema de varillas
de tranémiaién Yy accionable por medio de 8rganos de mando ==
dispuestos sobre el banco de agujas, que permite establecer
o interrwmpir la transmisifn de movimiento entre el 6rgano =

de accionamiento y los cambioé de sentido.

BB Skt 4e
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En el dibujo se representa a tftulo de ejémplo -
una forma de ejecucién del objeto del invento. ‘

Ia figuba 1 reprgséhta una planta esquemitica.

:iés figuras“2~y‘3 represgntan; en desplece ¥ en ==
perapectiﬁa; detallesrconstruciijos. ‘ '

Todas las piezﬁs representadas, con exqucidn de =
los 6rganos de mando chfiguradoé eh forma de espigas 1y 2,
esténlfijadas al carro, no representado, de la tricotosa ma-
nuai. Las espigas 1 j 2 se puédep introduci: opcionalmente -
en una fila de taladros 3, paralela al banco de agujas, no
representado. 7 . » ) o

SQbre gl carro -se monta de forma giratdria un disco
de levas 4, provisto a lo largo de su borde de salientes 5y
de entrantes 6 distribufdos uniformemente. EL &ngulo entre -
un saliente y un entrante adyacente se denomina en Lo que si
gue divisién del disco de levas 4.

Coaxialmente con el digco de levas 4 y solidario con
&1 se prevé una rueda dep?ada ;, mientras que el disco de man

dé 8, aplanado en un laedo, se monta de forms giratoria>sobre

‘el eje 9y se puede girar con medicsno representados en deta~

lle y de acuerdo con el movimiento del carro, a dos pqsicio--
nes finales. Con la rueda dentada f cooperan dos trinquetes

de arrastre 10 y 11, cada uno de los ouales se articula elds~
ticamente en el extremo libre de uno de los brazog 12y 13 ==
respectivamente de dos palancas de tope 12/16 y 13/16 respec=
tivamente, de dos brazos, que puedén glrar élrededbr de ios -
bulones 14 y 15 respectivamente. Los'trinqﬁetes de arrastre

10 y 11 se proveen en sus extremos libres de una espiga de -=-
gufa 18 y 19 respectiVamenté; que son presionadas, poi medio

de Srganos elisticos no representados, contra la superficle -
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exterior del disco de mando 8. El montaje mutuo es tal, QH§

en cada wna de las posiciones extremas, definidas por el gi-
ro del disco de mando 8 provocado por el mpyimienfo del ca--
rfo; wma de las espigas denguia (16,19) apoye en_lg parte'f-
gplanada 8a de la sﬁperficie extériqr del disco de mando 8,
mientras que la otra es mantenida por la parte restante de =~
la superficie exteriof del disco de mando en una posici6n -
tal‘que la ufia de arrastre 20y 21.respectivamenterde1 corresg
pondiente trinéuetg de arrastre 10,11 no esté engranada con =~
la rueda dentada ;, mientras que la ufia de arrastre del otro
trinquete de arrastre penetra en el dentado de la rueda den-
tada ;. . '

~ Las dos palancas de tope 12/16 y 13/1;, basculables
alrededor de los bulomes 14 y 15 respectivamente, son reteni-
das, por medio de elementos elésticos no representados, en su
posicién superior, representada en la figura 1, en la que los
brazos 16 y 17 penetran con sus auperficiel de tope 22 y 23
oblieuas en la zona de la fila de taladros 3.

_ El brazo 24 de la palanca acodada 24/25. configurada
en forma de palanga exploradora, se presiong elésticamente -—
contra la superficig exterior del disco de levas 4, mie@traé“
que el otrp b;azo 25 posee una espiga de arrastre 26, que 80
bresale perpehﬂiculérmente Y que atraviesa el ta%adro~glaréa-
do zi en el extremo lib?e de uno de los brazos 28 de la palan~
ca de transmisién 28/é9,1que puede girér alrededor del bulén-
33 (véase figura 3). El extremo libre del otro brazo (29) de
la balancg de tranémisi@n 25/29 posee'una ranura 30 en-la que
penetra la espiga de acoplamiento 31 de la biela 32. Batre =
la biela 32 3 el 5;égo.de palanca 29 se dispone la pletina de
acoplamiento 34, configurada en forma de paianca de un 80lo =
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brazo giratoria alrededor de}.bul@n 34a,»que_posee €N BU ww
extremo libre un orificio 35, fundamentalmente en forma de
Ty a#ravesado igualméntg por la espiga de acoplamiento 31,
al mismofiempo que la barra longitudinal de la forma en I;
dirigida hacia el bulén 34a; 86lo es ligeramente mis ancha
que el difmetro de la espiga de acoplamiento 31, formando asi
una ranura de arrastre, mientras qge; en la zona de la barra
transversal de la forma en T; el orificio 35 es considera--
blemente més ancho, sirviendo de origiclio de desacoplamiento.
37 (véase figura 2). Ia longitud de la espiga de acoplamien-
to 31 ge dimensgiona dé tal manera, que se introduce, hasta -
debajo del plano de la palanca de tranemisién 28/29, en un -
orificio poligonal 38 de la placa de base 39, que se limita
por medio de una superficie de gufa 40 situada en el lado ==
opuesto al punto de interseéciﬁn de las ramas de la escuadra.

El extremo de la biela 32, alejado de.la espiga de -
acoplamiento 31, se articula en una (43) de dos palancas de
cambio de sentido 43 y 44 respectivamente, unidas entre s{ -
de forma articulada y giratoria cada una de ellas alrededor
de una espiga 41 y 42 respectivamente; al mismo tiempo que ~-
los extremos libres de estas palancas accioman los posiciona-
dores de los cambios de sentido 45 ¥ 46 respectivamente.

La pletina de acoplamiento 34'poaee um alojamiento -
4"% en el que pentra unod@ los extremos del 6rgano de acciona--
miento 48 de un dispositivo de dibujo 49, como el que se des=
éribe'por ejemplo detalladamente en la patente suiza 509'447
y en el que el brgano de acéionamiento Se mueve con un movi-
miento de vaivén axial, con el fin de seleccionar lag agujas-
¥ para el mando de los correspondientes cambios de sentido.

Sobre el carro se monta ademis de forma giratoria -
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@gldos brazos, uno de los c;uales (50) se provee de wn mango
53 ’ mientras que el otro (51) posée wn trinquete de arrastre
54, al mismo tiempp que la pélanga 50/51 es mantenida por.me
dio d:e u resorte 56 en una posicibn en la que la ﬁﬁa 55 del
trinquete de arrastre 54 ciueda fuera de la zona.de la rueda -
dentada '—7‘. ‘

El manejo del disposi®ivo descrito se realiza de---
tal manera, que, en primer lugar, se define el ancho del di-
bujo sobre el banco de agujas por medio de las doé espligas 1
y 2. . .-

En la figura 1 se representa una posicién de funcio-
namiento en la que lg.s agujas de trabajo se hallan dentro de
wa franja de dibujo, es decir en la q;ue transmiten el movi~
miento de seleccién del brgeno de accionamiento 48 a los posi
cicnadores de 1los camblos de sentido 45 y 46 respectivamente;-
al mismo tiempo que el carro se desplaza de izquierda a dere-
cha en la figura 1. En esta posj_.cién de funcionamiento se en-
cuentra lg espigalde acoplamiento 31 en el ipterior de'la ra=-
nura de a.rras't:re'36 y el t.::imiuete de arrastre 10 'de la 13a1a,1_1_
ca de tope 12/16, poste;:io.ﬁ en el sentido del movimiento, se
halla, a causa de la correspondigénte posicién del disco de ==
mando 8, en su posicibn inactiva, mientras que el bulén de --
gufa 19 del triz_xquete de arrastre 11 es presionado contra la
parte aplanada 8a del disco de mando 8, de manera que la uﬁa:-
de arrastre 21 engrana con la rueda dentada }-. Por otro lado,
el extremo libre de la palanca exploradora 24 se halla en uno
de los entrantes 6 del disco de levas 4. En esta posicién mu-

tua 'de las diferentes piezas, los movimientos de vaivén axia-

~ les del firgano de accionamiento 48 son transmitidos a través- -
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de la pletina de acoplamiento 34, de la espiga de acoplamien
to 31; de la biela 32Ay de las palancas de cambio de sentide
43 y 44 a los posicionadores 45 y 46 de los cambios de senti
do, mientras que la espiga de arrastre 31 ocupa la posiciln
3 I en el interior del orificio 38 (Véase figura 2).
Cuando,en el transcurso del movimiento del carro de
izQuierda a derecha en la figura 1, la superficie de tope 23
del brazo de palanca 17 apoya en la espiga 1, es girada en el
sentido de las agujas del reloj y alrededor del bulén 15 la
10.  palanca de tope 13/1‘7.-,___siendo(transm1tido este giro por el =
téipéuete de arrastre 11 activo a la rueda dentada T y, con
ello, al disco de levas 4, para lo cual se eligen las dimen-
siones de tal manera que, al producirse un giro de la corres=-
. pondiente palanca de tope producido por el apoyo en una de -~
15} las espigas 1 6 2; el disco de levas 4 gira una divisién. Es-
to da lugar a que la palanca gxploradora 24 se sitﬁg a0bre ==
un saliente 5 del borde exterior del disco de lévqs, girando
igualmente wna determinada distancia en el sentido de las agu-
Jas del reloj. Este movimiento de giro de transmite nuevamen~
2°f te a la palanca 28/29; giratoria alrededor del bulén 33, lo que
da lugar a que la espiga de acoplamiento 31, retenida en‘lar-
ranura 30, gire de la ranura de acoplamiento 36 al orificio
de desacoblamiento 3}, de manera que los movimientos oscilan-
tes de la varilla de accionamiento 48 y de la pletina de aco=~
25, plamiento 34 ya no pueden ser transmitidos a la biela 32 y, -
por lo tanto, & las palancas de cambio de senti@q 43, 44 5 a
los posicionadores de los cambios de sentido 45,46. En otras
palabras, la separacién del acoplamiento, formado por la pleti
‘ na de acoplamiento 34 y su orificio 35, asf{ como por la biela
30. 32 y la espiga de acoplamiento 31, sustrae los cambios de sen=-
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tido al accionamiento por el dispositivo de dibujo 48, que

permanece inactivo. Durante el movimiento de giro de la bie-
la 32, la espiga de acoplamiento 31 se desliza sobre la gd-
perficie de gufa 40 desde la posicibn I a la posicién II, de
maners que la biela 52 es avanzada hacia arriba en la figura
1. Este movimiento de avance se transmite por medio de los
dos bulones de artlculacidn 57 a las dos palancas de cambio
de sentido 43 vy 447y, por ;q'tanto,\a los dos pogicionadores
de cambi; de aentidoVés_y 46, &ue ocupan giempre,_cuando el
dispositivo de dibujo 49 esté desacoplado, una posicién pre-
viamente determinada, representada en la figura 1.

Durante el movimiento de retroceso del carro, du--
rante el que la palenca de tope 12/16 pasa a su posicibn ac=
tiva, merced al g;ro del disco de mando 8, mientrgs que la =
palanca de toPe_lg[I; pasa a su posicién inactiva, se gira -
nuevamente el disgco de lgvés 4 wa, diyisidn cuando-la palan=
ca de tope 12/16 apoya en la espiga 2, de manera que togas -
las piezas vuelveh,,gqberna@gsvpor la palanca explofado?a 24,
ala posicqu"de acoplamiento representada en el dibujo, en.
la gue los movimientos de seleccién del,disposi#iyo de ﬁibuf
Jo 49 ae‘transmiten a los posicionadores. de cambio de'sénti-
do 45 y 46. _ ‘ _ 7 _

Para que sea posible realizar la operacifn de aco-
plamiento y de desacoplagien&o en cualqyier pun?o e indepepf‘
dientemente de 1a posicidn de las espigas 1y 2, se prevé la
palanca 50/51, que al ser girada en el sentido de 1as agujas
del reloj en la figura 1, introduce la ufia 55 del trinqnete
de arrastre 54 en la zona del dentado de la rueda denbada 7,
de menera que ésta.puede ser girada wna divisién juato con el
disco de levas 4 cuando la palanca ejecuta un movimiento de =

avance limitado.
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De esta forma resulta posible construir una tricoto-

Sa manual que de forme sumemente sencilla ge;mite accionar --
intermitentemente un dispositivo de dibujo, lo que multiplica
las posibilidades de realizar dibujos.

N o m 4

‘La Patente de Invencién que se solicita por veinte

afios, pars Espaﬁa, de acuerdo con la vigente Legislacibn, de-
beré recaer sobre: "PERFECCIONAMIENTOS EN MAQUINAS TRICOTIOSAS
NmNUALES", con Prioridad de la Solicitud de Patente en Suize
ném, 6876/73 de fecha 15 de Mayo de 1. 973, segfin las caracte-
risticas esenciales de las sigulentes:
| . REIVINDICAGCIONES

~ 1#.. Perfeccionamientos en méduinas tricotosas ma-<
nuales, con un carro desplazable con relacién a wm banco de -
agujas y al que se fija‘un dispogitivo de dibujo Que, por me=
dio’'de un brgano de accionamiento y de un_éistema de varillas
de tranamisiég,.actﬁa"sqbre cambios de sentido para log ples
de las agujas, que se caracterizan por un acoplamiento, pre-
visto entre los elemsnitos del sistema de varillas de transmi-
sifn y accionable por medio de 6rganos de mando dispuestos --
gsobre el banco de agujaa; éue permite establecer o interrum--
pir la transmisién de movimignto entre el érgano de acciona--
miento y los cémbios de sentido.

28, Perfeccionamientos en méquinas tricotosas ma--
nuales, gsegln la reivindicaci6n 1, que se caracterizan por al
menos una palanca de tope, que actéa en un sentido de movi--
miento y que coopera con los Srganos de.mando prevista para
gi;ar un disco de levas; explorado por una palanca explorado=
ra, al mismo tiempo éue el movimiento de la palanca explora--

dora se transmite a una de las dos partes del acoplamiento.

X\\p/
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38.- Perfeccionamientos en miquinas tricotosas ma- -

nuales, segiin la reivindicacién 2, que se caracterizan por

el hecho de que une de las partes del acoplamiento se con-

' figura en forma de esplga, que penetra en w orificio en =

forma de T de la otra parte del ac0p1amiento.

~ 48.- Perfeccionamientos en méquinas tricotosaa ma~
nuales, segfin la reivindicacién 2, que se caracterizan por
el hecho de ciue dos palancas de tope cooperan con wn disco

de mando que puede ser girado a dos posiciones por el movi-

miento del carro y que gira la palanca de tope posterior, -

vista en el sentido de movimiento del carro, hacia wna podi
cidén mactiVa.
58.- ?erfeccionamientos en méquinas tricotosas ma-

nuales, segin la reivindiq?,cién 3, que se caracteri.za.n poxr

una superficie de gufa fija, que gufa los movimientos de -- -

wa de las partes del acoplamiento, de tal manera, que el -
movimiento de acoplamiento gira los cambios de sentido a ==

una posicién previamente determinada. -

NUALES*",

Segfin queda sustancialmente descrito en la prepente

- 68,- WPERFECCTONAMIENTOS EN MAQUINAS TRICOTOSAS M4 -

eeescsefetaceenes”
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Memoria que consta de once hojagr,'gscritas a miquina por =--
una sola cara y acompafiada de dibujos. '

FEB, 1374

H
MADAG Masgnznen - und Apparatebau
Dietikon AG.

2.P, :
FRANCISCO GARCIA
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