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El presente invento debido a Roydon William
Merry y James Lee Sherman, estd relacionado con contag
tos eléctricos y con conexiones eléctricas entre conduc
tores planos de un cable de conductores plancs y contag
tos eléctricos.

A partir de la solicitud de patente espafiola
Ne 406.488, se conoce que, en una conexidn eléctrica en
tre un conductor plano de un cable de conductores planos

y un contactoreléctrico, el contacto eléctrico tiene una

pata deformeble que tiene un extremo libre y una superfi

cle de apoyo que coopera con la pata, La pata pasa desde
una primers hasta una segunda superficie lateral opuesta
del cable, y estd curvada de manera que el extremo libre
perfore el eaple desde la segunda superficie lateral y
se aplique al conductor. La superficie de respaldo se
acobla a le primera superficie lateral del cable en ali
neacidn con el conductor.

Este contacto eléctrico conocido se disefic eg
pecificamente para permitir la interconexidn eléctrica
del conductor plano a un borne que se extiende desde un
panel. Esta conexidn tiene el inconveniente de que las
patas deformables que se utilizan para hacer contacto
eléctrico con el conductor plano también hacen contacto
eléctrico con el borne. Como consecuencia, los extremos

libres de las patas tlenen que dimefiarse de modo que, no
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solamente hagan un buen contacto eléctrico con el
conductor plano, sino que también provean una ade
cuada zona de contacto para el acoplamiento por el

borne.

El presente invento se caracteriza porgue

el extremo libre estd en una relacidn de soiape con

la superficie de respaldo, de manera que el miembro
de respaldo resista cualquier relajacidn del brazo
de recalcado después del recalcado.

Una ventaja del presente invento es que
las patas estdn diseiladas unicamente para hacer buen
contacto electrico con el conductor plano. Despuéds
del recalcado, las patas se e;cuentran en una rela-
cidn de solape con la superficie de respaldo, y cual
quier relajacidn de las patas después del recalcado
no perjudica en modo alguno @ la conexidn eléctrica.
La conexidn eléctrica con un apéndice coincidente es
independiente de las patas. La conexidn eléctrica de
este invento se ha diseflado, en particular, para uti
lizarla con circuiter{a plana para alta intensidad,
en la que se necesitan conexiones eléctrices buensas
y estables.

A continuacidn se describen ejecuciones del
invento, a t{tulo de ejemplo, haciéndose referencia a

las figuras de los dibujos diagramdticos adjuntos, en
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los que:

La figura 1 es una vista en perspectiva de
unos contactos eléctricos, uno recalcado & un éable de
conductores planos y otro a punto de ser recalcado en
dicho cable;

La figura 2 es un corte transversal por la
1i{nea 2 - 2 do 1a figura 13

La figura 3 es un corte transversal paréiél
similar al de la figurs 2, pero incluyendo una matriz
para utilizarla durante la operacién de recalcado;

La figura 4 es un corte fransversal a escals
ampliada de la conexidn de recalcado mostrada en la fi
gura 23

La figura 5 es una vista similar a la de la
figura 4, mostrando una configuracidn alternativa de
recalcado;

Ia figura 6 es una vista en perspectiva de
otra ejecucldn de contacto eléctrico;

Ia figuras 7 es una vista lateral en corte
del contacto eléctrico de la figura 6 y de un par asg
ciado de matrices;

Ia figurea 8 es una vista lateral en corte
similar a la figura 7, pero mostrando el contacto elég

trico recalcado a un cable;



La figura 9 es una vista en perspectiva de to
davia otra ejecucidn de un contacto eldetrico;

La figura 10 es una vista lateral en corte del
contacto eléctrico de la figura 9 y de un par asociado

5 de matrices;

La figura 11 es una vista lateral en corte si
milar a la figura 10, mostrando el contacto eldctrico an
tes de completar el recalcado;

La figura 12 es una vista lateral em corte si-

10 milar a la figura 11, pero mostrando el contacto eléctri
co después del recalcado;

La figura 13 es una vista en perspectiva de to
davia otra ejecucidn de contac%o eléctrico;-

La figura 14 es una vista lateral en corte del

15 contacto eléctrico de la figura 13 y de un par asociado
de matrices; y

La figure 15 es una vista lateral en corte del
contacto eléctrico, similar a la figura 14, despude de Tg
calcado.

20 Como se muestra en la figura 1, un contacto elég
trico 20 representado & la izquierda estd recalcado a un
cable 22 de conductores planoc para acoplarse eldctricamen
te 2 un conductor plano 24, mientras que el contacto eléc

trico 20 de la derechs se ha representado antes de recal-

25 carlo al cable 22.

28'3-’%40 - 5 -
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El cable 22 incluye al conductor plano 24 con
unes primere y segunda capss aislantes 26 y 28 diapuestas
en caras opuestas del mismo. Las capas 26 y 28 son de un
material plédstico tal como el Mylar (poli(tereftalato de
etileno)) para proveer un aislamiento tenaz y duradexo
para el conductor 24. En la preparacidn para la conexién
recalcada de un contacto eléctrico 20 al cable .22, se
provee una abertura 30 en el cable 22 qué atraviesa el
conductor plano 24.

Refiriéndose también a las figuras 2 a 4, el
contacto eldctrico 20 se ha estampado y formado de cha-
pa metdlica, e incluye una parte 36 de contacto. La par

te 36 de contacto tiene un par de paredes laterales elég

‘ticas y espaciadas 38, estando interconectadas las pare-~

des laterales a lo‘largo de sus bordes superiores (como
se muestra en la figura 1) mediante puentes separados 40
para definir un receptdoulo de apéndice en forma de canal
invertido. Ias paredes laterales 38 estan curvades hacia
dentro de manera que la parte 36 de contacto mantiene
contacto mecdnico y eldctrico con un apendice (no repre
sentado) cuando estd extendida a través de la abertura
30 y entre las paredes laterales 38.

Un miembro 42 de respaldo se extlende lateral
mente hacla fuera desde el borde libre de cada pared la-

teral 38 y estd plegado sobre si mismo para definir un
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ala de doble espesor que tiene una superficie 49 de reg
paldo. Como se ve mejor en la figura 3, inmediatamente
antes de recalecar, cada miembro 42 de respaldo estd co-
locado al lado del cable 22 de manera que la superficile
49 de respaldo se aplique a la primera capa 26 aislante
y esté en alineacidn con el conductor plano 24. Una pa-
ta deformable 44 pende de cada miembro 42 de respaldo,
estando conectada cada pata 44 a su respectivo miembro
de respaldo mediante wuna parte 46 de rafz. Cada pata 44
se extiende a travds de la abertura 30 pasando desde una
primera hasta‘una gsegunda superficie lateral opuesta del
cable 22. Las patas 44 se extienden inicislmente unas ha
cia otras, pero sus extremos libres 48 estdn girados ha-
cla fuera separdndose unos de otros.

Como se ve en la figura 5, un par de matrices
de recalcado 50 y 52 se utilizan para recalcar el contagc
to 20 al cable 22. La matriz 50 es fﬁja y soporta a la
parte 36 de contacto y a los miembros 42 de apoyo contra
la primera capa 26 aislante del cable 22. La matriz 52
estd alineada con la matriz 50 pare deformar cada una
de las patas 44 curvdndolas hacia fuera y, luego, otra
vez hacla sus respectivos miembros 42 de respaldo. Los
extremos libres 48 perforan el cable 22 desde la segun
da superficie lateral, se aplican al conduector 24 y con

vergen hacia sus respectivos mlembros 42 de respaldo en
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un dngulo A, como se muestra en las figuras.

Ia deformacidén completa de cada pata 44, como
sé muestra en la figura 4, hace que los extremos libres
48 y les respectivas superficies 49 de respaldo esté dig
puestos en una relacidn de solape, como se indica en 54.
Los extremos 48 se deformen por la resistencia de loé
miembros 42 de apoyo de manera que estén dispuestos ge
neralmente paralelos a los miembros 42 des respaldo.

Puesto que las dos partes recalcadas del contag'
to 20 son iguales, solamente se describird una, con feﬁg
rencia a la figura 4. Se puede ver que el extremo 48 ha
perforado la segunda capa aislante y penetrado en el con
ductor plano 24 para proveer una zona sustancial de con~
tacto eléctrico en 56 y 58. La tendencia natural hacia
1a relajacion de la pata 44 despuds del recalcado, sers
en el sentido de la flecha B, cuando la pata 44 intenta
enderezarse. La relacidn de solape entre el extremo 48
¥ la superficie 49 de respaldo ocasiona que el extremo
48 osté restringido por el miembro 42 de respaldo pera
mentener contacto eldctrico con el conductor 24 en 56 y
58.

El extremo libre 48 hace inicialmente contac-
to con el conductor 24 y converge hacia el miembro 42 de
respaldo en un lugar mds separado de la parte 46 de raiz

de la pata 44 que su emplazémiento después del recalcado



10

15

20

25

29.3.74.

423396 w,#*%

completo. Ia deformacion final del extremo 48 hace que
éste se desplace hacia la parte 46 de ralz & medida que
se desliza a lo largo de la superficie 49 de respaldo.
El movimiento del extremo 48 hacia la parte 46 de raiz
de la pata 44 deforme eldsticamente alcable 22 cusndo
éate queda confinado entre la pata 44 y el miembro 42
de respaldo. Ia relajacidn natural del cable deformado
22 aplica una fuerza de expansidn a la pata 44, indica
da generalmente con la flecha C., Sin embargo, el movi-
miento del extremo 48 sufre otra vez una resistencias
por parte del miembro 42 de respaldo como con la tenden
cia hacia la relajacion de la pata 44, y no existe un
efecto perjdicial sobre la con;xién eléctrica o mecdni-
ca. Ademds, como las fuerzas de expansidn estén aplica-
das tambien en el sentido indicedo por la flecha D, se
aumenta la conexidn eléctrica total entre el contacto
eléctrico 20 y el conductor 24.

Se obtiene un resultado diferente con el contagc
to eldctrico 20' mostrado en la figurs 5, Mediante la al-
teracidon de la estructura del conductor plano 24' de un
cable 22' o del extremo libre 48' de una pata 44', el ex
tremo 48' no penetra en el conductor plano 24'. Por ejem
plo, el extremo 48' puede debilitarse de manera que no
sea suficientemente rigido y, por tanto, se doblard ba

jo la resistencia mecdnica de un conductor mas grueso
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24', Sin embargo, la relacidn de solape del extremo libre
48" y la superficie 49' de respaldo resiste todavia la re
lajacidn de la pata 44'. Ademds, como la relajacidn es en
un sentldo indicado por la flecha E, el contacto eléctri-
co con el conductor plano 24' en 70 resulta me jorado cuan
do el conductor 24' es ajustado entre el extremo libre
48' y la superficie 49' de respaldo del miembro 42' de
respaldo,

Se puede ver ademds, que haciendo abrasiva la
superficie 49' del miembro 42' de respaldo, tal como mg
diante la introduccion de limaduras eléctricamente con-
ductoras, el movimiento deslizante del cable 22' a lo

largo de la superficie 49' de respaldo hard que la capa .

aislante 26' se desgaste y separe para permitir que el

miembro 42° de respaldo haga contacto eléctrico con el
conductor 24', cuyo contacto también sefé'mejorado por
la fuersza E.

En las figuras 6 a 8 se muestra otra ejecucién
de contacto eldéctrico 76. Los medios 76 de contacto inclu
yen una parte 78 de contacto en la forms de un apéndice
de doble espesor, un miembro 80 de respaldo y una pata
deformable 82. La pata 82 es recta y tiene un extremo 1i
bre 84 que esté estrechado para facilitar la perforacidn
inicial de un cable 86 conductor plano. El miembro 80 de

respaldo tiene una parte 85 que estd constitufda forman-

- 10 -
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do dngulo con el resto del miembro 80 de respaldo, pars
definir una parte 81 de superficie deflectora de una su
perficie 83 de respaldo. La pata 82 se hace pasar inicial
mente desgde uﬁa Primera hasta una segunda superficis late
ral opuesta del cable 86. Las matrices 90 y 92 hacen cure
varse a la pata 82 para girar el extremo libre 84 en un
gngulo de 1802, de manera gue el extremo libre 84 penetre
en una capa 94 de aislamiento y haga contacto eléctrico
con la capa 96 conductora plana del cable 86. El extremo
libre 84 perfora finalmente al cable 86, se acopla a la
parte 81 de superficle deflectora y se deslize hacia abg
jo por la parte 81'de superficie (como se muestra en la
figura 8). El extremo libre 84'en la conexidn finalmente
recalcada estd en una relacién de solape respecto a la
parte 81 de superficie deflectora de la superficie 83 de
regpaldo.

En las figuras 9 g 12 se muestra otro contacto
eléctrico 102 que incluye una parte 104 de contacto en la
forma de apéndice de doble espesor, un miembro 106 de Tres
paldo que tiene una superficie 107 de: respaldo, y una pa-
ta deformable 108, La pata 108 es rscta y tiene un extre
mo libre 109 que esté estrechado para facilitar la perfo
racidn inicial de un cable 110 conductor planc. Una ma-
triz superior 114, mostrada en la figura 10, es como la

matriz 92 representada en la figura 7. Sin embargo, la

- 11 -
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mpatriz inferior 116 incluye un entrante cdéncavo 118. la
pata 108 se hace pasar iniciaslmente desde una primera hag
ta una segunda superficie laterel opuesta del c¢able 110
8 través de un orificio preconformado {112. Al recalcar,
la metriz 114 curva inicialmente el extremo libre 409
de la pats 108 de manera que se aproxime perpendicular-
mente a la superficie 107 de respasldo del miembro 106
de respaldo, como se muestra en la figura 11. La defor
macion posterior, como se muestra en la figura 12, hace
que el extremo 109 perfore el cable 110 y presione al
miembro 106 de apoyo hacia el entrante edncavo 118 de
la matriz inferior 116. Como se ve en las figuras, el
extremo libre 1039 en la conexidn finalmente recaleada
estd en relac;én de solape con la superficie 107 de res
paldo del miembro 106 de respaldo.

En le figura 13 se muestra todavia otro contag
to eléctrico 122 que se puede engarzar a un extremo libre

de un cable 126 conductor pleno. ElL contacto eléctrico

- 122 incluye una parte 128 de contacto en la forma de un

apéndice, wn miembro 130 de respaldo que tiene una su-
perficie 131 de respaldo, y una pata deformable 132. La
pata 132 tiene un extremo libre 133 que estd estrechado
para facilitar la perforacidn inicial del cable 126. Ia
pata 132 se hace pasar inicialmente desde una primera has

ta una segunda superficie lateral opuesta del cable 126

- 12 =-
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a través del extremo libre del cable. Durante una opera-
cidn de recalcado, una matriz superior 134 se aproxima

a wi miembro 130 de respaldo y al cable 126 formando un
éngulo como se muestra en la figura 14. Como consecuen
cia, una parte curvada 138 de la cara de matriz de la ma
triz superior 134 dirige inicialmente el extremo libre
133 de la pata 132 formando un éngulo hacia el miembro
130 de respaldo. La deformacidn final de la pata 132
ocasiona de nuevo que el extremo libre 133 sea deformado
por ei miembro 130 de respaldo para adoptar la rdacidn
de solape con la superficie 131 de respaldo del miembro
130 de respaldo.

Ia presente solicitua, que corresponde a la pre
sentada en Estados Unldos de América, el 20 de Febrero de
1973, bajo el N? 333.579, se acoge é los beneficios del
Artfculo 51 del vigente Estatuto sobre Propiedad Indus-

trial.

- REIVINDICACIONES +

o ey, e s e i
o

Los puntos de invencion propia y nueva, que se
presentan para que sean objeto de esta solicitud de Paten
te de Invencidn en Espafia, por VEINTE afios, son los que

se recogen en las reivindicaciones siguientes:
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12.~ Una conexion eléctrica entre un conductor

plano de un cable de conductores plano y un contacto elég
trico que incluye una pata deformsble gue tiene un extre-
mo libre y un miembro de respaldo que coopera con la pata,
pasando la pata desde una primera hasta una segunda super
ficle lateral opuesta del cable y siendo 6uryado de ma-
nera que el extremo libre perfore el cable desde la se-
gunda superficie lateral y se aplique alAconductor, y
teniendo el miembro de respaldo una superficie de res-
paldo que se aplica a la primera superficie lateral del

cable en alineacidn con el conductor, caracterigada por-

que el extremo libre (48) estd en relacidn de solape con
la superficie (49) de respaldode manera gue el miembro
(42) de respaldo resiste cualquier relajacidn de la pa-~
ta (44) despu‘e's del recalcado.

28,~ Un contacto eléctrico formade de matérial
de chapa para utilizarlo en la conexidn eléctrica reivin-

dicade en la reivindicacion 18, caracterizado por una

parte (36) de contacto que tione paredes laterales (38)

eldsticas y separadas, interconectadas por un puente (40)

para definir un receptdculo de apendice con form de ca-
nal invertido, un miembro (42) de respaldo que se extien
de lateralmente hacia fuera del borde libre de cada pa-
red lateral (38), estando plegado cada miembro (42) de

respaldo sobre s{ mismo para definir un ala de doble es-

_14_
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pesor que tiene una superficie (49) de fespaldo, y una
pata deformable (44) que se extiende desde cada miembro
(42) de respaldo en un sentido contrario a la parte (36)
de contacto, convergiendo las patas (44) unas hacia otras,
excepto en sus extremos libres (48), que estdn girados
haocla fuera, separéndose unos de otHros.

38.= Un contacto eléctrico formado de material
de chapa pars utilizarlo en el conectador eléctrico rei-
vindicado en la reivindicacion 12, caracterizado por una
parte (78) de contacto en la forma de un epéndice de do-
ble espesor, un miembro (80) de respaldo que tiene una
superficie (83) de apoyo que.s? extiende lateralmente
hacia fuera de un borde libre de la parte (78) de con-
tacto, y une pata deformable (82) que se extiende en sen~
tido contrario desde la parte (78) de contacto, tenien-
do la pata (82) un extremo libre (84) que estd estrecha-
do.

48,~ Un contacto eléctrico como el reivindica-
do en la reivindicacidn 3%, caracterizado porgue el miem
bro (80) de respaldo tiene una parte (85) que estd consg-
titu{da formando éngulo con el resto del miembro (80) de
respaldo para definir una perte (81) de superficie de~
flectora de la superficie (83) de respaldo.

58.,~ Un contacto eléctrico formado de mate-

rial de chapa para utilizarlo en la conexion eléctrica

- 15 -
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reivindicada en la reivindicacidn 18, caracterizado por

una parte (128) de contacto en forms de un apéndice, un
miembro (130) de respaldo que se extiende lateralmente
hacia fuera desde un extremo de la parte (128) de con-
tacto, teniendo el miembro (130) de respaldo una super-
ficie (131) de respaldo, y una pata deformeble (132)
que se extiende desde el miembro (130) de respaldo en
sentido contrario a la parte (128) de contacito, teniendo
la pata (132) un extremo libre (133) que estd estrechado.
68,~ Una conexidn eléctrica entre un conductor
pleno de un cable de conductores plano y un contacto
eléctrico.

Tal y como se ha descrito en la Memoris que
anteceds, representado en los dilbujos que se acompafian
¥ con los fines que se han especificado.

Este Memoria consta de diez y seis hojas es-
critas a miquina por una sola cara.

Madrid,

P.A.

- 16 -
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