
P A T E N T E  DE  I N V E N C I O N  
por  v e in te  años,
para todo e l  t e r r i t o r i o  e sp añ o l, por " MAQUINA CALCETERA 
PLANA PARA HACER PUNTO " , cuyo p r iv i le g io  se s o l i c i t a  a f a ­
v o r  de l a  e n tid ad  alemana H.STOLL & 0 0 . ,  r e s id e n te  en 
REUTLINGEN, S to llw eg , 1, R epública  F ed era l Alemana y cuyo 
in v e n to r  es D. víILHEIM HADAM, de n a c io n a lid ad  alem ana, r e ­
s id e n te  en 7410 R eu tlin g en , B é l in o s t r .115, e l  c u a l ha hecho 
c e s ió n  de sus derechos sobre e s ta  P a te n te  a l a  e n tid a d  s o l i
c i t a n te .

M E M O R I A  D E S C R I P T I V A
E l in ven to  se r e f ie r e  a una maquina de h a ce r pun to , mas 

concretam ente a una maquina c a lc e te ra  p lan a , en l a  que lo s  
p ie s  que gu ían  la s  a g u ja s , son in c l in a b le s  d en tro  de l a  ban­
cada de ag u jas y con e l lo  g u ia b le s  fu e ra  d e l c a n a l de a g u ja , 
donde e s tá n  p re v is ta s  p l a t in a s ,  que en una p o s ic ió n  de b lo ­
queo son d esp lazab le s  m anteniendo lo s  p ie s  en l a  p o s ic ió n  
in c lin a d a  h a c ia  abajo  p u lien d o , además, re tro c e d e rs e  la s  
p la t in a s  de su p o s ic ió n  de enclavam iento m ediante p iezas



de c i e r r e ,  y donde la s  p l a t in a s ,  además, d isponen de un p ié  
de mando acoplado con un r o to r  m agnético.

Ya se ha p ropuesto  avan zar l a s  p la t in a s  m ediante p iez as  
no conm utables que a d o n a n  sobre lo s  p ie s  de la s  p la t in a s  de 
avan zar a l a  p o s ic ió n  de enclavam ien to , y conform ar lo s  p ie s  
de t a l  form a, que con e l  f i n  d e l desengrane de la s  p iez as  de 
c ie r r e  no conm utables, sean  sum erg ib les en e l  bloque d e l l e ­
cho de p la t in a  m ediante p iez as  de c ie r r e  no conm utables c o n tra  
l a  a c c ió n  de m uelle (D.$-OS 2 010 973)* En l a  p re sen te  lo s  p ie s  
e s tá n  acop lados de t a l  forma a imanes coordinados con ro to re s  
p a ra  que estando  lo s  p ie s  sum ergidos, lo s  ro to re s  e s tá n  apoya­
dos en lo s  polos m agnéticos.

E l in v en to  t ie n e  como f in a l id a d  co n ceb ir una máquina de 
h a c e r  punto de l a  forma p ropu esta  en su e s t r u c tu r a  de s i s t e ­
ma de c e r ro jo  y en l a  e s t r u c tu r a  de la s  p la t in a s  aún más sen ­
c i l l a  y  aum entar con e l l o  to d a v ía  más la  seg u rid ad  en e l  fu n c io ­
nam iento de t a l  máquina de punto.

E l com etido p ropuesto  se so lu c io n a  según e l  in v en to , que 
en una máquina de h ace r punto con la s  c a r a c t e r í s t i c a s  a l  p r in ­
c ip io  m encionadas e l  p ie  de mando de l a s  p la t in a s  forma inme­
d iatam en te  e l  r o to r  m agnético y que e s tá  a lo ja d o  de modo d es- 
p la z a b le  en l a  d ire c c ió n  lo n g itu d in a l  de l a  p la t in a  a tr a v é s  
de un s e c to r  l im ita d o , y so b re sa le  h a c ia  una g u ía  de c ie r r e  
de mando que es lim ita d a  en p a r te  por po los de imán, de por 
lo  menos un imán d i r i g ib l e .  P ara  e s ta  f in a l id a d  e l  p ié  de man­
do puede s e r  unido convenientem ente con un pasador a lo jad o  en 
l a  p l a t in a  y d esp lazab le  lo n g itu d in a lm en te  siendo e l  campo de 
a ju s te  máximo d e l p ié  de mando en l a  p la t in a  in f e r i o r  a l  campo
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de desplazam iento  máximo de l a  v ía  de c i e r r e ,  en l a  cu a l se 
in c l in a  e l  p ie  de mando.
En la  c o n s tru c c ió n , según e l  in v e n to , e l  p ie  de mando de l a  
p la t in a ,  no t ie n e  que s e r  por lo  ta n to  desplazado c o n tra  l a  
fu e rz a  de un m uelle de re tro c e s o . E l p ié  e s tá  a lo jad o  y l i ­
bremente d esp lazab le  y es in flu e n c ia d o  exclusivam ente por 
p ie z a s  de c ie r r e  e s ta c io n a r ia s .

l a  v ía  de c e r ro jo  de mando e s tá  ven ta josam ente  p ro v is ta  
de puntos s e le c to re s  que e s tá n  lim ita d o s  cada uno, por po los 
de imán y e s tá n  coordinados a la s  curvas de punto de la s  adu­
ja s .  A e s to s  puntos s e le c to re s  s iguen  en la  d ire c c ió n  de pa­
so de lo s  p ie s  de mando, p iez as  de c ie r r e  de ag u ja  que a c c io ­
nan sobre lo s  p ie s  de p la t in a  y pueden o r ig in a r  un d e sp laz a ­
m iento de la s  p la t in a s  en l a  p o s ic ió n  de enelavam ien to , en 
ta n to  que en e l  punto s e le c to r  a n tep u esto  a l  p ié  de p la t in a  
se haya dado un c o rre sp o n d ien te  movimiento de desp lazam ien to .

Convenientem ente se han p ro v is to  puntos s e le c to r e s  en l a
v ía  de c ie r r e  de mando p ara  lo s  s ig u ie n te s  lu g a re s  marcados 
de l a  curva de punto de l a s  a g u ja s : para  e l  punto de se p a ra ­
c ión  de l a  v ía  de agu ja  para  h a ce r punto y no h a c e r lo , hacBr 
punto y re c o g e r , en e l  c ie r r e  para  e l  punto de se p a ra c ió n  
p asa r lo s  puntos o no p a s a r lo s , reco g er lo s  puntos o no r e ­
c o g e rlo s . En la s  máquinas c a lc e te ra s  p lan as iz q u ie r d a / i z -  
qu ierda  pueden p reverse  puntos de s e le c c ió n  a d ic io n a le s , en 
lo s  puntos de sep a rac ió n  de l a  v ía  de agu ja  para  la  pasada 
o no pasada de a g u ja s ,o  reco g id a  o no reco g id a  de la s  a g u ja s .

Un ejem plo de e je cu c ió n  i l u s t r a t i v o  y no l im i ta t iv o  d e l 
o b je to  de l a  invención  se e x p lic a  con d e ta l le  a c o n tin u ac ió n
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a base  d e l plano esquem ático en e l  que puede v e rse  en l a  
f ig u r a  1 una se c c ió n  de l a  bancada de a g u ja s  de una máquina 
c a lc e te r a  p lan a , con una p la t in a  c o n s tru id a  según e l  inven­
to ,  m ie n tra s  en l a  f ig u ra  2 se re p re se n ta  e l  c o r te  correspon­
d ie n te  a l a  f ig u ra  1 , pero con l a  p la t in a  en  p o s ic ió n  de en- 
c lavam ien to , siendo l a  f ig u ra  3 una v i s t a  desde a r r ib a  f u e r te ­
mente esquem atizada sobre un c i e r r e  de punto y un c e r ro jo  de 
una máquina c a lc e te ra  p lana  y l a  v ía  de c e r ro jo  de mando pa­
r a  lo s  p ie s  de p la t in a .

En l a s  f ig u ra s  1 y 2 se m uestra  una se c c ió n  a tr a v é s  de l a  
bancada de ag u ja s  10 , o bloque d e l le c h o , de una máquina c a l ­
c e te ra  p lan a  a lo  la rg o  de un c an a l de ag u ja  11. En cada uno 
de lo s  c a n a le s  de ag u ja  en forma de hend idura  11 de l a  banca­
da de a g u ja s , son coord inados : una ag u ja  de len g ü e ta  1 2 , 
un v ás tag o  de ag u ja  13 unido en forma a r t ic u la d a  con l a  agu­
ja  de le n g ü e ta  12  portando e l  prim ero un p ié  de agu ja  14 y 
una p la t in a  a lo ja d a  de forma lo n g itu d in a l  d e sp laz a b le . E l 
v ástag o  13 e s tá  conformado como una v ig u e ta  e l á s t i c a  y a r -  
q u eab le , que se apoya por uno de sus extrem os que se p resen ­
t a  doblado en forma de h o r q u i l la  131, en e l  fondo d e l can a l 
de agu ja  11 y t ie n e  e l  o tro  extrem o en forma de cab eza l a r ­
t ic u la d o  132 en l a  agu ja  12. En e l  s e c to r  de l a  mayor f l e x i ­
b i l id a d  d e l  v ástag o  13 e s tá  p re v is ta  e l  p ié  de agu ja  14.
E ren te  a l  p ié  de agu ja  se encu en tra  en l a  p a r te  in f e r io r  
d e l v á s ta g o  13 un p ié  de enclavam iento  16 , que es p o s ib le  
sea  in tro d u c id o  en la s  ran u ra s  de enclavam iento  17 ó 18 , que 
e s tá n  conformadas en e l  fondo (te lo s  c an a le s  de agu ja  1 1 , s i  
e l  v á stag o  13 es p resionado  en  e l  c a n a l de agu ja  1 1 , según
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f ig u ra  2. En e s ta  misma ocasión  e l  p ie  de aguja  14 es des­
conectado de la s p ie z a s  de c ie r r e  de ag u ja .

E l desacoplado d e l p ie  de agu ja  14» se r e a l i z a  m ediante 
la  p la t in a  15» que e s ta  acop lada de forma a r t ic u la d a  en su 

5 te rm in a l d e la n te ro ,  con una co rre d e ra  19, que en su f i n a l
d e la n te ro , e s tá  p ro v is ta  de un plano in c lin a d o  20 que puede 
pasa r sobre un plano in c lin a d o  a n ta g o n is ta  de una r e g le ta  2 1 , 
que se encu en tra  a la  misma a l tu r a  y que se ex tien d e  encima 
de lo s  v a stag o s de agu ja  13 a t r a v é s  de todo e l  la rg o  de la  

10 bancada de agu ja  10 p ro v is to  de can a le s  de a g u ja . Al p a sa r
l a  c o rre d e ra  19 sobre la  r e g le ta  21 se produce un enelavam ien­
to  d e l vastago  de agu ja  13 en su p o s ic ió n  más arqueada. E l 
enclavam iento se r e a l i z a  por la  in f lu e n c ia  de un p ie  de mando 
22 de l a  p la t in a ,  que a c o n tin u ac ió n  se d e sc rib e  aún más de- 

15 ta llad a m en te . E l re tro c e so  de la  p la t in a  15 h ac ia  la  p o s i­
c ió n  de reposo según l a  f ig u ra  1 se e fe c tú a  m ediante l a  in ­
f lu e n c ia  de un p ie  de re t ro c e s o  d e la n te ro  151 de la  p la t in a .

E l p ie  de mando 22 de l a  p la t in a  e s  de una so la  p iez a  con 
una c o rre d e ra  23» que t ie n e  e l  mismo e sp e so r que l a  p la t in a  

20 15 y  que e s tá  a lo jad o  en una ran u ra  lo n g itu d in a l  152 de la
misma para  que pueda s e r  d esp lazab le  lo n g itu d in a lm e n te . E l pió  
de mando 22 so b re sa le  a tra v é s  de una a b e r tu ra  su p e r io r  de la  
p la t in a  15 que e s tá  c a ra c te r iz a d a  por un can to  de tope d e la n ­
te ro  153 y un canto de tope t r a s e ro  154 para  e l  p ie  de mando 

25 22. E n tre  lo s  dos can to s  de tope 153 y 154 e l  p ió  de mando
22 es d esp lazab le  lib rem en te  en l a  p la t in a  15 en d ire c c ió n  
lo n g itu d in a l .

l a  f ig u ra  3 , m uestra la s  p iez as  de c ie r r e  más im p o rtan tes
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42311de un c e r ro jo  de punto y un c ie r r e  en forma de "candado1* 
de l a  máquina c a lc e te ra  p la n a , con lo s  que se r e a l i z a  la  
g u ía  de la s  a g u ja s . E l c ie r r e  de punto es formado mayormen­
te  por l a s  p ie z a s  de c ie r r e  26, 27, 28 y 29» E l c a n a l de 
c ie r r e  l l e v a  l a  r e f e re n c ia  30. E l c ie r r e  en forma de "can­
dado" es lim ita d o  por l a s  p ie z a s  de c ie r r e  31, 32, 33, 34 y 35» 
Las h en d idu ras 291 y 331 en l a s  p iezas  de c ie r r e  29 y 33, pue­
den s e r v i r  p a ra  l a  c o rre c c ió n  de l a  p o s ic ió n  de lo s  p ie s  de 
agu ja  14 de la s  ag u jas desacop ladas 12. E l c ie r r e  d ispone, 
además, de v a r ia s  p iezas  de c ie r r e  de re tro c e so  36, 37, 38,
39, 40 y 41, que acc ionan  sobre lo s  p ie s  de re tro c e so  151 
de l a s  p la t in a s  15. Eas p ie z a s  de c ie r r e  36 y  38 son sumer­
g ib le s  c o n tra  l a  fu e rz a  e l á s t i c a  en l a  bancada de c ie r r e  ya 
que solam ente deben a c c io n a r  cada vez en una so la  d ire c c ió n  
de pasada» E l sumergido se r e a l i z a  autom áticam ente m ediante 
e l  h a c e r  tope  de lo s  p ie s  de re tro c e so  151 de la s  p la t in a s  
15 so bre  lo s  p lano s in c l in a d o s  d e l c ie r r e  361 y 381. Ademas 
e s tá  in d icad o  en l a  f ig u ra  3 l a  v ía  d e l c ie r r e  de mando 42 
p a ra  e l  p ie  de mando 22 de la s  p la t in a s  15*

La v ía  de c ie r r e  de mando 42 e s tá  p ro v is ta  de v a r ia s  
ra m if ic a c io n e s  donde por l a s  p iezas  de c ie r r e  de agu jas 
4-3 l a  v ía  de c ie r r e  de mando e s ta  d iv id id a  cada vez en un 
tram o de paso 421 y en un tram o de avance 422. Al p r in c ip io  
y a l  f i n a l  de cada ra m if ic a c ió n  l a  v ía  de c ie r r e  de mando 
42 e s tá  l im ita d a , p o r lo  menos, en e l  lado d e l  tramo de 
paso 421 por imanes perm anentes 44 a lo s  c u a le s  e s tá n  an­
te p u e s to s  cada vez en l a  d ire c c ió n  de paso , imanes de mando 
e x c i ta b le s  45 e s tre c h o s  y debidamente conformados. Los
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imanes perm anentes 44, hacen lo  n e c e sa rio  para  a ju s t a r  lo s  
p ie s  de mando 22 sobre la s  p la t in a s  15 y m antenerlos a a -  
quel lado  de la  v ía  de c ie r r e  a l a  que han s id o  lle v a d o s  
por e l  imán de mando e x c i ta b le . S i se conduce a lo s  p ie s  
de: mando 22 de la s  p la t in a s  15 a l  tram o de paso , t a l e s  p ie s  
de mando l le g a n  a chocar co n tra  e l  c an to  de tope 154 de l a  
p la t in a  15, con lo  que e s ta  e s  m antenida en p o s ic ió n  de r e ­
poso, como se puede d ed u c ir de l a  f ig u ra  1. E l vastago  
de ag u ja  13 no es arqueado y e l  p ie  de ag u ja  queda a co p la ­
do en l a  v ía  de c ie r r e  30 d e l c e r ro jo  de punto o en su ca­
so d e l c e r ro jo  en forma de "candado" y e s ,  po r lo  ta n to ,  
in flu e n c ia d o  por la s  p iez as  de c ie r r e  26 h a s ta  35« S i por 
e l  c o n tra r io  en un punto de ra m if ic a c ió n , lo s  p ie s  de mando 
22 son d esv iad os a l  tramo de avance 422, m ediante una c o r re s ­
pondiente e x c ita c ió n  de lo s  imanes e lé c t r i c o s  422, e l  p ié  
de mando 22 de una p la t in a  15 es presionado  c o n tra  e l  canto  
de tope d e la n te ro  153 de l a  p la t in a  15 y empuja a  t a l  p la ­
t i n a  15 en f ig u ra  1 . h a c ia  la  derecha , de modo que l a  c o rre »  
dera  19 l le g a  a l a  r e g le ta  21 y según f ig u ra  2 e l  vastago  de agu 
ja  13 b a jo  desacoplam iento d e l p ié  de ag u ja  14 es doblado des­
de e l  campo de in f lu e n c ia  de la s  p ie z a s  de c ie r r e  26 h a s ta  35 
den tro  d e l c an a l de agu ja  11. En e s ta  p o s ic ió n  queda c e r r a ­
da l a  p la t in a  15, h a s ta  que l a  s ig u ie n te  p iez a  de c ie r r e  de 
re tro c e s o  recoge e n tre  la s  p ie z a s  de c ie r r e  36 h a s ta  41 e l  
p ié  de re tro c e so  151 de l a  p la t in a  15 y re tro c e d e  é s ta  h a c ía  
su p o s ic ió n  de rep oso , según l a  f ig u ra  1 .

Como se puede ded u c ir de l a  f ig u ra  3 , lo s  puntos de ram i­
f ic a c ió n  de l a  v ía  de c ie r r e  de mando 42 , p ro v is to s  de imanes
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perm anentes 44 y lo s  imanes de mando e x c i ta b le s  45, según 
e l  in v e n to , son in c lin a d o s  h a c ia  puntos marcados de l a  g u ia  
de c ie r r e  de agu ja  30. E sto s  puntos s e le c to re s  de aguja  
d e s ta c a d o s , son in d icad o s por la s  porc iones rayadas A, B, C,

5 D, B y ! ,  en la  v ía  de c ie r r e  de agu ja  con 30 o 30a. En
e s to s  s e c to r e s ,  po r lo  ta n to ,  se puede r e a l i z a r  según e le c c ió n  
y co rre sp o n d ie n te  a  la  e x c i ta c ió n  programada de lo s  imanes 
de mando 45 , un desacoplam iento  y parada de la s  a g u ja s , como 
ya queda pub licado  por una s o l i c i tu d  de p a te n te  más a n tig u a  

10 (DT-OS 2 002 991 y DI-OS 2 010 973)-
En e l  te rm in a l de l a  v ía  de c ie r r e  de mando 42 en e l  c a rro  

de l a  máquina no rep re se n ta d o  en l a  f ig u r a  3 , l a  v ía  de c ie r r e  
de mando no m uestra  ningún tram o de paso 421, s in o  solam ente 
un tram o de desp lazam iento  423 lim ita d o  por una p iez a  de c ié — 

■ 15 i r g  de avance e s p e c ia l .  P o r e l lo  en e l  c e r ro jo  d e l paso de
c ie r r e  to d as  l a s  p la t in a s  15 son lle v a d a s  a su  p o s ic ió n  de 
enc lav am ien to , según se desprende de l a  f ig u ra  2 y con e l lo  
son asegurad as to d as l a s  ag u ja s  por lo s  p ie s  de enclavam ien­
to  16 de lo s  v á s tag o s  e lá s t i c o s  de agu ja  13, c o n tra  un mo- 

20 v im ien to  lo n g i tu d in a l  indeseado .
D e sc rito  su fic ien tem e n te  l a  in v en c ió n , a s í  como l a  manera 

de r e a l i z a r l a  p rác ticam en te , debe h a c e rse ^ c o n s ta r  que l a  m is­
ma es s u s c e p tib le  de cu an tas  m o d ificac iones de d e ta l le  se e s ­
tim en co n v e n ie n te s , siem pre que no se a l t e r e  su  fundam ento,

25 a  cuyo f i n  se d e c la ra n  de novedad y p rop ia  in ven ción  de
D. WILHEIM HADAM, la s  s ig u ie n te s  re iv in d ic a c io n e s  que cons­
t i tu y e n  l a
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N O T A  R E I V I N D I C A T O R I A
1§ -  " MAQUINA CALCETERA PLANA PARA HACER PUNTO " de 

la s  que lo s  p ie s  que mandan l a s  a g u ja s , son sum erg ib les 
en l a  bancada de ag u jas y con e l lo  pueden s e r  ex c ita d o s  
fu e ra  d e l canal de a g u ja , en e l  c u a l e s tá n  p r e v is ta s  p la ­
t in a s  que pueden s e r  desp lazadas h a c ia  una p o s ic ió n  de en­
e rv a m ie n to , donde m entienen lo s  pie's en l a  p o s ic ió n  su­
m ergida y donde, además, l a s  p la t in a s  pueden s e r  rem ovi­
das m ediante p ieza  de c ie r r e  desde l a  p o s ic ió n  de e n e r ­
vam iento y donde, además, l a s  p la t in a s  e s tá n  p ro v is ta s  
de un p ie  de mando acoplado con un r o to r  m agnético , c a ra c ­
te r iz a d a  por e l  hecho de que e l  p ie  de mando ( 22) forma 
inm ediatam ente e l  r o to r  m agnético y e s tá  a lo ja d o  en l a  
p la t in a  (15) en su d ire c c ió n  lo n g itu d in a l  a t ra v é s  de un 
campo lim ita d o , pudiendo s e r  lib rem en te  desp lazado  so b re ­
sa lien d o  en una v ía  de c ie r r e  de mando ( 42) que en p a r te  
e s tá  lim ita d a  por polos m agnéticos y en su  caso por lo  me­
nos de un polo m agnético d i r ig ib l e  (45)*

2 § -  Máquina c a lc e te ra ,  según l a  re iv in d ic a c ió n  a n te r i o r ,  
c a ra c te r iz a d a  po r e l  hecho de que e l  p ie  de mando ( 22) e s ta  
unido a una c o rre d e ra  (23) d esp lazab le  lo n g itu d in a lm en te  y 
a lo ja d a  en l a  p la t in a  (15) y porque e l  campo de d esp laza ­
m iento máximo d e l p ié  de mando en l a  p la t in a  e s  mas peque­
ño que e l  campo de re c o r r id o  máximo de la  gu ía  de c ie r r e  
de mando (42) hao ia  l a  c u a l se in c l in a  e l  p ié  de mando (2 2 ) .

3& _ Máquina c a lc e te r a ,  según la s  re iv in d ic a c io n e s  an­
t e r i o r e s ,  c a ra c te r iz a d a  po r e l  hecho de que l a  v ía  de c ie r r e  
de mando (42) t ie n e  v a r io s  puntos lim ita d o s  por po los magné-

/
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t i c o s  (4-4-, 45) y o tro s  determ inados puntos (A -F), puntos 
s e le c to r e s  coordinados a l a  curva de punto de la s  agu­
ja s ,  a l a s  que s ig u en  en  d ire c c ió n  de paso de lo s  p ie s  
de mando ( 22) l a s  p iez as  de c ie r r e  de a g u ja , y porque a l  

5 f i n a l  de la  v ía  de c ie r r e  de mando (42) e x is te  una p ieza
de c ie r r e  (46) que e je rc e  su e fe c to  para  que se consiga  
un desp lazam ien to  de to d as  la s  p la t in a s  (15) en su  p o s i­
c ió n  de enclavam ien to .

4§ -  Máquina c a lc e te r a ,  según les re iv in d ic a c io n e s  1-3 , 
10 c a ra c te r iz a d a  por e l  hecho que en l a  v ía  de c ie r r e  de man­

do (42) e s tá n  p re v is to s  puntos s e le c to re s  para  lo s  puntos 
marcados en l a  curva de punto de la s  agu jass  
punto de se p a ra c ió n  de l a  g u ía  de agu ja  para  h ace r punto y 
no h a c e r lo , h a c e r  punto y re c o g e r lo , p a sa r  puntos y no pa- 

15 s a r lo s ,  coger lo s  puntos y no co g erlo s (O ie rre  en forma
de "candado").

58-  Máquina c a lc e te r a ,  según l a  re iv in d ic a c ió n  4SS 
c a ra c te r iz a d a  por e l  hecho de que e s tá n  p re v is to s  puntos 
s e le c to r e s  a d ic io n a le s  para  lo s  s ig u ie n te s  puntos marcados 

20 de l a  curva de pun to , e l  p a sa r  o no p a sa r de a g u ja s , reco ­
g e r  o no rec o g e r la s  agujas»

68 -  « maquina calcetera plana para hacer PUNTO ".
Todo t a l  y conforme queda d e s c r i to  y re iv in d ic a d o  en 

l a  Memoria D e sc rip tiv a  que an tecede  y que co nsta  de

/
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once h o ja s  e s c r i t a s  a máquina en una s o la  de sus c a ra s  
y un plano que la  i l u s t r a n .
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