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Perfeccionamientos en maquinas cosechado-
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éZ%ﬁu%wﬂ&-CHISHOLM—RYDER COMPANY INC., entidad norteamericana, resi-
dente en College and Highland Avenue, Niagara Falls, New
York 14305, EE.UU. de A,

La presente invencién se refiere a una mdquina co-
sechadora perfeccionada para la recoleccibén de productos
que crecen en plantas en una hilera y, més concretamente,
a una cosechadora universal de uva, capaz de un ajuste ré-

e pido para la recoleccién de uvas de diferentes tipos de
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formaciones de vides y diferentes variedades de uvas.

A modo de antecedente, digamos que las uvas se cultid
van comercialmente en diferentes tipos de formaciones de vides.
Por ejemplo, hay una formacién del tipo de cortina simple en
5 la que las vides o parra se orientan a 1o largo de wnos alam-
bres que se extienden entre postes, formando una hilera. Esté
también la formacién de vides de doble cortina, tipo "Ginebra!
en la que las vides se orientan para producir dos cortinas se-
paradas que .cuelgan de alambres separados soportados de los ex=-
10. tremos exteriores de unas barras transversales en forma de "V!
soportadas en la parte superior del poste formando una hile-
ra. Ademés, estd el tipo de formacién de vides de parte supe-
rior en "I" en el que las vides crecen a 1o largo y entre unos
glambres fijados en losg extremos exteriores de una barras trans—
15; vergales fijadas a postes para formar wna "I'"., Igualmente hay
otro tipo de formacibén de vid en el que las vides son soporta-
das por unos alambres tendidos entre barras transversales
montadas en un vlano inclinado en la parte superior del poste
formando una hilera, Existen también otras formas de cultivar
20. las vides.

Anteriormente, el ajuste de una mdquina cosechadora
de uva para utilizgrla con los difersntes tipos de formacione
de vides, eran tareas que requerian tiempo y wn coste eleva- T
do, si es que la cosechadora era capaz de ajustarse. Por otra
25, parte, en algunos tipos de plantaciones, tales como la doble
cortina "Ginebra", mencionada brevemente arriba, las vides
tienden a acercarse y apartarse entre si en un plano durante
la recoleccidn, haciendo pués, diffcil, e incluso imposible,

que la cosechadora se mantenga en el grado deseado de contacto

30, con las vides y las uvas en todo momento, Por otra parte, an-
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teriormente no se conocia ninguna forma de montar los brazos

cogechadores de una cosechadora de uva para un movimiento efi-
caz siguiendo el contorno de las formaciones de vides, con eli
fin de obtener una recoleccibn 6ptima, Esta invencién preten-g
de superar las mencionadas deficiencias de las anteriores co—i
sechadorag de uvas, ‘
Por consiguiente, un objeto de la presente invencién
es el de proporcionar una cosechadora universal de uva que pug-
da ajustarse fécil y rdpidamente para recolectar diferentes de
vides, proporcionando gelectivamente cualgquiera de una serie

de diferentes tipos de operacibén, ya sea individualmente o en

combinacidn, como aparece por la siguiente declaracifén de objeé-
tos de la presente invencibn y la memoria que sigue.

Otro objeto de la presente invencién es el de propor-
cionar una cosechadora de uva perfeccionada que puede ajustar-
ge para permitir selectivamente que los brazos cosechadores
que se dirigen a ambog lados de lag vides se muevan en relacién
acoplada pafa conseguir realmente el contorno ondulado de las’
hileras de vides, con el fin de mantener las vides centradas !
entre ellos y poder retirar las uvas de las mismas de manera |
6ptima,

Otro objeto afin de la presente invencibn es el de
proporcionar una cosechadora de uva perfeccionada capaz de ppé
ducir éste tipo de bragzo acoplado y en la que la separacién |
de brazos acoplados en lados opuestos de lag vides, puede aco-
plarse rdpida y fécilmente para diferentes espesores de plantd-
ciones de vides, Otro objeto mds de la presente invenciébn,re-
lacionado con los que acabamos de citar, es el de proporcionay

una cosechadora perfeccionada de uva de éste tipo, en la que

los brazos cosechadores acoplados tienen un alcance relativa-
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mente amplio de movimiento transversal en relacifn con la co-
gechadora para poder acomodarse a importantes variaciones en
el contorno de la hilera de vides sobre la que se estd achuan-
do., Otro objeto mds de la presente invencibn es el de propor-
clonar una cosechadora de uva perfeccionada de éste tipo, en
la que la fuerza de los brazos acoplados en los lados opues-
tos de las vides debe ser siempre sustancialmente la misma in-
dependientemente de su situacibn transversal en la cosechado-
ra.

Otro objeto més de la presente invencién es el de
proporcionar una cosechadora de uva perfeccionada en la que
los brazos cosechadores gque actuan en los brazos opuestos de
las vides, pueden ajustarse selectivamente para movimientos,
alejdndose y acercéndose independientemente entre si{, de for-
ma que puedan mantener el grado deseado de contacto con los
lados opuestos de las vides. Un objeto afin de la presente
invencibn es el de proporcionar una cosechadora de uva perfec-+
cionada capaz de realizar ese tipo de operacidén independiente
¥y en que la separacibn mfnima de los brazos que actuan en

los lados opuegtos de las vides, pueden ajustarse répida y

fécilmente para diferentes espesores de las plantas y para di-
versas eficiencias de recoleccibn. Otro objeto méds relaciona-
do con los anteriores de la presente invencidn, es el de pro-
porcionar una cosechadora de uva perfeccionada en la que los
brazos cosechadores, que se mueven independientemente en los
lados opuestos de lag vides, tienen un alcance relativamente
amplio de movimiento transversalmente a la miquina, de forma
que se puedan acomodar a importantes variaciones en el contore

no de la hilera de vides. Atm otro objeto de la presente in-

vencién es el de proporcionar una cosechadora de uva perfecciy

| L%
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nada que tiene brazos que se mueven independientemente en los

| S

que la fuerza entre los brazos y los lados opuestos de las vi

des puede ser siempre la misma independientemente de su posi- '

cibn transversal en la cosechadora. :

Otro objeto de la presente invencidn es el de propoﬁ-
cionar una cosechadora de uva perfeccionada en la que cada sé—
rie de brazos que actuan en cada lado de las vides pueden es-
tar inclinados en un 4ngulo diferente en relacibn con la hiled
ra de vides, con el fin de obtener el grado 6ptimo de unién
entre 1los brazos y cada lado de las vides.

Otro objeto més de la presente invencibén es el de
proporcionar una cogsechadora de uva perfeccionada en la que el
grado de inclinacién de cada serie de brazos en cada lado de
la cosechadora puede ajustarse simple y facilmente. Un objeto5
relacionado de la presente invencibén es el de proporcionar
una cosechadora de uva perfeccionada en la que la inclinaciftn

mencionada de los brazos puede utilzarse, si se desea, tanto

cuando la serie de brazos de cada lado de la cosethadora estén
gcopladog para movimiento en wlacibn con las vides, como si |
estén montados para movimientos independientes en relacibn coﬂ
lag vides. i
0tro objeto de la presente invencifn es el de propor- |
cionar una cosechadora perfeccionada de uva en la gque el grad
de inclinacién de los brazos cosechadores a cada lado de la co-
sechadora puede ajustarse desde una posicibén a distancia,mien-
tras que la miquina estd en funcionamiento, adaptando con ella
la cosechadora a diferentes tipos y condiciones de terreno,
mientras sigue realmente moviéndose a lo largo de las hileras

de vides y procediendo a su recoleccidn.

Otro objeto de la presente invencibn es el de propor-
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cionar wn dispositivo para variar la separacifn entre la se-
rie de brazos recolectores a cada lado de la cosechadora des-
e una posicifn a distancia, mientras la cosechadora se mueve
a lo largo de las hileras de vides y procede a la recoleccibn
Se de las uvas, para ajustar rdpidamente con é1 la cosechadora
para un funcionamiento 6ptimo en todas las condiciones.

Otros objetos.y ventajas concomitantes de la presen-
te invencidn se podrén percibir facilmente en 1o que sigue:

La cosechadora perfeccionada de la presente inven-
10. cibn incluye una serie de caracteristicas que pueden utilizar-
se individualmente o en combinacién., MAs concretamente, la co+
sechadora incluye unos brazos de recoleccién en el citado bas4
tidor para montarse a caballo sobre una hilera de vides, medios
gque montan dichos brazos en el bastidor para movimiento acopla
15, do transversalmente a las vides 0 para movimiento independien—
te en relacifn con las vides, medios para inclinar los brazos
en relacibn con la vertical, de manera que se proporcione el
grado deseado de unién con las vides, medios para variar la
fuerza con que los brazos actuan en los lados opuestos de las
20, vides y medios para ajustar la separacibén entre los brazos.
Por otra parte, también pueden proporcionarse medios para ajusg
tar, tanto la separacién entre los brazos como la inclinacifn
de los mismos desde una posicibn a distancia. Los diversos
aspectos de la presente invencifn se entenderén mis completa-
25, mente cuando se lea la parte que sigue de lamemoria en unién
con los dibujos adjuntos en los que:

La figura 1, es una visbta en alzado lateral de la co-

sechadora de uva perfeccionada de la presente invencifn en re+

lacidén con vides cultivadas en formacién de cortina simple:

30 La figura 2 es una vista esquemdtica que muestra las
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caracteristicas de ondulacién de las vides de la figura 1 en

plantajs
Ia figura 3, es una vista lateral desde un extremo

del tipo de cortina simple de formacién de vides; :
La figura 4, es una vista de la cosechadora desde #
|

atrés, es decir, desde la derecha de la figura 1;
ILa figura 5, es una vista en seccién parcial y transL
vergal tomada siguiendo sustancialmente la lixea 5-5 de la fi-
gura 8 y que muestra particularmente las diversas conexiones
utilizadas para efectuar el movimiento acoplado de los médul og
de la cosethadora que soportan los brazos sacudidores;
La figura 6, es una vista en seceibn transversal to-
mada siguiendo generalmente la linea 6-6 de la figura 1, ¥
que muestra en la parte izquierda de la figura 6 el mecanismo
que estéd a ;a derecha del eje accionador del mébdulo en el la-
do derecho de la méquina y mostrando en la parte derecha de 13

figura 6 algunos de los acoplamientos a la izquierda del eje

accionador del médulo en el lado izquierdo de la méquina;

La figura 7, es una vista en planta tomada aproxima%
damente siguiendo la linea 7-7 de la figura 6 y que muestra E
10s diversos detalles de la estructura utilizada para efectua
el movimiento acoplado de los médulos transversalmente a la T
mAquina; ;

La figura 8, es una vista lateral siguiendo apr0ximaﬁ
damente la linea 8-8 de la figura 6 y que muestra fundamental-
mente la conexibn articulada de accionamiento para el méduwlo
cosechador y la estructura para suspenderlo del bastidor de

la cosechadora;
La figura 8A es una vista parcial tomada siguiendo

la 1inea 8A-8A de la figura 8
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Ta figura 9 es una vista parcial, similar a la figurs
5, pero mostrando la conexifn articulada ajustada para permitizx
que los mo6dulos oscilen de forma rectilinea independientemente
entre s y mostrando igualmente el mcanismo para inclinar 10s
nédulos en relacién con la vertical.

ILa figura 10 es una vista fragmentaria similar a 1=
figura 9 pero mostrando la forma en la que funciona la conexifn
articulada de accionamiento para mantener el accionamiento del

nédulo cosechador en una posicibn inclinad, de éste Gltimos

W

TLa figura 11 es una vista similar a la figura 7, per
mostrando la conexibn articulada en la condicibn ajustada para
permitir vn movimiento alternativo independiente de los mbédu~
los cosechadores;

La figura 12 es una vista en alzada desde un extremo
de una formacién de vides del tipo doble cortina "Ginebra®s
Ta figura 13 es una alzada lateral de la formacidn
de vides del tipo doble cortina 'Ginebr;;

Ea figura 14 es una vista en planta de la formacitn
de vides de doble cortina "Ginebra" que se muestra en la figu-
ra 13;

La figura 15 es una vista esquemitica que muestra
1la forma en gue los mbédulos cogechadores inclinados cooperan
con las uvas de la formacién de doble cortina "Ginebra®;

Ta figura 16 es una vista en elevacitn desde un extre

mo de una formacibn de vides del tipo de parte superior en wp o

Ta figura 17 es una vista en alzada desde un exbremd
de wn tipo de parte superior inclinada de formacién de vides;
Ta figura 18 es una vista en alzada desde wn extre-

mo de un tipo de cortina simple de formacién de vides, como

las de las figuras 2 ¥y 3, pero gue crece en un terreno incli-
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La figura 19 es wna vista esquemédtica de los médulos

cosechadores que pueden utilizarse para recolectar uvas que
crecen en una formacibn de vides del tipo "I" de la figursa %
16 con los médulos cosechadores inclinados en éngulos igualesi
en relacibn con la vertical;

La figura 20, es una vista esquemdtica de la incli-
nacién desigual de los médulos opuestos de la cosechadora pa-
ra utilizacidn en el tipo de formacibn de vides de parte supet
rior inclinada de la figura 17;

Ia figura 21 es una vista esquemética de los nédu-—
los de la cosechadora orientados de forma que proporcicnen ung
unibn efectiva para la recoleccién con las vides que crecen
en cortina simple y terreno inclinadoc, como se muestra en la
figura 18;

Ta figura 22 es una vista parcial en planta de wa
realizacidn alternativa de la invencién que proporcionara el
movimiento acoplado de los médulos cosechadores; |

Ta figura 23 es una Vvista parcial en planta de unai
realizacién alternativa de la invencibn que proporcionard
un movimiento alternativo independiente de los mbédulog cose-
chadores;

Ta figura 24 es wna vista parcial que muestra un |
dispositivo para proporciocnar un movimiento hacia dentro y |
hacia fuera controlado a distancia de cada uno de los médulos
en relacién con la linea central de la mAquina, segln se de-
see, variando con ello la separacién entre los mismos cuando
los mbédulos van acoplados en la miquina para el movimiento

acoplado que se muestra en las figuras 583

La figura 25 es una vigta parcial de la realizacibn
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alternativa de la presente invencifén para hacer gque se varie

la separacién entre los mbédulos desde una posicién a distancia

T

cuando van montados para el movimiento altemativo independien
te; segin se muestra en las figuras 9-11; ¥y

La figura 26 es una vista parcial de una realizacidn
alternativa de la presente invencién para variar la inclina-
cién de los mbédulos cosechadores por medio de un dispositivo
de presiftn de flufdo desde una posicifn a distancia haciendo
con ello que dicha inclinacién se adapte a las vides con las
gque se utiliza la cosechadora.

La cosechadora perfeccionada 10 de la presente in-
vencién se pretende utilizar en la recoleccibn de uva cultiva-
da de diversas maneras incluyendo, aungue sin limitgrse a ellag,
la formacibn en cortina simple, segln las figuras 2, 3 y 18,
la formacibn en cortina d@dbhle "Ginebra", segim las figuras
12-14; la formacién de la parte superior en forma de "I", se-
gin la figura 16; y la formacién de figura superior inclinada
que se muestra en la figura 17. La cosechadora perfeccionada
10 se puede ajustar fAcilmente parag uso con cualquiera de los
tipos expuestos de formaciones de vides y puede convertirse
simple y fécilmente para uso con cualgquier tipo con wn esfuer-

zo minimo, Ademds, gracias a su versatilidad, como se verd con

més claridad a continuacién, se comprenderd que esta cosechado
ra puede utilizarse también con otros tipos de formaciones de
uva. |

En general, la cosechadora de uvas perfeccionada 10
de la presente invencibdn incluye un bastidor 11 en el que van
montadas un par de ruedas delanteras 12 y wn par de ruedas trg-

seras 13. La cosechadora 10 es accionada por un motor 14 monta-

do en la parte superior del bastidor 11 y el obrero se sienta
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en el asiento 15 y conduce el vehiculo a caballo sobre una hiI
lera de vides manipulando el volante 16 que v& acoplado adecul
damente a las ruedas delanteras a través de una articulacién l
adecuada. i
A medida que la cosechadora 10 se mueve a 1o largo

de la hilera de vides, los brazos sacudidores posteriores 17—
17’y los brazos sacudidores delanteros 18-18‘asi como los de-
dos recolectores yue hay en los extremos de los mismos,. atacan
y manipulan las vides haciendo que las uvas caigan en wnas cha-
pas recolechbras 19 y 19°que hay en el fondo de la ®sechadora
donde pasan a los transportadores 20 y 20°que los vuelven ha-
cia atrds hastglos primeros transportadores elevadores 21 y 21
de donde paéan a unos segundos elevadores transportadores 22
y 22; desde donde la uva pasa a un transportador de suministrd
23 que las hace caer en unos recipientes montados sobre un ca-
rro que se desplaza paralelamente a la cosechadora 10 a lo
largo de las hileras de vides. Sobre los primeros transporta-
dores 21 y 21; respectivamente, van montados unos dispositivos
de ventilador 24 y 24’apropiados para separar las hojas y i
otros componentes indeseables de lag uvas cuando pasan de 1os|
primerOS transportadores elevadores 21-21‘a los segundos trang
portadores elevadores 22=-227

Las serieg de brazos scudidores alternativos 17-18 y
17’~ 18‘(figura 4) van montados en unos médulos cosechadores
25 y 25’respectivamente, los cuales, a su Vez, Vvan montados
adecuadamente al bastidor de la mdquina. E1l mbédulo cosechador
25 estd fabricado con un armazémn de miembros tubulares verti-
cales 27,28 y 29 y 30 (figuras 6 y 8). Los miembros 27 y 28

van soldados a los extremos opuestos de unos miembros tubula-

res verticales 31 y 32, Los miembros 28 y 29 van goldados a
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1os extremos opuestos de los miembros tubulares 33, 34 ¥y 35
y los miembros verticales 29 y 30 van gsoldados a los exbtremos
opuestos de miembros tubulares 35y 36. El miembro horizontal
tubular 26 se extiende a través del fondo del mbdulo 25 (fi-
guras 6 y 8). El m6édulo 25 incluye btambién unos miembros tubu

lares verticales 28 y 29 respectivamente. Otros montantes ade;

cuados de refuerzo (no numerados) que pueden ser anélogos g
los montantes horizontales de refuerzo 31-36 (figura 8), van
asociados a 10s miembros verticales 26’y 37, y a los postes

verticales 42 y 30" para dar rigidez al mo6dulo 25, Unos montal

o)

tes horizontales 38 y 39 se extienden a través del miembro
vertical 27 y el miembro 42 paralelo al mismo (figura 6) ¥
unos montantes (que no se muestran) andlogos a 38 y 39 se ex-
tienden entre los postes 30 y 30", Algunos otros montantes
del refuerzo del m6dulo 25 no se muestran por mayor claridad
y brevedad. Unas placas adecuadas de recubrimiento (que no
ge muestran) cubren el armazén descrito del m6dulo 25.Aunque
se ha mostrado un cierto armazén para el m6ddo 25, se compren-
derd que puede utiligzarse cualquier armazén adecuado que le
permita funcionar adecuadamente. E1 m6dulo 25°es en general
la imégen invertida del médulo 25 y por lo tanto se omitiré
wna deseripeibn detallada de sus caracteristicas estructura-
les para mayor brevedad.

Tos mbédulos cosechadores 25 y 25‘van suspendidos
de unas chapas portadoras separadas 45-46 y 45246 respectiva;
mente. A este respecto, unas orejetas 47 y 48 van fijadas a
1a barra transversal 49 del m6édulo 25, por ejemplo por solda-
dura, y lospernos 50 y 51 se extienden a través de unos orifi-

cios alineados en la chapa portadora 46 y en las orejetas 47

48 respectivamente. La chapa portadora 45 es del mismo tipo
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que la chapa portadora 46 y va fijada al médulo 25 por pernos

55 y 56 que se extienden a través de orificios alineados en 1

chapa portadora 45 y en las orejetas 53 y 54, que son anélo- |
gas a las orejetas 47 y 48, respectivamente, y las orejetas t
53 y 54 van fijadas por ejemplo por soldeo, al miembro trans:
versal del armazén 49" del médulo 25. Las chapas portadoras
45°y 46; que son imégenes invertidas de las chapas portadoras
A5 y 46, respectivamente, montan el médulo 25°por medio de
pernos y orejetas designadas con los ndmeros primos que cO- |
rresponden a 1los nlmeros no primos de estructuras similares
asociadas con las chapas portadoras 45 y 46. La chapa porta-
dora 46 tiene unos rodillos 60 fijados a la misma y que se

4

reciben en una via de rodadura formada por wn canal 61 que va
|

fijado a través de miembros del bastidor principal 62 y 64
de la cosechadora 10 por medio de unos soportes 68 y 69, reg—
pectivamente. Las chapas portadoras 457y 46°del mbédulo 25’
van montadas para movimiento de rodadura en unos canales 61
y 66 por medio de rodillos que corresponden a 10s rodillos
60 y 67 y que se designan con estos nfmeros a 10s que se ha
afiadido una prima.

Durante la recolecciln, los brazos secudidores
18-18‘y 17-17’o0scilan atrds y adelante mientras atacan las
vides mientras la cosechadora se desplaza a 10 largo de la
hilera. Més especificamente, para el tipo de formacibn de
vides de cortina simple, como el que se muestra en las figu-
rag 2 y 3, mientras los brazos 18 y 186scilan gimultdneamente
en la direccién de la flecha 70 ¥y 7@',reépectivamente, figu-
ra 7 108 brazos 17 y 17’oscilarén en direccién de las flechas

71 y 71, respectivamente, Ademds, cuando los brazos 18 y 18’

oscilan en direccién de las flechas 72 y T72; respectivamente,
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los brazos 17 y 17’oscilardn en direccibn de las flechas 73
y 73%, respectivamente. Con el fin de realizar el mencionado
movimiento oscilante de los brazos 18y 18‘y 17-17; el eje
motor 76 del motor hidriulico 74 acciona el engranaje 77 que
estd situado en la caja de engranajes 78 fijada a la chapa 7
del médulo por medio de unos soportes 75. El engranaje 77 va
engranado al engranaje 79, que se encuentrg enchavetado al
eje 80 acoplado por el wmanguito 81 al eje,éonductor 82 arti-
culado en 1o0s cojinetes 83 y 84 montados firmemente en los
miembros 33 y 34; respectivamente, del m6dulo 25. La ex-
tensitn 86 del eje 76 se une en la junta cardénica 87 con el
eje estriado 88 que es recibido telescépicamente dentro del
eje hueco 89 que termina en la junta cardénica 90 que, a su
vez, va acoplada al eje 91, enchavetado al engranaje 77 que
estd unido al engranaje 79°situado en la caja de engranaje
78¢ E1 engranaje 79’va enchavetado al eje 80°que va enchave-
tado al manguito 8l] enchavetado a su vez al eje conductor 8
que es analogo al eje conductor 82 del médulo 25, También
aquf, los nlmeros primos relativos al mbdulo 25; designan
elementos de estructura similares a los nUmeros no primos
del médulo 25,. La conexidn telescOdpica estriada entre el
eje 88 y el eje hueco 89 permite que se mantenga el acciona-
miento a los ejes 82 y 82; a pesar de que puede variarse la
separacién entre los médulos 25 y 25, bien cuando se mueven
independientemente entre siy como se describe con més deta-
lle a continuacién, o bien cuando la separacién entre ellos
se agusta eventualmente para ajustarlos para movimientos aco
plados conjunto como también se describe con més detalle més

adelante,

0A

Tos brazos sacudidores 18-18"y 17-17"se hacen osci



5.

10.

15.

20.

25.

30,

lar en vaivén de la forma anteriormente descrita porque van

conectados eficazmente a una serie de excéntricas 95, 96, 97
y 98 enchavetadas al eje 82, M&s concretamente, las excéniri-

cas 95 y 97 van articuladas dentro de los collarines 99 y 100,
respectivamente, y dichos collarines van fijados a los prime{

ros extremos de las conexiones de tarabilla 101 y 102, respec-
tivamente, que tienen sus extremos opuestos montados oscilan-
temente sobre los pasadores 103 y 104, respectivamente, que

forman parte de una conexién de horquilla con los brazos 105
y 106, respectivamente (figuras 6 y 8) de una palanca del ti-
po acodado que tiene una poreibn central 107 (figura 6) con
sud extremos opuestos acodados en cojinetes 108 y 109 en el
médulo 25 y con unos brazos 18b a los que van unidos los bra-
z0s sacudidoreg.Se comprenderd fdcilmente por consiguiente, |
que cuando gira el eje 82, 1os collarines 95 y 97 serén movid
dos en vaivén haciendo que los brazos 18 oscilen también en

vaivén. Ta amplitud de movimiento de los brazos 18 puede ajusg-

tarse variando 1os ajustes de las conexiones de tarabilla 101
y 102, E
T0s brazos 17 (figura 8) se hacen oscilar de for-
ma similar, simultaneamente con la oscilacibén de los brazos
18, M4s concretamente, las excéntricas 96 y 98 que van enchav
tadas al eje 82 estén rodeadas por collarines 110y 111 a los
que van fijados los primeros extremos de las conexiones de
tarabilla 112 y 113, respectivamente, y que a su vez tienen
sus extremos opuestos montados oscilantemente en pagadores
114 y 115, méntados en los extremos de los brazos 116 y 117,
respectivamente, que se extienden desde la posicibén central

de una palanca acodada 127, que tiene sus extremos opuestos

articulados en 10s cojinetes 118 y 119 a los que van fijados
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los brazos 17b que forman los otros brazos de la palanca aco-
dada, montando dichos brazos 17b los brazos sacudidores 17.
Como se ha dicho anteriormente, ajustando las tarabillas 112
¥y 113, puede ajustarse la gama de movimientos de los brazos
De 17. Debe observarse igualmente que las excéntricas 95 y 97

o) . .
se encuentran desfasadas en 180~ en relacidn con las excéntri

cag 96 y 98, de forma que cuando los brazos 18 estiran en di-
"reccibn de la flecha 70 (figura 7), los brazos 17 oscilaran en
. direccibn opuesta, segin indica la flecha 71, y viceversa.
10, La conexibén de accionamiento asociada al eje 82°del mbédulo
85‘’es esencialmente la imdgen invertida de la que se ha des-
crito en relacifn con el médulo 25, y se oObservari que la es-
tructura de nimeros primos en relacién con el médulo 25
corregsponden a la estructura de ndmeros no primos situados
15, en el m6dulo 25. Se proporciona una estructura adecuada (que
no se muestra), para variar la posicién vertical de los bra~
zog 18-18’y 17-17’montando ajustablemente las bases de los
brazos 18b, 17b, 18°b y 17°b, a los que van unidos los brazos
18,17, 18y 17, sobre porciones pivotantes 107, 127, 107°y
20, 127, respectivamente,

Resumiendo todo lo expuesto, cuando la cosechadora
10 se mueve de la derecha a la izquierda, segln la figura 1,
los brazos 18 y 18'se moverdn simultaneamente en direccifn de
las flechas 70 y 70’y los bragos 17 y 17‘se moverén simulta-
25, neamente en direccidn de las flechas 71 y 71, respectivamen-~
te. Ademés, cuando los brazos 18 y 18’se mueven simulténeamen-
te en direccibén de las flechas 72 y 72, respectivamente, los
brazos 17 y 17 se moverdn simulténeamente en direccién de

las flechas 73 y 73‘respectivamente. Debe observarse, especigl

30, mente en la figura 4, que dado que los brazos 18°se encuentrdn
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movimiento compuesto aplicado a la vid, porque los brazos 18
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a diferente nivel que los brazos 18 y dado que los bragos 177

se encuentran a distinto nivel gue los brazos 17, habri un

y 17’se moverdn en direcciones opuestas gl mismo tiempo y los
brazos 17 y 18‘se moverdn en direcciones opuestas al mismo
tiempo, proporciocnando con ello una presién ondulante sobre
la vid que estd situada entre los mismos. Como se veri con

m4s claridad a continuacién, hay algunas circunstancias en

[0]

las que conviene modificar el tipo de movimiento de los brazo

17-17’y de los brazos 18-18‘y esto puede efectuarse, por ejem
plo, retirando el pasador 120 (figura 6) de la junta cardéni-
ca 90, extrayendo la junta carddnica y girando una porcién,
tal como en 91, 1800, introduciendo a continuacién de nuevo
el pasador 120, Esto provocard un tipo de movimiento del bra-
%0 distinto al anteriormente deserito, a saber, un movimien-
$0 en que los brazos 18 y 18se mueven simulténeamente acer-
c4ndose o alejéndose, y lo mismo ocurre con 10s brazos 17

y 17: Este tipo de accitn puede ser conveniente con otro tipo

de formacidn de vides,como se verad mis adelante con mayor clsg
ridad.
Los mbédulos 25-25; como se muestra en la figura 5-8
van montados para movimientos acoplado alternativo rectilineo
en el que se desplazan a 1o largo de los canales 61 y 66 i
de manera que sigan la naturaleza ondulada de las vides 122,
segin se mustrae n la figura 2. A este respecto, debe notar-
se que las vides 123 van soportadas por unos slambres 124,
tendidos entre postes 125. Es evidente que la posicién de las

plantas no serd perfectamente recta sino que variard de mane-

ra ondulante en cuanto a su plano, segin determinen las carage—

teristicag de cada planta en concreto. Se comprenderd por 1o
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tanto que si los médulos 25-25’estuviesen rigidamente fijados
a la cosechadora 10 y no pudieran moverse libremente, habria
ciertos lugares en los que la presifn de los brazos y los de-
dos montados en los mismos sobre las vides no seria suficiente
para recolectar las uvas y habria también otras situaciones
en las que se darfiatambién una fuerza excesiva que dafiaria

las vides. Por esta razfn es por la que los médulos 25y 257

van acoplados para movimiento entre s{ a lo largo de los canas

les 61 y 66, segln se necesite para seguir el contorno de las
vides.

En este punto, hay que Observar que los dedos 18 £,
18°€,17 £ ¥ 17°f estdn situados en los extremos de los brazop
18, 1817 y 17, respectivamente. Como puede verse en la figu~
ra 7, estos dedos se extienden hacila dentro en direccibn a
los dedos opuestos de las vides y ademds estan orientados ha-
cia arriba en relacién con la horizontal (figura 8). Por con-
siguiente, 1los dedos proporcionarén una geeibn de arranque en
los racimos de uvas 126 ademis del movimiento sacudidor que

se proporciona a las vides en su $otalidad gracias a los bra-

z0s 17 y 17’y 18 y 18 Esta combinacifn de movimiento de sacu
dida y extraccién o arrangue es la gque proporciona un méximo
rendimiento de uvas de las vides durante la recoleccifn. A
modo de amplia descripeién, cada brazo, por ejemplo el 17,
lleva un par de dedos paralelos separados, btales como el 17
f, formados por wa sola pieza de varilla doblada en for-
ma de aproximadgmente una "O" con los dedos 17f en fngulo

en relacibén con las porciones 17g a las que se unen y que a
su vez se unen & la porcién central 17¢. Un soporte 17e rodes

los extremos del brazo 17 y los dedos 17f en su unifn con

las porciones 17g- como aparece en los dibujos - y unos per-
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nos 17h mantienen los dedos montados con el brazo 17. Ademés
wna orejeta 17%, montada a la parte 17¢ va fijada al brazo
17 por medio del perno 17k. Se comprenderd que los dedos 17f
pueden ir fijados a los brazos 17 de otra manera, gi asl se
desea, y que pueden llevar cualquier otra forma que se quiera
Ademés, los dedos unidos a los brazos 18,18’y 17'son anélo0gos
a la construccibn del dedo 17£, deserita con relacibn al bra-
z0 17, y los dedos 18°f, deben ser las imégenes invertidas
de los dedos 18f, y los dedos 17°f son la imégen invertida
de 1los dedos 17f .Aungue todos los dedos se han mostrado en
1a misma inclinacién en relacién a la horizontal, puede ser
preferible inclinar los dedos de los brazos superiores menos
que los dedos de los brazos inferiores para ciertos tipos de
recoleccibn.

Como se ha indicado brevemente artriba, los mbédulos
25-25’ge mueven alternativamente siguiendo un movimiento rect

1fneo a 10 largo de los canales 61 y 66 porque van montados

en rodillos y van acoplados entre si cuando recogen uyas de |

wa formacién tal como la que se muestra en las figuras 1, 2
v 3. A este respecto, el rodillo 128 se extiende a través de
orificios en unos rebordes 129 y 129‘que van fijados por ejem
plo, por soldeo, a las chapas portadoras 46 y 46’ respectiva-
mente, una serie de tornillos 130 y 130'fijan lé varilla a
los rebordes 129 y 129; respectivamente. A falta de fijacibn,
la varilla 129 puede deslizarse a través de log orificios de
dichos rebordes. Los resortes 131 y 131’rodean las porciocnes
de varilla 128 con los primeros extremos de dichos resortes
apoy4ndose contra 1os rebordes 129 ¥y 129, respectivamente.

Fl extremo opuesto del resorte 131 se apdya contra el goporte

| =0

132 que va fijado rigidamente al canal 61 y la varilla 128
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se extienden deslizéndose a través de un orificio en dicho
gsoporte. A este respecto, el soporte 132 incluye una parte
que se proyecta 133 (figuras 5y 7), contra las que se apo-
ya el resorte 131 y a través de la cual se extiende la vari-
1la 128, e incluye igualmente una porcifn de cuerpo 134 que
se adapta al reborde del canal 131 con las bridas 135 exten-
diéndose desde los lados opuestos de la porciém del cuerpo
134, Una chapa 136 se extiende a lo largo del canal 61 y

los extremos opuestos de la chapa 136 van fijados a las bri-
das 135 del medio de pernos 137. Gracias a esta construccion,
el tope 132 puede ir fijado al canal 61 en cualquier lugar
particular para producir cualquier compresifn deseada del res
sorte 131, Un soporte, por ejemplo el 132, que es la imagen
invertida del soporte 132 y que funciona de la misma forma,
ésta situado en el extremo opuesto del resorte 131°desde el
reborde 129¢. Un soporte 132a que es la imagen invertida del

soporte 132 va fijado al canal 66 y se apoya contra el extres

mo del resorte 13la que es andlogo al resorte 131, que se
apoya contra el reborde 129a, que es anélogo al soporte 129,
que va montado en la chapa portadora 45.
Un tornillo de ajuste 130a fija la varilla 1235

a la chapa portadora 45, y un tornilloe de ajuste 130°a va
asociada con el reborde 129°a para fijar la varilla 1282 a
la chapa portadora 45°a. Debido a la construceibn mencionadaj
puede verse que las chapas portadoras 46 y 46'van fijadas a
lg varilla 128, y las chapas portadoras 45y 45°van fijades
a la varilla 128a. Ademds, los soportes 132 ¥ 132°comprimen
los resortes 131 y 131, y los soportes 132a y un soporte (que

no se muestra) en el canal 66 que es la imagen invertida del

goporte 132 comprime el resorte 13la y el resorte 131’a res
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pectivamente, centrando con ello los mbdulos 25 y 25¢{ En cier
tas circunstancias, puede ser conveniente eliminar resortes
tales como el 131, en cuyo caso los médulos 25-25"se moverian
alternativamente con libertad sin ninguna fuerza de desviaciéﬁ
apliccada & ellos, |
En vista de la estructura expuesta que acopla entre
si los mbdulos 25 y 257, se comprenderd fécilmente que cuando
la cosechadora 10 se mueve a 10 largo de la hilera de vides
122, cuando los brazos y dedos opuestos detectan una presibn
desigual, los mbédulos 25 y 25'se desviardn al uwnisono trans-
versalmente a la cosechadora 10 siguiendo esencialmente el
contorno de la formacién de vides 122, limitado por la compre-
sién de la serie de resortes designada con el niimero genéri-
co 131. Como se ha dicho brevemente mAs arriba, la compresion
de 1os resortes puede variarse cambiando las posiciones de
los diversos soportes designados con el nimero genérico 132,
para permitir que los médulos 25-25/ se mueven libremente 0

se muevan menos libremente en sentido transversal a la cose-

chadora 10. Este ajuste puede hacerse para adaptarse a los t#—
pos de uva que se quieren recolectar y las caracteristicas pgr
ticulares de las vides en que se actta.

Hay que notar igualmente que la separacibn de los
mbédulos 25-25’a 1o largo de los canales 61-66 puede variarse
gimplemente aflojando los tornillos de ajuste designados con
el ntmero genérico 130 asociados con unos reﬁordes designados .
con el n¥imero genérico 129, aflojando los soportes designadog
con el ntmero genérico 132 y moviendo los médulos a lo largo
de las varillas 128 y 128a hasta que se obfenga una separa-

cién adecuads entre los médulos y a continuacién se aprietan

los tornillos de ajuste, designados con el nimero genérico
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130, para fijar los m6dulos en posicién sobre sus varillas
128-1282a., A continuacién se ajusta la posicién de los sopor-
tes designados con el numero genérico 132 para proporcionar
la compresibn adecuada de los resortes designados con nlmero
genérico 131, Para definir los limites de movimiento de los
médulos 25-25; se montan unos collarines, tales como los 139
y 139a, en las partes de extremo de las varillas 128 y 128a,
respectivamente, y se fijan en posicién en cualquier lugar
degeado con los tornillos de ajuste 140 y 140a. E1l collarin
129°ests situado en las varillas 128 cerca de los soportes
132°y otro collarin (que no se muestra)andlogo al collarin
139°se monta en el extremo de la derecha de la varilla 128a
en la figura 7. Se comprenderd por consiguiente que cuando
los mbdulos 125°y 125 se mueven al wnisono a la derecha en
la figura 7, las varillas 128 y 128a se moverdn a la derecha
con tales m6dulos porgque van fijadas a las chapas portadoras
¥ se puede llegar a un punto en el que los collarines 139

y 1392 chocan con los soportes 132 y 1328 respectivamente,
definiendo con e€llo el 1limite de movimiento de éstos mbédulos
a la derecha. Debido a que existe una estructura anéloga en
los extremos opuestos de las varillas, el limite de movimien-
to a la izq ierda de los modulos puede ajustarse previamente
de la misma manera.

Para convertir la cosechadora 10 en un dispositivo
en el que cada mbédulo 25 y 25¢ se mueve independientemente
del otro, segin lo exija su unién con los lados opuestos &e
cualquier tipo de vid, puede utilizarse esencialmente la mis-
ma estructura que se utiliza para proporcionar el movimiento

rectilfneo de rodadura acoplado y conjunto de los médulos

25-25; como se ha descrito anteriormente con relacién a las
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figuras 5-8. Este movimiento puede utilizarse con el tipo de

plantacién de cortina simple de lag figuras 2y 3, si se desda,

y puede utilizarse con cualquiera de los otros tipos de planj
tacifn como los gque se muestran en las figuras 12-18, seglin |
se dese. Como informacibén fundamental diremos brevemente quei
en las figuras 12-14 se muestra una formacién conocida como |
de tipo de doble cortina "Ginebra". En este tipo de formacid&
cada poste 141 lleva un par de brazos transversales 142 monta-
dos oscilantemente en el mismo por un pasador 143. Los extre+
mos superiores de los brazos transversales 142 son soportados
por unos alambres 143"que se extienden entre el poste 141 ¥y
los extremos superiores de los brazos 142, Los troncos 144
de las vides estan colocados entre los postes 141 como se
muestra en la figuras 13 y 14 y las ramas de las plantas al-
ternativas son colocados a 1o largo de cables opuestosld>
que estén tendidos entre 1l0s brazos 142 de postes adyacentes}

Debe observarse que hay una catenaria entre los brazos de po,

| [£2)

tes adyacéntes, como se muestra en la figura 13. Ademds, los
alambres 145 estaran més cerca entre si en el plano (figura
14) en el puntomedio entre postes adyacentes porgue son atra%—
dog a esta posicifn por las vides. Se comprenderéd por consi-
guiente que con el fin de mantener un contacto 6ptimo con
las vides soportadas por los alambres 145, los médulos 15y
15°tendrdn que seguir la orientacién de los alambres 145,

y estosignifica que los médulos tendrén que moverse uniéndo-
se en las porciones centrales del espacio cubierto por los
alambres y separdindose entre si a la altura de los postes.

Ta suspensién de los médulos que se muestra en las

figuras 9~11 proporcionan un movimiento alternativo rectild]

neo independiente de los médulos 25 y 25‘’para responder a lds



condiciones anteriormente descrita y cualesquiera otras que
pudieran encontrarse. En visbta del hecho de que log médulos

¥ el resto de la estructura es generalmente similar en las

figuras 9~11 a lo que se ha descrito arriba respecto a lag fi
5e guras 5-8, se omitird una repeticién de dicha estructura y
la descripeidn que sigue se limitard a exponer los puntos més
salientes en los que difieren, No obstante, se observard que
los diversos nfimeros que aparecen en las figuras 9-11, cuando
son idénticos a los de las figuras 5-8, designan los mismos
10. elementos de estructura. Para obtener un movimiento rectil{-
neo alternativo independientes de los médulos 25 y 25, se

efectuan los siguientes ajustes. Los collarines 152 ¥ 1527 (fi.

gura 7) que van montados de manera suelta sobre el eje 128
se mueven de la posicién de la figura 7, a la posicibn de 1é
15. figura 9, a tope con los rebordes 129 y 129; respectivamente,,
¥ los tornillos de ajuste 130 y 130’en los rebordes se aflo-
jan o se retiran para permitir una relacién deslizante entre
la varilla 128 y los rebordes 129-129! Los tornillos de ajus-
te 153-153"se utilizan para fijar los collarines 152 y 1525
20. respectivamente, al eje 128, La separacifn entre 1os collari-
nes fijados 152 y 152°determina la sepabtacién minima entre
los médulos. Los goportes 132 y 132‘son fijados al canal 61
en posiciones, predeterminadas para ajustar la compresifn de
) los resortes 131 y 1317 Ademds, los collarines 139 y 139°
25 se mueven colocAndose a tope con un pueute del canal 154 que
va rigidamente fijado a través de los extremos de los canales
61 y 66 (figura 11). Un puente de canal correspondiente, and-
logo al 154, estd situado en la misma relacidén con referencia
8 los canales 6l y 66 en el lado opuesto del médulo 25; En

este punto, debe notarse que los extremos de las varillas 128

30, ¥ 128a se extienden de manera suelta a través de wnas aberturas
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apropiadag en el puente 154 y su contrapartida 154’en el '

lado opuesto de la cosechadora. Los mismos pasos anteriormen
|

+
te descritos se dan en relacibn con los diversos accesorios,:

tales como los collarines 152a y 152’3 y los collarines 1395
¥y 132a ambos lados de los mbédulos 25 y 25! Se observard por |
consiguiente que las varillas 128 y 128a quedan fijadas en

relacién con los canales 61 y 66 por medio de la unibn a to{

pe entre los collarines 139 y 139a con el puente y gracias

a la relacibn de imégen invertida de log correspondientes co
llarines y puente 154’en los lados opuestos de los canales
61 y 66. La seried® collarines designados con el nimero ge-
nérico 152 irdn a tope con los rebordes designados con el
nimero genérico 129 para limitar el movimiento haciaz dentro
de los mbédulos 25 y 25°uniéndose por la desviacibn de los re=-
sortes correspondientes designados con el ntmero genérico
131, Dado que las varillas 128 y 128a pueden ahora deslizar-
se a través de los rebordes designados con el nimero genéri-
co 129 y los soportes designados con el ntmero genérico 132,
cuando los brazos de cada médulo, encuentren una mayor resié-
tencia de las vides eon las que estén en contacto, los n6du-
los se moveran hacia fuera, independientemente entre si,con-
tra la desviacién de los resortes asociados & los migmos, ¥y
cuando se retire o disminuya la obstruccién o fuerza que
los hace apartarse hacia fusra, los resortes 131 se extenden-
rén moviendo los médulos 25 y 25, independientemente entre
i, hacia la linea central de la mdquina. Se comprobari por

consiguiente que la construceién expuesta en la que los mbédy

los 25 y 25'van montados para movimiento de rodadura indepen-

dientemente entre si en relacifm con lag plantas, permite

wa Sptima unidn y contacto de los brazos y dedos llevados
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por los mismos con una formacién que tenga un contorno en plan
ta tal como se muestra en la figura 14, en la que las vides que
estén sobre los alambres 145 se acercan y se separan ciclica-
mente de 1a linea central de la miquina. Este tipo de movimien
to del mbdulo es conveniente para cualquier tipo de formacién
de vides en el que los lados opuestos se apartan del paralelis
mo,
Ademds de permitir el movimiento alternativo rectilf-
neo libre de los m6édulos independientemente entre sf como se
ha deserito més arriba, es conveniente inclinar los mbdulos 25
¥y 25" de la vertical a una posici6n tal como la que se muegtra
en las figuras 9 y 10 cuando se recolectan formaciones de vides
en doble cortina tipo "Ginebra" como se representa en las figu
ras 12-15. A este respecto, la cortina doble "Ginebra"™ incluye
esencialmente dos cortinas separadas 156 que cuelgan relativa-
mente libres, sin nada entre ellas que las mantenga hacia fue-
ra para que se pongan en contacto con los brazos y dedos de los
mbdulos de recoleccitn. Se observara igualmente que hay una ma
yor regsistencia al movimiento hacia dentro de las cortinas 156
uniéndose entre sl cerca de los alambres 145 que en las partes
de las cortinas mAs cercanas al suelo, Por consiguiente, para
proporcionar fuerza adicional de contacto entre los bragos y
los dedos con las porciones inferiores de las cortinas 156, se
proporciona una estructura para ineclinar los mbédulos 25 y 25%.
Aunque esté estructura se describird finicamente en relacién
con el mbédulo 25, se comprenderd que existe una estructura ané
loga y correspondiente en el otro mbédulo., A este respecto, la
chapa portadora 46 incluye una serie de aberturas separadas

157 que estédn dispuesta en un arco circular 158 con su centro

en la abertura 159 a través de la cual se extiende el pemo 50
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¥ que asegura la orejeta 47 del médulo 25 a la chapa 46 de ma-

nera oscilante., Por consiguiente, si se desea cambiar el éngulp

de inclinacién del médulo 25, se necesita tnicamente retirar eh
perno 51 de su unibn con la placa portadora 46 y la orejeta 48
5e que forma parbte del mbédulo 25 y, acto seguido, pivotar el mO@Q
1o 25 alrededor del perno 50 a cualquier posicién deseada y a |
continuacién volver a introducir el perno 51 a través de la abLg
tura alineada en la orejeta 48 y la abertura 157 en la chapa
46, E1 procedimiento mencionado se efecttia con los pernos 55 y
10. 56 asociados con la chapa portadora 45 (figura 8), de manera
que se fije el médulo 25 en una posicién inclinada en relacién
con sus chapas portadoras 45 y 46. A continuacibn, se efectfia
un tipo andlogo y correspondiente de ajuste en relacifn con las
chapas portadoras 45° y 46’ con pernos que estén situados en
15, wna relacibn de imagen invertida con log permos 50-51 y 55-56.
De notarse igualmente que los nfmeros primos asociados con la
estructura para soportar el médulo 25’ representan una estruc-
tura de imagen idéntica o invertida designada por los mismos
ntmeros no primos con relacién al m6dulo 25. Cuando se hs aqu
20, tados la inclinacién de los médulos 25 y 25° a la posicibn de-
seada, tomardn una orientacién en relacibn mutua tal como se
muestra en la figura 15 de modo que hagan que la gravedad ayu-
de a la recoleccién de las uvas, haciendo que la componente ver
tical del peso de las cortinas 156 se cargue sobre 10s brazos
25. vy dedos proporcionando por ende una mayor fuerza de unibn en-
tre ellos. En este punto, se comprenderd que aunque se han deg|
erito los médulos como movibles independientemente entre si pa
ra uso con la formacibén en doble cortina tipo '"Ginebra', en

ciertas circunstancias, puede ser conveniente acoplarlos para

30. movimiento conjunto, como se ha descrito anteriormente en rela



De

10.

15..

20,

25,

30.

cién con lag figuras 5-8 y esto puede eféctuarse simple y féei]
mente variando el ajuste de la cosechadora con la manipulacibn
de los elementos pertinentes de su estructura.

En este punto, hay que observar que el accionamiento
al eje conductor 82 (figura 10) permite la inclinacifn del mé-
dulo 25 sin ninguna dificultad, porque al pasar de la orienta-
cibn vertical que se muestra en la figura 6 a la orientacitn
inelinada que aparece.eh.la ' figura 10 las partes de la junta
cardédnica 87 simplemente cambien su orientacién a la que se
muestra en la figura 10. Asi, los mbédulos pueden ser movidos a
cualquier inclinacién deseada sin necesgidad de tener que mover
0 reajustar de ningin modo los accionamientos para conseguirlo

La wniversalidad de la presente miquina permite que
pueda ser utilizada con diversos tipos de vides y con diferen—
tes tipos de terreno., A este respecto, por ejemplo, en la figu
ra 16 se muestra un poste 161 del tipo de parte superior en T,
incluyendo uma barra transvergal horizontal 162 con una come=
xi6n rigida 163 entre ellos con alambres separados 164 sosteni
dos por la barra transversal 162, En este tipo de formacifn,
las vides ocupan toda la disbancia entre los bordes exberiores
de 1la formacién y generalmente no forman cortinas ftales como
las descritas anteriormente en relacifén con la figura 12, Bn 1
recoleccifn de este tipo, puede ser conveniente ajustar los mé
dulos en 4ngulog iguales alrededor de la linea central vertieca:
tal como aparece en la figura 19, y puede ser conveniente mon-
tar los médulos para el movimiento independiente descrito arri-
ba con relacién a las figuras 9=11 o el movimiento acoplados
descrito anteriormente con relaci6n a las figuras 5-8, segin

las diversas condiciones del campo, incluyendo el tipo de uvas

| L

que se estéd recolectando,
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En la figura 17 se muestra un tipo inclinado de cohs-
truceibn de poste que incluye un poste vertical 166 que tiene
una barra transversal inclinada 167 fijada al mismo por wn pa-
sador 168 con una conexidn rigida 169 entre ellos, tal como sd
muestra, soportando la barra transversal 167 unos alambres es-
paciados 170, En una disposicién de este tipo, puede ser conve
niente ajustar los médulos 25 y 25’a 4ngulos desiguales de fo

ma que pueda tenerse un mejor acceso a la formacién, tal como

19

gse muestra en la figura 20, Este ajuste puede hacerse simple y
f4cilmente tal como se describe arriba,
En la figura 18 se muestra wna formacién en corting

simple que crece en una pendiente, Por consiguiente se compren

1

d@erd que cuando la cosechadora sd desplaza a lo largo de la pe]
diente, su los médulos 25-25" fueran mantenidos en posicibn re
lativa al bastidor de la cosechadora en la orientacidn expues-
ta en la figura 4, estarian en 4ngulo en relacidén con el poste

125, Con el fin de conseguir que sean paralelos al poste 125,

se inclinan de la manera que se describié anteriormente en re-
lacién con las figuras 9-11. A este respecto, ambos mbdulos sq
!
inclinan en direccién contraria a las agujas del reloj como se
muestra en la figura 9, de forma que se mueva la parte inferioL
del mbdulo 25 hacia la linea central de la cosechadora y se qu
va la parte inferior del médulo 25” alejéndose de la linea cen
tral de la cogechadora, Con el fin de conseguir esto Gltimo,
se dispone una abertura adicional 172" (figura 6) en la plaeca
portadora 46’, situéndose esta abertura por encima de la linea
central horizontgl que une la abertura a través de la cual el
perno 50" se extiende y la abertura a través de la cual se mueg

tra el perno 517 en la figura 6. Se comprenderd que moviendo 1ha

orejeta 48’ hacia arriba de forma que la abertura que hay en la



misma esté alineada con la abertura 172" se conseguird que el
extremo inferior del médulo 25° oscile hacia la derecha en la
figura 6. Una abertura correspondiente andloga 172 se forma en
la chapa 46 y en las placas 45 y 45" se forman unas aberturas
Se adicionales andlogas a las aberturas 172 y 172’ . En efecto,

puede utilizarse cualquier ntmero de aberturas que se precise
para proporcionar un disefio que facilite cualquier grado de mo
vimiento pivotante de los mbédules a cualquiera de los lados de
.sus lineas centrgles verticales en ambas direcciones. Con el
10. médulo 25 pivotado en direccibn de las agujas del reloj y el
mbdulo 25’ igualmente pivotado en el sentido de las agujas del
reloj, tomarin entre sf el paralelismo que se muestra en la

figura 21, pero ambos médulos estarsn inclinados en relacibn
con la lfnea central de la cosechadora 10.

1l5. En la figura 22 se muestra otra realizacifn alternati
va de la presente invenciln para conseguir un movimiento aco-

plado de los mbdulos del tipo descrito anteriormente con rela-

cibn g las figuras 5-8. Esta realizacifn elimina la serie de ‘
resortes 131 y utiliza en su lugar un cilindro de fluido 175 i
20, que va fijado rigidamente a un refuerzo transversal 176 que sl
extiende entre los miembros del armazén principal 62 y 64. Un
pistbn 177 va unido al véstago de pistbn 178 que, a su vez,

va unido al cable 179 el cual, por su parte, va fijado a la va
rilla 128 en 180. Como se recordard por la descripcibén ante-
25, rior, la varilla 128 va fijada a las placas portadoras 46 y 46°
en los rebordes 129 y 129’ , respectivamente, por medio de wnos
tornillos de ajuste 130 y 130°, respectivamente. En este pun-
to, hay que observar que los mb6dulos 25-25’ y su estructura de

soporte son idénticos en todos los aspectos a los descritos an

30. teriarmente en relacibn con las figuras 5-6, excepto que se
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|
han eliminado los resortes y su estructura asociada. En el fun

cionamiento, cuando una fuerza tiende a mover los médulos aco-

plados 25-25° a la derecha o a la izquierda, este movimiento |
se efectuari contra la presibn del filuido en el interior del ‘
c¢ilindro 175, Cuando la varilla 128 se mueve a la derecha o ag
la izquierda, el cable 179 la seguiri gulado por las poleas 181
6 182 montadas en el cuadernal 183 fijado al canal 61, La ven-
taja de la construccibn que se muestra en la figura 22 sobre
la construccidtn de resorte que se muestra en las figuras 5-8
es que no aparecerd ninguna fuerza que se oponga al movimienta
como ocurria con los resortes. En otras palabras, la fuerza
que se opone al movimiento de los médulos serd siempre unifor-
me debido a que la presién del fluido en la cédmara 184 del ci-
lindro 175 puede controlarse por medio de una védlvula de segu-
ridad o similar, de manera que la fuerza que se opone al movi-
miento de los mbédulos y proporcionada por el pistén y el cilin
dro 175-177 seri siempre igual en todas las posiciones de los
mbdulos 25 y 25°. La presién del fluido en el cilindro 175 po-

drd ajustarse a cualquier valor predeterminado para porporcio-
nar la fuerza deseada de los brazos en las vides. Gracias a Qé
ta construceidén, los médulos 25 y 25" pueden acomodar una am-
plia serie de movimientos transversales de la cosechadora 10,
y la fuerza que se opone al movimiento sera siempre la misma,
sea cual fuere la posicibén del médulo. Se comprenderd que al
cilindro 175 se le suministra fluido a presién constante desde
una fuente apropiada (que no se muestra) y que puede ser hi-
draulica o neumdtica.

En la figura 23, se muestra una realizacibn modificada

de la estructura para proporcionar movimiento independiente

de los mbdulos descritos gnteriormente en relacifn con las fi-
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guras 9-11. Esta realizacibn utiliza una disposicibm de cilin-
dro de fluido por las mismas ragones apuntadas anteriormente
con relacibn a la figura 22, a saber, para hacer gque la fuer—
za que se opone gl movimiento de cada uno de los mbdulos per-
manezca igual independientemente de la posicién de los mbdu~
los, siendo imposible alcanzar este tipo de resultado por me-
dio de los muelles que presentan slempre una fuerza de resis-
tencia cuando son comprimidos., En la realizacién de la figura
23, la barra transversal 186 va fijada entre los miembros

del armazén o bastidor 62 y 64 estando fijado un cilindro de
fluido 187 al refuerzo trénversal 186, Un pistén 188 dentro
del cilindro 187 v4 fijado al véstago de pistén 189 que, a su
vez, lleva la polea 190 en su extremo exterior. Un cable 191
rodea la polea 190, encontréndose un extremo del cable 191

fijado rfgidamente al reborde 129 por medio del tornillo de
ajuste 130 y encontréndose el extremo opuesto del cable rigi-

damente fijado al reborde 129‘por medio del tornillo de ajusts

\L’4

1307 Unas porciones intermedias del cable 191 pasan alrededor
de las poleas 192 y 192°que van montadas en los soportes 193
¥y 193; rigidamente sujetos al canal 61. La chapa 46 choca con
el tope ajustable 194 rigidamente fijado al canal 161 ¥y la cha
pa 46°choca con el tope 194°igualmente sujeto aon rigidez al
canal 16l. Se observard por tanto que mientras haya una fuerszs
que tienda a mover el médulo 25 a la izquierda, el pistén 188
serd empujado hacia abajo para seguir la polea 190 mientras .
que el soporte 194‘impide que se mueva a la izquierda la chaps
46’del médulo 25. Por el contrario, si hay una fuerza que tien-
de a mover a la derecha al mbédulo 25; la polea 190 se movers

hacia abajo bajo la resistencia ofrecida por el pistém 188,

mientras que el tope 194 impide que 1la chapa 46 se mueva a la
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derecha. Ademds, los médulos 25 ¥y 25’pueden apartarse simulté
neamente y en esta situacién, el pistén 188 serd empujado ha-
cia abajo para seguir la polea 190 a la que v4 unido y cuando
se retira la fuerza que aparta 10s médulos, se moverén juntos
o bien uno de ellos se moverd hacia su tope respectivo 194 6
194, Como se ha observado m4s arriba, con relacién a la figu-
ra 22, la fuerza gue se opone al movimiento hacia fuera de los
médulos 25 ¥y 25’permanecera constante independientemente de
la posicibn de tales m6dulos porque la presién del fluido den
tyro de dicho cilindro 187 puede ser mantenida en un valor pre
determinado por una adecuada vdlvula de seguridad o similar.
Por otra parte, la presién del fluido en el cilindro puede
ajustarse variando el ajuste de la valvula de seguridad pro-
porcionando cualquier grado deseado de fuersza de los brazos
en las plantas. Se comprenderd que al cilindro 187 se le su-
ministra fluido a presién consgtante apartir de una fuente
apropiada ﬂque no se muestra), que puede ser hidraulica o0 neu
mética.

En la figura 24 se expone una forma modificada de la
presente invencifn, para uso en una digposicién en la que
log médulos 25-257se acoplan y Se unen para movimiento, tal
como se describibd mAs arriba en relacién con las figuras 5-8
Pata realizacién permite variar la separacién entre estos m 8-
dulos desde una posicién a distancia, seglin pueda ser necesa-
rio en el campo mientras esté funcionando la cosechadora paré
regponder a las distintas condiciones que puedan encontrarse.
A este respecto, el reborde 129 de la chapa 46 va unida al
véstago de pistén 197 del motor de fluido 198, cuyo cilindro
199 y rigidamenta fijado al collarin 200 que puede unirse

de manera ajustable a la varilla 128, Variando la posicién
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del pistén por la admisién de fluido a presibn desde una fuen-
te apropiada de fluido a presién (que no se muestra), a un 1ldg-
do u otro del citado pistén, puede variarse la posicibn del
portador 46 con relacibn a la v;rilla 128, Un dispositivo ané-
logo de pistén y cilindro podrd ir asociado a un reborde 129
de la chapa portadora 46°y, como se comprenderad fAcilmente
por la anterior descripeidn, unas disposiciones andlogas de
pisttn y cilindro y la estructura correspondiente se asociarén
a las chapas portadoras 45 y 45/ Por consiguiente, moviendo
los pistones accionadores tales como 201 de todos los cilin-
dros tales como 198, de manera simulténea, admitiendo fluido
presurizado en los mismos, en los ladog adecuados de los pis-

tones, podrédn acercarse o0 separarse los mbédulos 25 y 25°% pos-

teriormente se cierra el circufto de presién del fluido de ma

nera que se inmovilicen los pistones como en 201, en una po-

gicibn predeterminada, fijando de ese modo las chapas portado
ras 46-46°y 45-45°en posicibn relativa a las varillas 128 y
128a (figura 7), permitiendo con ello que los médflos se mue-
van conjuntamente en condicién acoplada seglin sea preciso.
Preferentemente se utiliza flufdo hidrat@lico paraeccionar los
motores tales como 198,

En la figura 25 se muestra una forma modificada de
la invencibn que permite el movimiento indepgéndiente de log
mbédulos 25 y 25°tal como se ha descrito mis arriba en relacién
con las figuras 9-11, permitiendo al mismo tiempo el ajuste
de la separacién entre los médulos desde una posicibn alejada
DPara responder las més diversas condiciones que pueden encone-
trarse en el campo. A este respecto, un collarin 203 vé4 fija-
do de manera ajustada y fija al eje 128 y un cilindro 204 va
fijado rigidamente al collarin 203 y el vastago de pistén 205
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que estéd acoplado al pistén 206, tiene una chapa de extremo
207 que choca contra el revorde 129 que va fijado rgisamente

a la chapa portadora 46, La varilla 128 puede ir fijado con-

tra el movimiento axial de la forma descrita en relacibn con
la figura 9-11 mAs arriba. Por otra parte un dispositivo apro%
piado de resorte, que puede ser idéntico al quese muestra en
las figuras 9-11, desvia al reborde 129°de la chapa portadora

46y en relacibn con las chapas portadoras 45 y 45; com0 pue-

de verse fdcilmente, Si se desea mover la chapa 46, que sopor
ta el médulo 25, hacia la izquierda, basta con mover a la iz-
quierda el pistén 206 con un control adecuado del fluido que
procede de una fuente apropiada de fluido a presién (que no
se muestra) y llega al cilindro 204, moviendo de ese modo ha-
cia la izquierda tanto al reborde 129 como la chapa 46 fijada
al mismo. Al mismo tiempo es accionado el dlindro de fluido
correspondiente, asociado a la chapa 45. Por otra parte, tam-

bién son accionados al mismo tiempo unos motores hidréulicos

tales como 204 que van asociados a las chapas portadoras 45°
¥y 46%en el mbédulo 25, Por medio de la estructura que se acabai
de exponer, los mbdulos pueden ser separados 0 unidos entre '
si desde una posicién alejada para responder a las necesida- |
des de una situacibn particular, y ademds, una vez que han sii
do movidos a su posicibn deseada, se cierra el circufto hidréu
lico para proporcionar una fijacién hidraulica que mantiene |
los pistones tales como 206 y todos los pistones anédlogos
en la posicibén a la que fueron movidos por el fluido., Prefe-
rentemente, para los motores tales como 204, se utiliza fluid%
hidrdulico.

Otra realizacibdn més de la presente invencibdn es la

que se muestra en la figura 26, en la que dos motores hidriu-
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licos van asociados con cada uno de los mbédulos, y estdn situ

[

dos entre las chapas portadores y el mismo médulo con el fin

de poder variar la inclinacién de los médulos desde una pOSi-I
cifn alejada. Més concretamente, el véstago de pistén 218 asgos”
ciado con el pistén 216 situado dentro del cilindro de fluido
210 tiene un soporte 220, en su extremo, que va montado pivo~
tantamente en el pasador 22 unido a la chapa portadora 46, E1
extremo opuesto del cilindro 210 va conectado pivotantemente
al soporte 215 unido al mbédulo 25 por medio del pasador 214
que se extiende a través de la orejeta 212 fijada al extremo
del cilindro 120, Unos tubos flexibles adecuados 221 y 223
estén en comunicacién con las cadmaras dentro del cilindro 20
en 1os lados opuestos del pistén 216. Una disposicién andloga
(que no se muestra) al pistén 216 y al cilindro 210, va conec-
tada a la chapa portadora 45 en los lados opuestos del mbdu-
lo 25 y otro par similar de pistén y cilindros (que no se
muestran), equivalentes a2l6 y 210 van conectados entre el mé-
dulo 25’y las chapas 46y 45°que lo soportan. Se suministran
una fuente apropiada de fluido a presitn (que no se muestra)
preferentemente hidréulico, para llevar fluidos hidréulico

a las cémaras que se encuentran en los lados opuestos del pis-
tén 216 para hacer pivotar el médulo 25 alrededor del pasador
50 que 1o monta pivotantemente sobre la chapa 46 y alrededor
de un pasador similar (qpe no se muestra) en la chapa 45. De
forma andloga se suministra fluido hidraulico al otro pistén
y a los cilindros asociados con el médulo 25; quedando enten-
dido que el fluido hidriulico se suministra simulténeamente,
tanto a uno como al otro de los cilindros de wn médulo. EL

montaje expuesto de los médulos 25 y 25’permitird que se varia

la inclinacifn de los médulos 25 y 25’desde una posicibn a
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distancia, segin sea preciso, mientras la cosechadora se es-

44 moviendo a lo largo de una hilera de vides. Esto es espe-

cialmente conveniente cuando cambia la inclinacifn del terre-i
no, 1o que trae como consecuencia, a su vez, cambios en la in-
clinacién del bastidor de la cosechadora en relacién con las
vides, y por consiguiente, variando la inclinacién de los médé
los de la cosechadora, estos Ultimos pueden ser mantenidos
en la misma posicién relativa por lo que respecta a la vides

a pesar de cualquier cambio en la orientacién del bastidor

del vehfculo en relacién con las vides, Por otra parte, en re

lacién con las realizaciones de las figuras 24 y 25, pyede ba
per veces en las que es conveniente separar los mbédulos o acepr-
carlos entre si durante la recOleceibn y esto puede también
realizarse hidratlicamente desde una flexibilidad a la cose-
chadora que cuenta con tales controles a distancia.

PFn la descripeibn precedente, se utilizé el térmi-

no ntmero genérico para facilitar la descripcién. A modo de

definicibn ntmero genérico significa el némero aplicado a
i
elementos andlozos y similares de la estructura. Por ejemplo !

co 131", se pretende que se incluyan todos logs resortes que

si se habla de unos "resortes designados con el nlmero generi}
|
i
tienen wn ntmero comin 13}, como por ejemplo los resortes 131L
1
i

1317 131a y 131°a.
Aungue la descripcibn precedente ha hecho referen—i
cia en general a los brazos 18 y 18’que se mueven gimulténea-
mente en la misma direccién y a 1los brazos 17 y 17'que se
mueven simulténeamente en la misma direccibn, se ha menciona-
do el ajuste de la junta cardénica 30 con el fin de hacer qus

los brazos 18 y 18’se desplacen simulténeamente en direccio-

nes opuestas. Este tipo de movimiento de los brazos de la co-
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sechadora puede ubtilizarse con eltipo "Ginebra" de doble cor-
4ina de formacibn, asi como para otros sistemas de plantacibn
seglin se desee.

Anteriormente se ha mencionado brevemente gue LOs
dedos que se encuentran en el extremo de los diversos brazos
no es preciso que estén inclinados en el mismo éngulo. A este

respecto, puede ser mds conveniente hacer que los dedos supe-

ot

riores, como por ejemplo 1os que aparecen en la figura 20, eg
tén inclinados més horizontalmente que los dedos més inferio-
reg con el fin de obtener un mejor édngulo dée atagque a las u-
vas de las vides. Esta diferente inclinacién de los citados
dedos puede utilizarse, como se deee, Tanto si los médulos
est4n acoplados o movibles independientemente, como si estén
rectos 0 inclinados. Por otra parte, se comprenderd que una
gserie de dedos como los 18f, pueden estar inclinados en una
gerie de dngulos diferentes, segln sea preciso, para diferen-
tes tipos de operacifn. Se comprenderd igualmente que €l sis-
tema mencionado de hacer que los dedos superiores estén més
horizontales es preferible para recolectar la doble cortina |
uGinebra" de las figuras 12-15, porque cuando los dedos son
mAs horigzontales, los alambres de soporte, como por ejemplo
145, pasardn entre los dedos permitiendo que los extremos
de 1los brazos 18 y 17°golpeen los alambres, haciendo que es-
tos Gltimos vibren y ayudando a retirar las uvas de las vides.

Awmque la figura 15 expone 10s mbédulos 25 y 25°incli

nados en éngulos iguales a la vertical para uso con los tipos
de plantaciones de doble cortina "Ginebra", se comprenderd
que, en ciertas circunstancias, puede ser también convenien-

‘te hacer que los mbédulos permanezcan perfectamente vertica-

les, como se muestra en algunas otras figuras, para uso con
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el tipo "Ginebra" de plantacién de doble cortina.

En este punto, conviene observar en la figura 7 que
las alas (no numeradas), de los canales 154 y 154 tienen unas:
aberturas apropiadas 157, 157a y 157'para permitir que los exi
tremos de las varillas 128 y 128a pasen por ellas segin sea
necesario cuando se mueven transversalmente a la mdquina. Ade-
mds se comprenderd que las varillas 128 y 128a se extienden
suficientemente por fuera del exterior de log canales 154 y
154°de forma que no pierdan el contacto con los canales y por
congiguiente sean soportadas por los mismos.

Puede, pués, comprobarse, que la cosechadora univer-
sal para uva de la presente invencidén es capaz de proporcionar
diferentes tipos de funcionamiento ‘dado que, con un simple
ajuste de sus partes en funcionamiento, puede cambiarse fécil
y simplemente de una a otra condicién de funcionamiento. Se
comprenderd igualmente que todas las caracteristicas arriba

degeritas no es preciso que se incorporen a una so0la cosecha-

dora sino due, si se desea, pueden utilizarse unas caracteris-
ticas seleccionadas y abandonarse otras, y ademis cualquiera !
de las caracteristicas puede ser combinada con cualquiera de l
las demés siempre que no se excluyan mutlamente.

Aungue se han expuesto unas realizaciones preferidas
la presente invencibn, se comprenderd que la invencién no que-
da limitada a ellas, sino que pueden hacerse otras realizacio
nes que entren dentro del ambito de las reivindicaciones ad-
juntas. Ademds, aunque se ha descrito la mdquina cosechadora
de la presente invencién con relacidén a lag vides, se compren-
derd que puede aplicarse a la recoleccién de otros productos

de plantas que cregzcan en una hilera,.




NOTA.

Descrita suficientemente la naturaleza del invento,
asi como la manera de realizarlo en la préctica, debe hacer-
se constar que las disposiciones anteriormente indicadas son
5. susceptibles de mo&ificaciones de detalle en cuanto no alte-
ren su principio fundamental. También se hace constar que el
invento corresponde a una solicitud de patente presentada en
Norteamerica con el ntmero Ser No. 330.639 de 8 de febrero de
1973,acogiéndose por lo tanto a los beneficios gque conceden
10, los Convenios Intermacionales en vigor, siendo 10 que constin
tuye la esencia del referido invento, y por lo gue se solici-
ta PATENTE DE INVENCION por 20 afios en Espafia sobre: PERFECCIQ
NAMIENTOS EN MAQUINAS COSECHADORAS, caracterizandose por lo
sigulente:

15, 1l.- Perfeccionamientos en méquinas cosechadoras para
recolectar productos de una hilera de plantas, caracterizados
porque se constituye cada miquina por wn bastidor que se mue-
Ve paralelamente a la hilera de plantas, unos primeros y se=-
20, gundos brazos de recoleccibn situados a caballo sobre la hiled

ra de plantas, y wnos medios de montaje para montar los prime

ros y segundos brazos en el bastidor con movimiento rectilinéo
alternativo acoplado y selectivo transversalmente a la hilera
de plantas o para movimiento alternativo rectilineo indepen~
25, diente selectivo transversalmente a la hilera de plantas.
2.~ Perfeccionamientos segln la reivindicacién 1, ca-
racterizados porque incluye medios separadores para variar
selectivamente la separacién entre los primero y segundo bra-

z0g de recoleccibn.

30. 3.= Perfeccionamientos segin la reivindicacién 2,
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10,

15.

20.

25,

30,

caracterizados porque los medios separadores incluyen unos
medios para variar la citada separacitn desde una posicibn
lejana.

4.- Perfeccionamientos segln la reivindicacién 1,
caracterizados porque incluye medios para desviar los primero
y segundo brazos a una pogsicibén predeterminada en el bastidor
cuando los mencionados brazos se montan para el movimiento
altermativo rectilineo acoplado.

5.- Perfeccionamientos segtn la reivindicacién 4,
caracterizados porque medios separadores para variar selecti-
vamente la separacién entre los primero y segundo brazos de
recoleccibn.

6.- Perfeccionamientos segin la reivindicacifn 1,
caracterizados porque incluye medios para degviar los citados
primero y segundo brazos entre s{ cuando los mismos van monta

dos para dicho movimiento rectilineo alternativo independien-

te.

7.- Perfeccionamientos segin la reivindicacién 6,ca

racterizados porque incluye medios separadores para variar

selectivamente la separacidn entre el primero y segundo brazop

de recoleccibn.
8.~ Perfeccionamientos segin la reivindicacién 1, ca

racterizados porque incluye medios para variar la inclinacién
de al menos uno de los primero y segundo brazos en relacién
con la vertical,

9.~ Perfeccionamientos segln la reivindicacién 8,
caracterizados porque incluye uﬁos medios separadores para va
riar selectivamente la separacibn entre el primero y segundo

brazos de recoleccifn.

10.- Perfeccionamientos segim la reivindicacién 1,
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caracterizados porque el primero y segundo brazos comprende
cadg uno una serie de brazos gacudidores.

11.- Perfeccionamientos segln la reivindicacién 10,

caracterizados porque incluye unos dedos que se extienden des
de los brazos para arrancar el producto de las plantas.

12.- Perfeccionamientos segtm la reivindicacibn 11,
caracterizados porque alguno de los dedos estén inclinados
en relacién con la vertical en éngulos diferentes a los &ngum-
los en que estén inclinados otros de dichos dedos.

13.- Perfeccionamientos segtn la reivindicacitn 1,
caracterizados porque el primero y el segundo brazo compren-—
den respectivamente un primero y segundo mbédulo, la primera
y segunda serie de brazos en 1los primero y segundo médulos,
respectivamente, medios en el primero y segundo médulos para
hacer oscilar el primero y segundo brazo acercandolos y apar-
t4ndolos de la hilera de plantas sacudiendo con ello el produc-
to de las mismas, y porque los medios de montaje comprenden

una via de rodadura que se extiende a través del citado basti

dor, y unos medios de rodillo para soportar el primero y se-
gundo mbdulos para movimiento rodante transversalmente a dicha
hilera de plantas.

14.- Perfeccionamientos segin la reivindicacién 13,
caracterizados porque incluye medios para variar la inclina-
cifén de al menos uno de dichos primero y segundo hrazos en
relacién con la vertical. '

15.- Perfeccionamientos seglin las reivindicaciones
anteriores, caracterizados porque la miguina se constituye de
un bastidor que se mueve a 1o largo de dicha hilera de plan-
tas, unos brazos de recoleccibdn, unos medios de ajuste para

montar 1os brazos de recoleccifn en una posicidn inclinada
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predeterminada en relacibn con la vertical y con dicho basti-
dor para proporcionar una orientacidén en relacibn con el baso
tidor que se mantenga independientemente de la posicibn del i
citado bastidor en el terreno, y unos medios de montaje para!
e permitir que los brazos de recoleccién se mueven en vaivén .
transversalmente en relacién con dicha hilera de plantas.

16.- Perfeccionamientos segtin lareivindicacifn 15,
caracterizados porque incluye medios para desviar los brazos
de recoleccibn hacia la citada hilera de plantas.
10. 17.- Perfeccionamientos seglin la reivindicacifbn 15
Baracterizados porque incluye medios para variar la fuerza
con la Que dichos brazos de recoleccién son desviados hacia
la citada hilera.

18.- Perfeccionamientos segin la reivindicacibn 15
15. caracterizados porque incluye unos medios de ajuste para ajug-
tar la posicidn de los brazos de recoleccién en el citado

bastidor transversalmente a 1la hilera de plantas.

19- Perfeccionamientos segin la reivindicacién 15, !
caracterizados porque los citades medios de ajuste incluyen [
20, mos medios para ajustar la posicién de dichos bragos desde |
una posicidn a distancia.

20.,- Perfeccionamientos seglin la reivindicacibn
15, caracterizados porque los medios de recoleccién comprenden
una serie de brazos sacudidores,

25, 21 .~ Perfeccionamientos segfin la reivindicacién 20,
caracterizados porque se incluye unos dedos en 1los brazos sa—
cudidores.

22,~ Perfeccionamientos segin la reivindicacién2l,

caracterizados porque los dedos en alguno de los brazos estén]

306 inclinados en relacién con la vertical a 4ngulos diferentes
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que los dedos de otros de dichos brazos.

23.- Perfeccionamientos segin la reivindicacifmn 15,
caracterizadog porgue los medios de montaje comprenden una ro-
dadura que se extiende a través del bastidor y unos rodillos
para soportar los brazos de recoleccién para movimiento rodan-
te transversalmente a las plantas en la citada posicién inclis
nada predeterminada.

24,~ Perfeccionamientos segln la reivindicacidn 23,
caracterizados porque los citados rodillos soportas los brazo
para el movimiento alternativo rectilineo.

25.= Perfeccionamientos segln las reivindicaciones
anteriores, caracterizados porque se dota a cada miquina de
un bagtidor que se mueve a 1o largo de la hilera de plantas,
wn primer ¥y segundo brazos de recoleccibn situados a caballo
sobre la hilera de plantas, y unos medios de montaje para mon-
tar el primero y segundo brazos para movimiento alternativo
rectilineo y acoplado transversalmente a la hilera de plantas
segin indique la posicién de las plantas.

26.~ Perfeccionamientos seglm la reivindicacién 25,
caracterizados porgue incluye medios de ajuste para variar se
lectivamente la separacién entre el primerc y segundo brazo.

27.~= Perfeccionamientos seglin la reivindicacién
26 caracterizados porque los citados medios de ajuste incluye:
medios para variar la separacibn desde una posicién a distan~
cia,

28.~ Perfeccionamizntos segln la reivindicacién 25,
caracterizados porque incluye medios para desviar ¢l primero
v segundo brazo a una'p0sici6n predeterminada en el basti-

dor,

[92]

29.~ Perfeccionamientos segin la reivindicacifén 26
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caracterizados porgue al menos uno de los mencionados brazos

primero y segundo se encuentre inclinado respecto a la verti-

i

cal . !
30,- Perfeccionamientos segln la reivindicacién 29, i
|

caracterizados porgue incluye medios de ajuste para variar se-
lectivamente la inclinacién del primero o segundo brazo. |

31.~ Perfeccionamientos segin la reivindicacibn 25,
caracterizados porque el primero y segundo brazo comprenden
cada uno una serie de brazos sacudidores que se unen a dichas
rantas.

- 32.- Perfeccionamientos segin la reivindicacibn 31,
caracterizados porque incluye unos dedos en 1os brazos sacudi-
dores para unirse a las plantase

33,- Perfeccionamientos segin la reivindicacibn 32,
caracterizados porque los citados dedos en algunos de los bra-
zos se encuentran inclinadog en éngulos diferentes en relacidy

con las plantas que los dedos del otro de 10s citados brazos.

34.- Perfeccionamientos segtn la reivindicacién 25,
caracterizados porque el primero y segundo brazo comprenden i
un primer y segundo mbédulos, respectivamente, una primera y |
segundé gerie de brazos en los primero y segundo méduvlos, res-+
pectivamente, medios en los primero y segundo médulos para ha
cer oscilar los primero y segundo brazos acercindolos y sepa-
réndolos de la hilera de plantas sacudiendo con ello el produé
to que se encuentra enellas, y porque los medios de montaje
comprenden unas guias de rodadura que se extienden a través
del bastidor, y unos medios de rodillos para goportar el pri-
mero y segundo médulos para movimientos de rodadura transver-

salmente a la citadahilera de plantas.

35,~ Perfeccionamientos segin la reivindicacibn 34
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caracterizados porgue incluye medios para variar la inclina-
cibtn de al menos uno de 1los primero y segundo brazos en rela-
cibn con la vertical.

36.- Perfeccionamientbs seglin las reivindicaciones
e anteriores, caracterizados porque la mAquina se forms por
un bastidor que se mueve a lo largo de la hilera de plantas,
un primero y segundo brazos de recoleccidn situados a caballg
sobre la hilera de plantas, y unos medios de montaje para morn-
tar log citados primero y gegundo brazos en el mencionado
18, bastidor para movimiento rectilineo alternativo independientg-
mente entre si y transversalmente a la hilera de plantas.

37.- Perfeccionamientos segln la reivindicacidn 36
caracterizados porgue incluye unos medios de ajuste para va-
riar selectivamente la separacidén entre los citados primero
15. ¥ segundo brazos.

38.~ perfeccionamientos seglin la reivindicacién 37,
caracterizados porque los medios de ajuste incluyen medios
para variar la citada separaci6n desde una posicién a distan<
cla,
20. 39.- Perfeccionamientos segim la reivindicacibn 36

caracterizados porque incluye medios para desviar 1os primerg

¥ segundo brazos uniéndolos entre si{ hasta una posicibn pred§-
terminada en el bastidor. |
40,- Perfeccionamientos segtin la reivindicacifén 39,
25 caracterizados porque incluye medios para variar la fuerza
con la que los primero y segundos brazos son desviados uno
hacia el otro en dicho bastidor.
41.~ Perfeccionamientos segin la reivindicacifn

36, caracterizados porque al menos uno de los primero y se-

30. gundo brazos se encuentra inclinado en relacién con la verti-
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cal en el bastidor.
42.- Perfeccionamientos segiin la reivindicaeibn 36

caracterizados porque incluye medios de ajuste para variar
el 4ngulo de inclinacién de al menos uno de los primero y se-
5 gundo brazos en relacién con la vertical.

43.— Perfeccionamientos segtn la reivindicacibn 41,
caracterizados porgue cada uno de los brazos incluye una serie

de brazos.

44.- Perfeccionamientos segtn la reivindicacién 43
10, caracterizados porgue incluye unos dedos en los citados bra-
Z0S.

45.- Perfeccionamientos segtn la reivindicacibn 44,
caracterizados porque alguno de los dedos se encuentran ineclis+
nados en &ngulos diferentes en relacibn con la hilera que otrps
15, de los mencionados dedos.

46.- Perfeccionamientos segin la reivindicacibn 36
caracterizados porque 1los primero y segundo brazos incluyen
una serie &e brazos.

47.- Perfeccionamientos seg@n la reivindicacibn 46

20. caracterizados porque incluye unos dedos en dichos brazos paré
arrancar el fruto de las citadas plantas.

48.- Perfeccionamientos segfn la reivindicacibn 47
caracterizados porque 1los dedos en alguno de los brazos estén
inclinados a 4ngulos diferentes en relacifn con la hilera de
25, plantas que otros de los citados dedos.

49.- Perfeccionamientos :egtn la reivindicaciotn
36, caracterizados porque 1los primero y segundo brazos, se

forman por uwnos primero y segundo mbédulos, respectivamente,

o

wa primera y segunda serie de brazos en los primero y segund

mbédulos, respectivamente, medios en los primero y segundo mé-

30, dulos para hacer oscilar los primero y segundo brazos acercén-
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dolos y alejéndolos de la citada hilera de plantas sacudien-
do con ello el producto gue hay en lag mismas, ¥y porque los
medios de montaje presenta unos medios de rodadura que se
extienden a través del bastidor, y unos medios de rodillo pa-
ra soportar los primero y segundo m6édulos para movimiento
de rodadura transversalmente a la citada hilera de planitas.
50.~ Perfeccionamientos segln las reivindicaciones
anteriores, caracterizados porque se dota a cada mdquina de
un bastidor que se mueve g lo largo\&e dicha hilera de plan-
tas, unos brazos de recoleccibn y medioé de montaje para mon
tar dichos brazos de recoleccibn para movimienfo altermativo
rectilineo transversalmente a dicha hilera de plantas durante
la recoleccibn.
5l.- Perfeccionamientos segin la reivindicacién 50,
caracterizados porque incluye medios para ajustar la posicibn
de dichos brazos de recoleccién en el citado bastidor en direo-
cibén transversal a dicha hilera.
92.- Perfeccionamientos segln la reivindicacibn 50,

caracterizados porque los brazos de recoleccibn estén incline

dos con relacibén a la vertical,
53.- Perfeccionamientos seglin la reivindicacién 50,|
caracterizados porque incluye medios de ajuste para variar
la inclinacién de dichos brazos con relacifén a la verticals
54.- Perfeccionamientos segln la reivindicacién 53
caracterizados porque los mediog de ajuste incluyen medios
prara variar dicha inclinacibén desde wna posicibén a distancia,.
>5.~ Perfeccionamientos segin la reivindicacibn 52,

caracterizados porque 1los brazos incluyen una serie de brazos

sacudidores que actiian sobre dichas plantas.
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56.~ Perfeccionamientos segin la reivindicaciby 55
caracterizados porque los citados brazos agitadores incluyen
dedos que se unen a dichas plantas.

57.— Perfeccionamientos segln la reivindicacién 56,
caracterizados porque los dedos en glgunos de los c¢itados

brazos sacudidores se encuentran inclinados en éngulos diferen-

tes a la vertical que los dedos que hay en otros de los bra-

7z0s sacudidores, |
1

58.- Perfeccionamientos seglnm la reivindicacién 50,
caracterizados porque incluye medios para desviar los brazos

a las citadas plantas.
59.- Perfeccionamientos segin la reivindicacién 58,

caracterizados porque incluye medios para variar la fuerza
con la que los citados brazos son desviados hacia las mencio-

nadas plantas.

60.~ Perfeccionamientos segin la reivindicacién 50,

caracterizados porque 1los brazos se forma por un mbédulo, una

serie de brazos en el médulo, medios en el mbédul® bara hacer
oscilar la serie de brazos acercédndola y alejaridola de la ci—:
tada hilera de plantas para sacudir con ello el producto gue ‘
se encuentra en las mismas, y porque los medios de montaje
comprenden unos medios de rodadura que se extienden a través
del bastidor y medios de rodillo para goportar los citados ;
brazos parg movimiento de rodadura transversalmente a la hileL
ra de plantas.

bl.~ Perfeccionamientos segim las reivindicaciones
anteriores, caracterizados porque wn bastidor que se mueve
a lo largo de la hilera de plantas, unos brazos sacudidores

en el bastidor para unirse las plantas y retirar de ellas

el producto, wos primeros medios de ajuste en el bastidor

para ajustar la posicién de los brazos sacudidores en rela-
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cifn con el bastidor desde una posicién a distancia, y unos
gegundog medios de ajuste para variar la inclinacifn del bra-
z0 sacudidor en relacibén con la vertical desde una posicién
a distancia.

62.- Perfeccionamientos seglin la reivindicacién 61
caracterizados porque los brazos sacudidores pgomprenden una
primera y segunda serie de brazos sacudidores separados entre
si en el bastidor para colocarse a caballo sobre 1la hilera de
plantas.

63.~ Perfeccionamientos segﬁn la reivindicacién 62
caracterizados porque incluye medios para desviar las citadas
primera y segunda serie de brazos sacudidores uniéndolos en-
tre si,

64.~ Perfeccionamientos segln la reivindicacifn 63
caracterizados porque incluye unos dedos en 1los extremos ex-
teriores de los citados brazos sacudidores.

65.~ Perfeccionamientos seglin la reivindicacifn 62
caracterizados porque incluye medios para montar selectiva-
mente las citadas primera y segunda serie de brazos sacudido-
res para movimiento acopladc transversalmente a la hilera de
plantas o0 para movimiento independientemente entre si trans-
versalmente a la hilera de plantas. ‘

66.~ Perfeccionamientos segln las reivindicaciones
anteriores, caracterizados porque se dota a cada miquina de
un bastidor que se mueve a 1o largo de la hilera de plantas,
unos brazos de recoleccifn y unos medios de rodillo para
montar 1os citados brazos de recoleccién para movimiento en
el bastidor transversalmente a la citada hilera de plantas.

67.- Perfecdonamientos segln la reivindicacién 66

Saracterizados porque incluye medios para desviar log brazos
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de recoleccifn hacia la citada hilera de plantas.

68.~ PerfeccionamientOSvéégﬁn la reivindicacién 67
caracterizados porque se dota de medios de ajuste para ajus-
tar la posicién de los brazos de recoleccidn acercéndolos y |
alejéndolos de dicha hilera de plantas.

69.- Perfeccionamientos segin la reivindicacibn 68
caractrigados porgue los mediog de ajuste incluyen medios para
ajustar la posicién de los brazos de recoleccidn desde una
posicibn a distancia,

70.- Perfeccionamientos segln la reivindicacién 66,
caracterizados porque incluye medios de ajuste para ajustar
la inclinacién de los brazos de recoleccibn en relacibn con
la vertical,

7l.- Perfeccionamientos segtn lareivindicacién 70,
caracterizados porque los medios de ajuste incluyen medios
para variar dicha inclinacién desde una posicifn a distancia.

72.~ DPerfeccionamientos en mdquinag cosechadoras,

tal y como queda sustancialmente descrito en la presente Me~ :

!
i

moria, y en los dibujos adjuntos.
Esta Memoria consta de ecincuenta y una hoja, escri-

ta a méquina por una sola cara.
Madrid,? FEB, 1873
CHISHOIM-RYDER COMPANY, INC.

. GOMEZ ACERG Y EODeT
p: p. Firmado: L. Gaeta Ferns
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