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MEMORIA DESCRIPTIVA

Correspondiente a una Patente de Invencion que se pre-
senta en Espafia, por veinte afios, a favor de: Mr. Sten
Esse Torgild Idoffsson, residente en Kdvlinge S-310 26
VALLBERGA SWEDEN, por:

MECANISMO PARA TRANSFERIR RESIDUOS DESDE
LOS VEHICULOS DE RECOGIDA DE BASURA A UN VEHICULO PA-
RA EL TRANSPORTE DE RESIDUOSH,
Prioridades Suecas 7301659-4 Febrero 7, 1l.973-Set
Idoffsson y 7316559-9 Diciembre 7, 1.973~ Set Idef-

feaon,

El presente invento se refiere a un mecanis-
mo para transferir residuos desde los vehiculos de
recogida de basura a un vehlculo que tiene un reci-
plente de tipo ceonocido para couprimir los residuos

¥y que si;?eﬁ péra transporiar los residuos referidos

- " - n o~
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a un vertedoro.

En el transporte de residuos recogldos

con vehiculos de basuras, es una practica conoéida wans
portar los residuos a unos vertederos, los residuos se
vuelcan en estos vertederos a partir de los vehiculos
de recogida y se alimentan gradualmente a vehiculos es-
peciales de transporte que llevan unos reciplentes para
comprimir los residuos con el fin de obtener una mayor
capacidad de carga. Estos vehiculos de transporte sir-
ven para trawsportar los residucs a los vertederos don-
de ccurre el vaciado final de los productol;

Las instalaciones de recogida conocldas
hasta ahora comprenden sustancialmente al menos un si-
lo fijo y una rampa de acelonamiento junto al mismo,
disefiada de tal forma que los vehiculos de raecogida de
basuras puedan vaciarse en el silo. Ademas, dicho silo
ests colocado de manera que pueda situarse a los vehi-
culos de transporte debajo del mismo con lo que los re-
siduos recogidos se vacien en los vehiculos por la fuer
za de la gravedad o con ayuda de presion,

Utilizando instalaciocnes de recogida de
este tipo en vez de wvehiculos de recogida de basuras
conducidos directamente alrveftedcro, se obtlenen al-
gunas ventajas; en primer lugar, se reducen las distan~
olas que deben recorrer los vehiculos de recogida, dan-
do lugar a menores costes en el tratamiento de los re-

siduos. Por otra parte, las carreteras que llevan a los

vertederos quedan descongestionadas en cuanto al trafi-
co, ya que con frecuencla dichos vertederos estan situa

dos muy lejos de nlcleos de poblacion , que es donde se
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recogen los residuos.

No obstante, las instalaciones de recogida
anteriarments conoeidas son muy caras de construlr y
ostorban la construccidn en grandes superficies de to-~
rreno, situadas gensralmente, fuora de¢ las urbenizacio
nes was densas. Ademas, estas instalaciones deben con-
siderarss fijax ¥y es poco realista hmvez-las' an casp de
que surjan necesidades futuras sin un importsnte tra-
bajo de montaje y ds construcclon. ‘

El cbjeto de la presente invencitn es el
de iliminar sstos inconvenientes y el de proporcicasr
una planta que permita unos costes de construceion sus
tandalmente reducidos en ol mansjo de los residues, la
cual pueda moverseo sogin se dasee, La invenciim px-épmr-
ciona igualmente la posibilidad de transferir los ro-
siduos sn urbanizacliones, puebles, eote., dande lugar
a una ulterior reduccion de lam distancies de transpor-~
te 'de los vohiculos de recogida de bmsuras, El aparato
segin la invencion ocupa una superficie que no supera
los 4x20 motros; en otras palabras, una superficie muy
pequeiia en comparacion con las superficies que se ocu-
pen actuzlimente en las instalaciones con silo,

Segin la invencion, esto ae realiza funda-~
mentalmente por medio de un aparato que comprende un
soporte que tiene, sl menos, un madioc de acoplamiento
para conectar el soporte al vehiculo de transporte y
que time ademas unas ruedas de acciocnamiento psra per-
mitir el remolque del soporte ¢om ayuda del wehicule
do transporis, tsniondo ademas un transportador dise-

fiado pnix"_é: racibir residuos dc locs vehiculos de recogi-
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da de basuras y colecado para transportar los resi-
duos recibidos al recipisnte del wehiculo: de trans~
porte cuando el soporte se conecta al miamo.

La inveneitn se describiri mis adelante con
referencia a los dibujoa adjuntos sn lom guai

La figura 1 es una vista en peraspectiva due
ilusira el aparato de transferencia segin la inwvencidn
cenoctado a un vehiculo de transporte.

La figura 2 es una vista lateral que muss-
tra la poalciin ds comoxion del sparate de tranaferen-
cla.

La Figura 3 os una vista lateral que ilus-
tra la posicitn de transferencia del aparate de trans-
ferencia. |

Lag figuras 4, 3 y & ilustran on vistas la-
terales ol aparato de trensferencias en diveraas posi-
ciones plegadas.

La figurs 7 es una sgeccin siguiendo la 1i-
noa VII-VII de la Tigura 2.

| La figura 8 es una vista de la misma seccin
puro con las placas laterales insertadas,

La figura 9 es nna seccion siguiende ln 1i-
nea XX-IX de la Figura 2, y

La figura 10 ilustra el soporte del conjune~
to de oje del aparatos

Todas las figuras han sido ilustradas SBGUO-
miticamente con el fin de mostrar mas claramente la in-
wvencitn, ya que los planos correspondientes dé construc-
cion sim muy extenasos y no proporcionan la misms impre-

sion glara.
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Segin la invencion, los vehiculom de rec;;—i:
da de basuras (que nor se smestran), deben vaclar los
residuos en un aparato de transferencia 1l para alimen-
tar dichos residuos a un vehiculoe de transporte 2 que
los llevaré a un vertedero. E1 vehiculo de transporte
2 estid coustruido de forma ya cohocida para comprimir
le basura y comprende un recipiente giratorio 3 ¥y una
tolva posterior 4§ que tiene una abertura de alimenta-
citu 5. La parte de tolva i puede ser elevada por medio
de un diepositivo hidraulico (que no se mestra) para
vaciar el vehiulo, y tienme un tornillo sinfin a presion
para triturar los residuos recibidos y comprimirlos.
Segin la invencion, el aparato ‘de transfe-
rencia 1 estd parcialmente censtruido para pemmitir
el basculamiento de los vehiculos de recogida de basu-
ras sin que los residuos caigan fuera de los migmos,
percialmente construido para aslimentar la basura en
la abertura 5 del vehiculo de transporte 2, sin permi-
tir que la basura caiga a tierra, parcielmente construi
do para plegarsc en un remolque de pequefias dimensio-
nes y parcialmente coustruido para permitir un remolque
en estado plegado por el vehiculo de transporte 2, Pa-
ra alcanzar estos objetos, el aparato de trahsi‘orcncia

1, segin una realizacion ejemplificativa, comprende un

soporte 6 que descansa en tierra a través de una rue-
das conductoras 7 que, cuando se alimentan los residuos,
descensan igunlmente en los soportes 8. El soporte 6
comprende una vigas de bastidor o miembros de armazim
9 que se extiende en direccitn aproximadamente longi-

tudinal -y unae vigas.de. srmazén 10 que se dirigen obli

- -
.
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cuamente hacia arriba. En estas vigas de armazon 9,
10, se dispone de un recorrido de transporte que com-
prende dos porciomnes 11, 12 conectados pivotantemente
entre si. La porcidon de recorrido 11 comprende dos vi-
gas paralelas 13 montadas ‘directamente sobre las vigas
de bastidor 9, 10, en direccibon oblicua y hacia arri-
ba. Entre las vigas 13, se dispone una serie de rodi-
llos 14, los cuales tienen una serie de pasadores axia
les 15, que se introducen en orificios de las vigas 13.
Los rodillos 14 sirven de apoyo para una cinta trans-
portadora sinfin hecha de un material elastico que lle
va preferentemente uneos rebordes extendidos, bridas o
similares. Los rebordes, que no se muestran, se extien
den a través de la cinta 16 y tienen preferentemente
forma de V con los brazos dirigidos hacia fu;ra y ha-
cia arriba. Esto significa que la cinta obtiene sufi-
ciente agarre para alimentar hacia arriba los residuos.
Una chapa 17 esta colocada por debajo de la cinta trang

portadara 16 montada sobre las vigas 13 y destinada a
recoger la basura que cae de la cinta f;gﬁépartadora

16 con el fin de impedir que las basuras caigan a tie
rra. Por otra parte, una chapa longitudinal 18 va mon-
tada sobre cada viga 13 pivotantemente, de manera que
el borde interior de la misma esté colocédo dentro del
borde de la cinta transportadora. En el funcionamiento,
las chapas 18 se dirigen vtrticalnontl'§”§o mantienen
en posicion por medio de unos apoyos o'similar.s. Deas-
pues de retirar los apoyos (que no se mﬁestran). las
chapas 18 pueden ser plegadas scbre la cinta transpor~

tadora cuando se deje de utilizar el aparato de trans-
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ferencia l. Por otra parte, las chapas llevan unes

sopoertes para un patio 19 hecho de material elastico

a lo largo de los bordes longitudinples 1libres de las
mismas, eie manera que dicho pafio se estira cuande las
chapas se doblan hacia arriba y se pliega cuando las
chapas #es cie¢rran o se pliagan hacia abajo. Esta dis-

pomicion permite que los residuoce se transporten en

un conducto totalmente cerrade impidiendo con elle
que caiga a tierra. Haciendo que el borde inferior de
la chapa 18 caiga dentro de la cinta transportadera,
los vesiduoes se reticnen on dicha cinta durante sl
transporte, ¥ se impide la aglomeracion de residuocs
per encima de la viga 13.

End extemo inferior ds cade viga 13 se co-
loca una brida 20 que se extisnde hacia arriba, de ma~
nera que dicha percit de recorride 12 ostéd montada pi
votantemante sobre la viga. Esta porcitn de recorride
12 coaprende dos vigas paralelas 21, unes rodilles 22
que tienen pasadores de eje 23 que estan montados en
las vigas 21, una cinta transportadora sinfin 24 que
corre sobre los rodillos 22 y una chapa 25 montada en
las vigas y cdlocada debajo de la cinta transpertadora
24 con 2l fin de impedir que la basura caiga a tilerra.
Por otra parte, la porcin de recorrido 12 tiens dos
chapas laterales 26, montadas pivotantemente sobre las
vigas 21 de manera que los bordes inferiores de las 7
wismas esten colocados por encima ds la cinta transpor
tadara 24 para retener los residuos en la misma, En
el funciwamiento, las chapas 26 se dirigen oblicua-~

mnta ‘hacia miba y hacia fuera y se mantienen en esta
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posicion com ayuda de unos apoyos (que no se muestran).
Por otra parte, las chapas llevan una chapa de exten-
sitn 27 montadas pivetantemente montadas a lo largo de
los bardes longitudinales libres de las mismas. En el
funcionamiento, estas chapas de extension 27 se mantis
nen tambisn dirigidas hacia fuera y hacla arriba per
medio de unos apoyos (que no »e muestran). Las chapas
26, 27 definen unas chapas de protecciém para los re-
siduos que me descargan de los vehicules de recogida
de basuras e impiden que los residucs caigan a tilerra
fuera de la cinta transportadora 24. Las chapas de ex
tension 27 se retiran primero para ingertar las cha-
pas laterales 26, 27 y a continuacitn se pliegan ha~
cia abajo y se enganchan a las chapas 26 por medio de
unop ganchos 280. A continuacion, se pliegan ixaoia aba~
jo las chapas 16, de munera que las chapas laterales
no toquen directamente la cinta transportadara 24. Es-
to se consigue por medio de unos labios 29, 30, dis-
puestos en la parte inferior de la chapa 26 y por me-
die de un apoyo 31 introducidec entre los labios, de
forma que agarre al menos unc de estos lablios. Las di
mensiones del apoyo 13 se seleccionan de manera gue
los labios 29, 30 se unan al mismo por el plegado ha-
cia abajo antes de que las chapas se unan a la cinta
transportadora 24.

Junto a los extremos libres de las vigas
21 se dispouen dos vigas de accionamiento hacia arri-
ba 32, paralelas entre si, destinadas a permitir el
movimiento hacia arriba de las ruedas traseras del =~

vehiculo de recogida do basuras. Las vigas de movimien
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to hacia arriba 32 van montadas pivotantemente y pue-
den plegarso acbre al recorrido do la cinta transpor
tadora 12 y mantenerse en cendicion plegada por las
vigas 21 por medio de unos elementos dah gancho (que
no ss muestran). Las cintas transportadoras para las
porciocnes de recorrido 11, 12 son accionadas por me-
dio de un motor 33 mootado de wmanera fija en la viga
de bastidor 9 del scporte. Preferentementa al afecto
operacional del motor 33 se transmite por un denouming

do aceplamiento variador, que no se wueatra, y se trans

fiere posteriormente por medio de una transmision de

correa 34 a uno de los rodillos de extremo 14 de la

 porcitn de recorrido 1l. Por medio de una trammision

por correa 35 dicho rodillo de extremo esté comectado .
2 un redillo de extremc 22 de la otra porcion de reco-
rrido 12, dando como resultado el accicnamiento simul-~
téneo de las cintas transportadoras por parte del mo-
tee 33. Ademas, la transmision estid comnstruida de ma-
nera que la cinta transpertadera 16 de la cinta de re-
carrido 11 sea accionada para moverse a maycr rapldez,
preferentemente, unas 10 veces mas, que la cinta trans
portadora 24 de la porcitm de recorrido 12 para cobte-~
ner la alimentacion de los residuos com la eficiencia
requerida. La velocidad des accionamiento se varia por
ajuste manual del variador, contruyéndose diche varia
dor, asi como el resto de lasx transmisiones de forma
conocida, por lo que no se necesita descfipcion mas
detallada.

Un aparato de transferencia ejemplificativo

[

1 va éma.c'taﬂb: al vehiculo de transporte 2 y de este

~ P—— . -
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modo se proporciona a la wiga de basti«l& 10 del so~-
porte 6 dos brazos 36 que se extienden hacia delante
y llevan unos elementos de conexion en el extremo ex-
terior de 71“ wismos. Los elementos de conexion estan .
disefiados para extonderse en unos rebajes preporcio-
nados en las vigas del chasis del wehiculo de trans-
porte y von fijados automatica. o manualmente a las
mismas. En la realizacifn que se muestra, el vshicule
de transporte lleva una dénciinada pantélla yar& impe-
dir' que cualquier usuario de la carretera se introdu_:g
ca debajo de dicho vehiculo y comprende una viﬁhs di-

rigidas hacia sbajo 37 que sostienen una viga ‘trans-

" versal 38 debajo del vehiculo.

Los rebajes se colocan en dicha viga 38 y
los elementos de cmnexibén agarran en dicha viga de ma-
nera que las partes intericres de fijacion de los mig~

mos se superpongan scbre los bordes de los rebajes. La

construccitn de este acoplamiento es una técanica ya co
nocida y por lo tanto, no se describira ulteriormente.
Para facilitar la conexion del aparato de
transferencia 1 con el vehiculo de transporie 2, dicho
vehiculo lleva dos brazos (que no se muestran), que se
extienden hacia abajo. Estos brazos van montados de ma
nera que se guie el soporte 6 cuando se invierte el
vehiculo de transparte 2 hacia el mismo de manera que
los elementos de conexion se alineen con los rebajes
en la linea del chasis & en la viga 38 en la pantalla
para impedir que cualquisr usuario en la carretera se
meta debajo de dicho vehiculo. La gula del soporte que

da facilitada par el montaje pivotante de las ruedas

v - ° v
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conductoras 7 de forma gue las ruedas puedan girarse
para que el soporte pueda desplazarse a los lados. Pa
ra dar la posibilidad de alimentar los residucs a tra-

vées de la abertura 5 sin alimentar dichos productos

demasiado lejos en las secciones de alimentacion del
vehiculo de transporte 2, dicho vehiculo lleva una cha
pa que se extiende haéia atras 39, que define una cu-
beta sbierta en la parte superior y hacia la sbertura
5. Ademas el soporte 6, el apoyo 36 o ambos, se dimen-
sionan de tal forma que la cinta transportadora 16 co-
rre¢ sobre el bord‘é de &icha chapa 39 cuando los alemen
tos de conexidn del soperte 6 estan conectados correc-
tamente al vehiculo de transporte 2. Como comsecuencia,
los resianos se alimentan suficientemente lejos para
ser guisdos en la seccitn de alimentaciom del vehicu-
lo pero no tanto que los productos eviten el proceso
de alimentacion que sé realiza en el mismo. Por otra
parts, el aparato de fransferencia 1 eata disefiado de
forma que se descarguen las ruedas cenductoras 7 del
mismo, por la tranasferencia de los residucs y, por el
contrario, se transmita la carga a las vigas del chakis
del vehiculo de transporte 2 v a los soportes 8. Por

asta razén el conjunto de eje 40 de las ruedas conduc~

toras 7 va montado de forma desplazeble en una ranura
41 en la viga de bastidor9 del soporte. La ramura 41
tiene forma de arco y los extremos des la misuma estan
colocados a diferentes niveles en la viga de bastidor
9 del chasis. Simultaneamente, el conjunto del eje 4o
esti desviado por medio de un muclle helicoidal 42 pro

porcibn_lld_é- y agmézpsi;dnixdio -de manera que mantenga el con
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junto de eje 40 en la parte inferioc de la ranura

cuando no esta cargado el aparato de transferencia.

Adeuas, ol muelle helicoidal 42 se proporciona de

tal mansra que se desplaco sl conjunto de eje 40 ha-
cia arriba dentro de la ranura, y se alogue en la
parte supericr de la misma cuando se¢ carga el apara-
to de transferoncia l. Esto se consigue haciende que
las vigas de movimiento hacia arriba 32 eaten forma-
das por dos partes, colocadas angularuente y conecta-
das pivotantemente ontre si, e introducciendo un dis-
positivo sensor entre dichas partes, al cual queda
accionado cuando se comprimen las partes en una direg
cim gque los une entre zi, cuando el vehicule deo ro-
cogida de basura pasa sobre las wigas de nw;iniento
hacia arriba 32, Los impulsos cbtenidos en el dispo-
sitivo sensor para cambiar la carga en las vigas de
Levantamiento hacia arriba ss transmiten a un dispo-
sitivo do ajuste (que no se muestra) en el soporte,
por unos medios mecanicos de tranasmision (podria ser
tambien por medio de impulsos eléctricos) y este per-
mite gque el conjunto del eje se desplace hacla arri-~
ba an la ranura i1 de forma que la parte frontal del
soporte 6 ae apoye en el chasis del vehicule de trans-
poarte 2 v la parte posterice del mismo se apoys an los
soportes 8. El dispositivo sensor sirve ademis para in-
dicar sl momentoén que las ruedad del vehiculo de re-
cogida de basuras -‘Abet‘iidonan las vigas de slevacion 32,
guiando con ello el dispositivo de ajuste del soporte
6 para volver a colocar el puente del eje 40 en la par-

te mis exterior de lg ranura ¥l. En otras palabras, es~-
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ta disposicitn evita la carga sobre las ruedas conduc-

toras 7 durante el tronsporte de la basura pero pormite

que las ruedas conductoras 7 vuelvan aﬁtmﬁtieaﬂmta a

la posicién conductora cuando sl vehiculo de recogida
S de basuras ha abandonado las vigas de elevacion 32.

Cuando el aparato de transferencis 1 debe
trasladarse a otre lugar por madic del vehiculo de trans
porte 2, diche aparato se convierte en un remolque con
una pequefia longitud, segin se ilustra en las Figs. 3-6.

10.~ Esto se consigue plegando hacia abajo las porciones la-
terales de las chapas de recorrido 11, 12 y fijando las
mismas de la forma que se ha expuesto, plegando posterior
mente las vigas de movimiento hacia arriba 32 sobre la
porcidn de recorrido 12 y fijando las mismas a la citada

15.~ porcitn y finalmente plegando hacia arriba la porcion
de tecarrido 12 sobre la porcitn de recorrido 11l y suje-
tandolas. Con el plegado hacia arriba de la porcitm de
recerrido 12 preferentemente el apoyo 31, se une a unas
varillas, ( que mo se mmestran) fijas, unidas a la por-

20. - citn de recorrido 11, de modo que se mantienen asi en su
. posicién el apoyo 31 y las chapas 26, 27.

De eate modo, el aparate ejemplificative
de transferencia permite una rapida transferencia de los
residucs deasde los vehiculos recogedores de basurass a un

254~ vehiculo de transporte, dado gque la transferencia puede
realizarse sin el riesgo de que caigan al suelo las ba-
suras. Por otra perte, por medio de un simple movimien-
to de la meno el aparato puede convertirse en un remol-
que que puede ser remolcado por el vshiculo de transpor-

30.~ te y montade paia transferencia practicamente en cuak-
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quier lugar.

En la realizacion que se muestra arriba
no se han descrito ciertos detalles ya que su f&m b A
funcionamiento es evidente para el entendido en la ma-
teria. No obstante, con ielacitn a las porciones de reco
rrido 11, 12, debe recordarse que la cinta transpoerta-
dora 24 se mueve algo por encima de las cintas transpor-
tadoras 16 y las chapas 25, 27 de las porciones rde re~
corrido 11, 12 ae encuentran en funcionamiento de for--
ma que los residuos no puedan caer entre las mismas,

La Figura 11 muestra un aparato de control
de la longitud en el que, scg{ﬂn la invencion, el brazo
10 cowprende dos o mas porciones de bezo 36a y 36b, en~
contrandose la porcion de brazo 36a insertada en la por-
cion de brazo 36b y montada de forma que se de;lplace en

relacion con la porcion de braze 36b, lo que significa

que puede variarse la longitud del brazo 36. Para des-

plazamiento de la porcidn del brazo 36a, se proporciona
una unidad de potencia 45, formada por un cilindro 45a in
sertado a la porcion de brazo 36a a traves de unos opor-
tes 45¢c, y un piston 45b que se introduce en el cilin-
dro y va conectado a la porcidu de brazo 36a a través
de los soportes 45d. La unidad de potencia 45 va conec~
tada, a través de comiuctos (que no se muestran) a un
siatema meumitico o hidraulico del vehiculo de trans-
porte 2. Como construccion alternativa del aparato del
control de la longitud que me acaba de describir, puede
montarse mis de dos brazos en relacién desplazable entre
si, bien por un sistema telescopico o pml; cualquier otro

45
sistema adecuadeo. La unidad de potencia/pueds disefiarse
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de forma distinta a le que xe acabs de describir.
La longitud del brazo 36 esta colocado en
el dibujo de forma tal que la parcion de recorride 11
se sxtiende por encima y scbre un recepter de residuos
46 gue correspende a la chapa 39 de las Figs. 1 y 2, E1
raeceptor de residuos 46 va montado preferentemente de
forma separable o pivotante, en el vehiculo de transpor-
te 2. La posicion de alimentacion del aparato de trans-.
foroncia se muestra con el trazado de lineas continuas
en el dibujo.
El aparato de transferencia, al ser remol-
cado por el vehicule de transporte 2, se acorta la lon-

gitud del brazo 36, insertando la poréitn del brazo 36

‘a una mayor seccibn dentro del brazo 36b. Esto, eviden-

temente, lo realiza la unidad de potencia 45 y, prefe-
rentements, despues de que el receptor ha sido retirade
o basculado. A continuvacidn, se introduce la percion from
tal del aparato de transferencis en la abertura posterior
del vehicule de transporte 2 que reduce asi la longitud
total del vehicunlo de transporte 2 incluyendeo el apara-
to de transferencia.

Segin la forma del vehiculo de transporte
2, segin los casos, pusde ser conveniente cambiar tam-
bien la combinacion de la porcion de recorritio 11, Esto
se consigue gracias a que la viga de bastidor 10 esta
formada por dos porciones 10z y 10b gque pueden despla-~
zayrse telescepicamente en mutua rslacion a través de una
unidad de potencia 47. La unidad de potencia 47 compren-
de un cilindro 47 a que va conectads a la porcion de ban~-

tidor 10b a través de unos sopertes 47 c, y un pistén 47b
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que se introduce en el cilindro y que va conectado
la porcién de bastidor 10a por medio de unos scportes
47b. La unidad de potencia, por medio de unos conduc-
tos (que no se muastran) va conectada a un sistema neu
matico o hidraulice del vehiculo de transporte 2.

El aparato de contrnl de longitud da la*”
posibilidad de utilizar el aparato de transferencia
para alimentar residuos industriales y domésticos, ya
que ¢l aparato de transferencia puede colocarse en cual
quier terreno industrial o transportarse entre diferen~
tes municipios para hacerse cargo de los residuos do-
mésticos.

En la alimentacitn de los residuos indus-
triales mas voluminosos, puede ajustarse el aparato de
tranaferencia gracias al aparato de control de longitud,
de forme que la porcidn de recorrido 1l en su extremo
se apoya fuera da la mbertura posterior del vehiculo de
transporte 2 y, cuando se alimentan los residuos dowds~
ticos, menos voluminosos, puede ajustarse el vehiculo
de transferencia de manera que el extremo de la porciom
de recorrido 11 se apoye cerca o dentro de la porcion
de la abertura posterior del vehiculo de transporte 2.

La invenciom no debe guedar limitada a
las realizaciones ejemplificativas expuestas sino gue
debe variarse dentro del dmbito de las reivindicaciones
siguientes. Como realizacion ejemplificativa:sspecifi-
cativa puede mencionarse que el eje de la porcitn de
recorrido 11 puede extenderse hacia delante por medio
de una capota que se conectard al vehiculo de transpor

te para la transferencia de basuras. El dispositivoe de
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acoplamiento para conectar el soporte 6 al vehiculo

de transporte puede construirse como un acoplamiento g

convencional para aplicacion s un remolque., Ademas, el

motor 33 pueds ponerse automaticemente en marcha cuando

un freno de rozamiento deja libre el acoplamiento varia

ble para que pueda girar cuando se ceumliian las vigas de

acoplamiento hacie arriba. '
EOTA

Descrita suficientemente la maturaleza
del objeto ds la presente solicitud declara de propia
¥y nueva invencitn lo contenido en las siguientes:

REIVINDICACIONES

18, ~ Mecenimmo para transferir residuos
de un vehiculo de recogida de¢ basuras s un vehiculo pa-
ra ol transporte que tiene un recipiente gue sirve de
manera comocida para coumprimir los residuos, y dicho ve~
hiculo sirve para transportar los residuos transferi-
dox a un vertedero, caracterizado por el hecho de que
coneta de un soporte gue tiene al menos un miambro.de
acoplamiento para conectar sl soperte al vehiculo de
transporte y gue incluye unas ruedas conductoras para
permitir el remolque del soporte por medioc del vehiculo
de transporte incluyendc ademhs un transportador desti-
nade a recibir los residuos de los vehiculos de recogida
do basuras ¥y que sirve para transportar los residuos re
cibidos a una seccidn del recipiente del vehiculo de -
transporte cuande el soporte va eomectado al mismo.

2&,- Mecanismo segfin la reivindicacion 1,
caracterizado por el hecho de qus el transportador tie-
ne una‘.g?rc"._i&n de recorrido montado sobre el soporte y

destinadga -a alimentar los residucs a la secciim de ali-
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mentacion del vehiculo de transporte ¥y una porcion

de rocarrido para recibir los residuos de los vehicu-~
los de recogida de basuras y montada para poder plegarse
sobre dicha primera porcion de recorrido para formar un
remolqus con pequefia longitud.

32,- Mecanismo segin la reivindicacion 2,
caracterizado por 2l hecho de que diche transportadom:
comprende unas cintas transportadoras sin £in accio-
ntadas por una fucnte comiin de accicnamiento de farma
que la cinta transportadora de la porciton de recorrido
de alimentacién es accionada a bastante mis velocidad gue
1a cinta transportadora de la porcibn de recorrido re-
ceptora.

4ka,- Mecanisme segin cualquiera de las rei
vindicaciones 2 5 3, caracterizado por el hecho de que

la porcitm de recorrido receptora lleva unas vigas de

elevacisa hacia arriba disefiada para permitir la eleva~
ccidn de los wvehiculos de recogida de basura de forma
que las mismas tienen psus extremos posteriores colocados
lo mas alto posible en relacion con la porcion de reco-
rrido cuando se basacuad los residuocs y de menera que las
vigas de movimiento hacia arriba estan montadas pivotan-
tomente en la porcidn de recorrido receptora de modo que
las vigas puedan ozcilar scbre las misgias y flijarse a
allas. .

53,- Mecanismo segin cualquiera de las
reivindicaciones 2-4, caracterizado por el hecho de que
la porcidn de recorrido receptora tisne unas chapas la-
terales que se proporcionan como chapas de protecciom

para evitar que los residuos se caigan de los vehiculos
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de recogida de basuras, por el hecho de que la porciem
de recorrido de alimentacion lleva unas chapas latera-~
les cuya parte suparicr va conectada a un pafio elasti-
co o similer para definir un conducto do alimentaciom
y las dos porcicnes de recorrido llsvan unas chapas co-
locadas por debajo de las porciones con el fin de impe-
dir que las basuras transportadas caigan a tierra.

63.- Mecanismo segin la reivindicacidn 5,
caracterizado por 2l hechs de que las chapas colocadas
por debajo de las porciones de recorride van montadas
de manera que se unan entre si cuando las porciones de
recorrido se encuentran en su posicitn de funcionamien
to v las chapas laterales ds las poarciones de recorri-
do van tambien montadas para unirse entre si cuando las
porciones de recorrido se situan en dichas posiciones.

72.~ Mocanismo seglin cualquiera de las
reivindicaciones 5 & 6, caracterizadoc por el hecho de
que las chpas laterales estin colocadas cou los bordes
inferiores de las mismas debajo de cada cinta transpor-
tadora, respectivamente, con el fin de que durante el
transporte los residuos puedan ser retenidos en las cin
tas transportadoras v toedas las chapas laterales; van
montadas pera ser plegadas hscia abajo sobre cada poar-
cion de recerrido respectivamente.

88,- Mecanismo segin la reivindiceciom 7,
caracterizado por el hecho de gque las chapas laterales
de la porcién de recorrido de recepcitn lleva unos la-
bios o medios similares para definir una brida para un
apoyo que impida que las chapas se pongan en contacto 7

con la ,cinta transportadora de la perciim de recorride

—
. e
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extendiéndose dicho apoyo en al menos una varilla pro-
porcionada en la parcién de recorrido de alimentacion

cuando la poarcion de recorrido de recepcié&zﬁe pliega

sobra la mimma.

98, Mecanismo segin cualquiera de las
reivindicaciones anteriores, caracterizado par el he-
cho de que el conjunto de eje de las ruedas conductoras
va montado para ser guiado de farma que la presion ejer
cida adbra el transportador o en parte del mismo que se
apoyan en el soporte (6) para el transporte de residuos,
se transmita al vehiculo de transporte a traveées del aco-
plamiento y a tierra a itravés de los soportes.

108,~ Mecanismo segin la reivindicacion

9, caracterizado por el hecho de que la posicion del

"conjunto de eje depende de la presion ejercida en las

vigas dermovimieﬁto hacia arriba, para el vehiculo de re-
cogida de basuras.

1la.,~ Mecanisme segiin cualguiera de las
reivindicacionea anteriores, caracterizado por el he-
cho de que un motor de accionamiento para accionar el
transportador se ajusta segin la presiom ejercida en
las vigas de movimiento hacia arriba para el vehiculo
de recogida de basurasaen relacion a la puesta en mar-
cha y parada del mismo.

128, ~ Macanismo segin cualquiera de las
reivindicaciones anteriores, caracterizado por el he-
cho de que dicho vehiculo de tranéporte lleva unos so-
portes que ss extienden hacla atras y por el hecho de
que las ruedas de accionamiento van mon%adaa sobre el
soporte de manera que dicho sopoerte pueda ser desplaza-

do hacia las lados por medio de los'apoyos de forma gue
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2l acoplamiento se mueva a la posicion correcta en re-
lacién con el vehiculo de transporte cuando dicho vehi-
culo de transperte retroceda hacia el soporte.

138,~ Mecanismo aegﬁu cualquiera dec las
reivindicaciones antericres, caracterizade por el hecho
de qus dicho vehicule de transporte lleve una chapa de-
bajo de la abertura de slimentacitn de la misma, para de
finir una cubeta exterior a la seccitnm de alimentacion
del wehicule y qus dicho transportadar se extimde hacia
arriba y termina por encima de dicha cubeta.

14a,~ Mecanismo segin cualquiera de las
reivitidicaciones anteriares, caracterizado por el hecho
de qus dicho vehiculo de transporte tiere una pantalla
que impide que cualquier usuario de la carretera se in-
troduzca debajo del citado v.hicuio, caracterizado por
el hecho de que a una viga transversal de dicha panta-
1la se lo proporcionan unos rebajes dentro de los cua-
les se introduce el citado acoplamiento.

158,~ Mecanismo segin cualquiera de las
raivindicacioenes 2-14, caracterizado por el hecho de
que dicha pereiém de recorride de recepcion puede ple-

garse sobre la poarcitn de recorrido de alimenmtacion por
medio de un dispositive hidriulico.

168,~ Mecanismo seglin cualquiera de las
reivindicaciones 1-15, caracterizado por el hecho de
que el miembre de aceplamiento comprende un brazo que

congiste en al menos dos porciones separadas dispuestas

\de manera que se desplacen en relacion mutua por al me~

nos unz unidad de potencia de forma que pueda variarse

la longitud del brazo.
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174,- Mecanismo segin la relvindicacion

16, caracterizado por el hecho de que una porcitu del
brazo estd destinada a poderse introducir de foaruma te-
lescépica y desplazable en la otra porcifn del brazo
¥y por el hacho de que la unidad da potencia consiste en
un cilindro con un piston, de forma que el c¢cilindro os-
tA wontado en una porcizn del brazo, y el pist&ﬁ va mon
tado en la otra parcién del brazo.

18a,~ Mecanismo segin 1a reivj_.ndicacién
16 & 17, caracterizado par el hecho de que puede modi-
ficarse la longitud total del brazo por el desplazamien
to de las porciones de fowrma gue el transportador del
aparato se extienda sobre el barde de ua receptor de
residuos digpuesto en el vehiculo ds transperte para
que se extienda hacla atrd y se desplace de d‘icha po-
sicion, y por el hecho de que la longitud del brazo
puada colocarse de manera que ¢l transportador se ex~
tienda a través de la abertura de alimentacion del ve-
hicule de tranasperte una vez retirads de su posiciotn el
receptor de residuocs,

198,~- Mecanismo segiin cualquiera de las
reivindicaciones 16-18, caracterizado por el hecho de
que el soporte tiene al menos una viga de bagtidor di-
rigida hacla arriba y por el hecho de que la viga de
bastidor incluye al menos dos porcioties separadas dis-
pusstas para desplazarse en relacion mutua por al menos
una unidad de potencis de forma que pueda variarse la
longitud total de la viga de bastidor para comtrolar

la inclinacion.
208, - MECANISMO PARA TRANSFERIR RESIDUOS
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PARA BL TRANSPMTE DE RESIDUOS.
Tedo ello tal y como se describs en sl

cuerpo de la presente Memoria y s¢ relivindica eu su

ﬁo‘ﬁa.

Esta Memoria congta de veintitres hojas
foliandas vy mecanografiadas a dos espacios por una sola

de sus corake

Madrid,

ARRL:
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