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Esta invención se relaciona en general con interrujD 
tores de circuito, y de manera más particular, con interrup­
tores de circuito que emplean un mecanismo de energía almace­
nada sujeto con pestillo y liberable para efectuar operacio­
nes de disparo.

Los interruptores de circuito que tienen un mecanis 
mo de energía almacenada enclavado por medio de una estructura 
de pestillo que incluye un pestillo de rodillo, son conocidos 
en general.

El principal objeto de esta invención es mejorar la 
estructura de pestillo de esos interruptores de circuito en 
una forma que reduzca la fricción entre sus partes movibles 
y, por tanto, la fuerza requerida para accionar la estructura 
de pestillo.

La invención reside, por lo tanto, en términos ge­
nerales, en un interruptor de circuito que incluye contactos, 
un elemento liberable que es liberable para efectuar.la aper 
tura de los contactos, dispositivos de pestillo que enclavan



al elemento liberable, comprendiendo los dispositivos de pe£ 
tillo un primer elemento de pestillo, un primer dispositivo 
de soporte de pivote en proximidad con un extremo del primer 
elemento de pestillo que soporta al primer pestillo para un 
movimiento pivotante; un primer dispositivo de rodillo en uno 
de los elementos liberables y de primer pestillo, estando el 
primer dispositivo de rodillo ubicado en proximidad con el 
otro extremo del primer pestillo; enclavando el primer dispo­
sitivo de rodillo al elemento liberable; un segundo elemento 
de pestillo; un segundo dispositivo de soporte de pivote que 
soporta al segundo elemento de pestillo para movimiento pivo 
tante; un segundo dispositivo de rodillo en uno de los pri­
mero y segundo pestillos que enclava al primer pestillo en 
proximidad con el otro extremo del primer pestillo, y dispo 
sitivos accionables para liberar el segundo pestillo, con lo 
cual el segundo pestillo libera el primer pestillo para con 
ello liberar al elemento liberable.

Ahora se describirá, sólo a título de ejemplo, una 
ejecución preferida de la invención, con referencia a los di_ 
bujos anexos, en los cuales:

La Figtíra 1 es una vista seccional, lateral, con 
partes cortadas,-a través de la unidad del polo central de 
un interruptor de circuito de tres_polos;

la Figura 2 es una vista lateral, con partes cor­
tadas, de los dispositivos de pestillo y dispar®:;-del inte-
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rruptor de circuito mostrado en la Figura 1;
la Figura 3 es una vista superior en planta de los 

dispositivos de pestillo y disparo mostrados en la Figura 2, 
pero con el elemento liberadle de disparo omitido para cla­
ridad; y

la Figura 4 es una vista seccional de la estructu­
ra mostrada en la Figura 3, con otras partes del interruptor 
añadidas y con la estructura de pestillo mostrada en la posi 
ción disparada.

Con referencia a los dibujos se ilustra, en la^Fi­
gura 1, la unidad de polo central de un interruptor 5 de cir 
cuito, de tres polos, del tipo de caja moldeada o de cubier­
ta aislante, que tiene una cubierta aislante que comprende 
una base 11 aislante moldeada y una tapa 13 aislante moldeada. 
Barreras aislantes adecuadas dividen el interior de la caja 
en tres compartimientos aislantes adyacentes, para alojar las 
tres unidades de polos del interruptor de circuito de tres po 
los, en una forma bien conocida en la especialidad. En cada 
unidad de polo, se han provisto dos terminales 15 y 17 en las 
aberturas en la base 11, en proximidad con los extremos opue£ 
tos de la caja, para permitir la conexión del interruptor de 
circuito en un circuito eléctrico.

En cada uno de los tres compartimientos para unida­
des de polos del interruptor de circuito, hay dos conductores 
21 y 23, espaciados, sujetos en forma adecuada a la base 11.
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La terminal 15 está sujeta a la superficie inferior plana del 
conductor 21. Un contacto estacionario 25 está sujeto en for 
ma fija en la parte delantera del conductor 21. Un conductor 
27 principal, rígido, está montado en la base 11, y conectado 
por un extremo, al conductor 23. La otra terminal 17 está co­
nectada a la superficie inferior plana del conductor 27.

Un mecanismo 29 individual, del tipo de energía al­
macenada, para controlar las tres unidades de polvo, está mon 
tado en el compartimiento para la unidad polar central del in 
terruptor de circuito. Además del contacto estacionario 25, 
hay un contacto 31 estacionario montado en el conductor 21 y 
una superficie 33 para contacto estacionario en el conductor 
23 en cada unidad polar del interruptor de circuito. El me­
canismo 29 para accionamiento, es accionable para mover a una 
estructura de contactos movibles indicada en 35, entre posi­
ciones abierta y cerrada. La estructura 35 de contactos mo­
vibles comprende una pluralidad de brazos 37 principales de 
contacto de puente y un brazo 39 de contacto de arco. Cada 
uno de los brazos 37 principales de contacto de puente com­
prende una superficie 41 de contacto que coopera con la su­
perficie 33 de contacto estacionario y un contacto 43 que coo 
pera con el contacto 31 y el brazo 39 de contacto de arco com 
prende un contacto 45 que coopera con el contacto 25 estacio­
nario. La estructura 35 de contacto está soportada en un por 
tador de contactos 47 soportado para movimiento pivotante en



torno a un pasador de pivoteo 49. Una barra de•acoplamiento 
51, rígida, aislante, se extiende a través de las tres unida 
des polares y está conectada a los tres portadores 47 de con 
tacto para mover a los tres portadores 47 de contactos en for 
ma simultánea entre posiciones abierta y cerrada. El porta­
dor 47 de contactos,.para la unidad polar central, está co­
nectado en forma pivotante con una articulación 53 inferior, 
oscilante, por medio de un pasador de pivoteo 55. La articu 
lación 53 inferior, oscilante, está conectada en forma pivo­
tante con una articulación 57 superior, .oscilante, por medio 
de un pasador de pivoteo 59 de rodilla. La articulación 57 
superior oscilante, está conectada en forma pivotante con un 
elemento de disparo 61 liberable, por medio de un pasador de
pivoteo 63. El elemento de disparo 61 liberable está sopor-

i
tado en un extremo para movimiento pivotante en torno a un 
pasador de pivoteo 65 fijo. El elemento de disparo 61 libe­
rable está enclavado, en su otro extremo, por medio de una 
estructura 67 de pestillo. Una palanca de accionamiento 69, 
invertida', en forma general da U, está soportada en los ex­
tremos internos de las patas de ella para movimiento pivo­
tante sobre un par de pasadores 71 fijos. Los resortes de 
tensión 73 están conectados por sus extremos inferiores con 
el pivote 59 de rodilla y, en sus extremos superiores, en la 
parte de alma de la palanca 69 de accionamiento. Una manija 
75 está conectada al extremo delantero de la palanca de ac-
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cionamiento 69 y comprende una manija 77 que se extiende ha­
cia afuera a través de una abertura 79 en la parte delantera 
de la tapa 13. La estructura 75 de manija comprende una cu 
bierta o bóveda 81 que cierra la abertura 79 en todas las 
posiciones de la estructura de manija 75. En cada unidad po 
lar, una estructura 85 extintora de arcos, comprende una plu 
ralidad de placas magnéticas 87, en forma general de U, so­
portadas en una relación apilada espaciada. La estructura 85 
extintora de arcos, funciona para extinguir los arcos produ­
cidos entre los contactos 25, 45 durante las operaciones de 
apertura, en una forma bien conocida en la especialidad.

En cada unidad polat, el brazo 39 de contacto de 
arco está conectado eléctricamente al ‘conductor 23 por medio 
de un conductor 89 flexible. En la posición cerrada de los 
contactos, el circuito a través de cada unidad polar, se ex 
tiende desde la terminal 17, a través del conductor 27, el 
conductor 23, la estructura 35 de contactos movibles, el 
conducto 21 hasta la otra terminal 15, Los brazos 37 prin­
cipales de contacto de puente conducen la mayoría de la co­
rriente en la posición cerrada de los contactos y la trayec­
toria de corriente a través de estos brazos- de contacto se 
extiende desde las superficies de contacto 33, a través de 
los contactos 41, los brazos 37 de contacto de puente, los 
contactos 43 hasta el contacto 31. Durante las operaciones 
de apertura, primero se separan los contactos principales
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43, 31 de puente y, después, la corriente es conducida des­
de el conductor 23 a través del conductor flexible 89, el 
brazo 39 de contacto de arco, el contacto de arco 45 y el con 
tacto de arco 25. Cuando el brazo 39 del contacto de arco 
se separa, se produce un arco entre los contactos 25, 45, el 
cual es extinguido en la estructura 85 extintora de arcos en 
una forma bien conocida en la especialidad.

El interruptor de circuito se ilustra en la Figura 
1 en la posición abierta, con el elemento de disparo 61 libe- 
rable enclavado en la posición enclavada ilustrada, por me­
dio del mecanismo 67 de pestillo. A fin de cerrar el inte­
rruptor de circuito, es movida la manija 77 en el sentido 
de las manecillas del reloj desde la posición desconectada 
o abierta, hasta la posición conectada o cerrada, para mover 
a la palanca de accionamiento 69 en torno al pivote 71. Du­
rante este movimiento, los resortes auxiliares 73 son movi­
dos pasando por el centro para levantar a las articulaciones 
53, 57 y con ello pivotar a toda la estructura 35 de contac 
tos movibles de una unidad polar central en dirección de las 
manecillas del reloj, en torno al pivote 49, a la posición 
cerrada. JCoirtô los tres portadores 47 de contactos están co­
nectados para movimiento simultáneo por medio de la barra 
de acoplamiento 51, este movimiento sirve para mover en for­
ma simultánea a las tres estructuras de contactos movibles 
a la posición cerrada. Cuando se desea efectuar la apertura
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manual del interruptor de circuito, la manija 77 es movida 
en sentido opuesto a las manecillas del reloj a la posición 
desconectada que se ilustra en la Figura 1. Esto mueve a 
los resortes 73 pasando por el centro para ocasionar que se 
contraigan las articulaciones 53, 57 y con ello mover a las 
estructuras 35 de contactos a la posición abierta ilustrada 
en la Figura 1. Cada uno de los portadores 47 de contactos 
y estructuras 35 de contactos movibles se mueve en torno al 
pasador de pivoteo 49 asociado, moviéndose todos los porta­
dores de contactos y estructuras de contactos movibles, en 
torno a un eje común entre las posiciones abierta y cerrada 

Cuando el interruptor de circuito esté en la posi 
ción cerrada y ocurre una sobrecarga en cualquiera de las 
tres unidades polares, será liberado el elemento de disparo 
61 en una forma que se describirá más adelante, para dispa­
rar y abrir ¿1 interruptor de circuito en forma automática.
Al ser liberado el elemento de disparo 61, los resortes 73 
que están bajo carga, hacen girar al elemento de disparo 61 
en el sentido de las manecillas del reloj en torno al pivo­
te 65 para ocasionar la contracción de las articulaciones 53, 
57 para con ello mover a los tres portadores 47 de contactos 
y las estructuras 35 de contacto movible a la posición abier­
ta, en una forma bien conocida en la especialidad. Al ocu­
rrir el movimiento de disparo del interruptor de circuito, la 
manija 77 es movida a una posición intermedia entre las pos:L
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ciones desconectada y conectada, para proveer una indicación 
visuálMe que ha sido disparado el interruptor de circuito.

Después de una operación de disparo, es necesario 
restablecer y volver a cerrar el mecanismo de interruptor 
de circuito antes de que puedan ser cerrados los contactos.
El restablecimiento y recierre se logran moviendo la manija 
77 a una_2 posición más allá de la posición desconectada. Du 
rante este movimiento, un pasador 91 en el elemento de dis­
paro 61 acopla con un reborde 93 en el elemento de disparo 
61 y el elemento de disparo 61 es movido hacia abajo a una 
posición para volver a cerrar la estructura 67 de pestillo 
en una forma que se describirá más adelante. Después de vol 
ver a cerrar la estructura 67 de pestillo, cuando el opera­
rio libera la manija 77, el elemento de disparo 61 será 
vuelto a restablecer y a cerrar en la posición ilustrada en 
la Figura 1. Después de esto, el interruptor de circuito pue 
de ser accionado en la misma forma que se describe antes en 
la presente.

Con referencia a las Figuras 1 y 2-4, la estructu­
ra 67 de- pestillo comprende un soporte 97 en forma general 
de U, que está sujeto al conductor 27 de la unidad polar cen 
tral y a la base 11 por medio de un par de tornillos 99. Un 
primer elemento de pestillo 101 está montado para movimiento 
pivotante sobre un pasador de pivoteo 103 que está sujeto en 
tre las placas laterales opuestas del soporte 97. Como se po



drá entender con referencia a las Figuras 2-4, el primer- ele 
mentó de pestillo 101 comprende un par de patas 105 espacia 
das y un alma 107 conectada a las patas 105. Un primer ro­
dillo 109 está soportado entre las patas 105 sobre un pasa­
dor 111 que está sujeto a las patas 105. Un par de segundos 
rodillos 113 está también soportado en el pasador 111 en los 
lados externos de las patas 105 espaciadas (Figura 3). Un 
resorte 115 de torsión empuja al primer elemento de pestillo 
101 en sentido opuesto al de las manecillas del reloj (Figuras 
2 y 4) en torno al pasador de pivote 103. La estructura 67 
de pestillo comprende también un segundo elemento de pestillo 
117. El segundo elemento de pestillo 117 comprende un par de 
patas 119 espaciadas y un alma 121 intermedia que conecta las 
patas 119 espaciadas opuestas (Figuras 3 y 4). Un par de pa­
sadores 123 espaciados (Figuras 2-4) está sujeto a las placas 
laterales del bastidor de soporte 97, y las patas 119 espacia 
das están soportadas en forma pivotante en los pasadores 123 
para soportar al segundo elemento de pestillo 117 para movi­
miento pivotante en los pasadores 123. Las patas 119 opues­
tas del elemento de pestillo 117 están provistas con muescas 
127 en ellas para recibir a los rodillos 113 en una forma que 
se describirá más adelante. La estructura 67 de pestillo tam 
bién comprende un tercer elemento de pestillo 131, que cierra 
al segundo elemento de pestillo 117 en la posición enclavada 
que se ilustra en las Figuras 1-3. El tercer elemento de pes
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tillo 131 comprende una pata 133 que se extiende hacia abajo 
que tiene una abertura 135 de ventana (Figura 4) en ella y 
una pata 137 en general horizontal. El elemento de pestillo 
131 está soportado en una placa de soporte 139 para movimien 
to pivotante en torno a un eje normal al plano del papel, co 
mo se ve en la Figura 4 y se indica en 141. Como se podrá 
comprender con referencia a las Figuras 2-4, la parte 121 de 
conexión del segundo elemento de pestillo 117 tiene una peque 
ña parte 145 saliente (Figura 3) que descansa en una arista 
en la abertura 135 de ventana, (Figura 4) para cerrar al se­
gundo elemento de pestillo en la posición enclavada de las 
Figuras 1-3.

La estructura 67 de pestillo es liberada en forma 
automática al ocurrir una condición de corriente de sobrecar 
ga, por medio de un accionador magnético 147 para disparo.
El accionador 147 magnético para disparo puede ser de cual­
quier tipo adecuado y, en la incorporación ilustrada, compren 
de un vástago 148 de armadura que es mantenido en la posición 
de reposo de la Figura 2 por dispositivos magnéticos y es em 
pujado por resorte hacia una posición extendida o de acciona 
miento (-Figura 4) por medio de un resorte 149. El vástago 
o émbolo 148 comprende un reborde 150 y una extensión 151 que 
se extiende a través de una abertura 152 en el elemento de 
pestillo 131 durante las operaciones de disparo. .Al ocurrir 
■'uñ’áKsobrecarga en cualquiera de las unidades polares, un trajis



formador 155 de corriente rodea al conductor 27 asociado con 
aquella unidad polar detecta la sobrecarga y opera a través 
de un circuito de disparo en un tablero de circuito 153 sopor 
tado cerca del frente del interruptor de circuito para.accio 
nar por impulsos al accionador 147 magnético de disparo para 
con ello liberar el vastago 148 desde la posición inicial de 
las Figuras 1 y 2, hasta la posición de disparo que se ve en 
la Figura 4.

Al ocurrir este movimiento del vastago 148 de la ar 
madura, el reborde 150 del mismo acopla y pivotea el tercer 
elemento de pestillo 131 y lo pivota en dirección opuesta a 
las manecillas del reloj en torno al pivote 141, para efec­
tuar una operación de disparo del interruptor de circuito en 
una forma que será descrita más adelante en la presénte.

El interruptor de circuito se ilustra en las Figu­
ras 1-3 con el elemento liberable 61 sujeto en la posición 
enclavada, en la cual,'cuando los contactos del interruptor 
de circuito están en su posición cerrada, las articulaciones 
53 y 57 están elevadas y los resortes 73 están bajo carga, 
con lo cual empuja a las articulaciones 53, 57 hacia una po­
sición contraída, y al mismo tiempo, actúan a través de la- 
articulación 57 superior, oscilante, para empujar al elemento 
liberable 61 para movimiento en el sentido de las manecillas 
del reloj en torno al pivote 65. Este movimiento es evitado 
debido al acoplamiento del extremo libre del elemento libera-
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ble 61 con el rodillo 109 de pestillo en el primer pestillo 
101, el cual, más tarde, aunque es empujado en el sentido 
opuesto a las manecillas del reloj por el resorte 115, es man 
tenido en una posición enclavada debido al acoplamiento de sus 
rodillos 113 (Figuras 2 y 3) con los brazos 119 del segundo 
pestillo 117, estando los rodillos 113 en este punto asenta­
dos en las ranuras 127 formadas en las patas del segundo pes 
tillo 117, éste, a su vez, aunque es empujado en sentido opues 
to a las manecillas del reloj por el resorte 115 (que actúa a 
través del primer pestillo 101) y los resortes 73 (que actúan a 
través del elemento liberable 61 que acopla con el rodillo 109-f 
del primer pestillo 101), es mantenido en su posición enclavada 
mostrada en la Figura 2, debido al acoplamiento del saliente 
145 del pestillo (Figura 3) del pestillo 117 con la arista en 
la abertura 136 de ventana (Figura 4) del tercer pestillo 131. 
Con las partes en la posición ilustrada en las Figuras 1-3, 
el mecanismo 29 de accionamiento de energía almacenada (Figu­
ra 1) es enclavado y permanecerá enclavado hasta que es libe­
rado el elemento liberable 61.

Al ocurrir el movimiento del vastago 148 a la posi 
ción extendida para accionamiento o disparo mostrada en la 
Figura 4, el reborde 150 del vástago 1481 acopla con el ter­
cer pestillo 131 y lo pivotea en sentido opuesto a las mane 
cillas del reloj en torno al pivote 141, desacoplando con 
ello la arista en la abertura 135 del tercer pestillo 131,



del saliente 145 (Figura 3) del segundo pestillo 117. Esto 
permite que el segundo pestillo 117 se mueva en sentido opuess 
to a las manecillas del reloj en torno a sus- pivotes 123, pa 
ra con ello liberar al primer pestillo 101 para movimiento en 
dirección inversa a las manecillas del reloj en torno a su pi_ 
vote 103, bajo la acción de los resortes 73 y 115. El movi­
miento en sentido opuesto a las manecillas del reloj del pri 
mer pestillo 101 libera al elemento liberable 61, y con ello, 
dispara al interruptor de circuito para abrirlo, en la forma 
antes descrita.

La novedosa estructura 67 de pestillo, que utiliza 
un par de pestillos 101, 117 -junto con los dos grupos de ro­
dillos 109 y 113, reduce en forma substancial la fuerza re­
querida en el accionador 147 de disparo para soltar o libe­
rar al elemento liberable 61, y con ello, asegura una opera­
ción de disparo más positiva y confiable.

La estructura 67 de pestillo y el elemento liberable 
61 se ilustran en la posición disparada abierta en la Figura 4. 
A fin de restablecer el interruptor de circuito,■el elemento 
liberable 61 es movido en sentido opuesto a las manecillas del 
reloj por el movimiento de la manija 77 (Figura 1) a su posi­
ción de restablecimiento ubicada más allá de la posición des­
conectada por completo, como se describe antes. Durante este 
movimiento, el extremo libre del elemento liberable 61 acopla 
con el alma 107 del primer pestillo 101 para pivotarlo en sen
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tido de las manecillas del reloj en torno a su pivote 103. 
Cerca del final de este movimiento, los dos rodillos 103 que 
dan alineados con las muescas 127 del segundo pestillo 117, 
permitiendo con ello que un resorte de torsión 158 retorne 
al segundo pestillo en sentido de las manecillas del reloj 
a la posición enclavada del mismo ilustrada en la Figura 2. 
Durante este movimiento, la cubierta aislante 81 (Figura 1) 
de la estructura 75 de manija acopla con un brazo 163 de un 
elemento 165 y oscila a éste en el sentido de las manecillas 
del reloj en torno al eje 141, siendo el elemento 165 en for 
ma general de T en vista lateral (Figuras 1, 2 y 4) y estando 
soportado en forma pivotante en la placa 139 por los brazos 
167 (Figura 3) que se extienden desde la pata 169 del elemen­
to 165 en forma de T, en una dirección opuesta al brazo 163.
Al ocurrir el movimiento en el sentido de las manecillas del 
reloj del elemento 165, su pierna 169 acopla con el saliente 
151 del vástago 148 y restaura al vastago 148 contra la car­
ga de su resorte 149 a la posición restablecida y enclavada 
magnéticamente que se observa en las Figuras 1-3,.* Cuando el 
vástago 148 es restablecido en esta forma, un resorte 160 (Fi_ 
gura 4) restaura al elemento 131 en el sentido de las mane­
cillas del reloj a su posición restablecida que se ve en las 
Figuras 1-3, volviendo con ello a enclavar a la parte 145 sa­
liente (Figura 3) del segundo pestillo 117 en la abertura 135-- 
de ventana del tercer pestillo 131.



Con referencia ahora a la Figura 3, se apreciará que 
el brazo 137 del tercer pestillo 131 tiene una abertura 173 en 
él. Un pasador 175 (Figuras 1 y 4) está provisto con una par 
te inferior que se extiende a través de la abertura en el bra 
zo 137 y una parte superior que acopla con un tornillo 177 
ajustable, que se atornilla en un botón de presión 179 coloca 
do en una abertura 181 en la tapa 13 aislante. El resorte 160 
que empuja al tercer pestillo 131 en el sentido de las maneci­
llas del reloj a la posición enclavada, empuja al pasador 175 
y, por tanto, al botón de presión 179 hacia arriba a una posi­
ción de reposo como se ve en la Figura'1. Cuando el interrup­
tor de circuito está en su posición cerrada y se desea dispa­
rarlo para abrirlo en forma manual, se oprime el botón dé pre 
sión 179 en contra de la carga del resorte 160 para mover al 
tercer pestillo en sentido opuesto a las manecillas del reloj 
a la posición de disparo, para con ello liberar a la estructu 
ra 67 de pestillo y al elemento liberable 61, y con esto, dis_ 
parar al interruptor de circuito en la forma antes descrita. 
Durante la operación de opresión del botón para disparo manual, 
el vástago 148 de la armadura permanece en su posición de re­
poso que se ve en las Figuras 1 y 2. Después de oprimir el bo 
tón de presión para un disparo manual, el interruptor de cir­
cuito es vuelto a enclavar, en la forma antes descrita, con el 
movimiento de la estructura 75 de manija a la posición para res_

V
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E S I V I B  D I C A C I O K E S

1. Mejoras en interruptor de circuito con disposi 
tivos de pestillo y gatillo restablecibles, que incluyen con 
tactos, un elemento liberable que es liberable para efectuar 
la apertura de los contactos, dispositivos de pestillo que 
enclavan al elemento liberable, caracterizadas porque los dis
positivos de pestillo comprenden un primer elemento de pesti­
llo; un primer dispositivo de soporte de pivote en proximidad 
con un extremo del primer elemento de pestillo que soporta al 
primer pestillo para un movimiento pivotante; un primer dis­
positivo de rodillo en uno de los elementos liberables y de 
primer pestillo, estando el primer dispositivo de rodillo ubi 
cado en proximidad con el otro extremo del primer pestillo; 
enclavando el primer dispositivo de rodillo al. elemento libe­
rable; un segundo elemento de pestillo; un segundo dispositi­
vo de soporte de pivote que soporta al segundo elemento de pes 
tillo para movimiento pivotante; un segundo dispositivo de ro­
dillo en uno de los primero y segundo pestillos que enclava al
primer pestillo en proximidad con el otro extremo del primer 
pestillo, y dispositivos accionables para liberar el segundo 
pestillo, con lo cual el segundo pestillo libera al primer pes 
tillo para con ello liberar al elemento liberable.



2. Mejoras en un interruptor de circuito, según la 
cláusula 1, caracterizadas porgue el primer dispositivo de ro 
dilio comprende un elemento de rodillo soportado en el primer 
elemento de pestillo.

3. Mejoras en un interruptor de circuito, según las 
cláusulas 1 62, caracterizadas porque el segundo dispositivo 
de rodillo está soportado en-el primer elemento de pestillo.

4. Mejoras en un interruptor de circuito, según las 
cláusulas 1, 2 ó 3, caracterizadas porque el primer elemento 
de pestillo comprende un par de brazos espaciados, estando el 
primer rodillo dispuesto entre los brazos espaciados y sopor­
tado en ellos; comprendiendo el segundo dispositivo de rodi­
llo un par de rodillos soportados en los lados externos de 
los brazos espaciados, y comprendiendo el segundo pestillo un 
par de brazos espaciados que cooperan con los primeros rodi­
llos para enclavar al primer pestillo en la posición enclavada

5. Mejoras en un interruptor de circuito, según las 
cláusulas 1, 2, 3 ó 4, caracterizadas porque los dispositivos 
accionables para liberar al segundo elemento de pestillo com­
prenden un tercer elemento de pestillo que tiene una posición 
de enclavamiento y una posición de liberación; acoplando el 
tercer elemento de pestillo, cuando está en la posición de en 
clavamiento, con el segundo elemento de pestillo para sujetar­
lo en una posición enclavada; y dispositivos responsivos a con 
diciones predeterminadas de corriente de sobrecarga para mover

*7
- 18 -



5

10

15

20

al tercer elemento de pestillo a la posición de li­
beración, para con ello liberar al segando elemento 
de pestillo.

6. - Mejoras en un interruptor de circui­
to, segdn la cláusula 5, que incluye una caja ais­
lante , caracterizadas porque incluyen dispositivos 
de accionamiento manual para mover al tercer elemen­
to de pestillo a la posición de liberación, siendo 
los dispositivos de accionamiento manual accesibles 
desde el exterior de la cubierta aislante.

7. - MEJORAS EN INTERRUPTOR PE CIRCUITO.
Tal y como se ha descrito en la Memoria

que antecede, representado en los dibujos que se 
acompañan y para los fines que se han especificado.

Esta Memoria consta de diecinueve hojas 
escritas a máquina por una sola cara.
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