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El invento se refiere a una instalacidon pa-
ra la retirada y la mezcla de material a grunel dis-
puesto en un montdn, consistente en un puente despla-
zable transversalmente que discurre en linea recta
al pie del montdn a lo largo de un lado de éste, al
menos ung rueda de ualetas desplazable a lo largo
del puente, asi como un rastrillo dispuesto por en-
cima de la rueda de paletas vare retirsr el material
a granel situsdo por encima de la rueda de paletas.
Bsta instalacion sirve, en especial, para entremez—
clar capag de material a granel de distinta natura-
leza, al mismo tiempo que se retiran. Este efecto de
mezcla se consigue por el hecho de que el montdén de
moterial a granel se va retirando por planos aproxi-
madamente perpendiculares a las capas. Lsta retira-
da, en los aparatos conocidos, se lleva a cebo por
el hecho de que una o mas ruedes de paletas montadas
en carros recogen el material a lo largo de un puen-
te y, de este modo, transversalmente al montén. Los
carros de las ruedas de paletas tienen rastrillos o
cadenas de rascadores que, en el desplagzamiento trans
versal, rozan toda la seccion transversal del monton
¥y de esta manera hacen que el material a granel avan-
ce hacia la rueda de paletas.

En muchos casos, estos gparatos de puente
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estén dispuestos entre por lo menos dos montones, de
modo que sean cavaces de trabajar hacia ambos lados
en relacidn con el puente. For consiguiente, a cada
lado del carro de la rueda de peletas estan dispues—
tos ragtrillos o cadenas de rascadores de los cuales
86lo puede emplearse uno en cada caso, es decir, gque
los otros rastrillos o las otras cadenas de rascado-
res deben arrastrarse sin aprovecharlos.

Se conocen también srmazones de rastrillos
que recubren toda la seccidn trensversal del montdn
v hacen, mediante movinientos vibratorios laterales,
que ruede el material a transportar.

Los aperstos conoecidos hasta ahora ocupan,
sin embargo, un espacio muy grande, lo que resulta
especialmente inconveniente cuando los montones de
material deben almacenarse en naves.

El invento se propone resolver el problema
6e crear un dispositivo especialmente compacto y de
simple manejo para la retirada de material desde mon-
tones. En especial en lo que se refiere a las condi~-
clones de espacio, el disposgitivo de retirada debe
adapturse a las que existen en naves de almacenaje.

Bl problemas de acuerdo con sl invento es
resuelto, en primer luger, porque el rastrillo esta

montado con independencia de la o de las ruedsg de
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valetas para recidbir materisl a granel en el puente
mencionado al principio a este respecto, recubre so-
lo una parte de la superiicie del monton a retirar,
giendo desplazable durante el funcionamiento de +tal
modo que pueda abarcarse toda la superficie del mon-
ton & retirer y situada por encima de las ruedas de
paletas y porque el rastrillo, gracias a un apoyo ho-
rizontal giratorio sobre el puente puede ajustarse
en posiciones desplazadas en 18092,

En uvna realizacidn adecuada del invento,
el rastrillo esta montado en un dispositivo de so-
porte que puede girar horizontalmente y desplazarse
a lo largo del puenie. Bn el dispositivo de soporte
ge encuentra una palanca angular que puede girar en
torno a un eje horizontal en su vértice, a uno de cu-
yos brezos esta articulado directamente el rastrillo
v a cuyo otro brazo estd articulado por medio de una
unidad de pistén-cilindro, estendo el brazo de palan-
ca que soporta a la unidad de pistdn-cilindro sopor-
tado mediante otra unidad de pistén-cilindro respece-
to al dispositivo de soporte. Con ayuda de las nen-
cionadas unidades de piston~-cilindro, el rastrillo,
entre oltras cosas, puede ponerse en movimiento sacu-
didor. En primer lugar, las unidades de gistdn-cilin-

dro sirven, sin embargo, para llevar el rastrillo a
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un dngulo que corresponde al éngulo de talud del mon-
t6n asi como, por otra parte, para elevar al rastri-
1lo, cuando no se emplea, en tal medida gue pueds
ser girado en 1809 por encima del puente en el que
estd montado el dispositivo de soporte para el ras—
trillo. Pars retirar material a granel, el disposi-
tivo de soporte, junbto con el rastrillo, es despla-
zado sobre el puente a lo largo de un lado del mon-
ton. E1 desplazamiento del dispositivo de soporte

se realiza en concordancia con el movimiento de la

o de las ruedas de paletas.

Otra forma de ejecucidn de acuerdo con el
invento consiste en que una parte del rastrillo estd
dispuesta en un dispositivo de soporte, fijado al
puente, pero en si giratorio horizontalmente, de tal
modo que su inclinacion con respecto al nontdn sea
regulable y con una inclinacidn predeterminada pueda
e jecuter movimientos de giro a modo de limpisparabri-
sas en un plano correspondiente a ests ineclinscion.

Es posible, ademds, disponer una parte del
rastrillo en un dispositivo de sujecion fijo al puen~
te pero en si giratorio horizontalmente, de tal mo-
do que su inclinacidn con respecto al montdn sea va-
riable por medio de un soporte volado apoyado horiw-

zontalmente al cual esta fijado el rastrillo Doy me-
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dio de, al menos, dos palancas superpuestas por pares
erticuladas tanto al brazo como al restrillo, pudien~-
do el rastrillo desplazarse por medio de una unidad
de cilindro-pistdn (o de gato) dispuesta articulada-—
mente en el brazo y en el rastrillo, con relacidn al
brazo, pero longitudinelmente a lo largo de la super—
ficie del monton a retirar, y siendo el dispositivo
de soporte citado giratorio durante el empleo del ras-
trillo.

BEn el dibujo se han representado ejemplos
de ejecucion que realizan el invento, mostrando:

La fig. 1, una vista lateral de un dispo~
sitivo de retirada con un rasirillo montado por me-
dio de una palanca angular en un dispositivo de so-
porte desplazable con independencia de la rueda de
paletas;

la fig. 2, la vista delantera del disposi-~
tivo de retirads segin la fiz. 1;

la fig. 3, la vistae delantera de un dispo-
gitivo de retirada segin las figs. 1 y 2, pero con
dos ruedas de peletas y rastrillo dispuesto entre
ellas;

la fig. 4, la viste lateral de un disposi-
tivo de retirada con un rastrillo montado en parte

con independencia de la rueda de paletas, capaz (e
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realiszer movimientos a modo de limpiaparavrisas;

la fig. 5, una vista del rastrillo segun
la flecha V de la fig. 4;

la fig. 6, une vista del dispositivo de
retirada segin la linea VI-VI de le fig. 43

la fig. 7, la vista lateral de un disposi=-
tivo de retirada segin la fig. 4, pero con un mecanis-
mo de accionamiento diferente para la generacion del
movimiento, a modo de limpiaparabrisas, del rastri-
1llos

la fig. &, una vista segin la flecha VIII
de la fig. T;

la fig. 9, la vista lateral de un disposi-
tivo de retirada con uan rastrillo dispuesto desplazea-
ble en dos palancas articuladas y apoyado con inde-
pendencia de la rueda de paletas;

la fig. 10, una vista delantera del dispo-
sitivo de retirada segln la fig. 9;

la fig. 11, el curso de la curva de los cen=-
tros del canto superior del rastrillo y del canto ine-
ferior del rastrillo en el plano XI-XI de la fig. 9;

la fig. 12, el curso de la curva de los cen-—
tros del canto superior y del canto inferior del ras-—
trillo en planta;

las figs. 13a a 13d, cortes por las lineas

22.1.74 -7 =
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0-XIIIag, 0-X1ITb, O-XIIIc y O-XIIId de las figs. 1l
y 12;

la fig. 14, cortes dados por las 1ineas
XIVa-XIVe, XIVb=XIVb, y XIVe~XIVe de las figs. 11 ¥
12.

BEn el dispositivo de retirada segin la fig.
1, el material a retirar 1 es tomado por una rueda
de paletas 2. Ia rueda de paletas 2 esta apoyada en
un bastidor 3 desplazable gsobre un soporte 4 de puen—
te. Sobre el soporte de puente 4 estd dispuesto, des-
plazable en si, con independencia de la rueda de pa-
letas 2, un dispositivo de soporte 5 para el rastri-
1lo 6. El dispositivo de soporte 5 esta apoyado con
vosibilidad de giro horizontal en su bastidor de mar-
cha 7 que ataca en el puente 4, a saber, por ejemplo,
con ayuda de une corona dentada y un pifion acciona-
ble. Para recibir el rastrillo 6 estéd articulada ho-
rizontalmente una palanca angular 8 en el dispositi-
vo de sujecidn 5. Entre un extremo de la palanca an-
gular 8 y el rastrillo 6 esta dispuesta una unidad
de gato o de cilindro-piston 9. Junto con la unidad
9 de cilindro-piston ataca en el extremo de la palan-
ca angular 8 otra unidad 10 de gato o de cilindro~pis-
ton que, con su otro extremo, estd dispuesta en el

digpositivo de soporte 5. Con las unidades de eilin-
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el dngulo de inclinacidn del rastrillo 6 y, por otra,
estas unidades de cilindro-pistdn pueden utilizarse
tembién para poner al rastrillo 6 en movimiento de
sacudidas. lLa palanca angular 8 con las unidades 9,
10 de cilindro-piston dispuestas en elle sirve toda-
via para elevar el rastrillo 6 en tal medida que el
dispositivo de soporte 5 pueda giprarse en 1802 y que
el rastrillo no tropiece entonces con el soporte de
puente 4. En la fig. 1 se ha representado la posi-
cidn levantads del ragtrillo. Desde la rusda de pa-
letas 2, el material a retirar es llevado a una ban-
da transportadorz 1l. Con ayuda de los bastidores 12,
el puente 4 puede desplezarse perpendicularmente y
en direccidn horizontzl respecto a la superficie de
montén a retirar. En el ejemplo de ejecucion segun
las figs. 1 y 2, el dispositivo de soporte & esta
provisto de su propio accionamiento y puede ser des=
plazado con independencia del bastidor 3 de la rueda
de paletas 2 a lo largo del puente 4. La fig. 3, por
el contrario, muestra un ejemplo de ejecucion en el
cusl el dispositivo de soporte 5 esta dispuesto con
el rastrillo 6 entre los bastidores 3 de dos ruedas
de paletas 2. Bl dispositivo de soporte 5 esta unido

entonces en cada caso por medio de barras 13 con los

0
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bastidores 3 de las ruedas de paletas y es desplaza-
do por los accionamientos de los bastidores 3 a lo
largo del puente 4. ¥1 dispositivo de soporte 5 con
el rastrillo 6 se encuentra en cada caso a cierta
distancia de los bastidores 3 de las ruedas de pale-~

tas 2, vara que el rastrillo no pueda ser llevado

haste los extremos del soporte de puente 4. Esto, efec-

tivamente, es de importancia especial cuando el mon-
ton de material estd situado en una nave 14, como se
muestra en la fig. 3. Bn el ca=o del almacenaje en
naves, en efecto, ocurre que el espacio edificado de-
be mantenerse lo mas pequefio pvosible, es decir, que
se tiende a hacer el techo de la nave tan plano co-
mo sea posible. Como la nave tiene su méxima alture
en su eje central, el tejado es mas alto también en
egte luzar, mientras que va descendiendo hacia los
lados. Es conveniente entonces que el restrillo, que
a veces debe alcanzar la punta mas alta del mont on

de material, solo pueda desplazarse otras veces en
t2l medida hacia los lados como resulte absolutumen-
te necesario, con el fin de poder llevar el tejado

en los lados lo mas hacia abajo que se pueda. Para
consegulir esto, es adecuado adaptar la forma del ras-
trillo eproximadamsente al angulo de talud del monton.

Por esta razdn, el rastrillo & segin la forma de eje-

22.1.74 . - 10 -
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cucidn de las figs. 1 & 3 esté hecho en parte, por
ejemplo, de forma de trapecio.

En la forma de ejecucidn segin la fig. 4,
el dispositivo de goporte para un rastrillo 6' estd
apoyado estacionario sobre el soporte de wuente 4,
pudiendo, sin embargo, girsr de nuevo horizontalmen-
te, Bl rastrillo 6' esta dispuesto en un soporte vo-
lado 15 articulado al dispositivo de soports 5'. lLa
inelinacidén del soporte volado 15 puede ajustarse por
una unided 16 de oilindro—Pistén 0 gato. En un plano
que discurre paralelo al soporte volado 15, el ras-
trillo &' puede realizar movimientos de giro. Para
8llo, el rastrillo 6' estd unido con el soporte vo-
lado 15 por medio de un arbol 14 en forno a cuyo cen—
tro el rastrillo realiza el movimiento de giro. El
movimiento de giro es producido por un pirdn 19 que
enyrana en unas corona dentada 18 del soporte volado,
dispuesto en el rastrillo 6' y accionado por un mo-
tor. En funcionaniento, se genera con el rastrillo
6' una especie de movimiento a modo de limpiaparabri-
sas. Bl movimiento de basculacidn o a modo de lim~
piaparabrisas del rastrillo 6' es realizado al menos
por una parte antes de cada desplazamlento transver-
sal de la rueda de peletas 2 a lo largo del soporte

de puente 4, de manera que sea llevado suficiente ma-
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terial desde la superficie del monton a retirar al
camino de corte de la rueda de paletas 2. Después
de cada desplazamiento transversal de la rueda de
paletag, el bzgtidor 12, con el puente 4, es acer-
cado en nedida correspondiente al material a refi—
rar. Bl movimiento de basculacidn del rastrillo 6!
es iniciado entonces siempre antes de que termine
un desplazamiento transversal de la rueda de pale-
tas, para que elvrastrillo esté ya en movimiento cuan-
do el soporte de puente es acercado. De este modo se
impide que las puntas del raestrillo sean metidas sin
movimiento propio en el montdén y sean dobladas por
ello. Aunque en principio es posible tembién hacer
el rastrillo 6' tan grande que barra toda la super-
ficie del montdn situada por encime de las ruedass de
paletas, puede resultar conveniente, tal como repre-
sente la fig. 4, tratar con el rastrillo basculable
6' s0lo una narte de la superficie del montdn a re-
tirer, a saber, la parte superior, y tratar la par-
te situada directamente encima de las ruedas de pa-
letas con un rastrillo 20 montado en el bestidor 3
de la rueda de paletas. La inclinacidn del rastrillo
20 puede ajustarse con un gato hidraulico 21. Para
que los dos rastrillos &' y 20 puedan aplicarse a

la superficie a retirar del montdn en todos log éngu-
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los de inclinacidn, el soporte volado 15 es ajusta-
ble en su eje de basculacion con ayuda de uns uni-
dad de cilindro-piston o gato 22 en dirveccidn hori-
zontal.

E1 movimiento del rastrillo ', a modo de
limpiaparabrisas, gencrado con gyuda de una corona
dentada y un pifion, puede producirse también por me-
dio de unidades Ge pistdén-cilindro 23 y 24 dispues—
tas entre el rastrillo G' y el soporte volado 15,
como se muestra en las figs 7 y 8.

Una forma de ejecucidn especialmente con-
veniente y ventajosa del invento se ha mostrado en
la fig. 9. En ella, un rastrillo 6'! esta unido con
el soporte volado 15 vor medio de palancas 25 y 26
apoyadag de modo articulado. Con ayuda de una unidad
de cilindro-piston 27, dispuesta articuladamente en
el soporte volado 15 y el rastrillo 6!'', puede des—
plazarse el rastrillo 6'' con una superficie de tra-
bajo & lo largo de la superficie del monton a retirar.
Para el ajuste de la inclinacion del soporte volado
sirve une unidad de piston-cilindro 28. Bl movimien-
to relativo del rasirillo 6!'' respecto 2 la superfi-
cie del monton a retirar, se consigue por el Lecho
de que todo el dispositivo de soporte 5'' es girado

en vaivén, y ello con ayudae de una corona dentada 29

22.1.74 - 13 -
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fijada en el puente y un pifidn accionado 30 en el
dispositivo de soporte. Para que, con esta clase de
accionamiento, el rastrillo 6'' no se mueva sobre
un circulo, sino que también durante el funcionamien-
t0 con basculacion retire el montén de material ba=
jo un dngulo de telud constante, la unidad cilindro-
piston 27 oprime al rastrillo 6'!' en cada caso de
plano contra la superficie del montén a retirar. Pa-
ra este fin, la unidad de cilindro-pistdén 27 estd
provista de un dispositivo de gobierno que ajusta
la carrera en funcidn del angulo de basculacidon ho-
rizontal. Durante el funcionamiento, la superficie
de trabajo del rastrillo 6'' como se ha dicho ya,
debe conserver siempre la inclinacidn del angulo de
talud bete del monton e retirar. En la representa-
cidn segin la fig. 9, el dispositivo de soporte con
el rastrillo 6'!' se encuentra en posicidn en dngulo
recto con la superficie de monton a retirar. Bl so-
vorte volado 15 del dispositivo de soporte 5'' po=
see puntos de articulacidn XY para las pelancas 25

y 26, mientras que estas palancas estan articuladas
en los puntos S y T al rastrillo. las palancas 25 y
26 entre los puntos de articulacion X y T asi como

Y y S, son de longitudes diferentes. ILas longitudes

de las pelancas 25 y 26 asi como la disposicion de

22.1.74 . - 14 -
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los puntos de articulacion X, ¥, S y T se eligen de
modo que, al bascular horizontalmente el dispogiti-
vo de soporte 5'' con el rastrillo 6'', asi como al
moverse simultdneamente el rastrillo en torno a los
mencionados puntos de articulacidn, éste barra la su-
perficie plana a retirar del monton en cada punto
bajo el gobierno de las unidades de cilindro-piston
27 de modo que se mantenga el angulo de talud beta
entre 1é superficie de trabajo del rastrillo 6'' ¥
la superficie del montdn a retirar.

Como los puntos 3 y T en el rastrillo 6'!',
al mismo tiempo que bascula el dispositivo de sopor-
te 5'', realizan movimientos en dos sentifos norma-
les entre si, el ragtrillo 6'' ejecuta un movimien-
to ondulado sobre la superiicie del monton inclina-
da en el angulo de talud beta. Este movimiento de
ondulacidn ha resultado ser especialmente conveniensw
te puesto que con él se ejerce un efecto de fuersza
adicional sobre el material a retirar.

Bn la fig. 11 se ha representado, en vis~
ta perpendicular sobre la superficie del monton a
retirar, la proyeccidn del rastrillo 6'' en su reco-
rrido desde un lado exterior al otro lado exterior
del montén a retirar en diferentes posiciones angula-

res del disypositivo de soporte 5''y, a sgaber, la pro-

2241.74 - 15 -
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yeccidn de la linea media en el espacio del rastri-
1lo 6'' y el cemino del centro correspondiente del

canto superior y el inferior del rastrillo. Lag po-
siciones angulares han sido designadas en cada caso
por las lineas 0-XIIIa, 0-XIIIb, O-XIIIc y O-XIIId

asi como 0-IX.

En la fig. 12 se hen representado las dis-
tintas posiciones angulares del rastrillo 6'' y el
recorrido de los corregspondientes centros del canto
superior y el inferior del rastrillo en la planta
del montdn.

En la fig. 13 se hen mostrado secciones
del montdn de material en correspondencis a las 1i-
neag 0-XIIIla, C-XIIIb, 0-XIIIlc y O-XIIId, a saber,
en cads casgo con las inclinaciones egpasciales efec-
tives del rastrillo 6'' en los cortes correspondien-
tes.,

Para demostrar que estas posiciones espa-
ciales del rastrillo 6'' coinciden con la superiicie
wniforme del montdén en el angulo de talud beta, se
han ilustrsedo en la fig. 14 cortes verticasles a tra-
vés del montén de materisl en correspondencis con las
1{neas XIVc-XIVe, XIVA-XIVd y XIVa-XIVa de las Tigs.
11 y 12. Las mencionadas lineas de corte intersecan

también el recorrido del canto superior y del canto

S{.B‘E.C.
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inferior del rastrillo. Como muestran las representa—
ciones de los cortes en la fig. 14, se mantiene en
todos los casos el angulo de talud beta del monton
a retirar. Una ventzja de este dispositivo de rastri-

1lo ha de verse en especial en el heciho de que des-

3

sués de cada movimlento de basemlacidn, el rastrillo

K

6'' sobresale libremente mis alld del canto exterior
de la superficie del monton a retirar, de modo que

al acercar el soporte de puente ningune espiga ras-—
cadora, con el rastrillo erecto, es oprimida en el
material a retirar. Como ocurria en el dispositivo

de la fig. 4, también en el dispositivo segin la Tig.
9 el sonorte volado es desplazable en su punto de
articulacion inferior horizontalmente sobre el dispo-
gitivo de soporte 5''., En el dispositivo de retirada
Gltimamente descrito, el rastrillo, o la disposicidn
de las espigae o plas del rastrillo, deben realizar-
ge en arco en el lado vuelto hacia la superficie

del montdén a retirar, ya que el rastrillo, zracias

al movimiento de basculacidn del dispositivo de so-
porte 5'', rueda contra la superficie del monton a
retirar. Con tal configuracidn, atace solo en cada
caso, aproximadamente, una fila de pdms del rastrillo,
por lo cual, ademds, se consigue por el rodamiento

una fuerza adicional en el material a retirar, Bl
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movimiento de basculacidn del rastrillo 6't ge lle-
va 2 cabo convenientemente siempre antes de un des-
plazamiento trangversal de una rueda de paletas.

Una de las ventajas mds importantes de los
dispositivos de acuerdo con el invento, consiste en
un ahorro de espacio respecto al que se necegita pa-
ra el funcionamiento del dispositivoe de retirada en
una nave cerrada.

La presente solicitud, que corresponie a
la presentada en Replblica Federal Alemanz, el 2 de
Febrero de 1973, bajo el Ne P 23 05 106.1, se acoge
a los beneficios del Articulo 51 del vigente Estatu-

to sobre Propiedad Industrial.

REIVINDICACIOEES

Los puntos de invencidn propie ¥y nueva que
se presentan para que sean objeto de esta solicitud
de Patente de Invencidn en Espafia, por VEINTE afios,
son los que se recogen en las reivindicaclones siguien-
tes:

18,~ Una instalacidn para retirar y mezclar

2201:74’ . - 18 -
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material a granel almacenado en forma de un montén,
consistente en un puente desplazable transversalmen-
te en curso rectilineo al pie del montén a lo largo
de un lado del mismo, al menos una rueda de paletas
desplazable a lo largo del puente, asi como un ras-
trillo dispuesto por encima de la rueda de paletas
vara retirvar el material situado por encima de la
rueda, caracterizada porque el rastrillo estd apoya-
do con independencia de las ruedas de paletas en el
puente, cubre sdlo una parte de la superficie del
montén a retirar, siendo desplazable durante su fune
cionamiento de %al modo que abargue toda la suverfi-
cie del montdén a retirar y situada por encima de las
ruedas de paletas y porque el rastrillo puede ajuse
tarse en posiciones desplazadas en 1809 gsracias al
apoyo horizontal giratorio sobre el puente.

28,~ Una instalacidn seglin la reivindica-
cidn 18, caracterizada porque el rastrillo estd dis-
puesto en un dispositivo de soporte que puede girar
en direceidn horizontal y desplazarse a lo largo del
puente.

32.- Una instalacidn segln la reivindica-
cidn 28, caracterizado porque en el dispositivo de
soporte estd apoyada una palanca engular que puede

girar en su vértice en torno a un eje horizontal, =
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uno de cuyos brazos estd articulado directamente el
rastrillo y a cuyo otro brazo estd articulado el ras-
trillo a través de una unidad de cilindro-piston o
gato, estando el brazo de la palanca que lleva la
unidad de cilindro-piston sostenido mediante otre
unidad de cilindro-piston respecto al dispositivo

de soporte.

48,.- Una instalacion segin la reivindice-
cidn 32, caracterizada porque el rastrillo puede po-
nerse en movimiento vibratorio con ayudas de las uni-
dedes de pistdn-cilindro.

58,- Una inetalacidn segin le reivindica-
cidn 42, caracterizada porque el rastrillo, con ayu-
da. de las unidades de cilindro-pistdén, puede elevar—
se en tel medida que pueda llevarse a una posicidn
de trabajo desplazada en 1802 por encims del puen-
te.

6&.~ Una instalacion segin le reivindica—
cidn 18, caracterizade porque al menos una parte de
un rastrillo estéd dispuesta en un dispogitivo de so-
porte, estacionario sobre el puente, pero giratorio
en direccidn horizontal, de tal modo que su inelina-
cidn respecto al montén pueda ajustarse y pueda rege
lizar con una inclinacidn prefijads movimientos de

rotacidn a modo de limpiaparabrisas en un plano co-
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rrespondiente a esta inclinacién.

78.~ Una instalacidn segin la reivindica-
cidn 18, caracterizada porgque al menos una parte de
un rastrillo estd dispuesta en un dispositivo de so-
porte estacionario sobre el puente, pero giratorio
en direccidn horizontal, de tal modo que su inclinae
cidn sea variable con fespecto al monton por medio
de un soporte volado apoyado horizontazlmente, al cual
el rastrillo estd fijado por medio de al menos dos
palancas superpuestas por pares, dispuestazs articu-
ladag tanto al soporte volado como al rastrillo, y
porgue el rastrillo, por medio de una unidad de ci-
lindro~piston dispuesta de modo articulado entre el
soporte volado y el rastrillo, puede ser desplazado
tanto con relacidn al soporte volado como, con su
superficie de trabajo, a lo largo de la superficie
del montdén a retirar,y porgue todo el dispositivo
de soporte puede girar durante el funcionamiento del
rastrillo.

88,~ Una instelacidn para retirar y mez-
clar material a granel almacenado en forma de un
monton.

Tal y como se ha descrito en la lemoria
gue antecede, representado en los dibujos gque se acom~

pafian y con los fines que se han especificado.
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Esta Memoriam consta de ventidds hojas es-

eritas a miquina por una sola cara.
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