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El invento concierne a un dispositivo de fija­
ción de tres puntos, especialmente para un tractor, para 
conectar aperos de trabajo, que consiste en una barra 
de guía superior de longitud variable, y barras de guía 

5 inferiores dispuestas por debajo y unidas con un sis­
tema de propulsión por motor mediante varillas de empu­
je, estando unidas entre sí las barras de guía superior 
e inferiores mediante un varillaje, y estando asociados 
con las barras de guía en especial ganchos d^ácoplamien- 

10 to enclavables.
En uno de tales dispositivos de fijación de 

tres puntos conocidos,el varillaje que une la barra de 
guía superior y las barras de guía inferiores está es­
tructurado de manera capaz de ser fijada en diferentes 

15 posiciones. Entre el varillaje y la barra de guía supe­
rior está dispuesta una palanca basculante y el gancho 
de acoplamiento está estructurado adicionalmente de mo­
do susceptible de ser introducido y retirado. El vari­
llaje sirve para el ajuste del dispositivo de fijación 

20 de tres puntos en diferentes alturas de torre de los ele­
mentos de fijación por el lado del apero. El gancho de 
acoplamiento de la barra de guía superior ejecuta un mo­
vimiento circular (DAS 1.557.667).

En esta forma de estructuración es desventajo- 
25 so el hecho de que el varillaje está bloqueado durante
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el proceso de acoplamiento, es decir no puede ni ser 
aproximado ni ser alejado en sus elementos. La estruc­
turación especial exige para el proceso de acoplamien­
to un ajuste exacto del varillaje. Durante el proceso 

5 de acoplamiento se aprehende en primer término el pun­
to de acoplamiento superior de la torre correspondiente 
al apero que ha de ser fijado por parte del gancho de 
acoplamiento de la barra de guía superior. Por medio de 
movimiento del gancho de acoplamiento sobre el tractor 

1Q la palanca basculante prevista bascula en altura, con
lo que el apero que ha de ser fijado primero es levan­
tado y subsiguientemente es descendido. En este caso una 
desventaja la constituye el hecho de que el movimiento de 
descenso es mayor que el camino en el que es levantado 

-]ty en primer término el apero, a saber debido a que se efec­
túa un enclavamiento entre el gancho de acoplamiento y 
el punto de articulación superior de la torre sólo des­
pués de haberse completado el descenso. Esto tiene la 
consecuencia de que el gancho de acoplamiento se aleja nue' 

20 vamente del punto de acoplamiento superior de la torre,
es decir no se garantiza una aplicación segura, dado que 
todavía no se ha establecido el enclavamiento. Otra des­
ventaja adicional ha de ser vista en el hecho de que la 
introducción del gancho de acoplamiento de la barra de 

25 guía superior se efectúa ayudándose de un sistema de pro—
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pulsión por líquido a presión, mientras que la retira­
da del mismo se efectúa bajo fuerza de resorte. Si en­
tonces durante la introducción de la palanca basculan­
te se sobrepasa su posición de 903 con respecto al eje 
del gancho de acoplamiento, todo el peso del apero que 
ha de ser colgado debe ser soportado por el resorte, 
lo cual tiene como consecuencia eventualmente un atas­
camiento. Otra desventaja más consiste en que el vari­
llaje que une la barra de guía superior y las barras 
de guía inferiores y los puntos de acoplamiento entre 
la palanca basculante y el varillaje son solicitados por 
la totalidad del peso del apero que ha de ser fijado. 

Los medios de bloqueo previstos para detener el vari­
llaje en diferentes posiciones han de ser estructurados 
de modo adecuadamente preciso y robusto.

Otra desventaja más consiste en la disposición 
de forma triangular del varillaje, con lo cual se limi­
ta grandemente el espacio intermedio libre entre la ba­
rra de guía superior y las barras de guía inferiores. 
Además de ello es desventajoso el hecho de que el gan­
cho de acoplamiento de la barra de guía superior, como 
consecuencia del intercalamiento de una propulsión por 
pistón y cilindro, está fijado rígidamente a la barra de 
guía superior, es decir no admite ningún movimiento ha­
cia los lados, el cual además de ello es limitado por la
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estructuración del varillaje. Un movimiento hacia los 
lados favorece no obstante el ajuste y la introducción 
del gancho de acoplamiento en la correspondiente posi­
ción del punto de articulación superior de la torre 
asociada con el apero que ha de ser fijado. Otra des­
ventaja más del dispositivo conocido consiste en que 
para el proceso de acoplamiento es fundamentalmente ne­
cesario que los orificios de boca de todos los ganchos 
de acoplamiento están dirigidos hacia arriba y por con­
siguiente debe efectuarse un movimiento de aprehensión 
dirigido hacia arriba, dado que el gancho de acoplamien­
to de la barra de guía superior debe levantar el apero 
que ha de ser colgado. Además de ello no es posible efec­
tuar un acoplamiento selectivo a mano, ya que para el 
proceso de acoplamiento como consecuencia del levanta­
miento del apero siempre se necesita del accionamiento 
hidráulico del gancho de acoplamiento de la barra de guía 
superior.

Además de ello la unión rígida entre la barra 
de guía superior y las barras de guía inferiores influ­
ye desventajosamente al soltar el dispositivo de fija­
ción de tres puntos desde el apero que ha de ser fija­
do, debido a que mientras que por ejemplo los ganchos 
de acoplamiento de las barras de guía inferiores deben 
ser desenclavados a mano, el desenclavamiento en el ca-
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so del gancho de acoplamiento de la barra de guía supe­
rior se efectúa en función de la posición de retirada 
del mismo. Además de ello la unión rígida entre las ba­
rras de guía superior e inferiores, es desventajosa pa­
ra el proceso de acoplamiento debido a que al aproximar 
el punto de acoplamiento superior de la torre del apero 
que ha de ser fijado la totalidad de la fuerza de empu­
je del dispositivo de elevación actúa sobre el apero, 
con lo cual éste puede volcarse, ya que en general el 
control y gobierno hidráulico no es suficientemente sen­
sible.

La misión del invento es proporcionar un dis­
positivo de fijación de tres puntos que sea de consti­
tución sencilla, en el cual el varillaje previsto para 
la unión entre la barra de guía superior y las barras 
de guía inferiores esté descargado de fuerzas de aco­
plamiento, y que no sea necesaria una acomodación exac­
ta del varillaje a una determinada altura de torre del 
apero que ha de ser fijado. Además de ello debe garan­
tizarse que ya durante el proceso de acoplamiento, es 
decir al aproximar y aprehender un punto de acoplamien­
to de la torre, se logre un enclavamiento seguro entre 
el apero y los ganchos de acoplamiento, y además de ello 
el gancho de acoplamiento, por lo menos de la barra de 
guía superior, esté dispuesto de manera tal que se haga
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posible una acomodación exacta también a posiciones incli­
nadas o torcidas del apero que ha de ser fijado sin te­
ner que efectuar trabajos de ajuste. Ademas de ello es 
misión del invento hacer posible un acoplamiento tam­
bién a mano, así como también un acoplamiento en una 
posición de los orificios de boca de los ganchos de aco­
plamiento, en la cual éstos se abran hacia arriba o ha­
cia abajo en la misma dirección o los orificios de bo­
ca estén enfrentados mutuamente. Asimismo también al de­
positar el apero fijado sobre una superficie inclinada 
o al efectuar la sujeción debe ser posible sin ninguna 
dificultad soltar el dispositivo de fijación de tres pun­
tos y sin que el conductor haya de abandonar su asiento. 
También debe garantizarse que el apero que ha de ser 
fijado no sea cargado durante el proceso de acoplamien­
to por fuerzas procedentes del dispositivo elevador de 
la barra d^uía inferior, con el fin de evitar de esta 
manera un vuelco del apero que ha de ser fijado.

Esta misión es resuelta de acuerdo con el in­
vento mediante una forma de estructuración "A" y una 
forma de estructuración "B" de modo tal que el gancho 
de aprehensión asociado con la barra de guía superior 
esté unido con ésta de modo movible en basculacion y 
esté apoyado a distancia con respecto a las barras de 
guía inferiores, pero de manera relativamente movible,

- 7 -



especialmente de modo elástico.

10

15

20

25

Mediante el apoyo, que permite un movimiento 
relativo, se mantiene al gancho de aprehensión de la 
barra de guía superior con relación a los ganchos de 
las barras de guia inferiores a una distancia (antes 
del acoplamiento) que esta seleccionada de modo tal que 
es menor que la distancia vertical de los puntos de aco­
plamiento de la torre del apero que ha de ser fijado. Pa­
ra el proceso de acoplamiento se aproxima en primer tér­
mino el punto de acoplamiento superior de la torre des­
de el gancho de aprehensión de la barra de guía superior 
ayudándose del dispositivo de elevación de la barra de 
guia inferior. Después del encaje del gancho de aprehen­
sión superior y del enclavamiento del mismo, se hacen 
descender de nuevo el dispositivo elevador y por con­
siguiente las barras de guía inferiores primero hasta por 
debajo del nivel de los puntos de acoplamiento inferiores 
del apero que ha de ser fijado y después de hacer retro­
ceder el tractor se levantan de nuevo, encajando los gan­
chos de aprehensión en las barras de guía inferiores.

Es mas favorable no obstante un apoyo elástico 
entre la barra de guía superior y las barras de guía in­
feriores, estando ajustado el varillaje preferentemente 
de manera tal que la distancia vertical entre los ganchos 
de aprehensión de la barra de guía superior y las barras
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de guía inferiores sea mayor que la distancia de los 
puntos de articulación de la torre del apero que ha de 
ser fijado. Durante el proceso de acoplamiento se apro­
xima primero el punto de articulación superior de la to­
rre, a saber haciendo retroceder el tractor, efectuán­
dose la orientación lateral en este caso como consecuen­
cia de la disposición capaz de moverse hacia los lados 
del gancho de aprehensión de la barra de guía superior y 
del movimiento de basculación vertical mediante acciona­
miento del sistema de propulsión por motor, mediante el 
cual son levantadas las barras de guía inferiores a tra­
vés de las varillas empujadoras. Al mismo tiempo se efec­
túa un levantamiento de la barra de guía superior median­
te el varillaje elástico intercalado. Después de haber 
aprehendido y encajado el gancho de aprehensión superior 
así como después de haberlo enclavado con respecto al 
punto de acoplamiento superior de la torre, las barras 
de guía inferiores son levantadas adicionalmente. El va­
rillaje elástico admite un movimiento relativo entre la 
barra de guía superior y las barras de guía inferiores. 
Después de la aprehensión de los puntos de acoplamiento 
inferiores de la torre mediante los ganchos de aprehen­
sión de las barras de guía inferiores y del enclavamien- 
to de los mismos está terminado el proceso de acoplamien­
to. El desacoplamiento se efectúa en el sentido inverso.
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En la estructuración de acuerdo con el invento es ven­
tajoso el hecho de que el apoyo entre la barra de guía 
superior y las barras de guía inferiores no necesita ad­
mitir ninguna fuerza de soporte, dado que no se ejerce 
ninguna fuerza o ninguna fuerza esencial sobre el apero, 
al aproximar el punto de acoplamiento superior del ape­
ro que ha de ser fijado. Además de ello, se garantiza un 
sostén seguro y además de ello una suelta segura después 
de haber depositado el apero y de haberlo desenclavado, 
ya que como consecuencia de la estructuración y articu­
lación especiales del gancho de acoplamiento de la barra 
de guía superior no se debe mantener ninguna sucesión de­
terminada de desacoplamiento. El gancho de aprehensión, 
que no está sometido a ninguna fuerza imperativa, deja 
libre en primer término el correspondiente punto de aco­
plamiento del apero fijado, con lo cual se produce un 
destensado y también se sueltan los otros puntos de en- 
clavamiento. Además de ello la movilidad en basculación 
del gancho de aprehensión de la barra de guía superior 
alrededor del eje longitudinal de la misma, es ventajo­
sa en lo que se refiere al centrado del gancho de aprehen­
sión superior con respecto al punto de articulación su­
perior del apero que ha de ser fijado. A esta movilidad 
se agrega la articulación de la barra de guía superior 
al tractor, que permite una basculación hacia los lados
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y en altura, pudiendo ser amortiguado adicionalmente 
el movimiento hacia los lados mediante resortes o me­
dios similares. Además de ello una ventaja es debida a 
que los procesos de acoplamiento y de desacoplamiento 
no necesitan ningún accionamiento por fuerza adicional 
con excepción del aprovechamiento del dispositivo ele­
vador para las barras de guía inferiores. Los procesos 
de acoplamiento y desacoplamiento se pueden llevar a 
cabo con una sola manipulación desde el asiento del trac­
tor. Por ejemplo, no es necesario efectuar a mano en es­
ta posición un centrado previo y una subsiguiente fija­
ción en tal posición. No obstante, el proceso de acopla­
miento, tal como hasta ahora es generalmente usual, pue­
de llevarse a cabo también a mano. El dispositivo de 
acuerdo con el invento no exige por lo tanto forzosamente 
un transcurso de trabajo determinado, tal como lo exige 
por ejemplo un dispositivo en el cual el movimiento de 
centrado da lugar a una función elevadora.

Una ventaja esencial del apoyo elástico con re­
lación al varillaje que permite un movimiento relativo, 
y que por lo demás mantiene no obstante una cierta dis­
tancia entre la barra de guía superior y las barras de 
guía inferiores, es debida a que el proceso de acopla­
miento puede efectuarse sólo mediante un movimiento de 
elevación.
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Con el fin de ampliar el movimiento de bas- 
culación del gancho de aprehensión de la barra de guía 
superior de acuerdo con la forma de estructuración "A" 
del invento con respecto al punto de articulación supe­
rior del apero que ha de ser fijado, está previsto dis­
poner el gancho de aprehensión superior de modo adicional 
sobre una viga. Para ello el gancho de aprehensión supe­
rior está estructurado preferiblemente como patín en for­
ma de una caja hueca o de un cilindro hueco, que está 
guiado sobre una viga sostenida junto a la barra de guía 
superior. Adicionalmente, la viga puede estar unida con 
la barra de guía superior de modo eventual a través de una 
articulación esférica y un perno. Si está previsto un sos­
tén rígido de la viga, dicha viga y los patines han de ser 
estructurados preferiblemente con forma cilindrica con el 
fin de hacer posible un giro entre ellos.

Como otra característica de acuerdo con el in­
vento según la forma de estructuración "B", con el fin 
de ampliar el movimiento de basculación del gancho de 
aprehensión con respecto al punto de articulación supe­
rior del apero que ha de ser fijado, está previsto unir 
el gancho de aprehensión superiormediante una horquilla 
de articulación con el ojal de articulación de la pieza 
de fondo del tubo de unión de manera movible hacia los 
lados.
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Con el fin de facilitar el proceso de aco­
plamiento, especialmente cuando la torre del apero que 
ha de ser fijado no forma aproximadamente ángulo recto 
con respecto al eje longitudinal del tractor, sino que 
discurre de manera inclinada, está previsto de acuerdo 
con otra característica adicional del invento estruc­
turar adicionalmente de manera desplazable en longitud 
al gancho de aprehensión de la barra de guía superior.
El desplazamiento del gancho de aprehensión alejándose 
de la barra de guía superior en dirección al apero que 
ha de ser fijado, de acuerdo con la forma de estructu­
ración "A", se efectúa en este caso convenientemente 
mediante un resorte que por un lado se apoya en el pa­
tín con gancho de guía y acoplamiento y por otro lado 
se apoya en la viga.

En la forma de estructuración "B" del inven­
to el resorte se apoya contra el collarín de un tubo 
de guía de resorte en una perforación axial del árbol 
de encaje y acoplamiento y por otro lado en un apoyo 
opuesto de resorte, que es formado por un perno que 
atraviesa radialmente el árbol de encaje.

De acuerdo con otra característica adicional 
del invento está previsto que los orificios de boca de 
los ganchos de acoplamiento de la barra de guía superior 
y de las barras de guía inferiores se abran en la misma
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dirección o estén enfrentados mutuamente.
Con el fin de ampliar la posibilidad de giro 

del gancho de acoplamiento de la barra de guía superior 
con respecto al punto de articulación superior del ape­
ro que ha de ser fijado, de acuerdo con la forma de es­
tructuración "A" está previsto asociar con los ganchos 
de acoplamiento un patín en forma de un cilindro hueco, 
que está guiado sobre una viga sostenida en la barra de 
guía superior.

En el caso de la forma de estructuración "B" 
del invento la ampliación de la posibilidad de giro del 
gancho de aprehensión de la barra de guía superior con 
respecto al punto de articulación superior del apero que 
ha de ser fijado se logra haciendo que las mandíbulas 
de encaje de la barra de guía superior, que se aplican 
dentro de las ranuras anulares del árbol de encaje, ad­
mitan un movimiento de rotación.

Además de ello, de acuerdo con el invento están 
previstas para los ganchos de aprehensión de la forma de 
estructuración "A" por lo menos una posición de fijación, 
que sólo admite solicitaciones por tracción (después de 
haber enclavado el gancho de aprehensión) y una posición 
que admite tanto solicitaciones por tracción como solici­
taciones por compresión. El movimiento del gancho de 
aprehensión de la barra de guía superior en la posición
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de fijación para solicitación por tracción y por com­
presión, después que ha sido enclavado el gancho de 
aprehensión con el punto de articulación, se efectúa 
sólo mediante retroceso adicional del tractor. La se- 

5 lección de las posiciones de fijación está basada en
que algunos aperos de fijación han de ser soportados so­
lamente por el dispositivo de fijación de tres puntos, 
y que otros aperos, por ejemplo el arado, exigen para 
poder trabajar una solicitación por compresión.

10 El gancho de aprehensión superior de la forma
de estructuración "B" se encuentra en su posición de fi­
jación, después de que el gancho de aprehensión ha sido 
enclavado con el punto de articulación, previsto tanto 
para solicitaciones por tracción como también para so- 

15 licitaciones por compresión.
Además de ello está previsto de acuerdo con el 

invento - forma de estructuración "A" -, estructurar el 
varillaje que une la barra de guía superior y las barras 
de guía inferiores de modo tal que junto a la parte des- 

20 plazable del gancho de acoplamiento de la barra de guía
superior estén dispuestos a ambos lados unos travesaRos 
y junto a ellas unos puntales de soporte, que por su par­
te discurren junto a las barras de guía inferiores. Por 
medio de esta forma de estructuración no se bloquea el 

25 espacio libre situado entre la barra de guía superior y
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las barras de guía inferiores. Preferiblemente los tra­
vesanos están unidos articuladamente con los puntales 
de soporte, pero está prevista una posición de fijación 
y asimismo también una posición flotante. Las posicio­
nes de fijación son escogidas de modo tal que las barras 
de guía inferiores pueden ser ajustadas a determinadas 
anchuras con respecto a la barra de guía superior. Ade­
más de ello algunos aperos de fijación exigen una posi­
ción flotante de las barras de guía inferiores, por ejem­
plo los aperos segadores.

En otra estructuración adicional del invento, 
con el fin de facilitar el proceso de acoplamiento de 
los ganchos de aprehensión de las barras de guía infe­
riores con los puntos de acoplamiento asociados de la to­
rre del apero, está previsto fijar a las barras de guía 
inferiores los ganchos de aprehensión de modo movible 
limitadamente en el espacio.

Los puntales de soporte son también conecta­
dos en la zona de la unión por perno entre los ganchos 
de acoplamiento junto a las barras de guía inferiores 
ayudándose de un dispositivo de conexión rápida. Median­
te esta estructuración, en función de la posición que 
ocupa el gancho de acoplamiento de la barra de guía su­
perior durante el proceso de acoplamiento, se orientan 
también de manera aproximada los ganchos de aprehensión
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áe las barras de guía inferiores. Además de ello esta 
previsto asociar con el gancho de aprehensión medios 
de enclavamiento, en que de acuerdo con una caracte­
rística adicional del invento los medios de enclava­
miento de gancho de aprehensión de la barra de guía su­
perior están unidos simultáneamente con la palanca fi­
jadora y de retroceso para el ajuste de posición de es­
te gancho de aprehensión.

Esta estructuración garantiza que al efectuar 
el desenclavamiento sean posibles tanto el movimiento 
del gancho de aprehensión de la barra de guía superior 
alejándose del tractor como también una apertura del en­
clavamiento del gancho de aprehensión; a l a  inversa, el 
enclavamiento cargado por resorte de este gancho de aprehen­
sión acciona, en la forma de estructuración "A" después 
del encaje, el enclavamiento para el ajuste en longitud.

El desplazamiento y ajuste del gancho de aprehen­
sión de la barra de guía superior a la posición retirada 
se efectúa en la forma de estructuración "A", de acuerdo 
con una característica adicional del invento, por medio 
de un resorte que por un lado se apoya en el patín unido 
con el gancho de acoplamiento y por otro lado se apoya 
en la viga.

En la forma de estructuración "B" del invento 
el ajuste y desplazamiento del gancho de aprehensión su-

14.1.74 17 -



10

15

20

25

perior a la posición retirada se efectúa, de acuerdo 
con otra característica más del invento,mediante los 
resortes de encaje, que por un lado se apoyan en un tu­
bo de guía en la perforación del árbol de encaje y por 
otro lado en un apoyo opuesto en el árbol de encaje. 
Después de soltar la tracción por cable con una manipu­
lación por parte del conductor del tractor se produce 
el enclavamiento del árbol de encaje con las mandíbulas 
de encaje mediante la acción de la palanca de retroceso 
elástica sobre el elemento de encaje, en el que ambos bra­
zos de la palanca de retroceso deslizan sobre las su­
perficies de retroceso oblicuas en la posición de encla­
vamiento y llevan a aplicación las mandíbulas de encaje.

Con el fin de garantizar un acoplamiento auto­
mático en el caso de aperos que han de ser fijados a un 
lado del tractor, los cuales aperos poseen puntos de 
acoplamiento asociados con las barras de guía inferio­
res que están colocados asimétricamente con respecto al 
punto de acoplamiento superior, de acuerdo con una ca­
racterística adicional del invento está previsto que el 
gancho de aprehensión superior de acuerdo con los ejem­
plos de realización "A" o "B" esté dispuesto de modo des- 
plazable sobre los travesanos.

Dos ejemplos de realización, "A" y "B", del 
dispositivo de fijación de tres puntos de acuerdo con el
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invento están representados esquemáticamente en los 
dibujos.

En ellos:
la figura 1 muestra una vista en alzado 

sobre el varillaje del dispositivo de fijación de tres 
puntos "A";

la figura 2 muestra una sección A-A de acuerdo 
con la figura 1, con las barras de guia superior e in­
feriores;

la figura 3 muestra tambián una sección A-A 
de acuerdo con la figura 1, pero en una modificación del 
accionamiento para el trinquete de bloqueo de la boca de 
acoplamiento asociada con las barras de guia inferiores;
y

la figura 4 muestra una sección longitudinal 
a travós de los ganchos de acoplamiento con patines 
y viga en la zona de la fijación a la barra de guía su­
perior;

la figura 5 muestra una vista en alzado del 
dispositivo de fijación de tres puntos "B";

la figura 6 muestra una vista en alzado del 
varillaje telescópico;

la figura 7 muestra una vista en alzado late­
ral de la barra de guía superior, parcialmente en sec­
ción;

la figura 8 muestra una sección a travás de 
la envolvente de encaje;

4.2.74
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la figura 9 muestra una sección a través del 
gancho de aprehensión superior con palanca de bloqueo;

la figura 10 muestra una sección a través del 
gancho de aprehensión inferior con trinquete de bloqueo.

5 El ejemplo de realización "A" está representa­
do en las figuras 1 hasta 4, y el ejemplo de realización 
"B" está representado en las figuras 5 hasta 10.

El dispositivo de fijación de tres puntos de 
acuerdo con la forma de realización "A" consta en lo esen— 

10 cial de la barra de guía superior 1 y de las barras de
guía inferiores 2 ,3 asociadas entre sí a una cierta dis­
tancia en paralelo. El extremo dqía barra de guía supe­
rior 1 está estructurado en forma de ojal 4, en la cual 
está apoyado el gancho de aprehensión superior 7 a tra- 

15 yés de un perno 5 y un casquete esférico 6. El gancho
de aprehensión superior 7 esta unido con un patín 8 , que 
posee a ambos lados unas guías de patín 9? en las cua­
les está guiado el perno 5* El patín 8 esta guiado so­
bre una viga 10 colocada de manera estacionaria frente 

20 al perno 5 y es susceptible de ser fijado en varias po­
siciones frente al mismo mediante ganchos de enclavamien- 
to 11. En el estado desenclavado un resorte 32 comprime 
al patín 8 con el gancho de aprehensión superior 7 ale­
jándolo del tractor y por consiguiente del perno 5 en 

25 dirección al apero que ha de ser fijado. El orificio de
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boca 12 del gancho de aprehensión superior 7 es suscep­
tible de ser cerrado mediante una palanca de bloqueo 
13 (resorte de palanca de bloqueo 31) cargada por re­
sorte. La palanca de bloqueo 13 y el gancho de encla- 
vamiento 11 han de ser movidos mediante un órgano de 
accionamiento común 14. Casi en prolongación del per­
no 5 están conectados con el patín 8 a ambos lados unos 
travesanos 15, que soportan mediante una unión articu­
lada 16 a unos puntales de soporte 17. Los puntales de 
soporte 17 están conectados a las barras de guía infe­
riores 2,3 con su extremo inferior respectivo. Como pun­
to de conexión se utiliza preferiblemente el perno 19 que 
sirve para la fijación del gancho de aprehensión inferior 
18 a las barras de guía inferiores 2,3. Los ganchos de 
aprehensión inferiores 18 están dispuestos asimismo de 
modo movible limitadamente en el espacio con respecto a 
las barras de guía inferiores 2, 3- Unos trinquetes de 
bloqueo 20 procuran un bloqueo del orificio de boca de 
los ganchos de aprehensión inferiores 18. Los trinquetes 
de bloqueo 20 y el órgano de accionamiento 14 pueden ser 
accionados mediante una tracción de cable con asidero 26.

Los puntales de soporte 17 están estructurados 
de manera telescópica (tubos 17a, 17b) y están apoyados 
elásticamente de manera axial uno con respecto al otro 
mediante un resorte compensador 21 insertado. El resor-
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te compensador 21 se apoya contra un perno o medio simi­
lar en el orificio de ajuste y desplazamiento 22 de los 
puntales de soporte 17a/b. Están previstas diferentes 
perforaciones de ajuste 22/23 mediante las cuales se pue­
den ajustar diferentes posiciones de los puntales de so­
porte 17a y 17b, y por consiguiente diferentes posiciones 
en altura del gancho de aprehensión superior 7 con res­
pecto a los ganchos de aprehensión inferiores 20. La dis­
tancia de los ganchos de aprehensión inferiores 20 entre 
ellos puede ser ajustado mediante una modificación del 
ángulo que forman los travesanos 15 con los puntales de 
soporte 17. Para ello está previsto un elemento fijador 
24 y correspondientes elementos de encaje 25.

En su extremo asociado con el perno 19 el pun­
tal de soporte 17 está provisto con un rebajo a modo de 
horquilla, con el cual puede ser desplazado por encima del 
perno 19. De este modo se forma una especie de cierre rá­
pido, dado que con frecuencia es necesario, por ejemplo 
al hacer funcionar la mandíbula de tracción de un trac­
tor, mover la barra de guía superior desde la zona de 
articulación o desde la zona de movimiento de la lanza 
del apero que ha de ser colgado. Para que se suprima la 
suelta de los puntales de soporte 17 y por consiguiente 
un desprendimiento de la tracción por cable 26 desde los 
trinquetes de bloqueo 20, tal como se representa en la
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figura 3, la tracción por cable esta conectada con una 
palanca de accionamiento 27 que esta apoyada en el pun­
tal de soporte 17; l^óual se aplica con un gancho 28 

por debajo de la porción de accionamiento del trinquete 
de bloqueo 20.

Funcionamiento de la forma de realización "A*̂
La figura 2 muestra todos los miembros en po­

sición de bloqueo. Para el proceso de acoplamiento es ac­
cionada la tracción por cable 26. El organo de accio­
namiento 14 bascula alrededor del punto de articulación 
28, con lo cual, ayudándose de la varilla empujadora, 
la palanca de bloqueo 13 y simultáneamente el gancho 
de enclavamiento 11 son movidos en posición de apertu­
ra, igual que los trinquetes de bloqueo 20. Por apertu­
ra del gancho de enclavamiento 11 el gancho de aprehen­
sión superior 7 con el patín 8 sobre la viga 10, bajo la 
acción de la fuerza de resorte, es movido hacia delante 
en dirección al apero que ha de ser acoplado. El gancho 
de aprehensión superior 7 de la barra de guia superior 1 
se encuentra en esta posición delante de los ganchos de 
aprehensión inferiores 18 de las barras de guia inferio­
res 2,3. Al aproximarse (por retroceso del tractor y 
descenso y levantamiento de las barras de guía inferio­
res 2,3 mediante varillas de empuje no representadas y 
unidas con el sistema de propulsión por motor) al punto
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de acoplamiento de la torre del apero que ha de ser 
fijado, se orienta de modo espontáneo el gancho de 
aprehensión superior 7 como consecuencia de su dispo­
sición movible por basculación y simultáneamente lo ha- 

$ cen las barras de guía inferiores 2,3 y los ganchos de
aprehensión inferiores 18. Después de haber encajado la 
palanca de bloqueo 12 cargada por resorte y de haber 
hecho retroceder adicionalmente el tractor, el gancho 
de aprehensión superior 7 y el patín 8 se mueven rela- 

-]0 tivamente con respecto a la barra de guía superior 1,
hasta que el gancho de encíavamiento 11 ha sido encaja­
do. Mediante levantamiento adicional de las barras de 
guía inferiores 2,3, que como consecuencia de los pun­
tales de soporte telescópicos elásticos 17 son movibles 
relativamente con respecto a la barra de guia superior 
1, deslizan los pernos de articulación de la torre, even­
tualmente ayudándose de las superficies de guía 30, den­
tro del orificio de gancho de los ganchos de aprehensión 
inferior 18. Después de haber encajado el trinquete de 

20 bloqueo 30 se garantiza un pleno enclavamiento entre el
apero y el dispositivo de fijación de tres puntos.

El proceso de desacoplamiento se efectúa natu­
ralmente de modo inverso.

La forma de realización "B" del dispositivo 
25 de fijación de tres puntos consta en lo esencial de la
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barra áe guía superior 1, del bastidor telescópico 
100 y de las barras de guía inferiores (2,3 mostradas 
en la estructuración "A") dispuestas a distancia para­
lelamente entre sí. El extremo de la barra de guía su­
perior 1 está provisto con un gancho de aprehensión su­
perior 7 movible hacia los lados,con la horquilla para 
gancho de aprehensión 34, con el perno de articulación 
35 y con la pieza de fondo con ojal de articulación 43.

El orificio de boca 33 del gancho de aprehen­
sión superior 7 es susceptible de ser cerrado mediante 
una palanca de bloqueo 13 cargada con el resorte de la 
palanca de bloqueo 31.

La palanca de bloqueo 13 y el ojal de tracción
38 Tinn de ser movidos por la cadena de desenclavamiento
39 y la tracción por cable ha de ser movida con el asi­
dero 26. Con la pieza de fondo con ojal de articulación 
43 se conecta el tubo de unión 44, que aloja en sí el 
árbol de encaje 45. Un anillo de bloqueo dividido 47 ro­
dea al árbol de encaje 45 con ranuras de anillo de blo­
queo 46 junto a su extremo, cerca de la pieza de fondo 
43. Una perforación axial atravesada del árbol de enca­
je 45 contiene un tubo de guía 4 8, que está rodeado por 
el resorte de encaje 49. El resorte de encaje 49 previa­
mente tensado se extiende a través de la perforación axial 
del árbol de encaje 45 hasta el tope con el apoyo opuesto
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51. Un anillo centrador 50 mantiene al árbol de en­
caje 45 en el centro de la envolvente de encaje 52. En 
la envolvente de encaje 52 están dispuestas una frente 
a otra dos mordazas de encaje 53* Los elementos de en­
caje 54 de las mordazas de encaje 53 se aplican dentro 
de las ranuras de anillo de encaje 46 del árbol de en­
caje 45. La palanca de retroceso 56 para las mordazas 
de encaje 53 actúa sobre las superficies de retroceso 
oblicuas 55 junto a la envolvente de encaje 52 y está 
unida con la mordaza de encaje 53 a través de los per­
nos de encaje 58.

La cadena de desenclavamiento 39 está unida 
con el anillo de sujeción 57 de la palanca de retroce­
so 56. El extremo del árbol de encaje 45 situado del 
lado del tractor se convierte en la envolvente de hu­
sillo de articulación 59 con rosca interna. El husillo 
de articulación 60 está atornillado hacia dentro de la 
envolvente de husillo de articulación 59 con su porción 
roscada. A 40 mm desde el extremo de la porción rosca­
da del husillo de articulación 60 está colocada una ra­
nura anular 61 como indicación limitadora para el husi­
llo articulado 62. El husillo articulado 60 termina en 
una articulación esférica 32. La articulación esférica 
32 está unida mediante un perno (no representado) con 
la caja de transmisión del tractor. La pinza de suje-
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ción 65 sirve en unión con la chapa de articulación 63 
y el nervio de delimitación 64 como elemento de seguri­
dad contra giro del husillo de articulación 60 con res­
pecto a la envolvente de husillo de articulación 59* Ca­
si en el centro del tubo de unión 44 está soldado junto 
al lado inferior un carril de ajuste 67 para la conexión 
del bastidor telescópico 100. El bastidor telescópico 
100 es unido a través del apoyo de conexión 68 con su 
pieza central 72 mediante pernos de encaje 69 y 71. Los 
pernos de encaje 69 y 71 son asegurados mediante espigas 
de resorte 70. Para el fin de delimitar el espacio de hol­
gura entre el apoyo de conexión 68 y la pieza central 72 
del bastidor telescópico 100 sirven en este caso dos lis­
tones de guía 73 soldados con la pieza central 72. En la 
mitad derecha y en la mitad izquierda de la pieza central 
72 se encajan sendos tubos de ajuste 76, provistos con 
perforaciones de ajuste 22. Pernos de encaje 74 con es­
pigas de resorte 75 unen a la pieza central 72 y a los 
tubos de ajuste 76.

Una pieza angular derecha y una pieza angular 
izquierda 79 que constan de placas de anclaje 80 con pie­
zas distanciadores 78 y amortiguadores 77 alojan, cada 
una, sendos tubos de ajuste 76 con pernos de unión 48 y 
tubos telescópicos exteriores 81. Junto al tubo teles­
cópico exterior 81 está dispuesto el sistema de apoyo 83
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para una palanca acodada 82. La palanca acodada 82 se 
aplica con su lado de árbol pleno en elementos de en­
caje 84 del tubo telescópico interior 85. En el extremo 
del tubo telescópico interior 85 está colocado el apoyo 
de resorte superior 86 para el resorte de compensación 
21. El resorte de compensación 21 rodea al varillaje de 
guía 88. Este tiene su segundo apoyo opuesto en el apo­
yo opuesto de resorte 87 junto al extremo inferior de la 
varilla de guía 88, antes de que ésta, doblada en ángu­
lo recto, se convierta en el muñón de unión 89. En la bojL 
sa del gancho de aprehensión inferior 91 se apoya un re­
sorte de compresión 92 sobre las barras de guía inferio­
res y la bolsa de gancho de aprehensión 91. En un su­
plemento inferior junto a la bolsa de gancho de aprehen­
sión 91 se encuentra la perforación 93 para el alojamien­
to delmuñón de unión 89. Con el perno de palanca acodada 
94 está unida la bolsa de gancho de aprehensión 91 con la 
barra de guía inferior. El orificio de boca del gancho 
de aprehensión inferior 18 es susceptible de ser cerrado 
mediante el trinquete de bloqueo 20 cargado por resor­
te. El trinquete de bloqueo 20 es accionado, igual que 
la palanca de bloqueo 13 y la palanca de retroceso 56, 
a través de la tracción por cable con asidero 26. Un re­
sorte de tracción 96 sostiene al trinquete de bloqueo 20 
en posición de enclavamiento. La perforación 97 sirve pa-
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ra el alojamiento de una espiga de seguridad. Para aco­
modarse a diferentes alturas constructivas de las barras 
de guía inferiores está previsto un elemento distancia- 
dor 9 9.

5 Funcionamiento de la forma de realización "B"
Para el ajuste especial de la distancia hori­

zontal del gancho de aprehensión superior 7 con respecto 
al gancho de aprehensión inferior 18 se utiliza el husi­
llo de articulación 60. Para que el husillo de articúla­

lo ción 60 no sea desatornillado, no obstante, a demasiada 
distancia desde la envolvente de husillo de articulación
59, está colocada una señalización visible en forma de una 
ranura anular 61 junto a la porción roscada del husillo
de articulación 60.

15 Cuando está ajustado el husillo de articulación
60, éste es fijado con respecto a la envolvente de husi­
llo de articulación 59, con el fin de impedir desplaza­
mientos por giro. Esto se efectúa con ayuda de la pinza 
de sujeción 65, que está dispuesta de modo capaz de bas-

20 cular alrededor de dos perforaciones en la chapa de arti­
culación 63. La pinza de sujeción 65 es hecha bascular a 
través del nervio de delimitación 65 para efectuar el en- 
clavamiento y permanece en esa posición, dado que las dos 
perforaciones, situadas excéntricamente con respecto al 

25 centro de rotación de las pinzas de sujeción 65, ejercen
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un efecto de sujeción en la chapa de articulación 63.
La figura 5 muestra a todos los miembros en 

posición de bloqueo. Para el proceso de acoplamiento se 
acciona la tracción por cable con asidero 26.

Mediante la tracción por cable 26 se levanta 
la palanca de retroceso 56 para las mordazas de encaje 
53 de la barra de guía superior 1, los dos brazos de la 
palanca de retroceso 56 deslizan junto a las superficies 
de retroceso 55 y empujan en este caso a las mordazas 
de encaje 53 unidas con ellas, hacia fuera desde los 
elementos de encaje 54- del árbol de encaje 45* Median­
te la compresión del resorte de encaje 49 el gancho de 
aprehensión superior, ahora desenclavado, es movido ha­
cia delante en dirección al apero que ha de ser acopla­
do. De modo simultáneo es abierto el trinquete de blo­
queo 20 del gancho de aprehensión inferior 18 y poco 
después de ello es abierta también la palanca de bloqueo 
del gancho de aprehensión superior 13. Esta sucesión de 
fases de desenclavamiento es hecha posible mediante una 
holgura adecuadamente establecida en la longitud de la 
tracción por cable entre los tres dispositivos de encía— 
vamiento. Esto es necesario para que el gancho de aprehen 
sión superior 7 sea retirado en la primera fase del tra­
bajo en dirección al punto de acoplamiento del apero que 
ha de ser fijado. En la segunda fase se abren los trin­
quetes de bloqueo 20 de los dos ganchos de aprehensión
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inferiores 18. Mediante tracción adicional sobre el 
sistema de tracción por cable 26 se abre también la 
palanca de bloqueo del gancho de aprehensión 7 junto a 
la barra de guía superior 1 y el punto de acoplamiento 
superior del apero que ha de ser fijado puede ser uni­
do con el gancho de aprehensión superior 7- El gancho 
de aprehensión 7 de la barra de guía superior 1 se en­
cuentra en esta posición delante del gancho de aprehen­
sión inferior 18 de las barras de guía inferiores 2,3. 
Mediante ligero aflojamiento del sistema de tracción 
por cable 26 la palanca de bloqueo 12, cargada por re­
sorte, del gancho de aprehensión superior 7 se encaja y 
enclava al punto de acoplamiento superior del apero de 
fijación con este apero.

Al efectuar la aproximación (por retroceso del 
tractor, descenso y levantamiento de las barras de guía 
inferiores 2,3 mediante las varillas empujadoras no re­
presentadas y unidas con el sistema de propulsión por 
motor) al punto de acoplamiento de la torre del apero 
que ha de ser fijado, el gancho de aprehensión superior 
7 se orienta espontáneamente como consecuencia de su 
disposición movible por basculacion, y al mismo tiempo 
se orientan las barras de guía inferiores 2,3 y los gan­
chos de aprehensión inferiores 20.

Mediante retroceso adicional del tractor el
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gancho de aprehensión superior 7 y el tubo de unión 
44 confesorte de encaje 49 de la barra de guía superior 
1 se mueven relativamente con respecto al árbol de en­
caje 45 con envolvente de husillo de articulación 59 
y husillo de articulación 60 de la barra de guía supe­
rior 1, hasta que las mordazas de encaje 53 se aplican 
dentro de las ranuras anulares de encaje 46 del árbol 
de encaje 45. Mediante levantamiento adicional de las 
barras de guía inferiores 2, 3) que son movibles rela­
tivamente con respecto a la barra de guía superior 1 co­
mo consecuencia del bastidor telescópico 100 cargado 
elásticamente por resorte, los pernos de articulación 
del apero que ha de ser acoplado se deslizan en los ori­
ficios de gancho de los ganchos de aprehensión inferiores 
18 aplicándose sobre las superficies de guía oblicuas 101. 
Después de haber encajado el trinquete de bloqueo 20 en 
los ganchos de aprehensión inferiores 18 se garantiza un 
pleno enclavamiento entre el apero y el dispositivo de fi­
jación de tres puntos.

El proceso de desacoplamiento se efectúa natural­
mente a la inversa.

Esta solicitud que corresponde a la presentada 
en República Federal Alemana, con fecha 13 de Marzo de 
1973, bajo el NS P 23 12 380.0-23, se acoge a los bene­
ficios del artículo 51 del vigente Estatuto sobre Propie-
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5
REIVINDICACIONES

Los puntos de invención propia y nueva que 
se presentan para que sean objeto de esta solicitud 
de Patente de Invención en España, por VEINTE años, 
son los que se recogen de las reivindicaciones siguien­
tes:

18.- Dispositivo de fijación de tres puntos, 
especialmente para un tractor con el fin de conectar 
aperos de trabajo, que consta de una barra de guia su­
perior de longitud variable y barras de guia inferiores 
dispuestas por debajo de la barra de guia superior, uni­
das con un sistema de propulsión por motor mediante va­
rillas de empuje, estando unidas entre sí la barra de 
guía superior y las barras de guia inferiores mediante 
un varillaje, y estando asociados con las barras de guia 
en especial ganchos de acoplamiento enclavables, carac­
terizado porque el gancho de aprehensión superior (7) 
asociado con la barra de guía superior (1) está unido 
con ésta de manera movible por basculación y está apo-
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yado con respecto a las barras de guía inferiores (2, 3) 
a una cierta distancia, pero de manera relativamente mo­
vible especialmente de modo elástico.

28.- Dispositivo de fijación de tres puntos 
según la reivindicación 18, caracterizado porque el gan­
cho de aprehensión superior (7) está dispuesto adicional­
mente de modo basculable sobre una viga (figura 4).

38.- Dispositivo de fijación de tres puntos 
según la reivindicación 18, caracterizado porque el gan­
cho de aprehensión superior (7) está unido mediante una 
articulación de horquilla (34^ 35) 42) con un tubo de 
unión (44) de manera basculable alrededor de un eje trans­
versal al orificio de gancho (figura 7)*

48.- Dispositivo de fijación de tres puntos se­
gún la reivindicación 18, caracterizado porque el gancho 
de aprehensión (7) de la barra de guía superior (1) es 
ajustable en longitud adicionalmente en el eje de la ba­
rra de guía superior (1) (figuras 4 y 7)-

58.- Dispositivo de fijación de tres puntos se­
gún la reivindicación 18, caracterizado porque los orifi­
cios de boca de los ganchos de aprehensión (7) 18) de la 
barra de guía superior (1) y de las barras de guia infe­
riores (2, 3) se abren orientados en la misma dirección 
o están enfrentados mutuamente (figuras 2, 5).

68.- Dispositivo de fijación de tres puntos se-
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gún la reivindicación 18, caracterizado porque el gan­
cho de aprehensión superior (7) está asociado con un 
patín (8) en forma de un cilindro hueco, que está guia­
do sobre una viga (10) sostenida junto a la barra de 
guía superior (1) (figura 4).

78.- Dispositivo de fijación de tres puntos 
según la reivindicación 48, caracterizado porque para 
el gancho de aprehensión (7) de la barra de guía supe­
rior (1) está prevista por lo menos una posición de fi­
jación, que sólo admite solicitaciones por tracción (fi­
guras 4, 7).

88.- Dispositivo de fijación de tres puntos 
según la reivindicación 48, caracterizado porque con 
la porción desplazable (8) del gancho de aprehensión 
(7) de la barra de guía superior (1) están conectados 
a ambos lados unos travesanos (15) y con éstos a su vez 
están conectados unos puntales de soporte (17a* 17b) 
que se extienden hacia las barras de guía inferiores 
(2, 3) (figura 1).

98.- Dispositivo de fijación de tres puntos 
según la reivindicación 48, caracterizado porque la ba­
rra de guía superior (1) está sostenida apoyándose so­
bre un travesano continuo (formado por una pieza cen­
tral (72) y sendos tubos de ajuste (76) a la derecha y 
a la izquierda) y porque el travesano está unido me-
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diante piezas angulares (79)y tubos telescópicos (81,
85) y varillas de guía (88) con las barras de guía in­
feriores (2, 3) (figura 6).

108.- Dispositivo de fijación de tres puntos 
según las reivindicaciones 4-8 y 86, caracterizado porque 
los travesanos están unidos articuladamente con los pun­
tales de soporte (17) y están previstas por lo menos una 
posición de fijación y una posición flotante.

116.- Dispositivo de fijación de tres puntos 
según la reivindicación 98, caracterizado porque los tu­
bos de ajuste (76) están unidos articuladamente con pie­
zas angulares (79) y están limitadas entre sí en cuanto 
a su movimiento mediante amortiguadores (77) (figura 4).

126.- Dispositivo de fijación de tres puntos 
según la reivindicación 16, caracterizado porque los gan­
chos de aprehensión inferiores (18) asociados con las ba­
rras de guía inferiores (2, 3) están dispuestos de modo 
susceptible de moverse limitadamente en el espacio (figu­
ras 1, 5).

136.- Dispositivo de fijación de tres puntos 
según la reivindicación 18, caracterizado porque con los 
ganchos de aprehensión (7, 18) están asociados medios de 
enclavamiento (13; 20) (figuras 1, 2, 5).

146.- Dispositivo de fijación de tres puntos 
según las reivindicaciones 16, 76 o 138, caracterizado
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porque los medios de enclavamiento del gancho de aprehen­
sión (7) de la barra de guía superior (1) son suscepti­
bles de ser accionados simultáneamente con un elemento 
de fijación (11) para el ajuste en posición axial del 

5 gancho de aprehensión superior (7).
156.- Dispositivo de fijación de tres puntos 

según las reivindicaciones 16) 76 o 136, caracterizado 
porque los medios de enclavamiento del gancho de aprehen­
sión (7) de la barra de guía superior (1) están estruc- 

10 turados como palanca de bloqueo (13) yy haciéndose ac­
tivos en un transcurso cronológicamente escalonado) es­
tán unidos con una cadena de desenclavamiento (39) al 
anillo de asidero de la palanca de retroceso (57) para 
la mordaza de encaje (53) de la barra de guía superior 

15 (1) con el fin de ajustar axialmente en longitud el gan­
cho de aprehensión superior (7) (figura 7).

166.- Dispositivo de fijación de tres puntos 
según la reivindicación 4-6, caracterizado porque está 
previsto un resorte (32) que por un lado se apoya en el 

20 patín (8) unido con el gancho de aprehensión superior
(7) y por otro lado en la viga (10) (figura 4).

178.- Dispositivo de fijación de tres puntos 
según la reivindicación 46, caracterizado porque está 
previsto un resorte de encaje (49) que por un lado se 

25 apoya en una pieza de fondo (43) del tubo de unión (44)
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y por otro lado se apoya en un apoyo opuesto (57) con 
respecto al resorte de encaje (49) en un árbol de enca­
je (45) (figuras 7 y 8).

186.- Dispositivo de fijación de tres puntos 
según la reivindicación 48, caracterizado porque el ár­
bol de ajuste (45) está provisto con ranuras anulares de 
encaje (46) y porque unas mordazas de encaje (53) con 
espigas (54) se aplican dentro de las ranuras anulares 
de encaje (53) con el fin de detener el desplazamiento 
en longitud de la barra de guía superior (1).

198.- Dispositivo de fijación de tres puntos 
según la reivindicación 4&* caracterizado porque está 
prevista una ranura anular (61) como señal de delimita­
ción junto a la porción roscada de un husillo de articu­
lación (60) (figura 8).

208.- Dispositivo de fijación de tres puntos 
según la reivindicación 88, caracterizado porque el gan­
cho de aprehensión superior (7) está dispuesto de modo 
ajustable sobre los travesanos (15) con el patín des- 
plazable (8) y/o con la viga (10) desplazable.

218.- Dispositivo de fijación de tres puntos 
según la reivindicación 88, caracterizado porque el gan­
cho de aprehensión superior (7) está dispuesto de modo 
ajustable con el tubo de unión (44) desplazable de la barra 
de guía superior (1) sobre un carril de ajuste (67) junto
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bastidor de conexión (68) para bastidores teles­
cópicos (110).

228.- Dispositivo de fijación de tres puntos 
según la reivindicación 18, caracterizado porque en una 
bolsa de gancho de aprehensión (91) junto a las barras 
de guía inferiores (2, 3) esta dispuesto un elemento 
distanciador (99) ajustable en altura.

238.- Dispositivo de fijación de tres puntos,
especialmente para un tractor.

Tal y como se ha descrito en la Memoria que 
antecede^ representado en los dibujos que se acompañan 
y con los fines que se han especificado.

Esta Memoria consta de treinta y nueve hojas 
escritas a máquina por una sola cara.
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