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da para el tratamiénto de las peras. B

Bl invento se refiere al tratamiento de peras ¥y

tiene por objeto el proporcionar una mdquina nueva O mejora-
. . <y

e 3

o»n..,

De acuerdo con el invento se pr0por01oﬁd Una
maquina de tratamlento de peras gue incluye un bastlder, un
vastago montado de manera que pueda girar alrededor ‘€8 "su
eje en dicho bastidor de modo que una extremidad llhre_del
végtago ge galga por delante del bagtidor, un grupo-&? aletas

que se extienden radialmente soportadas por dicho vactago a

_ wna cierta distancia de su extremidad libre, una cuchilla de

extraccidn del receptaculo de las pepltas que se ex41ende
hacia adelante y que estd soportada por dicho bastldor en

una posmclon orlentada radialmente hacia el ezterlor a, par-
tlr de ‘los bordes externos de dlchas ‘aletas, siendo la dis-
p051c10n tal que une pera que tlene wma longitud incluida en
tre 63 50 y 101, 6 mm, (2,5 y 4 pulgadas) pueda ser empalada
en dicho vastago con el receptaculo de las pepitas de la pera

31tuado alrededor de dichas aletas y penetrando en dicha pera

dicha cuchilla de extraceidn de receptaculo de las pepitas en

una - p051ci6n gituada fuera del receptaoulo de las pepitas de
la pera con lo cual, al girar dlChO vastago, la pera girard
con relacién a dicha cuchilla de extraccidn del recepticulo

de ias‘pepitas y la cuchilla hara un corte alrededor del re-

'ceptaculo de las pepitas.

Otras caracteristicas del 1nvento apareceran
claramente en la siguiente descripeidn de un modo de realiza~
cidn preferldo de la maqulna de acuerdo con el invento, que
se da a titulo de ejemplo con referencia o los dibujos adjun
tos. En los dlbuaos.

Ta Tigurae 1 es una seccidn vertical parcial por
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el centro tomada a través de wna mdquina de preparacién de
peras estando dicha secciénAtoﬁada substancialmente a lo lar
go de la linea de corte 1~1 de la figura 6, pero en i;:éﬁai
para mayor claridad ée’han omitido las mordazas de sﬁj;éién
de la pera que se utilizan para mantener la pera impihiéndo

que gire con el vdstago mientras se hace el corte del’ tdrazén

a o~

cilindrico que incluye el receptdculo de las.pepitaSE‘d‘

| La figura 2 es una vista en a;zédo pareial de
la méquina de tratamiento representada en la figura {;-por
delante del mecanismo ae évancé, substancialmente pﬁriia 1{-
nea de corte 2-2 de la figura 1; el

La figura 3 es una vista parciél en p@apﬁa por
encima de la mdquina ilustrada en la.figufa 1 y en la cual
para muyor clgridad se han omitido igualmente las mordazas
de sujecidn de lé pera, asi como.las cuchillas de pelado y
de divisidn de la pera; |

La figura 4 es wuna seccidn parcial, en alzado
vertical de la parte derecha de la mdquina ilustrada en la
figura 1, tomada Substancialmente a lo largo de la linea de
corte 4~4 de la figura 3, que describe particularmehte la copa
de centrado y de avance de la pera en relacidn con el vdsta-
go de soporte de la ﬁera, pero en la cual se han omitido las
cuchillas de pelado,.extraccién del corazén constituido por
el receptdaculo de laé pepitas, de corte de extremidades y dg
divisidén de la pera;

Ia figura 5 es wna vista en alzado lateral de
la parte derescha de 1la méquina,fque repregenta particular-
mente los mecanismos de accionamiento de la copa de centrado
y de avance de la pera; |

La figura 6 es una vista en planta parcial por
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‘cual se ha omitido en su et

encima de la méquina ilust“adﬁ er. iz figh 5, Que represen—

ta particularmente su mecanizwo Je c*?,OFHW’entO pero en la

u1erda el mecanlsmo

de tratamlento de la vera ﬂro““*eﬂ ; dlChO, T e

La figura 7 2s- én planta pcr encima

de un detalle pgrc1al de Ia C?Da 49 “;ntﬂado v azg’ avance v
dei mecanismo éSOGiado con ediu;.ﬁo“ “Pdlo del cuzl.al avan-
ce de la copa rospecto a su- c irro e 1eulene cunnce lz extre-
midad de la pera que corredooile al ;illz alhanzahana pPOsi-
cidn predeterminada, estando ia cdpg repréSentade;a@ui en una
posicidn intérﬁédia; o S 7 ~,‘f

-

en Dlaﬁta par01al por

Ia figura 8 es uns Yig.z

encime similar a la figura 7, pero o la cisl la copa ha al-

canzado su punto limite de de%?i&éa&&éhto hacia adelante y
estd completamente empalada eii su vistago;

Ta figura 9 es :; visia parcial en seccién ver
tlcal detaliada, tomzda a ura"ns 1e 1o copa de centrado y de
avance de la pe?a;

La figura 10 es;ﬁﬁaﬁisﬁé en seccibn horizontal
parcial del dispbsitivo de co%te de i> extremidad de la pera
que corresponde al tallo, EOméhd g -lo largo de la linea de

corte 10—10 de 1z figura 11 vy oue reﬂ“esenta el dispositivo

de oorte en su rosicidn activa mds . b ]

Ln»Ilgura 11 es una v*«%a en alzado lateral
parcial de la bé;te izquierda delral lo3itivo de corte del
tallo Qﬁe se representa en la Tigurg 10;

Le figura 12 es wna éisté en alzado frontal par
01a1 del dlsposntlvo de corte feﬁ}gééﬁtado en las figuras 10
y 113

Le figura 13 es otra vista en alzado parcial de
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do que se 1lustra en las figuras 10, 11 y 123

la parte izquierda del dispositivo de corte de la extremidad
que corresponde aJ tallo, en la cual el dlsp0s1t1vo do, corte

esta representado en su posicidn mas alta y de descanso'

La figura 14 es una v1sta parcial 31milar a la
figura 13,'que representa el dlspos1t1vo de corte en el cur-
so de su desplazamlento hesta su p051cibn activa o de Eéﬁtra-

4‘)

vom

4

Lag figuras 15 y 16 son 1gualmente ma s v1stas
parciales simllares a la figura 13, -pero que ilugtran el dig
positi#o de corte de la extremidad dé la pera que cofzé%pon—
de al tallo en una posicidn intermedia y en su posieiﬁn}més

alta y de descanso, respectivamente; ' , 5

o o2 A

Ia figura 17 es una seccidn vertical parcial to '
mada a lo largo de la linea de corte 17*17 de la figura 6, que
represen ta partlcularmente el dnsp031t1vo de accmonamlento

principal de la maquina y el embrague controlado por leva que

sirve para el accionamiento del vastago de goporte de la pera;

La figura 18 es una seccién-vertical>parcial to
mada a lo largo de la linea de corte 184j8xde la figura 6 que
representa el disﬁositivo de accionamiento controlado por le-
va que sirve para accionar la cuchilla de pelado de la peras

La figura 19 es una vista en alzado frontal de
las mordaszas de'sujecién de la pera y de su mecénismo de ac-
cionamiento contrplado por leva, estaﬁ@p lasvmordazaé repre—
gentadas en posicién ablerta, y habiendo sido abierta una
porcidn del bastidor de la mAquina paré'que la leva y el se-
guidor de leva sean visibles; ‘

Ia figura 20 es wna vista parciel similar a la
que se representa en la figufa 19, perofqﬁe represénta las

mordazas cerradas sobre una pera;
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;.01ado con ella; - ' - , T

'-arrlba, y

La flgura 21 es una v1sta en seccidn vertlcal

parclal tomada a lo largo de la llnea de corte 21-21, de la

-‘a
b
<.

’_flgura 2, que representa el carro capaz de tener un Jnovimien

va

"'to de valven en el cual estan montados el dlSpOSltlvo de cor
e te de la’ extremidad de la pera que corresponde al CaLlZ v la

rcuchllla de eYtrac01on del nucleo que contlene el reéeptacur

o,
.J b

;10 de 1as pepltas asi como el mecanlsmo de acolonamlento aso

g

*

Ia flgura 22 es una v1sta en alzado lateral

'par01a1 de la parte lzquierda de las cuchlllas de 3LV1SlOﬂ

de ls pera y'de su mecanismo de aoc1onamlento, *sql

La flgura 23 es una v1sta én se001on Yertical

eur?

"tomada a lo larco de 1la linea de corte 23~23 de la figura 6
'que representa el mecanismo controlado por 1eva que sirve

'para acc1onar el dispositivo de empuge del corazdn queto al

'rta110'

La flgura 24 es un dlagrama que representa el

rcontorno desarrollado de las pJ.stds de leva sin fin utili-

zadas,para controlar los varios elemenu05 de la maquina y
que ihdica la Secuencia de funcionamiéﬁto de dichos elementos
durante un 01010 de fun01onam1ento completo,

La flgura 25 es una v1sta en perspectlva de una

jmltad de una pera pelada cuyas extramldades han sido corta=
'das, despues de extraer su corazon y de cortarla en dos par-—

rtés; en 1la maqulna ilustrada en las flguras descrltas mas

La flgura 26 es una. 53001on horlzontal trans—

g versal par01al tomada a lo largo de la llnea de corte 26-26

u:de 1a flgura 6..

Por ‘motivos economlcOS, todas las peras proce-
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dentes de wn vergel dado o de wna parté del'mismo deben ser

recogmdas al mlsmo tlempo aungue su tamaﬁo Yy su. dureza pue-

den variar mucho.f Actualmente,

., -

aproxlmadamente w 95p ae to

P b

dasg las peras tratadas en los EE, UU estan sometldaawa ‘las

operacmones de extra001on de corazon, pelado y corte de £X-

tremldades en tna de dos maqu;nas.

Debldo a las llmltablo-

nes de estas moqunnas, los 1ndustrlales envasadores han adop-

tado CLertas normas relacionadas con los tamaﬁos y la .dureza

max1m03 y mlnlmos de las peras aceptables por ellos .con el

obgeto de ser envasadas.

las peras no deben tener una- JLlon~

gltud superlor a 201 6 mm. o 1nfer10r a 63 50. mm, (4'pulga—

das y 2,5 pulgadaf) ¥y su grado de dureza debe estar 1nclu1do

A .-

entre 1 5y 18 gradOS de la escala del ;nstrumento fabricas

do por D Balluf Manufacturlng Co. Inc.VWashlngton, D. C.,

Estados Uhldos de Amerlca, la cual es admltlda generalmente

en la 1ndustr1a de envasgado de peras para la comproba01on del

grado de dureza de las peras y en la cual la dureza se expre

sa por medio de la presién mdxima necegarla para introducir

una barra de 7,93 mm, (5/16 pulgéda) déldiémetro en la carne

de la pera exenta de plel.

En ua de estas maqu;nas, la operaclon de pela-

do ge hace porrmgqlo de una cuchilla que tiene la conflgura—

cidn de la mitad de una pera, y la cuéhilla'debé ser algo

, - '_ : - Do !
mas pequefia que la pera que se pela para tener en cuenta las

irregularidades de su forma ya que en'casé contrario algunas

partes de la berr bermanecerlan
lnm1tac1on aSJ

este tino de'egw

dlferentes, ha“‘

peras en las ﬁar as refrige-udn

i~0 deben ser ¢l

sln pelar. Debido'a esta

wfa a otras, Jodan Jas peras manlpuladas en

3s1f1cuﬁas en 51ete clases

sneracién cntes de colocar las

.6 o antes de sacarlas de estas.
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curva pero es posible hacer que se adapte substancialménte

ferentes.

En 1a otra mdquina en cuest1 On, la operacidn
de pelado es reallzada por sels cuchlllas que ge desplazan

longltudlnalmente sobre la pera adaptandose substan01almen—

te al contorno de_la misma. Cada cuchllla es llgeramenta

-

"al contorno de las peras incluidas en una gama bastanie-li-

mifada de didmetros. Para ello se necesita que las perag

sean cla51flcadas antes de su tratamlento en cinco cla:es di

- En ambas mdquinas, les cuchillas deben ser cem—

bladas y las maqulnas ajustadas cua ndo se pasa de UDG*CJHSG

de'peraé a otra., Por tanto, Duede verse'que ambas maquinas

L]

'presentan tres 1nconvenlentes pr1n01pales. Ambas necesitan

que las peras sean c1a51flcadas en un gran numero de-clases

-antes de su trataw*ento y esto representa naturalmente wm gas

.

-to 1n101a1.1ncluso antes de que 1as Deras lleguen a las ma-

quinas de tratamlenbo. Ambas maqulnas deben ser ajustadas o
reaaustadas antes ﬁe funcionar con lds Derao de cualguier cla
se v ambas deben reallzar cories dema31ado profundos durante

ro.

1a70per301on de pelado, bien pard tener en cuenta las irregu

.Lafidadés de‘fb*ma de las peras o bienrﬁéra tener en cuenta

las dl?eren01as do dlametro de 1as pe déntrd de una misma

:-h.

clase.; En numerosos casos estos corteo eXCeSlVOS producen

| una declaSLflca 1on del producto- termlnudo ya que la clasifi-

ca01on de calldaa (el producto t rmxnddo se hace tomando como

1 i :-,

base su tamano. hvs partlcu.armﬁate yuede conducir a la ne-

y

ce31dad de llena in bote con cinct mitades de pera en lugar

'

de cuatro

El moro de real acwon prek0“1do de la maquina
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cribird en 1o que s*gme, es capaz de—manipular peras de cual-
quler dureza y Lamano dentro de los llmltes max1mo y mlnlmo

ddmltldos actualmente por los 1ndustr1a1es envasadores s;n

-

gue sea necesarlo cla51flcar1as prev1amente y con 1a pvrdlda

*

nunuw.decanm. } ' - . .g _,,'g

N
R IR

Bastidor de Montage en General '

En las varias flguras 15 maqulna estd repreeenta
da montada y soportada por wn bastldor en forma de pa:alele—
pipedo rectangular de51gnado aeneralmente por la referencisa
1, ¥ que 1ncluye unds placas de exbremldad opuestas yjparale
las 2, m panel frontal 3, ¥ wnos elementos de bastluor‘4 ra
ralelos y que ge extlenden hacia adelante (flguras 1: . 5)
Como se vera shora en la descr1p01on que smgue, todos Los ele
mentos de tratam1ento de la pera estan 3Ltuados delante del
panel frontal 3, mlentras que gubstanclahmente todos los me-
canismos de a001onam1ento de control de la maquina estan si-
tuados detras del panel 3. .

‘Viastago de Soporte de Pera

Mon%ado de manera glrator;a en el bastidor 1 en
wios cojinetes 5 y 6 transversalmente al panel 3 y extendién
dose hacia atrds y hacia adelante del mismo se halla un vés-
tago giratorio huecb T sujeto de manera qué no pueda tener un
movimiento ax1al y que tiene un dlametro ligeramente superior
al corazén adher;do:al tallo de wna pera (flguras 7, 17 ¥ 23).
éﬁjeta en la extremidad posterior del véstago 7 se halla una
ruede dentada 8 (figuras 17y 2?) arraétrada por wna cadena’
9, estando la cadena arrastrada a su ve& nor wa. rueda denta-
da 11 (flguras 6 Yy 17) montada de manera glratorla en un ar—
bol de toma de mov1m1ento 12. uoportando de manera girato—

ria el arbol 12, se halla un coglnete 13 montado en un ele-
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mento de bastidor 14 y una polea 15 achavetada en la extremi

Sy

dad posterlor llbre del drbol 12 estd accionada constantemen—

te por un- motor. Alrededor del arbol 12 detrds de la ruéda

JJ..‘

’

dentada 11, se halla un embrague de constru001on convencmonal

de31gnado generalmente por la referen01a numérica 26 (flguras

-6 v 17) Sugeta debajo del embrauue 16 en el elemento*de™

bastldor 14 y exﬁendlendose por delante de este se halia una

mensula Tl“lda 17, y una tuberia 18 que plvota en la eatfeml—

5'dad 11bre de esta mensula se extlende hacla arriba. Montada

de- manera plvotante en la extremldad superlor de la articula
1on 18 y extendlendose hacia atras respecto a esta, an.halla
una artlculac1on 19 conectada de manera plvotante por su’ex-
tremldad llbre al elemento axlalmente mOV1l 20 del embrague
16. ' Formado de unasola pieza coq 1a artluulac1on 18, entre

sus extremldades, an halla un dedo 21 qué -se extiende hacia

adelante y montado en la extremldad de éste se Halla un rodi-

llo seauldor de 1ev“ 22.

i

Montadn de manera- glratorla en el bastidor 1,

 transversalmenﬁe dl arbol 3001onado 12 y por debago de éste,

se halla un arbol de: acc1onam1ento pflnC]pal 23 constantemen
te en rota01on (fl”lra 17) y en este arbol esta montada una

rueda dentada 24 acoplada con un. tornlllc sin fln 25 sujeto

- en el arbol 1 K Achavetado en el arbol 23 en una posicidn ad

|

f:yacente al arbol 12 se halla un al oo du leva 26 prov1sto de

una plsta de 1eva sin fin 27 dlspuesta an manera que pueda

":r801b1r el rodlllo seguldor de lera 22 y que tlene wy contor-

r“no 1ndlcado por la curva 27a de la flgura 24., Como resultado

......

de esta construcc1on se observara que al func1onam,ento del
vastago 7 esta controlado por 1a plsta dv 1eva 27

Pormado de una so]a pieza oon el véstago 7 inme-
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diatamente delante de su cojinete 6.se halla un distanciador
cénico 28 cuya extremldad libre estd unida a un escalon 29 (fi
gura 4). Sujetas en el véstago 7 delante del escalén 29 y

en contacto con este, se halla una plura}mdad de aletas’ Q ‘ag-
pas de fijacién de pera 31 de forma generalmente rectanéuiar

Yy que se extlenden radlalmente, que estan 1nterrump1das én’ wn

- =

punto adyacente a sus extremidades delanteras por unos: cartes
0 muescas 32. Soldada en cada wna de las d0s O mas alet s 31
en sus esquinas delanteras externas e igualmente enrel:resta—
g0, se halla wa cuchilla curva 33 de corte del'corazéﬁfiue
contiene el receptécﬁlo de pepitas pfovista de wn bor&o\pbru

tante orientado en la direccidn de gmro, 1nd10andose dlcha ai

‘reccidn por medio de la flecha 34 en las figuras 17 ¥ 22. Tal

¥y como se describird mds completamente en lo que -sigue, la fun
cibn de las cuchillas curvas 33 cbnsiste en cortar el corazén
que contiene el receptéculo de pepitas séparéndolo del cuerpo
de la pera mientras esta Wltima estd mantenida de manera que
no pueda girar durante una vuelta o menos de una vuelta del
vdstago.

Aunque entre'los varios elementos y sus conjun-
tog que constituyen la méquina de tratamiento, el mecanismo
orientador yrde avance de peras sea el que entra el primero en
funcionamiento, el vdstago 7 y sus piezas agociadas han sido
descritos en primer lugar porque, ya que todo el proceso de
tratamiento de la pera gse hace mientras esta empalada en el
vastago, todos los elementos de proceso tales como las cuchi-
llas de extra001on de corazén, de corte, y lag cuchillas de
pelado y de divisidn estan centrados sobre el vastago.

'

Conjunto de Orientaci én v Avance de Peras

Se ha obgervado que el centro del receptéculo de
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las pepitas de uﬁa pera, cualquiera que sea el tamafio de la
miéma, estd siemére situado a 22,2 mm. (7/8 pulgada) de la
extremidad de la pera que corresponde al caliz, y quelﬁn i~
cleo de 31,75 mm. de largo (1 1/4 pulgada) cortado en 1z’ ex—
tremidad'ﬁe la pera que corresponde al caliz incluira“siampre
tédo el feceptéc?lo de las pepiﬁaé; Ia funcidn principdl
dél conjunto de 6rientacién y de avance de peraé_desgiiﬁo

aqui en lo que sigue consiste pues en empalar une pers.en el

vdstago 7 coaxialmente a éste ¥ en un punto predeterminado

del mismo de modo que cualesquiera que sean el tamafio -y la

ER—

dureza de la pera, las aletas 31 ¥ sus cuchlllas de corte 33

se 51tuen 31empre en la zona del receptaculo de las pepltas

'de 1a pera y de godo que a contlnua01on gea posible reallzar'

en la péra un corte cilfndrico alrédédqr del receptdculo de
lag peﬁitas con una longitud suﬁstanciaimente igual a la de
éste, separdndolo por medio de lés cuchillas 33.

A este efecto, un par de placas Paralelas opues

tas 41 estdn montadas en los elementos de hastidor 4 que se

_ extienden hacia adelante, estando las placas provistas de

plstas ranuradas 42 de forma alargada (figura 5). Montada
en un punto adyacente a cada una de las placas ranuradas 41,

se halla una cremallera inferior 43, ¥y montados de manera feul}

hratorla en los lundos de dichas placas se hallan wos rodillos
44 diéﬁﬁé$to$ para desplazarse sobre las pistas 42. Sujeto

~en los extremos delanteros de las cremalleras paralelas opueg

tas 43, v extendiéndose entre eutas, se halla un carro 45

_en forma de canal invertido. Acopladd con las cremalleras’

inferiores 43 se halla un engranaje 46 achavetado en wn arbol
hueco 47, estando dicho drbol montado de manera giratoria en

la extremidad bifurcada 48 de una béff? de conexidn 49. Mon~
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tado igualmente en el arbol hueco 47 serhalla un pe@ueﬁo
engranaae 51 que. ‘esta acoplado por su lado superior non una
cremallera supermor 52 sugeta en el elemento de bast1uo‘ 4,
Como resultado de esta construc01on, se obgervard que“el movi
miento alterno axial de la barra de conexi én 49 produce m
mov1m1ento alterno acelerado del carro en forma de caﬂai 45,

Montada de manera plvotante en la extremldad
posterior de la barra de conexi.dn 49, -se halla wna . palanca 53,
estando la extremidad inferior de esta palanca ancladgvde
manera giratoria en la extremidad inferior de la ph%éa{extre—
ma derecha 2 del bastidor (figura 5). Montado de m;ﬁc§a gi-
ratoria en la paianca 53 entre sus eitremidades, se{béila un
rodillo seguidor deleva.  54. Achavetadé en larextremidad de-.
recha del darbol principal 3} acolonado de manera contlnua (fi-
guras 5 y 17) se halla una leva 55 prov1sta de wna plsta de
leva ovalada 56 dispuesta de manera que pueda recibir el rodi
1lo seguidor 54 y por tanto de menera que pueda determinar el
ciclo de funcibnémiento del carro 45. E1 desarrollo de la
pista 56 represehtado por la curva 56a de la figura 24, indica
el ciclo de funcxonamlento del carro 45,

Suaeto en el carro 45 entre las extremldades del

mismo se halla un bastidorde guia vertical 57 (figura 6) vy

montado en este paralelamente al véstégo 7 se halla un par de

gufas tubulares o cilindricas 58 y 59 (figura 1). Montado de
manere deslizante en las gufas 58 y 59 se halle wn carro de
copa 61 provisto de un par de orejas de soporte separadas y
paralelamente verticales 62 y 63 (figuras 1 ¥ 7). Montado de
manera giratoria en las orejas 62 ¥y 63-se halla un pasador 64,
y una copa cdnica 65 sujeta en este pésador entre dichas ore-

jas estd dispﬁesta de tal manera que pueda tomar bien uwna posi
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cidn vertical o bien una posicidn horizontal coaxialmente al

végtago 7 de soporﬁe de La pera. Formadas de una sola mleza

‘con la bage 66 de ia copa 65 en los lados delantero ¥ poste—

rior de la misms, se hallan unes protuberan01as de soporte 67
destinadas a recibir los pasadores 68, y wmos dedos 69 blfur—

cados que sirven para el centrado de la pera estdn montados

.) i

de manera glratorla en los pasadores 68. ~Formados en las’ex-
tremidades libres de los dedos se hallan wnos cojines dé;sumg
cién de pera 71 qué ge extienden hacia el interior. Cada’gru
po de dos dedos estd dispuesto de manera gue se despl&gééfsimul

taneamente hacia el interior o hecia el .exterior con feiabién

al eje de la copa 65 con el fin de centrar y su jetar Ia extre—

'mldad ‘de la pera que corresponde al caliz coaxialmente a 1a

copa y por tanto, coax1almente al vastago 7 cuando la copa eg-

" td en wma posicidn horlzontal. Se observara aqud que un ope-
',rarlo 1ntroduce una pera en la copa, de forma gque el tallo de la
, fpera esté orlentadq hacia abajo mientras la copa estd en posi-

~eidn vertical, y dé tal manera que cuando los dedos 69 estdn

en Su'posiéién retirada, la extremidad de la pera que corres-

pdndé al tallo sea ‘centrada por la copa y a continuacidn los
" dedos 69 convergen simultdneamente sobre la porcién de bulbo

~de la peré, comple tando asi la operaciln de centrado y agarran

do eldsticamente la pera en una posicidén tal que mientras la

copa gira en posicidn horizontal y se desplaze hacia la parte

_posterior de la maquina, la pera se empala coaxialmente en el

vastago 7. '

Como se ve mas clarsmente en la figura 9, las

,extremidades inferiores libres de los dedos de centrado estan
provistas de prolongaciones superpuestas T2 y 13 ofientadas

" hacia el interior, estando la extremidad de la prolongacién 72
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provista de uwn tope transversal o pasador de limitaéién T4 que
puede peneﬁrar en una ranura 75 formada en la extremidad do la
prolongacidn 73, cuando los dos pares de dedos 69 estan en su
poszclon de cierre o contrafida. En razon de esta estrué%dra,
cada grupo de dedos esta obligado a despla arse 31multaneamen
te y slmetrlcamenteien respuesta al mov1m1ento del oLro_grupo
de dedos.. o - s
Sujeto en las prolongaciones'72'y 73 de 1o¢ de-
dos y entre estas, encima de sus puntos de giro, se halla un
muelle de tensidn 76 que solicita elastlcamente 16s dos- avupos
de dedos de centrado hacia su posicidn de cierre en la ‘ral
los cojineé 71 estdn en contacto con el bulbo de la peza.,:
Extendiéndose hacia el exterior a,parfir de la
extremidad 1nfer10r de la base 66 de la copa 'y formado de una
sola pleza con esta, ge halla un sallente o dedo rigido 77.
Enroscado en la extremidad frontal 1nfer10r del carro 61 de
soporte de la copa, en el plano vertlcal del dedo 77, se halla
un tornlllo ) perno de reglaje 78, ¥y una fuerca de flj&Clcn 79
estd enroscada en la extremidad posterior de este tornlllo.

' Fonﬁada en e} lado interno,ae o de los dédos'69
se halla una protubérancia 81 que lleva montada en ella w pa~-
sador 82. Montado de manera giratoria en el pasador 82 se
halla wn seguro o cerrojo 83 solicitado en el gsentido horario,
gegln se representa: en la figura 9, por un muelle 84 y provig
to en su extremorinterno de wn par de muescas escalonadas 85
y 86, Sujeta en ia base 66 de la copa en un punto adyacente &
la extremidad amuescada del seguro 83 ge halla una barra de ce

rrogo 87 que sirve para mantener los dedos 69 en una p031C1on

' parc1almenﬁe retraida cuando la muescu del cerrojo 86 se apoya

gobre la barra 87. " Sujeta en la extremidad delantera del ca-
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- rro 61 y extendiéndose hacia arriba a partir de la misma, en

el plano vertical del cerrojo 83 se halla wna columna 88, ¥ mon
tad6 de manera pivofante en la extremidad'superior de la miséa
por medio de wm pasador 89 se halla un cerrojo 91 provistohdé

un lado superior redondeado 92 y de un 1ado inferior plano 93

‘JJ‘-'AI

segin se ve en la flgura 9. Montado en la columna 88 debajo
del cerrojo 91 se halla un pasador 94 que soporta el ladgibia-
no 93 del cerrojo en posicién horizontal., Como resultadéjae
esta constru001ou, la extremidad externa del cerrojo 83 puede

pasar por debajo de 1la extremidad interma del cerrojo 94‘nuan—

:dq se_hace girar en.el sentido antihorario la copa 65 y 133
Vpiezasisujétas en ella. Durante este mo&iaiento, el cérpdjo
',791'e§fé libre de girar en el sentido horario para que la extre
-midad externa del éérrojo 83 no obstaculice la extremidad in-

terna.del_berrojo 9{, v por tanto fermita Que la extremidad de

lantera de este ultimo se asiente en wna mussca 95 formada en

la'esquiha superiortexterna del cerrojo 83. TLos dedos 63 son

mantenidbs a continuacién eldsticamente por el cerrojo 83 en

“su p09101on completamente abierta que se representa en le figu—~

ra 3, debido al efecto del muelle de compre51on 84 y en contra
de la accidn de orlenta01on del muelle de tensidn 76,
' Tal y como se ha descrito hasta aqui, el carro

61 de soporte de 1a copa es libre de deslizarse en las gufas

- 58 y'59 y'de desﬁlagarse con el carro 45, Para sujetar de ma-

-nera amovibie el carro 61 de soporte de la copa en el carro 45,

un brazo basculante de cerrojo 101 estd montado de maners pi-

votante en wm punto situado entre sus extremos por un pasador

'vertical 102 en el 1ado izquierdo del carro 61 de soporte de la
; copa (flguras 1, 7 y 8). Forméda en la éifremidad posterior

',del cerroao 101 se halla una ranura 103, y cerrando la extre-
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midad externa de 1a misma s halla un pequeno rodlllo clllndri
co de cerrogo 104 monﬁado de manera gnratorla en la extrem;@eaﬁ
blfurcada del brazo basculante de cerrojo 101. Extendiéndose
laterslmente a partlr de la extremldad posterior del bastldcrﬂ
de gufa 57 ew allneacmon horizontal con el rodlllo 104 y en
wnae posicidn 1nmed1atamente adyacente é este se halla Pis é;;i-
liente de cerrojo 105 dotado de una cara delantera 1nclinada.
Montado entre el extrano delantero del cerrogo 101 y el carro
61 de soporte de la copa, ge halla un muelle de compre31oﬁﬂf06
que girve para sollclbar eldsticamente el cerrojo 101 a ot po—
gsicidn de cierre en01ma ael saliente de cer"ogo 105 semun ‘se
representa en la fmgura 7. Como resultado de esta conutravclon,
el carro 61 de soporfé de la coﬁa'y su conjunto de copa pueden
desplazarse hacia adelante con el carro 45 ﬁientras el cerrojo

101 estd acoplado con el saliente de cerrojo 105,

Mecanismo de Accionamiento del Dispositivo de

Centrado v AVance.-

Sujeto en el panel 3 y .extendiéndose hacia ade-

lante respecto & ésté, se halla un sub-bmstidor o ménsula 111
(figuras 3 y 4), y montada en dicha ménsula se halla wma placa
de pista de leva 112; Dispuesta en el extremo delantero de la
placa 112, se nalls wna pista de leva en forma de gencho 113
uwnida en su extremidad postericr con una prolongacién de pistae
horizontal recta 114; Sujetarigualmente:en el bastidor o en la
ménsula 111, se haiid wne ménsula 115 que Lleva sujeta en ella
una pista de leva curvae 116. | .

: Achaveuado en el arbol 64 (flgura 7) sé halla wn
braio 117, ¥ montado en el extrumo oxterno del mismo se halla
un pasador 118, Mon tado de manere puraborxa en el pasador 118

se halla'un rodiilb seguidor de pista de lava 119 gue puede pe-

akrom e

Wl e
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netrar en la pista de leva en forma de gancho 113 (figura 4) ¥y
que estd dispuestd péra desplazarse sobre la extensidn de.éiéya
de ieva 114. En razén de esta disposicion, el movimiento;ng;ia
atrds del conjunto de copa obliga el rodiilo'seguidor a sugif-
se por la superficie posterior inclhada de la pista de %g#q
en forma de gancho 1i3, ¥y ya que el rodillo pivota debajo:@ei)

eje de arbol 64 de 1= copa, la copa 65 y los elementos sujetos

v s

en ella estdn obligacos a girar en el sentido horario hasta

PR

wna posicidn horizontal que se ve en las Tiguras 4y9, oen el
sentido antihorario, segin se ve en las figuras 1y 8. ”EIfng
plazamieﬁﬁo continuo hacia atrds de la copa en posicidn hdri-
zontal y en alineaciin axial con el vdstago 7 de sopor%sﬁde la
pera esta asegurado por la prolongacién horizental 114 de la pié
ta de leva,

Formada en uno de loé dedos 69 entre las extremi
dades del mismo (figura 3) se halla una prétuberancia 121 que
lleva montado en elle un pasador horizontal 122 orientado hacia
el exterior (figaré 4), Montado de manera giratoria en el pa-
sador 122 en el plano vertical de la leva curva 116 (figuras 3
y 4) se halla un rodillo seguidor de leva 123, Debido a esta
estructura y sggﬁﬁ go indica en la figura 4, el rodillo segui-
dor de leva 123 se acopla con la pista de leva curva 116 du-
rante el trayecfo hacia atrds del conjuntb de copa de centrado
de la pera y a continuacidn los dedos de centrado 69 se alejan
de la pera y ocupan su posicidn ablerta después de que la pera
ha sido empalada coaxialmente en el véstago 7 de sopoerte de pe
Ta. A'pontinUaCién.losdedos 69 sor mantenidos en su posicidn
qbierta pbr ei seguro o cerrojo 83 (figura 9), el cual en este
momento se ha acoplado con la barra de cerrojo 87, y permanecen

abiertos durante sl resto del ciclo de funcionamiento y hasta
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que la copa sea de nuevo desplazada de su pOSicién'inicial
vertical hasta su pésicién horizontal para preparar la ini--.
ciéoién del siguiente ciclo de funcionamiento. o
Tal y como se ha descrito ﬁasta aquf, el'conjd;tb
de copa tiéne wm mov1miento de vaivén alejdndose del vasta—
go y acercéndose a este y la copa se desplaza a partir ﬁetw
una posicidn vertlcal de carga hasta una posicidn horlzontal
de recepcidn de,vés%ago y vuelve de nuevo & su posicién‘Vér~

tical, y los dedos de agarre de la pera se cierran sobre tma

pera ¥y a continuacién se abren wa vez gue la pera ha sico

empalada en el vastago.

- Mecanismo de Libera01on del Carro de Soporte de la COps.

Como se ha dicho ya mdg arriba, uno de los obje-

tog del invento congsiste en calibrar o determinar con preci-

[ S UURVUUEY Ry

sibn la posiciédn deila pera en el vdstago con relacidn a la
extremidad de la pefa que corresponde al-cdliz, independien :
temente de su tamano y de su grado de dureza, A este efect

‘wna ménsula 131 que se ertiende hacia adelante, esta montada

en el panel 3 en wa posicidn adyacente al vastago 7, y wn

brazo basculante 133 pivota en esta ménsula por medio de u

* pasador vertical 132 (figuras 1, 3, 7 y 8). Sujeto de mane-

ra regulable en sl extremo intern¢ del brazo basculante por

unos tornillos 134,?y formando parte integrante del mismo,

. se halla un brazo basculante de disparo 135 provisto de una

prolongacidn doblada y bifurcada 136 que rodea parcialmente
el vistago 7 en wn punto situado inmediatamente detrds de

los extremos posteriores de sus aletas 31. Enroseads sobre
'la extrenidad supeiior superipr del pasador'132 se halla una

tuerca 137, y anclado en ella y en el brazo basculante 133

(figura 2), se hallé un muelle de torsidn 138, que sirve pa-
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ra orientar la prolongacidn de disparo 136 hacia adelante

en direccign a una pera empalada en el vdstago 7. Formada -

de una sola pieza con la extremidad izquierda del brazo tas-
culante 133 y colgando de ésta, se halla una brida 139,.F su
jeto en ella se halla un brazo herizontal 141 que se exyégn—
de hacia adelante j que estd provisto en su extremo extermno

st 4
-

de unos dientes 142 orientados hacia el interior y hacia ade

~

lante., Seglin se representa en las figuﬁas 7 v 8, el cerrojo
101 del conjunto de copa esta situado en una posiciénggéia—
cente a la extremidad dentada externa del brazo 141 ﬁiéﬁ%ras
se haceVLa'operacién de empalar la pera en las aleta§t3y del
vastago. Sujeto en el cerrojo 101 y extendiéndose ﬂécié el
exterior y hacia atrds a partir del mismo, delante del pasa-
dor de pivotamientd 102, se halla un retén o trinquete 143.
A continuacién, si (segin se ve.en las figuras 7 y 8) se ha-
ce girar el brazo basculante 133 en el sentido antihorario
alrededor de su pasador 132 como resultado del contacto con
la exfremidad que gorresponde al ¢aliz de una pera en la pro
ldngacién de dispafo 136, el brazo 141 girard igualmente en
el sentido antihorario, y por tanto, los dientes 142 se aco-

plarén inmediatamente con el retén 143, Se producird por

. congiguiente una rotacion en el sentide antihorario del ce-

~rrojo 101 y a continuacidn el rodillo de fijacidn 104 se de-

sacoplard de su saliente de cerrojo asociado 105, separando
as{ el carro 61 de soporte de la copa del carro arrasirado

45 y se detendrd positivamente el movimiento hacia adelante
del carro 61 de soporte de la copa, permitiendosin embargo

que el carro 45 coﬁplete su movimiento hacia atrés imp;esto
por su pista de leva de control descrita mas arriba. Los

varios elementos del conjunto de disparo del carro deben es—
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tar relacionados los unos con los otros de tal manera que un
movimiento hacia atfés de la prolongaciéﬁ derdisparo 136 ﬁqj;
superior a 1,58 mm.:aprokimadamente (1/16 pulgada)'haga'qﬁéﬁ
los dientes 142 se acoplen con el retén 143, y el muelle A;H
torsidn 138 debe ser suficientemente sensible o blando pare

permltlr el mov1m1ento de retroceso de la prolongacidn ae -

R

disparo 136 en reSpuesta a una presidén muy ligera, - Obser—

FRPON

vando estos requisifos, el contacto de la prolongacidn dé

xxxxxx

digparo 136 1ncluso con una pera muy blanda producird 1a 11~

beracibn inmediata del carro 61 de soporte de la copa resPecb

al carro arrastrado 45 sin que se produzca un mov1m1ento de

retroceso ulterior de la pera. Por tanto, se proporcrona una

‘conexidn con juego muerto entre los dos carrOS 45 y 61, por

medio de la cuaj una pera, cualquiera que sea su longituwd o
gu durezg, puede si%uarse con precision sobre el vastago 7 en
m punto predetermiﬁado del mismo con relacidn a la extremi-
dad de la pera que corresponde al caliz, y por tanto con re-
lacién al centro del receptdculo de pepitas de la misma, Ade
mds, se observard que situando el mecanismo de accionamiento
lateralmente respecto al vdstago en lugar de situarlo por
debajo de éste, se évitanilos'riesgos de ensuciamiento del
mecanismo al.caerée encima los corazones o los recortes.

Durante el movimiento de retroceso o hacia adelante
de los carros 45 y 61, el movimiento del carro 61 es detenido
por el amcoplamiento del rodillo seguidor 119 con la pared ver-
tical frontal de su pista de leva asociada 113, un poco antes
del movimiento final del carro 45 impuesto por su pilstz de le-
va de control, y ﬁor'tanto, se recupera el movimiento muerto
que se producisa aﬁtes entre los dos carros.

En esta etapa del ciclo de funcionamiento de la

miquina, una pera se encuentra empalada coaxialmente sobre el

L e maemes s e i ae

3T v afrr e
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vastago 7 cualquie&a que sea su tamafio o su dureza, estande’
las aletas 31 y su3 cuchillas curvas asociladas 33 centra dgé en
el 1nter10r del co“azén que contiene el “eceptéculo de las- pe
pltas de la per . mos decdos de f13a016n de la pera han vuelto
a su posiciébn de descanso, Ng 10s. dos carros 45 y 61 eSuén vol
v1endo a sug p031chones 1n1c1ales Duradte esta por016n ‘del
ciclo de funclonam*ento no se ha producndo rotacnén alguna del
véstago; Ahora, plLede procedﬂrse al tra%amlento de la”pera
asi situada adecua damente y sujeta en el vastago de manera

que pueda girar con 1. Se haré observa: aqui que el.végtago
hueco ha realizado ya un corte axial cilindrico a tr:véqlde

la pera y que cont ene ahora el corazbn sujeto al tallo, el

~cual sera extraido méis adelante del intevior del vastago.

Mecanismo de Pelado

Sujetos en el bastidor 4 (figura 5) se halla un

par de cojinetes 121 y 152 dispuestos axialmente en el sentido
1dhgitudinal y montado en ellos de manera deslizante se halla
un 4rbol o barra 133. Sujetos en la baﬁra 153 se hallan unos
collarines de tope 154 y 155 paré limitar el movimiexto axial
de lé béfra. Montéda de manera ﬁivotanﬁé en la extremidad pos-
térior éktréma da *a barra 153 por nmedio de un pasador 156 se
halla una oleza de articulacidn 157 1é oﬁai pivota & su vez

en un paSﬂdor 158 igpuesto en la extremmded superior de una
manlvela 159 ¥ontado de manera glratorla en el bastidor 4
transvezsalmente a éste, se hblla un érb\1 161 en el cual es-
té achavetada la extremidad 1ﬂferlor de-“a manlvela 159, segun
se representa eh . figura 5. AbhaVeLP“Q 1gualmente en el ar-
bol 161 se halla un brazo 162 (figura 6} provisto en su extre-

midad libze de va .eguidor de rista de leva 163 dispuesto en

' el interior ds v-a rista de leva uOHthU“ 164 (figura 18) for-
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mada en una leva 165 estando dicha leva sujeta en el érbol
de accionamiento principal 23 de manera que pueda girar con
él. Como resultado de esta construccién, el movimiento li-
negl o axial de la barra 153 animada de un movimiento dd vai-
vén se hace bajo el control de la pista de leval64 segﬁn:Se
indica por medio de la curva 164a de la figura 24:

Sujeto en la extremidad:delantera de la barra 153
(figura 5) se halla un conector 166, y montado en este ée
mane:a rigida se halla un carro de forma angular 167 \L;guras
1, 2 ¥y 5), Sujeta en la cara frontal del carro 167 se balla
una caja de rodamiento 168 (figura 1) y montado en ella’se ha-
1lla un cojinete vertical 169. Dispuesto de manera giraforia )
en dicho cojinete se halla un 4rbol colgante 171 cuyo eje, se-
gun se representa es perpendicular al eje del vAstago 7 y
achavetada en el 4rbol 171 se halla una cuchilla de pelado
montada en el soporte 172, Sujeta en el panel 3 se halla una
ménsula 173 y en ésta, perpendicularmente al panel 3, sé halla
una cremallera fija 174 (figura 2) acoplada con una rueds den—
tada 175 achavetada en el Arbol 171. Gracias a esta construe
cibn, el movimiento longitudinal del earro 167 produce la rota
cién del soporte 172 del conjunto arbol-cuchilla alrededor del
eje  del arbol de soporte 171, Montado de manera pivotante en
el extremo superior del dispositivo de montaje 172 en el pasa-
dor horizontal 176 se halla un conector 176a, y en &ste esté
dispuesto de manera regulable en el sentido vertical un Arbol
colgante hueco 177:

Sujeto en la extremidad inferior del &rbol hueco 177
se hallu un conjunto de cuchillas generalmente designado por

la referencia 178. Anclado en el conector 176a y en el pasador

* 176 y alrededor de dicho pasador, se halla un muelle de torsién
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" corte con la pera cuando la cuchilla se desplaza en el senti-

- 24 o

2, >

179 (figura 1) que sirve para orientar el conector 176§f'élj

I

4rbol hueco 177 y el conjunto de cuchillas hacia el interior
en direccién al eje del drbol 171 y por tanto para acoplaflo
con una pera soportada por el vastago 7. Debido a estqqéqgg
truceibn, el conjunto de cuchillas es capaz de realizagiué
movimiento compuesto. Sigue el movimiento 1oﬁgitudinaiga€l
carro 167.de manéra que pueda recorrer la longitud de ﬁﬁé Pe
ra; puede desplazarse lateralmente para Seguir el contorio
longitudinal de una pera bajo la solicitacién del muellb?de
torsibén 179; y puede girar alrededor del eje del érbol!i?l
de ‘modo que las porciones de didmetro diferente de lg.cﬁbhi—

lla de pelado puedan acoplarse sucegivamente en posiéiSﬁ de

do longitudinal de la pera., Se observari aqui que el conjun-

to de cuchillas esti situado subétancialmente en el plano ho-

[ SR revp——

rizohtal del véstago 7 (figura 2). Se observard zdemds que

la cuchilla de peladb progress desde la extremidad de la pers
que corresponde al caliz hasta la ektremidad gue corresponde
al tallo., Aunque no se juzga necesario describirlos aqui
detélladamente, se utilizan unos medios para que el conjunto
de cuchillas pueda oscilar hacia el exterior alejidndose de la .
pera tan pronto como el mecanismo de pélédo hg terminado su mo
vimienfo hacia adelante, Durante la operscibén de pelado, el

vééfago vy la pera émpalada'en éste y sujeta a éste, estin ani-

- . mados de un movimiento de rotacién.

Mecanismd de Extraccibn del Corazén gue Contiene

el Receptaculo de las Fepitas.~

El corte tanto de la extremidad que corresponde al

caliz como de le extremidad que corresponde al tallo de la pera,

¥ la extraccidn del ndcleo que contiene el receptdculo de las
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pepitas se realizan igualmente durante la rotacibn de la lNz'a.
Con esta finaiidad, una ménsula 191 (figuras 2 y 21) estt, -
sujeta en una poreidén del bastidor 4 que se extiende haﬂia
adelante, y montada en este entre dicha ménsula y el panel 3
se halla una barra fija o 4rbol 192, liontado de manegg‘dgsll_
zante en el arbol 192 se hella un carro 193 provisto en su ex-
tremidad externa delantera de un fiador vértical 194 y en su
extremo posterior de una pestaiia vertical 195. Sujetv-de ma-
ne:a regulable en el 4rbol 192 entre las extremida dea del
mismo se halla un collarin de tope 196, y alrededor ie dlcho
drbol entre dicho collarin de tope y el extremo postprlor del
carro 193 se halla un muelle de compresién 197 que sirve para
solicitar eldsticamente el carro hacia atrds. Sujeto en el .
carro 167 por su conector 166 se halla un brazo colgante 198,
estando 'la extremidad inferior libre de este brazo situada en
alineacibn horizdntal ¥ vertical con el fiador 194 de modo que
durante el movimiento hacia adelante del carro 167, el extre-
mo inferior del brazo 198 se acople con el fiador, con el fin
de desplazar asi el carro inferior 193 hacia adelante en con-
tra de la accibén del muelle de compresién 197. Se obtiene

asi una conexién con movimiento mierto entre los dos carros
167 y 193. Segin se representa en la figura 2. este mecanismo
estéd gituado substancialmente a la izquierda del véstago 7.
Aungue no haya sido representada, una eatructura idéntica pue
de disponerse a la derecha del vastago. Una barra transversal
201 estd sujeta eﬁtre los rebordes 195 separados transversalmen
te y opuestos ¥y se extiende inmediatamente por delante del pa-~
nel 3 y encima del vastago 7. Sujeta de manera r.gulable en

la barra transversal 20l se halla una placa colgante 202 (fi

. gura 1) que se termina en su extremidad inferior por una cuchi
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1Ia 203 de extraccibdn del corazén que contiene el recepfécﬁio
de las pepitas, que tiene una seccidn transversal y qué.éé
extiende hacia adelante, teniendo esta seccibn un radio -subs-
tancialmeﬁte igual al radio medio de los receptdculos de, pepi-
tag de la pera., La longitud de 1la cuchilla 203 de egﬁ;aq-
cibén del corazébn debe ser substancialmente més importéhféJque
la longitud de un receptéculo de pepitas de modo que‘aifﬁes—
plazarse la cuchilla hacia zdelante en respuesta al mdvimien-—
to hacia adelante de la barra transversal 201, pueda féélizar
un corte cilindrico en la carne de la pers alredédor'ié"su re
ceptdoulo de pepitas sobre una longitud igual a la longitud
del receptéculo de las pepitas. Desde luego, esto sigﬂifica
gque la barra 201 debe recorrer una distancia total igual a

la longitud del receptdculo de las pepitas més la distancia
cntre sﬁ pogicibébn inicial y la cara delantera de la prolonga-
cibn de disparo 136 o la extremidad coincidente gque correspon
de al caliz de la pera empalada en el vastago 7 en su posi-
éién activa., ~Se observard aqui gque la cuchilla de extrac-
cibn del corazbdn no es giratoria, se desplaza en la pera mien
tras el vidstago estéd girando y ha de ser relativamente fina y
egtrecha para que penetre en la pera con la resistencia a la
friccidén mds reducida posible. En este punto, el nlcleo que
contiene el receptdculo de las pepitas y que es de forma ci-
lindrice estd todavia sujeto en su extremo delantero en el
cuerpo de la pera.

Dispositivo de Corte de la Extremidad de la Pera

que Corresponde al Caliz.-~

Sujeta en la barra 201 encima de la placa 202 se ha-

1lla una cuchilla excentrada 204 que sirve para cortar la ex-

' tremidad de la vera gque corresponde al caliz y que estd gitua
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da encima de la cuchilla 203 de extrac01én del corazén (figuras
l ¥y 2). 3eglin se ilustra en lg figura 2, la cuchilla 2u4 tie
ne una forma triangular y estd situada por encima y a la dere-
cha del wvéstago 7. Ia operacibdn de corte de la extremldad
que corresponde al caliz se hace 51multaneamente con la Bpera-
cibn de extr «ceion del corazén que contlene el recepfénulo de
las pepltas, ya ‘que ambas cuchillas eotén montadau er: la ba-
rra coman 201. ' o
Digpositivo de Corte de 1a Extremidgd-de

la Pera que corresponde al Tallo,- f'

‘e

~ Nontada en el panel 3 (figuras 10 a 16) se nalla una
ménsula 211 gue se extiende haciu adelante y que ee a,prov1sta
entre sus extremidades de una protuberancia 212 (figura 10) -
¥ en su extremidad externa libre de una protuberancia 213
Montada en la protuberancia 213 se halla una clavija 214 y mon
tada de manera giratoria en esta se ha%la la extremidad bifur-
cada de una piaca articulada 215 dispuesta deo manera que pueda
tomar una p031016n activa vertical senun se representa en li-
neas continuas en 1as fisuras 11 y 12 S una posicibén inactiva
orienta-a hacia adelante y weneralmente horizon al segun se

representa en lineas continuas en la f*"ura 13, o en lineag

 discontinuas en las figuras 10, 11 y 16.‘ Sujeta de manera amo-

vible en la extre.idad externa libre de la placa articulada 215
se halla una lémina de cuchilla 216“pf5vista en su extremidad
externa de una muesca 217 dispuesta a horecajadas sobre el vés-
tago inmediatamenté detrds de la extremidad de la pera que co-
rfesponde al tallo (figuras 11 y 12). Sujeta en la cara poste-
rior de la 1émina de cuchilla 216 eh'un':unto contiguo a la
muesca 217 se halld una cuchilla 218 excentrada hacia atris

que sirve pars cortﬂr la extremidad de la pera que corresponde
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al tallo. ‘,:

Sujeta en el carro 167 en un plano vertical a@y?@eg
te al plano vertical de la ménsula 211 se halla uma placa 221
(figura li). Pivotado entre sus extremidades sobre la‘?igtu~
berancia 212 por medio de un pasador 222 (figura 10) sgAhglla
un retén 223, y montado de manera pivotante en la plaéﬁ}2él
encima del retén 223 ror medio de un pasedor 224 se halla un
rodillo 225 dispuesto para rodar sobre la superficie Juperior
ligeramente curva del retén. Formado de una gola pieza’con
la extremidad pivotante de la placa articulada 215 sejiélla
un corto brazo de ralanca 226, y montado de manera gjréﬁoria
en la extremidad del mismo se halla un rodillo segufﬁdr'de
pista de leva 227 que esté oblizado a segulr una pista de le
va 228 formada en la extremidad inferior de la placa 221.
Gracias a esta construccibn, el'movimiento lonzitudinal del
carro 167 y de la placa 221 obliza la placa articulada 215 a
oscilar a su posicibén vertical activa y a continuacidén a subir
hasta su posicibn horizontal inactiva., Fomado de una sola pig
za con la extremidad interior de la pléca articulada 215 y
extondiéndose hacia el exterior a partir de ella se halla un
saliente o fiador 229, estando la extrémidad externa del retén
223 dispuesta de tal manera que caiga encima del fiador 229
y se acépie con &1 al producirse el movimiento final hacia el
interior de la ménsula 221, con el fin de mantener la rlaca ar
ticulada 215 en su posicién horizontal inactiva, Anclado en-
tre la extremnidad inferior de la ménsula 211 y la placa articu
lada 215 en un punto situado debajo del eje de rotacibdn de la
placa 215, se halla un muelle de tensibn 231 que orienta elés
ticamente la placa articulada 215 hasta su posicién vertical

y activa (figura 11). Una vez que el retén 223 se apoya sobre
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el fiador 229, segun se representa en la flﬂura 16, permané;eﬁ
ré en esta p051016n no solamente hasta que el carro 217 empie-
ce a deSplazarse hacla atrds sino hasta el momento en que el
rodillo 224 58 acopla con la norclén postewior inclinada .del,
retén 223, ha01endo que éste gire en el sentido antihorario-.
y se separe del flador 229, tal y como se representa en laﬂfl
gura 14, Ilas flguras 13 y 15 representan solamente las posm—
ciones intermedias del mecanismo. For tanto, puede verse gue
el movimiento hacia adelante del carro 167 sitla el dlénégxt;
vo de corte de la ‘extremidad de la pera que corresponde” al
tallo en su pOS1016n activa a2l mismo tlempo que sitla Za cu-~
chilla de corte de la extremidad que correspondeél cal;z y de
extraceibédn del corazbédn que contiene el recepticulo de las pe-
pitas en sus posiciones activas y al mismo ‘tiempo puede verse
que el movimientc hacia atrds del carro 167 produce la desac-
tivacidn de estos elementos y qae todas estas 0peraciones se
producen mientras la pera estd girando en el vidstago 7 y con
este. ElL movimiento activo de la placa articulada 215 estéd
indicado por la curva 215z de la figura 24.

Mecanismo de Extraccién del Corazén Sujeto_al Tallo.

Montada de manera deslizante ehéi interior del vas-
tago hueco se halla una barra 241 de empuje del corazbn sujeto
al tallo (figura 23) que termina en su extremidad posterior por
un dedo 242 doblado en &ngulo recto, pudlcndo dicho dedo 242

penetrar en una ranura 242a formada en el extremo externo de

un brazo basculante 243, Montado de manerz girstoria en el bag

tidor o0 en una prolongacién del mismo se halla un arbol 244,
estando el extremno del brazo basculante 243 alejado de la ra-
nura 2428 achavetado en dicho 4rbol en un punto situado entre

‘sus extremidades, Sujeto igualmente en el arbol ge halla un

PO
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brazo 2443. Achavetade en el arbol 23, se halla una leva 245
provista de una pista de leva 246 dispuesta para recibir un
rodillo seguidor de leva 247 montado de manera giraténié en el
extremo llbre del brazo 244a. Cada vuelta de la levé”é45 pro
duce, por consiguiente, el movimiento de vaivén de la -arra

de empuje 241 en el interior del véstago T con el fin de ex-
pulsar el corazbén sujeto al tallo de una pera fuera qu;vés-
tago en la secuencia indicada por la curva 246a de lquigura
24. -

Conjunto de Mordazas de Sujecién de Pera

Ia separacién del corazén gque contiene el:rééépté—
culo de las pepitas respecto al cuerpo de la pera ¥ -la divi
sién de la pera se hacen mientras la para estd mantenida en
el véstago sin que pueda girar con éste. -

A este efecto, segun se ilustra en las figuras 2, 19
y 20, un par de ejes paralelos 251 separados lateralmente y
que se extienden por delants., y que estan montados de manera
giratoria. estan sujetos en unos cojinetes adecuados montados
en el panel 3 del bastidor. Sujeto en él eje 251 se halla un
brazo 253 y una palanca 254, Montado en la extremidad libre
de la palanca 254 se halla un rodillo giratorio dispuesto de
tal manera gue entre en contacto con un dedo 255 achavetado en
el arbol 252, Igualmente, sujeto ern el drbol 252 o formando
parte integrante del dedo 255, se halla un brazo 256 similar
al brezo 253, lMontadas en las extremidades libres de los bra-
zos 253 y 257 se hallan unas mordazas en forma de arco 257 y
258 disﬁuestas para que puedan cerrarse concéntricamente alre-
dedor del bulbo de una pera empalada en el vAstago 7. Sujeta
en el arbol 252 se halla una palanca 259, y en la extremidad

libre de la misma estd montado de manera giratoria un rodillo
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geguidor 261, 7

Montado de menera giratoria en un cojinete:QSQ
dispuesto en el panel 3 y extendiéndose hacia atrés a portir
de éste sé halla un pasador 263, y montado de manera pivotante
en é1 pasador 253 se halla un brazo basculante 264 pr&v;sto
en su extremidad superior de una pista 265 que se acsslé con
el rodillo 261. Anclado en y entre los brazos 253 y’256 se
halla un muelle de tensibn 266 que sirve para soliciﬁér elds
ticamente las mordazas 257 y 258 hacia su pogicibén de.cierre
gobre una pera. DMontada en el Arbol 23 (figuras 6, 13y 20)
se halls una leva 267 provista de una pista de'leva.238, v
montado de manera giratoria en la extremidad iﬁferiqr\libre
del brazo basculante 264 se halla un rodillo seguid&rfée leva
269 dispuesto para desplazarse sobre la pista de leva 268 de
acuerdo.con la curva 268a de la figuraal, siguiendo esta pis-
ta, Como resultado de esta construccibn, las mordazas 258 y
258a  estén obligadas a cerrarse periédica yv.gimiltédneamente
sobre’'la pera y a abrirse a continuacién durante cada ciclo
de funcionamiento de la miquina en respuesta a la rotacibn de
ia leva 267. _ '

En las curvas de la figufa 24, puede verse que el
véstago 7 da una vuelta casi completa durante el intervalo '
en el cual la pera estd mantenida sin posibilidad de rotacién
por las mordazas 257 y 258 y que las cuchillas curvas 33 su-
jetas en las extremidades delanteras de las életas 31 (figura
4) actlan al mismo tiempo para cortar la extremidad delante-
ra del corazbn cilindrico que contiene el receptdculo de las

pepitas, separdndolo del cuerpo de la rpera,
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Conjunto de Cuchilla de Division de la Pera y Desintegrador

del Coragzén que Contiene el Receptdculo de las Pepitaﬁiii

Montados en el panel 3 del bastidor y en quide
los bastidores laterales de la miquina se hzllan unost%%foles
horizontales 271 y 272 separados verticalmente (figuras 1, 6
Y 22). Achavetados en los &rboles 271 y 272 se hall%ﬁ“ihos
secfores dentados acoplados 273 y 274, y formado de dﬁb:%ola
pieza con el sector dentado 274 debajo de su drbol 272?se ha--
lla un brazo 275 que se extiende hacia atrds. Achavetada en
el 4rbol 23 se halla una leva 276 provista de una pista. de
leva 277 dispuesta para recibir un rodillo sezuidor éé’leva

278 montado de manera giratoria en la extremidad externs li-

' bre del brazo 275.

Achavetados en los érbples,27l y 272 se hallan unos
brazos 279 vy 281 que se extienden hacia la parte delantera de
la miguina a través de una ranura formada en el panel 3, y su-
jetas en los extremos externos ae éste en el plano vertical
del véstago 7 se hallan unzs cuchillas opuestas 282 y 283,
Pormados en el lado inferior de la cuchilla 282 se hallan unos

Tilos cortantes orientados hacia abajo y hacia atrds 284, 285

y 286, estando el filo 286 situado delante de la extremidad

‘de una pera que corresponde al tallo y que estéd empalada en

el véstago 7. Formado en la cuchilla 283 se halk un filo de

corte 287 orientado hacia atris y situado delante de la extre—

- midad de dicha pera que corresponde al tallo, En razén de

,esfa construccién, las cuchillas 282 y 283 estdn obligadas a

cerrarse la una sobre la otra delante de la extremidad que co
rresponde al tailo de una perz empalada en el vistago 7 una

vez durante cada ciclo de funcionamiento de la mAquina bajo

»la influencia de la pista de leva 277 y de acuerdo con la

—bore o
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curva 277a de la pista de leva, que se representa en la figura
24. Se observard particularmente que el clerre de léé‘guchi-
1las 282 y 287 no produce una perforacién de la carne e la
pera ni secciona o divide la pera en dos partes, Est;fépera-
cibn, tal y como se explicard ahora, se produce solameh%e
cuando la pera es empujada hucia adelante sobre y a fré#és de
las cuchillas durante la Gltima parte del ciclo de fgbciona—
miento de la mdquina, ' ﬂgw

Sujeto en la cuchilla superior 282 se halla un bra-
z0 colgante 288 provisto en su extremo inferior de un.dedo 289
que puede penetrar e. las muescas 32 de las aletas éﬁéﬁﬁo las
cuchillas 282 y 283 estédn en su posicién de cierre thientras
la pera estd mantenida sin gue pueda girar por las wordazas dé
fijacidén 257 y 258, La fincidén del dedo 289 consiste en de-
sintegrar o romper el corazdn q@e contiene el receptdculo de
las pepitas, para que este pueda ser extraido de la rera al
ser empujada ésta finalmente hacia la pérte delantera del vés-
tago. - '

Conjunto de Empuje de la Pera

Montados en el bastidor 1 y en su panel 3 (figura
26) se hallan unos cdjinetes deslizantes 291 y 292 alineados
verticalmente y paralelos al véstago 7."Dispuesta de manera
deslizante en el interior de los cojinetes 291 y 292, se halla
una barra de empuje de pera 293 y sujeta en el borde delantero
de la misma se halla una horquilla vertiéal 294 dispuesta de
manera que rodee o esté parcialmente a horcajadas respecto
al vdstago 7. Articulada en la extremidad posterior de la ba-
rra 293 se halla una ralanca 295 que estd montada de manera
giratoria en un punto situado entre sus extremos, sobre el

Arbol 244. Achavetada en el arbol de accionamiento principal
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23 se halla una leva 296 y esta leva estd provista de una pis
ta de leva continua 305. Montado de manera pivotante‘en, el
extre o inferior de la palanca 295 se halls un brazo'“ é pPro-
visto en su extremidad externa de una horquilla 299 dlspuesta
para situarse a horcajadas sobre el arbol 23 y de tal manera
gue pueda desplazarse con relacidn a éste. Montado dé‘manera
giratoria en el brazo 298 entre sus extremos, se haliénﬁn ro
dillo seguidor de leva 301 gque zuede situarse en la pista de
leva 305 y que, por tanto, estd obligado a desplazarse_en res
puesta a la rotacién de la leva 296 de gcuerdo con L;:éﬁrva
305a de la figura 24. Como ruede verse examinando eéfajcur—
va, la horquilla de empuje de pera 294 avanza hacia‘édeiante
una vez durante cada ciclo de funcionamiento de la ndquina pa
ra empujar la pera tratada g trgvés de las cuchillas 282 y
283 y fuera del vistago 7 hasta una posicién situada aproxima-~
damente a 20° respecto a la miquina, y a continuacibén la hor-
guilla vuelve inmediatamente a su posicidn inactiva retraida

durante el resto del ciclo de funclonamiento. ILa secuencia

de las mordazas de fijacibén de pera, de las cuchillas diviso-

ras y del mecanismo de empuje de pera pusde verse examinando
las curvas 268a, 277a y 305a de la figura 24, En estas cur-
vas puede verse que las mordazzas de f£ijacidén empiezan a cerrar
se las rrimeras y que a continuacién se produce el cierre de
las cuchillas divisoras. Justo antes de que las cuchillas
empiecen a abrirse, el dispositivo de empuje inicia su funcio-
namiento,

Conjunto de Placa Iclflectora rara 3eparar las YMitades de Pers

y los Desperdicios.

Sujeta en el borde inxferior del panel 3 (figura 1)

» se hallanuna ménsula 311 y un pasador 312 que estd montado en



10

15

20

25

30

ella de manera que pueda girar, Achavetada en el pasador 312
sé halla una palanca 313 y dispuesta de mane.sa pivotéﬁté en
el extremP'libre de esta palanca por medio de un paséﬁéi 314
se halla una barra de conexién 315. MNontadas en los bastido-
res laterales opuestos 4 se hallan unas ménsulasrbolg?;$es
opuestas 316 y un &rbol transversal 317 esté montado.éﬁtellas
de modo que pueda girar., Sujetos en el 4rbol y =2 1o;iéfgo de
éste se halla una pluralidad de conectores 318 uno dézlos cua
les egtd provisto de una palanca colgante 319 que se-termina
por una protuberancia de soporte 321. Mbntado de manera ajus
table en la extremidad de la barra de conexidn 315 séjﬂglla
un conector 322 unido de manera giratoria a la palanpar3l9
por un pasador 323, Sujeta en el conector 318 se hcila una
placa defléctora 324 que se extiende transversalmente y que
estd diépuesta debajo del véastago 7 y de las cuchillas diviso-
ras 282 y 283, Segln se ilustra en la figura 1, la placa 324
estd inclinada hacia atrds con el objeto de desviar las_peras
enteras o partidas por la mitad hacia la parte delantera de
la mAquina hasta un recipiente adecuado situado por debajo y

delante de la placa deflectora 324, o hasta un transportador

' sin fin dispuesto en esta zona y que se desplaza perpendicu-

larmente a la mdquina.

Sujeto igualmente en el drbol 312 se halla un bfazo
325 provisto a lo largo de su borde inférior de una zapata
326 que se une a un refuerzo inclinado 327. Montado dg mang-
re giratoria en la leva 276 se halla un rodillo 328 dispuesto
de manera que pueda girar debajo del refuerzo 327 y de la za-
pata 326 y en contacto con ésta durante una parte de cada vuel-

ta de la leva 276, con el fin de hacer bascular la placa deflec

' tora 324 alrededor del 4rbdl 317 a partir de una posicibn in-
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,clinada hacia atrds que se representa en la figura 1 hasta

ung posicidén inclinada hacia adelante, &=n esta posic;ﬁn (in-
clinada hacia atras) la plaéa 324 desvia los desperdiéios,.tg
les como peladaras'de pera, corazones y extremos de ig;ﬁéra
recortados gue corresponden al tallo y al céliz, hacia:abajo
¥ hacia atrds respecto a la placa deflectora en un recipiente
adecuado. Durante esta parte de cada vuelta de la 19??”?76
en la cual el rodillo 328 no esté acoplado con el refuéf%o

327 o el manguito 326, la zapata se desplaza sobre la perife-

ria de una protuberancia circular 329 (figura 6) que Torma

parte integrante de la leva 276 y que es concéntricaig}:érbol
23, Durante la mayor parte de cada ciclo de funcionamignto

de la mAquina, la placa 324 estd inclinada hacia atrésdén una
posicibn tal-que pueda desviar los desperdicios hacia atrés y
hacia abajo, bn este momento solamente; v tan solo durante

un corto intervalo de tiempo, la placa deflectora 324 se ine

~clina hacia adelante como se representa en la figura 1, coin-

cidiendo este intervalo de tiempo con el intervalo durante el
cual las peras tratadas completas o partidas por la mitad son
descargadas de la mdquina, &1 ciclo de funcionamiento de la
placa deflectora y su relacibén con el ciclo de funcionamiento
de los demds elementos de la mdquina estd indicado por la curva
3263 de la figura 24. DPuede observarse que, seglin se ve en la
figura 1, el 4rbol 23 estd dispuesto para girar en el sentido
horario y que el rodillo 328 gira en primer lugar alrededor
del eje del drbol 23 rodando sobre el refuerzo inclinado 327
haciendo asi girar el brazo 326, la palanca 313 y la placa 324
en.el sentido horario hasta la posicibn de estas piezas que se

representa en la figura 1.
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Secuencia de Puncionamiento de log Varios Conjuntos

El movimiento de cada uno de los sub-conjuntcs des-
critos mis arriba, y la relacién de este movimiento,con el mo
vimiento de los demés sub-conjuntos estén descritos esquemb-
ticamente en el grafico de la figura724. Cada curvéarépreseg
ta el movimiento de uno de los seguidores de leva o'féﬁresen—
ta el contorno real de su pista de leva que ha sidq7dibujado
a lo largo de los 360o de desplazamiento de la pistalde leva,
El movimiento del elemento accionado por céda seguiq;r de le-
va es naturalmente proporcional al movimiento del segﬁidor de
leva pero puede ser superior o inferior de acuerdoiéoq los
varillajes particulares utilizados. En el comienzésﬂél ciclo
de funcionamiento (0° en el gréfico), la copa de centrado de
pera 65 estd en su posicién vertical en la cual los dedos de
sujecibn de pera 69 estdn en posicion completamente abierta
digpuestog p.ra recibir una pera intfoducida por el operario.
Sin embargo, para ilustrar mas claramente la miquina, los
dibujos (lineas continuas) representan sus varias partes a
30o respecto al punto inicial o de comienzo de la operacibn,

Contorno de la Mitad de Pera Tratada.

La figura 25, seg@n se ha indicado mis arriba, des-
cribe una pera tratada partida por la mitad que ha sido some-
tida al proceso de la mdquina descrita mis arriba., En esta
figura, puede verse qde el véstago 7 lleva formedo en &1 un
agujeroc de corazén;tallo 331, que la cﬁchilla de extraccibn
de corazén 203 lleva formado en ella un agujero de extraccidn
del corazén dd receptédculo de las pepitas 332, y que lag pe-
quefias cuchillas curvas 33 montadas en el véastago 7 y en las
aletas 31 tienen una pared curva 333 situada entre los dos agu

jeros 331 y 332 y que los une, EL contorno externo de la pera
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pelada es exactamente el mismo que el contorno de la pera no

pelada, ya que la cuchilla de pelado corta en ésta unz, cinta

>

de piel delgada y continua.

FRC I
v

w 4

4 a w3

Varios B

Con el objeto de preparar peras cortadas en'dédos
pare ser utilizadas como frutas para cocktail. es venta5030
utilizar peras comvletas en lugar de peras partidas é@;ﬁla
mitad y esta ventaja se debe a que se puede obtener una ma-
yor cantidzd de producto cortado en dados (superior en un 5%)
de una pera completa que de las dos mitades de una Qé%g: A
este efecto, no se utilizan o se desactivan las cuchillas di-
visoras 282 y 283 de la miguina, -

Se observard que en la Memoria y en las Reivindica~
ciones, los $&rminos "delante", "frontal", y "delantero" se
refieren a la parte frontal de la miquina o a la parte de la
misma en la cual el operario se sitda para introducir las pe-
ras en las copas de centrado.

EFn la descripeibén que antecede, se ve que todo el
tratamiento de una pera tiene lugar mientras la pera estd dis-
puesta en el véstago 7. Zn ofros términos, cada una de las
varias etapas de la operacién completa se hace en un solo
puesto. ILsta circunstancia, naturalmente, exige gue todos
los elementos de tratamiento de la mdquina sean reunidos en
la proximidad de la porcién dotada de aletas del véstago. Pa-
ra cumplir esta condicidén y la condicidn suplementaria gue
consiste en que 1los varios sub-conjuntos dehern funecionar en

una secuencia predeterminada, deben tomarse las mayores pre-

cauciones a la hora de determinar el emplazamiento, las dimen-

siones y la extoensién del movimiento de cada sub-conjunto y

+ para relacionar mutuamente sus operaciones. ust0s problemas
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' no se presentan en las miquinas del tipo en el cual durante

ﬁel tratamiento de la pera, ésta se desplaza de un pﬁeéﬁo a

otro, ya que en dichas mdquinas se dispone de mucho inds espa-
¢io para la colocacibén y el funcionamiento de cada uno de los

sub-conjuntos necesarios. _
En la préctica, se sitfian las unas al laddidé las
otras varias unidades del tipo descrito 1ncorporéndolas en ca-

da miquina y acclonéndolas al unisono a partir de un. drbol de

acclonamiento comun, Durante unos experimentos reales que se

han realizado, se ha comnrobadd gue una mdquina constituida
por sels unidades de este tipo puede ser atendida convenlen—
temente por un operario a partir de un transportador 91n fin,
que se desplaza transversalmente respecto a la méqunnd e inme-
diatamente delante de ésta, Gracias a la méqulna del invento,
se evita la necesidad de clasificar las peras prevzamente a
su tratamiento ya que dentro de limites razonables la miquina
es capaz de tratar cualquier pera sin tener en cuenta su ‘tama
fio ni su grado de dureza. Ia miquina podri manejar adecuada-

mente un nlmero de peras més elevado en un tiempo dado que

cualquier miquina de la competencia, . El peso de fruta que re-

" sulta del tratamiento de un nimero dado de peras es superior

al que ée obtiene con las mdquinas de la competencia ya que
las pérdidas resultantes de las Operaéiones de pelado, corte y
extraceiédn del corazbén son menores. Finalmente, ya que la md
quina produce peras completas tratadas, puéde obtenerse uns
rayor céntidéd de fruta cortada en dados a partir de un Peso
dado de peras que con la misma cantidad de peras partidaé por

la mitad, sometidas por lo demds exactamente al nismo treta-

> ~

’

omiento. e e e e o

En resumen la Patente de Invencidn que se soli-

1

cita deberd recaer sobre las siguientes reivindicaciones:
1 .
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RETIVINDICACIONES

1. Maquins pafa la extrsccidn de pepitas de peras
pa}a conserva que incluye un bastidor, un véastago montado de
manera que pueda girar alrededor de su eje en dicho bastidor
de modo que una extremidad libre del vastago sobresalga hacia
adelsnte respeéﬁo'al bastidor, un grupo de aletas que se eétien—
den radialmente y estén soportadas por dicho vastago en una poQ
sicibn situada a una cierta distancia de su extremidad libre,
una cuchilla de extraccidn del corazdn gue contiene el recep-
féculo de las pepitas, soportada por dicho bastidor en una posi-
cibn é?fuada radialmente en el exterior de los bordes.externos
de dichag aletas, siendo la disposicidén tal que una DeETa que

tiene una longitud incluida entre 63,50 y 101,6 mm. (2,5 v o4

pulgadas) pueda ser empalada en dicho vésﬁago, estando el re-

‘ceptéculo que contiene las pepitas de la pera situado alrede-

dor de diches aletas y penetrando dicha cuchilla de extraceién
del corazdn que contiene el receptaculo de las pepitasleh di-
cha pera en una posicidn situada en el éxterior de dicho cora-

z6n que contiene el recepthculo de las pepitas con lo cusl, ha-

ciendo girar el véstago, la pera girard con relacion a dicha

Ccuchilla de extraccidén del corazdn que contiene el receptacu-

lo de las pepitas y forﬁéré dicha awchilla un corte alrededor
del receptéculo que contiene las pepitas.

2. Maquina para la extraccidén de pepitas de peras
para conserva' segin la reivindicacidén 1, caracterizada porque
dicﬁa cuchilla de extraccidn del corazdén que contiene el re-
ceptéculo de las pepitas estd montada en un carro dispuesto
de manera movil en dicho bastidor detras de dichas aletas del
vastago de modo que realice un movimiento de translacidn para-

lelo al eje del vastago, con lo cual la cuchilla de extraccibn
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del corazbén gque contiene el receptaculo de las pepitas puede
desplazarse desde una posicidn situada detrés de una pera
empalada en el vhstago hacia adelante para penetrar en dicha

pera.

"%. MAquina para la extraccién de pepitas de peras
para coﬁserva;“segﬁn la reivindicacidén 1 o 2, caracteriza&é
porqué uns cuchilla de corte de la extremidad de la pera que
corresponde al tallo esté montada en un dedo provisto de una
miesca que puede desplazarse desde una posicién de separacidn
hasta una posicidn en la cual el dedo se apoys sobre;elrvésta~
g0 in&géiatamente detris del tallo de una pera empaiéda en el
vastago. ' St

4, Maquina para la extraccibn de pepitas'ﬁe peras
para counserva, segun la reivindicacidn 3, caracterizédé porque
dicho dedo provisto de muesca estd soportado por unqrpléca ar-
ticulada que ﬁivota en dicho bastidor en un eje horizontal de
modo que pueda realizar un movimiento oscilante désdq;ﬁna po-—
sicidén horizontal de separacidn hasta una posicidn activa
substancialmente vertical en la cual dicho dedo se apoya sobre

el véstago.

5., MAquina para la extraccidén de pepitas de peras

para conserva, segun reivindicaciones 2'y 4 en combinacién,

caracterizada porque el movimiento hacia adelante de dicho ca~

‘rro hace pivotar la placa articulada hacia gbajo a su posicidn

activa.

6. Maquina para la extraccidn de pepitas de peras
para conserva, segin cualquiera de las anteriores reivindica-
ciones, caracterizada porque la cuchilla de extraccidn del co-
rszbdn que contiene el reéeptéculo de las pepitas tiene una sec-

cidn transversal curva.
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7. Maquina para la extraccidn de pepitas de peras

para conserva, segin cualquiera de las anteriores reivindica-

ciones, caracterizada porque por lo menos una cuchilla de cor-
te del corazdn que contiene el receptaculo de las pepitas se

extiende entre dicho vAstago y una esquina de una de dichas

~

— a -
.

8. Maquina para la extraccidn de pepitas de peras
para conserva, segin la reivindicacidén 7, caracterizada por-

gue se proporcionzn unos medios para mantener fija una pera

empalada en el véstago mientras el vastago .gira haciendo que

Sui

dicha cuchilla o dichas cuchillas de corte del corazdén que
éontiene el receptaculo de las pepitas corten la extremidad
delantera del corazdn que contiene el receptaculo de-ias pepi-
tas separéndolo del resto de la pera.

9. Maquina para le extraccidén de pepitas.de peras
para conservé, segln la reivindicacién 8, caradterizadalporque
dichos m@dios para mentener una pera empalada en el Vésfago in~

cluyen unas mordazas montadas en dicho bastidor y un dispositi-

vo para cerrar dichas mordazas sobre la pera.

10. MAquina para la extraccidn de pepitas de peras

para conserva, segin las reivindicaciones 7, 8 o 9, caracte~

rizada porque la cuchilla o cada cuchilla de corte del cora-

zdn que contiene el receptaculo de las pepitas es una cuchilla
de alambre curva.

11: Maquina para la extraccidn de pepitas de péras
para conserva, segin una cualquiera de las anteriore reivin-
dicaciones, caracterizada porque se proporcionan unos medios
para desintegrar el corazdén que contiene el receptaculo de las
pepitas de una pera empalada en el vastago.

12. Maquina para la extraccidn de pepitas de peras
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para conserva, segﬁn la reivindicacidén 11, caracterizada por-
que dichos medlos para desintegrar el corazdn que contiene el
recéptéculo'de las pepifas incorpora un dedo montado de mane-
ra movil en dicho bastidor de manera que pueda desplazarse en
el interior de la pera y en unas muescas alineadas circunfegen~
ciéiménté formaéés‘en dichas aletas de vAstago mieﬁtras la pe-
ra esthi mantenida sin que pueda girar y mientras el vastago
gira.

- 1%. Maquina para la extraccidn de pepitas de peras
para conserva, segin una cuslquiera de las anteriores»ieivindi—
cacioné:, caracterizada porque dicho vastago es hueco de modo
que al ser empalada una pera en el véstago, este Gltimo "actha
como dispositivo de extraccién del corazdn unido al tailo.

14. MAquina para la extraccidén de pepitas de:peras
para conserva, segun la reivindicacién 1%, caracterizada porque
un dispositivo de empuje est4 montado de modo que pueda tener
un movimiento alterno en el interior de dicho vastago paéa erpu—
jar fuera de este el corazdn unido al tallo de una peré eﬁpala—
das en el vastego.

15. MAquina para la extraccién de pepitas de peras
para conserva, segin una cualquiera de las snterioes reivindi-
caciones, caracterizada ébrque dicho bastidor soporta una cu-
chilla de corte de la extremidad de la pera que corrésponde
al caliz.

16. Mhquina para la exbraccidn de pepitas de peres
para congervas, segun la reivindicacidén 15, caracterizada por-
que dicha cuchilla de corte de la extremidad qué corresponde
21 caliz y dicha cuchilla de extraccidn del corazdn que con=-

tiene el receptéculo de las pepitas estén soportadas por un

elemento comfin de modo que la rotacién de una pera empalada en
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dicho vastago de lugsr al corte de la extremidad de la pers
que corresponde al caliz al mismo tiempo gue el corte de la
pefé alrededor del receptaculo de las pepitss por la cuchills
de extraccién del corazdn que contiene el receptaculo de las

~

pepitas.

B l?.hMéquina para la extraccidn de pepitas de peres
para conserva, segin una cualquiera de las anteriores reivin-
dicaciones, caracterizeda porque incluye un conjunto de cuchi-
1la de peiado de la persa que puede desplazarse longitudinalmen-
te respecto a una pera empalada en el vastago lateralmente res-
pecto & dicha pera para que pueda seguir su contorno longitudi-
nal_y pudiendo girar alrededor de un eje. perpendicular-al eje
del vastago de modo que las diferentes porciones del é%rfil de
la cuchilla puedan acoplarse sucesivamente con la pera.

18. Maquina para la extraccidn de pepitas)ééiperas
para conserva, segun una cualquiera de las anteriores:féivin—
dicaciones, caracterizada porgue una pluralidad de cuoﬁiilas
divisoraé estan montadas de manera que puedan desplazéfse en

unos planos que contienen el eje del vastago cerrandose sobre

si mismas en un punto adyacente al eje del véstago delante de

dichas aletas y porgue un dispositivo de empuje rodea dicho

vistago detris de dichas aletas y esta dispuesto de manera que
pueda desplazarse hacia adelente a lo largo de dicho vastago
para empujar la pera a través de dichas cuchillas.

19. Mhquina para la extraccidn de pepitas de peras
para conserva, segun una cualquiera de las anteriores reivindi-
caciones, caracterizada porque una placa deflectora estd mon-
tada de manera pivotante debajo de dicho vastago y se proveen
unos medios pars inclinar hacia atras diche placa cuando se

descargs una pera de dicho vastago y para inclinar hacia ade-
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lante dicha placa durante el resto del ciclo de funcionaﬁien—
to de la miquina con el objeto de separar las peras tratadas

de los desperdicios que se producen.

20. Maquina paré la extraccidn dé'pepitas de peras
para conserva, segin una cualquiera de las anteriores reivin-
diéécionés, caf;cterizada porque incluye un carroranimado de
un ﬁovimieﬁto alterno montado en dicho bastidor de modo que
pueda.desplézarse acercandose y alejandose respecto a dicho
véstago; unas guias montadas en dicho carro paréielémente a dichoé
vAstago; un conjunto de copa de centrado y de avance ﬁéﬁtado de |
maneréigeslizdnteren dichas guias; un brazo baséulante de fi-
jacidn montado de manera pivotante en un punto situadaténtre
sus extremidades en dicho conjunto de copa de centrado:y de
avance de pera en un eje vertical y de manera generalmente pa-
ralela a dicho vastago; un saliente de fiador montado: en dicho
carro de manera que pueda acoplarse de modo amovible con-la ex-
tremidad posterior de dicho brazo basculante de fijacidn, con
el objeto de impedir el desplazamiento hacia atris de aicho
cdnjunto de copé con dicho carro en direccidén a dicho véstago;
un brazo basculante de disparo montado en dicho bastidor ent;e
sus extremidsdes y situado lateralmente en una posicidn adya= -
cente a dicho vastago sustancialmente en el plano horizontal
del mismo, estando una extremidad de dicho brazo basculante de
disparo bifurcada vy dispuesta parcialmenteralrededor de dicho
vastago en un punto predeterminado del mismo; unos medios para
orientar eléasticamente hacia delante la extremidad bifurcada de
dicho brazo basculante de disparo hacia dicha copa; un brazo que
se extiende hacia adelante sujeto en la extremidad opuesta de

dicho brazo basculante de disparo, siendo dicho brazo general-—

mente paralelo a dichas guias y adyacente a dicho brazo bascu-
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lante de fijacidn; y estendo superpuesto al emplézamiento de
dicho brazo basculante de fijacidn; y unos medios situados en
la ;xtremidad delantera de dicho brazo que pueden acoplarse con
la extremidad delantera de dicho brazo basculante de fijacidn
en mmspuesta al movimiento hacia atrads de la extremidad bifuppa— i
da‘dé diého bra;o basculante de disparo con elrfin de separar 7
dicho brazo basculante de fijacidn de dicho saliente de fiador

y para oponerse a un movimiento ulterior hacia atras de dicho

conjunto de copa de avance, permitiendo sin embargo que dicho

carro prosiga su movimiento hacia atras. R

21. Se reivindica por Ultimo como objeto sobre el
que ha de recaer la Patente de Invencidn que se solicifa: "MA-

QUINA PARA LA EXTRACCION DE PEPITAS DE PERAS PARA CONSERVAY,
’ Todo conforme queda descrito y reivindicado en la
presente memoria descriptive que consta de cuarenta y seis pa-

ginas mecanografiadas y dibujos que se acompaiian.

Madrid, 19 de febrero l.975
BERNARDO UNGRIA Co
p.p. L .
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