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‘da generalmente con la denominacidn de "AGUJA", y entre -

La presente patente de invencidn se refiere a un
sistema e instalacidn para la formacidn mecanizada y automé
tica del "cargo", destinado a las almazaras de produccidn :
de aceite de oliva,,es decir, para colocar la pasta de -
aceituna, preparada, entre discos circulares planos, los -
capachos,aque actlan como soportes, situadeos unos sobre -
otros, formando una torre, el llamadso "cargo” de los alma-
zareros, sobre el cual se aplica verticalmente una presidn,
gue provoda la salida de las fases liquidas, situadas en el
interior de la masa o pasta de aceitunma.

£l cargo se forma sobre un carrs, denominada pla-
to=vagoneta o vagoneta, que se utiliza para el transporte
del "cargo", y es el encargado de recibir la presidn de la
prensa hidraulica.

En el centro del plato-vagoneta va situada verti=
calments una barra cilindrica, normalmente hueca y perfo-

rada, con el extremo superior terminado en punta, conoci-

cuyas funciones, cabe destacar la mayor verticalidad dsl -
"carga" durante su constitucidn; svitar su formacifn exa-
gerada al aplicar la tensidén mecénica, de la prensa hidréu-
lica, y evacuar los liquidos que fluyen hacia el centra -
geométrico del capacho,

) Para que el capacho discurra a través de la agu=-_
ja, estd dotado de un agujero central, de didmetro ligera-
mente superior al de slla, conocido con la denominacidn de
“UJDII .

El sistema que se reivindica comprende dos par-

tes:

-Dosificacifn y distribucidn de la.masa sobre sl
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capacho.

~Formacidn de la torre de capachos cargados con
masa.

La dosificacidn se realiza por la inysccidn tem-
porizada de masa, vertida en forma de cortina sobre zonas
determinadas del capacho, por ventanas estédticas practica-
das en tubos cilindricos, que, por su reducida seccidn, -
producen aumentoc de presidn en la masa inyectada, que per-
mite la salida uniforme de la masa por las ventanas ds sva-
cuacidn.

La distribucidn de la masa sobre el capacho, se
realiza en forma de corona circular, empleande palas distri+
buidoras, gue giran sobre un esje perpendicular al centro del
capacho; su funcionamiento es simulténeo con el del mecanis+
mo de dosificacidn, reduciendo al méximo ld duracidn de es-—
ta fase.

Las palas distribuidoras dan varias vueltas, pa-
ra qus ol grueso de masa aumente progresivamente, formando
una superficie libre de crestas, con indspendsncia del es-
tado de fluidez y plasticidad de la pasta de aceituna con
que se trabajs.

El grosor de masa sobre sl capacho o distancia
entre el perfil inferior de las palas y la superficie del
capacho, es requlable, para adaptarse al voldmen de masa -
que se desde dosificar.

£l capacho permanece estdtico mientras se sfec-
tla la dosificacidn y distribucidn de la masa.

La formacidn de la torre de capachos con masa,
se8 realiza sn los siguientes pasos o etapas:

Se hace descender verticalments cada capacho car-
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gado a través de la aguja, apoyado en un plato plano porta-
capacho circular, provisto de una abertura, gue arranca des-
de el centro y termina en el barde, la cual limita con un
semicirculo central, situado a un lado de una linea diame-
tral, situada sn la prolongacién del eje del brazo giratorio
de dicho plato, y con dos lineas circulares, gque arrancan de
los extremos del semicirculo y terminan en el borde del pla-
to,

£sa abertura cumple la funcidn de: permitir la
salida del plato porta-capacho, fusra de la zona acupada por
la torre, lograda por un giro de unos 602 del brazo, sin que
la salida ssa cbstaculizada por la aguga.

Por el giro de salida del pletao porta-capachg, =
éste, cargado con masa, queda-depositado en la torre, no =~
pudiendo experimentar desplazamiento alguno por encontrar-
se acoplado en la aguja. Para que cada uno de los capachos
queds perfectamente colocado en la torre, es necesario que
gl movimiento de salida del plato porta-capacho se inicis
a una distancia lo mds corta posible del (ltimo capacho si-
tuado-en la torre, pero suficiente para que su parte infe-
rior no arrastre masa del capacho colocado con anterioridad.

Durante el giro de salida del porta=-capachao, su
movimiento descendents queda detenido.

La velocidad circular del eje de giro del brazo
serd la gue la experiencia dicte compmas adecuada.

El plato porta-capacho, una vez sfectuado cada -
giro de salida, y en dicha posicidn, queda dispuesto para
recibir.un nuevo'capacho, aunque con anterioridad a la co-

locacidn de dicho capacho, puede realizar un movimientao as-
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cendente o descendente que lo sitda en la posicidn méds ade-
cuada a cada caso concreto de aplicacidn. El capacho pusde
ser colocade, asi mismo, sobre el plato porta-capacho, una
vez que éste ha realizado el giro de entrada que mds adelan-
te se detalla.

De upa manera general, se dej§ previsto que sl pla
to, una vez efectuado cada giro de salida, efectle un movi-
miento descendente hasta una altura fija con respscto al sue-
lo o piso de fabrica, para recibir en dicha posicidn un nue-
vo capacho, permitiendo gue sl operario actle siempre situa-
do a nivel del referido piso. Esta posicidn generalizada, -
con la que se relacionan directamente otras exposiciones de
gsta memoria, permite consequir tres ventajas fundamentales:

- La operacidn de alimentacidn de capachos pueds
efectuarla directaments el operario u operarios encargados
de la operacidn de descarga o descapachado.

- Suprimir el uso de cualquier sistema de eleva-
cién para los capachos vacios.

- EL operario realiza el trabajo de alimentacidn
con gran comadidad.

Colocado cada capacho sobre el plato porta-capachg,
se inicia su ascenso, mantenido en la posicidn da.salida, -
hasta cue rebasa la altura alcanzada por la puhta de la agu-
ja. A partir de este momento, y hasta el final de su carre-
ra de ascenso, el plato sfectda un giro de entrada, que -
alinea su centro geométrico con la punta de la aguja y al -
eje de simetria del aparato dosificador-distribuidor.

Para el movimiento de elevacidén y descenso del -

plato porta-capacho y sus mecanismos, se emplea un carro que
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se desplaza sobre ruedas a lo-largo de dos guias verticales.
Su plataforma actda de soporte del plato con leos mecanismos
de mando y giro de salida. )

Para la elevacidn y descenso del plate porta-capa-
chos, se utilizan dos carros que discurren por dos parss de
guias paralelas y se unen a los extremos de una cadena de -
transmisidn, accionada por una rueda dentada, propulsada por|
un moto-reductor, mandado a su vez por un contactor-inver-
sor, que invierte sl sentido de giro de la rueda dentada, -
con lo que se consigus sl movimiento de elevacidn y descen-
so, alternative, de ambos carros. Asi es posible construir
la nidquina, bajo el mismo principio, en dos versiones dife-
rentes:

~ Una simple, por constar de un solo plato porta-
capacho, el carro anterior actda de soporte del plato con ~
sus mecanismos de giro; y el posterior, mediante la adicidn
del peso oporituno, de contrapeso.

- La doble, consta de dos platos porta-capachao, ca-
da uno actla de soporte de un plato porta-capacho, por lo -
que se'pueden realizar dos cargos simulténeamente aprovecﬁan-
do el movimiento alternativo de ambaos.

Al estar equilibrados en ambos casos los pesos,
se reduce considerablemente la energia necesaria para la ele-
vacién y descenso de cada carro, utilizdndose un solo moto- °
reductor en las dos versiones.

Por lo que se refiere a la instalacidn que materia-
liza 1las ideas fundamentales expuestas, el aparato dosifi-

cador-distribuidor de masa se instala a una altura superior

a la de la extremidad superior ds la aguja, con su gje de -
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simetria en la prolongacidn del ejs de la aguja.

De una mansra gensral, el aparato dosificador-dis-
tribuidor de masa se apoyard en una estructura solidaria a
la del aparato gue forma la torre, conjuntando la maquina faoy
madora del cargo.

Concretaremos la disposicidn de la instalacidén con
referencia a las adjuntas figuras que corresponden Unicamen=
te a una forma de ejecucidn no limitativa presentada a titu=-
lo de ejemplo con dicho objsto.

Las figs. 1 y 2 presentan, en vistas lateral y -
frontal, la proysccidn en alzado del conjunto del aparato -
que forma la torres de capachos.

La fig. 3 muestra la proyeccidn en planta del pla=-
to portador de los mismos, seglin la seccidn que se indica en

A-8 sobre la fig. 1.

La fig. 4 en alzado y seccidn diametral, y la fig.
5 en proyeccidn en planta, corresponden a la tolva y dosifi-
cador.

La fig. 6 en reprssentacidn aniloga a la fig. 1,
se refiere al aparato formador de la torre de capachos, en
versidn doble, es decir, con dos carros.

La fig. 7 es sl esquema sléctrico de la instala-

Con referencia a dichas figuras y a los ndmeros
nque sobre ellas designan las partes y detalles de los ele-
mentos representados, gue interesan a los fines de esta me-
moria, la descripcidén de los mismos es como sigue:

La miguina base de la instalacidn, estd constitui-

da, como se ha indicado, figs 1 y 2, por el aparato para la
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dosificacidn y distribucidn de la masa sobre el capacho, vy
el aparato para la formacidn de la torre de capachos asi -
cargados, siguiendo la guia que constituye la aguja 4 dis-
puesta sobre el plato vagoneta 2.

Por lo gue se refiere al primsro, presenta la tol-
va receptora 7 ( ampliada en las figs. 4 y 5), que recibe la
masa procedente de la batidora y la suministra al inyector,
dispuesto en la prolongacidn de la boca de salida de aquella,
y consistante en un tubo cilindrico 30, que aloja un trogo =~
25 de espiral, que realiza la inyeccidn, y va montado en el
eje 24, que recorre la tolva y dosificador distribuidor en
toda_su extensidn, £l extremo superior de ese eje lleva, por
encima del cojinete 23, la polea qué recibe movimiento de -
giro, y el inferior lleva unidas a rosca las palas distri-
buidoras de masa 29, Para el funcionamiento es prefsrible la
alimentacidn continua.

En la prolongacidn del tubo inyector, estd dispues-
ta la cdmara de recepcidn y evacuacidn de masa, que, en la
parte inferior de su generatriz, lleva cuatro orificios cir-
culares, distribuidos a 909, para 8l pasod la masa a los tu=
bos 28 ds evacuacidn, los cuales tienen su seccidn reducida
lo necesarid, para dar lugar a un aumento de la presidn de
la masa, en 8l conjunto cémara y tubos. Estos estén dotados
de ventanas, para la salida de la masa en forma de cortina,
como se ha dicho, y tisnen un perfil trapezoidal o triangu-
lar, para que el grosor de la misma aumente hacia la perife-
ria del capacho.

‘Las citadas palas distribuidoras 29, constituyen

la parte ssencial del equipo que extiende y distribuye la ma-
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vadir la zona inmediata al eje del capacho, psrmitisndo su -

sa sobre el capacho en forma de corona circular; su perfil
(rectangular, circular, trapecial, prisméticas huecas, etc.)
se establecerd de acuerdo con lo que aconseje la experiencia.
Van montadas seqdn generatrices de la cazoleta 26, y ademéis

de servir de soporte a aquellas, evitan que la masa pusda in=

didmetro que quede libre de masa una zona de unos 60 mm. al-
rededor de aguel.

En la parte exterior de la cazoleta 26 (figs. 4 y 5)
soporte de las palas 29, va instalado un cono 27, con la pun-
ta hacia abajo, alineado con el eje de giro y cuyas funcio-
nes son: centrar completamente el capacho durante la dosifi-
cacién y distribuecién, servir de punto de referencia para =
alinear perfectamente la punta de la aguja 4 {(fig, 1), antes
de formar el cargo.

Concéntricamente con el circulo descrito por las -
palas distribuidoras 28, estd instalado un aro cilindrico 6,
sostenido por cuatro pletipas en sscuadra, gue tiene los si-
guientes objetivos: servir de tope al capacho en su movimien-
to ascendente de entrada, reqgular la altura de masa ( distan-
cia entre el borde inferior del aro 6 y el borde inferior de
la pala), y evitar gue la masa se sxtienda fuera, del alcance
radial maximo de las palas.

Para el movimiento giratorio del eje comin de la es-
piral sinfin 25 de inyeccién y palas de distribucién 29, se
emplea el moto-reductor 9 (fig. 1).

Veamos ahora lo gue se refiere al aparato para la
constitucidén de la torre de capachos, previamsnte cargados

como se ha dichoj consta de la estructura metédlica, que sopor-
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.U, enfrentados por sus partes abiertas (fgs. 1, 2 y parte -

ta y presenta todos los elementos para su trabajo, y el plate

porta-capachos, con sus mecanismos para sus giros de salida
y entrada.

La estructura estd formada por cuatro perfilss en

derecha de la fig. 3), con los tornapuntas y arriostrados ne-
cesarios en cada caso, y lleva, en su cabezal o parte supe-
rior, montado el aparato dosificador distribuidor y sus tor-
napuntas.

€1 plato porta~capachos 1 (fig. 3), estd montado
splidariamente en el brazo giratorio 3, de modo gue, sn .su
movimiento, se desplaza paralelamente al piso de la fébrica
y perpendicular a la plataforma del carro tractor de eleva-
cién y descenso. Esté dotado des una abertura 21, que permits
salvar el obsticulo constitufde por la aguja central 4, del
plato vagoneta 2, al efectuar el giro de salida del brazeo de
unién 3. La forma de esa abertura 21 se concretd en las con-
sideraciones preliminares y se define claramente en la parte
izquierda de la fig..3.

E£se movimiento del plato ss realiza por el moto-
reductor 5, que le desplaza un &ngulo de unos 608 y actda -
por la accidn de un contactor intercalado en la instalacidn
eléctrica del conjunto. En la parte derscha de la fig. 3 se
éprecia cdmo las vigas de la sstructura, enfrentadas por sus
partes abiertas, sirven de guias arlos carras desplazables 16
y 19 (figs. 1y 2).

Unido a charnela a la plataforma del carro 19, va
el cilinaro neumatico 22 (fig. 3) gue actla con un efecto -

amortiguador, eeteniendo el paso de entrada y salida en el -
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funcionamiento indicado.,

La elevacidn y descensc del plato porta-capachos 1
y sus mecanismos de salida y amortiguacidén, se realiza por
los carros 19 y 16 (fig. 1 a 3), que estén dotados ds rue-
das para su desplazamiento por las partes huecas de las vi-
gas en U, actuando el carro anterior 19 de soporte de dicho
plato, y el posterior, mediante la adicidn del peso necesa-
rio, de contrapeso del anterior, a no ser que la méquina se
utilice en su versidn doble (fig. 6) y cada carroc soporte -
un plato porta-capachos.

Ambos carros, en las versiones simple y doble -
estén unidos entre si por la cadena de transmisién 17, accig
nada por un motor reductor 10 (fig. 6) con freno de zapata
eléctrico incorporado.

El giro de entrada del plato porta-capachos 1 se
realiza de forma progresiva, entre la punta de la aguja y el
final de la carrera de ascenso, por medio del tubo gufa 12
(fig. 1), montado en la parte anterior de la estructura , en
posicidn inclinada, obstaculizando el brazo 3; y, con el fin
de disminuir al mdximo los rozamientos, la cara superior de
gse brazo lleva un rodillo de giro libre, para hacer contac=-
to con dicho tubo.

El funcionamiento de la miquina constituida por
los dos aparatos descritos, se realiza en forma automética,
con el ritmo de trabajo adecuado para el desarrolle de to-
das sus fases, controlado por la instalacidn eléctrica re-
presentada en la fig., 7, y de la que son elementos esencia-

les les conmutadores de final de las distintas carreras que

corresponden a las diversas fases, que se indican tambiédn en
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‘te abiertos: uno para poner el temporizador del dosificador

la fig. 1:
- El primer fin de carrera 8, estd instalado en el
aro tope 6 (fig 1) del dosificador distribuidor, es acciona-

do por el borde del capacho y tiene dos contactos normalmen-

en marcha; y otro para el ddscenso del plato, una vez finali-
zada la dosificacidn y distribucidén de la masa.

~ El segundo fin de carrera 20, estd instalado en
la cara inferior del brazo giratorio 3 del plato porta-capa-
chos; su mando se realiza por varilla de inclinacidén regula-
ble, actda al tocar el borde del Gltimo capacho y tisns dos
contactos: uno, normalmsnte cerrado, que detiene sl descenso
de ese plato, durante el giro de salida; y otro, usualments
abierto, que pone en marcha el moto-reductor, que efectlda -
ese giro de salida. También estos contactos pueden ssr accio-
nados por un equipo electrdnico, mandado por una fotocélula,
gue sustituye a la varilla.

- El tercer final de carrera 5, va instalado sobre
la plataforma del carro 19 soporte del plato porta~capachos;
su mando es una palanca regulable con rodillo, accionado por
una leva montada en la cara interior del brazo giratorio; =-
tiens dos contactos: uno, normalmente cerrado, que detiene el|
motor reductor del éiro de salida, y otro, normalmente abiar-
to, que pone en marcha de nuevo gl descenso del plato, hasta‘
la posicién de carga.

- El cuarto final de carrera 13, estd instalado en
la parte inferior de una de las vias guias del carro anterior
16; su maﬁdo es de palanca y rodillo regulable y sstéd accio-

nadoc por una pestafia, de una de las ruedas ds ese carro. De




10

15

20

25

30

422378 |-

sus tres contactos: ung, normalmente cerrado, detiene el
descenéo del carro; otro, normaimente abisrte, actda so-
bre el temporizador de carga, que detiene el ascenso del caj
rro durante el periodo de temporizaciénj y el tercero, nor=-
malments abierto, efectfa la inversidn del giro del moto-
reductor de elevacidn y descenso de los carros, producien=
do el ascensa del anterior, cuando se finaliza la tempori-
zacidn de la fase de carga.

- EL guinto final de carrera 15, estd instalado
en la parte inferior de las vigas gufas del carro contra-
peso; su mando es por palanca regulable con rodillo, accio-
nado por la pestafia de una de las ruedas del carro contra-
peso 19, y estd” dotado de un contacto, normalmente cerra-

do, que detiene el ascenso del carro anterior al final de

sU carrera.

En la instalacidén de conjunto concretada en la
fig. 7, ademés de los finales de carrera, designados con
los ndmeros dichos, se concretan los siguientes elementaos:
relé térmico R, contactor-motor Cl del dosificador-distri=-
buidor, contactor-inversor C2 del giro de descenso del ca-
rro porta-capachos, contactor-inversor C3 del giro de as-
censo del carro porta-capachos y contactor-moto; 04 del
giro de salida del porta-capachos, relacionados con los -
gorrespondientes finales de carrera, como se aprecia en la
figura.

También se presentan en el esquema el temporiza-
dor motor de dosificacidn de masa TD y el temporizador TC
de fase de carga del capachoj; asi como la indicacidn lu-

minosa LR indicadora de desconexidn por sobrecarga, y el

pulsador P gue acciona el operario para el descensg.
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Cuando la wersidn es doble, existen los correspan-
dientes finales de carrera sefialados respectivamente en 31,
33, 34, 35 y 36, y la segunda tolva se designa en 32, Final-
mente en 37 y 38 se indican los polos del conjunto de la =
instalacién.

Expusstas las caracteristicas del sistema & ins-
talacidn que se reivindica, de un modo general y con refe-
rencia a ejemplos de realizacidn, se consigna que en la prac
tica las partes y elementos que materializan la consecucidn
del sistema y constituyen dicha instalacidn, pueden fabricar
se de las formas, tamaﬁbs y materiales que se juzguen adecug|
dos, para la ‘aplitacidn concreta de que se trate, sin que
tales variaciones, asi como las que puedan -introducirse en
detalles de su presentacidn y organizacidn, afecten a la
essncialidad reivindicada, por lo que las aplicaciones que
se hagan de esta patente, dentro de tales caracteristicas,
con cualguiera de esas modificaciones, no seran sino varian-
tes igualmente comprendias y protegidas por este registro.

. Las consideraciones que antsceden, se aplican es-
pecialmente a los dos aparatos, dosificador distribuidor de
masa sobre el capacha, y formador de la torre de capachos
cargados con masa, que pueden fabricarse con la generalidad
indicada, 'y con la independencia suficiente para poder va-
riarse en las diversas aplicaciones la posicién relativa de.
ambos, con respedto a la forma de ejecucidn descrita y pre-
sentada como méds racional, con lo que se tendran, de acuer-
do con lo antes indicado, variantes igualmente protsgidas

en ssta patente.
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La presente patente de invencidn, comprende las
siguientes reivindicaciones:

1.~ Sistema e instalacidn para la formacidn meca-
nizada y automdtica del "cargo", destinado a las almazaras
de produccidn de aceite de oliva, caracterizados porque el
sistema comprende la dosificacidn y distribucién de la masa
sohre cada capacho y la formacidn de la torre de capachos =
cargados con masa; la primera se realiza por la inyeccién -
temporizada de masa, vertida en forma de cortina, sobre zo=-
nas del capacho, a través de ventanas estdticas practicadas
en tubos cilf{ndricos, cuyas ventanas tienen reducidas sec-
ciones y dan salida uniforme a la masa.

2.~ Sistema e instalacidn, segdn la reivindicacidn
anterior, caracterizados porgue la distribucién, como la do-
sificacidn, se realiza con el capacho inmdvil, en forma de
corona circular, mediante palas distribuidoras giratorias -
alrededor de un ejes perpendicular en el centro del capacho,
siendo simultdneo su funcionamiento y el del mecanismo de -
dosificacién, y el ndmero de vueltas de las palas distri-
buidoras acorde con el grueso de masa que,corrésﬁonda, al -
voldmen de la misma que se desée dosificar.

3.~ Sistema e instalacidn, segin las reivindica-
ciones anteriores, caracterizados porque la formacidn de la
torre de capachos se realiza haciendo descender cada uho,

cargado con masa, a través de la aguja montada sn el plato-

vagoneta de transporte del cargo, colocado en un plato por-
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tador, que lleva dispuesta una abertura gue, partiendo del
centro de aquel en forma curva, llega hasta la periferia, -
permitiendo la entrada y salida del plate en la aguja, por
su movimiento alrededor de un eje en gue estd montado el -
brazo del plato porta-capachos.,

4.~ Sistema e instalacidn, segln las reivindicaio-
nes anteriores, caracterizados porque en la formacidn de la
torre de capachos, el referido plato portador de detiene en
su movimiento descendente, cuando se encuentra a una distan-
cia regulable del ¢ltimo capacho colocado en la torre, efsc-
tuando entonces un giro de salida qus deja colocado en la
torrs el capacho cargado con masa, guedando el plato dis-
puesto para recibir un nuevo capacho e iniciar el ciclo, -
aunque dse una manera general estimada como més racional, -
vuelve a efectuar previamente un movimiento de descedsu -
hasta situarse a una altura fija con respecto al piso des la
fibrica, y una vez colocado el capacho scbre el repetido -
plato, se realiza su elevacidn hasta gue rebasa la altura de
la punta de la aguja,verificando entonces el giro de entra-
da.

5.~ Sistema ® instalacidn, segln las reivindica-
ciones anteriores, caracterizadaos porque en los movimientos
de elevacidn y descenso del plato porta-capachos, y sus co-
rrespondientes mecanismos, se emplea un carro que se desplar
za verticalmente, mediante un sistema de ruedas, a lo lar-
go de dos gufas verticales, cuyo carro actla de soporte dsl
plato y de los mandas y mecanismos para los giros des en-
trada y-salida.

6.~ Sistema s instalacidn, segin las reivindica-
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ciones anteriores, caracterizados porque la instalacidn cons
ta de un solo carro o de dlos dispusstos en los extremos ds
una cadena de transmisidn, accionada por una rueda dentada,
propulsada por un motor reductor, mandado por un contactor
inversorj o de un solo carro, equilibrado por un contrapeso
dispuesto en el otro extremo de la cadena.

7.- Sistema e instalacidn, segln las reivindica-
ciones anteriores, caracterizados porque en la instalacidn
el aparato dosificador-distribuidor de masa va colocado a
una altura superior a la que alcanza la axtremidad supsrior
de la aguja, y su sjes de simetria estd situado en prolonga-
cidn del eje de esa aguja central del plato vaganeta.

8.- Sistema e instalacidn, segin las reivindica-
caciones anteriores, caracterizados porqus la instalacién -
coﬁsta de los aparatos, mecanismos Yy aleman%os gque efectdan
las operacionss que requiere la consecucidn del sistema, el
aparato para sfsctuar la dosificacidn, comprende una tolva
receptora de masa, un inyector de la misma, una cémara de
recepcién y svacuacidn de la masa, un equipo de distribucidn
de la masa, en el cual las palas de distribucidn y extensidn
de la masa van montadas segin la generatriz de una cazoleta
cilindrica, cuyo eje de rotacién coincids con el de la espi-
ral que realiza la inyeccidn.

g.- Sistema e instalacidn, segin las reivindica-
ciones anteriores, caracterizados porque en la instalacidn
gl aparato para la constitucién de la torre de capachos, =
previamente cargados cocn masa, comprende: su estructura me-
tdlica, el plato porta-capachos y sus mecanismos para rea-

lizar los giros de salida y entrade, los carros o carro con
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cidn de un cirtcuito eléctrico de mando gue comprende: un relé

Los elementos y mecanismos para la elevacién y descenso de di+
cho plato y el motor que d& lugar a tales movimientos.
10.~ Sistema e instalacidn, segin las reivindicacio-

nes, antsriores, caracterizados porgue complementa la instala-

térmico, un contactor motor del dosificador distribuidor, otr
inversor de giro de descenso del carro porta-capachos, un tert
cero tambidn inversor de giro de ascenso de dicho carro, y un

contactor motor de girc de salida del porta-capachosj asi co-

mo un temporizador motor de dosificacidn de masa y otro de fa
se de carga dsl capacho; completando el circuito de mando una
luz %ndicadora de descanexidn por scbrecarga y un pulsador de
descenso, asi como las sefializacionss correspundientas a los
fineed de las distintas carreras cofrespondientes a las su-
cesivas fases del funcionamiento de la instalacién al resali-
zar las operaciones gue comprende el sistema.

1l.- " Sistema e instalacidn para la formacidn mecz
nizada y automééica del "cargo", destinado a las almazaras de

produccién de aceite de oliva.”.

Segln se describe y reivindica en la press

a la misma se acompafian;

Madrid, 2 17 ENE 1074

Poantizso del Poze
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