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‘tura ¥ controlado o influfdo para este fin por levas que

| N actﬁan sobre el pie elevador, es capaz también de despla-

. #1005 a una via de 1eva activa situada por encime de una .

lleva lelsora, v miembros selectores de trazados situados ’

"Esta invencidn se relaciona con un mecanismo tra-|

zador para miquinas tricotadoras circulares.

En particular, la invencidn se refiere a un meca-| -

nismo tal del tipo que comprende, combinadamente, una serie|

circular de gatos con apéndices a resorte influenciadores

de las aguaas, uno por cada una de éstas, desplazablemente
montados en las mismas muescas del cilindro que las aguaas
de la méquina, teniendo cada uno de dichos gatos en su eX-

tremo inferior un pie elevador y, asociadamente al frente

de su apéndice a resorte, un ple trazador, cada uno de cu= |.

yos gatos, ademds de ser selectivamente desplazable en ai-

zarse radlalmente hacia su muesca, contra la inherente ,'

elasticldad de su apéndice, en direccidn del eje del cilin-'

dro y, por efecto de dicha elasticidad, desde tal eje; un

ple de control asoczado a cada aguja, cuyos pies de controlvf:'

son desplazables a veces mediante gatos con apendices elés-,;lﬁf{f

en planos superpuestos antes de une estacion de trlcotado
en una allmentaclén para su acclonaumiento sobre los pies
trazadores,en correspondientes planos, bajo le influencie
de. medios trazadores, por ejemplo un medio o dispositivo'

de cualquler cardcter adecuado, actuando los miembros se-

lectores sobre los pies trazadores de tal menera que se de-fi:{ff

termine la presmon de gatos seleccionados hacia sus mues-
cas en el cilindro para determinar si los pies elevadores
de estos gafbs montan sobre ung leva elevadora de &stos o

pasan libremente detris de ella,
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“dro de agujas dqble axialmente opﬁésté,‘provista de un solo

cionadores de las agujas, en cada clllndro, por medio de loa

| cuales lag agujas de doble extremo pueden ser trangferides

Asi, aunque en lineas generales la invencién es
apllcable a una médquina trlcotadora circular de una sola
allmenta016n, se pretende prlncipalmente aplicarlas a una
mdquina de miltiples allmentaclqges, en cuyo caso se dis-
pondria uﬁ conjunto de miembros‘sg1ectores superpuestos y
una leva elevadora de gatos con épéhdice a resorte delante
de la estacidn de tricotado en cQ@é alimentacidn.

Adends, la invencidn pqédg aplicarse ventajosa~

mente a una miquina tricotadorargirgulai del tipo de cilin-

conjunto de agujas de pestillo dé'doble extremo ¥y un correg

pondiente conaunto de cursores acclonables y a su vez ac-

desde un cilindro a otro ¥y viceversa, de acuerdo con las
necesidades del tricotado. En tal maquina de olllndro do-
ble provisia de un mecanismo trazador del tipo aqul refe-
rido, combinado con el cilindro iqferior o liso, los pies
de control antés nencionados puedég disponerse, y con fre-
cuencia lo son,'en w conjunto dgygafos»intermedios (wn
pie de control por cada uno de téles gatos)'dispuestos en=-
tre las porciones terminales supefiores de los gatos de
apéndice a resorte y'los extremos igferidres de los curso=
res accionadores de las agujas en ei”cilindro inferior.
En'lé mayoria de los mecaniéﬁos_trgzadores del
tipo en cuestién, el pie trazadoﬁ ésbciado a cada gato con
apéndice a resorte ge dispone de heého en un miembro pre-
gsionador situado en la misma muesca de aguja que el épéndi-
ce de dicho gato y frente ol mismb, en cuyo caso, natural-

mente, los miembros selectores presionan selectivamente en
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miembros presionadores predeterminados para efectuar movi-
nientos radiales dirigidos hacia dentro de correspondien—
tes éatoa, al interior de sus muescas, para el fin ye men-
cionado. Ia ventaja de disponer los pies trazadofes en los
bordes frontales de miembros presionadores separados de
los gatos con apéndice a resorte es la de que permite mo-
ver estos gatos hacia arriba y abajo en los dorsos de los
miembros presionadores y con relacidén a los mismos, cuyos
nienbros pueden ser mantenidos asi sicmpre a le misma altu-
ra, con sus-pies trazadores frente a miembros selectoreé
en planos relevantes. Sin embargo, se entenderd claramente
que en circunstancias limitadas seria posible former direc-
tamente los pies trazadores en los apéndices de los clte~
dos ‘gatos. _

Asimismo, aunque en la meyoria de los casos he~
bréd en wn mecéhismo trazador del tipo aqui referido wno o
més instrumentos intermedios entre cada gato de apéndice
a resorte y lé correspondienté aguja tricotadora e influir,
tales gatos pueden disponerse, en condiciones apropiadas,
para une accidn directa sobre las agujas,en cuyo caso ég-
tas pueden ser.dotadas de los pies de control antes menciod
nedos.

Ie invencién es aplicable tanto a una migquina
tricotadora circular del tipo de caja de levas rotatoria,
con uno o més cilindros de agujas estacionarios, como a
une méquing con cilindro de agujas rotatorio dotada de una
o mis cajas de levas estacionarias.

En necenismos trazadores conocidos del +ipo en
cuestidn, los niembros selectores estdn montados en planos

‘superpuestos en linea con los pies trazadores @ correspon
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dientes niveles, estando en linea con un miembro sélector
el ple trezador asociedo a cade gato y disponidndose los
ples trazadores situados a diferentes niveles en forma es-
calonada alrededor del cilindro de agujas. En tal disposi-
cibn los extremos operantes de los miembrog selectores qua;
dan situados wno encima de otro en una linea vertical y si
todos ellos se proyectan hacia adelante a sus posiciones
activas, actuardn sobre los pies trazadores e impulsardn
los gatos de apéndice a resorte al interior de sus musscas
en el cilindro, evitando asi que él pie elevador de cada
gato eldstico establezca contacto con una leva elevadora
de aquél. Inversamente, si se retiran todos los miembros
gelectores a sus posicioges inactivas, entonces no gerén
tocados los pies tragzadores y 1os'pies elevadores de los
gatos monterdn sobre la leva elevadora de éstos, obligando
a los pies de control citados, ye séa en -los gatos inter-
nmedios o en las agujas, a pasar sobre la leva divisora y
a la correspondiente vig de leva.

Se apreciard que cuando los miembros selectores
son desplazadbs desde gsus posiciones activas a las inactil-
vas y viceversa par medio de los elementos trazadores, exig
ten unasg condiciones que no coﬁducen & una buena seleccién
del trazado; por ejemplo, los pies irazadores pueden estar
en contacto activo con miembros selectores en el momento
de la retirada o bien tales pies pueden disponerse frente
a mienbros selectores al adoptar sus posiciones activas.

Si tiene lugar una seleccidn defectuosa, es muy probable
que se produzca dafio en las levas divisoras. '
 Para eliminar estas condiciones desfavorables, es

précticae habitual disponer en el cilindro de agujas o en el

e




10

16

30

cilindro que interese, segin el caso, una zona desproviste
de agujas y/u otros elementos donde quiera que se precise
mover miembros selectores desde posiciones activés o ingee
tivas y viceversa, permitiendo tales zonas vacias estos
cambios de posiciones de los referidos miembrog sin ningu-
na interferencia. '

Esto puede constituir una solucién satisfactoria
en lo que respecta a la seleccidén de trazados, pero es perw
judicial para ls prenda de vestir que se estd produciendo,
porque tienen lugar formaciones de hllos flotantes en 1os
puntos en que se retiran agujas y/u otros elementos del
cilindro, precisdndose asi el cortar a través de los ﬁilbs
flotantes y coser la prenda en la fase de acabado.

En consecuencia; el objeto de la presente inven—
cién es proporcionar une miquina tricotadora circular dote- -
da de un perfeccionado mecanismo trazador del tipo agui
referido, en el que los miembros selectores estdn situados
de tal meners en la alimentacldn, o en cada une de ellas,
que pueden adoptar posiciones activas o inactivas, de '
acuerdo con las necesidades del trazado o dibujo, sin nin-
guna interferencia entre ellos y los pies tragadores, age-
gurando asi el que los citados4pies de conbrol pasen sobre
wna leva divisora a une via de leva sin dafio alguno, ha=-
ciendo al mlsmo tiempo ihnecesario retirar agujas o éstas
¥ sus asoclados gatos del cilindro de agujas.

El perfeccionado mecanismo trazador aplicado a
l1a mdquina tricotadors circular de esta invencidn se carac-
teriza porque por lo menos las porciones terminales 6peran-
tes de los mlembros selectores de trazados dispuestos antes

de la estacidn de tricotado en la allmentaclén o éen cada
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alimentacibn de la mdquina se distribuyen en dos grupos,
uno de los cuales estd circunferencial y exialmente despla-
zado en relacién con el otro, digponiéndosge todas las por-
ciones terminales operantes de los dos grupos combinados
en planos horizontales superpuestos coincidentes con los
diferentes niveles de pies trazadores, siendo lgual la ex-
tensidn del desplazamiento circunferencial de los dos gru-
pos a un espaciamiento circunferencial de dos caras eleva-
doras de la leva elevadora de gatos en la alimentacion, cu-
yas caras actian sobre los pies elevadores de los gatos de
apéndice a resorte para levantarlos a alturas respectiva-
mente diferentes, de tal modo que se determine qué pies de
control deben pasar a la via de leva activa por encima de
la leva divisora y cudles de estos pies de control deben
permanecer a un bajo nivel inactivo por debajo de la oita-
da léva.

Parg que pueds entenderse mds claramente la ine-
vencidn, se describird seguidamente un ejemplo especifico
de construccidn de la misma, aplicado & una miquina trico-
tadora circular de cilindros superpuestos y de alimentacidn
niltiple, del tipo de caja de levas rotaloria, con referen-
cia & los adjuntos dibujos, en los cuales:

Ia figure 1 es una vista en seccidn vertical, to-
mada por la linea I-X de la figura 2, de toda la parte de
néguina necesaria para ilustrar la aplicacidn de la inven-
cion a la misma, incluyendo wun alzado lateral de un bloque
selector y de miembros selectores.

la figara 2 es una disposicidn desarrollada vis-
ta desde el interior de la caja de levas rotatoria asocia—

da al cilindro de agujas inferior o liso y estacionario de
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la miquine, mostrando una seccidn del sistema de leves in=
ferior e ilustrando asimlsmo una seleccidn 1 x 1 sobre una
leva divisore y la disposicién acheuronada de los pies tfa—-
zadores y presionadores; y

Ia figura 3 es una vista.en planta seccional del
bloque selector y de miembros selectores, tomada por la li;,f
nea III-III de la figura 1, '

‘ Con referencia a la figura 1, la miquina tricota-

dora ilustradae es del tipo de cilindro de agujas doble y
axialnente opuesto, que incluye un cilindro de agujas infe-
rior o liso estacionario 2 alrededor del cual se sitla una
anilla de soporte de leva inferior rotatoria 4 (de la que
se muestra una parte inf@rior). Acomopdadas en unas muescasg
axiales del cilindro 2, hay unas agujes de pestillo 6 de
doble extremo dispuestas pare un movimiento vertical en
contacto con ocursores asociados 8. El eilindro de agujas
estacionario superior o estriado y la asociade caja de le- :
vas superior rotatoria de la mdquins no se muestran porque Zb
son innecesarios para una comprensidén de la presente inven-
cidn. Los cursores 8 estdn dotados de pies de coantrol 10
que sobresalen raﬁialmente hacia el exterior para acopler-
ge a levas 3 y 5 accionadoras de agujas en la caja de le~
vas inferior. También se sitdan unos gatos intermedios 14
en las muescas situadas debajo de los cursores 8, teniendo
cada uno de tales gatos un pie de control 16 que coopera
con levas 7y 9 de la caja de levas 4. '

Ademés,-se dispone en cada ung de las muescas del
eilindro de agujas inferior un gato 20 con apéndice & Te=
sorte que es longitudinalmente desplazable en direccidn ver|

tical para efectuar el correspondiente desplazamiento de
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. los gatos intermedios 1l4. Cada gato de resorte 20 tiene un

32 que, como se muestra en la figura 1, estéd atornillado

- veniencia y simplificacidn en la ilustracidn, se muestran

pie de control inferior 22 dispuesto para cooperar con le-
vas 24 y 25 elevadoras de gatos fijadas en la cara interna
de la caja de levag rotatoria inferior 4.

Acomodados también eh las muescas del cilindro
de agujas hay unos gatos presionadores 26, situados median-
te bandag eldsticas 28, con sus bordes posteriores en con-
tacto con los bordes frontales de los asociados gatos 20
de apéndice a resorte. En cada uno de los gatos presiona-
dores 26 se dispons un solo pie trazador 30, situdndose
tales pies a diferentes niveles en gatos presionadores res-
pectivamente diferentes para formar un cheurdn C de tales
pies (véase figura 2) alrededor del cilindro 2.

Dos grupos de miembros selectores de trazados D

v E estdn deslizablemente montados en un bloque selector

a la placa bdsica 34 de la caja de levas rotatoria 4 por
delante de la estacién de tricotado de cada alimentacién
de la mdquina, En la figura 3 se muestra con detalle una
vigta en planta del blogue selector y de miembros selecto-
res del mismo. Los grupos de miembros selectores D y E es-
tdn alineados con las diversas alturas de los pies trazado-

res 30 de los gatos presionadores 26, Simplemente por cone

solamente cuatro miembros selectores de cada grupo, pero
ge entenderd claramente que en la prdctica habria ordine~
riamente suficientes niembros pars cubrir une gerie de po=
siciones de pies trazadores extendidas a lo largoe de.toda
la longitud de los gatos presionadores 26, EL desplazamiens

to circunferencial de los extremos operantes 36 de los mien
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brog sgselectores D y E coincide con las caras'eleva&oras
24a y 24b de la leva elevadora de gatos 24 (figura 2),

En el funcionamiento,.se actia selectivamente
sobre los grupos selectores D y E al objeto de activarlos
0 inactivarlos, nediante un dispositivo trazador, tal como
por ejemplo el descrito en la mémoria completa de nuesitra
anterior patente espaflola n° 839.634. .i

En le figura 2 se muestra une seleccién simple
de gatos, consistente en una seleccidn 1 x 1 que tiene por
resultado el paso de los pies de control 161 de gatos ine
termedios alternos 14 a wna via de leva activae X, mientras
los pies 162 de los gatos intercalados 14 permanecen & un
bejo nivel inhactivo Y. Los miembros selectores D1, D3, El
y E3 hen sido colocados en una posicién activa por un me=
canismo trazador (no mostrado), debiendo operar el grupo
D sobre las mitades superiores de sucesivas formaciones
achguronadas C de pies trazadores 30 y operando el grupo E
sobre lag mitades inferiores de esos cheurones de pies. Se
efectian caﬁbibs de trazado en los niembros selectores
cuando sug grupos Dy E estéﬁ separados de lag lineas rela-
tlvamente incllnadas de pies trazadores - 30 que definen 1os
cheurones most:ados en la figura 2.

Al girar le caja de levas 4, los miembros selec-
tores activos D1 y D3 entran en contacto con los pies fra-
zadores 30 que se encuentren en los mismos planos horizon=
tales, empuaando méds a los pr651onadores interesados 26 ha-
cia el 1nterlor de las muescag del cilindro 2 y determznanp
do el paso de los pies 22 de los correspondientes gatos de
resorte seleociénados 20 detris de la leva 24 elevadora de

gatos en el lugar de la cara elevadora 24a (véase figura
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~ nuevo la elevacibn de los pies‘l6l de los asociados gatos

2), dejando asi los pies de control 162 de los correspon-
dientes gatos intermedios 14 en la via inactiva inferior Y
debajo de una leva divisora 38. Por otra parte, los gatos
de resorte ho seleccionados pasan sobre la leva elevadora
de gatos 24, produciendo asi la elevacién de los pies de
control 161 de los asociados gatos intermedios sobre la
leva divigora 38 hacia la via de leva activa X, Une adicio-
ngl rotacién de la caja de levas 4 hace que los miembros
gelectores activos E1l y E3 establezcan contacto con los
pies trazadores 30 que se encuentran en ios mismos planos
horizontales. Como consecuencia, los pies 22 de los gatos
eldsticos o de resorte interesados 20 pasan detris de la
love 24 elevadora de aguéllos en el lugar de la cara ele-
vadora 24b, dejando asi los pies 162 de los asociados ga-
tos 14 en la via inactiva baja Y. Otros gatos de resorte
no seleccionados de este modo por los miembros selectores

activos El y E3 pasan sobre la leve 24, determinando de

14 sobre la leva divisora 38 hacia la via de leva activa X
Con los pies de control 16 de los gatos interme-

diog 14 contenidoé en forma segura en la via activa X, se
elimina la carga de trabajo de los correspondientes gatos
de resorte 20 que seguidamente pueden ser devueltos al ni-
vel bajo por uwna leva 23 para su nueve seleccidn en le si-
guiente alimentacidn.

| Se comprenderd en consecuencia que los miembros
gelectores digpuestos en los dos grupos D y E son capaces
de ser llevados individualmente a una posicién activa o
inactiva cuando pasen porciones en blanco del cilindro de

agujas, es decir, porciones desprovistas de pies, al obje-

R\
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completo de tejido dibujado sin Areas de flotaciones de his

-l12 -

to de facilitar un paso ininterrumpido a los mienbros se-
lectores y sin necesidad de retirar una mzona de egujas ¥
gatos asociados del ¢&ilindro de.agujas para este fin. De

esta maners se asegura la posibilidad de producir un tubo

lo.
Se verd en la figura 3 que cade uno de los miem=

bros selectores de los grupos D y E es influido por un par

de resortes de tensidén 33 mediante los cuales el miembrqzes 4

¥

normalmente retenido en una posicidn inactiva, Ademés, los |

miembros selectores D y E llevan asociada cada uno de 3110s'""‘

para unh accionamiento sobre el extremo posterior de su
apéndice, una palanca de leva articulada 34 que, cuando se

gira adeoﬁadamente, hace que su porcibn de leva adeéuadag

mente perfilada 34a actde sobre el apéndice del miémbro'éé T

manera que presione a &ste Gltimo hacia adelante a su po-

sicibn activa, contra la accién de sus resortes de control|  °~

33. Las palancas de 1e§a 34 estén a su vez provigtas tam;
biéﬁ de apéndices 34b dispuestos para gue accione sobre
ellos selectivamente el mecanismo trazador anteriormente
mencionado. En 35 se muegtra un elemento fiador giratorio
comin g todas las palancas de leva articuladas 34, pars B
mantener a éstas en sus posiciones inoperante y operante
en cada seleccidn sucegiva de las mismas.
En resumen la Patente de Invencibén que se solici

ta deberi recaer sobre las siguientes:

- s s
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‘interior de su muesca, contra la elasticidad inherente de

' su apéndice, hacia el eje del cilindro y bajo la citada

RETIVINDICACIONES

1. Hdquina tricotadora circular equipada con
un mecanismo trazador del tipo gue comprende, combinadamen-
te, una serie circular de agujas acomodadas en muescas en
un c¢ilindro de agujas, una correspondiente gerie circular
de gatos con apéndices de resorte influenciadores de las
agujas, uno por cada aguja, desplazablemente montados en
las mismas muescas de las agujas, teniendo cada uno de di-
chos gatos en su extremo inferior un pie elevador y, en
asociacidén con el frente de su apéndice de resorte, un pie.
trazador, pudiendo ademds cade uno de tales gatos, aparte
de desplazarse selectivamente en el sentido de la altura
y de ser controlado o influenciado para esfe fin por levas

que actian sobre el pie elevador, moverse radialmente al

elasticidad también desde tal eje; un pie de control aso-
ciado a cada aguja, cuyos pies de conirol son desplazables
a veces por gatos con apéndice eldstico a una via de leva
activa por encima de una leva divisora; y mlembros selec-
toreé de trazados dispuestos en planos superpuestos por
delante de una estacidn de itricotado en una alimentacidn o
en cada wia de ellas para su accidn sobre los pies trazado-
res en correspondientes planos, bajo la influencia de me-
dios trazadores, actuando los miembros selectores sobre los
ples trazadores de tal manera que determinen la presidn de
Zatos de apendlce eldstico seleccionados radialmente al ine
terior de gus muescas enh el cilindro para delterminar si
los ples elevadores de tales gatos montan sobre una leva

elevadora de éstos o pasan libremente detrds de ella, cuya
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_en dos grupos (D y E), uno de los cuales es circunferen—

' les superpuestos coincidentes con los diferentes niveles

- 1l4_

méguine se caracteriza porque al menos las porciones ter=—
ninales operantes (36) de los miembros selectores de traza-~
dos, por delante de la estacidén de tricotado en la alimen=—

tacidn, o en cada alimentacidn, de la mdquina se disponen

cial y‘axialmente desplazado en relacidn con el otro, dis-
poniéndose todas las porciones terninales operantes (36)

de los dos grupos (D y E) combinados en planos horizonta-

de los pies trazadores (30), siendo la extensién del des-
plazamiento circunferencial de los dos grupos citados (D ¥y
E) igual a wa espaciamiento circunferencial de dos caras
elevadoras (24a y 24b) de la leva (24) elevadora de gatos
en la alimentacién, cuyas dos caras actlan sobre los pies
elevadores (22) de los gatos de apéndice a resorte (20)
para levantar éstos Wlitimos a alturas respectivamente dife-
rentes, determinando asi qué pies de contrgl (16) deberdn |
pasar al iﬁterior de la via dé leva activa (X) por encima
de la leva divisora (38) y cudles de estos pies de control
deberdn permanecer a2 un bajo nivel inactivo (Y) por debajo
de la citada leva (38).

. 2. lidquina tricotadora circular segin la rei-
vindicacidn 1, en la que los dos grupos de miembros selec— |
tores de trazados (D y E) situados delante de la estﬁcién
de tricotado de la alimentacidn, o de cada una de ellas,
estdn deslizablemente montados en un blogue (32), dispo~
niéndose los citados miembros de un grupo (D) para operar
sobre las mitades superiores de sucesivas formacioneé (¢)
de forma acheuronada de pies trazadores, mientras log miemr-

bros del otro zgrupo (E) se disponen para operar gobre las
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mitades inferiores de tales cheurones, realizdndose cam-—
biog de trazado en los miembros selectores (36) cuando los
grupos (D y E) estén alejados de las lincas relativamente
inelinadas de los pies trazadores (30) que definen los
cheurones (C).

3. liéquina tricotadora circular segin las rei-
vindicaciones 1 ¢ 2, en la que el pie trazador (30) asocia-
do a cada gto (20) con apéundice de resorte estd situado
en un miembro presionador separado (26) dispuesto en la
nisma muesca de aguja que el apéndice de dicho gato y frend
te al mismo, egtando adaptados los mienbros selectores
(D y B) para presionar selectivamente en miembros presio-
nadores predeterminados (26) para ofectuar movimientos ra-

diales nazcia el interior de correspondGientes gatos (20)

de apéndice a resorte al intorior de sus nuescas, con el

fin aqui especificado.

4. lLdquina tricotadora circular segin las re-
vindicaciones 1, 2 6 3, del tipo de doble cilindro de a_u-
jas axialuiente opuestos, dotado de un solo conjunio do a_u-
jas de pestillo (6) de doble cxtre:.o ;7 un correspondiente
conjunto de curgores (8) accionadores de agujas en cada
cilindro, por nedio de los cuales las ajujas de doble ex—
tremo pueden transferirse desde un cilindro al otro y vi-
ceversa, y en la que los ples de control (16) asociados a
las g ujas estdn situvados sobre un conjunto de gatos inter
nedios (14) (un pie de contrel por cada sato) dispuestos
entre las porciones terminales superiores de los gatos (20)
de apéndices a resorte y log extreros inferiores de ios
cursores (8) de accionamiento de las spujas en el cilindro

inferior (2).
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5. Se reivindica por #ltimo, como objeto sobre el
que ha de recaer la Patente de Invencién, que se solicita:
 MAQUINA TRICOTADORA CIRCUIAR,

Todo confbrme queda descrito y reivindicado en la
presente memoria descriptiva, que consta de dieciseis phgi-

nas mecanografiadas y dibujos qQue Se acompaiia.

" Madrid, 4 de Enero de 1974,
BERNARDO UNGRIA

DeDe
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