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Se conocen dispositivoes seﬂuidorés de curva en l?s
s oue se utiliza, pars segulr l»-curva, un circulé de pe- .
sueiio didmetro, siendo utilizndss las genales proporcio;
nadas por la interseccidn Qa eatc cireulo y de la curvé
sara controlar el desplazamiento del ¢ireculo.
ﬁa conoce un dispositivo de este tipo, en el que
unos medlos egtan previstos paro ccﬁt;ar cxaétamente'el
cireulo explorador sobrs la curva durante el andlisis.

Tambisén 9o conoce un dlspositivo de este tipo,
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destinado a permitir un analisis mas rapidc, en sl qus.

. 'funos medios estan previstos para qus. el clrculo explorg-~
dor sae dasplace una cantidad aproximadamente 1gUal a su
'radlo a cada revolucion de un haz lumlnoso de barrldo que
5. - engendra el citado circule.

Una primera flnalldad da la invencion es un dis-
positivo del tipo general menclonado mas: arriba, pero que
se distingue particularmente de los conncidos, parque las
dos tensiones sinusoidales defasadas 902 que sngendran

10;f ' cada uno de los circdloé sxploradores sucesivos son mono-
periodicas, |

én 8l momento en que la'mggnitud apalizada al-
-canza un valor definido por la curva a ssguir, un circu~
lo 8s por lo tanto parcialmente descrito en torno al pun—

15, to del plan3s explorade bortéspondienta a este valor hasta
- gue un nueveo punto correspondiente a dicho valor sea en-
;g'. ~ contrado, En este instante, un nuevo circulc es disparado
) y a su vez parcialments descrits en torno al nuevo punto

. tomado como éentro. Los circulos exploradores son por lo
- 20. , tanto disparados unc por ﬁno, de manera discontinua, 95~
tando previsto un breve plazo de tiempo entre dos circu—
los sucsesivos, mientras que en las soluciones anteriores,
T la axploraoién cpnstituia un fenomeno continuo, que ponia
en précticq, segﬂn un primer dispositiuo conocido, un pun-

’ . To e e : z - .
25, . to de analisis luminosoc gque recorria un gran numaro de ve=
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‘ces un circulo explorador g su véz en desplazamiento psr-~

manents y, segln un segundo dispositive conocido, un cir-
culo de exploracion recorrido una sola vez, pero de-férmar
completa permanentemante, éin.intarfupcién alguna dé la
axplotgcién. 7

Una ventaja importante de la invencion s nue,
en cada punto analizado, g pésible tomar la. informacion
correspondiente sn memoria y explotar esta infdrmacién,
no siendo dada la orden ds disparo dal circulo alguienta
mas que despuas que esta toma en memoria o incluso esta
explotacion ha sido hecha., Ninguna memoria intermedia es
necesaria a sste efacto, comsc lo serfia 81 caso en las so-
lucionss anteriores donde sé Procéda'por muestreo, '

Segln otra particularidad ds la invencion, los
organos de memoria que psrmiten, de forma conocida an si,
regiﬁtrar en cada punto las coordsnadas dsl cireulo de ex-
ploracién para afiadirlas a las coordenadas anteriormente
registradas y desplazar asi dicho circulo, comprenden un
covertidor analogico-digital, Ds ello resulta gque la in-
formacion puede ser memorizada en valor numérico, por sjem-
plo sobre banda perforada o sobre imprimante. Una mayor
precisién de medida se obtiens vy, tembién, una posibilidad
de funcionamientoc a frecuencias mas ba jas que las autori-

N R4
zadas por los sistemas anteriores. La invencion permite

‘finalmente utilizar tanto mesas trazantes, indispensables




para el analisis de documentos Ee gran superficis, como’
tubos "flying spot" qus permitennel analisis ultrarfépido
.de pequefios documentos, .
La invencion todavia tiens como finalidad una
8. forma de ajecucién preferida que parmite, cualquisera que
gea la forma da la curva a analizar, asegurar la progre-
sion unidireccional del analisis, :
Segﬁn esta forma de ejecucién, un generador pro-
cura parmanentemente gos tens;on?é sinusoidaleg defasadas
.10, 902, y unos madios estan previstos para csmparar las mor-
denadas de los dos puntos de los pares de puntos sucesi-
bamants explorados y para disparar la transmision de las
citadas sefiales sinusbidales a los organos adcionadoras
en uno de los cuatro instéqtés de su’ paso por cero, aiagi-
1B do en Funcion del resultado de la'citada'comparacién do
7 las coordenadas,
La invencidn sera me jor comprendida con ayuda
de la deccripcion que sigué y confeferentia al dibujo ane-
xo, en 8l que:;
20 lLa figura 1, es el ssquema de principio de un
' dispositivo seguidor de curva conforme a la forma de e je-
cucion preferida de la invencion,

La figura 2, representa las dos tensionas si-

nugscidales y sus cuatro pasos por cero,

25, La figura 3, representa varios circulos ds explo-
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racion sucesivos de la curva a seguir,

El dispositive rapresentado ssta destinado al

anélisis de un documentos fijo D' por ejemplo por medio

‘'de una- fuente luminosa 1 u- orgaﬁu de analisis movil en’ al'

lano XY y de un detector Fatoalectrico 2 cuyu desplazau-
mlanto aventual ssta ligado al de la Fuente, Este despla—'
zamiento, asi como el del organo de marcado 3 que forma!
por ejemplo, parte de una mesa trazante, es gobernado por
las tensiones X e {) tomadas a las salidas respect;‘w ‘
vas de los amplificadorss de suma total 4 y 5. |

Las tensiones ® B @ son engendradas de la

manera siquiente: un ganerador & proporciona psrmanaente-

mente, sobre sus smlidas respectivas 6a y 6b dos tensiones
sinusoidales dsfasadas 909 una respecto a la otra, o sea
seng y cosd . La salida fase conecta a la antrada (—) de
un comparador monoestable 7 que detecta el paso a cero de
senol hacia los valores negativas (punto Q1 de la curva
send de la figura 2), asi como a la entrada (4) de un
comparador monosstable 8 que detscta 8l paso a cerc de
send hacia los valores positivos (punto Q3), La salida
6a es todavia conectada a la entrada inversora de un a-m-
plificador-inversor 9,

La salida 6b se conscta a la entrada (+) de un
comparador monoestabls 10 que detecta el paso a cero de

cosq hacia los valores pesitivos (punto Q2), y a.la en-
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trada (~) de un comparador monoestable 11 que detecta sl
paso a cerc de cosa haciarlqs'Qalurea.nagativos (buntd
Q4). La salida 6b es todaV%g bongctaqé a'la entrada inver-
sora da un amplificadbr—invérso£ 12.‘
5, . Las,salidas .de l>s ;umparadoré3'7,8, 10, {1, se
. conectan a una pustta 0 13 por mediacion de pusrtas 0 14
a 17 y de puertas Y 18 a 21, Estas puertas son validadas
de la manera siguiente: dos érgancs 22 y 23 guardan en
- memoria, dg una manera qus sera expiicada mas tarde, in#or-
10. maciones relativas a la pendiente de la curva analizada,
Si A es el nunto de analisis que acaba de ser marcado, de
cogrdenadas XA e YA’ y B el punto siguiente, de coordana-—
das Xg & Yg, se distinguiran los cuatro casos siguientes:
o 12 casag XE > X, 8 Yo 'Y YA
715. : - 22 caso YB { YA y XB < XA
. 32 caso Xg < XA e Yg } Ya
42 caso YB > YA y XB } XA
Es facil mostrar que el analisis progresara de
ﬁanera unidireccional, sin'reﬁorno hacia atras y ésto,
80, cualquiera que sea la forma de la curva a analizar, si la
L explcracién del documento se realiza por circulos sucesi-
s vos, centrados cada uno en el punto de analisis anterior,
rrrr y recorridos siempre an sl mismﬁ sentiddé, a partir de un

punto de disparo que coincide con Q3 en el primer caso,

25. Q4 en el segundo caso, (1 en el tercer caso y Q2 en el



cuarto caso, siaﬁda los puntos G1 a Q4 los que indican en
la figura 3, en la que se ha reprasentado unrciféulo de
exploracién completo, centrado en A en la curva X a ana-
'lizar. | l o '
5. ' ,“ ' _ Se chbserva que lafp0f010n de este circulo afac-

tivamente recorrida a partir d4e Q1 corta la curva X en B,

punto donde la exploracion del circulo se detiens. Como'

XA > Xg e ¥y < YB,.e{ circulo siguiente, centrado en B s

todavia explorado a ﬁarﬁir de su posiciﬁn Q1, hasta C,.Com¢
10. Yg Y. ¥ Xg D Xo» 81 circulo siguiente, centrado en'C,-gs
' todavia explorado a partir de su posicion Q1, hasta D. Si
en torno a D tomado como cantro, sa comienza nUBVamenta
una explorac}on circular a partir de una POBlClDﬂ Q1, se '
observa que sl punto E' analizado correspunderia a un re=-
i5; torno hacia atras del analisis, De hecho, como Yo { Y ¥

c < Xp» ol ‘eirculo centrado en D sera explorado a partir

de su posicion Q2 hasta un punto E que curresponde perfec—'

tamente a una progreslon unidireccional dsl analisis.

7 El razonamiento anterior es valido cuando send
ge:} es aplicado para el control en X, cosd para sl control

en Y y que la curva es recorrida en él-sentido horario,

Si por el,cont;ario, se aplicara send para.sl control en .

Y y cosq para sl control en X, siendo la curva antonces

recorrida en el sentido antihofario,'el primer caso co=-

25, rresponderia al punto Q4, el segundo al punto @3, el ter-
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- cero al punto Q2 y el cuarto al punto §1.

Esta perfectamente claro que, para que el cir-

culo de analisis arranque en Q1, es preciso que la tensian.

- send sea aplicada al dispositivd de control en X del r-

gano de analisis en el momento de sqﬁaso por cero hacia los
valores nagativo;, lo que dorfeséonde perfectamente al pun=
to marcado Q1 en la figdra 2, Se sstahlecera, de la misma
manera, la concordancisa entrs los puntos marcados G2, Q3°
y Q4 en las figuras 2 y 3 repecfivamente.

Las Grganos 22 y 23 tienen cada uno una salida

> - - ’ -
que proporciona la informacion A = B, una salida gqua pro-

porciona la informacicn A) B y una salida que proporsiona

la informacian A (B, Estas salidss se conectan a las puer-

tas como se ha indicado en la figura 1,

Se' observa por ejemplo que, para XB)XA ) YB'<
YA, la pusrta 19 sera desbloqdeada en sl momento en que
sena pase por cero hacia los valores positivos, es decir
an el primer caso anteriar. Asimismo, la pusrta 18 sera
desbloqueada en el tercer caso, 21 en el segundo caso y
20 an el cuarto caso, -7

Las salidas de los comparadores 7,-8, 10, 11
son por lo demas conectadas.a pdertas Y respectivas 24 a
27, que tienen sus salidas conectadas a una puexta O 28.7
La pusrta 24 puede recibir manualmente, antes del princi-

pio del aﬁalisis, una sefial "Q1MAN“ de validacidn, Cuando
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ocurre ésto, durante sl pasoc de sen® por cero hacia los
valores nagativas, una sefial ss transmitida a la,salida-
de la puerta 28, Asimismo, una sefial "QsMAN", apl@caga a
la pusrta 25, permite geleccionar manualmente Q3 al prins
cipio de anélisis; una seffal "QZMAN", aplicada a la puerta
26, permite seleccionar manualmente Q2 al principio de

analisis y una sefial "Q,MAN" aplicada a la puerta 27, per=

- mite seleccionar manualmente Q4 al pringcio des anéligis..

" Las pusrtas 13 y 28 se cohectan a una puerta O
29 cuya salija se conecta a una entrada de una puerta Y 30,
La puerta 30 se conecta por una parte a la sali-~

da de ungpuerta Y 31, y por otra parte a la salida 32a de -

un sistema de axplotacién exterior de las coordenadas X e

'Y del punto analizado (tal como perforadora o banda, o'ée-_

gistro magnetico). La salida 32a es validada cuando la ex-.
plotacién ha terminado. La pusrta 31 se conecta'a la séli~.
da 33a de un convertidor analogico digital 33 que forma.par-
te de un 5£gano,de pussta en memoria de las tensiones de '

’ , .
control en X, Como se vara a continuacion, un impulsoc de.

-final de conversién es producido en la salida 33a, cuando .

el dispositivo 33 ha acabado su conversion analégica—digie

tal, Asimismo, un convertidor analogico~-digital 34 que
forma parte de un organc de pussta en memoria de las ten—
aiones de control en Y, anvia, sobre su salida 34a conecta~-

da a la buerta 31, un impulso de final de conversiﬁn.CLa
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presencia simultanea de sstos dos impulsos valida la .en-
trada de la pusrta 30 consctgda a la puerta 31..

Cuahdo la puerta 30,es'validada, controle el cis~

"rre de dos interruptores electronicos 35-36 per mediacién

de un circuito bisstable 38, De ello resulta ques las aai"ire-r-
les sinosoidales de salida de los amplificadores 8 y 12

- . s .’
pusden entonces ser transmitidas, por mediacion des resis-

‘tencias 39 y 40 respectivamente, a los ampli?icadoieé 4 y

,75' 

La salida del smplificador 4 se conscta a la en-
trada analogica 33A del convertidor 33, cuya salida digi- .
tal 33D es a su vai conactada por mediacion de una memori%
41, a la entrada digital 220 dgyconvertidor-digital analégi—
co 42, Los érganoa 33=41=-42 constituyen la memoria de las
tensiones de control en X mencionados anteriormente:
_ Asimismo, la salida del amplificador 5 se consc—
ta a la entrada analégica 34A del,congértidor 34, cuya sa=-

lida digital 34D se conecta a su vez, por mediacion da una

memoria 43, a la entrada digital 44D de un convertidor ana-

Vlégico 44, Los organos 34-43-44 constituyen la memoria de

las tensionas de control en Y, mencionada anteriormente.
La salida 42A se conecta a una entrada del ampli- -

ficador 4 por mediacion de una resistencia 45,'mientras

que la salida 44AR se conecta a una entradé del amplifica—

dor 5 por mediacion de una resistencia 46.
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Uh Grganu 47 fija permansentements 8l valor nu-
mérico a la salida 33D, mientras que un organo 48 fija
permanaentemente 8l valor numérifo a la salida 34D,

El desplazamiento en'x pusde ser controladm.ma—
nualmente por medio de un-potanciémetro 19 al que se apli—
ca una tension continua UV a traves de un interruptor elec-
tronico 50, y de una resistencia 51 consctada, como las
resistencias 4% y 39, a la entrada inversora (-) del am-—
plificador 4. '

Asimismo, el desplazamiento en Y puasde ser con-
troladc manualmente por medio de un potenciémetro 52 al
que se aplica una tension continua Vv, a traves de un in-
terruptor electronico 53, y de una resistencia 54 conac-
tada, como las resistencias 46 y 40,'a la entrada in;er~
sora (~) del amplificador 5.

Un raioj 55 envia, a traves de la puerta 37,
impulsos a las entradas respectivas 33b y 34b; estos im-

. L. .
pulsos controlan las operaciones de conversion antes del

4 . 3 . - ’ s 4
analisis propiamente dicho, como se vera a continuvacion,

Unos organcs de retardo 56 y 57 conectan las sa- -

lidas respectivas 33a y 34a a las entradas de contrel ras—
pectivas 41a y 43a, De ello resulta que la informacion

pressnte en 33D o 34D es transferida a la salida de la me-
moria 41 ¢ 43 al cabo de un plazo [&Tz. Asimismo, la sefal

' d rd .
de final de conversion es aplicada a los organos respecti-
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vos 22 y 23 al cabo de un plazo‘£X1}_ <[XT2, proporciona-
do por los érgaﬁos de retardo 88 y 59 fespectivamente.

Las salldas 330 vy 41D ss consctan a un compara-
dor numérico 60, que procura las 1nf‘ormacicnas XA) XB
XA = XB o XA ( XB al organo 22, Asimlsmo, las salinae 34D
y 43D se conectan a un comparador numerlco 61, gue propor-

ciona las informacicnes Y Yo, Yo = Y_oY Y. al or-
A B A | A E

gano 23,

Un amplificador diferencial 62 compara un valox

o una zona da valores ds referencia de la magnitud anali-

’ N4
- zada, procurada por un organo 63, al valor instantaneo

proporcionado por sl detector 2 y; en cada coincidencia,
aplica un nivelddgico de validacign a una entrada de una
puarta Y 64, cuya otra sntrada se congcta a la salida ds

la puerta 30, La salida de la puerta 64 controla el orga-

no de marcado 3 as{ como una entrada de la puerta 37.

El funclonamlento del dlsp051tivo que se acaba
de describir es, en su prlnclplo, el siguienta. unas qeﬁa—

les monosinuscidales defasadas 900 son, durante coin01den—

_cias arriba consideradas, aplicadas en (:) y en C) por

. ' ’ - > ]
mediacion de los amplificadores sumadores respectives 4 vy

5, Cada uno de estos amplificadores, por e jemplo 4, efec—

" tha la suma de la seffal monosinusoidal corrsspondiente

(aplicadé en 39) y de la sefial ds salida de la-memuria,tal

como 33=41-42 (aplicada en 45). De ello rasulta finalmente
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que los érganos 1y 3 describen, en cada coincidencia, un
circulo centrado en la curva a analizar (figura 3).

En la forma de ejecuycion p"raf‘:erida descrita, se
hacs arrancar este circulo en una posiciSn a1, Qz2, Q3 o
Q4, segun la pendiente de la curva, tal como deflnlda, en
los cuatro casos sxpuestos anterlormanta, por las coorda—
nadas de das puntos A y B axplorados sucaesivaments,

Mas precisaments, antaes dal analisis propiaments
dicho, unas seffales de puesta a cero de siénos apropiados,
as aplican a los difarentes'puntos marcados RAZ en el di-~
bujo. E1 reloj 55 envia entonces impu}sos de control ds
conversién, de modo que los convertidoresVBS'y 34 provo-
qhan la fijacién, en 47 y 48, de los valores numericos
que definen la posicién inicial del 'organo de analisis;
Actuando sobre los potenciématrbs'49'y 52 (estando ce-—
rrados los interfuptores 50.y-53 por las aaﬁalés de pusg-
ta a cero), se'regula entonces manualmenﬁp gsta poaicién
inicial en X y en Y, Durante esta regulacién manual, el
5rgano 38, gobernado por los impulsos de puesta a cero,
abre los interruptores 35 y 36, de modo que la axploracién
circular -no se produzca,

Para disparar sl anélisis, las seflales de pues—
ta a cero son reemplazadas por seﬁales de partlda aplica=-
das en los mismos puntos (salvo en 133 y 28a) Por lo de-

mas, sefiales aplicadas en 55a detienen 8l reloj 55 cuando
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-do el impulsoc de final de conversién, ya mencionado es pro-

- 14 =

-’ R4 ! N .
la ultima conversion en curso ha terminado, es decir cuan— -:

ER
i

ducido en 33a y 34a., En ssts momento, la pnsiéién inicial

. de los organos de analisis se ifdica en 330-34D, y despuds.

- tras sl plazo [}Tz, se transfisre a la éaiidé de las memo-:;f

rias 41 y 43,

En tanto las seﬁaleé ﬁAZ sgsan aplicadas a las
puertas 13 (en 13a) y 28 (en 28a ),solo la pusrta 20 es
pasante (siendo solo la seflal RAZ aplicada sn 28 de la pa~}i
laridad conveniente), La puerta 28 transmite la informa-
cion de selsccion manual de las ﬁosiciones 01-a-Q4%'Si por
s jemplo una saefial manual es.aplicéda'eﬁ Q2MAN a la puerta
26, cuando cosd pasa por csroc hacia un valor positivg,
las puertas 26-28 y 29 son validadas. La puerta 30 sera a

su vez validada cuando la pusrta 31 haya sidc validada por

" las.sefiales de final de conversion yhue la explotacién

por sl 6rgano 32 haya terminado, Es asi guando, habiendo -

4

sido aplicada la sefial de partida en 65a a la puerta 65

y habiendo transcurrido el plazo ZXTZ, la posicion inicial’

“habra sido tratada por el érganc 32, En este momento la

puerta 30 es pasante y transmité una sefial sobre 38b que

controla el cierrs de los interruptores 35 y 36, Esto tig=-
ne como efecto aplicar én las salidas QD 8 Ga las ss-
falss de analisis que tienen po; origenia pasicion.de par-

tida selesccionada manualmente,
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éuando una porci&n del primer circulo dere;pio-
racion hayé gido daescrita, la-puerta 64 ss cierra y habré_
una informacion de coincidencia procedente del comparador

5. .62,

El 6rgano 3 es entonces controlado y la conver—
sion por los convartidoras 33 y 34 es a su vez controlada
en 33b y 34b, a través de la puerta.;7;

| La primera informaciSn de wmincidencia a:la 8a=-

10. lida ds la puerta 64 es por lo demas tratada por un or=
gano no representado, para permitir la apertura de la puer-
ta 28 por su entrada a y, al mismo tiempo, el cierrs de la
pusrta 13 por su entrada a. A partir de este instante, los
&alores memorizados an 22 y 23 controlan la seleccidr de

115, . cada posicién de partida de analisis popﬁediacién de la

o puerta 13.

El control de conversion aplicado en 33b y 34b,
comoc se ha ind}cado anter;ormant95 permite memorizar laé
coordenadas del punto de la primera coincidencia,

Mientras la transferencia de estas coordenadas

50, en 41D y 43D no tenga lugar (es decir durante el plazo
ZXTZ contado a partir del impulso de ' final de conversion),
SRR seran las.coordenadas del punto inicial las gue se snguen-
e tren aplicadas en C) en los compdradores 60 y 6?. ﬁl mig-
mo tiempo, las coordenadas del punto de coincidencia son

25, aplicadas an , de modo que la comparacion pueda efec—
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tuarse, Al cabo del plazo Zﬁﬂ contado a partir del im-

- pulsa de flnal de convarslon, gste ultimo permite laxneQ ,

7 morlzaclon de los resultsdos de la comparaclon sn 22’y 23.,

Estos resultados vendran a efactuar la selaocmon de las
posiciones Q1 a Q4, como ‘se ha sxplicado mas arriba, quel
permitira determinar la posicidn de un nuevo circulo de
exploraclon._ |
El 1mpulso de final de converszon tisns por

efecto, por ‘mediacion de la pusrta 31, validar de nuevo
la entrada correspondiente da la puerta 30 paré autorizar
el disparo ulterior del nuevo circulo, Por lo demas, por

medlaclon del organo 38, abre los lnterruptores 35, y 35,

.por lo tanto detienes la exploracion del primer circulo,

La posicion de parada del primer c;rouxo no 8s complsta-
mente el punto de coincidencia, ya que la-exploracién se

contlnua durante la breve duracion de la conversion. Al

cabo del plazo [§T2, la puerta 'Y 65 es desbloquaada por ?

los 1mpulsos de final de conversion retardados, 51endo las
seflales de partida por lo demas aplloadae sobre su snira-
da 65a. Eeto puerta Y valida el organc de explotacion 32,
que recibe las informaciones pressentes en 330 vy 340._Cuan- '
do "la explotacion ha terminado, la salida 32a valida la-

puarta 30. chho de otroc modo, un nuevo circulo no ‘as dis-

. parado si la axplotac1on de las coordenadas del punto an-

terior no ha terminado,
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Si, por el contrario, la explotacion de las coor-
denadas ‘del primer punto ds c01ncidencia ha terminado, el

nueco cireulo es disparado.. Es explorado hasta 1la segunde

'coincidenc1a, y la sucesion del proceso ya descrito se pro-

duce nuauamente.

Las aplicaciones del dlSPOSItIVO dsscrito puadan
ser variadas, sstando constituido un ejemploc por el traza- -
do de curvas de isodensidad.

En esta aplicacion particular, la fuente i:puedpl

estar constituida por un tubo del tipo de punto de aralisis

movil ("flying spot") cuyo haz es recibido por un fotomul~
tiplicador que cumple la mision del detector 2. Conviens

sefialar que el fotomultiplicader recibiré.pa}manentgmente
intensidades luminosas comprendidaé én una zoﬁa relativa~
mente estrecha de valores y, por sste motivo, que su tiem-
po ds recuperacién no intervendra en la nréctipa. Saguirén
por tanto sin dificultades las variaciones de intansidad,‘
inclusc si la velocidad de barrido es alevada. Asi'pues,
se puede tomar la parte optima de la velocidad elevada de
funcionamientd de los dispoéitivos de memorizacion exis— -
tentes, sisndo convenientemsnte elegida a esta efacto la
frecuencia dei geneiador 6, o

La amplitud de l; ainu;oide engendrada sera ele-

gida en funcion de la sénsibilidad de reapuesfa dal dispo~-

’ > 3 - -
sitivo de memorizacion y de la inercia del dispositivo de

i
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analisis, La regulacién del defasado entre los bornes 6a y

6b permitira por ejemplo barrer, no ya segﬁn circulos, Sino_

sequn elipses alargadas que tienen su eje mayor perpendicu-

lar a las curvas de 1sodensidad, con vistss a mejorar la

definicion,

Ss oEsarva:é que la densidad 6ptica a analizar
podra presentar discontinuiaadéé,'sin que el mgrcado de je
de ser esfective, a condician de que la dimension de astas
discontinuidades gqueds ihfsfior a la dimension correspon-
dients de la slipss ds axploracién.

Da una manera géneral; el dispositivo se aplica
al analisis bidimensional y a la fijacion o a la memoriza—
cion de una magnitud fisica cualquisra, materialmante de-
tectable sn un planc X0Y. Esta magnitud fisica puede mani-
festarse bajo la forma de una radiacion (caso del analisis
de una superficie luminsscents, por ejemplo), &n cuyo caso
la mision del gensrador 1 sera suprimida, debiendo entonces
ser sometido el detector 2 que recibe esta radiaciﬁn, a un
control de desplazamiento en X y en Y,

La magnitud fisica puede todavia esﬁar constitui-
da por una caracteristica de transmisién, de absorcion o
de reflexion ds una onda de naturaleza cualquiera, por e jesm-

’ ’ .
plo, luminosa o acustica, en cuysc caso sera preciso eviden-

-temente prever un generador 1 y un detector 2, sisndo some-

tido uno al merios de estos dos componentes del organo de
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anéliéis al control de desplazamientos,

El diépositivo de fijacion puede por su parte as-.
tar realizado de maneras muy diferentes segin lés'éplica-;
ciones (masa trazants, tubo rcatodico, u otras) e'incluao;
comprender organos comunes con el dlspos;~1vo de analisie
(una mesa trazante cuyo trazador es controlado an X 'y en Y
puede, por ejemplo, estar provista-de:un organo de analisis
solidario del trazador), En el caso en que los digpoéitiuoa
de analisis vy, de fijacién tengan'controles distintoé de des=-
plazamxentus, un factor de escala cualquxura pusda ser adop-
tado entre la axploracion y la fiJaclon. .

No es asimismo necesarioc gue la. 1nFormacion ana~
lizada sea traducida por una fijacion an un plano explorado
segﬁn dos ejas de coordenadas en sincronismo con el anali~
sié. o |

' Se puede en efecto levantar, en cada instante en

que el detector proporcxone un impulso, las coordanadas co~

rrespondientes del organo de analisis y contentarses con me- -
morizar el valor numerico de estas coo£danadas, por ajamp;o
sobre banda perforada o sobre imprimante,

Conviene sefialar que sl dispositivo descrito hacé
dicha memorizacion muy facil ya que se dispone permanenﬁq—
mente,entre dos impulsos sucesivos del detector, los valbé-
res numericos instantaneos de las dos £ensinnes da control

de exploracién.
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Por dltimo, aunque el control, del deSplazamlento
del drgeno de anéllsis se efecuua preferentemente sometlon— .
dole-a dos componentes de movimiento respeotivamente para-
lelas a dos ejes de coordenadés cartesianas, ge podria con-
siderar, sin separarse del espiritu de la invenecidn, utili- .
zar otrog medios de controlér al barrido por elipses o
oircglos sucegivos y otfe éistema de coosrdenadas aque per-

mita definir, con vistas a memorizarla, la posicién de los

' puntos detectados.

La presente realizacidn asi ejemplificadsa .es

ilustrativa y no limitativa, por lo cual podrdn introducir-

se modiflcaciones o mejoras al ejemplo de realizacidn pre-

cedentemente detallado, sin escapar por ello a los alcajh-

ces de la esfera de proteccidén de la présente vatents de

inveneidn.
HOTA ,

Degcrite suficientemente 1la naturaleza del in-
vento, asi como la manera de realizarlo en la prictica, de~
be hacerse constar ocue las disbosiciones anteriormente in-
dicadas éon sugceptibles de modificaciones de detalle en
cusntc no alteren su principio fundsmental. También se hace
constar cue el invento corresponde a una solicitud de Faten-
te presentada en Francis con fecha y nimero asiruientes:

8 de enero dé 1973, n® 73.00459 y 23 de octubre de 1973,n:

73.37817; aéogiéndosa por lo tanto & los beneficios que
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conceden los Convenios Internécibnales en vigor. Siendo lo
que constituye ' la esencia del referido invaﬂto y por lo que
se solicita Patente de Invancion por 20 aﬁoa en Ispaiia sobré:
PERFECCIONAMIENTOS EN DI%PO%ITIVOS ELECTRONICOS DE ANALISIS
pIDIMENSIONAL DE UNA MAGNITUD FISICA; caracterizéndose pa

1o siguiente:

l.- Perfeceionaﬁientos on dispositives olactfé-
nicos de andlisis bidimensienal de.una nmegnitud fisioca, del
tipe que comprenden un Srgano de exploracién y de medida de’ ’
1a magnitud, estando agenciado el citado drgano de explaré-

cidn y de medida para procurar una senal eldotrica breve ca—-

. da vez que la magnltud cas en una Zzona de ‘valores predeter—

"minados, un 6rgano de memorizacidén de las coerdensdas del,

érgano de exploracidén y de medlda para cada una de las cita-
das sefiales breves, y medios de control del desplazemiento
del brgano de exploracién-y de medida segin una suocesidn de
circulos y en caso dado de elipses, cada uno de los cuales
ostd sensiblemente centrado en el punto anterior para el que
dicha sefial breve ha sido proporcionade, proporcibnando leé
citados medios de control al menos dos sefiales eléctricas
sinusoidales que presentan entre si un defase predsterminade,
y comprendiende al menos dos circulos provistos cada uno de -
un drgano de puosta en memoria y de un organo adicionador
cue hace la suma algebrdica de la tensidn puesta en'mﬁmoria B

y de la amplitud instantdhea, positiva y en caso dado nega-~
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tiva, de la sefial sinusoidal correspondiente; siendo apli-

- cada la tensién de salida de los drganocs adicionadores, &

unos 4rganos de control de desplazamiento, estandoiagenoiado
cada drgano de puesta en memoria para guardar en memoria, -
cada vez que es validade por la. citada sefial breve, la am-

plitud,insténténea alcanzada por diecha tensidn de-selida,ca-

racterizados pprque las citadas seiiales eldéctriees slnusoida-

les son monoperiddicas,estando previstos unos medios dispa-

‘radores de las citadas sefiales sinusoidales monoperiddicas

tras la oxploracidn de las citadas coordenadas que corres-
ponden alrpunto anterior y oue detienen dichas seilales si-
rusoidales sensiblemente en el Instante correspondiente al
punto siguniente. - ’ ' L

2.~ Perfeccionemientos seglin 1la reivindiea-
¢ién 1, caracterizados porque ostén previstos unos medios
comparadores de las coordenadas de los dos puntos de los
pares de puntes sucesivamente explorados y unos medios dis-
raradores de la transmisién de dichas sefiales sibusoidales
a los 6rgencs adicionadores en uno de los cuatro instantes
de su pase por ceo, elegido en funcidn del resultado de di~
cha comparacion de las coordenacdas.

3.~ Perfeccionamientos sepin la reivindica-

cidn 2, caracterizados porque dichos drganos comparadores

poseen, para cada una de las dos coordenuadas X e Y, tres

- salidas respectivamente validadas cuando le coordenada del
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primer punto A del par es igual, éuperior y en caso dado

inferior a la coordenada correspendisnte del segunde punto
B, oonéctéﬁdgso estas salldas a un sistema de puertas cﬁya
salida es valideda en uno de los cuatro citudes iﬁstantos,

seglin que se encuentre en uno de los cuatre casos respescti-

vos éiguientes: XB) Xp o Yb.§:ﬁk; Ty <:¥A y XB§;?A;

', r RE T YB/\YA, Y5 T ¥ X)Xy

. 4.~ Perfeccionamientos segin le roivindicaoién

5, caracterizados porgue dicho sdstema de puertas camprenden

_entradas suplementarias destinadag a recibin gefiales manua-

les de validacién de le salida del sistema en una_dc'lés cua-

',,tro-citadbé'instantes, en ausencia de geffales que emanan'dd

loa érganos comparadorss, y perque los drganos adicionado- '

rasfeitén conetados a dos fubntes de tensién regulablo'que .

.nermiten un posicionamiento iniecial del érgano de exnloracién.

5.- Perfeccionamientes seglin la reivindieaeién

',75 6 4, caiacterizados porque cada uno de los dos arganos de .
'memoria comprende un convertidor analogioo digital coneotado

a 1a salida del breanc adlcionader carrespondiente,aognido :”ﬂ

de un convertidor digital-analégico conectado a-la entrada A

de dicho érgano adicionador, comprendiendo los cltados modips.

" disparadores de la transmisidén de las sefales sinusoidales a .

los érganos adiclonadores, dos interruptores electrénicos'cog

trolades por una puerta Y validada'por sefiales gue indican el

final de la conversién analdgica-digital, por una seﬂal}Que .
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indica wue la explotacidn de las coordenadas del punto ana-

" lizado ha terminado, y por el estade validado de la salida

del citade sisﬁema de vusrtas,

6.~ Perfeccionamisntos segin la reivinaica—
cidn 5, caracterizados poraue estéd previsto un relo} qﬁg
envia a los aosrconvertidbres analégicos-digitgles impul-
sog que conbrolan las operacibnas de conversidn antes del
arranque del andlisis. 7

7.~ Perfeccionamientoes segﬁﬁ la reivindica-
cién 6, caracterizados porque estd prevista una memoria in-
termedia conectada entre cada convertider analégico-digi-
tél v el convertidor digital—anélégioo correspondiente, y

un organo de retardo que conecta las salidas de los conver-

tidores analdgicos-digitales que proporeilonan dichas sefia-

les de final de conversidén a las entradas de control de
tiansferenoia de la informacién desde las citadas memorias
hacia los convertidores digitales-analdgicos.

8.~ Perfeccionamientos segin la reivindica-

cién 7, caracterizados porque estéd previsto un érgano de

retardo nque conecta dichas salidas que proporcionan las se-
fiales de final de conversién a entradas de validacidn de

los citados me'dios comparadores. - {

9.~ Perfeccionamientos en dispositives
electrdnicos de andlisis bidimensional de una megnitud ri-

silca; tal y como aueda descrito sustanclalmente en la pre- .
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Esta lMemoria consta de 25 hojas escritas a

mdquina per una sola cara. T
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