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£s Batéate do invención a que se refiere la  presente 
Memorial! está destinada a garantizar la  explotación y  la  pro- 
pioflqg exclusivas, en todo e l territorio nacional!, de ano© ( 
perfeccionamientos introducidos en la s norias de ja u to  eos 
mecsaiemo voriado-r de distancia,

finalidad del presente invento es la  de mejorar 
y simplificar lo s mecanismos vaciadores de distancia entré Jan* 
la s dispuestas en dos f ila s  horizontales superpuestas y suspen­
didas sobre una estructura adecuada* con posibilidad de un mo­
vimiento de avance sin  solución de continuidad, merced a la- 
aplicación de unas poleas extremas» dotadas de medios motrices 
adecuados debidamente controlados para sa arranque y parada*

ffi>sL estructura de este tipo puede tener múltiples a»  
plieacionos, entre la s  que se puede citar e l almacenamiento de 
cuerpos voluminosos y posados como» por ejemplo» automóviles» 
lo s  cuales resultan dispuestos en dos f ila s  superpuestas y  con 
posibilidad do que cualquiera fie e llos sea enfrontado coa un 
acceso de embarque o desembarque» obteniéndose asi un medié da. 
aparcamiento que para una misma superficie ú t il permite Supli­
car ou capacidad*

vtn ^aaoral* una noria de este tipo comprende esencial­
mente xrnn estructura soporte f ija  en la  que ce han previste doe 
pares de carriles# une para cada file»; en loo que apoyan y dea— 
lizaa  usos colgadores de loa que penden», sespec^ii9matUf¿.-aaft-* 
jaula g© dimensiones adecuadas para contener un automóvil #  bal-: 
te  a almacenar? cada colgador va unido al anterior y posterior , 
por unos tramos- de cablee, independientes poro vinculados entre 
a i por medio de m  mocaaismo variafior de distancia contenido en 
ceda colgador, de modo que e l conjunto de jaulas pueda dospla- 
msa& sin  solución de continuidad apoyándose ©a lo s corrospoa-



. dientes carriles longitudinales respecto a la instalación y 
cambiando de nivel y sentido de desplazamiento por raedlo de 
unas poleas debidamente accionadas por elementos motrices ade­
cuados, situadas en los extremos de la estructura»

Sara que las Jaulas pueden cambiar de nivel por me­
dio de las poleas extremas, m  necesario que conserven entre 
si una determinada distancia para que no tropiecen entre ellas, 
mientras que en el. reato del recorrido lineal no ce necesaria 
esta separación, actuando entonces «1 mecanismo tardador mon­
tado sobre el colgador eon el objeto de aproximarlas a fin de 
obtener un máximo aprovechamiento del espacio disponible? por 
el contrario, ente mecanismo al acercarse una Jaula a las poleas 
de un extremo, bien sea para ascender o bien para descender, el 
mecanismo del q0rgador debe actuar en forma inversa, es decir 
separando las jaulas consecutivas a la distancia necesaria para 
poder realizar el próximo gire sin : lnt«rfGránelas ♦

EL objeto de la presente invención es la de mejorar 
principalmente los mecanismos de variación de distancia catre 
jaulas, obteniendo coso resultado que en la© dos filas, circu­
lando sin solución de continuidad, ce equilibren las jaulas a 
su paso por las poleas de arrastre para cambiar da nivel, mer­
ced a la compensación de aproximaciones y separaeioneB, con lo 
que se obtiene una longitud total constante*

la variación de distancia m  consigue mediante un 
mecanismo de corredera que es accionado automáticamente por «moa 
elementos gofa convenientemente dispuesto» u otros adecuados, 
que permitan el dosplaaamlento de las correderas para acortar 
c alargar los ramales de cable que arrastran al siguiente col­
gador, de nodo que las respectivas jaulas se aproximen o alejen 
convenientemente*



Gon d  fin de facilitar la interpretación más exacta 
del objeto cobre que M  de recaer el presente privilegio, en loe 
planos adjuntos complementarios a esta exposición», se represen­
ta una ■ farsa práctica para la realisaelóa industrial y dniosmon— 
te a titule de ejemplo y» por consiguiente* sis carácter exhaus­
tivo sino ñeramente inf ormativo*

En loa mencionados planos* ;
le figura 1* representa una vista esquemática en pers­

pectiva del conjunto de la noria de Jaulas sogdn. la invención*
la fijara 2» represente una perspectiva Se un colgador 

en el que se incorpora el mecanismo de corredera para varier las 
distancias entre Jaulas

la figura 3» muestra uní . croquis de condiciones taini- 
ims de giro do las pelees extremas*. —•• -

Sa dichas ilustraciones, y en la subsiguiente deecrip- 
Cidar ios elementos componentes del conjunto y sm  partes prin­
cipales, han sido designados de acuerdo con la siguiente, momea?-
daturas-

1*- Estructura 
2*- largueros
3,—  Poleas "
4*- Entalladoras semlcilinaricss
5.*— daulas
6i—  Colgadores
7**- Sanaras
0*—  Correderas
9»«* BJeo pasantes
10*- Eje» guias
11. *~Báes fi3oS
12*- Poleas de ios ejes fijos



»*5«»

5.

10*

15* *

25» 1

30.

13,- Baleas centrales do loe ajes pasante»
14*—  Boldanas
15,—  Cablee de tracción extoasibles 
16*—  Anclaje do los cables exfceneibles 
17.- Cable de tracción filo 
10,- Cosquillo cilindrico*
Segán queda reprenentado' en la £i@ira 1» la noria de 

¿aulas comprende iam'estructura (1) dispuesta en dos frentes pa­
ralelos, dotada de «nos largueros superiores e intermedios (2), 
los cuales comportan «nos carriles longitudinales en los que 
apoyan y deslizan unos colgadores (6) de los que váñ suspendidas] 
respectivamente^ las ¿arda» (5), utilisablee para el almacena­
miento de vehículos automóviles u otro» objetos pesado»! en 
Ice extremos de la estructura se encuentran mentado» una» polea» 
(3), dotadas de unas entalladuras periféricas (4) de cocción 
semicircular, que constituye el sisteiua do arrastre de la no­
ria, para lo cual tales poleas se acoplan convenientemente a 
un sistema motriz adecuado y por procedimientos conocidos, in­
corporando, como es natural un sistema de control para 3a pues­
ta en marcha o pasada del conjunto móvil, de forma que las ¿au­
las circulen sin solución do continuidad formando dos filas su­
perpuestas,- apoyándose en los carriles de los largueros (2), y 
cambiando de nivel por medio de las polea» (3) al llegar a loa 
extremos*

Cada colgador (6), figura 2, vá unido al anterior por 
los cables (15) procedentes del mecanismo de corredera, y al 
siguiente por los caídos (17) anclados si colgador (6), de for­
ma que oe obtenga un perfecto engarzado del sistema móvil, sin 
solución de continuidad#

Gomo se aprecia en la figura 3, para que las ¿aulas



( 5 ) pusdancsssbiar Se nivel por medio de las poleas extrema 
(3), es necesario que se estableaos entre las ¿aulas en fase 
de cambio dq sentido y las inmediatas superior o inferior una 
determinada .distancia para evitar que choquen entre ellas j en 
el resto del recorrido lineal, ya no es necesaria esta separa- 
ci<5n, actuando entonces el mecsnisnfo de corredera del colgador'
(6) , con objeto de aproximarlas*

Por el contrario,, al acercarse una ¿aula (5) a la 
polea correspondiente (3), sea en sentido ascendente o deseen-, 
dente, el mecanismo del colgador (6) actúa de forma inverna 
separando las ¿aulas consecutivas a la distancia necesaria para 
poder realizar sin inconvenientes el próximo giro*

Setos desplazamientos se producen ®n la parte supe»* ‘ 
rica? e inferior simultáneamente, teniendo por resultado, por 
la compensación de aproximaciones y separaciones, un conjunto 
de longitud total invariable*

Este conjunto es accionado por arrastre segda formes 
convencionales* En general, el arrastre se efectúa por las po­
leas extremas (3), en coya periferia se han provisto unas en?» 
talladoras £4) oa las que se acoplan unas superficies curvas 
(18) previstas en los colgadores * figura 2* constituido por un 
caequillo somicilíndrlco, o más preferentemente cllindzico, que 
envuelven al carador (6) cerca do los extremas, siendo necesa­
rio que el conjunto está dimenslonado de modo que en todo ksq* 
monto haya un colgador (d) engranado en cada par de poleas (3) 
coa el fin de obtener un perfecto equilibrio j' de la aogí8& ■

El accionamiento de estas poleas se realiza por me*** 
dio do Cadena®, engranajes, etc, que transmitan el movimiento 
de una fuente de energía adecuada para poner en marcha el con— . 
¿unto*
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Ti« necesidad de tan movimiento simultáneo de las cosí*» 
tro poleas (3) se soluciona por la unión de todas ellas a una ; 
miaña fuente motriz a través de tranomieiones adecuadas, o 
bien empleando máquinas eléctricas sincronizadas, acopladas a 
cada polea (3).

De cota forma* on. cualquier momento se puede situar 
trnn determinada jaula en el nivel inferior y en uno de los ex­
tremos a otro lugar cualquiera en que se ¡haya previsto un 
acceso de carga y/o descarga»

El colgador (6) es el elemento fundamental para po­
der soportar la jaula (5) en la que se contienen loa objeto» 
almacenados, a cuyo colgador* de nueva concepción, se refiere 
más principalmente esta Patente»

Consiste en un cuerpo resistente (6), de perfil ade­
cuado variable, bien sea de sección tubular circular o cuadra­
da, o estar formado por la combinación de otros perfiles, si 
bien una forma preferente es la representada en la figura 2, 
correspondiente a un perfil laminado de sección en U, dispues­
to 00a «I «le»* en sentido vertical. En general, dicho colgador 
(6) es do longitud ligeramente superior a la jaula (5), pre­
viéndose cerca de los extremos las superficies cilindricas (18) 
previstas para ajustarse a las entalladuras (4-) de las poleo» 
(3), figura 1| en los extremo» do este cuerpo (6), se vinculan 
unos carros rodantes o deoUsadores, no representados, que a» 
apoyan durante el desplazamiento horizontal sobre los carriles 
o guias incluidos on loo largueros (2) ae la estructura.

Cerca de los extremos del colgador (6) se han pre­
visto en sentido vertical doS' ojea (11), fijados entre la» 
alas del pexpl (6), comportando en su zona media una polea 
(12)} en la zona intermedia del colgador (ó) »• disponen simó—
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tricamente dos sistemas de correderas constituidos por usas piar 
cas externos (8) superior e Inferior susceptibles de deslisarae 
longitudinalmente sobra la corredera} para olio» se arbitros 
sendas ranuras (7) enfrentadas» y practicadas sobre los planos 

%  superior e inferior del perfil (6), limitándose su longitud en 
las proximidades de le® superficies cilindricas extremas (10) f 
&  travos de tales ranuras (7) calan para cada juego de corre­
dera (8) un eje guia (lo) y un eje pasante (9)» mediante las 
cuales se relacionan las correspondientes placas superior' o 

10* inferior (8) de modo que puedan dosplasarse guiada» por la ra­
nura; la disposición de los citados o ¡Jes (9 y 10) es simétrica» 
encontrándose con preferencia ¿mediatamente próximos les o jes 
guia (10)| en el centro de los ejes pasantes (9) se monta una 
polea {13) , y en sus extremes exterioras unas roldanas 

15, El objeto de este mecanismo os el de servir de gobier­
no a dos rasas de cable (15) » ciaros extraíaos. (16) se anclan 
cobre la parte inferior de los ajos fijos (11)» pasando segui­
damente por la polea (13) del eje pasante (3) y después por la 
polea (12) del eje fijo (U)« dirigiéndose les ramas de cable 

20* (15) ©n sentido perpendicular al colgador (6) hacia otra col—i. * 1 ■ -
gador inmediato» mientras que en la parte opuesta, Sel colgador 
(6) ce anclan los extremos de otras dos ramas de cabla (171 
prominentes de otro colgador inmediato anterior# de modo que 
de acuerdo con el desplazamiento de las corra doras ( 8) oe obtie- 

25# ne un acortamiento o alargamiento do las ramas do cable (25) 
que arrastran a otro colador*

El objeto de este mecanismo de corredera es el do 
servir de gobierno al cable (15)» podiendo realisar esta opera­
ción con diversos elementos de guia# sajeeoión» tensado y mul­

lo* tiplicsción*



En la estructura (1) a® la instalación, van. montadas 
©a la parte superior © intermedia dos guias de forras y material 
adecuados, ao representada# ea la# Ilustraciones,* para que ea 
ellas se apoyen las roldanas (14) prevista# m  lo» extremos 
de los ojea pasantes (9), fijando de esta modo la posición 
simétrica de las correderas (8) respecto al centro dol cuerpo 
del colgador (6)» cuya posición se regula a conveniencia} de 
esta forma, cuando ss precisa la máxima separación catre jau­
las, los eje© pasantes (9) estarán ea loa correspondientes 
extremos de la ranura 0 )  * proporcionando a las rama» de ca­
bles {15} «ra mayor longitud} dicho deslizamiento de lee co­
rrederas (8) m  produce por tana adecuada deformación de las 
guias ©a que apoyan las roldasao (34), facilitando con ello el 
giro sin obstáculos de las jaulas (5) sobre la» polea© (3) de 
la estructura £1). Una ves fisalisada la operación, de cambio 
de nivel de las mencionadas jaulas (5)* las correderas £8) oe 
desplazan obligadas por los respectivos ejes pasantes £9} en 
colaboración con las roldanas £14} consueldas por las propias 
guias convenientemente deformadas, © bien por otros procedi­
mientos mecánicos, eléctricos o hidráulicos, a ocupar el cea- . 
tro del colgador, con lo que se habrá acortado la longitud de 
los ramales (25) en dos veces el recorrido del e je posante (9) 
ea razón dé la doblo vuelta del extremo de anclaje de los ca­
bles (15) • Picho recorrido se puede ampliar o reducir en fon- 
ción de una mayor o menor multiplicación del mismo, obtenida 
por distinta posición de las poleas £12 y 13) que guian ©1 ca­
ble (15),

Esta nuera posición de distancia mínima entre jaula# 
(5) es mantenida por medio de la guia u otro procedimiento a— 
pilcado, permitiendo que el colgador (6) continué funcionando*
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4 2 1 9 3 6
arrastrado por el sistema motriz de la noria» pero siempre & 
la mínima distancia admisible entre jaulas (5) »

m

Inscrita suficientemente la naturaleza del invénte# 
así como un ejemplo de realización práctica* solamente cabe 

5# añadir que en el mismo es posible introducir cambios de mate» 
rías» formas y disposición de sus elementos» siempre que talos 
alteraciones no supongan Variación sustancial en ol objeto rei—  
vindicado*

El solicitante oe reserva el derecho de extender esta 
10, demanda a los países extranjeros* reivindicando la misma prio­

ridad da la presente solicitud al amparo de Convenio interna» 
cional para la protección de la Propiedad Industrial.

> Igualmente, el solicitante se reserva el dórente de 
introducir en la presante invención cuentos perfeccionamientos 

SSi sobro- la misa® paséen derivarse, medíante la solicitud de loa : 
correspondientes Certificados de Adición en la forma señalada 
por la ley#

I  6 g  A
la latente de Invonción, que se solicita por veinte.

** ** - - -V
2o* «Sos para España* de acuerdo con la vigente l&gisiaelóa, debe­

rá recaer sobre? * PEaPECCioíiAKisiíios ihskosccipqs s i xas icbías 
BE ¿ACIAS COI SECAS1SI0 VARIA2QB BE BISSaÍTCIAS** segótt las ca- 
raeterístlcas esenciales de las siguientes?

' S E  3f 7  I I B 1 O A C 1 0 H E  %
25* 18*—  Perfeccionamientos introducidos en las norias

de jaulas coa mecanismo varlador de distancias, del tipo que 
comprende una estructura soporte de una pluralidad de jaulas . 
dispuestas en dos filas horizontales superpuestas, muy Jontas " 
en ios tramos rectos, y adscritas cada una Se ellas a un meca— 

3&* varlador de distancias» que determinen un aumento o tina
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reducción de la separación entre «lias antee o después del pa- 
so por las poleas estrenas de la noria, en cualquiera de los 
caeos en que ana jada inicia su ascenso hacia el nivel supe» 
rio? o m  descenso al inferior siguiendo una linea curva deter­
minada por la llanta de las licitadas poleas, para evitar que'•ir.*' Or'fí-
ls ¿aula sea alcansada por otra que discurre inmediatamente 
después m  sentido rectilíneo, siendo arrastradas por ramas de 
oable que vinculan los respectivos mecanismos voiiadores coas»i.
titulaos en los colgadores de laye jaulas, cuyos perfeoolonamiea- 
tos se caractériaan porque el varlador d^dietoncla» de cada jan» 
la se integra en un colgador da le misma, que comprende un per­
fil resistente dispuesto transversalmente respecto al sentido 
de avance de las jaulas, dotado exfcedorraeate do dos pistas -ci­
lindricas próximas a los extremos,, previstas para acoplarse a 
unas entalladuras practicadas en las llantas de las poleas mo­
trices; en dicho colgador se han provisto dos ranuras longitu­
dinales enfrentadas sota» las nonas superior s inferior, que sir­
ven de guias a unas correderas constituida» por dos placa® ex­
teriores al colgador, vinculándose cada par de placas por dos 
ejes verticales pasantes a travos de la» ranuras, de modo que 
dichas placas puedan deslizar perfectamente fiadas por las ra­
nuras enfrentadas; uno de estos ejes de cada corredera se prolon­
ga por ambos extremos comportando senda® roldanas, mientras que 
«a la sosa medís se arbitra una polea por ls que pasa el extre­
mo de un ramal del cable de tracción provlnente de otro colgador 
inmediato, cuyo cable ha pasado previamente por otra polea mon­
tada sobre un eje vertical fijo cerca del extremo del colgador, 
en cuyo eje se ancla el extremo del cabio, de modo que un despla­
zamiento hacia el centro de la corredera produzca un acojrtaaiea**
to de la rama do cable solidarizada a un colgador inmediato,v
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mientras que si la corredera se desplaza hacia el extrema* 
dicho- ramal se el&rg» obteniéndose una mayor distancia estaca 
colgadores*

2»#*» Períeccionami estos introducidos es las sóidas 
de jaulas eos mecanismo bailador de distancias, sejsSs 16 sa» 
itérior reivlndicacidn, caracterizados porgue las dos correde» 
ras 4a un »**«»> coleador preses-tas asa posieida simétrica res» 
pacto al centro del mismo, de modo que produzcan un misas, acor» 
tanáento c^slargamlBnto da los ramales da cables respectivos -- - .*/&■ ’ -V í\- • *
d« forma simultánea el desplazarse sota?» las rsnuraoguia* man?? 
teniendo el paralelismo de dichos ramales las poleas extremas

sobre los correspondientes o¿es fijos,
3®,-, perfeccionamientos introducidos en las norias 

do jamas coa mecanisíao valladar de distancias* segáa anterio­
res reivindicaciones* earacterisadoo porque las roldanas moa» 
tadas sobre loe extremes prolongados del ©je pasante dotado d# 
polea ¿a ©oda corredera* son susceptibles' de permanecer en CCOs» 
tacto con anas guias provistas en la parto superior e inteis»» 
ü a  de la estructura de la noria# de modo que tales guias asa» 
tengan permanentemente aproximadas las correderas sobre el cea» 
taco Sol colgador# durante el trayecto rectilíneo de las jaulas#- 
manteniendo a Setos prácticamente yuxtapuestas* mientras que 
m  las ia?03Eímidsaes de las poleas motrices*, tales guisad# las., 
roldanas so deforman si objeto de desplazar las corredoras a  
los correspondientes extraes do las ranuras de dcalizarairato*
obteniendo una mayor longitud de los ranales de cables, y  coa 
oTigy nwfl mayor sepsracién de jaulas, cuya distancia so vuelve
a reducir a l tomar nuevamente e l sentido de desplazamiento
rectiliJMWK ,

4#*- PEHPSCGIOI3AsaIlíS203 líiSaODüCIBDS M  MS líÓKIáS
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DE JAUJAS COI MECANISMO YABIADOB IB DISTANCIAS*

Segda queda sus taneialmente descrito en la presente 
memoria* que consta de trece lionas» eocritae a máquina por una 
sola cora, y acompañada de dlbujoa*

Madrid* 31 QIC, 1973
2» Batrlcic COIBA CASTRO
F*F*

FRANCISCO GARCId vBRERIZOP.P. //>,(,
'O
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