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MEMORIA DESCRIPIIVA

' La presente invencidn tiene por objeto unos perfeccionamien

tos introducidos en las maquiras automaticas universales para en

paquetar haces de barras, piezas cualesquiera, madejas de hilo

de acerc u otra cualquier materin, medisnte hilo continto meta-
Se lico desnudo o revestido.

Son conocidas maguinas para empaguetar haces de barras u
otros productos destinados a recibir el mismo tratemiento, pero
en general, cads una de ellas es escogida psra un tipe particu-
lar de producto gue debs sujetarse con la ligadura. Z1llo obliga-

10, ba, naturalmente, al usuario a afrontar un cosho adicicnal con
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la adquiéicién de una'o veriss maguinas, correspondientes s otros
tentos productos no adaptados pars ser ligados con una cualquie- -
re de las maquinas conccidad.

Ig invencidi so propone consegwir una maquina del género ca-
psz de un empleo variado, esto es, que pueda emplearse para cual
quier tipo de prbductos constituido de elementos-lestinados a 1i
garse entre si.

Estos y otros fines se consiguen con la méquiﬁa concebids sg
gin la invencidn que se caracteriza esencislmente por el hecho
de constituirse por wmm cuerpo mévil alojado axialmenté sobre un
basamento mediante medios apropiados, un dispositico de carga
del hilo de ligado procedente de un conbenedor y gque es accionanf
do por medios convenientes, un cuerpo de soporte para dos bra-
zos porita-~pinzas, alojado gxialmente deslizante en el citado cuexr
po moévil y con posibilidad de girsr, mediante medios oportunos,
para retorcer lzs puntas del hilo de ligado y para volver g su
posicidn de reposo.
 Una miquiza, concebida segin le presente invencién; sers des
crite mas detelledamente 7 bajo uwna forme de ejecucidn dada so-
lanente a titulo de ejemplo e ilusirada en los dibujos adjuntos
en los que:

"V lgfig. 1 a 4 se refieren 2l conjunto de la méquins y, parti
cularmente:

le fig. 1 representa, en escals reducida, una vista en elevg
cidn longitudinal desde uno de los dos lados de le referida mé~-
quins, teniendo en cuenta que los dos lades son lguales ¥ gimé-
tricos;

la fig. 2 representa une vista en plents de arriba hacia aba-
jo de la méquina de la fig. 13

lg fig, 3 muestra la visiz en elevscibn frontel de la misma
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fizg. 1: j,

la fige. 4 muestra a mayor escala y en seccidén longitudinal
un detalle del dispositico de carga del hilo de;ligadura.

Las restantes fig. 5 a 10 representan las varies, fases de
lﬁ méquina concebida segtn la invencidn para obtener un ciclo
completo de trabajo, es decir; para llegar, e obtener una ligadu-
e,

Refiridndonos a los dibujos snexos (fig. 1 a 4) se represen-
ta por A el basamento, por B el cuerpo axialmente mévil sobre el
nencionado basamento mediante carriles de gule 1 y correspondien
tes ruedas locas 2 sostenido por una plataforma 3 de sogtén del
cverpo mévil B, El movimiento del menciocnado cuerpo mévil B se ;
consigue, por ejemplo, mediante la accién de un cilindro neuma-
tico P4 con sﬁ correspondiente piston y visible a trazoé en la
fig. 1, erticulado en 4 al basamento y por 5 al cuerpo mévil 3.

Por € se indica el dispositivo de carga Gel hilo § de ligadu
ra, el cual estd constituido por un manguito 7 del cual sale wna
guis tubular §'en arco de circulo paras el hilo § de ligadura, ¥
que es solidaria con la cabeza de sostén de un érgenc 9 en estri-
bo cuyos exbremos inferiores de los dos brazos Ja son solidarios
con respectivos astiles verticales 10 vinculados en 11 sobre el
extremo de wna barra 12 solidaria con la envuelta l2a del cuer-
po mévil B.

Para bloquear o liberar el hilo de ligadura § sobre el pague-
te D a ligar, este dispositivo esta provisto de un pistoneito 13
(fig. 4) accionadc en el respectivo cilindro P, de funcicnamiento
neunstico. Pars bajar la guia tubular 8 y, con &1, el hilo § pre-
viamente librersdo del pistoneito 13, esta prevista, sobreé cada
uno de log brazos 10, una fransmisién cinematice formada por la

roxuYs, lﬁzen 1g cual puede correr libremente la cabeza de una pa-
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lanea 15 articulads ex 16 a correspondiente cilindro Py de fun-

cionamiento neumatico del que el vastago ;Z de su piston ests
erticulado en 18 al extremo de un brazo 19 que se presentz scli-
dario de la envuelte 12 del cuerpo movil B,

Con 202-20h se répresenﬁan lzs pinzZas, en si conocidas, ¥
qie tanto la superior come la inferior estén provistas, ambas,
de cizalla que puede corter el hilo en la segunda fase operativa
que precede g la lazada de los productos a wnir; estando estzs
pinzas mwidas e respectivos brazos 2la-2lb empslmados sobre co-
rrespondientes articulaciones 22a-22b. Estas articulacicnes 22a-
22b son solidarias con un soporte alojado en la envuelta 12 del
cuerpo movil y apto pera moverse en dos distintos sentidos, es 4
decir, bién axialmente para obtener le apertura o sl cierre'de
los brﬁzos 21a-~21b ports-pinzas mediante la sccidn de un cilindro

Py (figs. 1y 2) de funcionamiento neundtico, bién sea en senti-

do giratorio medisnte un reductor de engranajes mandadc por un
, 3 D

motor de aire 23 para efectuar la ligadura de los dos extremos
del hild 6. ‘
Hecha le descripeidn, se puede ﬁasar a resumir el funciona-
miento de la maguina concebida segin la presente invencidn.
% Haeiendo referencia a las figuras 5 a 10 ¥ tal como se ha bog
quejado anteriormente, se representan les diversas fases para cum
plir la Opéracién de ligadura ¥ precisamentes
la fig. 5 representa lo mdquine en posicidén de reposo, o5 de- .
cir, lista para entrar en fundidnamiento. En ella se comprueba
el cuerpo mdévil en posicidn inicial respecto gl basamento fijo,
1os brazos 21a-21b poria-pinzes abiertos con su maximo angulc y
el dispositivo C de carga del hilo en posicidn levantada.
la fig. 6 represents la primera fase o sea la aproximacion del

cuerpo movil B al haz de elementos D con el que hea de producirse

R . -
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la ligaddra, esi como con el dispositive de carga del hilo, ba-
jado, esto és, en la posicién en la cual este dispositive he pro -
cedido a llevar la punta libre del hilo hasta la pinza inferior
20z. En este punto el hilo continuo parzs la ligadura envolvente

Be procedente del contenedor queds fijado en el dispogitivo de carge
¥y es hecho avanzar radislmente nediante la accidn de los cilindros

¥ correspondiente unidn con la palanca, hasta que el extremo li-
bre del hilo contacta con la pinza infericr. Esta pinza se cerra- .
rd de forms normal sujetando el hilo de ligadura..

10, En lg fig. 7 se muestra la fase siguiente en lg que se ha li-
berado, el hilo, del blogueo del dispositivo de carga ¥y en el que;
éste ltimo, ha sido hecho volver a su posicion inicial merced 3
2l mando newmdtico ¥y de la pelsnca ya explicados, dejando correr
ung porcién del hilo de ligadura. la pinza-cizalla se cierra a

15, su vuelta mediante el conocido msndo de accién'neumétieo ¥y, como
consecuencia, corta la porcidn de hilo destinade a la ligadura.

5 Simultaneamente se sujeta la otra extremidad del hilo de ligadu~
ra. As{, wa parte del hilo se encuentra abarcando el haz a li~
gar 'y sujéta por las dog pinzeS.

20, Tos braezos 2la-2lb porta-pinzas se cierran merced a la entra—
da en funcionamiento:del Jispositivo neumatico P, que provoca un
movirdiento axial de estos brazos, juntando ambos extremos del hi-~
lo de ligadura,

En la fig. 8 se indica la fase en la que la posicidén de los

25, brazos 21a-2lb porta-pinzas cuyo soporte ha sido heche girar 180¢,
es decir, un giro gracias al dispbsitivo reductor de engranajes
mandedo por el motor 23. ' ' |

Asimismo, en esta fase, se provocea, adémés, una, separacién de
los brazos 21a-~21b con el fin de provocar una tensidn del hilo 6

30, cruzado, tensidn que segin la invencidn representa una de las me-
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Joras de la misma, tensidn que puede ser regulada aumentendo la

" fuerza de aperturs de los brazos segin las necesidades y pudien~ .

do llegar al limite de rotura del hilo de ligadura.

Esta tensidn preregulads consiente comprimir mas O menos el
producto a empacar.

Ta fig. 9 representa lsz fase en la gue se produce la ligadu~
ra propiamente dicha, gracias e la intervencidn del motor de aire
23 que, mediante el reductor de engranajes ya citado, proveca lg
rotacibn del soporte de los brazos 2ia y 21b en uno o mas giros,

normalmnente, dos o tres, con el fin de realizar el anudamiento

. de la ligadura. En este punio las puntas del hilo de ligadura se

»

sueltan de las pinzas.
o Por:ﬁitimo en la fig. 10 se indica la dltima fase operativa
en la qﬁe los brazos porte-pinzas y 1és pinzas cerradas, son he-
chos avanzar hacia la ligadura ya conseguida; doblando hacia el
haz confeccionado los extremos del hilo 6 de 1igadura.'Enreéte
punto el. cuerpo mévil B retorns hacia la posicidn de reposo indi
cada en la fig. 1 y los brezos porta-pinzes son obligados & sepa
rarse mediante el- dispositivo ya mencionsdo para iniciar una nue
va operacidn de ligadura. 7

La realizacién'précticarde la maquine, concebida segin la in-
vencibn, estd basada en le elimentacidn de aire comprimido, aun-
que puede ser también realizada con funcionamiento electrongumé—
$ico o-hidrallico. Asimismo puede emplesrse un cerebro automati-
co operador, O sea un programador facil de encontrar en el comer
cio,

Una méquina'de este tipo, segin la invencidn, pusde emplear-
se para la ligadura en caliente de paguetes de redondo, a 9002~
11008, u ofros casos parecidos, pudiéndose colocar, esta maguina,

por encima, por debajc o 2l lado del material a ligar.
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Tl hilo de lizadure mgs utilizado en una maguina de peque-~
fias dimensiones, puede tener entre 2 y 3 mm. de digmetro, pero

en las maquinas de grandes dimensiones no exisgten, practicamente,

o .. « !
ninguna limitacion,

N o T 4

5. Hecha la descripeidn del presente invento se hace constar
que esta solicitud se acoge a la prioridad de la solicitud de
Patente italisna n® 33.840, A/72, depositades el dia 29 de Dicien
bre de 1972 ¥y que 1o que se declara como nuevo y-de propis in- ]

o veacidn comprende las reivindicaciones siguientes:
< 10, 4.~ Perfeccionamientos introducidos en las maquinas para em
paguetar haces de barras o similares, tales como madejas de il
10 de acero o de otra cualguier materia, por medio de un hiio
metdlico conti{nuo, desnudo o revestido, caracterizase
d o s por el hecho de que sobre un basamento apropiado se dis-
15, pone un cuerpo névil colocado sxialmente desplazado mediante me
dios conveniented, as{ como un dispositivo de carga pars el hi-
lo de ligadura entrégado por un contenedor y que es accionado
por medios apropiades y de un soporte para dos brazos porta-pin-
zas, alojado exialmente deslizante entre este cuerpe movil y con
20, posibilida& de rotar, mediante medios oportunos, an ambos senti- -
dos, respectivamente, para atornillar las puntes del hilo de 1li-~
ga&ura ¥y para recuperar la posicién de repcao, ggi como de me~
dics con el fin de obtener un movimiento axial dgl referido so-
porte de los brazos porta-pinzas en ambos sentidos.
25, 2.~ Perfeccionamientos segtin la reivindicacidn 1, c a r a e

. ,
terizados por el hecho de gue el cuerpd mévil ests pre—
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visto solidsric con el dispositivo de carga del hile de liga-
dura gue esta constituido por un manguito capaz de regular la
alimentacidn del hilo de ligedura procedente de un contenedor
v de cuyoe nmanguito ge derive una guia tubular en arco de circu-
lo pera el referido hilo, siendo este manguito solidario con
w brazo vertical dispuesto simétricamente con yespecto al ‘eje
gedmetrico longitudinel de la maguine, siendo accionados, estos

brazos, por uma palanca articulada empernads a elemento capez

- de imprimir un movimiento, en ambos sentidos, de maners que lle—

_ve & la mencionadas guia con su hilo de ligadura hacia la pinza

de sujeccidn, estando constituido, preferentemente, este ele~

mento, de un cilindro de funcionamiento neungtico.

LA

3.- Perfeccionemientos segin las reivindicaciones 1 o 2,

'c;a racterizados por el hecho de que para regular

la alimentscidn del hilo de ligadura, ¢l manguito de entrega,

estd provistoc de un dispositivo capsaz de blocar, por 1o menos,
el hilo de ligadurs en el paso para llevar la entrega, del mis-
1o, hasta la pinza de anudamiento, estahdo, preferiblemente, es-
te dispositivo accionado mediante un fluido a presidn. ’
4.- Perfocoiohamientos segin la reivindicacidén 1, carag
terizados por el hecho de que el soporte de los brazos
poria-pingas estd alojado, con posibilided de libre movimiento,
en la envuelta del cuerpo mévil y esta aceionado por un dispo-
sitivo accionado mediente un fluido a presidn; siendo, esté so-
porte de los hrazos pofﬁa~pinzas, concebido ademds de modo que
pueda rotar mediante un dispositive apropiado. '
5.~ Perfeccionamientos segin las reivindicaciones preceden=
jes, caracterizados por el hecho de que el seporte

de los brazos perta-pinzas puede llegar a roter mediante un re—

ductor de engranajes accionzdo por un motor,
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6.— Perfeccionamientos segin la relvindicacidn 1, carag
terizados por el hecho de que el CUerpo mévil esta dig-
pueéto 1ibremente deslizante en sentido axial sobre el basamen-
o con auxilio de ruedas de deslizamiento, sobre conrrespondien
tes carriles de guia fijados en el citado basamento, :estando la
estructurs de este cuerpo moévil vinculada a un &ispositivo ca-
paz de proporcionarle un completo recorrido rectilineo en anbos
sentidos. |

7°~ Perfeccionamientos segin las reivindicaciones anteriores,
caracteriszasados por éi hecho ds gue para cumplimentar
el rocorrido rectilineo del cuerpo mévil, en ambos sentidos, es-

»”

ta previsto el empleo de un dispositivo de funcionamiento de
fluido a presida.

8.~ Perfeccionamientos introducidos en las maquinas para em
paquetar haces de barras o similares.

Segin se describe y reivindica en la presente-Memoria gue
consts de nueve hojas foliadas y mecanografiadas por una sola
cara y de cinco laminas de dibujos.

Madrid, & 27 de Diciembre de 1973,

GIANNI CHIERICHETTII.

Pe &v JAIME !SERN/
p.p- - :

Fierade: FEUPE PRIETO
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