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Egte invento se refiere u dispomitives de
exploracién 6ptica luminosa en general, y, mis en
particular, a8 un dispositivo de sincronizacibn para
situar con precisidén la posicibén de un haz de luz
de exploracidn.

Los sistemas de exploracidén dptica se uti-
ligan para una diversidad de funciones bien conocidas,
tales cowo iwpresidén Optica, reconocimiento 6ptico de
caracteres y rezgistra y generagién de facsimil, Los
dispositivos anteriores han utilizado una fuente de
luz de laser para generar un haz de luz columnado en
unibén de un espejo rotativo -utilizado para efectuar
el movimiento de exploracidén del haz de luz., Un siste-
ma de exploracidn de esta clase se describe en 1la so-
licitud de patente espuiicla N2 "407.693, presentada a
nombre del mismo titular de esta solicitud.

Cuando se ha utilizado un haz de exploraciln
para generar o detectar informacidn de datos, se ha uti
lizado juntamente con &1 un circuito preciso de produc-
cidén de impulsos de reloj para modular el haz generador
de datos o para dar paso discriminado a la informacidn
de datos obtenida con el haz de exploracidn., In general,
el circuito de produccidén de impulsos de reloj esté sin
cronizado al comienzo de una exploricibén de linea, Ia

utilizacidn de tal sistema para producir una sulida re-
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lativamente exenta de distorsidn es entonces necesa-
riamente dependiente de la precisidn del impulso de re
loj generado y también de la precisidn del haz de ex-
ploracibén. Es decir, la desviacidén del haz de explo-
racibén efectuada por cada faceta del espejo de explo-
racidén rotativo ha de recorrer uniformemente la super-
ficie que se esté'explorando ¥y el impulso de reloj ha
de proporcionar una salida uniforme, Estos sistemas
anteriores necesitan, por tanto, la utilizacién de
circuitos precisos de produccibén de impulsos de re-
loj y componentes de opcidén bpticos precisos,

Divergos gitemas 6pticos anteriores han pro
puesto la divisidén del haz de luz principal a lo lar-
go de dos trayectorias. lLa luz que recorre una primera
trayectoria es utilizada para la funcidn del sistema
¥y la luz que recorre la segunda trayectoriz es utili-
zada para Tines de sincronizacibn, Cuando, se ha utili-
zado un sistewa de esta clase en el pasado, el haz
principal se ha dividido antes de cowunicarle movimien
to de'exploracién. Por tanto, el grado.de sincronigza-
cibén conseguido con tales sisteuas anteriores depende
de la precisién de los componentes dpticos utilizados |
para generar la exploracidn. Ademds, ha sido necesario
disponer lentes colectoras apropiadas para reco;er apro

piadamente la luz que recorre la segunda trayectoria de
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modo que pueda ser percibida por un dispositivo sensi-
ble a la luz, Tales lentes colectoras han de estar re-
lativamente exentas de distorsidn a fin de proporcio-

nar sefiales de salida de sincronizacidn precisas. For

supuesto, estos eleunentos bpticos precisos son caros.

Con objeto de superar los inconvenientes an-
teriormente mencionados de la técnica anterior y de
proporcicnar un sistema de sincronizacibén de eXplorg—
cibén luminosa para generar una se.ial de gincroniszacidn
en tiempo real para su utilizacidn con un haz de explo-
racibén, el aparato del presente invento incluye medios
para dividir el haz de exploracidn principal de modo
que parte del haz de exploracidn recorra una trayecto-
ria de sincronizacibén. El haz que recorre la trayecto-
ria de sincronizacibn pasa por dna rejilla dptica ahtes
de incidir sobre un dispositivo de deteccidn de luz.” Un
sistema bptico que tiene focos dépticos primero y sesun~
do estd situade en la trayectoria de sincronizacidn de
mwodo que uno de sus focos esté situado en el punto de
divergencia del haz de exploracidn., E1l dispositivo de
deteccidn de luz estd situado en el segundo foco del
sistema dptico y recibe de este modo la luz procedente
del mismo. Dado gue la luz pasa por una rejilla Optica
antes de incidir sobre ol dispositivo sensible a la luz,

el haz de luz es modulado en intensidad de acuerdo con
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la situacién de posicién del haz dentro de una ex-
ploracibén. Dado que la posicidn del haz de luz que
recorre la trayectoria de sincronizacidn estd 4p-
ticamente relacionada con la posicibn del haz de

5 luz que recorre una trayectoria de uwtilizacidn, la
gefial de salida del detector de luz puede utilizar-
gse para situar con precisidn la posicidn del haz de
exploracidn durante la exploracidn, Si el haz de eox-
ploracidn se estd utilizando para fines de regiatro,

10 la seflal de galida del detector de salida puede uti~-
lizarse para introducir inforwacidén por impulsos de
reloj en el haz de luz que es modulado con tal setial
de informacidn., Si el haz de luz se esth utilizando
para explorar un documento, la se:ual de produccidn de

15 inpulsos de reloj puede utilizarse para sacar informa-
cién del documento por impulsos de reloj.

La situacidn del sistema Sptico y del divi-
sor de haixdentro del sistema disminuye la necesidad
de un equipo de alineacidn bptica precisa para asegu-

20 rar una sincronizacibén apropiada de la exploracidn,

Por consiguiente; el objeto principal del in

vento es proporcionar un sistema mejorudo de sineroni-
zacién de exploracién luminosa para sincronizar un haz
de exploracidn sobre una base de tiewpo real.

25 Otro objeto todavia de este invento es pro-

14-1-74 -5 -
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porcionar un sistema de sincronizacibn de exploracidn
luminosa para sincronizar el registro de iufermacidn
sobre una superficie receptora de luz.

Todavia otro oojeto de este invento es pro-
porcionar un sistema de sincronizacién de exploracidén
luminosa para sincronizar la deteccidén de datos opti-
camente registrados.

Los anteriores objetos, caracteristicaé y
ventajas del invento resultardn evidentes por la des-
eripeidn siguiente wds pormenorizada de las realiza-—
ciones preferidas del invento tal como se ilustran en
los dibujos que se acompaiian en los que:

la figura 1 es un diagrawa esquendtico de
los componentes &pticos utilizados para generar un
haz de luz de exploracidn,

Ia figura 2 es un diagrama esquemdtico de
un sistema dptico utilizado para generar una sefial
de sincronizacidn,

La figura 3 es una vista esquemftica en plan
ta de un sistema Optico plegado que ilustra una trayec-
toria de luz de exploracibn y una trayectqria de luz
de sincronizacidn.,

La figura 4 es una vista esquemitica lateral
del sistema dptico ilustrado en la figura 3.

Ia figura 5 es una vista esquemdtica en nlan-

-6 -



ta de una disposicién alternativa de componentes Hpti-
cos pura hacer pasar luz a lo largo de una travectorin
de exploracidn y una trayectoria de sincronizacién.

La figura 6 es una vista esquemfitica lateral

5 de los componentes 4pticos ilustrados en la figura 5,

La figura 7 es un diazrama esquemfitico de un
sistema dptico alternativo utilizado para genersr uno
seflal de sincronizacidn.

La figura 8 es un diagrama de circuito esaue-

10 mitico de un sistema de resistro de datos.

La figura 9 es un diagrama de circuito esqgue-
patico y en perspectiva de sistepas de deteccidn de da-
tos.

Haciendo ahora referencia a los dibujos y, wis

15 en particular, a la figura 1 de los mismos, se ilustra
el diagrama esquemfitico de los componentes bpticos utili-
zados para generar un hagz de luz de exploracidn.

Un manantial de luz 11, tal cowd un laser de
baja potencia, produce un haz de luz columnada coherente

20 que incide sobre el espejo plano 13. Bl haz de luz se
refleja del espejo plano 13 al espejo ﬁlano'ls, desde don
de es reflejado hacia las lentes 17 y 19. . ‘

Lag lentes 17 y 19 actlan como un compresor de
haz, eligiéndose las distancias focales de las lentes pa-

25 ra dar el didmetro requerido del haz en el modulador 21.

14-1-74 -7 -
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EL modulador 21 puede ser una cualquier2de una plura-
lidad de wedios mwodulares bien conocidosg, tales como
un wodulador acusto-éptico, un modulador électro—ép—
tico u otros medios moduladores conocidos en la téc-
nica. El modulador se establece de modo gque el orden
cerb hace que el haz de luz incida sobre el filo de
cuchilla 23 situado junto a 1la superficie de registro
25 y de modo que el primer orden hace que el haz de
luz incida sobre la. superficie de registro 25. Por con
siguiente, el haz de luz se dirige sobre el filo de
cuchilla 23 que bloguea el haz o sobre la superficie
de registro 25 conmutando el activador del modulador
21.

Después de que el haz de luz ha sido desvia-
do por el modulador 21, este haé es expandido., Las len-
tes 27 y 29 actlan como un expansor de haz. E1 difmetro
de salida del haz viene determinado por el tamaio de
mancha del hagz requerido en la lente 31. Dado que la
lente 31 es YHecha funcionar en el modo de difraccidn 1i
mitada para generar la mancha sobre la superficie de re
gistro 25, el aumento del didmetro del haz fuera del ex
pansor de haz dard como resultado una mancha mis peque-
fia en la superficie de registro 25. La relacibén de los
didmetros requeridos de entrada y de salida del haz de-

termina las distancias focales de las lentes 27 y 29.

-8 -



Se utiliza un espejo rotativo 33 de mllti~
ples facetas para barrer con el haz de luz la anchura
de la superficie de registro 25. El nlmero de facetus

de este espejo y la velocidad de rotncidn del espejo

i‘(ﬁ

5 determinan el tiempo para una exploracidn del haz, Bo-
tos pardmetros junto con la velocidad de tratamiento
de la superficie de registro 25 se escogen de modo que
la gsuperfidie de registro avance en la magnitud de 1a
anchura de un elemento ¢e imagen durante un periodo de

10 exploracidn.

Se utilizan dos lentes cilindricas 34 y 35
en unidén del espejo 33 de miltinles facetas. Estas
lentes reducen la tolerancia del #éngulo de declinacidn
del espejo rotativo,

15 Como 82 ha hecho notar hasta ashora, la len—
te. 31 es una lente de proyeccidn utilizada para sene-
rar una manpha de difraccidn limitada sobre la super-
ficie de rééistro 25, Opera tawbién en unidén de los
elementos de lente cilindrica paras reducir la toleran-

20 cia de declinacidén. Iu distancia focal de la lente 31
viene determinuda por el dnculo de exploracibn y la
anchura de la suverficle de rexistro 25. '

Un divisor de hiaz 37 estd situado entre 1a
lente 31 y el filo de cuchilla 23, Una parte del haz de

25 exploracidn pasa por el divisor de haz a lo 1lirso de

14-2.~-74 -9 -
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la trayectoria de exploracidn de utilizacidn hasta el
filo de cuchilla 23 o hasta la superficie de re:istro
25 de acuerdo con el estado del nodulador 21. Una par-
te del haz de exploracibén es reflejada desde el divisor
de haz 37 a lo largo de una trayectoria de exploracién
de sincronizacidén que se ha de describir. El divisor

de haz consiste en un espejo parcialmente plateade con
un revesgtimiento anti-reflectante en su lado posterior,

La superficie de reg;stro 25 puede comprender
cualquier superficie sensible a la luz bien conocida.
En la realizacidn preferida la superficie de registro
25 es una superficle de registro fotoconductoﬁa de un
tambor rotativo 38. En la patente norteamericana n¢
3.484.237, expedida el 16 de Diciembre de 1.969, se des-
cribe un material fotoconductor adecuado para la super-
ficie de registro. E1l material fotoconductor va montado
sobre un sustrato conductor tal como un material aislan-
te rociado con aluminio.

E1l tumbor rotativo 38 puede estar incorporado
como una parte de un avarato de reproduccidén electros-
tdtica de por si bien conocido en la técnica. Cuando se
utiliza tal aparato de reproduccidn, se iwmpone primero
una carga electrostitica uniforme sobre el material de
resistro fotoconductor por wedio de un dispositivo ial

como un dispositivo de descarga en ceorona, Un haz de luz
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gue incida después sobre la superficie del material
fotoconductor descarga la cérga electrostitica en
el punto de incidencia. Por consiguiente, la modula-~
cidn del haz de luz efectuada por el modulador 21 a
medida que el haz de luz explora az través del mite-
rial fotoconductor en 1la direccidn de 1la flecha 39,
crea una linea de exploracidn que tiene un dige’io
electrostitico sobre la superficie de registro. Una
pluralidad de estas lineas de exploracidn nroduce una
imagen que puede ger reveladé subgicsuientemente con
un virador electrostitico para producir una imngen
visible., La imagen virada puede ser transferida des-
pués a un sustrato de soporte tul como papel de la
manera bien conocida.

Una descripcibén més detallada de los compo-
nentes épticos descritos con respecto a la figura 1,
con la ekgepcién del divisor de haz 37, aparece en la
solicitud de patente N2 407,698 antes mencionada, in-
corporada aqui a titulo de referencia.

Con el fin de sincronizar apropiadamente 1la
modulacidén del haz de luz de acuerdo con 1a posicidn
del haz de luz dentro de una linea de exploracidn,
una parte del haz de luz es reflejada por el divisor
de haz 37 a lo largo de una trayectoria de exploracidn

de sincronizacibén. Hoaciendo ahora referencia a la figu-
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ra 2 de los dibujos, se ilustra un diagrma esgquemitico
de un sistema dptico utilizado para generar una sesial
de sincronizacibén. Para fines de simplificacidn, la
trayectoria de luz estd ilustrada enestado desplesado,
estando eliminnda la trayectoria de reflexidn creada
por sl divisor de haz 37 de la figura 1.

La parte del haz de luz reflejada por el di-
vigor de hagz 37 de la figura 1- pasa desde el espejo ro-
tativo 33 de wmQltiples facetas a través de una rejilla
dptica 51 hasta hacer interseccibén con un espejo de for- -
ma eliptica 53. La rejilla Optica estd situada de modo
que la desviacidén del haz efectuada por el modulador 21
hace que el haz que recorre la trayectoria de explora-
cibn de sincronizacidn sea desviado en una direccidn
paralela a las lineas de la rejilla 6ptica. El espejo
eliptico se construye cortando una seccidn desenda de
una elipse a partir de una placa de zluminio. Ia elin-
se completa estd ilustrada por la linea de trazos 55. la
elipse asi{ ilustrada tiene dos focos, estando situado
el primer foco en el punto de desviacibén 57 del espejo
33 de mlltiples facetas. Un disvositivo 59 que responde
a la luz estd situado en el segundo foco de la elipse.
Por consiguiente, la luz que emana del punto de deavia-~
cibén 57 es reflejada por el espejo eliptico 53 hacia

el dispositive 59 que responde a la luz. Dado que la luz

- 12 -



"explora" la rejilla Optica 51 antes de incidir sobre
el espejo eliptico 53, la luz recibida en el disposi-
tivo 59 que responde a la luz es modulada en intensi-
dad de acuerdo con la posicibén del haz de luz con res—
5 pecto a la rejilla Sptica 51, La luz incidente sobre el
dispositivo 59 que responde a la luz es modulada & este
modo en intensidad de acuerdo con la posicidn del haz
de luz en su trayectoria de exploracidn, Por consiguien
te, la sefilal de salida del dispositivo que responde a
10 la luz puede utilizarse para identificar con precisidn
la situacibdn del haz de luz dentro de la exploracidn,
Haciendo referencia ahora a la fizura 3 de
los dibujos, se muestra una vista esquemfitice en plunta
de un sistema dptico plezado que ilustra unatrayectorin
15 de luz de exploracidén y una trayectoria de luz de sin-
cronizacidén, Un haz de luz 65 zenerado desde la fuente
de laser ilustrada en 1a figura 1 incide sobre el esne-
Jo rotativo 33 de w@ltiples facetas haciendo que un hag
de luz reflejado 67 sez situado a lo largo de una tra-
20 yectoria de exploracidén de acuerdo con la posicién de
rotacidén del espejo 33 demiltiples facetas. El haz de
luz reflejado 67 es interceptado por el divisor de hasz |
37 que refleja aproximadamente el 25% del haz de luz y
deja que pase & su través aproximadamente el 75% del

25 haz de luz, El divisor de haz 37 eatd situndo de modo

14-1-74 - 13-



10

15

. 20

25

14-1-74

que la rejilla bptica de lineas 51 y la superficie de
registro 25 estin a 12 wisma distancia del divisor de
haz, El haz de luz (69 que pasa por el divisor de haz
37 incide sobre la superficie de rezistro 25 del tam-
bor rotativo 38 y prosisue a2 lo largo de una trayecto-
ria de exploracibén de utilizacidn en la direccidn de
la flecha 39.

El .haz de luz 71 reflejado por el divisor de
haz 37 incide sobre la superficie de la rejilla bptica
51 y explora a lo largo de una trayectoria de explora-
cibén de sincronizacidén en la direccidn de 1la flecha 73.
La luz que pasa por la rejilla Optica 51 incide sobre
el espejo eliptico 53, que refleja tal luz hacia el
dispoéitivo 59 que responde a la luz, La figura 4 ilus-
tra una vista esquemdtica lateral del sistema Sptico
ilustrado en la figura 3.

Haciendo ahora referencia a las ?iguras 5y 6
de los dibujos, se ilustran vistas esquemiticas en plan
ta y lateral, respectivamente, de una disposicidén alter-
nativa de componentes 6pticos para hacer pasar luz a lo
largo de una trayectoria de explorucidn y una trayecto-
ria de sincronizacidn. La generacidn del haz de explo-
racibén, la divisién del mismo a lo largo de una trayec-
toria de exploracién de utilizacibén y una trayectoria

de exploracidén de sincronizacidn y 13 utilizacidn del
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haz que recorre la trayectoria de exploracidn de utili-
zacién pura registrar datos son iguales a las que se
han descrito anteriormente con respecto a las {izurag
1l a4 de los dibujos. 3in embargo, se utilizan una len
te adicional 75 y un espejo 77 en la trayectoria de
exploracidn de sincronizacién. La lente 75 condensa

le longitud de la exploracién a lo lirgo de la rejilla
bptica 51, reduciendo de este modo la longitud fisica
de 1a rejilla bptica. Esta reducecidén del tamaiwo fisico
de la rejilla eg deseable cuando el sistema de explo-
racibn se utiliza para explorar la longitud de un do-
cumento en contraposicibén a su anchura. El espejo 77
dirige el haz hacia 1la rejilla 51 y el espejo eliptico
53. Es de hacer notar que aun cuando la lente 75 redu-~
ce la distancia fisica de la trayectoria de sincroni-
zacidn, el punto de desviacidn 57 estd situado todavia
en el foco Sptico del espejo eliptico 53..

Haciendo ahora referencia a la figura 7 de los
dibujos, se ilustra un disgrama esquemdtlco de un siote-
ma Sptico alternativo utilizado pira generar una se’al
de sincronizacién. E1l haz de luz de exploraéién'que ema~
na en el espejo rotativo 33 de mGltiples facetas pasa
por el divisor de haz 37 y la rejilla déptica 51 como se
ha descrito anteriormente, Seguidamente, el haz pasa

por dos lente asféricas elipticas 78 y 79, desde las

- 15 =
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cuales es dirigido sobre el dispositivo de detec-
cién de luz 59, El punto de divergencia 57 esté
situado en un punto focal del sistema de lentes y

el dispositivo de deteccidén de luz estd situado

.en el sezundo punto focal., La utilizacidén de len~

tes elipticas reduce la aberracibén esférica presen
te con lentes cilindricas, reduciendo de este modo
ol tamailo de la parte de blanco del dispositivo'§9
que responde a la luz. '

Haciendo ahora referencia a la figura 8
de los dibujos, se ilustra un diasrama de circuito
esqueméitico de un sistema de registro de datos. 1
circuito incorpora el dispositivo 59 que responde
a la luz y el modulador 21 de 1la figura 1. La in-
formacibén de datos situada en un dispositivo de al-
snacenamiento convencional 31 es descompuesta en una
serie de seiiales de blanco y no blanco por el gene-
rador de caracteres 83, El generador de éaracteres
83 responde a la informacidén digital almicenada en
la unidad de alwacenamiento 81 para crear una repre-
sentacibén de caricter, es decir, una linea de explo-
racidén cada vez. Se utilizan circuitos de descodifi-
cacidn convencionales para tal generacidén de lineas
de exploracidn,

Las seifales de salida del generador de ca-

- 16 -
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racteres son hechas pasar en paralelo desde el mismo

a un registro de desplazawiento serializador 85. ILa
informacibén contenida en el rexistro de desplazamien
to serializador 85 es hecha pasar secuencialmente desg
de é1 para controlar la modulacibn del haz de luz de
exploracidn, Eg decir, una vez que el generador de
caracteres proporciona las setales de salida al resisg
tro de desplazamiento serializador 85, la informacidén
contenida en el mismo es hecha pasar secuencialuenle

a la unidad de control del modulador 21, qus efectla
la deflexibén del haz. Bl control secuencial de paso
discriminado para el regsistro de desplazamiento se de-
riva de la salida de sefal del dispositivo 59 que res-

ponde & la luz. Esta galida de gerial es amplificada,

limitada y recortada por el amplificador 87 y la seial de

salida del mismo es duplicada por el doblador de frecuen

cia 89, Ta utilizacibdn del doblador de frecuencia 89 fa-

cilita un espaciamiento mayor de las lineas a 1o larso
de la rejilla bptica 51 de la figura 6. No se utiliza
cuando la rejilla bptica de 1lineas tiene la misma reso-
lucibn que la resolucidn de impresidn.’

La sefial de salida del doblador de frecuencia
89 hace que el bitio de informacidn situado en la Qlti-
ma posicibén 90 del registro de desnlazamiento serializa

dor 85 gea desplazado desde el mismo al modulador 21 y

- 17 -
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hice que cada bitio subsiguiente contenido en el re-

gistro sea desplazado en una posicibdn hacia la dere-

cha, Ta sefial de sulida del registro de desplaziamien

to controla el mwodulador 21, el cual produce a su veg
la deflexidn del haz de acuerdo con la sehal de infor
macidén del bitio desplazado desde el reristro de des-
plazamiento,

Haciendo ahora referencia a la figura‘g de
los dibujos, se ilustra un diagrama de circuito esgue-
mitico y en perspectiva de un sistema de deteccidn de
datos. El sistema de deteccidn de datos se utiliza en
unibén de un haz de luz de exploracidn que se. genera de
una manera gimilar a la descrita con respecto a la Ti-
gura 1 y en unidén de componentes dpticos utilizados
para generar una ge:ial de sincronizacidn similar a las
descritus con respecto a las figuras 2 a 4, 3in enbar-
go, deberd hacerse notar que el sistema utilizado para
generar el haz de luz de exploracidén no incluye nece-
sariamente el modulador 21 o el sistema Optico de con-
densacibén asociado con &1, ya que es deseable generar
un haz de exploracidén continuo a través de la superfi-
cie 101 que se estd explorando.

Un haz de luz de exploracibén e¢s generado de
este modo haciendo girar el espejo 33 de mdltiples fa-

cetus y pasa por wn divisor de haz 37 como se ha des-
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descrito hasta ahora. La luz que pasa por el divisor
de haz recorre una trayectoria de exploracidn de uti-
lizacibén a lo largo de la superficie 101 en la direc-
cidn de la flecha 103 de amcuerdo con el movimiento
del espejo rotativo 33 de m@ltiples facetas., la su-
perficie 101 tiene informacidn tal como informacidn
inpresa sitwada a lo largo de la superficie de la
pisma, Bl haz de luz que es reflejado desde la super-
ficie 101 varfa de intensidad de acuerdo con el conte
nido de informacidn en el punto de incidencia. El1 haz
de luz reflejadc es recogido por la lente colectora
105 y desﬁués incide gobre la gsuperficie de‘un dispo-
gitivo de deteccidén de luz 107. La seilal de salida del
dispositivo de deteccidn de luz es hecha pasar por un
detector de umbral 109 que proporciona una gefial de sa-
lida binaria de acuerdo con la intensided de la luz que
incide sobre el dispositivo de deteccidn de luz 107. ILa
superficie 101 es movida en una direccién ortogonal a
la direccidn de exploracidén por un rodillo de acciona-
miento 108 para efectuar la generacibn de mlltiples
lineas de exploracidn de informacidn.

La parte del haz de luz que es reflejada por '
el divisor de haz 37 pesa por ung rejilla dptica hasta
la superficie de un dispositivo de deteccidn de luz 59,

como se ha descrito hasta ahora con respecto & las fi-
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guras 1 a 4 de los dibujos. La seiial de salida del
dispositivo de deteccidén de luz 59 es amplificadn,
limitada y recortada por el amplificador 87, la se-

flal de salida del cual se utiliza para dejar pasar

"la selida de seilal binaria del detector de umbral

109 al registro de despluzawiento 11l. Es decir,

el amplificador 87 proporcionz un impulso de paso
discriminado de acuerdo con.el modelo de resolﬁcién

de la rejilla éptica que se utiliza para dejar pusar
la seiial de salida del detector de umbral 109 al re-
gistro de desgplazanmiento 111. Cada uno de estos impul
sos de muestra o impulsos@® paso discriminado hace que
un nuevo bitio de datos sea almacenado en el registro
de desplazamiento 111 hasta que el registro de despla-
zamiento 111 contiene una pluralidad de bitios de da-
tos representativos de una linea de exploracidn cou-
pleta.

Lo gue sigue es una descripcidén de diversos
componentes Opticos utilizados en los diazramas esgue—
miticos de las figuras 1 a 4,

COHPONENTE DESCRIFCION

menantial de luz 11  Laser de He-Ne, 5 n¥, 0,65 mm ¢,
1,7 mrad de diverpencia

espejos planos Espejo superficial frontal, 25 o
13, 15 X 25 wom
- 20 -
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COMPONENTE
lente 17

lente 19

modulador

lente 27
lente 29
lente 35

espejo 33

lente 34
lente 31

divisor de haz 37

rejilla optlca de
1l{neas

dispogitivo de de
teceibn de lugz

resolucidn

tlempo no en
blanco

've1001dad de tra-

tamiento de la su
perficie de regis
tro 25

DESCRIPCION

Lente plano-convexa, 25 mm FL*),
12 mo

Lente plano-convexa, 10 mm FLx),
8 mm ¢p

Deflector acusto-6ptico, Zenith M4OR

Lente plano-convexa, 8§ mm FL*),
4 mm .

Lente plano-convexa, 38,1 mm FLx),
20 om &

Len?e plano-convexa cilindrica, 80 mm
FL¥/, 25 oo Lg.

Espejo rotatlvo, 15 facetas, 4ngulo de
faceta 249, dngulo de explor301on 18¢,
accionamiento de 3552 rpm, didmetro 35
nm

Lente plano-convexa toroidal, 43 mm FI®),
452 de arce

Lente plano-convexa, 352 mm FL*Z 30 oo
x 80 mm

Divisor de haz de 19 mm x 162 wo

Rejilla de lineas de 0,1 mm / 0,1 wm,
12,5 mom de altura

Diodo PIN 10, superflcle receptora de
luz de 9,6 wm de difdmetro.

240 exploraciones/25 mm

3,91 x 1072 segundos'

90 mm/seg.

®)pr, - distancia focal,
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La descripcidn anterior supone un haz de
luz que tiene una seccidn transversal redonda. En
algunos sistemas puede ser mAs deseable una mancha
eliptica. Ia dimensidn vertical de la mancha elip-
tica se determina de acuerdo con la tolerancia de
solapamiento necesaria para asegurar una distriou-
cién uniforme de la luz entre las lineas de explora-
cibn sobre la superticie de registro 25. La dimensidn
horizontal se reduce pura mej6rar la ampplitud de la
seilal de salida de sincronigzaciédn.

Haciendo referencia una vez wmds a la figu-
ra 1 de los dibujos, se ha descrito un espejb rotiti-
vo 33 de m&ltiples facetas para hncer que el haz de
luz sea desviado a través de trayectorias de exnlora-
cibn y de sincronizacién. Como apreciurdn los exper-
tos en la téenica, podrian utilizarse también otros
diversos wecanismos de deflexidén que incluyan prismas
rotativos o similares. Ademés, podrian utilizarse
otras diversas fuentes de luz y técnicas de modulacidn
de luz de acuerdo con los recuisitos de velocidad del
sistema, Adenis, el haz <e luz de exzlor-cidn roiriz
utilizarse para anlicaciones tanto de registro de da-
tos como de exploracibén de datos dentro del mismo am-—
biente de miquina incorporando una superiicie reflec-

tante posicionable entre el divigsor de haz 37 y 1a ou-

- 22 -



perficie de registro 25 de la figura 1 destinada a mo-~
verse hasta una posicidn para desviar el haz de luz de
exploracidn a fin de explorar una superficie tal como

la supérficie 101 de 1la figura 8.

5 Aun cuando el invento que antecede se ha re-
presentado y descrito en particular con referencia a
realizaciones preferidas del mismo, los expertos en la
técnica deberfn cowprender que pueden hacerse en las
mismas los anteriores y otros cambios de forma y de de-

10 talle sin apartarse del espiritu y alcance del invento.
La preéente solicitud que corresponde a la
presentada on Estados Unidos de Anérica, el 26 de Vi-
ciembre de 1972, bajo el nGmero 317.976, se acoge a los
beneficios del articulo 51 del vigente Estatuto de la

15 Propiedad Industrial,

REIVINDICACIONES

20
Los puntos de invencidn propia y nueva que se

presentan para que sean objeto de egta solicitud de Pa-

tente de Invencidén en Ispafia, por VEINTE aflog, son los

que se recogen en lasg reivindicaciones siguientes:

25 18.- Un sistema de sincronizacidén de explora-

14-1-74 - 23 -
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cién luminosa yue ¢ -rende: una fuente de luz (11) pa-

ra generar un hagz ‘11z columnido gque recorre una nri-
mera trayectoria; tesviador de luz (33)situado a lo
largo de la prime irayectoria y gque puede moverse pira

desviar el haz de¢ ‘1z incidente sobre el mismo desde un
punto de desviacidn (57) a lo largo de una trayectorin
de exploracidn; medios divisores de haz (37) situados a
1o largo de la triyectoria de prloracién poara des§iur
el haz de luz a lo larso de una trayectorism de explora-
cibn de utilizacién y una triyectoria de exploracidn de
sincronizacidn;: una superficie (25, 101) a explorar si-
tuada para interceptar dicho haz de luz a lo lar;o de
dicha trayectoria de explorncidén de utilizocidn, situan_
do el movimiento del desviador de luz (33) a2l haz de luz
para explorar dicha superficie (25), caracterizado por
un gistema 6ptico (53) que tiene focos dpticos primero

Yy sezundo y situado para interceptar dicho paz de luz

a lo largo de dicha trayectori: de exploracidén de sincro-
nizacidn, estando situado dicho primer foco bptico en el
punto de desviacidn (%7) del desviador de lug (33); un
dispositivo (59) que responde a la luz situado en el se-
gundo foco Optico y que responde a la luz incidente so-
bre &1 para proporcionar una seial de sualida proporcio-
nal a la intensidad de la luz que incide sobre é1; una

rejilla dptica (51) situada entre dichos medios divisores

- 24 -
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de haz (37) y dicho dispositivo (59) que resvonde a la
luz y situada para interceptar diche haz de luz que re
corre dicha trayectoria de exploracidn de sincroniza-
cién para modular en intensidad el haz de luz de acuer
do con la posicidn del haz de luz a lo largo de dicha
trayectoria de exploracidén de sincronizacidn; un regis-
tro de datos (85, 111l) que contiene al menos un bitio
de informacibén y que responde a la seilal de salida del
dispositivo (59) que responde a la luz para dejar pasar
dicho al menos un bitio de informacidn desde el mismo;
un wodulador de luz (21) que responde a dicho reiistro
de datos‘(85, 111) para modular dicho haz dé luz colum-
nado de acuerdo con el contenido de informacidén de dicho
bitio de informacidn.

28,—- Un sistema seglin 1la reivindicacidn 12,
caracterizado porque dicho desviador de luz (33) com-
prende un- espejo rotativo (33) de mGltiples facetas y
porque dicho primer foco (57) estd situado en la super-
ficie de dicho espejo rotativo (33).

3a8,~ Un gistema segln la reivindicacibn 1@,
caracterizado porque dicho resistro dé datos (85, 111)
contiene una pluralidad de bitim de informacién y por-
que dicha geral de sincronizacidén de salidadeja pasar
secuencialmente dichos bitios de informacidn desde di-

cho registro (85, 111).
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48,- Un sistema segln la reivindicacidn 32,
caracterizado porgue dicho modulador de luz (21) des-
via dicho haz de luz colwanado de acuerdo con el con-
tenido de informacibn de la sehal a la que se ha dado
paso desde dicho registro de datos (85) y que incluye
ademés medios de bloqueo de luz (23) situados entre di-
chos medios divisores de haz (37) y dicha superficie
(25) a exploror pura bloquear dicho haz de luz qué ge
mueve a lo largo de dicha trayectoria de exploracidn
de utilizacidn cuando dicho modulador (21) desvia di-
cho haz de luz a uns primera posicién y situados en re-
lacidn de ausencia de blogqueo con dicho haz de luz que
recorre dicha trayectoria de exploracidén de utilizieiln
cuando dicho modulador (21) desvia dicho h:uz de luz a
una segunda posicidn,

58.- Un sistema seglin la reivindicacidn 4=,
caracterizado por medios de movimiento (38) para mover
dicha superficie (25) a explorar en una direccidn orto-
gonal a la trayectoria de exploracién de utilizacidn,

68.~ Un sistewa segin la reivindicacidn 1e,
caracterizado porque dicho sistema 6ptico comprende un
reflector eliptico (53) y porque dicho dispositivo (59)
que responde a la luz estd situado en un foco dptico
del reflector eliptico (53) y respvonde a la luz refleja-

da desde el mismo.
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78.~ Un sistema seglin la reivindicacidn 6Ge,
caracterizado porque dicha rejilla dptica (51) estd
situada entre dichos medios divisores de haz (37) y
dicho reflector eliptico (53).

88,- Un sistewa segln la reivindicacidn 18,
caracterizado por wedios sensibles a la luz (107) que
responden a la luz reflejada desde dicha superficie
(101) para proporcionar una seiial de informacidn de sa
salida; un detecbor de vwmbral (109) gue. responde a la

gefial de informancidn de salida de dichog medios sensi-

bles a la luz (107) para preporcionar una seijal de sa-

lida binaria; un sistema 6ptico (53) gue tiene focos
primero y segundo y situado para interceptar dicho haz
de luz que recorre dicha trayectoria de exploracidn de
sincronizacibn, estando situado dicho primexr foco en el
punto de desviacidn (57) del desviador de luz (33); un
dispositivo sensible a la luz (59) situado en el segwido
foco y que responde a la luz incidente sobre &1 para pro-
porcionar una seifal de salida proporcional a la intensi-
dad de la luz que incide sobre é1; una.rejilla &ptica
(51) situada entre dichos medios divisores de haz (37)
y dicho dispositivo sensible a la luz (59) y situada ‘
para interceptar dicho haz de luz (71) gue recorre di-
cha trayectoria de exploracién de sincronizacidn pura

modular en intensidad el haz de luz (71) de acuerdo con

- 27 -
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la posicibén del haz de luz (71) a lo larso de dicha tra-
Yectoria de exploracién de sincronizacidn; un recistro
de datos (111) gue responde a la sesal de salida binuria
de dicho detector de umbral (109) y a la sefial de suli-
da del dispositivo sensible a 1la luz (59) para almicennr
un bitio binario de informacibén de acuerdo con el si:-
nificado binario de la seiilal de salida binaria del detec-
tor de wmbral (109) en un instante determinado por la
setial de salida del dispositivo sensible a la luz (1lo7).

ge,- Un sistema de sincronizacidn de explora-
cién luminosa,

Tal y como se ha descrito en la Meﬁoria que Aan-
tecede, representado en log dibujos que se acompaiian y
para los fines que se han especificado.

Esta Memoria consta de veintiocho hojas_escri—

tas a vlquina por uma sola cara. 91 ENE. 97

Madrid,

i1 oa, -2 -
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