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Perfeccionamientos en reguladores del nGmero
de revoluciones por fuerza centrifuga, para

motores de combustidn interna.

Sodicitands: ROBERT BOSCH GMBH,, entidad alemana, residente en
7 Stuttgart ,Repiblica Federal Alemana,

La inveneién se refiere @& un regulador de ndémero
de revoluciones por fuerza centrifuga, para motores de
combustién interna, con al menos dos pesos centrifu-
gos de forma dngular cuyas masas centrifugas estén uni-

5. das fijas cada una con un brazo de palanca de una pa=
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-curba de fuerza centrifuga predeterminade y la precisién ne-

| caracteristica de fuerza centrifuga representada sobre el nt-

i mero de revoluciones obtenga una forma abombada hacia arriba,

lanca éngular cuyo otro brazo de palanca actda sobre un mangui

to de regulador y que en la zona de unibén de ambos brazos

de palanca tiene un iugar de alojamiento con el que los pesos
centrifugos estén alojados giratorios en un soporte para los
pesos centrifugos.

En reguladores de ntmero de revoluciones por pesos
centrifugos conocidos de la construccién mencionada, los pesos
centrifugos de forma dngular estdn fabricados bien totalmente
de hierro fundido, de una pieza de hierro forjado o de un
trozo de barra de perfil, o bien estdn compuestos de dos com~
ponéntes esencialmente mediante fijacibn mecédnica dg una masa

centrifuga a una palanca angular de acero. Para conseguir la

cesaria de los pesog centrifugos, éstos exigen una mecaniza- i

¢ién muy costosa, pues es por ejemplo deseado gque la linea

que repercute favorablemente sobre la estabilidad de marcha

en vaclo del regulador. Para esta finalidad la massa centrifu-
ga debe concentrarse al m&ximo en la zona del extremo exterior
del brazode palanca de la palanca éngular,

La invencifn se fundamenta ahora en el cometido de

cunplir estas exigenciag y de crear un regulador por fuerza !
centrifuga que no tiene las desventajas aludidas de los conoci}
dos reguladores de ntmero de revoluciones por fuerza centrifu-.
ga ¥y ademis es barato de fabriecar enrgrandes némeros de plezas
Este cometido se soluciona segin la invencién porque
uno de los brazos de palanca de la palanca éngular tiene una

forma irregular, y la masa centrifuga es de metdl moldeable

4 presifn con el que se reviste por inyececién el brazo de pa-
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lanca.
Puede conseguirse una unibn muy buena del metdl con

el brazo de palanca porque la forme exberior de uno de los
brazos de palanca de la palanca angular estéd tallado a modo
de dientes de sierra y estd rodeado por la masa centrifuga.

Por lo deméds es también ventajoso que uno de los b:é
z0s de palanca presenta al menos un escote que esté relleno
con el metal de la masa centrifuga. Mediante este escote por
gi s6lo, 0 en unibén con la forma exteriérdentada a modo de
diente de sierra dellrazo de palanca, resulta una uwnién muy
buena de la masa centrifuga con la palanca dngular.

En reguladores de ntmero de revoluciones por fuerza
centrifuga muy solicitados, resulta una ventajosa estructura-
ciéndel objeto de la invencién porque la palanca éngular esté
fabricada de acero y estd templada en la zona de una cara de
presifn que actia en cooperacién con el manguito de regula-
dof. In reguladores de nlmero de revoluciones por fuerza cen-
trifuga poco golicitados puede lograrse una fabricacién bara-
ta de las partes porque la palanca dngular estéd prensada de

acero sinterizado,
Por lodemds eg ventajoso que el material de la masa

centrifuga consta de una aleacién de cinc moldeable a presifn|

i

con lo cual son logrables cortos tiempos de acabado y al mis-|

mo tiempo mayor precisién.
Resulta un alojamiento estable del peso centrifugo

¥ un buen amarre de la masa centrifuga en un ventajoso perfec;
cionamiento del objeto de la invenecibn, porque una parte de

la masa centrifuga circunda a un casquillo cojinete unido fi-
jo econ la palanca édngular y que sirve como lugar de alojamiend

to,.
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- de la figura 3, pero sin embargo para el segundo ejemplo de

 centrifugos 12 estdn unidos fijos alojamientos de articula-

‘'sos centrifugos 17 estdn desarrollados en forma 4ngular y i

i En el dibujo estén representados tres ejemplos de
ejecucitn del regulador de nfmero de revoluciones por fuerza
centrifuga segin la invencién, que a continuacibn se aclaran
con més detalle.

La figura 1, muestra una seccién transversal de los
componentes ssenciales de la invenci6n, del primer ejemplo
de ejecucibm,

la figura 2 muestra una vista lateral de un perte-
neciente peso centrifugo y

la figura 3 muestra una seceifn por la linea III-INI
de la figura 2,

la figura 4 muestra una sgeccifn por la linea IV-IV:

ejecucibn, y |

la figura 5 muestra una seccibén como la de la figu
ra 4, pero para el tercer ejemplo de ejecucibn.

El 4rbol de accionamiento 10 del regulador de nd-
mero de revoluciones por fuerza centrifugza segin la invencifn
lleva sobre un apéndice 1l ejecubtado preferentemente en for-
me de cuadradillo, un soporte de pesos centrifugos 12 que
se sujeta en la situmcibn dibujada mediante una arasndela mue-
lle 13 y un anillode seguridad 14. Con el soporte de pesos

cibn 15 que reciben a bulones 16 sobre los que estén aloja-

dos giratorios pesos centrifugos designados con 17. Estos pe-

constan de una palanca éngular 18 fabricada de acero, un cas-
quillo cojinete 19 y una masa centrifusa designada con 20,
El material de la masa centri{fuga 20 consta de una

aleacolén de cinc moldeable a presién y estd inyectada alrede.
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dor de un brazo de palanca 21 tallado a modo de dientes de sie:
rra de la palanca 4ngular 18 (veanse las figuras 2y 3), ¥ una
parte de la masa centrifuga designada con 202 rodea también al
casquillo cojinete 19 unido fijo con la palanca éngular 18 y
que sirve como lugar de alojamiento. Para estructurar todavia

mejor el amarre de la masa centrifuga 20 con el brazo de palan
ca 21 de la palanca angular, éste brazo de palanca 2] tiene un
escote 22 ejecutado en forma de un taladro. Ya que también es-
te taladro 22 después de la inyeccidn del brazc de palanca 21
con el metdl de la masa centrifuga 20,estd lleno de este metdl)
resulta una uwnidn muy s6lida de la masa centrifuga 20 con la
palenca angular 1E.

La palanca éngular 18 tiene junto al brazo de. palan-
ca 21 wn segundo brazo de palanca 23 que est& templado en la
zona de ung cara de presifn 25 que actda en cooperacién con un|
manguito de regulador 24, Al ser pequefios 10s requerimientos
de sustentacién para la palanca angular 18, ésta puede también
estar prensada de acero sinterizado. -

El manguito de regulador 24 lleva de modo conocido
un cojinete axial 17 en su extremo 26 dirigido a1l brazo de pa-
lanca 23 de la palanca angular 18, y estd alojado de modo co=-
nocido sobre un bulén 28 unido fijo con el érbol de acciona~
miento 10, El manguito de regulador 24 esté, igualmente de modo
conocido y por tanto no representado con detalle, solicitado
directa, o indirectamente a través de una palanca intermedia,
por un muelle de regulacibén al menos,

Como muestra la figura 4, en el segundo ejemplo de
ejecucién, emn el peso centrifugo 17’uno de los brazos de palan+
ca degignado agul con 21’de la palanca angular 18‘unida descen
trada con el casquillo cojinete 19, estéd doblado hacia el cen-
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‘brazos de palanca 21" est4 fijado sobre el casguillo cojinete

' dulares, del regulador de ntmero de revoluciones por fuerza

tro de gravedad de la masa centrifuga 20, para conseguir una
mejor distribucién del material de la masa centrifuga 20 al-
rededor del brazo de palanca 21. Al ser unilateral la distri-
bucién pueden aparecer grietas.

A la misma finalidad girve también la disposiciftn

por geparado de ambos brazos de palanca 21" y 23" -de la palan;
ca angular 18" sobre el casquillo cojinete 19 en el tercer

ejemplo de ejecucibn segin la figura 5, en.el que uno de los

19 en el plano del centro de gravedad de la masa, es decir

en el centro del peso centrifugo 17". El funcionamiento de ta

les pesos centrifugos, designados como pesos centrifugos pen-

centrifpga segin la invencifn, es conocido, y para conseguir
una forma bombeada hacia arriba de la curva de fuerza centri-
fuga sobre el ntmero de revoluciones, la masa centrifuga 20
estd muy concentrada en el extremo del brazo de palanca 21

opuesto al easquillo cojinete 19, Mediante &sto se puede cone-|
seguir una regulacién muy buena ya con bajos ntmeros de revo-
luciones, y la forma exterior verdaderamente complicada del

peso centrifugo es fabricable, al fabricarse el peso centri-
fugo por el procedimiento de la fundicibn a presibn, con tal

Precisibn que es innecesaria la mecanizaciftn posterior, con !

lo cual se logra una fabricacién en grandes cantidades nuy ba
rata y con suficiente precisibn,

NOTaA

Descrita suficientemente la naturaleza del invento, asi

como la manera de realizarlo en la prédctica, debe hacerse con

—

o
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tar que las disposiciones anteriormente indicadas son suscep=-
tibles de modificaciones de detalle en cuanto no glteren su
principio fundamental. También se hace constar que el invento
corresponde a una solicitud de patente presentada en Alemania
con el mimero P 22 63 382,5 de 23 de diciembre de 1.972,8c0-
giéndose por 1o tanto a 1os bensficios que conceden los Con-
venios Internacionales en vigor, siendo 10 que constituye 1z
esencia del referido invento, y por lo que se solicita PATEN~
TE DE INVENCION por 20 afios en Espafia sobre: PERFECCIONAMIEN
T0s E¥ REGULADORES DEL NUMERO DE REVOLUCIONES POR FUERZA CEN
TRIFUGA, PARA MOTORES DE COMBUSTIUON INTERNA, caracterizéndo-
se por lo giguiente:

l.= Perfeccionamientos en reguladores del némero
de revoluciones por fuerza centrifuga, para motores de com-
bugtién interna, del tipo que comprendé al menos dos pesos
centrifugos de forma édngular cuyas masas centrifugas estén
widag fijas cada una con un brazo de valanca de una palanca

angular cuyo otro brazo de palanca actia sobre un manguito dﬁ
regulador y que en la zona de unidén de ambos brazos de palan-
ca tiene un lugar de alojamiento con el que los pesos centrid
fugos estdan alojados giratorios en un soporte para los pesos
centrifugos, caracterizados porque uno de log brazos de pa-
lanca, de la palanca angular tiene una forma irregular, y
la masa centrifuga consta de metal moldeable a presibn, con
el que estd inyectado alrededor este brazo de palanca.

2.~ Perfeccionamientos segin la reivindicacién 1, ca-
racterizados porque la forma exterior de uno de los brazos
de palanca de la palanca angular estd tallado a modo de dien-

tes de sierra y est4 circundado por la masa centrifuga.

3o~ Perfeccionamientos segiin una de las reivindica-

e
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ciones 1 6 2, caracterizados porque unc de los brazos de
palanca presenta al menos un escole que estd lleno con el me-
t41 de la masa centrifuga. ‘

4,- Perfeccionamientos segin una de las reivindica-
ciones anteriores, caracterizados porque la palanca angular
estd fabricada de acero y estd templada en la zona de una ca-
ra de presifn que actlia en cooperacién con el manguito de re-
gulador.

5.~ Perfeccionamientos segiih una de las reivindica-
ciones 1 a 3, caracterizados porque la palanca angular esté
prensada de acero sinterizado.

6.~ Perfeccionamientos segin una de las reivindica-
ciones anteriores, caracterizados porque el material de la
masa centrifuga consta de una aleacién de cinc moldeable a
presidn.

T.=~ Perfeccionamientos segin una de las reivindica-
ciones anteriores, caracterizados porque una parte de la masa
centrifuza rodea a un casquillo cojinete unido fijo con la
palanca angular y que sirve como lugar de alojamiento,

8.~ Perfeccionamientos segin las reivindicaciones
T, caracterizados porque la palanca angular estéd unida des-
centrada con el casquillo cojinete, y uno de los brazos de
palanca inyectado alrededor con la masa centrifuga estd dobla-
do 0 acodado hacia el centro de gravedad de la masa centr%fuy
ga.,

9.~ Perfeccionamientos segin la reivindicacibn 7
caracterizados porque uno de los brazos de palanca de la pa-
lanca angular inyectado alrededor por la masa centrifuga, es-

ta fijado sobre el casquillo cojinete separado del otro brazo

de palanca, en el plano del centro de gravedad de la masa cen

i€
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trifuga.
10.,~ Perfeccionamientos en reguladores del ndmero
de revoluciones por fuerza centrifuga, para motores de com—
bustién interna, tal y como queda sustancialmente descrito
en la presente Memoria, y en log dibujos adjuntos,
BEsta Memoria consta de nueve hojas, escritas a mé-
guina por una sola cara.
Medrid, "o e, 1972
ROBEXT BOSCH QMI

REEZ ACELD ¥ Mol
Firmador L. Guafa Farafiagh T
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