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Terfeceionamient d>s =1 interruptores auvtomit-

L ol
{ . . @/olicilante: PEDERAL PACIFIC ELECTKIC COMIANY, entidad norteamericana,
o residente en 150 Avenue L, Newark, New Jersey 07101, Ei.

0. de A. |

Beta invencidn se refiere a perfeccionamientosAl
en interruptores automdiicos, y particuiarmente en intér—
ruplores autpméticoe accionables wanusalionte y que “ienen
una carcass de aislamlientc moldeado,

e Un tipo muy @ tilizado de mecanisms inverruplor
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{Humpage y 2.209.319 expedida el 30 de julic de 1940 a I'.M.
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automdticos (se han vendido ms de 200,000,000 de unidadas
en las fGltimas dos décalas) cuenta con un braszo de contacto
giie ongila entre sus exbremos, 1levando en un extremo un’ con-
tacto wmovil y llevando an el extremo ovuesto una denominada A
palanca acodada, Bl hraro de contacto m6vil ileva un enganche
de ﬂobrelﬂtenu daa que limita la palanca acodada en el cierre
¥y las condicicnes cerradas del interruptor automdtico, y una
conexibn oscilante manual acciona el contacto mévil cerrado
oscilante se coloca on posiecidn recta y

A pesar de los egfuerzos continuados a lo
por mejorar este interruptor sutomitico
nayor capacidad de interrupcién sin aumento
ProToYCional en

las dimensiones del mecarismo y de la caja, el

sento de la capacidad de interrupcidn ceguia siendo un pro-
-

tlemd. Late tipo de interruptor automdtico se ejemplifica en

T o d
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iz pmvanse de 1 Unidios ntmero 2,700.713 expedida el’
1955 g T.M., Cole of al,
cuens inverrvpior automdtico se muestran en Ja patente de lo
Fetados Unidos ntmero 2.647,186 expedida el 28 de julio de 195

a T.M. COl e, 2,459,427 expedida el 18 de enero de 1949 a H.A,

2% de enaro de Formas anteriores’de‘

§ g_u'

Christenson. Bn ia patente némero 2.700. 713, la caja del ar~|
co {(donde ocurre la intcrrupcibén del arco durante la aberﬁgra_:f
de los contactos) estd {ormada por piesas qu: forman parﬁé ih;'
tegronte del estuche moldeado, utilizdndose un nompuesto de

urea para mejorar la apecidad de interrupcidn. Para una capaci

dad dm interrupeibén del arco atn mayor, se ha pronue,to el usoﬁ

de chenaa divisoras de arco en la caja del arco, com un. éxmto
d,‘.\ 04, O AN

moder esfuerso

de los

s que tendian e aumentar la sejaracifn

contactos no tuvieron éxito, e incluso las medidés‘GXf

3
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. racorrido de apertura d» contacto de 16 milimetros sin cambia;

-seceibn tranaversal pa:a mayor elaridad.

-3

fremas repragentadas en la patente 3.134.871 expedidn el 26 |
de mayo de 1964 a A.R. 1 orden tuvieron un éxito muy limitedo,
particularmente con relicién a la interrupcién segura a altas'
tensiones y con un aume.to en la corriente disponibie.

Loz interrvntor s autOmétiEos de éste tipo tal como
se han producido hasta :hora proporcionan un recorrido de aper-
tura de contacte de aproximadamente & milimetros. Un objeto
de la presente invencién conasliste en aumentar en gran medida
el recorrido de apertur . de los contactos de dicho interyup-
tor antomdbico sin avmentar correspondientemente al tbanafio
de las partes. En una forma prdctica de interruptor automdti-~

co realizada segin la presente invencibn, se ha conseguido un

L]

@l tamafio del brezo de contacto ni de la palanca acodada, por
medio de perfeccionamientos que se expondrdan con mayor detalle
al discutir la realizmacibn ilustrativa de la presente inven;'
cidn que se muestra en los dibujos sdjuntos y se deacribe-con‘
mayor detalle més adelante. fin la presente invencién, se-ha
conseguido la interrupcifn del arco con un interruptor :zfdﬁg
tico unipolar en circuibos que tienen una corriente de cpftoé .
circufto disponible de 10.000 amperes en una linea de distri-|
bueidn de corriente alterna de 277 V,
In los dibujos: ‘
La figura 1 es wna vigta lateral de una realizéci&nf’

actualmente preferida de la invencibn, mostrando un interrup-|

tor automético en su forma cerrada, habléndose retirado 1a'té

pa de la caja en dos pirites, y mostréndose algunas piezas en |

La Tigure ? es una vigita parcial del interruptor

automitico de la figura 1 con el mecanismo apareciendo e la
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dos partes 10 y 11 de aislamiento moldeado. Una borna de tore

'bra?o de contacto 18 por un remache integral 18a. la armadura

Ta armadura 26 tiene una porciénlpendiente 26~b en la que hay 

PIYALS
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posicibn que asumiria @ :spués del desenganche de sobreintenalw
dad con la palanca de accionamiento mantenida en la posicitn |
"on" (conectado); ' :
» La figura 3 es uné viata pdrcial del interruptor au- i
tomdtics de la figuws 1 con los contectos ariertos y la palah;
ca en la posicibn “off" (deuconectado)y
‘ La figura 4 es una vista parcial en perspectiva ilus+
trando parte del enlace de accionamiento del interruptor de
circuito de las figuras 1 a 3; ¥
La figura 5 es una vista en seccitn bransversal a
1o largo de la linea partida de secccibén 5-5 de la figura 4,
Con referencia ahora a los dibujos, el interruptor

automdtico tal como se muestra incluye una caja formada por

nillo 12 inecluye una pleza 12a que 1lleva un contacto fijo 14,~
Un contacto médvil 16 vé unido al brazo de contacto 18, gene-
ralmente una elacién de cobre parz una mayor conductividad..
El brazo de contacto 1¢ oscila cerca de su centro sobrevun'mu_—;
1le helicoidal 26 cuyez extremos gxiales se reciben_en'unasi
cavidades de soporte er las paredes laterales Opuestas de la.
caja de aislamiento 10, 11. -

Un bimetal 22 y uwna culata magnética 24 van unido al

26" es soportada por la ~u1ata 24 sobre el pivote 26a y es des?_j
viada en sentido contrzrio a las agujas del reloj (segin u&

observa en la figura 1) por un muelle de ballesta 28, -que ue

mueatra con mayor detalle en la pabente U.S. ntmero 30599.136.”

ung muesca, y el bimetal 22 se extiende a través de la misma.

Un borde transversal er la parte baja de la ranura esté,deSyiﬁ*'
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do hacia arriba contra na pequefia pieza de aislamiento 30 g
que estd retenida adecu:danente en la oosicidn montada gue sei
muestra, Bl muelle 28 d-:svia el borde de la armadura 26 hacia!
arriba contra el aisla te 30. 7
Bxteréiéndone « partir del bimetal 22 hay wn alambre!
flexivle trenvado 32 formado con finoz torones de alambre-de
ecobre, y que termina en una borna 34, Bn la condicidn cerrada
del interruptor de circuito, puede observarse la formacién
de un circuflto desde el terminal 12 pasando por los cantactoé
14’y 15, a lo largo del brazo de contacto 18, el bimetal 22
¥ a lo largo delalambre trenzado 32 hasta la borna 34, '
Una denominada palanca acodada 36 va soportada s0-
bre el pivote 36b en el extremo del brazo de contacto I8 sopadt
rada del contacto 16 v tiene un extremo de enganche 36a que
dé contra el extremo d¢ La armadura 26 gue forma un ensanche
para retener la palancet acodade cuando esté cerrado el inter-
ruptor de citeuito. La armwadura 26 ¥y el bimstal 22 y la cula-! .
t3 24 forman una deaconexiln por gobreintensidad del inter-
runtor automético, por el hecho de que valores extremos v re-
pentinos de sobrecarga de corriente hace que la srmadura éﬁ e

gea atraida hacia abajo y fuera del recorride (en o1 sentido

de las agujas del relo.) del extremo de enganche 36a. l'ara so-

brecargas moderadas de durmcién prolongada, el bimetal 22 se -

LI

flexiona hacia abajo y atrae la armadura 26 hacia abajo yﬁfuéf'
ra del recorrido del extremo de enmanche 16z, Bn consecﬁenciépi
Ya zrmadura 26 y sus clementos de control 22 y 24 constiﬁﬁye@,i
una desconexidn para sobreintensidades. Y

Un accionador manual 38 tiene una palanca manual*ﬂo A

¥ puede accionarse alrededor de un pagsador metalico del ino-

9

te 42 cuyos extremos son reoibidos en cojinetes en las dos pa
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1te fija del accionador manual. La palanca manual y -el miembro

‘|el pivote 42 y el pivote 34,y por congiguiente, el miembrq&}ﬁfj“

|48 ¥ el enlace de conexibn 50 constituyen una conexién.OScTI@i
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redes laterales 10 y 11 de la caja aislante (figura 5). Un mud-
1le helicoidel 44 (llamndo también el muelle "de separacién")
estd comprendido entre wvna proyeccibn 46 ‘que forma parte inte-
grante del accionador monual 38 y una proyeccién del brazo
de contacto 18. Alante esto se desvia ol bruzo de contacto
18 en sentido contrario a las agujas del relo) alrededor del
pivote 20, en la direccién de apertura de contacto. Cuando ze
ha desviado el accionador manusl 38 en el sentido de las agu-~
jas del reloj; en un recorrido pércial hacia el extremo opues-
t0 al gue se muestra en la figura 1, la proyeccién 46 se des-
via a la izquierda y enlonces el muelle 44 ejerce un empuje
en ¢l sentido de las agnjas del relo] sobre el accionador ma-
nual 38, Este empuje ti:nde a hacer girar el accionador manual
en el sentido de las ag: jas del relo] alrededor del pivote
42 tal como se vé en fa figura 1.

Un mienbro metdlico 48 es recibido Tirmemente en unos
rebajes que hay en el accionador manual 38 y mantenidc montadol

al-accionador 38 por el pasador nivote 42, que forma una phr—

48 estén aproximadamente opuestos entre si en relacibn con el

eje del pivote 42. E1l enlace de conexitn b§ tiene wn par de'pa :
sadores 52 y 54 en los 1 iembros 48 y 36, respectiVQmehte}Cuando 
gl interruptor sutomdtico estéd cerrado (figura 1) el;asadq::j.;

52 estd situado ligeramente por encima de urna linea recta eﬁfré,

te que estd ligeramente inclinada. A su vez, el pivote 54'esté;
31tuado ligeramente encima de una linea recta entre los centrn%

del plvote 52 y el pivote 36b, Cualquier pivote a lo largo de

~;a 1inea entre los pivotes 52 y 54 produce una desviacidn gn‘el
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contacto 18 actGan com¢ una unidad tridngular en la operacién

420743

-7 -

sentido de las agﬁjas del reloj de la palanca hcodadm 36 em~
pujando el extremo de er3anche 36a contra el extremo de la ra-
nura 26, 7 '

Cuando el interrtptor automdtico estd abierto, como apg-
rece en la fimure 3, la pelanca manual 40 descansa contra unai
poreibn 10a de la céju, encontréndoze desviada a dicha posiciéu
por el muelle helicoidal 44. Al mismo tiempo, el brazo ce . cond
tacto 18, estd deaviado en sentido contrario a las agujas del
reloj alrededor del piv te de nmuelle 20 por 1o aue el brazo
de contacto 18 me encue tra contenido contra un tope 10¢ de
1la caja. Fn &ate estado del interruptor antomético, el pivote
de muelle helicoldal 20 se encuentra suntancialmente rectb;
de un extremo a otro.

Cuande el interru tor antomdtico dehe cerrarse, el ac-
cionamiento manual 38 s umeve en sentido contrario a 1a3'égu-
jas del reloj. Bl miemt -0 48 acciona el ealace de'condigiéni
50 de Torma gque la palaica acodada 35 oscila hasta que suv ex-
tremo de enganche 36a es retenido por la armadura 26. & conbi+

ngacién, la palenca acclada 36, la armadura 26 y el braZo'dé

vlterior de cierrs del interruptor automdtico, moviendo el br#-'
20 de contacto 18 en el sentido de las agujas del relo] alre~|-
dedor del pivote 20, £l contach mévil 16 se une con el contact -
to acodado 14 on un mor ento en el que el miombro 48 tiene to- ;
davia nlguna distancia para moverse antesg de asursir la pdsi;:
cién de la figura 1. Ciando se unen los contactos 14 y 16,

el pivote 52 estd muy ; or debajo de una linea recta entre 1los
pivotes 42 y 54. El accionamiento ulterior en sentido contra-

rio a las agujas del rcloj de la palanca manual 40 tiende a

poner erectas las pie as 48 ¥y 50 como conexibn oscilaﬁte-Qe
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accionamiento para el mezanismo interupbor automético..Dﬁrﬂﬁt%
esta ereccién de la conc xibn ogcilante, ol bruzo de conLuéto
18 s movido en el sentido de las agujas del reloj alrededor i
de su contacto 16 como fulero, Durante este movimiento el pi—'
5. vote del muelle 20 eé ciuprimideo, por lo aue la porcitn media
dé dicho muelle que lleva el brezo de contacto 18 se desplaza
hacia abajo en relacién con los extremos del pivote del muelle
alojado en las cavidade : de las paredes opuestas 10 y 11.de

la caja aislante. Duranle este movimiento, se desarrolla una

10. conziderable presibén de contacto, Fl pivole de muelle 20 amord
tigua el "exceso de recorrido” del enlace de accionamiento,
wa vez qie 1os contactes se han unido, Como se sabe perfecta-
.mente, el pivote 20 pmuele ser sustituido vor un nasddor rigi-
do y entonces el contacto asociado 14 puede hacerse movible
15. y desviarse por muelle aacia el contacto 16 como una de va--
- rins ofras formas de acomodar el "exceso de recorridon, .
na gﬁia de arco 56 de hierro tiene un extremo -

- adyacente y tocsndo el contacto 14, Una serie de chapas de
‘ 'h;erro divisbras de arvc 58 por debajo de la guia de arco ’
20,  §6 estén sostenidas de forma apropiada en relacibn mituamenw
| '-”fté_aeparada. Las chapa: 58 tienen forma de U, por lo qus &l |
'@onﬁacto 16 puede move 'se entre las tapas de cada “wUn cﬁaﬁdoﬁ;
-8l brazo contacto 18 e mueve hacia el tope 1Cb. A
En caso de sobrecarga de tal intensidad que sea

25, atraida hacia abhajo la armadura 26, tiene por atracecibn mqgnéf

tica hacie la culata mignética 24, o como resultado de“lhlflee
=lon hacia sbajo & bimetal 22 debido a la sobreintensidad

que fluye a través del interruptor de circuito, la palanc§

30, ‘acodada 36 no es ya retenida.El muelle 20 acciona inmediatmmrk
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el brazo de contacto 18 hacia arriba alrededor del contacto
16 como fulcro, Quando ocurre esto, la palanca acodada 36 se
mieve en ol sentido de las agujas del reloj siguiendo un Angus
10 importante. Este movimiento en el sentido devlas agujas del
reloj de le palanca acocada 36 continua cuando el muelle de em~-
puje 44 empieza a accio ar el brazo de contacto 18 en sentido
contrario a las agujas 1 el reloj para separar el conta@to 16
del contacto 14 y en di:receidn a su posicidn totalménte,abienu

ta. .
Se establece un arco entre los contactos 14 y 16, des+

viéndose a lo largo de .a gufa de arco 56. El arco se extien-

de hacia el extremo de a izquierda de las caapas divisoras de

arco. F1 arco se enfria y los gases calientes se emiten a tra,
vég de la malla metalic: 60 que se digpone a través de las
aberturas de ventilacibd. 62, Durante el funciongmiento de la
apertura de contacto el srazo de contacto 18 es guiado entre
unos rebordes apropiadcs en el alojamiento, incluyendo el re-
boxrde 10c, o
Con refersncii ahora a las figuras 4 y 5, se descriy
bizrén algunos detallos jue son de bastante importancia pira
comprender del todo los objetos de la invencién. Uha Qalanca |
acodada 36 formads por na lémina metdlica incluye un pdr de‘
porciones Opuestas 36¢ 7 364 que podian denominarse partes 0.
tiras dispuestas y accionables en planos paralelos en ladOS
del brazo de contacto 18, Un puente 36e se extiende por el 1&;-

do opuesto al extremo ¢el brazo de contacto 18 (pexo eepaoia~}
tiras 36c y 36 de la palanca acodada:|

do del mismo) y une la:
36e estdn formadas todas con unafsoia‘

Estas partes 36c, 36d :

pieza de chapa metdlic: .,
Panbidn se forma un enlace de conexién 50 de una 901&«
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suando estd able. to el inbterruptor avtomético y el mando csté

{en La posicién “desconectada" (figura 3). Do iguai modo, las

- 10 -

pieza de lémina metdlica incluyendo un par de piezas o tiras,
opuestas 50a y 50b en plahos paralelos y separados, Las tiras
50 ¥ 50% forman parte integranté con una porcibn de intercones+
xién. 50c. De iguzl meodo, la parte 48 estd formada por una so-
la picza de lémina netdlica incluyendo un par de tiras 48a
¥y 48b unidas por una porcién de puente de intercousxibn gue
forma parte integra de 48c. '
Las partes 48a y 48b estén ueparadas entre s por una

distancia que es suficientemente ygrande como pars recibir one

tre 2llas las tiras %Ca v 50b. La interconexifén 44c estd en el
) . . L !
1ado de las parten 48a y 48b geparada del miembro 50 en el es+

tado abierto del wmecanisuo interruptor auvtomdtico que sce mues+

4

]

v g
kS

N

[
o

!
. la figurs 3. Por consigulente, una purte importante dei

gnlace de conexiones 50 se recibe entre las tiras 48z y 48b
&

partes 36c y 354 de la palanca acodada se adaplan entre las ti-
ras 50a y 50b en el estado del interruptor automitico represen-
tado en la figura 2, es decir, cuando el interruptor automd-

tico ha saltado y se ha abierto en respuesta a una sovrecarsa
mientras el mando se mantiene en la posicibn "conectado®. En

esta misma posicifn, no hay posibilided de interferencia entre
las partes 48z vy 48b con las partes 36c y 36d de la pulanca
acodada ya que estas Ultimas estén mucho mds cerca entre si

que lms tiras 48a y 48b. Finalmente, y también en la posicién

de la figura 2, se observa que la interconexitn 36 de la pala?~
ca acodada estd dispuesta en wn lugar donde queda libre la |
interferencia con cualquier otra parte del mecanismo interrup
tor automéiico en todas las condiciones de funcionamiento de

las figuras 1, 2 y 3. Particularmente, aunque la pulunca aco-
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dada 36 tiene d0s tiras y proporciona una eéstructuras estable
de resistencia a la fuerza sobre el brazo de contacto 18 para

levantar la conexién oscilante, no obstante el extremo de an-

genche 36a de la pélanca acodada estd libre para moverse s

lo largo del brazo de contacto (figura ?) cuando esto se hace
nécesario como ocurre en la figura 3. Graclas a esias reiaciod
nes entre 1os enlaces de accionamiento del interruptor sutomé-
tico, se hace posible situar el tope 10b lejos del contacto 14
de forma que se obtiene una separacién avroximadamente dohle
a la zeparacidn anterior entre los contaectos con el mecanismo
deserito en comparacibn con el mecanismo gtandard comerecisl -
de la ‘técnica anterior representado por ejemplo ou la pntémte'
nimers 2.700.713. El enlace descrito es siméirico alrededer
de un planc vertical eentral en la fisura 5, por lo que no se
desarrolla ninguna fuerza de torsién en la transmisiln ael es-
fuerzo del cierre de los contactos del mango 40 @l bhrazo de .
contacto 18, En esta operamcién no se desarrolla ningin empuje

lateral, Ademds, las partes se acomodan entre sf, pars conge-

guir el mayor plegemiento de la conexién, que se hace necesanO'

en la condicibn de la figura 3. e

El accionaddr manual 38 tiene una forma empeciai pa£% f
soomodar el funcionamiento deimango 40 e través de un afcé ex;'
copcionalmente largo. Este movimiento es necesaric al acclo—
nar el brazo de contacto 18 a través de un éngulo mayor, hébi%né[
dose aumentpdo mucho sl recorrido de apertbura de convacto dei:ﬁt”
brazo de contacto 18 para conseguir la cantidad de interrﬁpcibﬁff
perfeccionada v aumentiada. De égte modo se efectua el"grénféhL; 
gulo de accionamiento del mando 40, se preserva lu -:éisteﬂéia:

del mando y se pone a disposicién espacio de accionumiento

para el enlace (ver especialmerte la Ffizura 5) para ucomodar
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- Unos asientos 38c en el accicnador 38 se reciben en runuras .

la amplia separacibn de contactoz que se necesita criticamehte
para elevadas caracteristicaé de interrupcibn., La palanca ma-
nual 40 se extiende desde la porcidn de gran radioc 38b siya-
cenfe a una porcién de radio pequpﬁa 38a ‘del accionndor normal
La porcién de radio peqﬁeﬁa 382 estd adyacente a la conexitn
de accionamiento cuando el interruptor estéd abierte y la palar
ca manual estéd en el tope "desconexitém". Una gran etijusta
"DESCONEXION " (“OPT") se proporciona en la poreibén 38t y que+
da exmuesta cuando el interruptor estd abjervo y las ﬁaffcs
esﬁén'en la rosicibn de la figura 3, Tas porciones de aloja-
wienito 10a y 10e cooéeran con las porciones del accinador,

38a y 38b, respectiﬁamente, para limitar los gages cwalientes

que ge desarrolian como resultado de la formacibén del arco.

del gojamiento, para limitar 10s foses calientes. Por consi-
guiente, las proporciones del accionzdor manual 30 y la palénﬁ-
ca manual 40 tal como ge muestra en el dibujo, renresentgﬁ
un mendo muy fuerte y el estuche coopera con el aqcionado;? 3
manual para limitar los,gdseé calientes generados nor}éi:a#@b,Q
¥ al mismo tiempo la conexién es capaz d: asumir una u otva.
de las,posicionéé de las figuras'z 6 3 con el brazo de:coptaOL*
%o en su posicién excepcionalmente abierta tal como sa'@qeg-l 
tra. Todas las propiesdades précticas deseadas de los tipog'-
de la técnica anterior de interruptores de circuito se pfpsér»
van en este nuevo interruptor ilustrativo, aumentandosevgranQV
demente, al mismo tiempo, sus caracteristicas de inierrupéibn:,.
Toda 1a'exp05icién anterior~r9présenta una feélizaz,
cién ejemplificada de la invencién, pero 10s técnicoavén ia

materia podrén introdueir variaeiones, de forma que la inven-

cifn pueda interpretarse ampliamente de acuerdo con todo su
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NOTA

Deserita guficientements ld naturaleza del invento,asi
como la manera de realizarlo en la prdctica, debe hacerse
consvar que las disposiciones anteriormente indicadas son
susceptibles de moditicaciones de detalle en cunnts no altere:

su nrinecipio fundamental, También ne hace constar que ol in-

vorto corresnonde a una solicibud de patents pre-ontada en

Norteamsrica con sl nlmero 317.754 de 22 de dicienthre de 1972}
. i
acosiindose por 1o tanto a los beneficion gue conceden ‘os

Convenion Internacionales en visor, sicndo Jo aue coustituye
samnein del referide invento, v por 1o mo e aclicisa P4
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ARG BN OTNTERRUTTOREY AUTOMATL MO0, cachteriﬁanGOﬂu por 1o
giguientas
Je=~ Perfeccionamientos an dnterruplores automalicos
del tipo que tienen un hrazo de contacto alargad~ oscilante
antre s eyxfremos primero y semwmdo y acclonable en usn plano
cenbral perpendicular al eje oscilante del mismo, un centacto
moviole ilevado por dicho primer extremo del ramo de contace
0 y un contacto asociado acclionndo ror dicho contacto Movie
ble en la condicidn cerrada del interruptor auvtcmnatico, una
palanca acodada que tiene un brazo de enganche vy un brazo de

accionamiento,y medios que forman un nrimer pivote entre di-

chog brazcs de la palanca acodada y gue 1llevan la palanca aco

dada en dicho segundo axtreomo del citado brazo de contacto,.

unos medios de desconexifbn por sobreintensidad llevados por

dicho brazo de contacto y que incluyen un enganche al que se
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10.

15

20.

25,

" 30,

cionador manual hacia su posicién “"desconectado® cnando- el

“la mencionada palancs acolada, teniendo todos losz citados pi-

formando el a001onador manual y el enlace de conexibn ung ‘ch

tactos cerrados sujetos a control por parte de dicho enganche'

‘caracterizados. porque dicho brazo de accionamiento de la Cl—

524783

wie el brazo de enganche de dicha nalanca acodada para detenexy
la misma contra la oscilacién en relacién con dicho brazo de
contacto, formando la palanca acodada, el brazo de contacto y
dicho enganche de sobreintensidad ma unidad enganchada en el
cierre y .en le condicifn cerrada de los contactos, un muelle
de sevaracifén que éesvia dicho brazo-de contacto separéndolo
del citado contacto asociado, un accionador manual que'tiene
un segundo pivote fijo y que se mueve entre una nosicitn"oonest
ctado " y una posicibén "desconnctado" para cerrar & abrir los

contactos, desviando igualmente dicho muelle de empuje el ac-

brazo de contacto estd en su posicibn ebierta, un enlace. de
conexibn, ud tercer pivote que conecta dicho enlace de cone-
xién con el citado accionador manual, un cuarto pivote que cof

necta el enlace de conexifm con el brazo de aceionamie.to de

votes ejes paralelos, perﬁendiculqreé a dicho plano central,

nexién oscilante para acclonar la citada unidad enganchada en|

la direceidn del cierre de contachos y para mantensr los con-

vada palanca acodada 1nc1uye unas porciones luterales dlspues
tas en lados opuestos del brazo de contacto y una porcibn de

puente que interconecta y unifica dichas porciones late:ales,
soportando ambas porciomes latérales el mencionudo_cuartd.pi;

vote, ¥y actuando dichas porciones laterales sobre el bitado N

L

mandoe de contacto a través del mencionado primer plvote, 31mé

tricamente con relacién al mencionado plano central,- ¥ pOI‘un

dicho brazo de enganche de la palanca acodada carece Qe_estrqg
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tura transversal que pudiera impedir el movimionto del mismo
a lc largo del brazo de contacto, para acomodar una separacitnd

relativamente ancha de dicho contacto movible del citado con-

tacto asociado, e
i - D 2.~ Perfeccionamientos segtn la reivindicacibn 1, carac-

terizados porque dicho enlace de conexifn, comprendeé unas port
ciones laterales montadas a horcajadas entre las porclones

laterales de la palanca acodada y una porcifn de puen%e que

interconecta y unifica lag porciones laterales del enlace
10, de conexidén y en el que las porciones laterales de dicho en—

lace de conexibn carecen de estruclura transversal que puliera

impedir el movimiento de plegamiento de dicho eniace de cohe-
xién y de dicha palanca acodada cuando el citado brazo de en-
gmanche se mieve & su'poéicién-a lo largo del brazo de cuntae-
15. to cuando el mencionado accionador manual se encuentra ¢n'§u
posicién Yconectadov, permitiendo con ello el feﬁorr&do'dgif
brazo de contacto a su posicién totalmente abierta.
34— Perfeccionamientos segfn la Teivindicncién 1, ca-
racterizados porque dicho accionador manual comprende ﬁn§$'
20, porciones laterales montadas a horcajadas sobre las porcipnesf
laterales del enlace de conexibn, soportando diclas bdfciéhés 

laterales del enlace de conexién el citado tercer pivdté,‘aboe

véndose dichas porciones laterales del accionador manual soO-
i bre el citado tercer oivote éimétricamente con relmcibn al B
b 25 plano central para aplicar una fuerza de acclonamiento de’ equi-
§ librio a dicho enlace de conexlién, vy en el que las ﬁqfoiénég 3

E laterales de dicho accicnador manual carecen de estruqturéhﬁ:
E transversal nue pudiera impedir el. movimiento de plegamiénto
|

de dicho accionador manual y el citado enlace de conexibn

*

' 304 cuando el contacto movible pasa a su posicién totalmente abler




, 5.

‘10,

15.

20,

. ta,después de la desconexién de dicha palanecn acodada poi Log

--caracterizados porque el citado accionador manual y el cita-

" do enlace de conexifn asi como la pulunca acodada comprenden

'respectivos paralelos al plano central y simétricos al mismo)

{.-terales del enlace de conexién situadae a horcajadag sobre

" a mdquina por una sola cara,

- 16 -

‘medios de deseonexidn.por sobreintensidad, permitiendo con

‘ello el retroceso de dicho nccionador manual & su posieidn |
' i
"desconectado", :

4.- Perfeccionamientos segin la reivindicaeifn 1,

individualmente porciones lateralss accionables en pianos

encontrdndose dispuestas las porciones latereles de dicha pa
lanca acodada en lados opuestos de dicho brazo de contacto

en el citado primer pivote. encontréndose lus porciones la-

dicho brazo de accionamiento de la palanca acodada, y enccn-

tréndose las porclones laterales del accionador manuél é Eb?
cajadas sohre el enlace de conexibdn de dicho tercer pivcféfi
de forma que se permita al accionador manual moversc haciéif‘
su posicién "conectado" para aplicar una fnerza'sjmétric§;7;

de accionamiento a la palarca acodada.

* 5.,= Perfeccionamientos en interruptores aﬁfpméﬁi%;-

cos, tal y como queda sustancialmente descrito en la presen-|

te Memoria, ¥y en los dibujos adjuntos.

Egta Memoria consta de dieciseis hojas, escrﬁtasla}

0Y * .
Madrid, 99 DIC, 1973
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