
PATENTE DE INVEN OTON

Perfeccionamientos en in terruptores automáti­

cos.

FEDERAL PACIFIC ELECTRIC COMIANY, entidad norteamericana, 
residente en 150 Avenue L. Newark, New Jersey  07101, EH. 

UU. de A.

Esta invención se re fie re  a perfeccionamientos ' 
en interruptores automáticos, y particularmente en in te r­
ruptores automáticos acciona-ules manual;,-ente y que tienen 
una carcasa de aislam iento moldeado*

Un tipo muy ¡ t i l i s a d o  de mocan t smo interruptor
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automáticos (se  han vencido más de 200.000.000 de unidades ! 
en la s  últim as dos décadas) cuenta con un brazo de cont-acto 
que o sc ila  entre sus extremos, llevando en un extremo un con­
tacto  móvil y llevando en el extremo opuesto una denominada

¡

palanca acodada. El brazo de contacto móvil lle v a  un enganche ¡ 
de sobreintensidaá que lim ita  la  palanca acodada en el cierre- 
y l a s  condiciones cerradas del interruptor automático, y una 
conexión o scilan te  manual acciona el contacto móvil cerrado 

jcuando la  conexión o scilan te  se coloca en posición recta  y 
¡ligeram ente caída. A pesar de lo s  esfuerzos continuados a lo  
: largo  de lo s  años por mejorar este in terruptor automático 
'para impartr.r una mayor capacidad de interrupción sin aumento 
¡proporcional en la s  dimensiones.del mecanismo y de la  c a ja , el 
'aumento de la  capacidad de interrupción seguía siendo un pro­
blema. Este tipo  de in terruptor automático se e jem plifica en 
la  patente de lo s  Estadt s Unidos número 2.700.713 expedida e l* 

¡25 de enero de 1955 a T.M. Colé et a l .  Formas an teriores de 
¡- '.che in terruptor automático ce muestran en la  patente, de lo s  í 
Estados Unidos número 2.647.186 expedida e l 28 de ju lio  de 195 
a T.,M. C ele , 2.459.427 expedida e l 18 de enero de 1949 a H.A, 
Humpage y 2.209.319 expedida e l 30 de ju lio  de 1940 a T.M. 
Chrístenson. En la  patente número 2.700. 713, la  ca ja  del ar­
co (donde ocurre la  interrupción del arco durante la  abertura 

¡de lo s  contactos) está  formada por piezas quo forman parte in­
te g ra n te  del -estuche moldeado, u tilizán dose un compuesto de 
urea para mejorar la  capacidad de interrupción. Para una capáci 
dad de interrupción del arco aún mayor, se ha propuesto e l uso 
de chapas d iv iso re s de arco en la  ca ja  del arco, con un.éxito
moderado^Otros esfuerzos que tendían a aumentar la  separación 
de lo s  contactos no tuvieron éx ito , e incluso l a s  medidas ex-30



-  3 -!

 ̂*

10,

15.

20..

25.

I tremas representadas en la  patente 3.134.871 expedida e l 26 !
¡ de mayo de 1964 a A*R. I ordem tuvieron un éxito  muy lim itado,
! particularmente con reloción  a la  interrupción segura a a l t a s  
j tensiones y con un aumento en Ja corriente d isponible.
! Los interruptor s automáticos de éste  tipo  t a l  como
¡ se han producido hasta ;hora proporcionan un recorrido de aper- 
i tura de contacto de aproximadamente 8 m ilím etros. Un objeto 
¡d e  Ja presente invención consiste en aumentar en gran medida 

e l recorrido de a p e rtu r . de lo s  contactos de dicho interrup- 
; to r automático sin aume-itar correspondientemente a l tamaño 

de la s  p arte s. En una forma práctica de in terruptor automáti- 
¡ co realizada según la  presente invención, se ha conseguido un 

recorrido de apertura d ) contacto de 16 milímetros sin  cambiar 
el tamaño del brazo de contacto n i de la  palanca acodada, por 

; medio de perfeccionamientos que se expondrán con mayor d e ta llé  
; a i  d isc u tir  la  realización  ilu s tr a t iv a  de la  presente inven- 
í ción que se muestra en lo s  dibujos adjuntos y se describe con 

mayor d e ta lle  más adelante. En la  presente invención, se-ha 
conseguido la  interrupción del arco con un interruptor autómá 
tico  unipolar en circu íaos que tienen una corriente de corto­
circu ito  disponible de 10.000 amperes en una lin ea  de d i s t r i ­
bución de corriente altern a de 277 V.

I En lo s  d ibu jos:
j- La figu ra  1 es una v is ta  la te r a l  de una rea lizac ió n '- .
I actualmente preferida de la  invención, mostrando un interrup- 
j tor automático en su forma cerrada, habiéndose retirad o  la  ta -  
} pa de la  ca ja  en dos portes, y mostrándose algunas piezas eii . 
i - sección tran sversal para mayor claridad .
' La figu ra  2 es una v is ta  p arc ia l del in terruptor
' automático de l a  figu ra  1 con e l mecanismo apareciendo en l a  !30
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posición que asumiría d¡spués del desenganche de sobrein tensi' 
dad ccn la  palanca de accionamiento mantenida en l a  posición 
"on" (conectado);

La fig u ra  3 es una v is t a  parcia l de] in terruptor au-} 
tomáticc de la  figu ra  1 con lo s  contactos ab ierto s y la  pal anj­
ea en la  posición "o ff"  (desconectado);

La figu ra  4- es una v is ta  parcial en perspectiva i lu s  
trando parte del enlace de accionamiento del interruptor de 
c ircu ito  de la s  f ig u ra s  1 a 3; y

La figu ra  5 es una v is t a  en sección tran sversal a 
lo  largo de la  lin ea  partida  de sección 5-5 de la  fig u ra  4.

Con referencia ahora a lo s  d ibu jos, e l  interruptor 
automático t a l  como se muestra incluye una ca ja  formada por 
dos partes 10 y 11 de aislam iento moldeado. Una boma de tor­
n il lo  12 incluye una pieza 12a que lle v a  un contacto f i j o  14. 
Un contacto móvil 16 vá unido a l  brazo de contacto 18, gene­
ralmente una elación de cobre para una mayor conductividad.
El brazo de contacto 1  ̂ o sc ila  cerca de su centro sobre un mué 
l i e  h e lico id a l 20 cuyos extremos a x ia le s  se reciben.en unas 
cavidades de soporte er la s  paredes la te ra le s  opuestas de l a  
ca ja  de aislam iento 10, 11.

Un bimetal 22 y una culata magnética 24 *van unidos a l  
brazo de contacto 18 por un remache in tegra l 18a. La armadura 
26* es soportada por la  culata 24 sobre e l pivote 26a y es des 
v iada en sentido contrario a la s  agu jas del re lo j (según se, 
observa en la  figu ra  1) por un muelle de b a lle sta  2 8 ,-que se'; 
muestra con mayor d e ta lle  en la  patente U.S. número 3.599.136. 
La armadura 26 tiene una porción pendiente 26-b en la  que hay 
una muesca, y e l  bimetal 22 se extiende a trav és de la  misma. 
Un borde tran sversa l ei la  parte baja de la  ranura está  desvih
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do hacia arrib a  contra una pequeña pieza 3e aislam iento j 0 i 
que está  retenida adecuadamente en l a  posición montada que se ¡ 
muestra. El muelle 28 desvía el borde de la  armadura 26 hacia! 
arriba  contra e l a í s la  te 30. ... [

Extendiéndose t p a rt ir  del bimetal 22 hay un alambre 
f le x ib le  trenzado 32 formado con fin o s torones de alambre de 
cobre, y que termina en una boma 34. En la  condición cerrada 
del in terruptor de c ircu ito , puede observarse la  formación 
de un c ircu ito  desde el terminal 12 pasando por lo s  contactos 
14 y 16 , a lo  largo del brazo de contacto 18 , e l bimetal 22 
y a lo  largo delalambrc trenzado 32 hasta la  boma 34. j

Una denominada palanca acodada 36 va soportada so­
bre e l pivote 36b en el extremo del brazo de contacto 18 sepa­
rada del contacto 16 y tiene un extremo de enganche 36a que 
dá contra el extremo d( la  armadura 26 que forma un enganche 
para retener la  palanc? acodada cuando está cerrado el in ter­
ruptor de c ircu ito . La armadura 26 y e l bimetal 22 y la  nula-! .!
ta  24 forman una desconexión por sobreintensidad i el in ter­
ruptor automático, por e l hecho de quo valores extremos y re­
pentinos de sobrecarga de corriente hace que la  armadura 26 
sea atra íd a  hacia abajo y fuera del recorrido (en el sentido 
de la s  agujas del ro lo ,)  del extremo de enganche 36a . ia r a  so­
brecargas moderadas de duración prolongada, e l bimetal 22 se 
flex iona hacia abajo y atrae la  armadura 26 hacia abajo y fue-r 
ra del recorrido del extremo de enganche 16a. En consecuencia ,, 
l a  armadura 26 y sus elementos de control 22 y 24 constituyen 
una desconexión para sobreintensidades. ''1

Un accionador manual 38 tiene una palanca manual-40 - 
y puede accionarse alrededor de un pasador metálico del pivo­
te  42 cuyos extremos son recibidos en co jin etes en l a s  dos pa-L
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redes la te r a le s  10 y 11 de la  caja a is lan te  (figu ra  5). Un mué- 
l i e  h e lico idal 44 (llamado también e l muelle "de separación") 
e stá  comprendido entre i na proyección 46 que forma parte in te­
grante del accionador manual 38 y una proyección del brazo 
de contacto 18. Mediante esto  se desvia e l brazo do contacto 
18 en sentido contrario a la s  agujas del re lo j alrededor del 
pivote 20, en la  dirección de apertura de contacto. Cuando se 
ha desviado e l accionador manual 38 en e l sentido de l a s  agu­
ja s  del r e lo j,  en un recorrido p arc ia l hacia e l  extremo opues­
to a l  que se muestra en la  figu ra  1, la  proyección 46 se des­
v ía  a la  izquierda y entonces e l muelle 44 ejerce  un empuje j 
en e l sentido de la s  agu jas del r e lo j sobre e l accionador ma­
nual 38. Este empuj-e t i .  nde a hacer g ir a r  e l accionador manual 
en e l sentido de la s  ag¡ ja s  del re lo j alrededor del pivote 
42 t a l  como se vé en '.!a figura 1. -

Un miembro metálico 48 es recibido firmemente en unos 
reb ajes que hay en e l accionador manual 38 y mantenido montado 
al-accionador 38 por e l pasador pivote 42, que forma una par­
te  f i j a  del accionador manual. La palanca manual y e l miembro 
48 están aproximadamente opuestos entre s i  en relación  con el 
e je  del pivote 42. El enlace de conexión 80 tiene un par de pa­
sadores 52 y 54 en lo s  iiembros 48 y 36, respectivamente.Cuandp 
e l in terruptor automáti- o está cerrado (figu ra  1) e l ¡asador 
52 está  situado ligeramente por encima de una lin ea  recta  en tr ; 
e l pivote 42 y e l pivote 54,y por consiguiente, el miembro*38, 

.48 y e l enlace de conexión 50 constituyen una conexión oscilan ­
te  que está  ligeramente in clin ada. A su vez, e l pivote 54 está  
situado ligeramente encima de una lin e a  reota entre lo s  centro ; 
del pivote 52 y e l pivote 36b. Cualquier pivote a lo  largo de 
l a  lin ea  entre lo s  p ivotes 52 y 54 produce una desviación en el



-  7

10.

1%

20.

2$.

30.

sentido de la s  agujas del re lo j de la  palanca acodada 36 em­
pujando el extremo da ergauche 36a contra e l extremo de la  ra­
nura 26.

Cuando e l in terruptor automático está  ab ierto , como aps 
rece en la '.figu ra  3, l a  palanca manual 40 descansa contra una 
porción 10a de la  ca ja , encontrándose desviada a dicha posición 
por e l muelle helicoidal 44. Al mismo tiempo, e l brazo, de con 
tacto  18, está desviado en sentido contrario a l a s  agujas del 
re lo j alrededor del piv 'te de muelle 20 por lo  que el brazo 
de contacto l8  se encue tra  contanjdo contra un tope 10c de 
la  ca ja . En éste estado del interruptor automático, el pivote 
de muelle h elico idal 20 se encuentra sustancialmente recto , 
de un extremo a otro.

Cuando e l interru itor automático debe cerrarse , e l ac­
cionamiento manual 38 s i  mueve en sentido contrario a l a s  agu­
ja s  del r e lo j.  El miemt -o 48 acciona el e ilaco  de condición 
50 de forma que la  pala tea acodada 36 o sc ila  hasta que su ex­
tremo de enganche 36a es retenido por la  armadura 26. A conti­
nuación, la  palanca acedada 36, la  armadura 26 y e l brazo de 
contacto 18 actúan come una unidad trián gu lar en la  operación 
u lte r io r  de c ierre  del interruptor automático, moviendo el br^- 
so de contacto 18 en ej sentido de la s  agujas del re io j a lre ­
dedor del pivote 20. E3 contado móvil 16 se une con el contac-)-
to acodado 14 en un moi ento en e l que e l miembro 48 tiene to­
davía alguna d istan cia  para moverse antes de asumir la  posi­
ción de la  figu ra  1. Ciando se unen lo s  contactos 14 y 16, 
e l pivote 52 está  muy io r  debajo de una lin ea  recta entre lo s  
pivotes 42 y 54. El accionamiento u lte r io r  en sentido contra­
r io  a l a s  agujas del re lo j de la  palanca manual 40 tiende a 
poner erectas l a s  pie- a s 48 y 50 como conexión o sc ilan te  de
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accionamiento para e l me canismo interupLor automático. Durante 
e sta  erección de l a  conexión o sc ilan te , el brazo de cont-acto [ 
18 es movido en el sentí io ge la s  agu jas del re lo j alrededor i 
de su contacto 16 como 1 ulero. Durante este  movimiento e l p i- j  
vote del muelle 20 es exprim ido, por lo  que la  porción media 
de dicho muelle que lle v a  e l brazo de contacto 18 se desplaza 
hacia abajo en relación  con lo s  extremos del pivote del muell$ 
alo jado en l a s  cavidade; de l a s  paredes opuestas 10 y l l .d e  
l a  ca ja  a is la n te . Durante este  movimiento, se d esarro lla  una 
considerable presión de contacto. 151 pivote de muelle 20 amorl 
tigu a e l "exceso de recurrido" del enlace de accionamiento, 
una vezqie lo s  contacte; ce han unido. Como se sabe perfecta­
mente, e l pivote 20 puede ser su stitu id o  ñor un nasador r íg i­
do y entonces e l contacto asociado 14 puede hacerse movible 
y desviarse por muelle nacía e l contacto 16 como una de va­
r ia s  o tras formas de acomodar e l "exceso de recorrido". .

Una guia de arco 56 de hierro tiene un extremo 
adyacente y tocando el contacto 14. Una se r ie  de chapas de 
h ierro d iv iso res de arco 58 por debajo de la  guia de arco 
56 están sostenidas de forma apropiada en relación  mútuamen- 
te  'separada. Las chapa: 58 tienen forma de U, por lo  que é l  
contacto 16 puede move 'se entre l a s  tapas de cada "U" cuando 
e l brazo contacto' 18 :e mueve hacia e l tope 10b.

En caso de s)brecarga de t a l  intensidad que sea 
a tra íd a  hacia abajo la armadura 26, tiene por atracción  magná 
t ic a  hacia l a  culata magnética 24, o como resultado de l a . f i e  
xión hacia abajo dá. bimetal 22 debido a la  sobreintensidad 
que fluye a través del interruptor de c ircu ito , la  palanca 
acodada 36 no es ya reten ida.E l muelle 20 acciona inmediatanuinle
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e l "brazo de contacto 18 hacia arrib a  alrededor del contacto 
16 como fu lc ro . Cuando ocurre eato, la  palanca acodada 36 se 
mueve en e l sentido de Ja s  agujas del re lo j siguiendo un dngu-j- 
10 importante. Este movjmiento en e l sentido de la s  agujas del 
re lo j de lá  palanca acocada 36 continua cuando e l muelle de em­
puje 44 empieza a accioi ar e l brazo de contacto 18 en sentido 
contrario a l a s  agujas t e l re lo j para separar e l contacto 16 
del contacto 14 y en dirección a su posición totalmente' abier^ 
ta .

Se establece un arco entre lo s  contactos 14 y 16, desl 
viándose a lo  largo de .a guía de arco 56. El arco se extien­
de hacia e l extremo de a izquierda de la s  chapas d iv iso ra s de 
arco. El arco se en fria y lo s  gases ca lien tes se emiten a tra-- 
vés de la  malla m etálica 60 que se dispone a través de la s  
aberturas de ventilación  62. Durante el funcionamiento de la  

apertura de contacto e l xrazo de contacto 18 es guiado entre 
unos rebordes apropiadc 3 en el alojam iento, incluyendo e l re­
borde 10c. j

Con referenci i ahora a l a s  fig u ra s  4 y 5, se descri-j- 
oirán algunos d e ta lle s  me son de bastante importancia para 
comprender del todo lo? objetos de la  invención. Una palanca 
acodada 36 formada por ma lámina m etálica incluye un par de. 
porciones opuestas 36c / 36d que podían denominarse partes o 
t i r a s  d ispuestas y accjonables en planos para le lo s en lados 
del brazo de contacto 3 8. Un puente 36e se extiende por e l l a ­
do opuesto a l  extremo r e í  brazo de contacto 18 (pero espacia­
do del mismo) y une la : t i r a s  3°c y 36 de la  palanca acodada. 
E stas partes 36o, 36d ? 36e están formadas todas' con una-sola 
pieza de chapa metálic; . - .

También se forma un enlace do conexión 50 de una so la
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pieza de lámina m etálica incluyendo un par de p iezas o t i r a s . ' ! 
opuestas 50a y 50b en planos para le lo s y separados. Las t i r a s  
50 y 50b forman parte integrante con una porción de intercone-L 
xión.50c. De igu al modo, la  parte 48 está  formada por una so-¡ 
l a  pieza de lámina m etálica incluyendo un par de t i r a s  48a 
y 48b unidas por una porción de puente de interconexión que 
forma parte ín tegra de 48o.

Las partes 48a y 48b están reparadas entre s i  por una 
d istan c ia  que es suficientemente grande como para rec lu ir  en 
tr e  e l la s  l a s  t i r a s  5Ca y 50b. La interconexión 48c está  en e* 
Indo de la s  partea 48a y 48b senarada del miembro 50 en el es-j- 
tado ab ierto  del mecanismo interruptor automático ina se mues-{- 
tr a  e. la  fig u ra  3, Por consiguiente, una parte importante del 

i enlace de conexiones 50 se recibe entre i as t i r a s  48a y 48b 
} cuando está  a b i e t e  el interruptor automático y el mando está  
j en la  posición "desconectada" (figu ra  3 ). Do igu al modo, l a s  
I partes 36c y 36d de la  palanca acodada se adaptan entre la s  t j 
; ra s  50a y 50b en el estado del in terruptor automático represep- 
! tado en la  figu ra  2, es d ec ir , cuando el in terruptor automá- 
' t ic o  ha saltado  y se ha ab ierto  en respuesta a una sobrecarga 

mientras el mando se mantiene en la  posición "conectado". En 
esta  misma posición, no hay posib ilidad  de in terferen cia  entro 

i l a s  partes 48a y 48b con la s  partes 36c y 36d de la  palanca 
acodada ya que e sta s  últim as están mucho más cerca entre s i  
que la s  t i r a s  48a y 48b. Finalmente, y también en la  posición 
de la  fig u ra  2, se observa que la  interconexión 36 de l a  palax 
ca acodada e stá  d ispuesta en un lugar donde queda lib re  la  
in terferen cia  con cualquier otra parte del mecanismo interrup 
to r  automático en todas l a s  condiciones de funcionamiento de 
l a s  f ig u ra s  1, 2 y 3* Particularmente, aunque la  palanca nco-30.
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dada 36 tiene dos t i r a s  y proporciona una estructura establo
de re sisten c ia  a la  fuerza sobre el brazo de contacto 18 para
levantar la  conexión o sc ilan te , no obstante e l extremo de en-
gancho 36a de la  palanca acodada está  lib re  para moverse'a {

!
lo  largo del. brazo de contacto (figu ra  2) cuando esto se hace 
necesario como ocurre en la  figu ra  3. G racias a e sta s  relacio, 
nes entre lo s  enlaces de accionamiento del in terruptor automá­
tic o , se hace posible s itu a r  e l tope 10b le jo s  del contacto I-!! 
de forma que se obtiene una separación aproximadamente doble 
a la  separación anterior entre lo s  contactos con el mecanismo 
descrito  en comparación con el mecanismo standard comercial - 
de la  técnica an terior representado por ejemplo cu. la  patente 
número 2.700.713. El enlace d escrito  es sim étrico alrededor 
de un plano v e rtic a l central en la  figu ra  5, por lo  que no se ¡ 
d esarro lla  ninguna fuerza de torsión  en la  transmisión a.el es­
fuerzo del c ierre  de lo s  contactos del mango 40 a l  brazo de 
contacto 18 . En esta  operación no se d esarro lla  ningún empuje 
la te r a l .  Además, l a s  partes se acomodan entre s i ,  para conse­
gu ir  e l mayor plegamiento de la  conexión, que se hace necesari 
en la  condición de la  figu ra  3.

El accionador manual 38 tiene una forma esp ecial para, 
aoomodar el funcionamiento delmango 40 a trav és de un arcó ex- 
cepcianalmente largo . Este movimiento es necesario  a l  accio­
nar e l brazo de contacto 18 a través de un ángulo mayor, habién­
dose aumentado mucho el recorrido de apertura de contacto del 
brazo de contacto 18 para conseguir la  cantidad de interrupciójn 
perfeccionada y aumentada. De éste modo se efectúa el'gran'.án'. 
guio de accionamiento del mando 40, se preserva la  re sisten c ia  
del mando y se pone a d isposición  espacio de acci onamiento 
para e l enlace (ver especialmente la  figu ra  5) para acomodar



l a  amplia separación de contactos que se n ecesita  criticamente 
para elevadas c a ra c te r ís t ic a s  de interrupción. La palanca ma­
nual 40 se extiende desde la  porción de "gran radio 38b adya­
cente a una porción de radio pequeña 38a del aocionador norma] 
La porción de radio pequeña 33a e stá  adyacente a la  conexión 
de accionamiento cuando e l interruptor está  abierto  y la  palan­
ca manual está  en a l tope "desconexión", tina gran etiqueta 
"DESCONEXION " ("OPF") se proporciona en l a  porción 38b y que­
da expuesta cuando el in terruptor está  abierto  y l a s  partes 
están en la  nosición de la  figu ra  3. Las porciones de a lo ja ­
miento 10a y lOe cooperan con l a s  porciones del accinador,
38a y 33b, respectivamente, para lim ita r  lo s  gases ca lien tas 
que se desarro llan  como resultado de la  formación del arco. 
Unos asien to s 33c en e l accionador 38 se reciben en ranuras - 
del ábjamiento, para lim ita r  lo s  gases c a lie n te s . Por consi­
guiente, l a s  proporciones del accionador manual 38 y la  .palán-)- 
oa manual 40 ta l  como se muestra en e l dibujo, representar 
un mando muy fu erte  y e l estuche coopera con el accionadór 
manual para lim ita r  lo s  gases ca lien tes generados por '.el ápcb 
y a l  mismo tiempo l a  conexión es capaz do asumir una u otra 
de l a s  posiciones de l a s  fig u ra s  2 ó 3 con. el brazo de contac­
to  en su posición excepcionalmente ab ierta  t a l  como na -mués--,. 
t r a .  Todas l a s  propiedades p rácticas deseadas de lo s  tipos 
de la  técn ica an terior de in terruptores de c ircu ito  se preser­
van en este  nuevo in terruptor ilu s tr a t iv o , aumentándose gran-̂ - 
démente, a l  mismo tiempo, sus c a ra c te r ís t ic a s  de interrupción 

Toda l a  exposición anterior representa una re a liz a ­
ción ejem plificada de la  invención, pero lo s  técnicos en la  
materia podrán in troducir variacion es, de forma que la  inven­
ción pueda in terpretarse  ampliamente de acuerdo con todo su
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e sp ír itu  y ámbito.

N O T A
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15.

D escrita suficientemente la  naturaleza del invento ,asi 
como la  manera de re a liz a r lo  en la  práctica, debe hacerse 
constar que la s  d isposicion es anteriormente indicadas son 
susceptib les de modificaciones de d e ta lle  cu. corito  no altere^, 
su principio fundamental. También se hace constar que el in­
vento corresponde a una so lic itu d  ue cátente pro neniada en 
Norteamérica con el número .317.754 de 2? de <!Icio  .dúo de 1972¡
acogi-ndoce por lo  tanto a lo s  beneficio:-. que conceden lo s  :

¡
Convenios Internacionales on vigor, siendo lo  me constituye i

¡
l a  opancia del r e fe r id o  invento , y por lo  '¡no so s e l l e  i -;n i'A 

T--MT.-1 D'l INTENCION por 20 años en ''IspaHa sobre : ¡'EtíM'-il! ?0NA 
r=*l EN i NTERRUlTORiS AUTOMATICO:;;, caractoriáandone oor lo
s ig u ie n te :

?0.

25.

i 1 .-  Perfeccionamientos en in terruptores automáticos
! del tipo que tienen un brazo de contacto alargado oscilan te 
; entre su: extremos primero y segundo y acciónatee en un plano 

central- perpendicular a l eje oscilan te del mismo, un contacto 
movible llevado por dicho primer extremo del razo do contac­
to y un contacto asociado accionado ror dicho contacto movi- 

! ble en la  condición cerrada del interruptor automático, una 
palanca acodada que tiene un brazo de enganche y un brazo de 
accionamiento^ medios que forman un primer pivote entre d i­
chos brazos de la  palanca acodada y que llevan la  palanca aco­
dada en dicho segundo extremo del citado brazo de contacto, 
unos medios de desconexión por sobreintensidad llevados por 
dicho brazo de contacto .y que incluyen un enganche a l  que se30
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une e l brazo de enganche de dicha oalanca acodada para detener 
la  misma contra la  oscilación  en relación  con dicho brazo de 
contacto, formando la  palanca acodada, e l brazo de contacto y 
dicho enganche de sobreintensidad Una unidad enganchada en el 
c ie rre  y.en l a  condición cerrada de lo s  contactos, un muelle 
de separación que desvia dicho brazo de contacto separándolo 
del citado contacto asociado, un accionador manual que tiene 
un segundo pivote f i j o  y que se mueve entre una nosición"0one4- 
ctado " y una posición "desconectado" para cerrar y ab r ir  lo s  
contactos, desviando igualmente dicho muelle de empuje e l ac- 
cionador manual hacia su posición "desconectado" cuando el 
brazo de contacto e stá  en su posición ab ierta , un enlace de 
conexión, un te rcer  pivote que conecta dicho enlace de cone­
xión con e l citado accionador manual, un cuarto pivote que col 
necta e l enlace de conexión con e l brazo de accionamiento de 
la  mencionada palanca acodada, teniendo todos lo s  citados pi­
votes e je s  para le lo s, perpendiculares a dicho plano cen tral, 
formando e l accionador manual y e l enlace de conexión una co­
nexión osc ilan te  para accionar la  c itada unidad enganchada en 
l a  dirección del c ie rre  de contactos y para mantener lo s  con­
tac to s cerrados su je to s a control por parte de dicho enganche} 
caracterizados porque dicho brazo de accionamiento de la  c i­
tada palanca acodada incluye unas porciones la te r a le s  dispuesj- 
t a s  en lados opuestos del brazo de contacto y una porción de 
puente que interconecta y u n ifica  dichas porciones la te r a le s , 
soportando ambas porciones la te ra le s  e l mencionado cuarto .p i­
vote, y actuando dichas porciones la te ra le s  sobre e l citado 
mando de contacto a travéa del mencionado primer pivote, ¿simé 
tricamente con relación  a l  mencionado plano cen tral, y porque 
dicho brazo de enganche de la  palanca acodada carece de estro

!
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tura tran sversal que pudiera impedir el movimiento del mismo 
a lo  largo del brazo de contacto, para acomodar una separación 
relativamente ancha de dicho contacto movible del citado con­
tacto  asociado.

2 . -  Perfeccionamientos según la  reivindicación 1, carac­
terizados porque dicho enlace de conexión, comprende unas por­
ciones la te ra le s  montadas a horcajadas entre la s  porciones 
la te ra le s  de la  palanca acodada y una porción de puente que 
interconecta y u n ifica  l a s  porciones la te ra le s  del enlace 
de conexión y en el que la s  porciones la te r a le s  de dicho en­

lace  de conexión carecen de estructura tran sversa l que pudierá 
impedir e l movimiento de picam iento de dicho enlace de cone­
xión y de dicha palanca acodada cuando el citado bruzo de en­
ganche se mueve a su 'posición a lo  largo del brazo de cuntac- 
to cuando el mencionado accionador manual se encuentra en su 
posición "conectado", permitiendo con e llo  el recorrido del 
brazo de contacto a su posición totalmente ab ie rta .

3 . -  Perfeccionamientos según la  reivindicación 1, ca­
racterizados porque dicho accionador manual comprende unas 
-porciones la te ra le s  montadas a horcajadas sobre l a s  porciones 
'la te ra le s  del enlace de conexión, soportando dichas porciones 
la te ra le s  del enlace de conexión el citado tercer pivote.,. apo[- 
yándose dichas porciones la te ra le s  del accionador manual so­
bre el citado tercer oivote simétricamente con relación  a l . 
plano central para ap licar  una fuerza de accionamiento de equi­
l ib r io  a dicho enlace de conexión, y en eL que l a s  porciones 
la te ra le s  de dicho accionador manual carecen de estructura 
tran sversal que pudiera impedir el movimiento de plegamiento 
de dicho accionador manual y el citado enlace de conexión 
cuando el contacto movible pasa a su posición totalmente ,abie¿_
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.ta ,d esp u és .de la  desconexión de dicha palanca acodada por loá  
medios de desconexión por sobreintensidad, permitiendo con 
e llo  el retroceso de dicho accionador maítual a su posición 
"desconectado". '

4 .-  Perfeccionamientos según la  reivindicación 1, 
caracterizados porque e l citado accionador manual y e l c ita ­
do enlace de conexión a s i  como la  palanca acodada comprenden 

- individualmente porciones la te r a le s  accionadles en planos 
1 respectivos para le lo s a l  plano central y simétricos, a l  mismos 

. encontrándose d ispuestas la s  porciones la te ra le s  de dicha paj- 
lanca acodada en lados opuestos de dicho brazo de contacto 
en e l citado primer pivote, encontrándose l a s  porciones la -  

-. te ra le s  del enlace de conexión situ adas a horcajadas sobre 
dicho brazo de accionamiento de la  palanca acodada, y encen­
trándose l a s  porciones la te r a le s  del accionador manual a hor­
cajadas sobre e l enlace de conexión de dicho tercer pivote, 
de forma que se permita a l  accionador manual moverse hacia - 
su posición "conectado" para a p lic a r  una fuerza sim étrica, 
de accionamiento a la  palanca acodada.

" 5 .-  Perfeccionamientos en interruptores automáti­
cos, t a l  y como queda sustancialmente d escrito  en la  -presen­
te  Memoria, y en lo s  dibujos adjuntos.

Esta Memoria consta de d ie c ise is  hojas, e sc r ita s  
a máquina por una so la  cara.

Madrid, p ^

FEDERAL PACIFIC ELECTRIC COMi'ANY, ;
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