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MEMORIA DESCRIPTIVA

correspondiente a la solicitud de concesién de una

PATENTE DE INVENCION

RESIDENCIA: Via Iuciano Mansra 2, GENOVA-SESTRI,

Italia.

ENUNCIADO: _EQUIPO PARA LA INSERCION AUTOMATICA
DE ESTAQUILLAS EN UN CILINDRO PARA

MAQUINAS TRIGOTADORAS

Prioridad: Patente italiana . n° 33562 A/7a%,22.l2.72.
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Ia presente invencidn se relaciona con un equipo
adecuado para dotar a los cilindros de mando de ndquinas
$ricotadoras de los resaltos radigles, o esbaguillas, gque
a través de oportunos mecanismos accionan las asujas.

Es sabido que las mdguinas tricotadoras producen
tejidos cuyo dibujo se varia a voluntad controlande en
oportunas fases la intervencién, en la formacidn del.trico-
tado, de las agujas que sostienen los hilos de los diversos
colores.

En las maquinas tricotadoras de tipo Jacguard es
sabido que el controi del movimiento de las agujas se efec-
téa por medio de una serie de cilindros rotatorios en sin-
cronizacidn con el cilindro porita-azujas y que estdn dis-
puestos sobre la periferis de éste.

Pales cilindros rotatorios sostienen unas esta-
quillas fijas y radialmente salientes que actidan sobre los
talones de las agujas subyacentes para el mando de lag- mis—
nas a través de mecanismos de distintas clases. -

Por la disposicién de tales estaguillas se defgr—
mina el dibujo del tejido.
" En las mdquinas tricotadoras de uso corriente,
los cilindros porte—estaquillas sostienen cada uno de ellos
wn ntmero muy elevado de aquéllas; la operacidn de introdu-
cir las esbaguillas necesarias en los correspondientes alo—
jamientos resulta extremadamente laboriosa; el tiempo re—
querido por operarios especializados incide de modo notable
sobre el costo del producto, incluso en una produccidén a
escala no pequefia.

~ Objeto de la invencibn es el de realizar un equi-

po capaz de mecanizar la operacidn de introducir en los pe-




10

158

20

25

30

quefios cilindros de mando de miguinas tricotadoras las es—
taquillas necesarias para un tipo determinado de dibujo en
el tejldo.

De este modo pueden conseguirse tlempos muy bre-
ves en la preparacion de la méquiha, con evidente ventaja
econdmica.

Ta reduccidn sustancial del tiempo necesario pa-
s dotar los cilindros de los resaltos de nando de las agu~
jas permite por consiguien.e hacer econdnmicamente acepta—
ble la produccién de cantidades no grandes de tejido; es
posible por lo tanto satisfacer mds gradualmente las nece—
sidades que vaya ofreciendo el mercado de un determinado
tipo de tejido.

A tal fin, se ha pensado, segin la invencidn,
realizar un equipo para la insercidn automdtica de estaqui-
1las en un cilindro para mdguina tricotadora que presente
wna diversided de series de alojamientos distribuidas‘a lo
largo de generatrices del cilindro, caracterizado porque
comprende un cargador vorta—estaguillas provisto de un ﬁﬁ—
mero de series de estagquillas dispuestés en fTilas corres-—
pondien%es a tales generatrices y que son desplazables pa-
S0 a paso sincronizadanente con dicho cilindro, que gira
alrededor de su eje, a fin de poner a cada paso una serie
de alojanientos alineados con una serie de estaguillas,
un grupo de medios lmpulsores, cada uno de ellos adecuado
para impulsar une de las estaguillas contenida en una se-
rie de &stag en el cargador al interior del correspondien—
te alojamiento de la serie de ellos, y medios de mando pa-
ra controlar cada uno de los citados medios impulsores sin-

cronizadamente con el movimiento paso a pPaso del cargador
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y cilindro menclonados.

Estas v obras caracteristicas, objetos y venta-
jas del equipo segin la invenciin resultardn nis evidentes
nediante un examen de la siguleante descripecidn detallada,
que ilustra, con referencia 2 los adjuntos dibujos, wna
realizacidn ejemplificativa de la inveancidn,

En los dibujos:

Te figura 1 es una vista en perspectiva que ilus+
trs, un equipo realizado segln la invencidn.

La figura 2 es uwna viste en sianta parcialmente
seccionada que ilustra la parte del equipo correspondiente
al dispositivo propiamente dicho de introduccidn de las
estaquillas en el cilindro.

Le figura 3 es una secclin efectuada segin el
plano Ge la linea III-III de la figura 25 ¥

Lo figura 4 es una vista en perspective déspiéza—
da que ilustra de nodo esgueratico la disvosicidn de ios
electroimanes y de las correspondicntes palancas de countbrol]
de la insercidn de las esiaquillas en el cilindro. g

Con referencia en primer lugar a la figura 1 de
los dibﬁjos, el equipo en cuestidn comprende combinadamen-
+te un bastidor 1 adecuado nara sostener uaa tarjeta perio-
rada 2, un lector fotoeléctrico 3 que lee la tarjeta 2,
cuatro grupos 4, 5, 6 ¥ T de electroimanes funcionalmente
conectados al lector 3 a través de un haz de cables eléc—
tricos: 65 ¥ que acclohan a respectivas palancas 8, 9, 10 ¥
11 (figura 4), vn grupo de vdstagos 56 funcionalmente co-
nectados 2 las palancas 3, 9, 10 ¥ 11 y adaptados para ce-
rrar y/o abrir una fila de orificios o alojamientos 57 dis-

puestos en el pequeilo cilindro 12 y wn cargador 13 que so0S-—
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. wna cadena de transmisién 30, a una rueda dentada 31 fija-

tiene unas estaguillas 14 a introducir en los citados ori~
ficios 57,

El bastidor 1 y el cargador 13 son desplazables
verticalmente, mientras que el pequeiio cilindro 12 es gira-
torio en el sentido de las agujas del reloj; se aplica el
movimiento a estos elementos mediante un notorreductor 15
que tiene un 4rbol de salida 16 sobre el que estén fijados
wz rueds dentads 17 y un fiador terminal 18, Este fiador
coopera en su rotacidn con une rueda dentads 19 fijada so-
bre un 4rbol 20; con la rueda dentada 18 coopera un fiador
o diente de colocacidn 21 montado sobre una palanca 22 ar-—
ticulada en 23 & un Arbol 24; un muelle de traceidn 29 man-
tiene al diente 21 en acopnlamiento con la rueda dentads 19.

Sobre ol drbol 20 estdn fijados fambién un pifidn
25 que engrana con una cremallera 27 del bastidor 1 y dos
pifiones opuestos 26 gue engranan con correspondienteé cre=

\

malleras 28 del cargador 13 (figura 2). .

Ta rueda dentada 17 estd conectada, a través de

da o un extremo de un drbol 32 giratorio sobre govortes 33.
Este érbblz32 sostiene dos excéntricas 34 con correspon-
dientes collares 35 articulados en 36 a un cursor 37 des-
plazable con movimiento alternativo entre guias 78. EL cur~
sor 37 sostiene una serie de impulsores 38 adecuados para
penetrar en los orificios correspondientes 39 de una de las
filas de orificios del cargador 13, cada uno de cuyos ori-
ficios aloja una estaguilla 14. Cada impulsor 38 se aloja
de modo libremente guiado en el cursor 37 y el recorrido
de salida es limitado por el movimiento, en la camara 72,

de una cabeza 71 impulsada por un muelle comprimido 73; por
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48 estd fijado sobre un drbol 49 que sostiene al cilindro

consiguiente, la posicidn Ge reposo del irpulsor sobresale
respecto al cursor.

El 4rbol 32 sostiene ademds, en el extremo opues-
+o 2 la rueda dentade 31, we leva 40 que coopera con un
rodillo 41 detector de leva librexente dispuesto gobre una
palanca 42; esta palanca 42 tiene un exiremo artlculado so-
bre un perno 43 y el extremo opuesto articulado en 44 a un

extremo de uwa brazo 45; en el otro extremo del brazo 45 se

articula en 46 un fiador 47 de un tringuete cuyo carrete

12. El brazo 45 estd desplazablemente rwontado sobre un per-

no 66 inserto en una hendidura longitudinal 67 del nismo

-

brazo; un nuelle de traceidn 68 tiende a devolver siempre
el brazo 45 2 la posicidn mostrada en 1z figura 3. EL ar-
bol 49 sostiene ademds une rueda dentada 50 con la que co-
opera wn diente de colocacién 51 nontado sobre una éalaﬁca
52 articulada a un 4rbol 53; un muelle ce traceidn 54-han—
tiene el diente 51 en acoplamiento con la rueda dentada 504
®1 lector fobtoeléetrico 3 sostlene, dis%ribuiéés
en cuatro filas, wnas células fotoeléetricas 55, cada una
de las éﬁales contrela un electroiman de los cuatro grupos
de ellos 4, 5, 6 y T; el numero de célulss 55 es igual al
de electroimanes, cue en el ejemplo rnostrado son treinta ¥
seis, nueve por cade Zrupo. '
Como es evidente vor la figura 4 de los dibujos,
los electroimanes 4, 5, 6 y 7 tienen respectivas sujecilo~-
nes 58, 59, 6C y 61 que estén articulsdas respectivamente
en un extremo de las correspondientes palancas 8, 9, 0¥
11 giratorias alrededor de un tnico eje 62. las palandas

9 y 10 son en dngulo recto, mientras que las palancas 8 ¥
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11 son rectas; esta distinta conformacidn de las palancas
{viene impuesta por razones de disposicidn de las partes al
objeto de realizar una estructura relativamente compacta.

Tl extremo libre de cada una de dichas palancas
8, 9, 10 y 11 actla en une cavidad 63 practicada en el ex-
tremo inferior de los véstagos 56. Estos viastagos 56 son
accionadog por dichas palancas, que log desplazan vertical-
nente sobre la pared del cargador 13 para abrir y/o cerrar
con su exbtremo superior 64 los orificios 57 del cilindro
12 e igualmente los orificios 39 del cargador 13; la.tras-—
16cidn de los Vistagos 56 es guiada por um perno de guia
65 7

'E1 funcionamiento del equipo anteriormente des-
ecrito es como sigue.

A cada giro del fiador 18, Ia rueda dentada 19
avanza el espacio de un diente y & través del arbol éO, el
pifién 25 y los pifiones 26, hace avenzar en un paso hacka

arribs simultdneamente el bastidor 1 y el cargador 13. Ia

v

. relacidn entre los dientes de la rueda dentada 19 ¥ de 1gs

pifiones 25 y 26 estd calculada de tal manera que a cada
avance de un diente de la rueda 19 corresponde una trasla—
cidn del bastidor 1 igual a cuatro filas norizontales de

la tarjeta perforada 2 y wa traslacidn del cargador 13
igual a una fila horizontal de orificios 3%. A cada trasla-
cidn del bastidor 2, por consiguiente, las cuatro files de
células Totoeléctricas 55 del lector 3 leen cuatro hileras
de la tarjeta perforada 2, emitiendo como salida sefisles

de control en funcién de le disposicidn de las perforacio-
nes de la tarjeta que corresponden al dibujo de tejido que

se desea obtener. Estas seflales de control provocan la ex-
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ra 3), que hace oscilar en sentido contrario al de las azu—

citacidn de parve de los electroimanes 4, 5, 6y 7, los
cuales provocan, 2 través de las respectivas sujeciones 58,
59, 60 y 61, wa oscilacién en sentido contraric al de las
agujas del reloj alrededor del eje 62 de las pzlancas 8,

9, 160 y 11 correspondientes a aguéllos. La oscilacidn de
estas palancas provoca el dezcenso de los véstesgos 56 co-
nectados -a agudllas, que destapan los orificios 39 y 57
del cargador 13 y del pegqueilo cilindwo 12, respectivamente.
Por consiguiente, las estaguillas 14 zlojadas en los ori-
ticios 39 destevados seran introducidas en los orificios
57 correspondientes por el avence de los vistoncillos 38
montados scbre el cursoer 37. En efecto, este cursor, a cé-
da, paso del bastidor 1 y del cargader 13, efectia un reco-
rrido de ida y vuelta controlado por lag excéntricas 34,
gue giran sincronizadamente con el fiador 18, Cuando un
impulsor 30 actla sobre una estaguillia oorrespondieﬁte a
an orificio 57 cerrade por un vdstago 56, sste retrocede
comprimiendo al muelle T3.

Efectuada la introduccibn de las esteguillas 14
en los orificios 57 del cilindro 12, se hace givar a éste
en un péso sincronizadanente con la traslacidn del basti-
dor 1 y del cargador 13, para hacer coincidir la sigulente
fila de orificios 57 con la siguiente Zila de orificios 39
para una ulterior fase operativa. la rotacidn en un paso ’

del cilindro 12 tiene lugaxr por efecto de la leva 40 (fizu-

jas del reloj a la palanca 42 para impulsar hacia la iz-

quierda el brazo 45; tal moviriento del brazo provoca, a

sravés del fiador 47, el aveance en un paso del carrete 48
2 =

¥y por consigzuliente del cilinéro 12 conectado al mismo.

v
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En los dibujos, y en particular en la figzura 1,
a efectos de claridad no se ha mostrado el armazdn del
equipo con los correspondientes espaldones de soporte de
los drboles rotatorios y con las guias para el bastidor 1
y para el cargador 13; sin embargo, las gulas de éste Ul-
timo se muestran en la figura 2, en la que se indican con
el nimero de referencia 66.

Es evidente que el equipo segln la invencidn per-
mite introducir las estaquillas gue controlan el movimien-
40 de las agujas en los correspondientes cilindrog en for-
ma muy rdpida y completamente automitica, sin ninguna nece-
sidad de emplear operarios especializados.

0tra notable ventaja es la posibilidad de poder
repetir fdcilmente el mismo dibujo de tejido incluso con
el transcurso del tiempo, reutilizando lag tarjetas perfo-

radas de gue se disponga; esta tarjeta puede ser prepafada

A
~.

en cualquier centro ﬁecanogréfico.
Aungue se ha descerito e ilustrado con detallp una
forma especifica de realizacién de la invencidn, los e£per-
tos en la materia comprenderdn que son introducibles en la
misma élgunas variantes y modificaciones sin apartarse por
ello del 4dmbito de proteccidén de tal invencidn; por ejem—
plo, el lector podria ser también mecénico y leer un nime-
ro distinto de lineas perforadas de la fTarjeta; ésta Ulti-

ma podria estar constitulda también por una cinta perfora-

-

Qg.

En resumen, la patente de invencidén gque se solio

cita deberd recaer sobre las siguientes:




" 10

16

20

25

30

- 10 -

RELVINDICACIOES

. 1. ZEquipo vara la insercidn automdtica de es-
taguillas en wn cilindro para mécuinas tricotadoras que
presenta una diversidad de series de alojamientos distri-
buidos a lo largo de generatrices del ¢ilindro, caracteri-
zado porque comprende un cargador porta—estaquillas Provis—
o de una diversidad de series de estaguillas dispuesfas
en filas correspondientes a dichas generatrices y acciona—
bles paso a paso gincronizadsmente con dicho cilindro, que
gira alrededor de su eje, al objeto de poner a cada paso
una serie de alojanientos en alineacién con una serie de
estaquillas, una diversidad de medios impulsores, cada uno
de los cuales puede impulsar a una de las referidas esta-—
quillas contenida en una serie de ellas dispuestas en el
cargador al interior del alojemiento correspondiente de la
serie de &stos, y medios de control de la intervencitn de
cada uno de los referidos medios impulsores sincronizada-
mente con el movimiento paso & Dpaso del cargador y cilin-

dro citados. \

2, Iguipo sezin la reivindicacidn 1, caracteri-
zado pofﬁue 1los referidosc medios de control consisten en
un lector fotoeléctrico adecuado para leer unz tarjeta o
cinta perforada.

3. Equipo segin las reivindicaciones 1 ¥ 2, ca-
racterizado porque dichos nedios inpulsores estdn montados
sobre un cursor dotado de movimiento alternativo sincroni-
gzadamente con el movimiento paso & paso del cargador y del
cilindro, disponiéndose medios para cerrar y/o abrir dichos
alcjamientos del cilindro, los cueles sol controladog por

el mencionado lector fotoeléctrico.
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4. Equipo segim las reivindicacimes 1, 2y 3, ca-
racterizado porque los citados medios destinados a cerrar
y/o0 abrir los mencionados alojamientos del eilindro estan
constituidos por una serie de véstagos desplazables entre
el cargador y el cilindro mediante dicho lector fotoeléc-
trico a través de un grupo de electroimanes y una serie de|-
palancas.

5, Se reivindica por Gltimo como objeto sobre el

que ha de recaer la patente de invencidén que se solicita:

} EQUIPO PARA LA INSERCION AUTOMATICA DE ESTAQUILLAS EN UN

CILINDRO PARA MAQUINAS TRICOTADORAS.
Podo conforme queda deserito y reivindicado en la
presente memoria descriptiva que consta de once paginas me

canografiadas y dibujos adjuntos.
Madrid, 21 diciembre 1.973
BERNARDO UNGRIA

».p BV
(/ 5

g7e
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