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Perfeccionamlentos en cierres de seguridad

para méquinasg de tricotar.

Sobicitarde-VEB Wi rimaschinenbau, Karl-Marx-Stadt, entidad alemana,
residente en Annaberger Str. 73,90 Karl-Marx-Stadt, Re-

piblica Democrética Alemana,
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La presente invencibén se refiere a un cierre para mé=
quinas de tricotar, especialmente mdquinag de tricotar cir-
culares con partes de cierre para gobernar las agujas ©
similares, estando wevistas partes de cierre con éngulos

5e de agcenso diferentes, eficaces sucesivamente en la direc-
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30.

cién de rotacién del cilindro de agujas,

Al tratarse de partesd cierre sucesivas con éngulosg
de ascenso diferentes entre si, es conocido prever curvas de
entrada planas en la segunda parte de cierre, é las que si-
guen curvas de aceleracién., Su desventaja consiste en que ésq
tas requieren un espacio relativamente grande en la direccifn
periférica del eilindro de agujas y no se reducen esenclal-
mente las fuerzas de aceleracion.

Es también conocido emplear partes de cierre que se
solapan entre si con dngulos de ascenso que se diferencian
unos de otros en pequeiias cuantias. Para los cometidos de
goblerno requeridos en mdquinas de tricotar circulares, éstos
son gin embargo inopropiados ya que agul son necesarias va-

. o ‘s
riaciones de ascenso de 45 y més. Con tales variaciones del

ascenso gurgen solicitudes a modo de chogue que pueden condu.
cir a deteriores en las agujas.

Ia finalidad de la invencién consiste en reducir lag
golicitudes de las agujas que surgen a modo de chogue.

El cometido de la invencién es encontrar transicio:

nes sin choque y con ahorro de espacio entre dos partes de
cierre sucesivas con grandes diferencias de ascenso, pudien-
do ser regulables las partes de cierre entre si.

El cometido se soluciona segin la invencién porque

en. 1la parte de cierre que va delante, esta dispuesta una cun
va de recorrido-tiempo cuyo mayor ascenso estd dirigido casi
tangencialmente a la parte de cierre que sigue. |

Ademés las partes de cierre sucesivas son regulablep
unas respecto a otras en la direcclbén de movimiento de las

agujas 0 similares y el édngulo de ascenso de la curva recorri

do-tiempo en la parte de cierre que v4 delante, es un poco



Yo clbs
P$Mmﬂ¢

més plana que el éngulo de la curva recorrido-tiempo de la pap-
te de cierre que la sigue, y a las partes de cierre sucesivaJ
estén agociados diferentes planos de piés de agujas, 0 simi-
lares,

5e La ventaja de la invencién consiste en impedir rotu-
ras de las cabezas de las agujas, deteriores en las lenglietag
de lag agujas 0 bien roturas de los pids de las agujas, me-
diante transicciones exentas de choque entre dos partes de
clerre sucesivas con grandes diferencias de ascenso.

10, La invencifn & aclara con més detalle a continuaciin)
en un ejemplo de ejecucidn.,

La figura 1 muestra una representacitn esquemética
de un sistema de cierre en unitn con el cierre de gseguridad
Yy arrastre combinade dispuesto en el sistema precedente,

15. la figura 2 muestra un grupo de agujas de lengiieta,
la figura 3 muestra el golapado de dos partes de cleg-
rre en representacién esquemética,

la figura 4 muestra el funcionamiento de la parte
de cierre de retenida para la salida de las agujas,

20, la figura 5 muestra una variante de la disposicién
de la parte de cierre de retenida para la salida de lag agu~
jas;

La méquina de iricotar circular consta de un c¢ilin-
dro de agujas rotativo en cuya periferia ests dispuestb wm
25, niimero de sistemas de tricotar 1. Tal sistema 1 consta de
un cierre de seguridad y arrastre combinado, de la parte de
trama 2, de la parte de seguridad, y de la placa de retenida
4 que estén fijadas rigidas conjuntamente sobre una corredersg

5 mévil verticalmente,
30. Este cierre de seguridad y arrastre combinado, se re¢




gula en conjunto verticalmente en 1la direceibn del eje del ci-
lindro de agujas correspondientemente a la regulacidn de resii—
tencia por sistema. Bajo éste cierre de seguridad y arrastre |
combinado estén fijados sobre soportes de la parte de cierre
5 6 partes de cierre de salida 7 y 7’una parte de cierre de re-
tenide 8, una parte de seguridad 9, una parte de seguridad
de marcha circular 10 y una parte de seguridad 11 para las

partes de cierre de salida 7 y 75 estando dispuesta en esta
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variante la parte de seguridad 11 en cada sistema independiens
10, te de la seleccifn de la muestra. Las partes de clerre de sa=-
lida 7 y 7, la parte de cierre de retenida, la parte de segu~-
ridad 9 y la parte de seguridad de marcha ciroular 10 son

recambiables entré si en sus canales de cierre. Las sgujas
de lengilieta 12, 13, 14 y 15 que se emplean aqui tienen en seip
15, alturas sobre sus brazos, Los piés 16 y 17 estén dispuestos
arriba y abajo a igual altura en todos los bdstagos de aguja,
halléndose un pies 18 en la segunda altura en la aguja 12,

un pié 19 en la tercera altura en la aguja 13, un pié 20 en

la cuarta altura en la aguja 14 y un pié 21 en la quinta aliu
20, ra en la aguja 15. Para crear condiciones de aceleracifm fa-
vorables de las agujas 12,13, 14 y 15 estéan dispuestas en 135
placas de retenida 4 y 4’correspondientes curvas recorrido-
tiempo 22 y 22'respegtivamente, en la parite de seguridad 9
la curva recorrido-tiempo 9’y en la parte de seguridaed 11 la
25, curva recorrido-tiempo 11. Los pids 16 de las agujas dirigen
el movimiento de las agujas 12,13, 14 y 15, En el punto 23
de la parte de cierre 4’la guia de galida de la aguja 12 pa-
sa del pié 16 al pié 18, Como parte de seguridad para la sa-
lida o bien mwbenida las partes de seguridad 11 y 9 entran

30. en ataque con los piés de las agujas 17,20 respectivamente
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en correspondientes lugares, En el punto 24 por ejemplo la
aguja 12 cede la guia mediante el pié de aguja 17 al pié
de agnja 16, que conduce la aguja 12 en la parte de trama 2
hasta la posgicién de trama,

En la figura 5 estéd representada otra variante para
la digposicién de la parte de seguridad 11, estando dispuestd

fijo un canal de cierre entre las partes de trama 2 y 27
NOTA

Descrita suficientemente la naturaleza del invento,
asi como la manera de realizarlo en la practica, debe hacer-
se consbar que las disposiciones anteriormente indicadas son
susceptibles de modificaciones de detalle en cuanto no alte-
ren su principio fundamental., También se hace congtar que el
invento corresponde a una golicitud de patente presentada en
Alemania BDH el ntmero AZ: WPDO4b/1677532 de 14 de diciembre
de 1.972,acogiéndose por lo tanto a los beneficlos que conce-
den los Convenios Intermacionales en vigor, siendo 1o que
congtituye la egencia del referido invento, y por lo que se
g0licita PATENTE DE INVENCION por 20 afios en Espafia sobre:
PERFECCIONAMIENTOS EN CIERRE DE SEGURIDAD PARA MAQUINAS DE THI
COTAR, caracterizéndose por lo siguiente:

l.~ Perfeccionamientos en cierres de seguridad para
méquinag de tricotar, especialmente miquinas de tricotar oir-
culares con partes de cierre para gobernar las agujas 0 sSi-
milares, estando previstas partes de cierre con édngulos de
agcensos diferentes, eficaces sucegivamente en la direceibn
de rotacién del cilindro de agujas, caracterizados porque en

la parte de cierre que véd delante se dispone una curva de re-
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corrido~tiempo cuyo mayor ascenso estd dirigido casi tangen-|
cialmente a la parte de cierre que la sigue,

2.~ Perfeccionamientos segin la reivindicacifén 1, carag-
terizados porque las partes de cierre sucesivas, se regulan
una respecto a otras en la direccién de movimiento de las
agujas o similares, y las curvas de recorrido-tiempo én la
parte de cierre que vé4 delante es un poco més planaAque el én
gulo de ascenso de la parte de cierre que la sigue.

3.- Perfeccionamientos seglin la reivindicacibn 1 y 2
caracterizados porque a las partes de cierre sucesivas se

agocian diferentes planos de los piés de las agujas o gimila.

res.
4,- Perfeceionamientos en cierres de seguridad para mé-
quinas de tricotar, tal y como queda sustancialmente descri-
%0 en la presente Memoria, y en los dibujos adjuntos.
Esta Memoria consta de sels hojas, escritas a miquina
por una sola oarsa,
wearia, 14 BIC. 1973
VEB Wirkmaschinenbau, Karl-Marx-Stadt,
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