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MEMORIA DESCRIPTIVA

para solicitar PATENTE DE INVENCION por 20 afos
a nombre de MORRIS PHILIP

entidad norteamericana

establecida en 2519 Grand Avenue, Bronx, Nueva Ycrk,

Estados Unidos de América.

por: "UNA MAQUINA DE HACER TEJIDO DE PUNTO, DE ALIMENTA-
CIONES MULRIPLES"
(Clase Internacional DO4b)
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La presente invencidn se refiere a un aparato y
método de hacer tejido de punto, ¥y a unos elementos para
el mismo. M8s en particular, concierne a una placa o plan-
cha de agujas que tiene una disposicidén particular de agu-
Jas y pslancas selectoras, al sistems de levas para poner
en accidn tales agujas y palancas selectoras, asl como a
diversos elementos del aparato y al método de hacer tejido
de punto. A

En sfios recientes ha habido un gran aumento en 1la
demands de tejidos de punto con motivos, dibujos v diserios,
en especial de los conocidos con la denominacidn de "motivos
Jacquard". Para satisfacer esta demanda, se ha querido au-
mentar la productividad de las maquinas de hacer puato y,
al mismo tiempo, sumentar la flexibilidad de las miquinas
en la produccibén de motivos. Tales tejidos se fabiican
principalmente en méquinas circulares de hacer punto, de
alimentacidén mOltiple, Que comprenden una o mas planchas
de agujas. Las agujas de tales mdquinas se ponen en aceidn
por medio de unos conjuntos o disposiciones de leva, y
una parte de un conjunto de leva que coantiene todos los
elementos de accibn de leva para tejer una vuelta de pun-
to se denomina "porcidén de leva". Cada porcidn de leva
lleva un hilo al grupo de agujas durante cada revolucidn
de la miquins y, por lo tanto, cada porcién de levs suele

denominarse "sistema” o "alimentacidn" de hilo. El nimero
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de alimentaciones de hilo en el conjunto de leva determina
el nimero de vueltas que teje la mdquina de hacer punto en
cada revolucién. Como-es obvio, un aumento en el nfmero de
alimentaciones de hilo incrementa el nimero de vueltas teji-
das durante cada revolucidn. Ahora bien, debido a necesida=-
des de espacio y a otras limitaciones fisicas de la mdquina,
viene siendo limitado el ndmero mdximo de alimentaciones de
hilo en las miquinas de la técnica ya conocida.

En general, la anchura de una porcidn de leva o
alimentacidén de hilo, esto es, la distancia desde el extre-
mo de entrada o staque al extremo de salida de la porcibn
de leva, determina el nimero de alimentaciones de hilc que
es capaz de admitir una maquina particular. Is anchura de
la porcién de leva estd a su vez relacionada con los éngu-
los de accibén de levs de las levas. Durante cada cicloe de
hacer punto, las agujas recorren un ciclo de proyeccién y un
ciclo de retraccidén. Como, con arreglo a la invencién, los
perfeccionamientos o mejoras se éfectﬁan en el ciclo de pro-
yeccién, sbélo es necesario smalizar dicho ciclo de proyec-
cibn en eéte momento. S5i, a titule de ejemplo, el Angulo de
aceidn de leva de la parte saliente o de proyeccidn de la
porcidn de leva es de 452, y las agujas, en el ciclo de pro=-
yeceidn, se hacen sobresslir aproximadamente dos centimetros
y medio, es fécil apreciar que dicha parte de proyeccidn de

la porcidn de leva tendrd que ser de aproximadamente dos cen-
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timetros y medio de anchuras y de alrededor de dos centime-
tros y medio'de altura. La altura de ls parte de proyeccidn
de la porcidn de leva es la distancis longitudinal o dé se-
paracidn entre el extremo delantero y el extremo trasero,

¥ es normalmente igual a la distancia en gue las agujas so-
bresalen o son proyectadas. Como es obvio, un aumento del
dngulo de accibén de leva servirid para reducir la anchura

de la parte saliente o de proyeccibén de la porcidn de leve
en su totalidad, y de ese modo reducir la aunchura de ls por-
¢ibn de leva enters. Ahora bien, un aumento en el dngulo de
leva no afecta a la altura de la disposicidn de leva. Debi-
do a los problemas inherentes a la operacidn de hacer el te-
jido de punto, no es posible aumentar apreciablemente los
dngulos de accibn de leva.

Con arreglo a uno de los aspectos de la invenciodn,
alin cuando no se sumenta el dngulo de sccibén de leva, se pre=-
vén medios pars aumentar el efecto de leva producido por los
dngulos de accidn de leva utilizados durante el ciclo de pro-
yeccidn. Esto se consigue habilitando medios para proyectar
0 hacer salir las agujas a una distancia mayor de lo que nor-
malmente sobresaldrisn con los &ngulos de accidn de leva
utilizados., Esto produce dos resultados. Primero, reduce la
anchura de leva y, por lo tsnto, permite aumentar el nimero
de alimentaciones de hilo. En segundo lugar, existe una re-

duceidn en la altura de la disposicidén de leva necesaria pa-
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ra producir una proyeccidn de asgujas de una distancia dada
cualquiera.

M4s concretamente, con arreglo a uno de los aspec-
tos de la invencidn, las agujas se hacen sObresalir (se pro-
yectan), por lo menos en una parte de su ciclo de proyec-—
cidn, por medio de unas palancas selectoras que actlian so-
bre las agujass a través de unos multiplicadores de disten-
cia. Ia disposicidn de leva proyects las palancas, actuan=-
do las pelancas contra los multiplicadores de distancia que,
a su vez, actian contra las agujas proyectando las agujas
a una distancia mayor que aquella a la que fueron proyecta-
das las palancas. La forma de construccién del multiplica-
dor es tal que las agujas pueden ser proyectadas o hacerse
sobresalir a mds del doble de la distancia de proyeccidn de
la palanca selectora. Esta multiplicacidn de la distencia de
proyeccibén produce un efecto equivalente al de aumentar el
dngulo de accidn de leva, reduciéndose de ese modo la anchu-
ra de la parte de la porcibén de leva utilizada para hacer
gobresalir (proyectsr) las agujas, y permitiendo el uso de
mayor nimero de alimentaciones de hilo. Es de notar que, si
bien este efecto es el mismo que seria producido por un au-
mento del 3ngulo de accién de leva, el 4ngulo de accilén de
leva no puede ser en realidad sumentado lo suficiente pars
permitir una magnitud semejante de reduccibédn de la anchura

de leva. Dicho de otro modo, los &ngulos de accidn de levs
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usgdos en el ciclo de proyeccidn no pueden sumentarse apre-
cisblemente mds sllid de los 452, Ademds de producirse un
efecto'equivalente al de aumentar los 4ngulos de accidn de
leva, el empleo del multiplicador permite reducir la altu-
ra de la disposicién de leva, porque esta altura de accidn
de leva, si bien es igual a la distancia a que se hacen so-
bresalir las palancas selectoras, es menor que la distancia
a que se hacen sobresalir las agujas. Este resultado no pue-
de obtenerse mediante un aumento de los éngulos de acgién
de leva, sun en el caso de que la forma de construccidn de
la méquina permitiese el empleo de &ngulos de accibn de le-
va aumentados. En la forms de ejecucidn ilustrada en los
dibujos, el multiplicador de distancia no sobresale de la
plancha de agujas. Aun cuando se han propuesto ya algunos
dispositivos multiplicadores, tales multiplicadores estén
fuera de la plancha de agujas, y sobre dichos multiplicado-
res no se actila por medio de palancas selectoras que aumen=-
ten la distancia a que se hacen sobresalir las agujas, res-
pecto a la distancia a que se hacen sobresslir las palancas
selectoras.

Se vienen utilizando muchos dispositi#os para au-
mentar la aptitud o capacidad de formacidn de motivos pro-
pia de la miquina. Para obtener estos disefios o motivos, en
unas vueltas seleccionadas unas agujas seleccionadas deben

tener un ciclo de movimiento diferente que lag agujas de
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esa vuelta o de otras vueltas, dependiendo dicha seleceidn
del motivo o disefio deseado. La flexibilidad de obtenciédn

de motivos es asimismo funcidn del nimero de alimentaciones
de hilo. Uno de los sistemas para producir estos motivos im=
plica el recurso de dotar a la disposicidn o sistema de le=-
va de varias pistas, siendo cada pista completa en si para
actuar sobre talones de lags agujas seleccionadas, de manera
que las agujas se muevan recorriendo ciclos seglin lo deter-
minado por la pista que las activa, Como cada pista es una
pista completa, la altura de la porecidén de leva, naturslmen-
te, se aumenta por encima de la altura de la leva de una so-
la pista. Debido a las limitaciones de espacio, no es préc-
tico tener mids de tres de tales pistas coupletas.

Como es obvio, un aumento en el nimero de pistas
aumentard la capacidad de obtencidén de motivos propiu de la
mdquina. Con arreglo a obtro aspecto de la invencidn, el nl-
mero de pistas efectivas de diseflo o mobivo se sumenta mu~-
cho, al tiempo que se mantiene dentro de un limite convenien-
te la altura total de la porcibdn de leva. Esto se consigue
separando o dividiendo el ciclo de movimiento de las agujas
en una pluralidad de etapas, y habilitando una pista malti-
ple de formacidén de motivo que funcione tan sdélo durante una
parte, o bien dursnte la totalidad del ciclo de proyeccidn,
efectudndose el resto del ciclo de movimiento de las agujas

mediante la accidn de por lo menos una pista adicional. En
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la forme preferida de realizacidn del invento, los elemen-~
tos del sistema de levas de motivo, de la pista miltiple

de formacidén de motivo, actllan sdlo moviendo las agujas des-
de la posicidén de inactivar a la posicidn de retener, Me-
dianfe el recurso de disponer una pluralidad de emplazamien-
tos de leva de motivo en la pista miltiple de motivo, pro-
porclonando cada emplazamiento el efecto de una pists. y se-
leccionar los emplazamientos en que van situsdos los elemen-
tos de leva, es posible obtener la formacidn de motivo de=-
seada para cada porcidn de leva. En el aspecto prererido

de ls invencidén, la pista miltiple de formacién de motivo

se usa en unidn del multiplicador anteriormente citado, re-
duciéndose con ello la altura de los elementos indiéiduales
de leva de motivo y reduciéndose, por lo tanto, la altura

de toda la porcién de leva. En tal combinacidn es posible
habilitar el equivalente de diecisiete pistas de formacidn
de motivo en una altura de porcidn de leva aproximadamente
igual a la de las midquinas de la técnica ya conocida que
tienen tres pistas completas de formacién de motivo.

Es de sefialar que en una miquina en la gque cada
revolucidn repite el motivo tejido en la revolucidn prece-
dente, un mayor nimero de alimentaciones de hilo acrecien-
ta el nlmero de vueltas de tejido por las cuales un motivo
puede estar distribuido antes de que el motivo se repita.

Un aumento en el nlmero de selecciones posibles screcienta

-8
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el nQmero de columnas en que es posible extender un motivo.
Por lo tanto, se desprende que la presente invencidn propor=
ciona no sblo una mayor productividad de tejido por revolu-
c¢ibén de miquina, sino que da uns mayor flexibilidad de for-
macidén de disefios o motives.

Por todo ello, es objeto de la presente invenciédn
crear unos medios y método para aumentar el efecto de aceidn
de leva de las levas dursnte la proyeccidén de las agujas ¥y
de ese modo reducir la anchurs de la porcidn de levs.

Otro objeto de la invencidén reside en unos medios
y método para sumentar el efecto de accidn de leva de las
levas durante la proyeccidn de las agujas y de ese modo re-
ducir la altura de la disposicidn de levas necesaria para
efectuar dichs proyeccién;

Otro objeto de la invencidn resgide en unos medios
v método para hacer avanzar las agujas por lo menos en una
parte de su ciclo de proyeccidn, por medio de palancas selec~-
toras, convirtiéndose el movimiento de avance de las palan-
cas selectoras en un movimiento de avance mayor de las agu-
Jas.

Otro objeto de la invencidn reside en unos medios
multiplicadores de movimiento, interpuestos entre las agu-
jas y las palancas selectoras para hacer que las sgujas se
muevan hacia delante (avancen) en una mayor distancia que

las palancas selectoras.



10

15

20

25

1-2=-74

Otro objeto de la invencidn reside en una estruc-—
tura en la que el multiplicador de movimiento entre las pe-
lancas selectoras y las agujas estéd situado por dentro de
la plancha de agujas.

Otro dbjeto de la invencidén reside en aumehtar la
capacidad o aptitud de formacién de motivo propia de la tri-
cotosa o maquina de hacer punto, realizéndose para ello una
estructura que aumenta mucho el nimero de selecciones de
aguja posibles para cada porcidn de leva, sin sumentar inde-
bidamente la altura de la porcidn de leva.

Otro objeto de la invencidn reside en aumetritar el
nimero de alimentaciones de hilo y al propio tiempo sumen—
tar el nlmero de combinaciones de formacién de motiv§ dispo-
nibles.

Otro objeto mis de la invencidn reside en vna A
construccidn de leva que incluye una pista miltiple de for-
macidén de motivo, que produce el efecto de una pluralidad de
pistas usuales, ocupando dicha pista mlltiple de formacién
de motivo menos altura, de la construccidén de leva, que el
nimero equivalente de pistas usuales completas.

Estos y otros objetos y aspectos de la inveneidn
se desprenderidn ficilmente de la descripcibén que sigue en
relacibén con los dibujos adjuntos, en los cuales:

~ la figura 1 es un alzado frasgmentario de una

poreidn de una miquina de hacer tejido de punto de disco ¥y

-10-



¢ilindro, en la que la base o plancha de agujas estd en la

superficie exterior del cilindro, y en la que las levas ro-
dean al cilindro, estando la vista tomads desde el exterior
de la maquina mirando hacia la plancha de agujas, habiéndo-

5 se omitido el disco y representado esquemdticamente tan sb-
lo algunas de las agujas del cilindro; esta figura muestra
una agrupacidn o seccidn de leva completa y unos fragumentos
de otras dos contiguas;

- la figura 2 es una seccidn recta vertical frag-

10 mentaria tomada por la linea 2-2 de la fig. 1, ¥y er la que
se ha afiadido un fragmento del disco; la aguja de cilindro
aqui representada estd en la posicién de levantar sgujas,

y para mayor claridad se representan s0lo tres levas selec-
toras de motivo en el soporte de kvas;

15 - la figura 24 es una seccidn recta horizontal
fragmentaria tomada por la linea 2A-2A de la fig. 1, y que
ilustra una seceidn recta de la disposicidn de levas de mo-
tivo, habiéndose omitido la plancha de agujas y las palan-
cas selectoras;

20 - la figura 3 es una seccidn vertical fragmenta-
ria por la linea 3-3 de la fig. 2, y representa en alzado
una parte de la plancha de agujas, en unidén de las palancas
selectoras y las agujes de la misma, habiéndose deformado

algo la escala horizontal;

25 -~ la figurs %A es una seccidn recta horizontal

1-2-74 ~11-~
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fragmentaria ampliada, tomada por la linea 3A-3A de la fig.
2, y representa una parte de la planchs de agujas y las pa-
lancas selectoras de la misma, habiéndose omitido una de
las palsncas selectoras para mostrar un surco de aguja sin
ocupar;

- la figura 4 es uns seccidn vertical fragmenta-
ria tomada por la linea 4-4 de ls fig. 2, y representa en
alzado la cara interior de una seccidén de leva complets y
fragmentos de secciones contiguas, e ilustra con lineas de
trazo y punto el movimiento de una pareja de aguja y palan-
ca selectora de un lado a otro de la seccidn;

‘= la figura 5 es una seccidn recta vertical frag-
menbaria comparable a la fig., 2, pero en la que se ha omiti-
do el disco y la disposicidn de levas, y tomada por una li-
nea o traza de corte diferente, para que se vea une palanca
selectora y su correspondiente aguja en una ranura o surco
de aguja, en la que la aguja se halla en la posicidn de
inactivar;

- la figura 6 es una gseccidn recta vertical simi-
lar a la figura 5, pero que representa la aguja en la posi-
cibén de retener;

- la figura 7 es una seccidn rects vertical éimi—
lar a la figurs 5, pero que representa la agujs en la posi-
c¢idn de desprender mallas;

- la figura 8 es una vista en perspectiva de una

12~



10

15

20

25

1-2-74

pared de ranura de aguja;

_ -~ la figura 9 es una vista en perspectiva de una
palanca selectora, en la que se representan unos talones
de motivo en todos los lugasres de emplazamiento de talomes
de motivo;

- la figuras 10 es una vista en perspectiva del
balancin de multiplicador;

- la figuras 11 es un alzado de una leva selecto=-
ra de motivo;

- la figura 12 es una seccidn recta fragmentaria
ampliada correspondiente a una parte de la fig. 7, y repre-
senta una variante o modificacién de los medios de apoyo
de giro entre puntos para el balsncin;

- la figura 1% es una vista en perspective frag-
mentaria ampliada de la pared de ranura de aguja utilizada
en la variante de la fig. 12;

- la figura 14 es una seccidn recta fragmentaria
ampliada de la plancha de agujas, e ilustra con detalle la
estructura para montar los medios de apoyo de giro de la
forma de realizacidn de lasg figs. 2, 5, 6 7 7

- 1la figura 15 es una seccibn recta fragmentaria
de la plancha de agujas de una varignte o modificacidn, que
permite a la palanca selectora y al balancin mover a la agu-
ja hasta més alld de la posicibn de retener;

- la figura 16 es una vista en perspectiva de la

-13-
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leva de levantar agujas; y

- la figura 17 es un slzado fragmentario de la
cara interior de una seccidn de levas, y representa una for-
ma de construccidn modificada de levas de aguje. |

Los dibujos que acompafian a la solicitud, excepto
en lo que se refiere a las figs. 34, 12, 13 y 14, estén
esencialmente a escala, y sensiblemente a 3/4 del tamafio
natural. 31 bien la plancha de agujas en cilindro y sus le-
vas operativas tienen en realidad curvada su periferis, se
representen para mayor claridad en los dibujos adjuntos, ex-
cepcibén hechs de la fig. %A, como si fueran planas. En la
prictica, con uns miquina de cilindro que tenga un cilindro
de 762 mm de didmetro, no se aprecia ficilmente la curva de
las partes representadas en los dibujos.

Ta invencidn se describiré particularmente en re-
lacién con la plancha de agujas de c¢ilindro de una tricoto-
sa o mdquina de hacer tejido de punto de disco y cilindro,
de alimentacidén mGltiple. Ahora bien, la invencidn puede
usarse en relacidn con otros tipos de maquinas de hacer pun-
to con alimentacidén mlltiple que comprendan una base, banca-
da o plancha de agujas, hsya o no otras planchas de agujas
adicdonales y se aplique o no a mds de una plancha de agu-
jas de dicha miquina. Las méquinas_circulares son de dos ti-
pos: en uno de los tipos, las planchas de sgujgs se hallan

estacionarias, girando las levas; y en el otro tipo, las

] L
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planchas de agujas giran, estando las levas estacionarias.
La invencidn es splicable a ambos tipos, si bien se descri-
bird en relacidn con una miquina en 1la cual la plancha de
agujas es la que gira, y las levas se hallan estacionarias.
Por lo tanto, ha de tenerse en cuenta que es meramente ne-
cesario establecer un movimiento lateral relativo entre la
plancha de agujas y las levas. Ademds, la plancha de agu-
Jjas de cilindro puede tener las agujas en su superficie ex-
terior, estando las levas situadas al exterior del cilin-
dro, o bien el cilindro puede tener las agujas en su super-
ficie interior, estando las levas en el interior del cilin-
dro. De igual modo, es posible construir un disco sea con
los ganchos de aguja sobresaliendo de la periferia ezterior
del disco durante la operacidn de hacer punto o bien, al-
ternativamente, con los ganchos de aguja sobresaliendo ha-
cia el centro del disco durante la operacibn de hacer pun-
to. La forma de realizacidén ilustrada se haréd con referen=-
cia a un cilindro en el que las ranuras de agujs estén en
la superficie exterior, halléndose las agujas fuera del ci-
lindro.

Como la invencidn es aplicable a diversos tipos
de planchas de agujas, es muy conveniente utilizar una ter-
minologia splicable a todos estos tipos. Ia extremidad de
gancho de la aguja es la extremidad anterior o delsntera,

y la otrs extremidad de la aguja es la extremidad posterior,

~15~



siendo la extremidad anterior de la plancha de agujas aque-
1la 2 partir de la cusl sobresalen o se proyectan los gan-
chos de asguja durante la operacidn de hacer punto, y la ex-
tremidad posterior la otra extremidad de la plancha de agu-
5 jes. Bl sentido de avance (hacisz delante) es el que va des-
de la extremidad posterior de la plancha de agujas hacia la
extremidad anterior, y el sentido de retroceso (o hacia
atrés) es.el opuesto al sentido de avance. Direccibén "longi-
tudinal” es la que va de delante a atrds a todo lo largo
10 de las agujas y las ranuras de aguja. En una miquina usual
de cilindro, las ranuras de asguja se hallan equidistantes
entre si en toda su longitud y le direccidén longitudinal,
por lo tanto, es constante en toda la plancha de agujas.
Normalmente, en un cilindro la direccidn longitudinal. es la
15 vertical, y asl es en los dibujos que se acompaiisn. En un
disco, las ranuras de aguja se hallan dispuestas radislmen~-
te, de modo que la direccidn longitudinal se considera a lo
largo de los radios. Direccidn "lateral" es la que cruza
las ranuras de aguja conectando puntos correspondientes de
20 cada ranura. *n un cilindro, la direccidn lateral es la ho-
rizontal, y asi es en los dibujos que se acompafian. Zn un
disco, la direccidn lateral es la definida por una serie
de circulos o arcos concéntricos. Tanto en el cilindro co-
mo en el disco, las levas y la plancha de agujas se mueven

25 unas respecto a la otra en sentido o direccidén latersl. EL

1-2-74% - -16-
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lado o cara exterior de una plancha de agujas es la cara o
superficie que tiene las ranuras de aguja, y el lado o cara
interior es el lado o cara opuesta de la plancha de agujase.
Por lo tanto, la indicacidn de "hacia dentro" se refiere al
sentido que va desde 1la superficie exterior hacia la super-
ficie interior, y la de "hacia fuera" hace referencia al
sentido opuesto. ILa indicacidén de "trsnsversal" se reliere
a la direccidn que comprende ambos sentidos; hacia dentro
y hscia fuera.

Todos los elementos de la plancha de agujas, las
agujas, las palancas selectoras, el multiplicador, etc. ¥
todos los elementos de las levas se describirdn como gi la
midquina esbtuviese preparada para operar, y se emplecari en
todss partes una terminologia homogénea, de modo gue. por
ejemplo, la superficie de las levas mds prdéxima a las rasnu-
ras de aguja es la superficie interior, y la superficie de
las levas distante o alejads de las ranuras es la superfi-
cie exterior. Los sentidos hacis dentro y hacia fuers son
siempre los mismos, ya se refieran a la plancha de agujas,
a las levas o a cuslquier elemento de las mismas. Con refe-
rencia a un cilindro, el sentido o direccidén lateral es real=-
mente el circunferencial. No obstante, serd conveniente en
ocasiones emplear el término "circunferencial" o "periféri-
co" principalmente para indicar una estructura que se extien-

da todo alrededor de una plancha de agujas.
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La plancha de sgujas y el funcionamiento bdsico de las

agujas, las palancas selectoras y los multiplicadores.

Como anferiormente se ha sefialado, la invencidn
se describird en particular en relacidn con una miquina
circular de hacer tejido de punto, de disco y cilindro,
en la que la planéha de agujas de cilindro tiene la cons-
truccidn, nuevs en su género, del presente invento.

Con referencia en particular a ls fig. 2, nay dis-
puesta una plancha 10 de agujas de c¢ilindro que, en ia for-
ma de realizacidn ilustrada, tiene un cuerpo de base o ban-
cada que comprende uné parte o seccidn circunferencial 1l
de base anterior y una parte o seccidn circunferencial de
base posterior 12, estando la parte anterior de la seccidn
de cuerpo posterior 12 dotada de un saliente 13 circunferen-
¢ial, inclinado hacia delante y hacia dentro, que empieza
en la superficie exterior de la seccidn de cuerpo posterior
¥ se extiende hacia dentro hasta una pestafia circunferencial
14 que sobresale hacia delante en el lado interior de la ex-
tremidsd delantera de la seccidn de cuerpo posterior 12. ILa
superficie interior de la parte posterior de la seccidn de
cuerpo anterior 1l estd provista de un rebajo circunferen-
c¢ial 15 para recibir la parte anterior o delantera de la
pestaila 14. Unos tornillos 15A que pasan transversalmente
a través de la pestafia 14 y de la parte posterior de la sec-

¢ibén anterior 11 aseguran entre si las dos secciones o par-
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tes de cuerpo, formando un cuerpo unitario de plancha de
agujas para la plancha 10 de agujas. En la extremidad pos-
terior de la seccidén de cuerpo posterior 12 hay dispuesto
un rebajo circunferencial 16 que se extiende hacia dentro
a partir de la superficie exterior. Ia profundidad trans=
versal del rebajo 16 es relativamente pequefia, siendo del
orden de %,2 mm gproximadamente.

Como puegde verse por loa dibujos, la extremidad
posterior de la seccidén de cuerpo anterior 1l estd separa-
da a distancia del saliente 13 dando un espacio circunferen-
cial que define un entrante abierto o canal de acceso 17
circunferencial, desembocando dicho canal de acceso 17/
en la superficie exterior del cuerpo de la plancha. La ex-
tremidsd posterior de la seccidén de cuerpo anterior 1l estd
provista de un labio o reborde 18 circunferencial descenden-
te y biselado hacia fuers, que vuela sobre el canal de acce-
50 17 reduciendo la extensidn longitudinal de la aberturs
del canal de acceso 17 en el lado exterior del cuerpo de la
plancha de sgujas. La seccidén de cuerpo delantera o anterior
11 estd provista, en un lugar intermedio entre sus extremi-
dades anterior y posterior, de un entrante circunferencial
19 que se extiende desde la superficie exterior hacia den-
tro, estando la extremidad snterior de dicho entrante in-
clinada hacia delante y hacia dentro de manera que ofrece

un labio o voladizo biselado 30, Ia profundidad transversal
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del entrante 19 es algo mayor que la profundidad del reba-
jo 16.

En el cuerpo de la plancha hay practicada una plu-
ralidad de ranuras o canales 21, que se extienden longitu-
dinalmente, repartidos a distancia en sentido lateral, y de
una anchura lateral uniforme, extendiéndose cada canal 21
a partir del rebsjo 16 hacia delante hasta sobrepasace en
una corta distancia el voladizo 20, de modo que la superfi-
cie exterior del cuerpo de bancada, entre canales 21 adya-
centes, define unos rellanos 21A (véase la fig. 34). Como es
obvio, tales canales y rellanos estdn interrumpidos por el
canal de acceso 17 y el entrante 19, La profundidzd trans-
versal de cada canal es sensiblemente uniforme desde el re-
bajo 16 al voladizo 20, siendo dicha profundidad aproximada-
mente la del rebajo. Iis profundidad transversal del canal
se reduce gradualmente a partir del borde posterior del vo-
ladizo 20. Ls penetracidn de los canales 21 en el cuerpo de
plancha de agujaes divide el labio 18 en una pluralidad de
dientes 184 repartidos o separados a cierta distanciz y cu=-
yas superficies exteriores formsn parte de los rellanos 21A.
La penetracidén de los cansles 21 divide asimismo el voladizo
20 en unos dientes cortos 204 y unos dientes largos 20B, al=-
ternos y contiguos, de modo que cada diente corto 20A se ha-
1lla debajo de un canal ¥ cada diente largo 20B se extiende

entre dichos canales, y las superficies exbteriores de los
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dientes largos 20B forman parte de log rellanos 21A.

A partir del borde anterior 22 del cuerpo de ba-
se de agujas hay dispuesta una pluralidad de dientes o plias
de peinar 22A, laterslmente repartidas, que se extienden
hacia fuera y hacia atrds, correspondiéndose en nfimero las
plas de peinar y estando alineadas con los canales 21. la
forma de construccidn de las plas de peinar es usual y és-
tas pueden estsr hechas de una misma pieza con el cuerpo
de la plancha de azujas o bien, como es mis frecuente, com=
prender unas placss de agujas templadas y revenidas intro-
ducidas en unas muescas o hendiduras (no representadas) de
la extremidad snterior del cuerpo de la plancha. Ea la ex-
tremidad posterior de la seccidn anterior o delantera 1l hay
dispuesta una pluralidad de apéndices u "orejetas" 23 descen—
dentes, que se extienden transversalmente, repartidos a dis-
tancia en sentido lateral, orejetas que sobresalen entrando
en el canal de acceso 17, en nimero correspondiente al de
los canales 21. Cada orejeta 2% estd alineada con un canal
21, y los huecos o espacios entre orejetas adyacentes estin
alineados con los rellanos 214, siendo la anchura lateral de
cada orejeta 23 esencialmente igual a la anchura labteral del
canal 21l. Cada orejeta 2% tiene una nuesca o entrante 24 (véa~
se la fig. 14) que se extiende hacia delante a partir de la
extremidad posterior de la orejets, extendiéndose la muesca

lateralmente a través de la orejeta. En las muescas 24 va co-~
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locado en posieidn un alambre o varilla 25 que se extiende
lateralmente; de manera qQue dicha varillas 25 pass recorrien-
do todas las orejetas y los huecos que hay entre ellas. El
metal de la abertura del entrante 24 por detrés del alambre
se recaleca o remacha luego para asegurar firmemente la vari=~
1la o alambre en cada orejeta, impidiéndole que se mueva y
se salga de las ranuras 24. Como se describird mis adelante,
las partes de la wvarilla 25 que se extienden lateralmente
recorriendo los huecos entre orejetas adyacentes definen
unos mediocs de apoyo de giro entre puntos, en torno-a los
cuales puede pivotar un balacin.

En cada canal 21 hay situads en posicidn, de mane-
ra desmontable, una pared postiza o inserta 26 de ranﬁra de
aguja, cuya forma_se representa claramente en la fig. 8,
mientras en las figs. 2, 5, 6 y 7 se representa la pared
26 introducida o insertada en el cuerpo de la plancha de
agujas. La posicibén y situacidén de los diversos elementos
de la pared 26 respecto al cuerpo de la plancha de agujas
se representa con particular claridad en la fig. 5. Cada pa-
red 26 estéd hecha de acero revenido de espesor uniforme,
siendo el espesor sensiblemente igual a la anchura del ca-
nal 21, de manera que puede ser acuilada en el canal 21 y
mantenida en &l por friccidn. La pared 26 estéd provista de
una primera lengilieta 27 que se extiende hacig dentro y que,

como puede verse por la fig. 5, penetra en el canzl de acce~
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so 17, y de uns segunds lengileta 27A que se extiende hacia
dentro, recibida en el entrante 19. La pared 26 esté provis-
ta de un entrante 28, més atrids de la lengilieta 27A. La ex~
tremidad anterior de la pared 26 estd provista de una mues-
ca 28A de forma correspondiente a la del diente corto 20A,
de manera que dicho diente pueds ser recibido en la citada
nuesca. Bl borde exterior de la pared 26 tiene un entrante
en 29 vy a continuacibén estd provisto de un bisel 294 que se
extiende hacia delante y hacia dentro. in el lado in%srior
de la extremidad posterior de la pared 26 hay dispuesto un
apéndice 30, que queda dispuesto en el rebajo 16,

Al ser introducida una pared en la ranurs 2i, la
extremidad anterior se coloca en el entrante 19 hasta que
el diente 20A queds asentado en la muesca 28A, dejando hue-
co el entrante 28 para esta operacidén. A continuacidn, se
fuerza la entrada del resto de la pared 26 en el canal 21.
Luego se sujetsn en el rebajo 16, por medio de tornillos
(no representados) una pluralidad de placas o miembros de
cubierta 16A que se extienden lateralmente, recubriendo di-
chas placas los apéndices 30 de las paredes para mantener
firmemente lag paredes en su sitio. Lias placas de cubierta
16A tienen una exbensidn lateral suficiente para abarcar
una pluralidad de paredes, habiendo un nlmero de placas su-
ficlente para cubrir todas las paredes. De esta manera, cusn-

do haya de sustituirse una pared, sb6lo es necesario desmon-
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tar la placs de cubierta correspondiente a esa parte lateral
del cuerpo de planchs de agujas. La distancia entre el borde
exterior 31 y el borde interior 31A es tal que, cuando se
introduzcan las paredes en los canales 21, cada pared se ex-
tenderi hacia fuera, a partir del cuerpo de plancha de agu-~
jas, en una distancia aproximada de 4,8 mm, estando alinea-
dos los bordes exteriores 31 de las paredes.

Las porciones de pared 26 que se extienden a par-
tir de la superficie del cuerpo de plancha de agujas definen
las paredes de unag ranuras de aguja 32 que se extiénden lon-
gitudinalmente, definiendo los rellanos 21A entre las pare-
des el fondo de los canales o ranuras de aguja 32 (véése la
fig. 3A). Cada orejets 23 fue primitivamente alineada con un
canal 21 y shora, por lo tanto, cada orejeta 23 queda alinea-
da con uns pared 26. Como frente al canal de acceso 17 no hay
shora rellsnos o fondos de ranura 21A, es ficil apreciar que
cada ranura 32 de aguja, donde se cruza con el canal de acce-
so 17, se extiende en efecto hacia dentro entre lenglietas 27
de paredes adyacentes 26, y se extiende mds hacia dentro has-
ta el espacio comprendido entre orejetas 23 adyacentes, de
modo que tal ranurs asi extendida hacia dentro es interrum-
pida tan sblo por la parte lateral de la varilla 25 que de-
fine los medios de apoyo de giro entre puntos.

Es de sefialar que la estructurs de las paredes 26

7 el método descrito de insertarlas en las ranuras 21 es ya
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usual, excepto en lo que se refiere a la adicidn de 1la len-
glleta 27. Las planchas de agujas usuales no tendrian canal
de acceso 17 y, por consiguiente, no habria lenglietas 27.

Tia estructura arriba descrita, es decir, la com-
puesta por la seccidén de cuerpo anterior 1ll, la seccidn de
cuerpo posterior 12, las orejetas 23 y las paredes 2§, cons-
tituye la estructura que define la plancha 10 de agujss,
dando de ese modo una plancha de agujas que tiene una plura-
lidad de rasnurss 32 de sguja repartidas en sentidc latersl
¥y que se extienden longitudinalmente, de modo que los bordes
exteriores 31 de las paredes 26 definen la cara o asuperficie
exterior de la plancha 10 de agujas. En la forma &s realiza-
cién ilustrada, uno de los fines de la disposicidn de dientes
18A y dientes 20B es que las superficies exteriores de los |
mismos, que comprenden los rellanos 214, sirven para aumen-
tar la extensibén longitudinal del fondo de las rsnuras 32 de
aguja, dando la mixima superficie de apoyo pars la superfi-
cie interior de las agujas durante la operacidém de hacer el
tejido de punto. Es de notar asimismo que los medios de apo~
yo de giro entre puntos, definidos por la varilla 25, estén
situados en la plancha de agujas del lado de dentro respecto
a los fondos 21A de las ranuras 32 de aguja.

A este punto es conveniente describir una variante
de congtruccibén de plancha de agujas (véanse las figs. 12 ¥y

13). #n esta modificacibn o variante de congtruccidén, se omi-
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_ ten las orejetas 23 y la varilla 25, y se modifican ligera-

mente las paredes de aguja postizas o insertss. En la modi-
ficacién, la plancha de agujas, designada con el ndmero
10', estd provista de unas paredes 26', cada una de las cua-
les tiene una lengilieta 27' que se ext;ende hacia dentro pe-
netrando en el canal de scceso 17' a mayor distancia que
aquella en que la correspondiente lenglieta 27 de la bared
26 penetrsba en el canal de acceso 17. Cerca de la extremi-
dad interior de la pared 27' hay dispuesta una espiga"ES'
que se extiende lsterslmente, poco mds corta que el espacio
o hueco lateral entre canales 21' adyacentes. Por lo tanto,
al ser introducidas estas paredesg 26' en el cuerpo de la
plancha de agujas, la espiga 25' de una de las paredes 26'
se extiende en esencis hasta llegar a la pared 26' siguien-
te, de msnera que dicha espiga 25' constituye los medios de
apoyo de giro entre puntos. Por lo tanto, en ambas formas de
realizacién los medios de apoyo de giro entre puntos se ex-
tienden cruzando por lo menos en parte la ranura de aguja.
Esta forma de construccidn alternativa es particu-~
larmente ventajosa por varias razones. En primer lugar, en
la forms de realizacidn ilustrada en las figs. 2, 5, 6y 7,
en el caso de que la varilla 25 se rompa es necesario desmon-
tar esencialmente toda la plancha de agujas para sustituir
la varills. En la variante de .realizacidén ilustrada en las

figs. 12 3y 13, si una espiga 25' se rompe, no es necesario
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mds que desmontar esa pared 26' y sustituirla por una pared
nueva. Una segundas ventaja es la de que, con ella, resulta
mds ficilmente posible hacer el cuerpo de plancha de agujas
de una sola pieza. Debido & las orejetas 23 de la primers
forma de reslizacidn descrita, es dificil mecanizar el cuer-
po de plancha de agujas en una sola pieza, y por ello es
por lo que se prevén dos secciones o partes 11 y 12 de cuer-
po. Como se apreciard, las dos formss de realizacibn, una
vez montada cada una de ellas, son plenamente equivslentes,
de modo que la plancha 10 de agujas representada en las figs.
2, 5, 6 y 7 puede ser sustituida por la plancha 10' de egu-
jas; y siempre que se haga mencidén, de aqui en adelonte, de
la plancha de agujes 10, se sobrentiende que es posible po-~
ner en su lugsr la plancha de agujas 10' sin que se necesi-
ten otros cambios, de no indicarse claramente lo contrario.
En cada ranura %2 de aguja se inserta una disposi-
cién que comprende una aguja 33, una pslanca selectora 34 y
un balacin %5 multiplicador de movimiento entre la aguja
v la palanca selectora. Aunque cada ranura 32 de aguja da
acomodo a un sistema de agujs, palanca selectora y balancin,
tal ranura 32 puede seguir denomindndose apropisdamente ra-

nura de aguja, ya que tal es la terminologia usual en la téc-

nica del ramo. Es de notar asimismo que la terminologia que
se utilizard en relacidn con la descripcidn de estos elemen~

tos, tal como la de "hacia dentro", "hacia fuers", "hacia
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atrds" o "posterior", "hacia delante" o "anterior", "longi~-
tudinalmente, etc., se emplea cuando se Tienen en cuenta
estos elementos en su posicidn en la base o plancha de agu-
Jjes.

El balancin multiplicador 35 es una placa de me-
tal plana de un grosor tal que puede correr o deslizarse li-
bremente en la ranura 32 de aguja, y de una forma, coﬁo pue~
de verse en la fig. 10, algo semejante a la silueta'inverti-
ds de un pato, que tiens una parte intermedia 36, una parte
exterior o cuello 37 y una parte interior 38. La parte in-
termedia tiene una superficie posterior de curvatura convexa
que define un primer contacto 39 de balancin, que mirs hacia
atréds. El cuello o parte exterior 37 estd curvado y se ex-
tiende hacia fuera a partir de la parte intermedia, termi-
nando en una extremidad libre 40 dotada de un borde que mi-
ra hacia delante y define un segundo contacto #1 de balan-
c¢in. 51 borde posterior 42 del cuello es convexo, siendo
cdéneava la superficie anterior del cuello y definiendo un
entrante 4%, La parte interior del balancin se extiende ha-
cia dentro desde la parte intermedia, y estéd provista de un
chavetero o hendidurs 44 que se extiende hacis fuera a par-
tir de la extremidad interior. £1 chavetero 44 estd provis-
to de un ensanchamiento en una parte intermedia entre sus
extremos, ensanchamiento que defiﬁe un cojinete 45 para re-

cibir los medios de apoyo de giro entre puntos, definidos
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por la varilla 25 o la espiga 25', siendo dicho chavetero,
inmediatamente hacia fuera respecto a dicho cojinete, de
una anchura menor que el didmetro de dichos medios de apo-
yo. Inmedistamente hacia dentro respecto de dicho cojinete
(en 46), el chavetero 44 es también de una anchura menor
que el didmetro de los medios de apoyo de giro entre puntos,
aumentando gradualmente el tamafio del chavetero, hacia den-
tro respecto del cojinete, hasta que el tamafio del chavete-~
ro es mayor que el didmetro de los medios de apoyo de giro
entre puntos, y habilitédndose as{ una entrada 47 para reci-
bir ficilmente los citados medios de apoyo entre puntos. El
chavetero divide la parte interior 38 en dos brazos opues-
tos 48 susceptibles, en virtud de la elasticidad dei metal
del balsncin, de ser obligados eldsticamente a apartarse o
separarse de manera transitoria lo guficiente para permitir
que el apoyo de giro entre puntos pase desde la entrada has-
ta entrsr en el cojinete, volviendo luego los brazos, brus-
ca y eldsticamente, a su posicibn primitiva para bloquear
de modo desmontable o soltable el apoyo de giro entre pun-
tos en el cojinete. El didmetro del cojinete es justamente
lo bastante mayor que el didmetro del apoyo de giro entre
puntos para permitir que el balancin gire libremente en tor-
no a dicho apoyo entre puntos. En cada ranura 32 de aguja
se introduce un balancin, en una posicidn alineada con el

cansl de acceso 17, hasta que el apoyo de giro entre puntos
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es recibido dentro de la entrada 47 del balancin, y luego

el balancin se corre més hacia dentro hasta que el apoyo

de giro entre puntos, con aceidn brusca y eldstica, entra

en el cojinete. Una vez asi montado en la plancha de agu-
jas, el balancin queda libre para oscilar hacia strds y ade-
lante en torno al eje de giro definido por el apoyo entre
puntos, en el plano del canel de la aguje, oscilando igual=-
mente dichos contactos primero y segundo del balancin. Es

de seilalar que las lenglietas opuestas 27, que definen las
paredes de ranura de aguja, sctlien de superficies laterales
de apoyo pars el balancin durante su oscilacidn, Si un ba-
lancin necesita ser sustituido, es posible hacerlo»sélir fé-
cilmente, por accidn eldstica brusca.

En la parte posterior de cada ranura 32 de aguja
hay colocada en posicidn a deslizamiento una palanca selec—
tora 34, provista en su extremidad anterior de un ala 49 que
se extiende hacia dentro y hacia delante y termina en una
extremidad libre dirigida hacia delante, cuyo borde anterior
o delantero define un contacto 50 de palanca selectora (véa-
se 1la fig. 9). 8n el borde exterior de la palanca selectora
hay dispuesta otra ala 51 que se extiende hacia delante, y
las alas 49 y 51 estén transversalmente separadas a distan-
cia, formando asi un entrante 52 en la extremidad delantera
de la palancs selectora, hacia fuera respecto al contacto

49 de palanca selectora. Cada palanca selectora 34 estd pro-
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vista de medios de talbn que, en la forma de realizacién
ilustrada, comprenden por lo menos un talén de control 53
que se extiende hacia fuera, y uno o mds talones 54 de mo-
tivo que se extienden hacia fuera, longitudinalmente repar-
tidos a distancia entre si y del taldén de control 53. Con
referencia a la figura 9, como se observard, hay diecigiete
talones 54 de motivo o disefio, repartidos longitudinalmente
a distancias iguales, definiendo el lugar de situacidén de ca=-
da talén un emplaszamiento de talén de motivo. Zn el funcio-
namiento real y efectivo de ls magquina, no se dispondrin o
habilitarén uno o mis de estos talones. La fig. 9 es un
ejemplo de una palanca selectora que podria ser suninistrada
al usuario de la mdquina para que el usuario quitara éon la
muela los talones de motivo 54 que no fuese a utilizar., Co-
mo alternativa, al usuario de la mdquina pueden suministrér-
sele'unas palancas seclectoras dotadas de talones de motivo
solamente en el lugar o los lugsres de emplazamiento desea-
dos. El objeto o finalidad de estos talones de motivo 54 y
la disposicidén de los mismos se explicardn mis adelante.
Cada palanca selectora se introduce en una ranurs
32 de aguja de manera que el ala 49 se extiende entrando en
el canal de acceso 17 como ge ilustra en las figs. 2, 5, 6 ¥
7, estando el ala 49 mds atrds respecto al balancin 35, Por
delante del balancin 35 hay colocada a deslizamiento una sgu-

ja 33 que tiene en su extremidad anterior un gancho 55 y un-
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cierre de enganche 56. Cada asguja estd provista de unos me-
dios de talén de aguja que comprenden por lo menos un taldn
57 de ‘agnja que se extiende hacia fuera. Las palancas selec-~
toras y las agujas pueden deslizarse en las ranuras con mo-
vimiento de vaivén hacia atrds y adelante.

TLa funcidn y activacidn de las agujas, las palan-
cas selectoras y los balancines, asi como el funcionamiento
de los mismos, se describirén acto seguido brevemente en re-
lacidén con las figs. 2, 5, 6 y 7. Una vez colocadas sn posi-
¢idn las palancas selectoras y las agujas en la plarcha de
agujas, sus bordes exteriores quedan ligeramente hacia aden-
tro respecto del borde exterior 31 de las paredes que defi-
nen las ranuras 32 de aguja, asomando sdlo los talones de
las palancas selectoras y de las agujas, hacia fuera a par-
tir de los bordes exteriores %1. Una palanca selectora, una
asguja ¥y un balancin situsdos en la misma ranura 32 ge hallan
contenidos en un mismo plano, diciéndose de ellos que se co-
rresponden entre si. En esta breve descripcién, se hard refe=-
rencia a los elementos que se corresponden en una determina-
da ranura 32 de aguja. Con referencia a la fig. 7, la pslan-
ca selectora 34, el balancin 35 y la agujs 33 se representan
cada uno en su posicidn posterior, estando el gancho 55 de
la aguja retraido y metido en el cilindro, por detrds respec—
to del borde anterior 22 del cilindro, lugar en el cusl la

aguja se halla en la posicidén de desprender. Notese que el
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borde posterior de la aguja hace tope o descansa en el se-
gundo contacto 41 de balancin, definiendo el borde posterior
de la aguja un contacto de aguja 58 que mira hacis atris,

en la extremidad posterior de la aguja que hace tope con

el segundo contacto 41 del balancin, o en la que llega & ha-
cer tope éste, NOtese asimismo que el borde posterior curva-
do 42 del cuello de balancin estd recibido en el entrante

52 de la extremidad anterior de la palanca selectora.

Fstas piezas se han conformado como se ilusﬁra en
los dibujos con el objeto de reducir al minimo la extensibn
longitudinal de ls parte de la ranura de agujs gue ocupan.
El borde posterior de la aguja, hacia fuera respecto del con-
tacto de aguja 58, estd muy prbéximo al borde anterior del
als 51 de la palanca selectora, pero sin hacer contacto con
él. Tl ala 51 no desempefia funcidn alguna en el progreso o
desarrolleo del movimiento, sirviendo tan sdlo para ayudar a
mantener 13 palanca selectora en la ranura, como se descri-
biré més'adelante. Zl conbacto 50 de palanca selectora hace
tope con la superficie posterior convexa del balancin, que
define el primer contacto 39 de balsncin. Para mover la pa-
lanca selectora 34 hacia delante es posible emplear cual-
quier fuerza usual de accidén de leva. Por ejemplo, puede ser
movida por otra palanca selectora situada mis hacias atris.
Ahors bien, en la forms ilustrada de la presente invencidn,

ls pslanca selectora 34 es movida hacia delante por la apli-
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cacién de unas primeras fuerzas de accidn de leva, o de dis-
posicidn de leva, sl taldn de control 53. Al ser aplicadas
estas primeras fuerzas de asccién de leva, la palanca 34 se
mueve hacia delante en una corta distancia a partir de la
posicibn representada en la fig, 7, hesta la posicidén indi-
cada en la fig. 5, y, naturslmente, el contacto 50 de palan-
ca selectora avanza o se mueve hacia delante en la misma
distsncia. Durante este primer movimiento de- avance, el con-
tacto 50 de palanca selectora hace tope constantemente con
el primer contacto 39 de balancin, haciendo que el valancin
gire hacia delante en torno a los spoyos entre puntos. El
giro del balancin 35 hacis delante mueve a su vez =zl Segundo
contacto 41 de balencin hacis delante, y durante este movi-
miento de avance el segundo contacto 41 de balancin nace con-
tinuo contacto con el contacto 53 de aguja, obligando a la
aguja correspondiente a avanzar hasta la posicibn de inacti-
var, en la cual el gancho de las aguja se halla aproximadamen-
te a haces con el borde anterior 22 de la plancha de agujas.
Como se explicarsd més adelante, debido al efecto multiplica-
dor del balancin, la aguja se mueve hacis delante (avanza)
en una distancis mayor que la avanzada por la palanca selec-
tora.

A conbtinuacidén se aplican unas segundas fuerzas de
accidn de leva a uno de los talones de dibujo o motivo 54 de

la pslanca selectora, para hacer avanzar ain mids la palanca

—34m
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selectora desde la posicidn ilustrads en ls fig. 5 hasta la
de la fig. 6, y durante este movimiento el conbacto 50 de

la palanca selectora sigue haciendo tope con el primer con-
tacto 39 de bslancin, haciendo girar el balancin atn mis ha-
cia delante y haciendo avanzar alGn mds el segundo contacto

41 de balencin que, a su vez, en virtud de su accidn_de to-
pe con el contacto 58 de aguja, hace avanzar la agﬁﬁé corres=
pondiente hacia delante desde la posicidn de inactiv;r hasta
1la posicidén de retener, moviéndose de nuevo la aguja hacis
delante en una distancia mayor que la recorrids por la palan-
ca selectora correspondiente. En esta posicibn, el diente

18A se exbiende entrando sl menos en parte en el entrante

43 de la superficie frontal del cuello del balancin. En la
forma de reslizacidn ilustrads en las figuras 2, 5, 6y 7,
esta palanca selectors no puede svanzar en una distancia ma-
yor que la representada en la fig. 6, porque tal movimiento
adicional pondria la superficie anterior del balancin en con-
tacto con la superficie posterior de la seccidn de cuerpo
anterior 1l. En otros términos, en esta forma de realizacidn
el movimiento de la platina o palanca selectora no puede ser-
vir para proyectar la aguja haciéndola avanzar mis alld de la
posicién de retener. Para mover la aguje mis hacia delante,
hasta la posicidén de levantar agujas, la aguja se mueve in-
dependientemente de la palanca selectora mediante la aplica~

cidn de unas terceras fuerzas de sccién de leva al talén 57

«35--



A, Vde la aguja. La fig. 2 ilustra el movimiento de la aguja

: despuds de movida ésta por las terceras fuerzas de accibn
de leva desde la posicidn de retener hasts la posicidn de
levantar agujas. Nbotese que la palanca selectora y el bam

5 lancin en la fig. 2 permanecen en la misma posicidén en que
estaban en la fig. 6. Es de notar también que, debide a la
desviacidn de la linea o traza 2-2 de corte de la fig. 1,
por la cusl se tomé la seccidn recta de la fig. 2, la sguja
representada en la fig. 2 no corresponde a la palan¢arselec-

10 tora, ya que se hallan en distintas ranuras de aguja. Ahora
bien, en una vista en seccibén recta, la relacién entre la
aguja y la palanca sgelectora indicada en la fig. 2 c3 la
misma que seria si la aguja y la palanca selectora ectuvie-
sen en la misma ranura.

15 Tan pronto como una aguja llega a la posicibn de
retener, representada en la fig. 6, 1la palanca selectora y
el balencin han realizsdo su funcidn, y las fuerzas de ac-
cidén de leva que se aplicaron a la palanca selectora se qui-
tan o desaparecen, de modo que la palanca selectora y el ba-

20 lancin no acompafian en su movimiento hacia delante a la aguja,
al pasar ésta desde la posicidén de retener hasta la posicidn
de levantar. %n el caso de que, durante la tejedura en un ci-~
clo particular de hacer tejido de punto, se desee que una agu-
ja particulsr retenga solamente, pero no levante (no llegue

25 a la posicibén de levantar agujas), las terceras fuerzas de ac-
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cibn de leva no ge agplican al taldn de dicha asgujas, y dicha
aguja permanece en la posicién representada en la fig. 6. 4
continuacibn, ya se haya quedado la aguja en la pogicidn de
retener (fig. 6) o se haya hecho avanzar hasts la posicidn

de levantar (fig., 2), se aplican unas cuartss fuerzas de
accidn de leva o disposicidn de leva al tope 57 de aguja pa-
ra llever ésta hacia atrés, desde su posicidn respectiva de-
lanters (fige. 6 o fig. 2) s la posicién de desprender; y du-
rante este movimiento de retroceso, el contacto 53 de aguja
nueve al segundo contacto 41 de balancin hacia atrés, hacien-
do girar el balancin hacis atréds de manera que el primer con-
tacto 39 de balancin lleva el contacto 50 de palanca selecto-
ra haclia atrds y mueve la palanca selectora 34 hacia atrds
hasta su posicidn posterior, de manera que todos Los elemen-
tos vuelven s quedar en la posicidn indicada en la fig. 7.

En una forma preferida de realizacidn del invento, en lugar
de utilizarse el movimiento de retroceso de la aguja para
devolver la palanca selectora a su posicidn de atrés, sl ta=-
16n de control 53 de la pslanca selectora se le aplican unas
quintas fuerzas de accibén de leva, o de retorno, en un ins-
tante apropiado cuslquiera después de hsber llevado la palan-
ca selectora a su correspondiente agujs hasta la posicidn de
retener, pars hacer retroceder la palanca selectora hasta su
posicidn posterior no después de haber sido llevada su aguja

correspondiente s la posicidn de desprender, por la accibn

-37-
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de las cuartas fuerzas de leva. Ademés, en una forma prefe-
rida de realizacidn del invento, si se lleva cualquier agu-
ja a 1la posicidn de insctivar (fig. 5) y no se hace avanzar
(no se mueve la aguje hacia delante), de modo que la aguja

no teje, las quintas fuerzss de accibn de leva girven tam-

'bién pera mover dicha aguja hacia atrés, desde la posicidn

de inactivar a la pogicidbén de desprender.

Cada vez que la aguja es movida hacia delante por
la palanca selectora, y debido al efecto multiplicaaldr del
balancin, la aguja avanza en una digtancia mayor que la que
avanzd la palanca selectora. Dicho en otros términcs, si
una palanca selectora se mueve hacis delante en una distan-
cia prefijada, la aguja correspondiente es movids hagia de-

lante por el multiplicador en una distancia mayor gue la dis-

tancia prefijads. Como se apreciaré, naturalmente, la méqui-

na puede estar ideada, construids y menipulada de manera que

. la distancia prefijada de movimiento de una palanca selecto-

ra sea distinta de la distsncis prefijada de movimiento de
otra palancas selectora. El balancin produce un efecto multi-
plicador porque el balancin actla a modo de palanca cuyo
punto de apoyo estd en el eje de rotacidn del spoyo entre
puntos. 31 se denomina A la distancia entre el eje del apo-
yo de giro entre puntos y el segundo contacto #1 de balan-
cin, y se denomina B la distancia entre el eje del apoyo de

giro entre puntos y el contacto 50 de la palanca selectors,
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el efecto multiplicador es la relacidén o cociente A/B. En

la forma de realizacibn ilustrada, la distancia A es de al=-
rededor de 2,5 veces la distancia B, 1o que ds una relacién
de slrededor de 2,5. #sto significa que cada vez que una pa-
lanca selectora se mueva hacia delante en uns determinada
distancia, la aguja correspondiehte se moverd hacia delante
aproximedamente 2,5 veces dicha disbtencia. £1 efecto wulti-
plicador puede aumentarse acercando mds el contactc S0 de

lez palanca selectora al apoyo de giro entre puntos. in la
forma de realizacibén ilustrads, la agujs se mueve por con=
tacto directo con el balancin, Como es obvio, no resulta ne-
cesario este contacto directo., Por ejemplo, es posible ine
terponer otra palanca selectors o elemento similar (no re-
presentado) entre la parte posterior de la agujs y el segun-
do contacto de balancin. Lo dnico realmente necesario eg dis-

poner unos medios de contacto de aguja que miren hacia atrés

‘para recibir a tope el segundo contacto de balancin, a fin

de recibir el movimiento del balancin y transmitir el movi-
miento del balancin a la aguja. En la forma de realizacidn
ilustrada, tales medios de contacto de aguja vienen repre-
sentados por el contacto de aguja 58 que hay en la propia
aguja.

ILa descripcidn- que sntecede, del movimiento de las
palancas selectoras, los balancines y las agujss, describe

en breves términos la funcidn y los efectos de las diversas



partes, especialmente cuando se accionen de la manera prefe-

rida. Otras variasntes se expondrian con detalle cuando se

describa la cooperacidn efectiva entre los diversos elemen~

tos y la disposicidn de leva, nueva en su género, de la in=-
5 vencidn.

Un movimiento completo de vaivén hacia delante y
atrds, sea de la palanca selectora, sea de la aguja, se de-
nomina un ciclo de movimiento de la palanca selectora o de
la aguja. Un ciclo de movimiento de la aguja se denomina ci-

10 clo de hacer punto cuando la agujs en -dicho ciclo se mueve
hacia delante por lo menos hasta la posicidén de retener (fig.
6), porque en la retenida la aguja es capsz de tomar el hilo
necesario para esa vuelta. Por lo tanto, un movimiento de
agujs Qque empiece en la fig. 7 (desprender), prosiga luego

15 hacia delante sucesivamente s la posicidn ilustrada en la
fig. 5 (de inactivsr), & la de la fig. 6 (de retener), dis-
crecionalmente a la de la fig. 2 (levantsr) y vuelva luego ha=-
cia atrds hasta la posieibn inicial o de partida de la fig.
7 (de desprender), define un ciclo de hacer punto. Como un

20 ciclo de movimiento empieza y termina en el mismo punto, el
punto de comienzo del ciclo (que es también el punto final)
puede designarse arbitrasriamente de manera que, por ejemplo,
un ciclo de hacer punto pueds considerarse que empieza en la
posicidn de insctivar (fig. 5) y prosiga hacia delante suce-

25 sivamente a la de retener, si se quiere a la de levantar, y
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luego hacia atrds a la de desprender y hacia delante hasta
la de inactivar. Ia posicidn de inactivar es psrticularmen-
te buena como punto inicial para un ciclo, porque una sguje
en la posicién de inactivar suele considerarse como en repo-
so. Un ciclo de movimiento de uns aguja que excluya 1la posi-
cidn de retener (por ejemplo, uno que empiece en la de des-
prender, siga luego hacia delante hasts la de inacviver y
vuelva a continuacidn en retroceso hasta la de desprender)
no es un ciclo de hacer punto, puesto que tal agujs nn pue~
de tomar hilo. Durante un ciclo de hacer punto, que incluye
el paso por la posicibén de levantar, una aguja debe pasar por
la posicidn de retener, se detenga momenténeamente o no en
ésta.

La plsncha de agujass, 10 o 10', estéd fijada a un
anillo de e¢ilindro 59 usual (del que sdlo se representa un
fragmento) por medio de unos tornillos 60, &n la forms de
realizacibn ilustrada, el anillo de cilindro 59 gira, ha-
ciendo asi que gire el cilindro o plancha 10 de agujas. La
forma de construccidn del anillo 59 de cilindro y los medios
para hacerlo girar son de tipo usual, por 1o que no se des-
criben con mayor detalle ni se ilustran. A los fines de orien-
tacidn se representa en ls fig. 2 unas pequefia parte del dis-
co 61, teniendo la extremidad anterior del disco 61 unas agu=-
jas 62 de disco montadas en ella. Bl resto del disco y la es-

tructurs del sistems de leva del disco son de tipo usual,
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por lo que no se describirdn ni se ilustrarin con mayor de-
talle. Como el disco no forma parte esencial de la inven-
cidn, no se representa el disco en ninguna de las deméds fi-
guras. Naturalmente, en las maquinas en las que el cilindro
gira, el disco también gira., 3i se desea tambidn para el dis-
co el efecto multiplicador de distancia arriba descrito, el
disco puede ser construido esenciaimente de la misma manera

que el cilindro, nuevo en su género, que acaba de describir-

=1

La estructura de levas ¥ el funcionamiento de la mdguina

Aun cuando, como se sefialard mds adelante, es po-
gible hacer funcionar las palancas selectoras y las.agujas,
nuevas en su género, con unos medios de accidn de leva o dis-
posicidn de levas esencialmente habituales, se hacen funcio-
nar de preferencia por medio de unas porciones de levas par-
ticulares que congtituyen otro de los aspectos de 1la pre-
sente invencidn.

Con referencia en particulsr a las figs. 1, 2, 2A
Yy 4, la médquina estd provista de un conjunto de leva de ci-
lindro que compreﬁde una pluralidad de secciones o tramos
de leva 70 particulares, siendo una seccidn de levas un mien-
bro por separado que puede ser independientemente fijado de
manera desmontable al anillo 71 de levas de cilindro por me-
dio de unos tornillos 72. Ias secciones de leva adyacentes

del conjunto de levas llegan esencialmente a tope unas con

=42~



otras a lo largo de sus mérgenes longitudinales, habilitan-
do unas pistas continuas de accidn de leva; y en las figs.
1 y 4 se representan unas porciones fragmentarias de dos
secciones de leva 70A y 70B entre las cusles estd colocada
5 en posicibn la seccidén de leva 70 ilustrada por completo.
Como antes se ha descrito, en la forma de realizacibn ilus-
trada el cilindro gira, y, por lo tanto, el anillo de levas
71 es estacionario. 8i el cilindro fuese estascionario, el
anillo de levas se haris girar en torno al cilindro de la
10 manera usual. En uno y otro caso, el conjunto de levas se
mueve con relacidén al cilindro, y en los dibujos se repre-
senta con la flecha 73A el sentido del wmovimiento relativo
del eilindro, y con la flecha 73B el sentido del movimiento
relativo del conjunto de levas. %En vista de esto, la seccidn
15 de levas 704 es la seccidn que mueve o hace funcionar las
agujas antes de que las haga funcionar la seccidn de leva
70 y, por lo tanto, la seccibén de leva 70A se denomina sec-
cibn de leva precedente. La seccibén de leva 70B, denominada

seccidn de leva giguiente o sucesiva, mueve las sgujas des=-

20 pués de haberlas movido la seccién de leva 70, De igual mane-
ra, la extremidad, superficie o borde delantero de cualquier
elemento particular de una seccidn de leva es la extremidad,
superficie o borde que estd mds cerca de la seccidn de leva
pPrecedente; y la extremidad, borde o superficie trasero es

25 le que estd distante de la seccidn de leva precedente. El
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cardcter de referencia P4A representa el borde o margen lon~
gitudinal trasero de la seccidn de leva 704, asi como el
borde o margen longitudinal delantero de la secciln de leva
70; v el caricter de referencia 74B representa el borde o
margen longitudinal trasero de la seccidn de leva 70, asi
como el borde o margen longitudinal delantero de la seccidn
de leva 70RB.

La parte de un conjunto de leva que btiene medios
de leve suficientes para mover las agujas haciéndolas-reco-
rrer un determinado ciclo de hacer punto, para tejer una
vuelta de puntos durante cada revolucidn de la méquina, es
la que se denomina porecidén de leva, y define una determina-
da alimentacidn de hilo. Como es bien sabido en la técnica
del ramo, una seccidn de leva puede contener parte de una
porcidn de levs, o bien uma o mis porciones de leva comple-
tas, segln el proyecto y construccidén de la mdquina. En la
forma de realizacidn ilustrada, cada seccidén de leva contie-
ne medios de leva suficientes para tejer dos vueltas de pun~
to, de manera que consta de dos porciones de leva gy, por lo
tanto, define dos alimentaciones de hilo. Lios medios de leva
de la seccidén de leva 70 aqui descrita empiezan en la posi-
cidn de retener, de manera que cada seccidn de leva tiene
medios de accidn de leva suficientes para mover las agujas
sucesivamente, 8 partir de la posicidn de retener, hasta las

de levantar (discrecional), desprender, inactivar, retener,

-
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levantar (diserecional), desprender, inactivar, y, finslmen-
te, retener.

Bl conjunto de leva de c¢ilindro rodea la plancha
de agujas de modo que las caras interiores de los elementos
de leva que constituyen los medios de accidn o diSposicién
de leva estédn lo mis cerca posible, en la posicidn operati-
va o de funcionamiento, de los bordes exteriores 31 de las
baredes 26, sin llegar realmente a tocar dichos bordes ex-
teriores, extendiéndose los talones de las agujas y las pa-
lancas selectoras hacia fuera hasts las pistas de recorrido
de leva. En la descripcién que sigue, la seccidén de leva se
describird como si estuviese en el conjunto de levas junto
a la plancha de agujas y, por lo tanto, la situacién o posi-
¢ibén de "interior" serd la mds préxima a la plancha de agu-
jas, y la situacidn o posicién de "exterior" serd la mds dis-
tante respecto de la plancha de agujas.

Una superficie de accibn de leva es una superfi=-
cie de un elemento de leva o via de leva que forma un &ngu-
lo con la lateral y que coopera con un borde, sea de un ta-
16n de asguja, sea de un taldén de palanca selectora, para mo-
ver dicha aguja o palanca selectors hacla delante o hacis
atrds. Una superficie de una via de accidén de leva o elemen-—
to de leva que sea lateral, esto es, horizontal en los dibu-
jos, no puede cooperar con un taldn para moverlo hacia delan~

te ni hacia atrds y, por lo tanto, es una superficie de de-
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tencibn o permanencia. Una superficie de cubrir o cubierta

es aquella superficie capaz de cooperar con un borde de un
talén limitando o controlando el movimiento de ese taldén en
el sentido en que es obligado por una superficie de leva.

En general, una superficie de cubrir se opone a una superfi-
cie de accidn de levas y coopera con el borde del tsldén opues-—
to a8l borde de ese mismo taldn que recibe la accidn de leva
de la superficie de accién de leva. Una superficie de cubrir
puede estar formando dngulo con la lateral, o puede ser la-
teral. En ocasiones, una superficie de detencidn puede ac-
tuar tsmbién de superficie de cubierta.

Cada seccidén de leva 70 comprende un soporte de le-
va 75 que, en la forma de realizacidén ilustrada, comprende
un cuerpo 76 de soporte de leva compuesto de la parte o sec-
eibén 77A posterior de cuerpo y la parte o seccidn 773 ante-
rior de cuerpo, atornilladas entre si por medio de unos tor-
nillos 78. EL cuerpo 76 de soporte de leva estd provisto,
en una parte intermedia entre sus bordes longitudinales, de
una primera escotadura 79 que ge extiende longitudinalmente
¥ que recorre o atraviesa transversalmente el espesor entero
del cuerpo de soporte de leva. Bn el borde trasero de la
seccibén de leva 70 se prevé una escotadura similar 80 que se
extiende longitudinalmente, de manera que la escotadura 80
no tiene pared longitudinal alguna en el borde trasero. En

cada escotadura 79 y 80 estd introducida una pieza inserta
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8l de forma de U, que se extiende longitudinalmente, dotada
de alas laterales 824 y 82B, paralelas y transversalmente
separadas a distancia, estando los bordes longitudinales de
las alas 82A y 82B recibidos en unos rebajos longitudinales
83A y 833, respectivamente, practicados en el cuerpo de so=-
porte de levas, y asegurados al mismo por medio de tornillos
84, A los fines del estudio que se hari més adelante, la
pieza inserta 81 de forma de U qﬁe estéd en la escotadura 79
se designa o identifica también como pieza inserta- 818, en
tanto que la pieza ingerta que hay en la escotadura 80 se
identifica como pieza inserts 8lC. Cada pieza inserta 8L de
forma de U estd montada en su escotadura de manera qgue el
ala interior 82A se halla esencialmente a haces con la cara
interior del cuerpo de soporte de leva, y el ala exterior
82B estd esencialmente a haces con la cara exterior del cuer~
po de soporte de leva. Cada ala 824 y 82B de cada pieza in-
gserta de forma de U estd provists de una serie idéntica de
hendiduras oblicuas paralelas y separadas longitudinalmente
é distaneias igusles, formsndo cada hendidura un éngulo de
aproximadamente 452 con la lateral, en la forma de realiza-
cidn ilustrada. Cada hendidura 85 del ala 82A estd alineada
con su hendidura opuesta o correspondiente 85 del ala 82B, y
cada una de estas parejas de hendiduras correspondientes de-
fine un pasaje o gula que se extiende transversalmente para

recibir a deslizamiento un selector o elemento de leva de
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motivo 86.

Bl cuerpo de soporte de leva estd provisto, en su
extremidad anterior, de un voladizo 87 que se extiende ha-
cia dentro. Cuando la seccidn de leva estd en su posicidn
de trabajo junto a la plancha de agujas, el voladizo 87 se
extiende hacia dentro y hacia delante respecto del entrante
29 de las paredes insertas 26 de ranura de aguja. El.voladi-
z0 no desempeila funcidn alguha de leva, sino que sirve mera-
mente de cubierta protectora para evitar que lleguen nmate-
rias extrailas a la zona interfacial entre las levas y la
planchs de agujas. El cuerpo 76 de soporte de leva y la ps-
reja de piezas insertas 81 de forma de U sujetas al mismo,
definen el soporte de leva 75 en el cual van montados los
diversos elementos de leva.

Con referencia en particular a las figs. I, 2, 24
¥y 11, hay una placa de retencibén 88, que se extiende longitu-
dinalmente, montada en el lado exterior del soporte de leva
75, estando dicha placa de retencidn separada a distancis
del soporte de leva por medio de un elemento separador 89.
La placa de retencidén 88, cerca de su borde de ataque 91,
estd provista de una pluralidad de taladros 90 horizontalmen~
te alargados y longitudinalmente separados a distancia, ha-
1lléndose cada placa de retencidn fijada de manera desmonta-
ble, al soporte de leva, por medio de unos tornillos 92 que

pasan por los taladros 90 y van aplicados a rosca al soporte
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de leva. Junto a cada pieza inserta 81 de forma de U va mon-
tada una placa de retencidn 88, de maners que el borde tra-
sero 9% de la placa de retencidn recubre o vuela parcislmen-
te sobre las hendiduras 85 del ala exterior 82B de esa piew-
za ingerta. Cuando los tornillos 92 estdn flojos, los tala-
dros horizontales 90 permiten correr lateralmente la placa
de retencibén, entre uns primera posicibén y una segunda posi-
cidn, de manera que en la primera posicidn el borde trasero
93 de la placa de retencidén recubre las hendiduras 85 en ma-
yor extensidén que cusndo estd en la segunda posicidn.

Cada selector o elemento de leva de motivo 86 egw
t4 provisto, en un lugsr intermedio entre su borde interior
94 y su borde exterior 95, de un tope o saliente 96 que so-
bresale por su borde trasero 97. La forma en seccidn rects
del selector, hacia dentro respecto al saliente 96, es esen-
cialmente igual que la forms de la hendidura 85, pars permi~
tir que el selector pueda deslizarse en el pasaje definido
por una pareja de hendiduras 85 correspondientes y al propio
tiempo impedir todo movimiento apreciable lsteral y/o longi-
tudinal del selector cuando estd en su posicibn operativa o
de trabajo. El selector estd en la posicidn operativa cuando
ha sido movido hacia dentro hasta que el saliente 96 hace
tope con la superficie exterior del ala exterior 82B junto
a la hendidura 85, sobresaliendo el borde interior 94 hacia

dentro respecto de la cara interior del soporte de leva lo
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bastante para que el selector efectle su funcibn de leva
(véase el ‘elemento trasero 86 en la parte izquierds de la
fig. 24).

El borde delantero 98 del selector estéd provisto
de una primera escobtadura 99 y una segunda escobadura 100,
definiendo entre si dichas escotaduras una lenglieta 101 es-
corzada o de silueta quebrada, Cuando un selector 86 esté
en la posicidn operative y se mueve la placa de retencidn
88 a su primera posicibén y se apreten los tornillos 92, el
borde trasero 93 de la placa de retencibn se superpons o re=-
cubre al borde -exterior 102 de la lenglieta 101, impidiendo
asi que el selector se corra hacis fuers y fijando al selec-
tor en ls posicidn operativa. Cuando los tornillos 92 se
aflojan y la place de retencidn 88 se corre lateralmen%e a
su segunda posicidén, es posible correr el selectdf:hacia fue-
ra porque la lenglieta 101 tiene una silueta quebrada, pasan-
do la lenglleta del borde trasero 93 de la placa de retenciédn,
hasta que la superficie 103 que define el borde interior de
la primera escotadura 99 tropieza con el borde trasero 93,
limitando toda continuacidn del movimiento de salida del se-
lector e impidiendo que se salga del soporte de leva. En es-
ta posicidn, el selector estd en la posicidn inactiva o ino-
perante (véase el selector delantero en la parte derecha de
la fig. 2A), en la cual su borde interior 94 queda esencial-

mente s haces con la cara interior del soporte de leva. Ia
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dimensidn transversal de la escotadura 99, medida desds la
superficie 103 a la lenglleta 101, es justamente suficiente
para que la egcotadura reciba en su iaterior al borde trase- ’
ro 93 de la placa de retencibn. Cuando el selector estéd en

la posicibn inactiva y la placa de retencibn 88 se lleva a

su primera posicifbn y se aprietan los tornillos 92, el bor-
de trasero 93 de la placa de retencifn es recibido en la
escotadura 99, manteniendo al selector fijo ean la posicibn
inactiva. Si se desea desmontar o introducir uno o néds se-
lectores en el soporte de leva, se quitan los tornillos 92

y la placa de retencibn, Una pieza inserta de forma de U
puede llevar montado un ndmero cualguiera de selectoreé.(des—
de ninguno a la totalidad) en la posicién operativa, estando
el resto en la posicibn inactiva; y la placa de retencidn
para esa piegza inserta, en su primera posicibdn, bloqueard

a todos y cada uno de los selectores contenidos en la pieza
inserta, en su respectiva posicibn operativa o inactiva. Co-
mo es obvio, pueden omitirse por completo los selectores de
los lugares de emplazamiento que se gquiera.

Cuando un selector 86 esti en la posicibn operati-
va, su superficie de delantera define una superficie 104 de
accibn de leva dirigida hacia delante, no teniendo funcibn
alguna de leva la superficie trasera 105. El grosor de cada
selector en su borde delantero 98 se reduce disponiendo un

bisel 105A en el borde delantero de la parte de la superfi-
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cie trasera 105 que se extiende hacia dentro desde la cara
interior del soporte de leva, cuando el selector estd en la
posicibn operativa,

Tas hendiduras 85 y, por consiguiente, los pasajes
definidos por cada pareja de hendiduras 85 correspondientes,
y el selector 86 colocado en ellas, estin separados a dis-
tanCia longitudinalmente de manera que la distancia,lqngitu—
dinal entre la superficie delantera 104 o de accidn de leva
de uno de los selectores 86 y la superficie trasera 105 del
selector 86 que hay inmediatamente delante de 61 es ligera-
nente mayor que la dimensibn longitudinal de ecada talén 54
de motivo de la palanca selectora., De esta manera, cuando
dos selectores adyaceates 86 de una pieza inserta 81 de for-
na de U estén en la posicibn operativa, pueden recibir entre
ellos un talbn de dibujo 54 de una palanca selectora o pla-
tina 34, cooperando con dicho taldn de dibujo la superficie
104 de accibn de leva del selector posterior para mover la
palanca selectora 34 hacia delante., Esta accibn de leva es
la que proporciona las segundas fuerzas de accibn de leva
anteriormente descritas, para mover una palanca selectora
34 a une distancia suficiente para llevar su correspondiente
aguja desde la posicién de ianactivar a la posicibn de rete-
ner. En la forma de realizacibn que acaba de describirse,
los selectores comprenden unos medios de leva de motivo, de

palanca selectora, pare cooperar con los talones de dibujo
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gue hay en las palancas selectoras o platinas a fin de mo-~
ver las palancas selectoras hacla éelante en una distancia
guficiente para llevar o impulsar sus correspondientes agu-
jas desde la posicifn de inactivar a la posicibn de retener.
5 Como se describirid mis adelante en relacibn con la forma de

realizacibn de la fig. 15, los nedios de leva de motivo, de
palanca selectora, pueden mover a las palancas selectoras
lo suficiente para llevar sus agujas correspondientes hasta
mds alld de la posicibn de retener. E1l bisel 105A tienc por

10 objeto aumentar el espacio o via de entrada para el talbn de
motivo o dibujo entre dos selectores adyacentes,

Cada pasaje definido por un par de hendidurag 85
correspondientes en cada pleza inserta 81 proporciona o de-
fine un lugar de emplazamiento de leva de motivo en el cual

15 es posible situar un selector o elemento de leva de motivo.
En la forma de realizacibn ilustrada hay diecisiete parejas
de hendiduras 85 correspondientes, de manera que las hendi-
duras de cada pieza inserta 81 de forma o perfil ean U defi-
nen diecisiete lugares de emplazamiento de leva de motivo

20 gseparados a distancia longitudinalmente, siendo este ndémero
igual al nimero de lugares de emplazamiento de talbn de mo-
tivo 54 de la palanca selectora 34 representada en la fig.
9, Ia distancia longitudinal de geparacién entre centros o
ejes de las hendiduras 85 y, por consiguiente, de los luga-

25 res de emplazamiento de leva de motivo y selectores, es igual
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a la distancia longitudinal de separacifn entre centros de
los lugares de emplazamiento de talbn de motivo 54 en 1la
palanca gelectora 34, Si los lugares de emplazamiento de
talén de palanca selectora se cuentan consecutivamente, con-
siderando como primero de ellos el lugar de emplazamiento
méds posterior, y si se cuentan del mismo modo los lugares

de emplazamiento de leva de dibujo, se apreciari que el pri-
mer lugar de emplazamiento de talbn de motivo corresponde

al primer lugar de emplazamiento de leva de motivo, y asi
sucesivamente,

Un talbn de motivo o dibujo se considera alineado
con un lugar de emplazamiento de leva de motivo cuando el
talbn de motivo 54 de ese lugar de emplazamiento de %albn y
el selector 86 de ese lugar de emplazamiento de leva de di-
bujo estdn situados longitudinalmente de tal modo que, cuan-
do el selector estéd a punto de poner en funcibn dicho ta-
16n, este talbn puede ser recibido en la via de entrads de-
finida por el borde delantero de ese selector y el borde de-
lantero del selector que hay en el lugar de emplazamiento
inmediatamente anterior o de delante respecto a aquél, vara
permitir que la superficie de accién de leva del selector
coopere con el taldén, En la forma de realizacibn ilustrada,
cada uno de los lugares de emplazamiento de taldn de motivo
estd alineado con cada uno de los correspondientes lugares

de emplazamiento de leva de motivo en el momento en gue la
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palanca selectora se ha movido hacia delante hasta la pogi-
cibn en la que su aguja correspondiente se halla en 1a posi-
cién de inactivar., Por lo tanto, durante el movimiento re—
lativo de la porciln de leva y la plancha de agujas, un se-
lector situado en la posicibn operativa en un lugar cual-
quiera particular de emplazamiento de leva de motivo s6lo
cooperaréd con un taldn de motivo que se halle en el corres-
pondiente lugar de emplazamiento de talbn de motivo. Por
ejemplo, si hay un selector en la posicibn operativa en el
primer lugar de emplazamiento de leva de motivo, dicho.se~
lector sblo cooperari con las palancas selectoras qué ten-~
gan un talbén de motivo en el primer lugar de emplazamiento
de talbn de motivo, y las palancas selectoras que no fengan
talbn de motivo en el primer lugar de emplazamientd'no se~
rén movidas ninguna de ellas por el selector en el pfimer
lugar de emplazamiento. Si una particular palanca selectora
no tuviege un taldn de motivo en un lugar de emplazemiento
correspondiente al lugar de emplazamiento de leva de motivo
en el que una porcibn de leva tiene un selector operativo,
tal palanca selectora no recibird la accién de los gelecto-
res de esa porcibn de leva, y la aguja correspondiente se
quedari normalmente en la posicibn de inactivar, y no hard
punto o malla durante la vuelta representada por esa porcibn

de leva,

Ia altura de la superficie 104 de accibn de leva,
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esto es, la distancia longitudinal entre los bordes delante-
ro v trasero de la superficie de accién de leva (la loagi~
tud de la proyeccibn o saliente longitudinal de la superfi-
cie de accibn de leva), es igual a la distancia en gue avan-
ze (ge mueve hacia delante) la palanca selectora durante la
operacibn o accibn de la leva, Ia altura de la superficie

de accifbn de leva de cada selector debe ser tal qué el bor-
de trasero de la superficie 104 de accibn de leva no se ex-
tienda hacia delante més alld del lugar de situacifn del bor- .
de del talbn 54 de palanca selectora, en el lugar de empla-
zamiento correspondiente al del selector que haya inmediata-
mente delante de ella. E1l objeto de esto puede ser explica-
do fAcilmente con referencia a los lugares de empla zamiento
primero y segundo de los talones de palanca selectora & de
los selectores. Si el primer selector estd en la poéiciéu
operativa y el segundo selector estd en la posicibn inactiva,
y existe un talén de palanca selectora en la segunda posicibn
de talbn de motivo, pero ro en la primera, tal palanca selec-—
tora no serd movida hacia delante por el primer selector.
Ahora bien, si el borde trasero de la superficie de accibn

de leva del primer selector se extendiese hacia delante has-
ta més alld del borde posterior del talbn de palanca selec—
tora en la segunda posicibn, este borde posterior tropezaria
con la superficie de accibn de leva del primer selector cer-

ca de su extremidad trasera, aunque, por supuesto, no debe-
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r{a hacerlo, Por esta razbn es por lo que la altura de las
superficies de accibn de leva de selector deben estar den-
tro de los limites indicados. De la descripcién que antece-
de se desprende que la formacibn o disposicién regular de
lugares de emplazamiento de leva de dibujo, que son dieci-
giete en la forma de realizacibn ilustrada, define una pis-
ta miltiple 106 de formacibn de dibujo, equivalente & dieci-~
siete pistas para recibir los talones de motivo o didujo 54
de las palancas selectoras.

En la forma de realigzacién ilustrada, se han omi-
tido los selectores de los lugares de emplazamiento décimo-
quinto, décimosexto y décimoséptimo de las piezas insertas
81B y 82B de las figs., 1 y 4, simplemente para mostrar que
pueden omitirse y para representar el aspecto de la estrue-
tura sin selectores. IEn la pieza inserta 81B de estas figu-
ras, los selectores primero y segundo estén en la posicibn
operativa, y los restantes se hallan en la posgicibn inactiva,
En la pieza inserta 81C de estas figuras, los selectores se-
gundo y octavo estén en la posicibn operativa, y los restan-
tes estdn en la posicibén inactiva. En la fig. 2, los tnicos
gelectores representados son el primero y el segundo, en la
posicibn operativa, y el octavo en la posicibn inactiva, omi-
tiéndogse el resto para mayor claridad. En cada figura, los
bordes interior o exterior de los selectores en posicibn ope-

rativa estén punteados.
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A la cara interior del soporte de leva 75 va fi-
jado un primer elemento de leva 107 de palanca selectora,
cuya superficie anterior o delantera define una guia 108 o
superficie de pista de leva, de control de inactivaciébn de
palanca selectora, dirigida hacia delante., A la cara inte-
rior del soporte de leva 75 va fijado un segundo elemeanto
de leva 109 de palanca selectora, separado longitudinalmen-
te a distancia del primer elemento de leva de palance selec—
tora, teniendo dicho segundo elemento de leva 109 una super-
ficie dirigida hacia atrds, que define una gufa de leva 110,
de control de retorno de palanca selectora, dirigida hacia
atrés. Las guias de leva 108 y 110 estédn opuestas de manera
que definen una pista 111 de control de palanca selectora,
para recibir los talones 53 de control de las palancas selec-
toras. La guia de leva 108 de control de inactivar de palan-—
ca selectora estd definida por unas superficies laterales
de detencidn o paradza momenténea 1124, 112B y 112C; unas su-
perficies de cubrir 113A y 113B, inclinadas hacia atrés;
unas superficies laterales de detencibn 114A y 114B; y ucas
superficies de accibn de leva 115A y 1158, de inactiver, in-
clinadas hacia delante, Ia guia de leva 110 de control de
retorno de palanca selectora estid definida por unas superfi-
cies laterales de cubrir y de detener 116A, 116B y 116C;
unas superficies de leva de retorno 117A y 117B, inclinadas

hacia atrds; unas superficies de cubrir 1184 y 1183 inclina-
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dag con pequefio dngulo hacia delante; y unas superficiesg de
cubrir 119B y 119C inclinadas hacia delante coun wn &ngulo
mayor,

14s adelante se describiri con mayor detalle la
funcibn precisa de céda una de las superficies de via de le-
va 108 y 110. En términos resumidos, cada superficie de ac-
cibn de leva 1154 y 115B de la via de leva 108 proporciona
las primeras fuerzas de accidn de leva para cooperar con el
tope de control 53 de palanca selectora, moviendo una palan-
ca selectora hacia delante lo suficiente para llevar su co-
rrespondiente aguja desde la posicibn de desprender a la de
inactivar (desde la posicibn de la fig. 7 a la posiciln de
la fig. 5). Por lo tanto, la via de leva 108 puede dehomi-
narse via de control de inactivacibn de palanca selectora.
Cada superficie de accidn de leva 117A y 117B de 1a via de
leva 110 proporciona las quintas fuerzas de accibn de leva
para cooperar con el taldn de control 53 de palanca selecto-
ra a fin de devolver la palanca selectora a su posicibn més
posterior, sea desde su posicibn anterior o de delante en
la que la correspondiente aguja se llevb a retener, sea des-
de su posicifn delantera en la que la aguja estuvo en la po-
sicifn de inactivar. Por lo tanto, la via 110 puede denomi-
narse via de control de retorno de palanca selectora, Ia pis-
ta de control de las palancas selectoras, por lo tanto, de-

fine unos medios de leva de control de inactivacibn de pa-
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lanca selectora para cooperar con un talén de control de
palanca selectora, moviendo la palanca selectora hacia de-
lante lo suficiente para llevar su correspondiente asujs
desde la posiciba Ce ceapreader a la de inaetivar, y unos
medios de leva de control de retorno de palanca selectora
para coonerar coa un talbén de control de palanca selectora
moviendo la palanca selectora hacis atris desde su posicibdn
delantera a su posicibn posterior. Se desprende asimismo
que la inveneibn proporciona unos medios de leva de palan—
ca selectora parse cooperar con las palancas selectoras s
Tin de mover las palancas selectoras hacia delante en una
distancia suficiente para mover o llevar las correspondien-
tes zgujes hacia delante por lo menos en una parte del mo-
vimiento de avance (hacia delante) del cieclo de movimiento
de las agujas, siendo movida la palanca selectora en parte
del camino por los medios de leva de control de palanca se-
lectora, y en parte del camino por los nedios de leva de di-
bujo, en la forma de realizacibn ilustrada.

A la cara interior del soporte de ke va 75, por de-
lante de la hendidura 85 més delantefa, va fijado un elemen-—
to0 de leva 120 de reserva, teniendo dicho tercer elemento
de leva una superficie dirigida hacia delante que define
una via de leva 121 dirigida hacia delante con el objeto
que se describird més adelante,

Hacia delante respecto del tercer elemento de le-
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va 120 haey una leva 122B de levantar sgujas, solicitada por
accibn de resorte (véanse las figs. 2, 4 y 16) y de forma
sensiblemente triangular; y el soporte de leva 75 estd pro-
visto de un entrante 123B de recepcibn de leva, hacia fue—
ra respecto de la leva de levantar agujas 1223, extendién-
doge dicho entrante transversalmente desde la cara iaterior
del soporte de leva hasta atravesar sblo en parte el sopor-
te de leva y terminar en el fondo 124 del entrante,'y te~
niendo una forma adecuada para recibir la leva de levantar
122B, En el entrante penetra una espiga de gufa 12% que se
extiende haecia dentro, desde el fondo 124 hasta aprokimada—
mente la cara interior del soporte de leva, y que es'recibi—
da en el taladro de gula 126 practicado en la leva de levan-
tar 122B.

EL soporte de leva 75 estéd atravesado por un tala-
dro 127 que se extiende transversalmente, desde el fondo 124
hasta la superficie exterior del soporte de leva, siendo di-
cho taladro de un didmetro reducido junto a la citada super-
ficie exterior, para habilibtar un saliente que constituye
un asiento 128 de muelle. Por el taladro 127 pasa un torni-
llo 130, estando la extremidad interior del tornillo roscada
en el lado exterior de la leva de levantar 122B, reduciéndose
el didmetro del tornillo hacia fuera respecto del lado exte-
rior de la leva, hagta formar otro asiento 128A de muelle.

Un muelle de hélice 129 de compregibn rodes al tornillo 130
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en el taladro 127, estando la extremidad exberior del mue-
lle ssentada contra el asiento de muelle 128 y la extremi-
dad interior del muelle asentada contra el asiento de mue-
lle 1284 para asi obligar constantemente al tornillo y, por
lo tanto, a la excéntrica, a apartarse del fondo 124, En la
extremidad exterior 131 del tornillo va roscada una tuerca
1%2 que sobresale hacia fuera del soporte de leva.

Cuando la leva o excéntrica 122B vaya a estar en
la posicidn operativa, con su cars interior sobressliendo
fuera del entrante, ls tuerca 132 se rosca o atornilla en
el tornillo a una distancia suficiente para impedir que el
muelle mueva 8 la leve més hacia dentro hasta sobrepasar la
posicidn operativa. Estando en la posicidén operatiwa, la le-
va 122B puede ser metida por presibn en el entrante, contra
la fuerzs elédstica del muelle. Cusndo la leva 122B vaya 8
mantenerse en la posicidén inactiva, en la cusl su cara inte-
rior queda sensiblemente a haces con la cara interior del
soporte de levs, la tuerca 132 se atornilla mds en el torni-
1lo, para asi retrser el tornillo y retrser la leva, metién-
dola en el entrante. En la fig. 2 se representa la levs de
levantar 122B en la posicibén operativa con linea llena, y en
la posicidn inactiva con lineas de trazo y punto.

Muy a menudo, un elemento de leva particular de
una seccidn de leva va montado en dicha seccidén de leva, pe-

ro sobresale lateralmente mis slld del margen longitudinal
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de esa seccidén de leva, de manera que recubre o vuela sobre
la seccidn de leva adyacente. La seccidn de leva 70, en la
forma de realizacidn ilustrada, estd provists de otra leva
de levsntar 122A solicitads por asccidn de resorte que, de ese
modo, recubre la seccidén de leva 70A precedente. Para poder
mover hacia fueras la excéntrica recubriente 122A hasta la
posicibn insctiva, las secciones de leva 704 y 70 adyacentes
estdn conjuntamente provistas de un entrante 123A cqmparable
al entrante 12%B, estando la parte delantera del entrante
1234 formada en el soporte de levs de la seccidn de leva 704
precedente, y el resto del entrante formado en el soporte
de leva 75 de la seccibn de leva 70. La restante estructura
de montaje de la excéntrica levantaagujss 1224, es decir,
la espiga de guifa, el muelle, el tornillo, el taladro para
el muelle y tornillo, etc., se monta o forma en la parte del
entrante 1234 practicada en el soporte de leva 75 de la sec=~
cién de leva 70. Se prevé una forma de construccidn similar
para ls leva de levantar 122C que va fisicamente asegurada
a la seccibén de leva 70B sucesiva, pero recubre o vuela sobre
el margen de salida de la seccidn de leva 70. El entrante
123C para recibir la leva de levantar 122C estd repartido o
dividido entre la seccidn de leva 70 y la seccibn de leva 70B.
La cars interior de cada leva de levantar 1224,
122B y 122C (véase la fig. 16) estd rebajads s fresa de mane-

ra que en el borde inclinado de ataque de la leva se deja
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un reborde oblicuo 133 saliente hacia dentro, que se ex-
tiende a partir del vértice 134 de la leva y termina en un
pico o labio 133A biselado o inclinado hacia fuera, y se ex-
tiende hacia dentro a partir de la cara de leva 1344. El
extremo libre 133B del pico sobresale lateralmente del pla-
no definido por la superficie delantera del reborde 133 sa-
liente, en una distancia muy pequeila, hacia la seccidnu de
leva precedente. La cara interior 133C del bisel estd in-
clinada a partir de su lado delsntero, hacia dentrc y la-~
teralmente hacia el lado trasero de la leva, para dar en
efecto una cara de accidén de leva inclinada respecto a la
cara interior de la leva de levantar. La superficis incli-
nada del lado delantero (incluido el reborde 133) de la le-
va de levantar, desde el vértice 134 al comienzo del pico
13%A, define una superficie de accidn de leva 135 dirigida
hacia delante. La superficie inclineds del lado de salida
de la leva levantaagujas define una superficie de cubrir
1%6 dirigidas hacia delante, para guiar los talones dirigi-
dos por accidn de leva hacia strés, por efecto de la su-
perficie 1%8 de accidn de leva de la leva de malla 1374 o
1378.

ILa superficie de leva 135 de la leva levantaagu~
jas, estando en la posicidn operativa, proporciona las ter-
ceras fuerzas de accidn de leva para actuar sobre los talo-

nes de aguja 57, para mover o llevar las agujas hacia de-
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lante desde la posicidn de retener s la posicibn de levan=-
tar. Is aplicacidn de las terceras fuerzss de accidn de le-
va es discrecional, ya que en una o még de las vueltas de
malla puede ser conveniente no hacer sobresalir (no proyec-
tar) agujas hacia delante mls alld de la posicidn de rete-
ner, pars que tales asgujas retengsn. Cuando no ge vsn a
aplicar las terceras fuerzas de accidn de leva, la Leva de
levantar se retrae a su entrsnte hasts la posicidn inactiva
0 bien, como alternativa, se desmonts dicha leva de levantar,
En ocasiones, uns asguja que, se supone, va a8 per-
manecer en la posicidén de insctiver, avanzaré hasta una po-
sicidén de desalineacidn, intermedia entre las posiciones de
inactivar y de retener. El movimiento relativo de la porcidn
de leva y de la plancha de asgujas hsré que el iado_dgl taldn
57 de dicha agujs tropiece con el borde delantero de ia su-
perficie de accidn de levs 135, produciendo dafios en lss agu~
jas y/o en las levas. Ahora bien, mediante el recurso de dis-
poner la construccibén del ladbio 1%3A, todo taldén 57 que su-
ba a tal posicibén de desalineacidn cooperari, en cambio, con
la cara interior o de accién de leva 133C, obligsndo a3 la le-
va de levantar a ir hacia fuera contra la accidn del muelle
129, dejando fuera de accibn z la leva de leventar e impidien-
do que se produzcan daflos. AL pasar dicho taldn por el rebor-
de saliente 133, el muelle 129 obligard a la leva de levan-

tar a ir parcialmente hacie dentro, mientrss ese talbén con-
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tinfia recorriendo la.cara interior fresada 1344 de la leva

de levantar hasta que dicho taldn pasa al otro lado de la
leva de levantar, momento en el cusl la leva de levantar es
obligada por el muelle 129 a ir més hacia dentro, hasta su
posicidn normal, Taen pronto como el citado taldn pasa del
reborde 133, la leva de levantar se hace lo bastante opera-
tiva para cooperar con las agujas que siguen a la desclinea-
da, de manera que la miquina puede proseguir su funcionamien-
to apropiado,

Ias levas de malla ajustables 1374 y 1378, de for-
ma trapezoidal, tienen cada una en su lado delantero una
superficie de accidn de leva 138 dirigids hacia atréde, que
forma con la horizontal un &ngulo aproximadamente igual al
dngulo de la superficie opuests 136 de cubrir de los elemen-
tos de leva de levantar 1224 y 122B, respectivamente. Cada
leva de malla va montada en una corredera o carro portaleva
de malla 139 que va montada a deslizamiento en un entrante
oblicuo 140 practicado en el soporte de leva 75 inmediatamen-—
te hacia fuera respecto de la leva de malla correspondiente,
estando el entrante 140 dispuesto con el mismo dngulo que
la superficie de 4ccidn de leva 138 para permitir a la corre-
dera moverse hacia delante y atrds en el entrante, mientras
el dngulo de la superficie de leva 138 permanece constante.
Un talsdro rasgado oblicuo 141 que comunics con el fondo del

entrante y la parte posterior del soporte de leva tiene un

56w



tornillo 142 que pasa por él y va aplicado a roscs a uns co~
rredera o carro. El taladro 141 estd formendo el mismo 4n~
gulo que la superficie de accidn de leva 138, a fin de per-
mitir el movimiento de svance y retroceso del portaleva de

5 malla en el entrante 140. Ia accidn de apretar el tornillo
142 fija el carro o portaieva ¥, por lo tanto, la leva de
malla, en su posicidn apropiada, segin la longitud del punto
de malla a formsr. La mixima longitud de malla se forma cuan-
do la leva de malla estd en su posicibén mds atraszda o pos—

10 terior., El movimiento de la leva hacia delante acorta la lon-

gitud de la malla.

Cada superficie de accldn de leva 138 proporciona
las cuarbtas fuerzas de sccidn de leva para cooperar con el
taldn 57 de aguja, a8 fin de mover la aguja hacia atrés des-

15 de su posicibén anterior o delanters a la posicidn de des-
prender. La superficie de accidn de leva 138 coopera de es-
te modo con el taldn de le aguja, ya se haya llevado la
aguja a la posicibn de levantar, ya se haya lievado la agu-
ja tan sélo e 12 posicibn de retener, o ya esté la aguja en

20 la posicibn de inactivar, ya esté la aguja en una posicidn
intermedia entre las de inactivar y retener (por inadverten-
cia), siendo la posicidn delsntera de ls aguja, por lo tan-~
to, la posicidén delantera respectiva de la aguja dursnte
esa vuelta.

25 En cada soporte de leva 75 hsy montadas unas le-

1-2-74 67~



10

15

20

25

1-2-74

vas de cubrir 1l43B y 143C que tienen, cada una, una prime-
ra superficie de cubrir 144 dirigida hacia atrds y una se-
gunda superficie de cubrir 145 dirigide hacia atrds. La le-
va de cubrir 143B estf montada por delante respecto de la
leva de levantar 122B, y la leva de cubrir 143C estd monta-
da por delante respecto de la leva de levantsr 122C. Cada
superficie de cubrir 144 coopera con el taldn 57 de aszuja
limitsndo el movimiento de avance de ésta cusndo la aguja
es movids a la posicibén de retener por un selector o elemen-
to de leva de dibujo 86 que actlla sobre su correspondiente
palanca selectora 34, y la segunda superficie de cubrir 145

controla el movimiento de avance del taldn 57 de aguja al

" ger movido el taldn de aguja 57 por la superficie de accidn

de leva 135 de la leva de levantsr desde la posicidén de re-
tener a la de levantar.

La via de leva 121 de reserva, que no tiene fun-
cibn esencial alguna dursnte la operacidn normel de hacer
punto, estd definida por unas superficies laterales de de-
tencidn o parada momentdnea 146A, 146B, y 1l46C; unas super-
ficies de cubrir 147A y 147B inclinadas hacia astrds; unas
superficies laterales de detencidn 148A y 148B; y unas su-
perficies de accidn de leva 149B y 149C inclinadas hacia de-
lante. Las superficies laterales de detencidn 1464, 1468 y
146C detienen momenténeamente el taldén de agujs en ls posi-

cidén de insctivar. Las superficises laterales 1481 y 148B re-
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presentan el limite méximo para formar una malla. Si la le-
va de malla no estd sjustada a su posicidn méxima, el bor-
de posterior del taldén de la sguja no se extenderd hacia
atréds hasta estas superficies. lLas superficies 149B y 149C
son unas superficies de accidn de leva, pero en el funcio-
namiento normal de la maquina no desempefian funcidn alguna.
3u dnico objeto es el de quedar a disposicidn, a bage de
reserva, para el caso en que la superficie de accidén de le~
va respectiva 1154 o 1158 de la guia de leva 108 de control
de inactivacidn de palanca selectora deje de mover ung pa-
lanca selectora lo suficiente para llevar su correspondiente
aguja hacis delante hasta la posicidn de inactivar, a causa
de rotura de un taldn de palanca selectora, o algin otro
aceidente. En tal caso, el talén 57 de aguja cooperard con
la superficie de accidn de leva 149B o 149C, y la aguja se
levantard desde la posicidén de desprender a 1s posicidn de
inactivar, impidiéndose con ello que se estropeen las agu=
jas. Para ser eficaces a base de reserva, las superficies de
accidn de leva 149B y 149C deben seguir a las superficies

de accidn de leva 115A y 1158, respectivamente. La altura

de las superficies de accidn de leva 149B y 149C de reserva
eg mayor que la de las superficies 115A y 115B, debido a que
las primerss no utilizan el multiplicador, por actuar direc-

tamente sobre el taldén de aguja.

La estructura que acaba de describirse para actusr
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sobre los talones de las asgujas, es decir, la formada por
las levas de levantar, levas de mella y levas de cubrir, de-
finen una pista 150 de gﬁias de talones de agujs, para re-
cibir los talones de las agujas. La invencidn, por lo tan-
to, habilita unos medios de leva de agujas para cooperar
con talones de aguja, independientemente de las palancas
selectoras, a fin de mover discrecionalmente las agujas
desde la posiciédén de retener, hacia delante, hasta la posi-
cidn de levantar y luego para mover las agujss hacis atrds,
desde sus respectivas posiciones delanteras o de avance has-
t2 la posicibén de desprender. La respectiva posicidén delan-
tera de una aguja puede ser la pogicidn de levantar, o bien
la posieidén de retener, o bien una posicién intermedia en~
tre la de retener y la de inactivar, o bien la posicidn de
insctivar, segin el ciclo de movimiento particular de esa
aguja. En otros términos, los medios de leva de agujas coope-
rsn con los medios de taldn de aguja que hay en cadas apguja
para continuar o proseguir el movimiento de avance de la agu-
ja, si es necesario pars el ciclo de movimiento de la aguja,
asi como para devolver luego la agujs a la posicidn de des-
prender, desde su posicidn delantera.

La superficie delanters o de avance del elemento
de leva 109 y la superficie posterior del elemento de levs
120, que sparecen conformadas o perfiladas como vias de le-

va, no son vias de leva., Lss escotaduras 151 y 152, respec~
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tivamente, de estas superficies, no sirven sino para dejar
libres los talones de dibujo situados en los emplazamien—
tos de talén de dibujo mds posterior y més avanzado, respec-—
tivamente. El elemento de leva 120 estd hecho en particular
para extenderse todo lo posible hacia atrds a partir de su
superficie delantera o snterior, a fin de cubrir emn todo

lo posible la abertura del cansl de acceso 17 (véase 1la

fig. 2). La superficie interior del elemento de leve 120

es opuesta a la superficie exterior del ala 51 de la palan-
ca selectora 33 de manera que la superficie interior del ele-
mento de leva 120 puede actuar como superficie de cubrir pa-
ra el ala 51, a fin de contribuir 2 mantener la pglenca se-
lectora en su ranura cuando las fuerzas de accidn de levs
aplicadas a la palanca selectora tiendan a hacer girar la-
palanca selectora sacdndola de su ranura.

Fl anilisis que antecede abarcs toda la estructu-
ra necesaria de ls invencidén. A continuscibn se estudiarédn
la relacibén y la cooperscidn de la estructura descrita, en
el trabajo o procedimiento efectivo de hacer tejido de pun-
to o tricotar, con particular referencia a las figs. 3 y 4.
¥En el estudio que sigue, se considerarsd que el ciclo de ha-
cer punto empieza y termina con la aguja en la posicidn de
inactivar, y el estudio o andlisis se limitard a una deter-
minada porcidén de leva designada o elegida para hacer punto

en dicho ciclo.
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Ests porcidn de leva elegida es la constituida
por las superficies 112B, 113B, 114B y 115B de ls via de
leva 108; las superficies 1198, 116B, 1178 y 118B de la via
de leva 110; las superficies 146B, 147B, 148B y 149B de 1la
via de leva 121 de reserva; la pieza inserta 81B de forms
de U, los emplazamientos de leva de dibujo y los selectores
de la misma, estando Gnicamente los selectores de las posi-
ciones primers y segunda en la posicibn operativa; la leva

de le?antar 122B y las superficies de la misma; la leva de

malla 13%7B y las superficies de la misma; y la leva de cu-

brir 143B y las superficies 'de la misma. Las superficies
de las vias de leva 108, 110 y 121 que tienen los mismos nfi-
meros que las superficies de la porcidén de leva elegida pe-
ro con el sufijo "A", son de funcidn idéntica a la de las
correspondientes de la porcidn de leva elegida, pero forman
parte de ls porcidn de leva precedente, en tanto que las su-
perficies que tienen el sufijo "C" forman parte de ls por=-
cibn de leva sucesiva. De igual modo, la levs de levantar
122A y 13 leva de malla 1374 forman parte de la porcidn de
leva precedente, y la leva de levantar 122C y la leva de cu-
brir 14%C forman parte de ls porcién de leva sucesiva,

Este estudio se dirigird a las palancas selectoras
34 que tienen un talén de control 53, un solo talén de moti-
vo 54 y 2 las que corresponden unas agujas 33 que tienen un

talbn de aguja 57. Algunas de estas palancas selectorss tie-
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nen el talén de motivo en el primer luger de emplazamiento
de talén de mobtivo o dibujo, y otras tienen el taldn de mo-
tivo en el octavo luger de emplazamiento de taldén de moti-
vo. La fig. 4 representa las agujas y las palancas selecto-
ras con liness de trazo y punto, viniendo indicadas las di-
versas posiciones de lass sgujas y las palancas selectoras
por las letras de referencia A ... H. La fig. 4 pusde inter=-
pretarse de dos maneras: Puede considerarse como demostrsti-
va de la posicidn de una particular parejs de agujs y palan-
ca selectora g medida que dicha pareja se mueve reccrriendo
la porecidn de leve, o bien puede ser consziderada como demos-
trativa de la aparicidn simultdnea de parejas de aguja y pa-
lanca selectora en las posiciones A .. H. La fig. 4 muestra
asimismo una pereja de aguja y palanca selectora en la posi-
¢idn C', teniendo la pslanca selectora de esta pareja un ta=-
16n de motivo en el octavo lugar de emplazamiento, en tanto
que las posiciones A ... H se refieren a parejas de aguja y
palanca selectora en las que la palanca selectora tiene un
taldn de motivo en el primer lugar de emplazamiento. Las po-
siciones A ... G abarcan un ciclo de hacer punto, 0 sea 1a
porcidn de leva elegida.

Ls fig. 3 representa una porcibén de la plancha de
agujas éituada inmediatamente debajo de la porcidn de leva
elegida, y un fragmento de la porcidn de leve sucesiva. En

rsnuras alternas de la plancha de agujas hay situsdas en po-
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sicién unas paréjes de aguja y palanca selectora en las cus-
les las palancas selectoras tienen un taldn de motivo en
el primer lugsr de emplazamiento de talones de motivo, en
tanto que en las ranuras intermedias hay situadas unas pa-
rejas de aguja y palanca selectora en las que ;as palancas
selectoras tienmen un taldn de motivo en el octavo lugar de
emplazamiento de talones de motivo. Las posiciones A ... H
indican lss parejas en las cuales la palanca selectora tie-
ne el taldn de motivo en el primer lugar de emplazamicnto,
y las posiciones A' ... G' indican las parejas en las cuales
la palanca selectora tiene el taldén de motivo en el octavo
lugar de emplazamiento. Pars dar acomodo a las posiciones
sefialadas con indice o apbdstrofo, se ha deformado la escala
horizontal de la fig. 3 entre las posiciones respectivas.
Al comienzo de la porcidn de leva elegida y, por
lo tanto, el principio del ciclo de hacer punto que se va
a estudiar, esti representado por la pareja de aguja y pa-
lanca selectora en la posicidn A. ©n esta posiecidn, la pa=-
lanca selectora y la agujé estén en la posicidn de inacti-
var representada en la fig. 5. El borde posterior del taldn
5% de control de palanca selectora estd en la extremidad
delantera de la superficie de detencidn 112B, y el taldn de
motivo 54 estd alineado con la via de entrada entre los se-
lectores 86 primero y segundo. Z1 borde posterior del talédn

de aguja 57 estd separado a distsncia, hacia delante, de la
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superficie 1484, y horizontalmente alineado con la super-
ficie 146B. Al moverse la parejs de aguja y palanca selec-
tora en el sentido de ls flecha 73A, respecto a la porcidn
de leva, desde la pogicién A a la posicibém B, la superfi=-
cie 104 de accidn de leva del primer selector actusrd sobre
el borde posterior del taldn de motivo 54, proporcionando
las segundas fuerzas de accibén de leva para mover la palan-
ca selectora hacia delante. Durante este movimiento de avan-
ce, la guperficie 119B actiia de superficie de cubrir para
el borde anterior o delantero de la palanca selectora 53,
completando la palanca selectora su movimiento de avance
con el borde delantero del talén 53 en la extremidad delan-
tera de la superficie de detencién 116B. Durante este movi-
miento, la palanca selectora mueve al balancin 35 hasta mo-
ver la aguja hacia delante, actusndo la superficie 144 de
la leva de cubrir 143B como cublerta para el tope de aguja,
de maners que en 1ls posicidn B el +taldén de agujs 57 esté
alineado con la extremidad delantera de la superficie de
accibén de leva 135 de la levs de levantar 122B. La aguja y
la palanca selectora se encuentran shora en la posicidn de
retener, ilustrada en la fig. 6.

Estando la leva de salvar 12238 en la posicidn ope~-
rativa, la continuacidén del movimiento de la pareja de agu-
ja y palanca selectora respecto a la porcidn de levs lleva

o mueve dicha parejs hasta la posicidn C. Durante el movi-



miento a la posiecidn C, el taldén 5% de palance selectora

gse detiene momentdneamente en la superficie 116B, mientras
el taldén 57 de aguja es llevado por accidn de levs hacia
delante, por la superficie de leva 135 de la leva de levan~
tar 122B, bajo la proteccidn de la superficie de cubrir

145 de la leva de cubrir 143B, hasta que el taldn de aguja

alcanza el vérbtice 134 de la leva de levantar, posicidn en

. la cusl la agujes se encuentra entonces en la posicidn de
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leventar, ilustrada en la fig. 2. Ta accidn mitua entre la
superficie de levs 135 y el taldn de agujs proporcionas las
terceras fuerzas de accidn de leva.

S1i la palanca selectora de la pareja de aguja y
palanca selectora no tuviese taldn de dibujo 54 en la pri-
mera posicidn, el primer selector no habria cooperado con
esa palanca selectora, de manera que al moverse la pareja
de aguja y palanca selectors desde la posicidn A hacia la
posicidn correspondiente a la posicidén C, el talédn 53 de
lg palanca selectora de esa pareja se debtendrias en la super~
ficie de detencidn 112B, y el taldn de aguja 57 se deten=—
dria en la posicidn de inactivar, en la superficie de deten-
¢idén 146B, y no recorreria el ciclo de hacer punto movido
por la porcidn de leva elegida. La posicidn de una pareja
de aguja y palanca selectora como &sta, que no hace mella,
se representa en G',

Al seguir moviéndose ls parejs de agujs y pslanca
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selectora a lo largo de ls porcidn de leva, desde la pogi-
c¢ién C a la posicidén D, 1la superficie de accibn de leva

138 de la leva de malla 137B actia sobre el talén 57 de agu-
ja, llevando hacia atrds al taldn de sguja, por accidbn de
leva, bajo la proteccién de la superficie de cubrir 136 de
la leva de levantar 122B., Después de que la superficie de
accibén de levea 138 ha empezado a mover la aguja hacia atris,
la superficie de accidn de leva 117B empieza a actuar sobre
el taldén de control 53 de la palenca selectors, para.mover
la pslanca selectora hacia atrds. 5n la posicidn iﬁdicada

en D, el taldn 57 de la aguja estd laterolmente alineado

con la posicidén en que se hallsba en la posicidn B (1la de
retener). Si la leva de levantar 122B de la porcién'de leva
glegida estuviese en la posicidén inactiva, la superficie de
sccibén de leva 135 de la leva de levantar no habris movido
la agujs hacia delante, desde la posicidn de retener a la
posicibén de levantar, de maners que la aguja habria permene-
cido en la posicidn de retener. La continuacidén del movi-
miento de uns pareja de aguja y palanca selectora como és-
ta, a lo largo de la porcidn de leva, mentendris la apujs

en la posicidn de retener hasta que la aguja llegasse a la
posicidn D, en ls que se encontraria entonces disponible pa-
ra ser llevada hacia atrds por la superficie de accidn de
leva 138 de la leva de malla 137B.

Al moverse la pareja de agujs y palsnca selecto-
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ra desde la posicién D a la posicidn E, ya hubiese avanza-
do previamente la agujea hasta la posicidn de levantar, o
avanzado tan sblo hasta la posicidn de retener, la superfi-
cie de accidn de leva 138 de la leva de malla 137B mueve la
aguja mds hacia atrds, hasta la posicidn de inasctivar. Al
propio‘tiempo, la superficie de accidén de leva 1l1l7B nmueve
el taldn 53 a su posicidn posterior, en la superficie de
detencidn 114B. Hs de notar, por lo tanto, que en la posi=-
cidn E 1ls palanca selectora ha vuelto a la posicidn poste-
rior, pero la aguja no ha vuelto todavia a su posicidn pos-
terior.

Al moverse la pareja de aguja y palancs .selecto-
ra, que no hace malla, desde la posicidn indicads en C' a 1la
correspondiente a la posiecidn 3, su agujs estaria en la po-
sicién idéntica a la representada en la posicidn E, de mane-
ra que el teldn 57 de aguja estaria disponible para que la
superficie de accibn de leva 138 de la leva de malla 137B
efectuase una nueva accidn de leva hacis atrds. El talén
5% de 1la palanca’selectora de esa pareja, al aproximarse
a la posicidn correspondiente a la posicién B tropezaria
con la superficie de accidn de leva 117B cerca de su extre~
midad trasera y, por tanto, moveria a esa palanca selectora

hacia atrds, hasta la posicidn representada en la posicién

tz

Al pasar la pareja de aguja y palanca selectora
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desde 1z posicidn £ s la posicidn P, la superficie de ac-
cibén de leva 138 de 1la leva de malla 137B lleva hacia atris
el taldn de aguja, moviendo la agujs hasta la posicidn de-
desprender, en tanto que el taldn 5% de la palanca selecto-
ra se detiene en la superficie de detencidn 114B., Ls aguja
¥ la palanca selectora se hallan entonces en la posicidn
indicada en la fig. 7, que es la de desprender. )

Is superficie de accidn de leva 138 de la leva
de malla 137B proporciona las cuartas fuerzas de accidn de
leva pars mover cadas aguja desde su pogicidén delanters has-
ta su pogicidbén de desprender, ys sea la posicidn delantera
la de leventar, o la de inactiver, o cualquier posicibén in-
termedia. La superficie de accidn de leva 117B proporciona
lag quintas fuerzas de accién de leva, o de retorno, para
devolver ls palsnca selectors a su posicidn trasera o pos-
terior desde su posicidn delantera, ys sea la posicibn de-
lantera aquella en la cual la palanca selectors estd en
la posicién delantera méxima posible, ya sea cualquier otra
posicibn no tan adelantada como ésta.

Al moverse la parejs de agujs y palanca selectora
desde la posicién F a la posicidn G, el taldén 53 de la pa~
lanca selectors es impulsado hacia delante por la superfi-
cie de leva 115B bajo la proteccidn de la superficie de cu-
brir 118B, hasts que el taldn se halla en la extremidad de-

lanters de la superficie de detencién 116C de la porcidn de
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leva sucesiva. Bl movimiento de avance (hacia delante) de
la palanca selectora hace girar el balancin 35 hacis delan-
te, y el balancin a su vez mueve la agujs hacia delante,
desde la posicidn de desprender a la posicidn de inactivar
(fig. 5), de manera que la posicidén G representa el final
del cieclo, y la aguja y la palanca selectora de la pareja
quedan en la misma posicidn en que estaban al principio del
ciclo, posicibén A, La posicidn G representa la posicidén fi-
nal de ls porcidn de leva elegids y la posicidn inicigl de
la porcidén de leva sucesiva. La superficie de accidn de le-
va 115B proporcions las primeras fuerzas de accidn de leva,
para mover la palanca selectora y la aguja hacia delante
hasta la posicidén de inactivar.

La pareja de aguja y palanca selectors en la po=
sicidén G hicieron punto o malla durante la porcidén de leva
elegida, a causa de la correspondencia entre el selector
operativo que habia en el primer lugar de emplazamiento de
motivo y el taldn 54 de palanca selectora que habis en el
primer lumgar de emplazamiento de taslones de motivo. Ahora
bien, la palanca selectora de esta pareja no tiene tope de
motivo en el lugar de emplazamiento correspondiente a nin-
gin lugar de emplazamiento de leva de motivo en el que hu-
biese un selector en la posicidn operativa, en ls porcidn
de leva siguiente. Por lo tanto, al moverse esta parejas de

aguja y palanca selectora desde la posicidn G & la posicidn
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H, la agujs y la palanca selectora permanecen en la posi-
cidn de inactivar (figura 5).

Con referencia a la fig. 3, las posiciones A ... H
son iguales a las descritas en relacidn con la fig. 4, e
indican las posiciones de la pareja de aguja y palanca se-
lectora en las cuales la palanca selectora tiene un talén
de motivo en correspondencia con un selector de motive en
el lugar de emplazamiento operativo. Las parejas de aguja
¥ palanca selectora en las que la palanca selectora tiene
un taldn de motivo en el octavo lugar de emplazamiento y a
las que no se les hace recorrer un c¢iclo de formscidn de
malla o tejido de punto por efecto de la porcibén de leva ele-—
gida, se indican en las posiciones sefialadas con indice o
apdstrofo. Esta pareja que no hace tejido de punto se halla
en la posicidén de inasctivar, en las posiciones A', B', C!
y D'. Nbtese que estas posiciones seflaladas con indice o
apdstrofo van por delante de las posiciones no seilaladas
de este modo y, por lo tanto, en la posicibn E' la pareja
de aguja y palanca selectora que no hace punto se ha movido
hacia atrds, 8 la posicidn de desprender. En la posicibn
F', esta pareja se ha movido hacis delsnte lo suficiente pa-
ra llevar la aguja a la posicidn de inactivar (la posicién
de 1s fig. 5), y por lo tanto, la posicibén F' indica el co-
mienzo del ciclo siguiente paras esta pareja. En ls posicibn

G', esta pareja de sguja y palanca selectora se ha movido ha-
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cia delante en una corta distancia, porque el taldén de mo~
tivo que tenia esa palanca selectora en el octavo lugsr de
emplazamiento ha cooperado con el selector situado en el
octavo lugar de emplazamiento en le poreidn de leva siguien-
te a la porcidn de leva elegida.

En el andlisis que antecede no se hizo referencia
alguna a la superficie 113B, inclinada hacis abajo, de la
via de leva 108, Bsta superficie puede considerarse como su-
perficie de cubrir para el taldén de control de la palanca
selectora, al volver éste a su posicidn posterior. 3in em-
bargo, en realidad es una superficie de transicién entre
las superficies de detencidn 112B y 114B, puesto que la su-
perficie 1l4B debe estar dispuesta mds atrds que la superfi-
¢ie 11238, Is superficie 114B estd situada lo bastante atris
para dar acomodo a la maxima longitud posible de malla que
pueda ser formada por la leva de malla.

Ejemplo de formacidn de un motivo de punto o malls especifico

A continuacidén se expondrd un ejemplo que ilustra
la formacidn de un disefio o motivo especifico de punto con
la m3quina de la invencién. Comenzando por un punto arbitra-
rio cualquiera de la plancha o agrupacidn de sgujas, a una
aguja y su palanca selectora correspondiente se le da el ni-
mero 1. Ia siguiente parejs de aguja y palanca selectora re-
cibe el nfmero 2, y lag parejss siguientes de aguja y pslen-

ca selectora se numeran consecutivamente de esta manera. la
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palanca selectora correspondiente a cada aguja estd provis-
ta de un solo talén de motivo. ¥l taldn de la palanca se-
lectora n2. 1 estd en el primer lugsr de emplazamiento de
talones de motivo, el taldén de la palanca selectora ne, 2
gstd en el segundo lugar de emplazamiento de talones de
motivo, y asi sucesivemente hasta llegar al taldén de las pa-
lanca nQ., 17 que estd en el décimoséptimo luger de emplaza=-
miento de taldn de motivo. 21 taldén de la palanca selecto-
ra nQ. 18 estd en el décimosexto luger de emplazamiento, y
los nidimeros de lugar de emplazamiento van disminuyendo su-
cesivamente para cada palanca selectora sucesiva, de manera
que la palanca selectora n2. 33 tendrd un tsldén en el pri-
mer lugar de emplazamiento. La palanca selectora n2. 54,
pues, tendrsd su taldn en el segundo lugsr de emplazsmiento,
v asi sucesivamente en orden agcendente hasta llegar a la
palanca selectora n2. 49, que tiene su taldn en el lugar
décimoséptimo de emplazamiento; a continuacién en orden des-
cendente durante las diecisels palancas selectoras siguien-—
tes hasts llegar a la palanca selectora n 565 (primer lugar
de emplazamiento); y luego en orden ascendente durante las
dieciséis palancas selectoras siguientes, y asi sucesivamen-
te.

La méqﬁina estd provista de 65 alimentaciones, nu-
meradas consecutivamente del ng 1 al n® 64. Las slimenta-

ciones de nimero impar suministran hilo blsnco y lss de nd-
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‘mero par suministran hilo negro. La alimentacidén n2 1 tie-
ne el selector de la posicidn operativa en el primer lugar
de emplazamiento de leva de motivo, estando los demds selec-
tores en la posicidén inactiva. La alimentacidn n2 2 tiene

el selector del primer lugar de emplazamiento de leva de mo-
tivo en la posicidn inactiva, estando los restantes selec-
tores en la posicibén operativa, de manera que ls alimenta-
cibén n2 2 estd sl revés que la alimentacidn n®, 1. Ls ali-
mentacidn n@ 3 tiene un selector operativo en el seguado
lugar de emplazamiento, estando los restantes inactivos,
mientras la alimentacidn n2 4 estd al revés que la alimen-
tacién n2 3. Cada alimentacidn de nimero par estd al revés
que la alimentacidn de nlmero impsr precedente (es la: inver-
sa de ésta). Bl lugar de emplazamiento del selector operati-
vo en las slimentaciones de nlmero impsr asciende de manera
que la alimentscidn ne 5 tendria el selector operativo en

el tercer lugar de emplazamiento, y asi sucesivamente hasta
lleger a la alimentacidn n2? 33, que tendria el selector
operativo en el décimoséptimo lugar de emplagamiento, y la
alimentacidén n2 34 seria ls inversa. Los lugares de empla-
zamiento de los selectores operativos en las alimentaciones
de nlmero impsr descienden luego de manera que la alimenta-
cidn ne 35 tendrd el selector operativo en el lugar de em=—
plazesmiento décimosexto y la alimentacidn n 36 estard al

revés, y asi sucesivamente.
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Cuando con estas alimentaciones se va a hacer pun-
to en la disposicibén de agujas recién descrita, la primera
alimentacién tricotard con hilo blanco en las agujas n2 1,
n2, 33, 65, etc., en tanto que la segunda slimentacidn
tricotarid, con hilo negro, en todas las agujas excepto aque-
llas que hubiesen tricotado con la primera alimentacidn.

Las alimentsciones sucesivas harin funcionar las agujzs de

manera similar. Esta disposicidn producird un tejido dotado
de un motivo de rombos blancos repetidos, en silueta, contra
un fondo negro, siendo cada rombo de 32 vueltas de longitud

¥y 32 columnas de anchura.

Variantes y consideraciones generales

Ia descripcidn que antecede ha abarcado uﬁaé for-
mas preferidas de realizacidén del invento. £5 evidente que
resulta posible hacer numerosos cambios, incluidas adicio=-
nes y omisiones, sin apartarse del espiritu ni del concepto
de la invencién. Estas variantes, en su mayoria, no se des=
cribirdn con detalle ni se ilustrardn, ys que son consecuen-
cia de la maestria obvia en una persona entendida en la ma~
teria.

Como es evidente, el nimero de lugares de emplaza-
miento de leva de motivo y el de lugares de emplazamiento
de talbén de motivo correspondientes puede hacerse variar,
segln la flexibilidad que se desee tener en la miquina. Co-

mo sntes ge ha descrito, las agujas, a medida que se van mo=
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viendo hacia atrds por la accidn de la leva de malla, de-
vuelven automdticamente las palancas selectoras a la posi-
c¢idn posterior y, por lo tanto, como es obvio, es posible
omitir la via de leva de retorno de palancas selectoras.

No obstante, es conveniente incluir dichs via para aliviar
esfuerzos de carga en la leva de malla, el taldn de aguja,

vy la aguja. Es bien sabido que al tejer ciertos motivos con
determinados hilos, la elasticidad del tejido actia movienw-
do las agujas hacia delante, desde la posicidn de desprender
hasta aproximsdamente la posicidn de inactivar. Ahora bien,
este movimiento producido por el tejido no es necesariamen~
te de precisidén alguna, y muchas veces deja una raya o marca
en el tejido. Bi se va a usar la elasticidad del tejido pars
mover las agujes desde la posicidn de desprender a la de
inactivar, entonces, como es obvio, resulta posible ¢liminar
la via de leva de control de inactivacidn de palancas selec-
toras. ihora bien, se prefiere usar tal via, por lo menos
para mover las agujas hasts la posicidn de inactivar, desde
una posicidén de mls atrds. Cusndo se use la pista miltiple
de formscidn de motivo de la invencidn, lss palancas selec-
toras de motivo deben estar culdadosamente alineadas con

los selectores, y el empleo de la via de control de inacti-
vacibén de palancas selectoras sirve para slinear cuidadosa-
mente las palancas selectoras.

En la descripeidn que antecede, algunos de los ele-
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mentos de leva, tales como los elementos 107 y 109, tienen
aceidn de leva suficiente para mds de una porcidn de leva,
en tanto que otros elementos, tales como los selectores 86
v la leva de levantar 1228, dan la accidn de leve necesaria
para s0lo una porcidnm de levé. #s bien sabido en la técnica
del ramo que resulta posible ensamblar levas partiendo de
una pluralidad de piezas. Pars evitar todo falso concepto,
es conveniente hacer referencia a cada parte de unz via de
leva que desempefie una funcibén particular para ung determi-

nada porcidn de leva con la denominacidén de segmento de leva,

ya esté compuesto este segménto de leva de una pluralidad

de piezas o elementos, o ya esté compuesto de sblo una pie-
za o0 elemento o forme parte solamente de un elemento mayor.
Como es obvio, de esta manera cada selector 86 es un segmen-
to de leve de motivo, cads leva de levantar 122A, 112B o
122C es un segmento de leva de levantar, etc. De manera se-
mejante, las superficies de accidn de leve 1154 y 115B, que
son partes de una sola pieza o eleménto 107 pueden conside-
rarse como definidofas de dos segmentos, definiendo la su-
perficie 115A el segmento de control de inactivacidn de pa-
lanca selectora de la porcidn de leva que antecede a la por—
cibén de leva elegida, mientras la superficie de accidn de le-
va 115B define el segmento de leva de inactivacidn de palan-
ca selectora de la porcidn de leva elegida.

Como es bien sabido en la técnica del ramo, una sec—-

-87-



cién de leva puede couwprender una o mis porciones de leva.
Cada seccifén de leva puede comenzar y terminar la accién
de leva en cualquier punto conveniente del ciclo de hacer
punto, efectudndose la seleccidn con arreglo a considera-

5 ciones habituales, en cuanto al luger en que seria mis con-
veniente comenzar el ciclo.

Ia invencién sbarca dos aspectos bastante dife-
rentes, siendo el primero el del multiplicedor de movimien-
to para aumentar el movimiento de la aguja respecto a la

10 palanca selectora, y el segundo el de la pista miltiple de
formacibén de motivo para obtener mayor selectividad. Cada
uno de estos aspectos puede usarse sin el obro. 31 no se
usa el multiplicador o balancin, la méquina puede seguir es-
tando provista'de una plancha de agujas idéntica a la ex-

15 puesta pero con los balancines eliminsdos., Como alternati-
va, es posible utilizar una plancha de agujas de tipo usual.
Z1 sistema de léva para una disposicidn como ésts podria
seguir utilizando la pista mlltiple de formacidn de motivo,
esencialmente tal como se ha descrito, Ahora bien, sin el

20 multiplicador seris necesario aumentar la altura y la anchu-
ra de los segmentos de accidén de leva que mueven las palan-
cas selectoras hacia delante. Con tal modificacién, no ha-
bria aumento alguno en el numero de alimentaciones de hilo,
pero seguiria siendo posible aumentar el niimero de pistas

25 efectivas que se podria utilizar para la formacidn de moti-
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vos, en comparacidén con las mdquinas habituales que tienen
varias pistas completas.

3i se usa el multiplicador sin la pista mQltiple
de formecidn de motivos, es posible emplear uns disposicidn
de leva usual. Bsto permitiria todavia el empleo de porcio-
nes de leva de una snchuras reducida, y de ese modo permiti-~
ria aumentar el nfimero de alimentaciones de hilo. También
permitird usar alturas de leva reducidas. Por ejemplo, de
no desearse formacidén de motivo o dibujo alguno, la aguja
selectora sdlo tiene que ir provista de un Unico talén, y
86lo necesita haber una dnica pists de talones de palanca
selectora, que mueva la palanca selectors desde su posicidn
posterior hacia delante en una distancia suficiente para lle-
var la aguja a la posicidn de retener. La pista de talones
de aguja puede ser igual a la expuesta. 3i se desea una for-
macidn de motivog, es posible emplear varias pistas usuales
para los talones de palsncs selectora, y la palanca selecto-
ra tendréd unos lugares de emplazamiento de talones de motivo
en correspondencia con las pistas.

Con arreglo a la forma de realizacibén descrita, la
palanca selectora no puede levantar la sguja hasta més alld
de la posicibén de retener, porque el balancin tropezaria con
la extremidad posterior de la seccidén de cuerpo anterior 1l
de la plasncha de agujas. Si se desea usar el multiplicador

para levantar las agujas hasta mds adelante de la posicidn
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de retener (por ejemplo, ls posicidn de ;evantar), la plan-
cha de agujas necesita ser ligeramente modificada, y esta
modificacidén estid representada en la fig. 15. En tal modi-
ficacibén, la plancha de sgujas 10A se modifica disponiendo
una egcotadura 11lB circunferencisl o que se extiende lateral-
mente en la parte posterior de la seccidn anterior 1lA de
cuerpo, por fuera del apoyo entre puntos, para dejar sitio
pars el bordé anterior del balancin 35 cuando las palanca se~
lectora se hages avanzar hasta mds adelante de la posiicidn
ilustrada en la fig. 6. Como es obvio, con el fin de proyec-
tar las agujas mds hacia delante por medio de la palanca se-
lectora y el balancin, la altura de la superficie de leva

104 de los selectores 86 habria de ser aumentada. Si los se-
lectores son de una altura suficiente paré hacer que las agu-~-
jas se muevsn pasando a la posicidén de levantar, es posible
prescindir de la leva de levantar. En el caso de que ciertas
agujas vayan a retener en tal modificacidn, la altura de los
selectores que activan a las palancas selectoras de tales agu— -
jas seria igual a la ilustrads.

En vista de lo que antecede, es evidente que el
balancin multiplicador puede usarse para la totalidad o una
parte cualquiera del ciclo de proyeccidn de la aguja. De pre=-
ferencia, se usa para nover la palenca selectors lo suficien-
te para llevar la aguja correspondiente desde por lo menos

la posicién de inactivar hasta por lo menos ls posicidn de
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retener.

BEs evidente asimismo que la invencidn abarca las
etapas de mover adelante individualmente por lo. menos al-
gunas de las palancas selectoras, haciéndolas avanzar en

5 una distaneia prefijada; convertir el movimiento de avance
de la palanca selectora en un segundo movimiento respectivo
dirigido hacia delante, mds largo que la distancia prefija-
da respectiva en que se movid la palanca selectora; y apli-~
car el segundo movimiento respectivo resultante de la palan-

10 ca selectora movida, a la aguja correspondiente s ésta, para
asi llevar la sgujs hacia delante en una distancia mayor que
la distancia prefijada respectivs en que se movidé la palanca
selectora, moviéndose la agujs hacia delante en por lo menos
uns parte del movimiento de avance de su ciclo de movimien=

15 to. Como se apreciaréd, la distancia prefijada en que se mue-
ve una palanca selectora puede ser distinta de la distancia
prefijada en que se mueve otra palancs selectora. Por esta
razdn es por lo que las distancias se han calificado de dis-
tancias prefijadas "respectivas", refiriéndose lo de "reg-
20 pectiva™ a la palanca selectora particular.

Después de que la palanca selectora ha movido a su
correspondiente aguja hacia delante, con srreglo al dibujo
o motivo que se esté tejiendo, los medios de leva de aguja
mueven mds hacia delante cade sguja, independientemente de

25 la palsnca selectors, haciéndole recorrer el resto del movie
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miento de avance, si lo hay, del ciclo de movimiento de esa
aguja. Como se apreciard, en algunos casos la aguja es mo-
vids hacia delante sdlo por medio de la paslanca selectora,
como sucede en la forma de reslizacibén ilustrsda, en.la que
las agujas sblo retienen y no levantan. En otros términos,
en algunos ciclos de movimiento, las agujes no avenzan mis
hacia delante. Hay que destacar aqui también que al hacer
referencia al movimiento de "mds hacia delante" se quiere
dar a entender el resto del ciclo de proyeccidn que sigue
inmediatamente al punto en que la aguja fue llevada por la
palance selectora, y levantada hasta la posicibn de levan-
tar. No se refiere al movimiento de después de formado el
punto de malla. Los medios de leva de aguja (por ejemnlo,

la leva de malla) devuelven cada aguja a la posicidn de des~
prender, desde cualquiera de las posiciones delanteras o
adelantadas 8 las que se hayz hecho avanzar la sguja duran=-
te su ciclo de movimiento.

Como se apreciard asimismo, en la forma de reali-
zacidn ilustrada una porecidn de leva es capaz de mover todas
las agujas llevadndolas a la posicidn de levantar, o bien pue~-
de mover unas agujas seleccionadas hasta la posicibén de le-
vantar permaneciendo el resto en ls posicidn de inactivar, o
bien puede llevar todas las agujas s la posicidén de retener,
0 bien puede llevar algunas agujas a la posicidén de retener

permaneciendo el resto en la posicidén de inactivar. En la
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forma de realizacidn ilustrada, la porcidén de leva no pue-
de llevar unas agujas a la posicidn de rebener y otras s
la de levantar.

3in embargo, con arre;lo a otra forma de realize-
cién del invento (véase la fig. 17), es posible disponer un
segmento de leva de retener para permitir que algunas agu-
Jas se lleven a 1la posicidn de levantar mientras otrss agu~
Jjas se mueven tan sdlo a la posicibén de retener. En cada por~
cién de leva en la que se desee tener tal segmento de leve
de retener, se sustituye el elemento de leva 120 por un ele~
nento de leva 1l20' cuya superficie anterior o delantera de-
fine una via de leva 121' dirigide hacis delsnte, que tiene
un segmento de leva de retener 153 cuyo lado delantero defi-
ne la superficie de gccidn de leva 154 de retener que empie-—
za8 en la extremidsd trasera de la superficie de accidn de le~-
va 149' de reserva. El lado trasero del segmento de leva 153
de retener define una superficie de cubrir 155 inclinada y
dirigida hacia delsnte. s de notar que el segmento de leva
153 de retener estd situado en posicidn hacia dentro respec-
to de la cara interior 1%34A' de una leva de levantar tal co-
mo la 122B'. Para dar acomodo al segmento de leva de retener,
la cars interior de la leva de levantar 122B' estd rebajada
a fresa a mayor profundidad que la correspondiente leva de
levantar 122B. La leva de levantar ligeramente modificada

tiene en su lado delsantero una superficie de accidn de leva
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135' de levantar, y en su lado trasero una superficie in-
clinada 136' que, debido al menor espesor de la leva de le-
vantar, no actlia ya como superficie de cubrir para la super-
ficie de accidn de leva 138 de la leva de malla 137B.

Ia extremidad delantera de la superficie de accién
de leva 154 de retener va detréds de las extremidades delan-
teras de las superficies de accidn de leva 104 proporciona-
das por los selectores 86. Por lo tanto, durante el movi-
miento relativo de la porcién de leva, toda palanca selecto-
ra que tenga un taldén de motivo en un lugar de emplazamien-
to correspondiente a2 un lugsr de emplazamiento de motivo con
selector operativo, llevard su aguja correspondiente a la po-
sicibén de retener, en la cual sobre el taldn de la aguja ac-
tuard la superficie de accidn de leva 135' de la leva de le-
vantar. Las palancas selectoras que no tengan un taldn de
motivo en un lugar de emplazamiento correspondiente a un se-
lector operativo permancerdn en la posicidn de inactivar,
pero sobre sus talones 57 de aguja actuard entonces la su-
perficie de accidn de leva 154 de retener, levantindolos a
la posicidén de retener mientras la leva de levantar estd le-
vantando las demds agujas hasta la posicidén de levantar. Las
agunjas retenidas por la leva de retener, y las libradas por
la leva de levantar serdn movidas hacis atris por ls superfi-
cie de accidn de leva 138 de la leva de malla 137B bajo la

proteccidn de la superficie de cubrir 155. Como se apreciard
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de modo evidente, uns porcidén de leva gue posea un segmento
de leva de retener como el descrito, retendrd algunas agu-
Jjas y levantard otras, sin que guede ninguna aguja en la po-
sicidn de inactivar.

Como la superficie de levs 154 de retener levanta
las agujas desde 1ls posicién de inasctivar a la de retener
8in ussr el multiplicador, es evidente que la alturz v l1s
anchura de ests superficie deben ser mayores que las de la

superficie de accidn de leva 104 de los selectores 86. No

- obstante, se dispone de alturs y anchura suficientes en la

porcidn de leva para dar acomodo & esta superficie'de leva
de retener porque, como se desprende de la fig. 17, esta su-
perficie se halla situada en la misms drea que la leva de
levantar, pero no tiene que tener la misma altura que esta le=-
va de levsntar. El segmento de leva de retener puede ser in-
cluido de manera comparable a la ilustrada en una porcidn

de leva cualquiers en la que se desee tener dicho segmento.
Por lo tanto, es evidente que el segmento de leva de rete-
ner puede incluirse a discrecidn en la porcidn de leva, pa=
re proporcionar unas fuerzas de leva de retener que, apli-
cadas 8 upa aguja, muevan a dicha aguja independientemente
de la palanca selectors correspondiente a la aguja, desde

1z posicidn de inactiver s la posicibn de retener. El seg-
mento de leva de retener coopera con el tsldn de aguja du-

rante este movimiento y, por lo tanto, el segmento de leva



de retener‘puede considerarse como parte de los medios de
leva de aguja.
Como es obvio, es posible usar otros medios nor-
males en la miquina, pars modificar las aptitud o facilided
5 de formacidn de motivo de la misma, y la invencibn sbarca
tales adiciones. Por ejemplo, es posible usar ruedas de
dibujo y dispositivos similares. Si 'se desea dispoaer el
cambio sutomdtico del sistema de leva dursnte unas revolu-
ciones seleccionadass de ls miquina, la miquina puede astar
10 provista de medios de tambor de dibujo o motivo y disposi-
tivos similares para efectuar el cambio automitico durante
la revolucién de la miquina. En la forms de reslizacidn
ilustrada, la porcién de leva tiene una sola pista de talo~
nes de aguja y una sola pista de talones de control qé palan-
15 ca selectora. Como es obvio, puede haber mis ﬁe una pista
de talones de aguja y mis de une pista de talones de con=-
trol, para dar una mayor flexibilidad. 5i se aumenta el nfi~
mero de pistas de talones de agujs o el de pistas de talo-
nes de control, habria de sumentarse de manera comparsble
20 el niimero de lugares de emplazamiento de talones en las agu-
jas y el nlmero de emplazemientos de talones de control en
lag palancas selectoras. Otra variacidn ususl capaz de in-
crementar la selectividad es el uso de talones altos y bajos,
y de segmentos de leva altos y bajos.

25 &1 conjunto de leva puede comprender una plurali-
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dad de las porciones de leva particulares realizadas cone
forme a la invencidn, asi como una o mis porciones de le-
va especlales o alimentaciones de hilo especiales, para
efectuar funciones especiales con agujas especiales.
Normalmente, toda ranura de sguja de la plancha
de agujes durante la operacidn de hacer punto contiene una
aguja de hacer punto, y en el presente caso, por lo tanto,
contendria uns paslasnca selectora, una sguja correspondiente
y el multiplicador cuando se emplease. Ahora bien, couc es
ya sabido, en ocagiones se desea hacer un tejido de puntbo
con un nimero de columnas de malla menor que el de T30UDaS
de aguja. En tal casoc, se retiran las agujas de unas ranu-
ras seleccionadas. Esto se hace con la plancha de agujss de
la invencidn. Tanto la aguja como la palanca selectora pue-
den desmontarse de las ranuras seleccionadas, o bien sdlo
la palanca selectora, o bien gdlo 1la aguja. Cuando se uti=-
lizase la porcidn de leva particular aqui descrita, tales
palancas selectoras sin agujas, o agujas sin palancaé se-
lectoras, aunque recorrieran un ciclo de movimiento, no to-
marian parte en la formacibdn de puntos de malla del motivo
¥y, por lo tanto, son inoperantes y & todo fin prdctico equi-
valen a tener las ranuras vacias. Ademds, una o mds ranuras
pueden btener metidas la aguja y la palanca selectora, pero
éstas se hacen inoperantes durante la formscidén de puntos

de malla de un motivo particular, por otros medios usuales.
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Tales parejas de aguja y palanca selectora se consideran
también inoperativas o inactivas. En una o mas ranuras se-
leccionadas puede haber una aguja sin palanca selectora,

en la que la aguja recorra'realmente un ciclo de hacer pun-
to durante la formacidn de malla de un tejido particular,
pere sin que tal aguja sea activada por las porciones de le-
va particulares, sino que sea activada por uns porcidn de
leva especial dotada de accibdn de leva usual. Tal aguja se
considers entonces operativa, pero no es sino un eleméafo
afiadido fuera de la presente invencidén. Esta invencidn tien-
de al empleo de parejas operativas de aguja y palanca selec-
tora, es decir, parejas en las cuales tanto ls aguja como

la palanca selectora tienen una funcidn a desempeflar dursn-
te la formacidn de punto o malla del tejido que la maguina
estd preparada para tejer. Una palanca selectora, de tal pa-
reja operstiva de agujs y palanca selectora, que sea wmovida
por uns porcibén de leva particular recorriendo un ciclo de
movimiento, recorra o no su correspondiente aguja un ciclo

de hacer punto, recibe la denominacidn de pslances selectora

activa respecto a esa porcidén de leva particular. Dicho de

otra manera, una palanca selectors activa es la palanca se-
lectora de una pareja operativa de aguja y palanca selecto~-
ra, que recorre el ciclo de movimiento durante la formscidn
de punto o malla des una vuelta particular. Una palanca se-

lectora de motivo es una palanca selectora activa que lleva
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uno o més talones de dibujo o motivo, y normslmente cada
palanca selectora activa es una palanca gelectora de moti~
vo. No obstante, es posible tener una o mds palancas selec-
toras activas que no sean palancas selectoras de motivo.
Dicho de otra mansra, una palanca selectora de motivo es
una palanca selectora sobre la cual son capaces de actuar
las segundas fuerzas de accidn de leva.

Una porcidén de leva particular es una poreidn de
leva realizada con arreglo 2 la presente invencibn, es de-
cir, una porcidn de leva que tiene uno o mds lugares de em-—
plazamiento de leva de motivo en los cuales un segmentn 86
de leva de motivo situado en la posicibn operativa podria
coopersr con un taldn de motivo situado en un lugsr de em-
plazamiento de talones de palanca selectors correspondiente.
Cada palanca selectora de una pareja operativa de aguja y
palanca selectors movida por esa porcién de leva particular
es una palanca selectora activa. Una porcibn de leva parti-
cular operativa es aquella que tiene por lo menos un segmen-—
t0 de leva de motivo en la posicidn operstiva, para coope-
rar con unos btalones de motivo situados en por lo menos al-
sunas palancas selectorss de motivo, durante la formacidn
de malla del tejido de punto que la mdquina estd preparada
a hacer. Una porcidén de leva particular se considera inacti-
va o inoperante si no tiene segmento alguno de leva de moti-

vo en la posicidn operstiva, o si todos los segmentos de le-

-



10

15

20

a5

1-2-74

va de motivo de la misma en posicidn operativa estén en lu-
gares de emplazamiento que no se corresponden con lugares
de enmplazamiento de talones de motivo en los que haya ta-
lones. Tales porciones de leva se consideran porciones de
leva inactivas, porgue no levantarian ninguna aguja hasta
la posicidén de retener por medio de un segmento de leva de
motivo. E1 efecto de tal porcidén de leva inactiva es equi-
valente al de un lugar en blsnco en el conjunto de leva,
ya que no desempefia funcidn slguns de formacidn de vejido
de punto. Una porcibén de leva que no tenga selectores ope-
rativos, pero que tenga algin segmento de leva de retener,
llevard la aguja a la posicidn de retener, pero no por eso
se considera una porcidn de leva particular operstiva, ya
que no se utilizan los segmentog de leva de motivo.

Una vuelta paerbticular de malla es una vualta equi-
valente a la tejida por uns porcidn de leva particular ope-
rativa. En otros términos, uns vuelta particular es aquella
en la cual las agujss se llevan a la posicién de retener
por medio de las segundas fuerzas de accidn de leva, y en
la cual lss primeras fuerzas de accidn de leva se aplican
a cads palanca selectora activa para llevar su correspon-
diente aguja a la posicibén de inactiver después de haber si-
do llevada en retroceso a la posicidn de desprender.

En vista de lo que antecede, como se apreciars,

un conjunto de leva que tenga una pluralidad de porciones
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de leva particulares operativas puede tener también una o
més porciones de leva particulares inactivas, y también
puede tener una o mds porciones de leva especiales (porcio-
nes de leva que no comprenden el sistema de leva, nuevo en
su género, de esta invencidén),

Una palanca selectora de motivo puede llevar uno
o mds talones de motivo, y cada porecidn de leva particular
puede tener uno o més selectores en la posicidn operativa,
La disposicién de las parejas de aguja y palanca seleclora
en la plancha o grupo de agujas, la disposicidén de los “talo-~
nes de motivo en lugares de emplagamiento apropiados y la
seleccidn de los segmentos de leva de motivo operativos de~
pende; naturalmentes del dibujo o motivo a tejer por medio
de la mAguina;j y tal seleccidn es ya bien conocida y com-
prendida por los téenicos en la mteria. BEs de sefialar gue
gi cada palanca selectora de motivo tiene un taldén en el
primer lugar de emplazamiento, asi como otros talones en uno
o mds lugares de emplazamiento distintos, la porcidn de le-
va que tuviese un selector en posicién operativa en el pri-
mer lugar de emplazamiento cooperaria con todas las palan-—
cas selectoras de motivo para esa vuelia. Los demds talones
y otros selectores cooperarian en otras vueltas. Como alter-
nativa, si se desea para una vuelta particular mover todas
las agujas llevdndolas por lo menos & la posicidn de inacti-

var, todos los segmentos de leva de motivo pueden ser colo-
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cados en la posicién operativa, para que se activen todas
las palancas selectoras de motivo,

El didmetro del cilindro de una mdquinza de ci-
lindro es el didmetro de un circulo definido por los fon-
dos en las ranuras de aguja, en tanto que la circunferen-

cia del conjunto de leva se mide aproximadamente en el pun-~
to medio de la profundidad de los elementos de leva. Una
médquina de cilindro de 762 mm, por lo tantos puede dar aco-
modo a un conjunto de leva que tenga aproximadamente 2440
mm de circunferencia, y tal conjunto puede tener 96 porcio-
nes de leva o alimentaciones de hilo si la anchura de cada
poreidn de leva es de alrededor de 25,4 mm. En la forma de
realizacidén ilustrada, las agujas se mueven en vaivén apro-
ximadamente 17,5 mm en el ciclo de hacer punto, vinisndo
efectuada la mayor parte del movimiento de agujas (desde

la posicidn de desprender a la de retener), durante el ci-
clo de proyeccidn, por las palancas selectoras y los multi-
plicadores., Una mdquina de cilindro de 762 mm no puede dar
acomodo a 96 porciones de leva usuales, para semejante dis-
tancia de vaivén de agujas. Debido a los multiplicadores:
la anchura de la parte de la porcidén de leva que sirve para
efectuar esta parte principal del ciclo de proyeccibn es
igual aproximadamente al 40% de la distancia en que la agu-

je es proyectada (se hace salir) desde la posicién de des-

prender a la de retener, y la anchura de la parte de la por-
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cidn de leva que sirve para efectuar el ciclo total dé DPro—
yeccidn es de alrededor del 50% de la distancia total de
proyeccibn de las agujas. Esto hace posible tener una por-
cién de leva cuya anchura total sea justamente de alrede~
dor de 25,4 mm, y que puedan acomodarse 96 porciones de le-
va en el conjunto de leva de cilindro de una mdquina de ci-
lindro de 762 mm,

Mediante el recurso de construir los segmentos
de leva de motivo de la manera ilustrada, es decir, hacién-
dolos a partir de placas de metal relativamente delgadés;
la superficie trasera 105 del selector 86 es sensiblemente
paralela a la superflcie 104 de accidn de leva del selec~
tor, y la distancia entre ellas ¢s minima, Esta forma de
construceidn permite que las "pistas" adyacentes de la pis—
ta miltiple de formacién de motivo, en efecto, se solapen
0 recubran de manera que el talén de una palanca selechora
que esté siendo levantada por un determinado selector ﬁue—
da extenderse hacia delante hasta parte del espacio ocupa-
do por el selector por delante del mismo., Esto permite ob-
tener una economfa de altura en la pista miltiple de forma-

cién de motivo,

En la descripcidn que antecede se ha hecho sélo
una mencidén incidental del disco. Como se ha indicados 1a
invencién puede ser utilizada con miquinas de una sola plan-

cha de agujas, tales como la mdquina de cilinmdro, y el efec-
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to de formacidén de motivo puede ser utilizado pars hacer
tejido de punto de jersey, Si la mdéquina es una mdquina de
cilindro y disco, sélo necesita usarse una plancha de agu-
jas sl se quiere hacer un tejido de punto de jersey., Si la
mdquina de cilindro y disco se quiere hacer funcionar para
hacer tejidos de punto acanalado o dobles, se tendrdn que
utilizar tanto el cilindro como el disco, En tal caso, tan-
to en el cilindro como en el disco se puede hacer uso de

la presente invencién, En la mayoria de los casos, los te-
jidos de punto dobles no requerirfan que el disco tuviese
un sistema de leva o plancha de agujas conforme a la pre-
sente invencién, porque para el disco no e¢s necesaria la
flexibilidad de formacidén de motivo ys por lo tanto, es po-
sible usar un disco de tipo habitual con disposiciones de
accidn de leva ya conocidas tales como, por ejemplo, la in-
dicada en la patente de EE,UU. n? 3,026.695.

La flexibilidad de formacidén de motivo se hace
particularmente importante cuando se desea tener por lo me-
nos tres lugares de emplazamiento de formacidén de motivo.
Si se quieren sélo uno o doss y quizd tres, emplazamientos
de formacidn de motivos es posible acomodar convenientemen-—
te un sistema de leva usual de varias pistas completas, en
una altura prudencial de seccibén de leva, Si el nimero de

pistas usuales hubiese de aumentarse a mds de tres, la al-

tura de la seccidn de leva se saldrfz de lo prudencial,
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En la forma de realizacidn ilustrada, las fuer-

zas de accién de leva aplicadas a las palancas selectoras
v a las agujas se aplican directamente & ellas por medio

de sus respectivos talones. Como es obvios es posible apli-

car las fuerzas de accibn de leva o las mismas directa o

indirectamente.

Aun cuando la forma de realizacidn ilustrada im~
plica el uso de palancaz sclectoras, es evidente que una
porcién de leva que tenga la forma de construceidn de pis-
ta miltiple de formacidén de motivo de la presente invencidn
tiene cierto grado de utilidad con las miquinas en las que
no se usen palancas selectoras. Las propias agujas podrian

tener varios lugares de emplazamiento de taldn para boope—

rar con los selectores. En otros términos, los segmentos
de leva de motivo son capaces de cooperar con unos medios
de taldn de aguja o unos medios de taldén de palanca selec-

tora, pare mover las agujas hacidéndoles recorrer por lo me-

nos una parte de su ciclo de proyeccidn.

Hay que resaltar que las méximas ventajas de la

invencidén pueden obtenerse cuando se usen tanto el multi-~
plicador como la disposicién de leva particular del presen-
te invento. Al utilizarse la ilnvencidn total; es posible
construir una mdquina que tenga muchas més alimenbaciones
de hilo que las médquinas comparables de la técnica ya cono-

cida, y que al mismo tiempo proporcione una flexibilidad
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de formacidn de motivos o dibujo suficiente para fabricar
dibujos Jacquard. Mientras la presente invencidn permite
la manufactura de mdquinas con 96 alimentaciones, la téc-
nica ya conocida sblo ha logrado la produccién de méquines
5 para obtencidn de dibujos Jacquard con solamente 48 alimen-
tacioness, si bien en la téenica ya conocida se han podido
construir mdquinas de 72 alimentaciones usando ruedas de
motivo para obltener el motivo Jacquard, Ia invencién permi-
te una distribucidn del motivo en muchas mds vueltas de
10 malla durante una sola revolucién de la mdquina, y facili-
ta tambidén la distribucidén del motivo en un mayor mimerc
de columnes de mallas sin el uso de dispositivos auntomdti-
cos complicados. Adn cuando en el ejemplo especifico se usa-
ron 64 alimentaciones, hay que tener en cuenta que esto no
15 fue sino un ejemplos y no sefiala los limites de la irvencidn,
Esta solicitud, que corresponde a la presentada en
Estados Unidos de América, el 14 de Diciembre de 1972, con
el n® 315.237, se acoge a los beneficios del articulo 51 del
vigente Estatuto sobre Propiedad Industrial.

20

25
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REIVINDICACIONES

Los puntos de invencién propia y nueva, que se pre-
gentan para que sean objeto de esta solicitud de Patente de
Invencidén en Espafias por VEINTE afiosy son los que se recogen
en las reivindicaciones siguientes:

12,~ Una méquina de hacer tejido de punto, de ali-
mentaciones miltiples, que comprende una plancha o bage de
agujas que tiene una pluralidad de ranurcs de aguja que se
extienden longitudinalmente, repartidas o distancia en senbi-
do lateral, llevando cada una de por lo menos algunas de di-
chas ranuras, situada en posicién, una disposicidn qué com-
prende una palancs selectora, una aguja de hacer punto co-
rrespondiente 2 la misma y un balancin multiplicador de mo-
vimiento entre dicha palanca seleciora y la citada agu&é, pa-
ra transmitir el movimiento de dicha palanca selectora a di-
cha aguja al mismo tiempo que multiplica laz extensidn del
mismos (a) estando dicha palanca selectora montada a degliza-
miento en la citada ranura con movimiento de vaivén hacia de-
lante y atrds y teniendo junto & su extremidad anterior unos
medios que Se extienden hacia dentro definiendo un conbacto
de palanca selectora que mira hacia delante para hacer tope
con dicho balancin y transmitir el movimiento de la citada pa-
lanca selectora a dicho balancinji (b) estando dicha aguja

montada 2 deslizamiento en la citada ranura, mds adelante
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respecto de dicha palanca selectora, con movimiento de vaivén
hacia delante y atrds y poseyendo unos medios de taldén que

se extienden hacia fuera; (¢) unos medios de tope o apoyo de
aguja éue miran hacia atrds para que llegue hasta ellos el
citaéo balancin, a fin de recibir el movimiento del citado balan
c¢iny, y transmitir dicho movimiento de balancin a la citada
aguja; (d) teniendo dicho balancin una parte interior, una
parte exterior y una parte intermedia entre ambas; (e) tenien-
do dicha parte intermedia del citado balancin, en su parie
posterior, un primer contacto de balancin que miira hacia atrds
para que haga tope con dicho contacto de palanca selectora ¥y
recibir asf{ el movimiento de dicha palanca selectora; (f) te-
niendo dicha parte exterior del citado balancin un segundo
contacto de balancin que mira hacia delante, para llegar has-

ta dichos medios de contacto de aguja y transmitir el movi-

miento de la citada parte anterior o delantera de dicho balan -
cin a dicha aguja; (g) habiendo unos medios de montar a rota-
cién dicha parte interior en la citada plancha de agujass; en
torno a un eje de giro situado hacia dentro respecto de dicho
primer contacto de balancin, de manera gue dichos contactos
primero y segundo de balancin pueden oscilar hacia delante y
atyds en torno al citado eje de giro; (h) con lo cual, al
avanzar o moverse hacia delante dicha palanca selectora, el
citado contacto de palanca selectora hace tope con dicho pri-

mer contacto de balancin haciendo girar el citado balancin
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hacia delantes; dando lugar a que dicho segundo contacto de

balancin llegue hasta dichos medios de contacto de aguja y

obligue a dicha aguja a avanzar o ir hacia delante en una

distancia mayor que la que dicha palanca selectora recorrié
5 hacia delante,

28, -~ Ia midquina de la reivindicacidn 128, en la que
dicha parte intermedia del citado_balancin tiene una super-
ficie posterior de curvatura convexa, definiendo dicha super-
ficie el citado primer contacto de balancin, ‘

10 32,- Ta mdquina de la reivindicacidn 22, en la que
dicha parte exterior del citado balancin estd constituida por
un cuello que se extiende hacia fuera a partir de dicha parte
intermedia, bterminando dicho cuello en una extremidad- libre
dirigida hacia delante cuyo borde anterior define a dicho se-

15 gundo contacto de balancin, siendo convexa ia superficie pos-
terior de dicho cuello,

48,- Lo mdquina de la reivindicacidn 32, en la que
dichos medios de la citada palanca selectora consisten en un
ala que se extiende hacia dentro y hacia delante termimando en

20 una exbremidad libre dirigida hacia delantes cuyo borde ante-—
rior define el citado contacto de palanca selectora, definien-
do dicha ala un entrante en la extremidad anterior de dicha
palanca, hacla fuera respecto de dicho contacto, recibiendo
el citado entrante a dicho cuello del mencionado balancin

25 cuando dicha palanca selectora y el citado balancin estdn en
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52,~ Ia mAquina de la reivindicacidn 42, en la que
dicha parte interior del citado balancin tiene un chavetero
gue se extiende lateralmente a su través, extendiéndose dicho
chavetero dedde un borde interior de la citada parte interior
hacia fuera, dotando a dicha parte interior de unos brazos
opuestos que se extienden hacia dentro, teniendo el citado
chavetero una ampliacién o ensanchamiento entre sus extremos,
definiendo dicha ampliscidn un cojinete para recibir unos
medios de apoyo de giro entre puntos,; y en el que hay unos me-
dios de apoyo de giro entre puntos montados en la citada plan-
cha de agujas hacia dentro respecto de dichas aguja y palanca
selectora y extendiéndose lateralmente por 1o menos sn una
parte del camino a través de la citada ramura, introduciéndo-
se dicho balancin de manera desmontable en la citada plancha
de agujas mediante la accidén de pasar dicho chavetero en tor-
no a los citados medios de apoyo de giro entre puntos hasta
gue dichos medios de apoyo de giro son recibidos dentro del
menciomdo cojinete, teniendo dichos medios de apoyo de giro

entre puntos un didmetro menor que el didmetro de dicho cojine-

te pero mayor que la anchura del chavetero, por lo mernos in-
mediatamente haciaz dentro réspecto del citado cojinetes con

1lo cual dicho balancin se coloca por accidn eldstica brusca

v de manera desmontable en dichos medios de apoyo de giro entre

puntos, y puede girar en torno a éstos,
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68,~ Ia mdguina de la reivindicacidén 12, y que inclu-
ye un conjunto de leva y medios para produclr un movimiento
lateral relativo entre dicha plancha de agujas y el citado
conjunto de leva a fin de hacer funcionar por lo menos algu-
nas de dichas palancas selectoras ¥y sus correspondientes agu-
jas, comprendiendo dicho conjunto de leva unos medios de leva
de palanca selectora para cooperar con cada una de por lo me-
nos algunas de dichas palancas selectoras a fin de mover dicha
palanca selectora hacia delante en una distoncia suficiente
parae llevar o mover su correspondiente aguja hacia delénte
por lo menos en una parte del movimiento de avance (héoia
delante) del ciclo de movimiento de la citada aguja.

78,~ Lo mdquina de la reivindicacidn 62, en lé que
dicho conjunto de levs comprende también unos medios'de leva
de aguja para cooperar con dichos medios de talén situados
en cada una de las citadas agujas movidas, a fin de continuvar
dicho movimiento de avance de la citada agujs movida si es ne-~
cesario para el ciclo de movimiento de dicha agujas y 2 f£in de
mover a continuacibn cada una de dichas agujes movidas, lle-
véndolaes desde su posicién delantera hacia atrds para que re-
corran la parte de retroceso (hacia atrds) de su ciclo de mo-
vimiento hasta traerlas a la posicidén de desprender,

88,~ ILa mdquina de la reivindicacidén 72, en la que
dichos medios de leva de palanca selectora cooperan con por

lo menos algunas de dichas palancas selectoras para moverlas
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hacia delante en una distancia suficiente para llevar sus agu-
Jjas correspondientes hacia delante desde por lo menos la posi-
cién de imactivar hasta por lo menos, aproximadamente, la po-

gicién de retener,

98,~ Ia miquina de la reivindicacién 72, en la que,
despuds de que dichos medios de leva de aguja llevan a dichas
agujas movidas hasta la posicidén de desprender; dichos medios
de leva de palanca selectora coopesran con las citadas palancas
selectoras movidas para llevarlas hacla delante en una distan—
cia suficiente para mover sus correspondientes agujas hacia
delante; desde mds atrds de la posicidén de imactivar hasta la
posicidn de inactivar,

108,- Ia mdquina de la reivindicacién 92, en la que
dichos medios de leva de palanca selectora comprenden unos me-—
dios de leva de motivo y unos medios de leva de conbtrols; y en
la que por lo menos algunas de dichas palancas selectoras son
unes palancas selectoras activas para ser movidas por los ci-
tados medios de leva de control, teniendo cada una de dichas
palancas selectoras activas por lo menos un taldén de control
que se extiende hacia fuera, siendo por lo menos algunas de
las citadas palancas selectoras activas umas palancas selec-
toras de motivo que tienen por lo menos un taldn de motivo que
se extiende hacia fuera longitudinalmente separado a distancia
de dicho taldén de control; cooperando dichos medios de leva

de motivo con unos talones de motivo situados en por lo menos
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algunas de dichas palancas selectoras de motivo, para mover
dichas palancas selectoras en una distancia suficiente para
llevar sus correspondientes agujas desde la posicién de inac-~
tivar hasta por lo menos aproximadamente la posicién de rete-
ner; moviendo dichos medios de leva de aguja a cada aguja co-
rrespondiente a una palanca selectora activa, hacia atrds,
desde su posicidén delantera respectiva hasta la posicidn de
desprender; cooperando dichos medios de leva de control con
los citados talones de control de la totalidad de dichas .pa-
lancas selectoras activas, para moverlas hacia delanteveﬁ
una distancia suficiente para llevar sus agujas correspondien-
tes hacia delante desde mds atrds de la posicidn de inactivar
hagta la posicibén de imctivar,

118, Ia mdéquina de la reivindicacién 102, en la
que dichos medios de leva de motivo cooperan con los<gitados
talones de motivo para mover hacia delante dichas palaﬁcas
selectoras movidas por ellos, sélo en una distancia suficiente
para llevar sus agujas correspondientes desde la posicidn de
inactivar hasta la posicidn de retener.

128,~ Ia méquina de la reivindicacién 118, en la que
dichos medios de leva de control cooperan con los citados ta-
lones de control para mover dichas palancas selectoras aclivas
hacia delante, en una distancia suficiente para llevar o mover
sus agujas correspondientes hacia delante desde la posicién

de desprender hasta la posicidn de imactivar,

~113~
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13%,~ Ia méquina de 1o reivindicecién 1228, en la
que dichos medios de leva de aguja cooperan con los citados
medios de talén de cada aguja movida a la posicién de retener
por su palanca selectora correspondiente, para llevar dicha
aguja wmds hacia delante desde la posicibn de retener hasta la
posicidén de salvar, y a continuacidn desde la posicidn de sal-
var, hacie atrds, hasta la posicién de desprenderi y en la que
dichos medics de leva de aguja cooperan con los citados medios
de taldén de cade aguja, si la hays que no haya sido movida a
la posicién de retener por su palanca selectora corresjondieny
tey para llevar dicha aguja desde la posicidn de inacti&ar,
hacia atrds, hasta la posicidn de desprender,

l42,- Te wdquina de la reivindicacidén 122, en la que
dichos medios de leva de aguja cooperan con los citados medios
de taldén de cada aguja movida a la posicién de retenef ﬁor
su palanca selectora correspondiente, para mover o llevar di-
cha agnja desde la posicidn de retener; hacia atrds, hasta la
posicidn de desprender; y en la que dichos medios de leva de
aguja cooperan con los citados medios de taldn de cada agujas
gi la hay, que no haya sido movida a la posicidn de retener
por su palanca selectora correspondientes para llevar dicha

aguja desde la posicidn de imactivar, hacia atrds, hasta la

posicidén de desprender,

158, - Ia méquina de la reivindicacidén 128, en la que

dichos medios de leva de aguja cooperan con los citados medios

~1l4-



de talén de cada aguja movida a la posicién de retener por su
palanca selectora correspondiente; para llevar cada aguja mds
hacia delante, desde la posicidn de retener hasta la posicién
de salvar y a continuacién desde la posicibn de salvar, hacia

5 atrds, hasta la posicidn de desprenderi y en la que dichos me-
diosg de leva de aguja cooperan con los citados mediog de taldn
de cada aguja no movida a la posicién de relbener por su palanca
selectora correspondiente, para llevar dicha aguja més hacia
delante, desde la posicibén de imactivar hasta la posicidn. de

10 retener, y luego desde la posicidn de retener, hacia atrés,
hasta la posicién de desprender.

168, - Ie miquina de la reivindicacidén 122, en la que

dicho conjunto de leva comprende una pluralidad de porciones
de leva particulares operativas, definiendo cada una de,éichas

15 porciones de levae una alimentacidn de hilo e incluyendo éufi~
cientes medios de leva de aguja, medios de leva de coatrol de
palanca selectora y medios de leva de motivo, para mover por
lo menos algunas de dichas palancas selectoras de mobivo ¥y sus
agujas correspondientes haciéndolas recorrer un ciclo de su mo-

20 vimiento para hacer una vuelta de malla o de tejido de punto
¥y rara mover cada una de las citadds palancas selectoras acti-
vas haciéndolas recorrer su ciclo de movimiento, comenzando ca-
da ciclo en la posicidén de imactivar; incluyendo dichos medios
de leva de motivo de cada una de las citadas porciones de leve

25 por lo menos un segmento de leva de motivo para cooperar con’

1-2-T74 ~115-
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dichos talones de motivo de por lo menos algunas de las citadas
palancas selectoras de motivo para mover dichas palancas se-
lectoras hacia delante en una distancia suficiente para llevar
sus agujas correspondientes hacia delantes desde la posicidén
de imnctivar hasta la posicidén de retener; incluyendo dichos
medics de leva de aguja de por lo menos algunas de las citadas
porciones de leva por lo menos un segmento de leva de salvar
para cooperar‘con dichos medios de talébn de aguja de por lo
menos algunas de las citadas agujas llevadas a la posicidn de
retener bor dichas palancas selectoras movidas, pars llevér
dichas agujas hacia delante desde la posicién de retener hasta
la posicidén de salvar; incluyendo dichos medios de leva de
aguja de cada una de las citadas porciones de leva por lo me-

nos un segmento de leva de malla para cooperar con dichos me~

‘dios de taldén de aguja de cada aguja correspondiente a una pa-

lanca selectora activa, para llevar dicha aguja hacia atréds,
hasta la posicién de desprender, desde su respectiva posicidn
delantera’ incluyendo discrecionalmente los citados medios de
leva de aguja de por lo mencs una de dichas porciones de leva
que incluyen un.segmento de leva de salvar, un segmento de le~-
va de retener para cooperar con dichos medios de tope de aguja
de cada aguja correspondiente a una palance selectora activa,
no movida a la posicién de retener por su palaonca selectora
correspondiente, para llevar dicha aguja desde la posicidn de

inactivar hasta la posicidén de retener, moviendo luego dicho
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segmento de leva de malla, a cada aguja asi recogida, desde
la posicidén de retener, hacia atrds, hasta la posicibén de des-
prender; e incluyendo los citados medios de control de cada
porcién de leva por lo menos un segmento de leva de imactivar

5 para cooperar con dichos talones de control de palanca selec-
tora de las citadas palancas selectoras activas a fin de mover
dichas palancas selectoras activas hacia delante en una disten-
cia suficiente para llevar sus agujas correspondientes desde
la posicibén de desprender hasta la posicién de imactivar,

10 178,~ La mdquine de la reivindicacién 162, en la que
dichos medios de leva de control para cada una de las‘éitédas
porciones de leva incluyen un segmento de leva de retorﬁo pa-
ra cooperar con dicho talén de control de palanca selecfora,
de cada palanca selectora activa, a fin de mover la cifaﬁa pa-

15 lanca selectora hacia atrds, desde su posicién delantera hasta
devolverla a su posicidn posterior,; no mids tarde de que dicho
segmento de leva de malla devuelva su aguja correspondiente
a la posicién de desprender,

188, - ILa mdquina de la reivindicacidén 172; en la que
20 cada una de dichas palancas selectoras de motivo proporciona
una pluralidad de lugares de emplazamiento de taldn de motivo,
separados a distancia en sentido longitudinal, teniendo cada

palanca selectora un taldn de motivo que ocupa por lo menos

25 uno de dichos lugares de emplazamiento, eligiéndose independien-

1=2~T4 ~117~
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temente para cada palanca selectora, segin el motivo a tejers
el mimero de talones de motivo y los lugares de emplazamiento
que éstos ocupan; proporcionando cada una de dichas porciones
de leva una pluralidad de lugares de emplazamiento de'leva de
motivos, separados a distancia en sentido longitudinals corres-
pondientes a dichos lugares de emplazamiento de taldn de moti-~
vos teniendo cada una de dichas porciones de leva un segmento
de leva de motivo que ocupa operativamente por lo menos uno

de los citados lugares de emplazamiento dé ieva de motivoy sien-
do el mimero de segmentos de leva de motivos y el de lugares

de emplazamiento de 1e§a de motivo que ocupan, indeperndiente-
mente seleccionados de Eada una de dichas porciones de leva,
gegin el motivo que se esté tejiendo; y en la cual, durante

el movimiento relativo de dicho conjunto de leva y la plancha
de agujas citada, cada segmento de leva de motivo de cada una
de dichas porciones de leva coopera tan sbélo con los talones de
motivo emplazados en el lugar corre3pondiénte al de emplaza-
miento de dicho segmento de leva de motivo y alineados con el
mismo,

198, -~ La mdquina de la reivindicacidén 188, en la que
dichas palancas selectoras de motivo dotadas de talones de mo—
tivo en lugares de emplazemiento independientemente geleciona-
dos estdn dispuestas en la citada plancha de agujas con arreglb
al motivo que se esté tejiendo; y en la que cada una de las

porciones de leva particulares operativas de dicha pluralidad

-118-

BN



se selecciona independientemente, con arreglo al diseflo -0 mo-
tivo que se esté tejiendos de entre por lo menos los siguien-
tes tipos: (a) el de la porcidn de leva gque tiene un segmento
de leva de salvar y una seleccidn de segmentos de leva de mobiw-
5 vo para cooperar con talones de motivo puestos en la totalidad
de dichas palancas selectoras de motivo, de tal modo que dicha
porcién de leve muevae cada aguja correspondiente hacia delan—
te desde la posicién de inactivar hasta la posicidén de salvar;
(b) el de la porcién de leva que tiene un segmento de }eva de
10 salvar y una seleccibn de segmentos de leva de motivo ﬁéré
cooperar con talones de motive puestos en sdlo unas paiéncas
selectoras de motivo elegidas, de tal modo que dicha fdﬁcién
de leve muevae hacia delante las agujas correSpondientes”a dim
chas palancas selectoras elegidas, desde la posicidn de ihacti-
15 var hasta la posicién de salvar, y no umueva hacia delaﬁté las
agujas correspondientes a las palancas selectoras no eiegidas:
mis alld de la posicién de imactivar; (c) el de la porcién
de leva gue no tiene segmento de leva de salvar pero tiene una
seleccién de segmentos de leva de motivo para cooperar con to-
20 pes de motivo puestos en la totalidad de dichas palancas selec~-
toras de motivo, de tal modo que dicha porcidn de leva mueva
hacia delante cada aguja correspondiente desde la posicidén de
inactivar hasta sélo la posicidn de retener; (d) el de la por-
cién de leva que no tiene segmento de leva de salvar pero tie-

25 ne una seleccidn de segmentos de leva de motivo pares cooperar

1-2-74 -119-
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con talones de motivo puestos en sélo unas palancas selectoras
de motivo elegidas, de tal modo que dicha porcibén de leva me-
va hacia delante las agujas correspondientes a dichas palancas
selectoras elegidas, desde la posicibn de imactivar hasta sé-
lo la posicidn de retener, y no mueva hacia delante las agujas
éorre3pondientes a las palancas selectoras no elegidas, mds
alld de la posicién de imactivar; (e) el de la porcidn de leva
gue Tiene un segmento de leva de salvar, un segmento de leva
de retener y una seleccién de segmentos de leva de motivo para
cooperar con talones de motivo puestos en sélo unas palancas
selectoras de motivo elegidas, de tal modo que dicha porcidén
de leva mueva hacia delante las agujas corresPAndientes 2 di-
chas palancas selectoras eclegidas, desde la posicidn de inmacti-
var hasta la posicidn de salvar, y mueva hacia delante las agu-
jas correspondientes a las palancas selectoras no elegidas,
desde la posicién de inactivar hasta s6lo la posicidn de vete-
ner,

208,~ La médguina de la reivindicacidén 19%,..en la que
cada una de dichas porciones de leva estd provista de un seg-~
mento de leva de motivo que ocupa operativamente cada lugar
de emplazamiento de leva de motivos y se prevén 18 dios para
retirar o eliminar independientemente de modo selectivo cada
segmento de leva de motivo apartdndolo de su posicidn operatiw
va, para de ese modo seleccionar los segmentos de leva de moti-

Vo que vayan a cooperar con las palancas selectoras de motivo

elegidas,

~120-
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218,~ Ia mAquina de la reivindicacidén 208, en la
que cada una de dichas porciones de leva incluye unos medios
de soporte en los que van montados los citados segmentos de
leva de motivos teniendo dichos medios de soporte una plura-
5 lidad de pasajes repartidos a distancia longitudinalmente
que se extienden transversalmente a través de los mismos pa-
ra definir los citados lugares de emplazamiento de leva de
- motivo; un segmento de leva de motivo montado a deslizamien—
to en cada uno de dichos pasajes, pudiendo deslizarse éada
10 uno de los cltados segmentos de leva de motivo indepeudien—
temente hacia dicha plancha de agujas hasta una posicidn ope-
rativas apartarse a deslizamiento desde dicha plancha de
agujas hasta una posicidn inactiva, o desmontarse de dicho
soporte; y medios para mntener cada segmento de leva de mo-
15 tivo en su posicidén operativa o imactiva, |
228, - Ia mdquina de la reivindicacidn 202, en la
que cada una de dichas porciones de leva estd provista de
por lo menos<tres emplazamientos de leva de motivo, y cada
palanca selectora de motivo estd provista de por lo mencs
20 tres lugares de emplazamiento de taldén de motivo correspon-
dientes,
238,~ Ia mdquina de la reivindicacidén 222, en la
que. cada una de dichas porciones de leva incluye un segmento
de leva de salvar, pudiendo cclocarse selectivamente dicho

25 segmento de leva de salvar en una posicidn operativa para

;—2374 ~121~
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cooperar con los citados medios de talén de agujas o pudien-
do desmontarse o retirarse de la citada posicién operativa.

242, . Una miquina de hacer tejido de punto, de

alimentaciones miltiples.

Tal y como se ha descrito en la HMemoria que antece-
de; representado en log dibujos que se acompafian y con los
fines que se han especificado, -

Esta lMemoria consta de ciento x.reintidos hojas es-

critas a mdquina por una sola de sus caras,

Madrid, "'g FER .
P. A,

,“ i
Fernandsfds e urv

For Podor, ™
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