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Extracto de la ﬁescripcién

vy

Junte estructural de répide desconexién para
las patas divididas en secciones de una plataforma mévil

auto-elevadora para perforaciSn de gondeos en alta mar.

Antecedentes del Invento

El émbito del invento consiste en plataformas

méviles auto-elevadoras para perforscién en alta mar dotadas

de patas constituidas por secclones provistas de juntas eg-
tructurales que pueden ser conectadas o desconectadas répida
mente.

La exploracidn de los yacimientos de petrbleo

en zonas situadas en alta mar sumergidas por agua ha conducl

do al desarrollo de plataformas de perforacién flotantes, ya
auto-prbpulsédas, ya‘?emolcadas, de modo que equipbs pesados
y costosos puedaﬁ ser ﬁesplazadoé de un emplézamiento a otro
en un"tiempo minimo. ‘Generalmente, estas plataformas de per—
foraeidén o barcos incluyen unas patas que pueden ger bajadas
hasta el fondo de la zona sumergida bara elevar y soportar la
plataforma de perforacidn durénte la.g operaciones de sondeo

¥ que pueden ser separadas del fondo mientras se hace flotar
las plataformas;hasta otro emplazamiento., Ya que la explore-~ -
cién se ha desplazado hacia zonas cade vez mds y mds profun-
das, se necesitan patas cada vez mas largés y actualmente al-
canzen .o superan wa longitud de 9,12 m (300 pies). Estendo '
en posicién alte las patas mds largas, el centro de gravedad
de la estructurs ha subido hasta el punto de que existe wn pe
iigno de basculamiento o de vuelco de la totalidad de la plé—
taforma, particularmeﬁte en aguas agitaQas cuando la plate-

forma de perforacién se desplaza de un lado al otro. Por tan

t0, se he hecho necesario separar una o varias secciones de
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cada pata de la seccidn de pata situada por debajo, de modo
que la longitud de las patas que se extiende por encima del
puente de perforacidén se acorte en grado suficiente dﬁrante
la flotacién de la plataforma desde un emplazamiento a otro,
para evitar que la plataforme sea inestabie 0 vuelque,

Dicha separazcién’de las secciones de pates pue-
de naturalménte realizarse de varias manaras, por ejemplo uti
lizando uwne Junta de conexidn-desarmable para cada pata, de
acuerdo con el ejemplo representado en la Patente de los EE,
U0, n? 3,628.336.

Un objeto del invento consiste en proporcionar
we junta estructural nueva y mejorada de desconexidn rdpide
pare ocada pate de wia plataforma de perforacién flotante do-
tada de patas con mecclones separables, y caracterizada dicha
junta porqﬁb, cuando estd conectada, distribuye las fuerzas
verticales j laterales en ella para impedir que se produzcan
desperfectos en los componentes de conexién de la junta y
para facilitar 1la separacién y la conexién de las juntas.

Resumen del Invento

El invento estd relacionado con wa junta es-
tructural nueva y mejorada de desconexién rdpida para platafor
ma de perforacién dotada de patas formadas en secciones, en
ia cual todas las cargasg laterales y verticales aplicadas a
la junta son distribuidas hacia los elementos de junte macho
y hembra y recibidas por ellos en luuar de ser recibidas por
los elementos de conexidn mds débiles de la junta, saivo por
lo que se refiers a las fuerzas verticales relativamente pe-
guefiag que se ejercen sobre log elementos de(conexién cuand o
se desplazan las patas hacia arriba con relacién a la plata~

formae, Ademds, la junta puede ser separada y conectada més
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fdeilmente que las juntas de la técnica anterior, lo que es
importéﬁte teniendo en cuenta la magnitud de las patas y de
cada junta y las éonsiguientes dificultades de manipulacién.

Breve Deseripcién de los Dibujos

Iz figura 1 es un diagreme esquemético que re-
presenta la plataforms de perforacidn con sus patas desplaza-
das hacia abajo en la posicién de desplazaemiento o de trabajo;

Ila figurae 2 es un dizgram esquemdtico de una
esquina de dicha plataformas de perforacidén que representa una
pata en posicidn alta y la seccidn amovible en lineas inte-
rrumpidass

La figura 3 es una seceién vertical de la jun—
ta de pasador'yhcaja seglm el invento; y .

Ia figura 4 es una vista en seccidn tomada a
través de wa de las juntas de la pate, a lo large de la 1i-
nea d-4 de la figura 3.

Deseripeidén del Modo de Realizacidn Preferido

La plataforma de perforaciln flotante 10 estd

. provista de wna pluralidad de patas 12 que estédn adaptadas ra

ra subir y bajar a través de la pletaforme de perforacidn 10

por medio de wn: dispositivo de -gato adecuado (no representado).

- Las patas 12 .tienen generalmente una base 13 que entra en con

tacto con el suelo deba jo del agua, o fondo B, y soporta la
plataforma 10 encima de la superficie del agwa W cusndo la pla
taforma 10 estd en su posicidn de trabajo.

Con excepcidn de la torre de perfox"acién 14,
el aparato de perforacidén usuel soportado por la platéforma de
perforacidn no se representa y no forma parte del invento que
se desgribe: ‘Ceda una de las patas 12 estd generalmente coﬁg
tituida por uﬁaiestructura de viga abierta qﬁe tiene tres o

Lot
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cuatro elementos tubulares 16 dispuestos de manera sustancial
mente vertical y que soportan cada uno un gato converncional
18 para desplazar cade pata 12 de arribas hacia abajo a través
de unos orificios formados en la plataforma de perforacién 10.
Aunque se prefiere utilizar tres patas 12, la plataforma de
berforacién flotante 10 puede tener cuatro o mds patas 12
sin aléjaree déllalcance del invento, En el invento, cada
elemento tubwlar 16 estd provisto ‘por lo menog de una secoién
superior facilmente separable 16z unida & una seccién infe-
rior 16b por una junts de desconexibn répi&a J que se repre-
genta en detalle en las figuras 3 y 4. '

Cusndo cada pata 12 constituida por una vige
abierte tiene més de wn elemenfo tubular:16, los elementos tu

bulares se conectan pars formar los elementos horizontales 28

de la estructura de viga abierta, los soportes disgonales 30

¥, cusndo se prevé uns pata cuadrangular, 1o0s elementos dia-
gonales hogizonﬁales 32, para uwnir los elementos tubulares 16
en lag esquinaé opvestas de la pata 12.

" Lag juntas J de cada pata {2 son preferentemen~
te idénticas y por tanto se describird solamente una junta J.

Por tanto, cada junta J esta constituida por un elemento de

pasador o elemento macho 20 y wa elemento de caja o elemento

hembra 22 adaptado de manera que en su pogicién de fijacibn

" ol refuerzo anulur 24 del elemento de pasador o macho 20 des-

cange con la gseccidn de pata superior 16a sobre la superficie
circular extrema 26 del.elemehto hembra 22 para soportar las
fuerzas de compresidn ejercidas cuando la pata 12 estd descan
sando en elifoﬁdo B y soporta la platafogma de perforacidn 10

en su pogicién de trabajo que se represeﬁta en la figura 1.

El conector hembra 22 tiene en su superficie interna dog super

«
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. ficies anularesg separadas longitudinalmente 222 y 22b de did-

metro inferior al didmetro del agujero 22¢, y el didmetro en
la superficie 22b es inferior al didmetro que tiene en la su~
perfiéie 22a con un propdsito que se explicard mds adelante.
Estas superficies anulares 22a y 22b son estrechas o cortas
respecto a la longitud total de la junta J. Por ejemplo, en
una junta J que tiene una longitud total de aproximadamente
12,7 m (5 pies), la longitud de cada wa de las superficies
anulares 22a y 22b es preferentemente tan solo de 5;08 a 7,62
cm. (2 & 3 pulgadas) y cada una estd dispuesta de tal modo que

corresponda con las superficies en relieve correspondientes

20 y 20b situades en la ‘superficie externa 20¢ del elemento

pmacho 20 de la junta J, Ia superficie anular superior 22a

estd situade preferentemente cerca de la extremidad abierta

" del elemento hembra, Por deﬁajo y preferentemente en uma po-

'sicién adyacente, la supsrficle anular en relieve nis e ja

22b es wmn surco 224, preferentemente anular, formado en el
elemento hembrafzz, que soporta unos segmenfos de fijacidn
idénticos 34, 36 y 38 y unas gufas triangulares 40 dispuestas
para 1imifar cualquier movimiento lateral de los segmentos

de fijacién 34, 36 y 38 tal y como se explicard mis claramen-

- n .

El elemento macho 20 de la junta tiene un surco

anular 204 el cual, cuando la pata estd conectada, correspon-

. de o se adapta al-surco 22d. El surco anular 20d del elemen~

to macho recibe los segmentos de fijacidn 34, 36 y 38 situados
en el surco anular 224 del elemento hembra cuando lé-junta es-

$4 formada y situada en su posicién de fijacidn, tal y como

se verd mds claramente en 1o que sigue.

Una caracteristica ventajosa del invento consis-

2
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te en’que'cuanéo la junta J estd conectdda, las superficies
anulares 20z y 20b de la superficie externa del elsmento macho
20 se apoyan éontra las superficies anulares 22a y 22b, res-
pectivamente, de nodo que cualquier fuerza lateral que actde
gobre cada pata 12 y producida por el agﬁa y/o0 el viento con~
tra la platafofma de perforacidén 10 o lasg patas 12 se distri-
buya en éstas superfibies y cubra sustencialmente-toda la lon

gitud de la junta J impidiendo as{ una concentracién de di-

" chas fuerzas en cualquier poreién de la junta. Cuando la

junta T estd en su posicidn conectada, queda herméticamente
cerrada a la penetracion del agua en la junta por wn anillo to
rico: 54 u otra junta adecuada, situada preferentemente en wn
surco anular 26g formado en la superfzcle superior 26 del elg
mento hembra 22 de la junta.

Examinando ahora la figura 4, se répresenta a
t{tulo ilustrativo el segmento de fijacidén 34 en su posicién
de sujecidn y el segmento de fijacidn 36 estd representado
completamente extraido o, dicho de manera diferente, en su po
sicién libre. E1 segmento de fijacién 38 se representa en wna
posicidn intermedia durante sw extraceidn del surco anular 204
formado en éi elemento macho 20 por wn eje 56 aceionado por
cvalquier dispositivo motor adecuado (no representado). EL
gegmento de fijacidn 34 se representa mantenido en su pogi=-

cidn de fijacidn por wn pasador de fijacidn 58 que egtd intro-

ducido a través de un agujero 60 formado en el elemento hembra

22 que comunica con el surco anwlar 22d. Por lo menos una

parte de dicho agujero 60 estd roscada para sujetar el pasa-

‘dor 58 con el fin de mantener en su ?osicién el segmento de

fijacibn 34. Cusndo la junta J estd conectada para ser utili-

zada normalmente, cada wno de dichos segmentos de fijacién 34,
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36 y 38 estdn mantenidos en la posicidn de fijacidn represen-

tada para el segmento 34, por medio de un pasador idéntico o

similar:58. El‘agujéro 60 es estanco al agua cuando la junta -

estd condétada. y sujete por medio de un anillo térico 62 que
puede estar soportado adecuadémente por el pasador 58 que es
ta dotadorde roscas externas 58a que se adaptan é las roscas
internas del agujero 60, _

Cada segmento de fijacién 34, 36 yj38‘fi¢ne wm
orificio roscado 52 alineado con el agujero 60 para recibir el
pasador 58 cuando estd en la posicidn de fijacibn y el eje 56
de 1la herramiénta utilizada para retirar el segmenfo de fija-
cién del surco anular 20d. las roscas internas del agujero

52 corresponden con las roscas externas del eje 56 del util de

" modo que e1“eJe 56 pueda sujptarse'a cada segmento de fijacibn -

34, 36 3 38 de la manera representada en la figura 4 para el

 segmento de fijacién 38, con el cbjeto de retirar cada segmen-
to del surco 20d e introducirle en el surco 22d, o para situar

" cade, segmento procedente del surgo 204 en la posicién de fi-

jaeidn que cubre ambos surcos 204, 22d.

' El segmento de fijacidn 36 se representa mante-
nido en posicidén libre por un perno de cierre 64 en wno de los
agujero. 60,teniendo dicho perno 64 wnas roscas internas que se

corregponden con las roscas del agujero 52 formado en el seg-

' mento-de fijaéiéﬁa36 y wnas roscas externas acopladas con las

f'. rbécas]del agujéro 60, Cada segmento.puede sujetarse de mane-

ra sigilar en la posicién de retroceso de modo que se sitle

completamente fuera del surco 20d cuando la juntae ha de ser

'separada-y ensamblada., Ia extansién lateral de cada wmo de

los segmentos de fijacidn 34, 36 y 38 es tal que en la posi-

cidn de fijacibn se extiendan cada uno en ambos surcos 224 y
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204, |
Te altura vertieal de cada segmento 34, 36, 38

_eé inferior & la altura vertidal del surco 20d de modo que la

superficie superior de cada segmento, tal como'la_superficie

~ superior 34a del segmento 34 que se repreBenta en la figura 3,.

esté situads o una clerts distancia debajo de la superficie

‘superior 20e déi surco 20d, En razén de eata construeccién,

lag cargas de compresién verticales orientadas hacia abajo 80~

‘ bre cada pata no pueden ser tranamitidas a los segmentos 34,

36, 38 que son de eatruotura relativamente debil en compara=

cifn com lag secciones tubulares 16a, 16b, y por el contrario,

dichas cargas son recibidas por las mismas patas por medio del

contacto de soporte que'exigté en las ‘superficies anulares 24
y 26, Dichos segmentos 34, 36, 38 estdn sometidos asi” sola-

mente a fuerzas orientadas verticalmente hacia arriba o fuerzas

- de tensidn, ouando las patas 12 se elevan con relacién a la

plataforma 10;4y_aichés fuerzas son muy inferiores a las fuer-

zag de compresién'de modo que puedan serisoportadas fédeilmen-

" te por dichos segmentos sin deformacidén ni desperfectos en

ellos, Impidiendo que las fuerzas de comﬁresién se apliquen
a los segmentos 34, 36, 38, se evita el riesgo de deformacifn
e incluso.de rotura, y se elimiﬁa asi que estos segmentos re-
sulfen diffciles o imposibles de extraer cuando sea necesario
desconectar la junta J, '

' Los. seguentos de fijacién 34, 36 ¥ 38 estdn
guiados y su movimiento lateral es impedido por unas gufas

triangulares. 40 soportadas en el surco 22d y sujetas al elemen

to hembra 22 por cualquier medio adecuado tales como unos pa-
sadores 66 introducidos en los agujerbs T2 perfdrados a través

del elemento hembra que comunican con el surco anular 22d. Xos
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pesadores 66 pueden sujetarse adecuadamente al elemento hembra

- 22 soldandolos en, dichos agujeros 72,

Se observard que las gufas trisngulares 40 pue-
den formarse de una gola pieza con el elemento 22, de modo
que el surco 22d ‘egté constituido en realidad por segmentos
proporc;onando wna ranura 22' para cade uno de los segmentos
34, 36,.38. las guias friangulares 40 pregentan unas super-
ficips 402 y 40p situadas frente al seéménto de fijacidn 38

(a efectos ilustrativos), y son sustencialmente paralelas las

‘.,unas_arlas otras y dispuestas en la direccién del desplazaé

miento del segmento de fijacidn 38 para impedir un movimiento

~ lateral del segmento de fijacién 38 mientras dicho segmento

38 se desplazaVéentro‘y fuera del surco 204 por cqntaoto con

1as superficieéh385 ¥ 3ag'formadas en el segmento de fijacibm
38, .. o '

~ Durdnte el funcicomamisnto o wtilizacién de la
Junta J del invento, antes de su conexién,Vlos' segmentos de
fijacién.34, 36 .y 38 se sujetan en la posicién de extraceién

en el surco 224 y se mantienen asf por medio de los pernos de

fijacién 64 segin.se representa en la figura 4 para'él gegmen

"0 36. El -elemento macho 20 se introduce en el elemento hem-

bra 22 basta que el refuerzo 24 de dicho elemento macho 20 se

a91ente aobre 1a- extremldad circular 26 del elemen to hembra

22 ¥ qusde asoportado y sostenido por éste. En esta posicién,

las superficies anulares 20a y 20b del elemento macho 20 co-
rregponden con'yrse apoyan en'laa'superficies anuLarQs 228 ¥
22b respectivamente, del elemento hembra 22, Preferentemente,
se-aéhaflanan los bofdes de egtas superficieéfpara permitir

el paso libre del elemento macho en la posicidm ensamblada en

‘el 1nter10r del elemento bembra.
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Cuzndo el elemento macho 20 se ha asgentado en
el elemento hembra 22, los pernps‘de cierre 64 se retiran y
los segmentos de fijacidn 34, 36 y 38 son degplazados por un
disposgitivo motox édecuado en los ejes 56 en el interior del
surco anular 224 del elémento macho 22, A continuacién, se
retiren los ejes 56 de los segmentos 34, 36 y‘38'y ge intro-
ducen los pasadoras de fijacién 58 a través de los agujeros
60 y en el interior de los agujeros 52 sin enroscarse en ellos,
Pero acoplandose las roscas 58a con las roscas de los aguje-
rog 60, 1lo que sujeta ol elemento macho 20 en el interior del
elemento hembra 22, | |

Una ventaja particular de la practica del inven-
to descrito consiaste en cue las secciones de la pata 12 se re—
$iran despuds de que la plataforma de perferacién 10 ba ter-
minado sus operaciones en un emplazamiénto ¥y ha de ser desplg
zade hacie otro. Ias patas 12 se eleven & través de la plats
forma de perforécién 10 por medio de los gatos hasta que la
junta haya subldo hasta wns pbsibiéh en la cual los operarios

pueden acceder a ella. Los pasedores de fijacién 58 se reti-

ren y el drbol 56 de wna fuente de energfa adecuada se intro-

duce en los agujeros 60 y se enrosca en la rosca de los agu-
jeros 52 formados en los segmentos 34, 36 y 38 de la menera
representada para el segmento 38. A continuacidn el disposi~
tivo motor adecuado extrae cada segmento 34, 36, 38 de su po-
gicibn de fijacién en los surcos 204 y 224 llevéndolos a su

posicifn libre en el gurco 224 del elemento hembra 22. A con

tinwacién cada segmento ge sujeta en el surco 224 con un perno -

de cierre 64 sepﬁn se representa para el segmento 36. En epte
momento,otra ventaja particu;ar entra en Jjueso ya quo lag ﬁng

L} "
cas superficies en las cuales existe un contacto suwstencial
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entre el %lementp‘macho 20 y el elemento hembra 22 son la su

‘perficie anular 228 que se apoye sohre la superficie anular

20z y la superficie anular 22b que se apoya sobre la superfi

cie anular 20b. 'Es preciso desplazar el elemento macho 20 s0

lemente a2 wma corta distancia vertical respecto al elemento

hembre 22 antes de liberar la junte J y desconectarla facil-

.mente.' Estq”es particularmente exacto cuando el didmetro de

la superfiéie ZQE, 22b -es inferior al didmetro de las super-

. ficies 2Q§; 22a, ya que después,de'desacoplar las superficies

B 2Q§,.22§,:laé‘demés superficies del elemento macho 20 tienen

un didmetro mds pequefio y por tanto no proporcionan ninguna

resiétencia a la friceién cuando se separan los elementos 20,

22. Esta ventaje no existe en las Juntas de pasador y caja

en las cuslés une extensidn importante de la superficie del

‘,élemenfo'macho_se'apoya'contra el elemento hembra, ya que a

menudo, despuds de periodos prolongados de funcionamiento en

ei-mismo emg;&zaﬁiento, wa, Jumta pﬁede quedar blogueada blen

por corrosifn o Bien por el efecto perjudicial de las fuerzaes

aplicadas a dicha junta, A menudo dichas juntes exigen perio-
dos de tiempo largos y grandes esfuerzos para su desconexiénm.,
Dichd inconveniente no existe con la juﬁta del invento.

e . - Otra ventaja respecto a las juntas de 1é-técnica
anterior que es permitida por la junta J descrita més arriba,
qus cdntribuye a ‘sus propiedades de desconexién répida, con-
siste en que la junta mientras estd conectada puede ser lu-
bricada 1llenando el elemento hembra 22 con un lubricante ade-

cuado, por ejemplo aceite pesado o grasa, que estéd contenido

- por w. dlafregna. s6lido 70 soldado en la superficie interna

22f del elemento hembra 22 debajo de la junta J., Cuando el

elemento macho 20 estd asentado en el elemento hembra 22, el

Pt : , R s - Yoo

<
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lubricante llena los espacios abiertos tales como por ejemplo
el espacio anular entre las superficies 20¢ y 22¢ y los surcos
22d y 204 de la junta J. Esto sirve ademés para proteger la
junta de la corrosidén y ayuda a desconectar la junta.

La descripcitn del invento que .antecede se da sp
lamente a titulo ilustrativo y explicativo, ¥ podrén realizaxr
se varios cambios en el tamafio, la forma y los materiales asi
como en los detalles de la construceidn ilustrada dentro eel
alcance de las reivindicaciones adjuntas sin alejarse del espi
ritu del invento. ‘

En resumen, la paténte de invencibn que se soli

cita deberéd recaer sobre las siguientes

REIVINDICACIONES

l.- Mejoras introducidas en una plataforma de

perforacidn en ‘alta mar que incluye una plataforma de perfo-

. racibn flotante, una pluralidad de patas montadas en dicha

plataforma de modo que puedan realizar un movimiento longi-
tudinal con relacibén a ésba e incluyendo cada pata un ele-
mento tubular, un digpositivo motor para hacer subir y bajar
dicha pafa con relacidn & dicha plqtaﬁorma, e incluyendo
dicha patg‘una seccidén superior amoviﬁle ¥y una junta para
conectar la seccidn amovible al resto de dicha pata; carac
terizadas las mejoras porque incluyen:

un elemento hembra dotado de una pluralidad de
superficies anulares en relieve separadas lbngitudinalmente;

un‘elemento macho a&aptads para situarse en dicho
elemento hembra dotado de una pluralidad de superficies anula

res en relieve separadas longitudinalmente que se adaptan y

Pt

que se apoyan en las superficies anulares en relieve co- -
_ ,

rrespondienteg del elemento hembra, siendo dichag superT?cies

A\

N
N

“
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anulares en relieve estrechas con relacién a la dimengidn
longitudinal de la junta; y
’ wa digpositivo de fijacién para sujetar con-

Jjuntamente de manera desarmable dichos elementos macho y
hembra.

2.~ Mejoras segln ia reivindicacidén 1, carac-
terizadas porque dicha plataforma de perforacidén flotante
incluye;

una pluralidad de patas en forma de vigas abier
tas que tienen una plurslidad de elementos tubulares en las
esquinas de dichas patas.

3.~ Mejoras segln la reivindicacibén 2, carac-
terizadas porque dichas superficies anulares en relieve de
dicho elemento hembra de dicha junta estén separadas longi-
tudinalmente de tal manera que una de dichas superficies anu

lares esté cerca de la extremidad abierta de dicho elemento

hembra. -

bom Mejoras segin la reivindicacidn 3, carac-
terizadaq pofque incluyen dos superficies anulares en relieve
séparadas longitudinalmente.

' . 5.= Mejoras seglin la reivindicacibén 4, donde
dichos elémentos macho y hembra tienen surcos anulares opues
tos que se alinean entre si cuando dicho elemento macho se
inserta en el elemento hembra, y medios de fijacidn monta-
dos con dichos surcos anulares en el mencionado elemento
hembra; y la otra de dichas superficies anulares es adyacen
te a dicho surco anular formado en dicho elemento hembra.

" 6.~ Mejoras segin la reivindicacién 1, carac-
terizadss orque incluyen:

un elemento hembra dotado de una pluralidad de

2]
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ranuras internas formadas en él;

un elemento macho adaptado para situarse en
dicho elemento hembra y que tiene un surco anular adaptado pa
ra zlinearse lateralmente con dichas ranuras;

un elemento de fijacidn segmentado en cada una
de dichas ranuras; . : . .

unos medios de soporte de dichos elementos de
fijacidén que permiten un movimiento lateral desde una posicibdn
de retroceso en la cual la junta esté libre en dichas ranu-
ras, hasta una posicidén de fijacibén que cubre dichas ranuras
y dicho surco anular; \

estando dichos elementos macho y hembra dotados
de refuerzos anulares adyacentes en contacto mituo para trans
mitir las fuerzas de compresiénédeSdé dicha-.seccidn superior
amovible hagta dicha parte'restante de la pata situada por
debajo; ¥ '

estando la superficie superior de cada uno de
dichos elementos de fijacibdn sifuada longitudinalmente a
una cierta distancia debajo de la superficie superior de di
cho surc6 anular cuando dichos refuerzos estan en contacto
mituo con el objeto de asegurar que la fuerza de compresidn
aplicada a dicha pata no es recibida por dicho segmento de
fijaciobn.

7.~ Mejoras segin la reivindicacidén 6, carac-
terizadas porque incluye unos medios de guia entre dichos
elementos de fijacidén segmentados para guiarlos durante su
movimiento lateral hacia y a partir de’las posiciones de re
troceso y de fijacion.

8.~ Mejoras segﬁntianréiviﬁdicacién 7, carac-

terizadas porque cada uno de dichos medios de guia tiene en
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61 unas superficies de guiado acopladas con superficies co
rrespondientes formadas en cada uno de dichos elementos de
fijacidn, y siendo las superficies de los elementos de fi-
jacibn sustancialmente paralelas y estando situadas en la
direccién del movimiento de cada elemento cuando se desplaza
hacia y a partir de las posiciones de retroceso y de fija-
cidn.

9.~ Mejoras segin la reivindicacidn 6, carac-
terizadas porque:

dicho elemento hembra est& provisto de un orifi
cio 1at;réi para cada uno de dichos elementos de fijacidm; y

un pasador de blogueo se extiende a través de
cada uno de dichos orificios para acoplarse con cada uno de
dichos elementos y esté provisto de medios para sujetarlo en
dicho elemento hembra con el fin de mantener cada uno de di-
chos elementos de fijacibn en la posicidn de fijacidn.

- 10.- Mejoras seghn la reivindicacidn 9, carac-
terizadas porqué incluyen un dispositivo de estanqueidad en
tre cada pasador de bloqueo y dicho elemento tubular para in
pedir que el fluido penetre en diqha junta a través de di~
chog orificios.

J 11.- NMejoras segin la reivindicacidn 6, carac-
terizadas porque:

dicho elemento hembra esté provisto de un ori-

ficio lateral para cada uno de dichos elementos de fijacidn;

[2]

un perno de cierre estd adaptado para penetrar
a través de caéa uno de dichos orificios y estd dotado de
medios pare sujetarlo en cada uno de dichos elementos de
fijacidn alineado. con-&l y con dicho elemento hembra para

mantener cada uno de dichos elementos de fijacibn en la posi
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cibn de retroceso. . . . ‘

12.~- Mejoras segln la reivindicacién 6, carac-
terizadas porque incluyen unos medios de estanqueidad entre
dichos refuerzos en contacto mltumo para impedir que el fluido
penetre en dicha junta entre ellos.

13.- Mejoras segin la reivindicacidn 9, carac~
terizadas porque incluyen unos medios de estanqueidad entre
dichos refuerzos en contacto mituo para impedir que el fluido
penetre en dicha junta entre ellos.

14.~ Mejoras segln la reivindicacidn 6, carac-
terizadas porque dicho elemento hembra y dicho elemento ma-
cho tienen unas superficies de contacto internas y externas
separadas longitudinalmente, que tienen cada una una longi-
tud relativamente corta en comparacidén con la longitud de
dicha junta. . T

15.~ Mejoras segln la reivindicacidn 14, carag
terizadas porque las superficies de contacto internas tienen
un difmetro inferior al de las superficies de contacto exter
nas para facilitar la desconexidn fépida de la junta.

' 16.- Mejoras segln la reivindicacién 6, carac-
terizadas porque incluyen un diafragma nacizo sujeto en
la superficie interna del elemento hembra debajo de dicha
Jjunta para mantener un lubricante en dicha junta.

17.~ Mejoras segln la reivindicacidn 15, carac
terizadas porque incluyen un diafragma macizo sujeto en la
superficie integna del elemento_hembra debajo de dicha junta
para mantener un lubricante en dicha gﬁhta..

18.- Se reivindica por Gltimo como objeto so-
bre el que ha de recaer la Patenée de Invencidn que se soli

cita : " MEJORAS INTRODUCIDAS EN UNA PLATAFORMA DE PERFORA
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CIONEN ALTA MAR ".

Todo conforme queda deserito ¥y reivindicado
en la presentg Memoria Descriptiva que consta de dieciocho
paginas mecanografiadas y dibujos que se acompafian.

Madrid, 12 de Diciembre de 1973
BERNARDO UNGRIA
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