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para solicitar PATENTIE DE INVENCION por 20 afios

a nombre de GEN TRANSMISSIONS LIMITIED

entidad briténica

con domicilio en P. O. Box 405, Chester Road, Erdington,
Birmingham B24 ORB, Wsrwickshire,
Ingleaterrsa.

por: Y“APARATO ELEVADOR LE VEHICULOS PARA ELEVAR VEHICULOS
DEL SUELO CON PROPOSITOS DE INSPECCION Y MANTENI-
MIENTO" (Clase Internacional B60s)
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Este invento se refiere a un eparato elevador de
vehiculos de 1z clase (2 continuecidn denominasda la clase
especificads) que sirve pera elever vehiculos del suelo con
propésitos de inspeccidn y mentenimiento y con una plursli-
dad de, tipicamente cuetro, miembros que se aplican al vehi-
culo apoyados sobre un VUnico miembro de soporte o sobre una
pluralidad de miembros de soporte que se mueven 8l uniso-
no, siendo moviles el miembro o miembros de soporte hacia
grriba y hsciz absjo pera elever o hajer el vehiculo.

El apsrato psra elevsr vehiculos de la clase es-
pecificada se usa pare situar el vehiculo sobre el miembro
o miembros de soporte y ejuster les posiciones relativas
del vehiculo y miembros de aplicazcidn @l vehiculo por movi-
miento horizontsl, de modo que &l elever el miembro o miem~
bros de soporte, los miembros de aplicacidn &l vehiculo se
aplican g pertes seleccicnadas del mismo y le elevan por
esag partes. Se comprenderd que solo deberian ser seleccio-
nadas partes del vehiculo con suficiente resistencia y po~
sicionadas adecuadamente con relecidén al centro de grave-
dad del vehiculo para su contacto con los miembros de apli-
cacidn al vehiculo del sparato de elevacidn.

Es deseable que todos los miembros de aplicacidn
al vehiculo del aparato comiencen simulténesmente & elevar
les respectivas partes del vehiculo a les que estsn aplica-

das, ya que si el vehiculo no es elevedo uniformemente, pue-
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de tender a moverse con relacion a los miembros de eplica-
cidn al vehiculo. Sin embargo, las posiciones relativas de
las pertes del vehiculo adecusdas para su eplicacidén con

el aparato de elevacidn, y perticulermente la altura de esas
partes por encime del suelo, pueden variar de un vehiculo

a otro.

Es tembidén deseable que los miembros de aplicacién
al vehiculo sean mdviles independientemente de modo que
puedan ser posicionados uno & uno por debajo de las partes
respectives del vehiculo 2 lss que han de ser aplicados.

Otro requerimiento es que, cuando el vehiculo es-
t¢ soportado sobre el epereto de elevacidn, los miembros
de aplicacidn al vehiculo no estén libres pera girar o ser
desplagados en un pleno horizontal con relacidén a los miem-
bros de soporte. Tal movimiento podris por otra parte ser
inducido fécilmente de modo inadvertido durante el trabajo
de inspeccidn o mentenimiento, y puede conducir a la ines-
tabilided al permitir & uno o mds miembros de aplicacién
al vehiculo, moverse con relecidn sl vehiculo, con el con-
siguiente riesgo de defiar al vehiculo o el aparate o causer
defios al personsal.

Es un objeto del invento cresr un nuevo o me jora-
do aperato de elevecidn de vehiculos de la clase especifi-
cada, que satisfags més exactamente uno o mas de los reqe.

rimientos anteriores, que los aparatos disponibles haste
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ahora.
De acuerdo con el invento, se ha cresdo un ape-
rato de elevscién de vehiculos de la clase especificade en
el que los miembros de eplicseidn a2l vehiculo son méviles

con relecidn el miembro o miembros de soporte en una direc-

wn

cidn verticel soclemente, y se hen previsto medios pera su-
jetar o fijer ceda miembro de asplicacidn al vehiculo en una
posicidn seleccionade con relacidén el miembro de soporte
asoclsado.
Este disposicidn impide la traslacidén en una ple-~
10 no horizontel de cads miembro de splicacién sl vehiculo on
relacidn 21 miembro de soporte sobre el que estd spoyesdo.
Preferiblemente, estén previstos medios roscados
pera elever y bajar cades miembro de aplicacidén el vehiculo
con relacidn 21 miembro de soporte sobre el que estd apoys-
15 do, y el miembro de aplicscidn al vehiculo esta conectado
7 con el miembro Ge soporte por medios destinados & acomodar
el movimiento vertiecasl relativo, pero & restringir lz rote-
cidn reletiva.
Con este disposieidn, no hay riesgo de que el miem-
20 bro de aplicacidn el vehiculo efectue un movimiento de gi-
ro con relescidn =21 miembro de scporte en un plano horizon-
tel mientres el vehiculo esté soportedo sobre el aparate
de elevacidn.
Los medios roscados pueden comprender un mengui-

25 to formado con dos roscas de sentidos opuestos, cooperando
20.12.73



y cooperando el otro fileteado del menguito con una rosca

nechs sobre el miembre de aplicecidn sl vehiculo.
Con este disposicidn, el peso de les roscas pue-
5 de ser suficientemente pequefio pera impedir que el rpeso
del vehiculo provoque una rotacién del menguito, mientras
que el movimiento verticel producido por uns rotacidn dede
del manguito no es demssiado pequefio.
Pueden ester previstos medios de tope para limi~
10 tar el desplazamiento vertical del manguito con relacion
2 uno de los miembros de soporte y & un miembro de aplice-
cidn sl vehiculo. Como en el limite de tal desplazamiento,
se impedird una rotacidn sdicionsl del menguito, tales me-
dios de tope limitarén efectivemente el desplazamiento del
1% otro miembro con relscidn sl menguito.
El invento se describird a continuacidén & modo de
e jemplo con referencia a los dibujos adjuntos, en los que:
La fig. 1 es una vista en plenta diagremética del
aparato de elevacién de vehiculos de acuerdo con el invento,
20 y
Le fig. 2 muestra @ escals sgrandsde y percialmen-
te en seccidn transverssl un miembro de soporte y un miem-
bro de eplicacién el vehiculo del eperato de la fig. 1.
El invento puede ser aplicado gl eparato de ele-
2k vecidn de vehiculos mostrado en la fig. 1 que comprende dos

20.,12.73 montantes 1 espaciados en une distancia algo meyor que el

-5 -
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encho de los vehiculos a elevar por el aperato, teniendo
caeds montante un earro 2 mévil verticelmente sobre una guia
formeds en el montznte por medio de, por ejemplo, un meca-
nismo de tornillo y tuerca. Un par de miembros de soporte

3 sobresalen horizontslmente de cadas carro en direccidn ge-
neralmente hacie el otro carro. Asi, cada uno de los miem-
bros de soportepuede sobresalir por debajo de un vehiculo
posicionado entre los montantes y permitir al vehiculo ser
elevado por el aparato cuando los carros son elevados sobre
sus respectivos montantes.

En 1a fig. 2 se ha ilusirado uno de los miembros
de soporte 3 que comprende un bragzo 10 y un blogue hueco
12 soldado a un extremo del brazo. Este bloQue 12 1leva un
miembro 11 de aplicacidén a8l vehiculo y el otro extremo del
brazo 10 estd conectado &l carro asociado 2 de tal modo que
el brazo puede ser pivotado con relacidn 8l carro alrede-
dor de un eje vertical para permitir que el miembro de apli-
cacidén al vehiculo se2 posicionado por debajo de una parte
seleccionada de un vehiculo. |

El blogue 12 estéd hecho con un taladro vertical 13
que se extiende completamente a través del blogque desde la
parte superior del mismo & la parte inferior del mismo. EL
taladro 13 estd formado en la mitad superior de su longitud
con una rosca hembra y en la mitad inferior de su longitud

con un par de ranuras verticales 14 que estdn dispuestas

-6 =
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en posiciones diametralmente opuesitas y se extienden desde
el extremo inferior del teladro a una posicidn aproximade-
mente a medio camino & lo largo de él.

Dentro del taladro 13 es recibido un manguito 15
formado con un fileteado macho que coopera con la rosca he-
cha en el teladro. Una pestafia 16 se extiende de modo re~
dial hacia el exterior del extremo superior del manguito
15, siendo el didmetro exterior de la pestafia 16 algo mayor
que la dimeneidn transversal del blogue 12, de modo que la
pestafia 16 pueda ser cogida por un operario y el manguito
pueda girar elrededor de mu eje 17.

El manguito esté formado con un roscado hembrea
que es de gentido opuesto al roscado hembra formado en el
taladro 13. El manguito recibe interiormente un véstago 18
del miembro de aplicacidén de cerge 11, estando hecho este
véstago con un roscado macho que coopera con el roscado
hembra del manguito. En su extremo superior, el véstago 18
estd asegurado rigida y permanentemente a una parte horizon-
tal 19 a modo de placa del miembro de aplicacidn el vehicu~
lo, llevando esta parte a modo de placa sobre su superfi--
cie superior ung almohadilla 20 que puede estar hecha de
caucho o de algin oitro material seleccionado para tener un
alto coeficiente de friccidn con respecto a partes metédli-
cas de un vehiculo que se requiere sean tocadas por el miem~

bro de aplicacidn de carga. La slmohadilla 20 puede estar

-7 -
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por medio de tornillos 21, y puede estar hecha en su super-
ficie superior con un gran mimero de pequefios salientes 2
que reducen el riesgo de que una parte de un vehiculo que
estd descansando sobre la @lmohadilla deslice por encima
de su superficie.

Para reducir el riesgo de movimiento relativo en-
tre la almohadilla 20 y una parte de un vehiculo tocada por
ella cuando el vehiculo estd soportado por encima del sue-
lo sobre el aparato de elevacidn, el miembro de aplicacidn
de carga 11 estd conectado con el bloque 12 del miembro de
soporte por medios que acomodan el movimiento vertical re-
lativo pero restringen la rotacidn relativa. Estos medios
comprenden una barra 23 que tiene una forma de seccidn trang
versal cuadrada y se extiende dentro del vdstago hueco 18
a través del extremo inferior del mismo, estando este extre
mo del vdstago pzrcialmente cerrado definiemdo una abertu-
ra cuadrada que recibe la barra 23 con holgura deslizante.
Asi, se impide le rotacidn del véstago 18 con relacidn &
la barra 23 glrededor del eje 17, mientras que se permite
el movimiento axigl relativo. Una barra transverasl 24 es-
t4 soldada a la barra 23 adyacente al extremo inferior de
la misma, estando situada la barra transversel por debajo
del védstago 18 y sobresaliendo de la barra vertical 23 en

direcciones diametralmente opuestas. Las paries de extremos

-8 -
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opuestos de la barra transversal 24 estén recibidas en iééd
ranuras 14 formadas en el taladro del bloque 12. Las partes
de extremo de la barra trensversal son recibidas en las ra-
nuras 14 con holgura suficiente para permitir el movimien-
to deslizente de la barre transverssl con relacidn el blo-
gue 12 hacia arriba y hacia abajo, pero se impide la rota-
cién de la barra trensversal, y por ello de la barra verti-
cal 23, con relacidn el bloque 12 alrededor del eje 17.

Le barra verticel 23 es llevada por un disco 25
que tiene una abertursa central a trevés de la cual se exitien
de la berra vertical. La barra vertical se mantiene prisio-
nera 8l disco 25 por un pasador 26 que se extiende a tra=—
vés de la - barra vertical, estando dispuesto el disco entre
el pasador y le barra transverssl 24. La longitud del pa-
sador 26 es mayor que el difmetro de la abertura central
del disco 25.

El disco 25 estd asegursdo al manguito por medio
de una espiga 27 hueca que estd . realizada integralmente
con &1 y sobresale hacia arriba del disco 25, estando for-
mada esta espiga con un roscado macho que coopera con un
roscado hembra formado en el manguito adyacente al extremo
inferior del mismo. La espige 27 es roscada fuertemente al
manguito de modo que el disco 25 gire con ella. Hay guficien
te holgura entre la barra verticel 23 y el disco 25 en la

abertura centrel del mismo para permitir que el disco gi-

- 5 .
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re con relacidn a la barra verticel alrededor del eje '
17.

En uso, el brazo 10 es hecho pivotar con relacidn
al carro 2 para llevar el miembro 11 de aplicacidn al ve-
hiculo 2 una posicidn por debajo de una perte seleccionada
del vehiculo con la que ha de ser aplicado. En esta etapa
de la operacidn, el miembro 11 de aplicacidn 2l vehiculo
ocuparia normelmente una posicidén con relacidn sl brazo 10
que esta mostrada en la fig. 2, es decir, el miembro de
aplicacidén al vehiculo estaria en su posicidn mds inferior

con relacion @l brazo. E1l manguito 15 es entonces hecho gi-

" rar por medio de la pestafia 16 en una direccidn tal como

pera hacer que el manguito se eleve con relacidén &l blogue
12, y que el miembro 11 de aplicacidén al vehiculo se eleve
con relacidn el manguito. El miembro de aplicacidn al vehi~

culo se roscaria de esta manera hacia arriba hasta que se

~aplique al vehiculo. Se haria una comprobacidn visual nor-

melmente & continuscidn para averiguar si el miembro de a-
plicacidn &1 vehiculo estéd correctamente posicionasdo con
relacidn al vehiculo. Cuando todos los miembros de aplica-
cion 21 vehiculo del aparato de elevacidn hayan sido correg
tamente posicionados en aplicacién con el vehiculo, los ca-
rros del aparato elevador serian movidos a lo large de los
montantes 1 para eievar el vehiculo desde el suelo. No se

pretende gque la parte dsl vehiculo a la que estd aplicado

- 10 -
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el miembro de aplicacién al vehiculo sea elevada en abso-
lute por rotacidn del manguito 15, sino simplemente que el
miembro de aplicacidn al vehiculo deba ser llevado a contac—
to con el vehiculo,

Se comprenderd que el disco 25 y la barra trans-
versal 24 se mueven hacia arriba con el manguito 15 cuando
el dltimo es hecho girar. El desplazamiento hacia arriba
del manguito con relacidn al blogque 12 estd limitado por
aplicacién de la cara superior del disco 25 a la extremidad
inferior de la rosca hembra del taladro 13, Cuando el limi-
te de desplazemiento hacia arriba del manguito es alcanza=-
do, se impide una rotacidén adicional del manguito por las

roscas cooperantes sobre el manguito y el bloque 12, Como

- se impide una rotacién adicional del manguito, se impide

también el movimiento adicional hacia arriba del miembro
de aplicacién al vehiculo con relacidn al manguito.

El desplazamiento hacia abajo del manguito 15
con relacidn al blogue 12 estd limitado por la aplicacién
de las pestafia 16 con la cara presentada hacia arriba por
el blogque 12,

La presente solicitud, que corresponde a la pre-
sentade en Gran Bretafia, el 29 de Noviembre de 1972, bajo
el N¢ 55198/72, se acoge a los beneficios del Articule 51

del vigente Estatuto sobre Propiedad Industrial.

- 11 -
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REIVINDICACIONES

Los puntos de inveneidn propia y nueva, que se
presentan para que sean objeto de esta solicitud de Paten-
te de Invencidén en Espafia, por VEINTE afios, son los que se
recogen en las reivindicaciones siguientes:

18.- Aparato elevador de vehiculos para elever
vehiculos del suelo con propdsitos de inspeccidén y manteni-
niento con una plurslid=ad de miembros de aplicacidn al ve-
hiculo llevados por un miembro de soporte o una pluralidad
de miembros de soporte que se mueven &l unisono, siendo el
miembro o miembros de soporte mdviles hecia arriba y hacia
abajo para elevar y bajar el vehiculo, caractsrizado porgue
los miembros de aplicseidn &l vehiculo son méviles con re-
lacidn &l miembro o miembros de soporte en una direccidn
vertical solamente, y estén previstos medios para fijar
cada miembro de aplicacidn &l vehiculo en una posicidn
seleccionada con relacidn al miembro de soporte asociado.

28, Aparato segin la reivindicacion 18, caracte-
rizado ademds porque éstén previstos medios de rosca para
elevar y bajar cade miembro de aplicacidén al vehiculo con
relascidén el miembro de soporte sobre el que estd apoyado,

y el miembro de aplicacidén al vehiculec estéd conectado con

el miembro de soporte por medios destinados a acomodar el

- 12 -
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ale

la rotascidén relativa.

38,- Aparato segin la reivindicacion 22, caracte-
rizado ademds porque los medios de rosce comprenden un
menguito hecho con dos roscados de sentidos opuestos, coo-
perando una rosca comn una rosca formada sobre el miembro
de soporte y cooperando la otra rosca del manguito con
une rosca formada sobre el miembro de aplicacidn al vehicu~
lo.

48,- Aparato segin la reivindicacion 32 en el que
estén previstos medios de tope para limitar el desplazamiepn
to verticel del manguito con relacidén a uno de entre el
miembro de soporte y el miembro de aplicacién al vehiculo.

58,- Aparato elevador de vehiculos para elevar
vehiculos del suelo con propositos de inspeccidén y manteni-
miento.

Tal y como se ha descrito en la Memoria que an-
tecede, representado en los dibujos gque se acompeilan y pa-
ra los fines que se han especificado.

Este Memorie consta de trece hojas escritas a

mdquina por una sola cara.

7~ 2 LY:-J Rt
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