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PRINCIPIOS BASICOS DEL INVENTO

Campo del Invento

Este invento se rafiere en general a micré-
fonos de sparato de registro. Mas especificamente, eg
te invento estd relacionado con un aparato de conmutg
cién que estd incorporado en un alojamiento ds micrd=—
fono manual, y que se acciona por manipulacién de un

dnico hotdn.

Descripcidén de la Téenica Anterior

Los micréfonos de registrador son, en si mig
mos, entiguos y bien conocidos en la técnica. Teles mi
eréfonos varfsn desde elementos simples de micréfono
contenidos en une caja & elementos mixtos de altavoz
y micréfono en combinacién con controles miltiples. Por
ejemplo, la Unidad de Dictado IBM EXECUTARY (modelo
271) tiene un micréfono integral (conectado por tarjs
ta) que tlene un elamento de altavoz y micréfono jun-
to con cuatro botonss de control de registrador. Dos
de los botones de control tienen dos posicicnes de con
trol de registrador y los otros dos tienen tres posi-
ciones. La Patents Norteamericana 2,933.566 de Muller
y otros es ilustrativa de un micréfono manual de botén

dnico. El micréfono expussto y reivindicado en esta Pg
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tonte tiene un Unico botén de control desplazable en
tres posiciones de trabajo para conectar el registra-
dor para registrar, reproducir, y repstir. Hay también
una posicién de reposo para desconectar el registra-
dor. En el alojamiento del micréfono hay una aberturas
que tisne ranuras de gula que se extienden radialmen-—
te desde un centro gque corresponde a la posicién de rg
poso., Las ranuras de gula que se extienden radialmen=
te desde sl centro estdn separadas angularmente y corres
ponden a las posiciones de trabajo. E1l botén de control
es directamente desplazable desde la posicidn de repo-
S0 a cualquiera de las ranurag de guia que se extien-
den radialmente. Egte micréfono, tomado en conjunto,
es bastante limitado en lo que se refiere a utiliza-
cién y control del registrador. Es decir, hay solamen-
te cuatro posiciones distintes, y la incorporacién de
renuras de gula adicionales que se extienden redialmen
te no daria como resultado un contrel adicional del re
gistrador. Esto se debe a que la estructura dispuesta
no proporcionard funciones adicionales. Incluso supo=-
nisndo que pudiese incorporarse una estructura adicio-
nal en el micréfono, la solucidn a este problema no se
elecanza fécilmente cuando se consideran desde un punto
de vista de factores humanos la situacién de las posi-

ciones de control y control de operador. E1l aumento del
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ndmero de ranures que se extienden radialments aumen-—
tard la posibilidad de que sl botén de control sea si-

tuado en una ranura errénes.

Regumen del Invento

Incorporando el aparato de conmutacién de eg
te invento en un alojamiento de micréfono, puede accig
narse en forms fiable y convenientemente un registra-
dor con un uUnico botén de control., El aparato estd com
puasto principalmente por un imén de regiones miltiples
y varios interruptores de lémina asociados. Puede estg
blecerse la posicién del imén de regiones miltiples con
relacién a los interruptores de lémina mediente manipu
lacién del botén de control en uns rsnura & lo largo
de la cual gstén situadas seis posiciones de interrup
tor o de control de registrador. La ranura es en gene-—
ral de forme ocurvada y tiene dos porciones radialmente
divergentes en sentidos opusstos y separadas. La colo-
cacién del botén de control en cualquisr posicidn de
conmutador & lo largo de la ranura dard como resulia-
do una combinacién de los interruptores de lémina que
son magnédticamente ablertos y cerrados. La apertura y
8l cierre magnéticos de los interruptores de lémina
proporcionarin sefiales que son utillzadas para acclo-

nar el registrador. También, el aparato estd estructu~
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rado de tal modo que cuatro de las seis posiclones

de control son estables. Es decir, una vez que el bo-
t6n de control estd en une de estas cuatro posicio=
nes, permanecerd en ella hasta que sea desplazado por
el operador. E1l botén de control debe ser mantenido
en las otras dos posiciones y retornaréd elédsticamen-

te a una posicién anterior al ser liberado.

Breve Descripeién del Dibugjo

En la figura 1 estd representado un micré-
fono menual de botén Unico que tiens un cable de con
trol que es conectable a un registrador.

En la figura 2 estd representada en pars—
pectiva una vista de desplece ordenado de un aparato
de conmutecidén de posiciones mfiltiples que estd incor
porado en el mieréfono representado en la figurae 1.

En la figura 3 estéd representada una vista
en plenta, parcislmente arrancada, del aparato de com
mutacidn.

En la figura 4 sstéd representada una vista
lateral del aparato de conmutacidn.

En la figura 5 estén representados el imén
¥ los interruptores de lédmina cusndo el botén de con=
trol estd situado 2 lo largo de la ranura de control

en una posicién de "parada'.
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En la Figura 6 estén ilustrados el imén e
interruptores de lémina cuando el botén de control
estd en una posicién de "registro".

En le figura 7 estén ilustrados el imén e
interruptores de lémina cuando el botén de control
estd situado a lo largo de ls ranura de control en
ung posicién de "instruccién'.

En lg figura 8 estén ilustrados el imén e
interruptores de lémine cuendo el botén de control eg
t4 situado a lo largo de la ranura de control en una
posicién de "revisién".

En la figura 9 estén ilustrados el imén e
interruptores de lémine cuando el kotén de control eg
t4 en una posicién de "escucha,

En la figura 10 estén ilustrados el imén e
interruptores de ldmine cuando el botén de control eg

t4 en una posicién de "desconexién.

Descripeién de la Realizacidén Preferida

Con refarencis en primer lugar a la figurs
1, estd representado un mioréfono manual designado en
general por el niumero 50 de referencia. E1 micréfono
50 es conectabls a lo largo de un cable 49 de control
& un registrador (no representado), y estd compuesto

por un alojamiento 17 que tiene aberturas 2L, 40, y 48.
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Dentro del alojamiento 17 y en comunicacién con las
sberturas 21 estd un altavoz, Tambidn, estd un elemen
to de micréfono dentro del alojamiento 17 y en comu-
nicacién con la abertura 48. La abertura 40 es una ra
5 nura dentro de la cual puede desplazarse un perno 18
al tensr lugar el movimiento del botén 29 de control
integral. El movimiento del botén 29 de control a las
posiciones instruccién, registro, parada, desconexién,
escucha y revisibén daréd lugar a que sean aplicadas sg
10 fiales a lo largo del cable 49 para sl control y fun-
clonamiento del registrador. Estas sefiales son produ
cidas por el aparato de conmutacién descrito posterior
mente.
Se hace referencia a continuacién a la fi=-
15 gura 2 en donde se representa una vista en despiece
ordenado del aparato de conmutacién de posiciones mil
tiples de este invento. Se hace referencia también a
las vistas en planta y lateral representadas en las
figuras 3 y 4. Este aparato estd incorporado demtro
20 del alojamiento 17 del micréfono 50. Un perno 18 se
sxtiende tanto a través de la ranura 40 en el aloja-
miento 17 como en una ranura 23 correspondiente en
una armsdura 16 principal, y estd asegurado en forme
fija a un soporte 28. Estd también asegurado al sopor

25 te 28 un bloque 6 de desplazamiento y tiene tetones

16~11~T3 -7~
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20 que sstén fijados en aberturas 24 en un mecenismo
de activacién designado en general por el ndmero 30
de referencia. El mecanismo 30 de activacién estéd com
puesto por (1) un miembro 1 magndtico soportado por
une placa 2, y (2) un miembro 4 eldstico ds retencién
en forma de U unido en la proximidad de las aberturas
67 a un soporte elédstico ferromagnetizable y base 5.
El bloque 6 astd ajustado en forma deslizable entre
los costados 71 y 72 de la base 5. La base 5 tiene una
columne 68 para mantener un muells 3. Separada del
miembro 1 magnético y en relacién de comunicacidén con
el mismo estd una tarjeta 22 que es portadora de va-
riog interruptores de lémina, tales como el 37.

Le armadura 16 principal tiens una columna
15 de pivote sobre la cuasl estén ajustadas sberturas
67 dispuestas en el miembro 4 y la base 5, y alrede-
dor de la cual es giratorio el mecanismo 30. La arms
dura 16 principal es tambidn portadora de limitadores
11 y 12 de desplazamisnto gque son giratorios alrede-
dor de columnas 57 y 58 y estén solicitados eldstica=-
mente a la posicién representada (figura 3) por los
maelles 13 y 14, respectivamente., Taiubién, la armadu
ra 16 principal soporta una meseta 9 bajo la cual es

t4n ajustadas las porciones superiores del soporte 28

¥y la base 5. Como puede verse més claramente haciendo

.-8-
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referencia especificamente a la figura 3, la porcién
superior de la bagse 5 tiene un dedo 19 de retencién.
Cuando el miembro 1 megndtico es desplazado hacia el
costado de la armadurs 16 que tiene el limitador 1l
de desplazamiento, el dedo 19 serd solicitado contra
el salisnte 59 del pestillo 7. Sobre un brazo 25 de
la armadura 16 principal estd fijado un imén 10 que
sirve para mantener el miembro 1 magnético y la base
5 en posicién cuando la base 5 es llevada & hacer con
tacto con el mismo.

Haciendo referencia particularmente a la fi
gure 3 en combinacién con la figura 2, el mismbro 1
magnético estéd solicitado en la posicién rotacional
neutre por los limltedores 11 y 12 de desplszamiento
giratorios (e los que se ha hecho referencie anterior
mente) que actdan contra los costados 26 y 27 del sg
ports 28, Por lo anteriormente expuesto, el soporte
28, ol blogue 6, y el mecanismo 30 de activacién for
men una unidad que es giratoria alrededor de le colum
na 15 de pivote. Con el bloque 6 en la posicién repre
sentada en la figura 3, el botén 29 de control esta~-
réd en la posicién representade en la figura 1, Es dg
cir, las orejetas 51 y 52 del miembro 4 en forma de U
estdn actuando contra los resaltos 69 y 70 laterales

¥y estén en contacto con los costados 74 y 75 entallg
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dos del blogue 6. EL muelle 3 estéd solicitendo al blg
que 6 en una direccién vertical ascendente.

Con el perno 18 y el botdn 29 de control in
tegral en la posicién 43 de "parada', la relacién de
posicién del miembro 1 magnético y los interruptores
37, 38 y 39 de lémina serd la representada en la fi-
gura Se

Como se ilustra en las figuras 5-10, el miem
bro 1 magndtico es un activador magnético de regiones
miltiples, o multipolar, gque tiene porciocnes 31, 32,
33, 34, 35 y 36 polarizadas para sctivar y desactivar
interruptores 37, 38 y 39 de lémine. En realidad, ce~
de una de las porciones, tal como la 31, podria ser
un imdn independiente puestc que las regiones situa-
dag por debasjo de cads una de las porcicnes ilustra=-
das estan polarizadas en sentidos opuestos. Los inte=
rraptores 37, 38 y 39 de lémina son transductores sim
ples fécilmente disponibles y bien conocidos en la
tédenica. Son magnéticamente abiertos y cerrados depen
diendo de la posicidn de un imén con relacién a ellos.
la aperturs y el cierre magnéticos de la combinacidén
de interruptores 37, 38 y 39 de lémins proporcicnen
las sefiales para controlar el registrador a medida que
el perno 18 es desplazado a través de las posiciones

41 (instruccién), 42 (registro), 43 (parada), 44 (escu

- 10 -
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cha), 45 (revisién), y 46 (desconexién) en la ranura
40, Como se ha indicado anteriormente, la ranure 40

corresponde & la renura 23 situada en la armadure 16
principal. Estas ranuras definen un camino e través

¥y 2 lo largo del cual son desplazados el perno 18 y

el botén 29 de control integral para accionar el re=-
gistrador.

Con referencia nuevamente a la figure 3, a
medida que el perno 18 es desplazado, por ejemplo,
desde la posicién 46 a la posicidn 43 (figurs 5), los
resaltos 69 y 70 laterales del bloque 6 paserén por
encime de las rampas 63 y 64. Esto hard que las ore-
jetas 51 y 52 del miembro 4 se distiendan para gque
pasen entre ellas los resaltos 69 y 70 laterales. El
mielle 3 es un muelle de compresidn que solicita los=
resaltos 69 y 70 laterales (blogque 6) en una direccién
ascendente, y en la posiclién representada, contrs las
porciones inferiores de las orejetas 51 y 52. Aunque
el perno 18 estd en una posicién designads posicién
de "parada", en la medida en que se considera como un
conjunto el aparato de conmutacidén, esta es una posi-
eién neutra. Eg decir, el giro a derecha e izquierda
del imén 1 estd restringido por los limitadores 1l y
12 giratorios de desplazamisnto. Para la posicidén 43

de "parada", el interruptor 38 de lémina estard cerra

-11 -
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do ¥y los interruptores 37 y 39 de lémina estarén abier
tos.

Hagemos referencia a continuacidén a la figu
ra 6 en donde estéd representado el perno 18 en la po-
sicién 42 de "reglstro". Suponiendo que el perno 18
es desplazado desde la posicidén 43 a la posicidn 42,
el miembro 1 magnético se moverd hacia la derecha, cg
mo se ve por la figura 3, y serd corrido hasta una po
sicién determinada por el contacto del imdn 10 y la
base 5. Durante este movimiento del permo 18, el me-
canismo 30 es girado alrededor de la columne 15 con=-
tra el limitador 12 de desplazamiento. La atraccién del
imdn 10 a la base 5 es suficiente para vencer cuslquier
giro inverso del mecanismo 30 bajo la influencia del
linitador 12 de desplazamiento y el muelle 14, Para
la posicién de "registro", los interruptores 37 y 38
de lémine estarén cerrados y el interruptor 39 de 1§
mine estard sbisrto. |

Con el perno 18 en la posicibén 42 de "regis
tro", un operador pueds hacer que sea hecha une marce
gobre el medio de registro utilizado con el reglstra=-
dor moviendo el perno 18 a la posicién 41 de "instrug
cién", Cuando es asi desplazado, el blogue 6 (figura
3) se moverd hacia abasjo contra el muelle 3. Cuando

sl operador libera el botén 29, el perno 18 retorna-
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ré eldsticamente a la posicién 42, puesto que no hay
medios para mentener el perno 18 en la posicién 4l.
Cuando el perno 18 es movido a la posicién 41, la re
lacién de posicién del miembro 1 megnético y los in-
torruptores 37, 38 y 39 serd la representada en la fi
gura 7. En este momento, los interruptores 38 y 39 de
l4mine estarédn abiertos y el interruptor 37 de lémina
estard cerrado.

Si despuds de registrar una cierta cantidad
de informacién el dictador, u operador, deseas revisar
y escuchar una porcién anterior de la informacién re-
gistrada, el porno 18 es desplazado desde la posicién
42 a travds de las posiciones 43 y 44, a la posicién
45. Durante esta operacién de establecimiento de nug
va posicidn, el dedo 19 de retencién (figure 3) hard
contacto con el saliente 59 y hard girar el pestillo
7 contra el muelle 8. El muelle 8 es suficiente para
mantener el dedo 19 sobre uno u otro costado del sa-
liente 59 en ausencia de intervencidén del operador.
Después que el dedo 19 estd a la izquierde del salien
te 59, ol giro adicional hacie la izquierdae del mienm
bro 1 magnético tiene lugar contra el limitador 1l
giratorio de desplazamiento y el mnells 13, Es decir,
el operador debe mantensr el botén 29 en la posicién

45 0 lo retornard a la posicidn 44 que esté definids

-13 -
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por sl dedo 19 actuando contrs el saliente 59. Cuan-
do el perno 18 es desplazado a la posicién 45, se efeg
ta el retroceso de la cabeza de lectura~escriture

(no representada) en el registrador. En este momento,
los interruptores 37 y 38 de lédmina son ablertos y el
interruptor 39 de lémina es cerrado por el mismbro 1
megnético. E1l material registrado anteriormente, en

le extensidn del retroceso de la cabeza, es revisado
por el operador liberando el botén 29 de control y per
mitiendo que el perno 18 retorne eldsticamente a la
posicién 44. La posicién 44 es la posicidn de "escu-
cha" como se representa en la figura 9, y los interrup
tores 38 y 39 de lémina son cerrados y el interruptor
37 de lémina es abierto por el miembro 1 magnético.

Si en este momento el operador deseass des—
conectar el registrador, se desplazan el botén 29 y el
perno 18 a la posicién 46 de "desconexién". La distin
cidn entre "parada" y "desconexién" puszde tener efec—
to para fines de desconectar un motor de accionamisn-
to embragable gque gira continuaments, Es decir, des-
plazando el botén 29 a la posicidn de "desconexién",
se haréd que el motor sea desconectado, y moviendo el
botén 29 a la posicién de "parada" se provocard el
desacoplo de un embrague de accionamiento.

Con el fin de reposicionar el perno 18 des-

-14 -
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de une posicidén alejada de la posicibén 43, y sobre el
lado opuesto de la misme, el perno 18 debe ser desplg
zado & través de la posicién 43. Como se ha hecho no-
tar anteriormente, la posicién de los elementos en

le figura 3 corresponde a que el perno 18 esté en la
posicién 43. Al mover el perno 18 =& la posicidén 46,
el blogue 6 es trasladade radialmente o desplazado en
una direccidén ascendente, Durante este movimiento ag
cendente, los resaltos 69 y 70 lateralss producirén
la distensidén de las orejetas 51 y 52 y en definitiva
descensardn contra las rampas 63 y 64. Como se ve en
la figura 10, la posicién del miembro 1 magnético con
relacibén a los interruptores 37, 38 y 39 de lémine
dard lugar a que sean cerrados todos log interrupto-
resS.

La anterior referencls a un regigtrador se
interpretard en el sentido de incluir cualquier tipo
de aparato de registro y reproduccién cepaz de reali-
zar operaciones tales como el registro, la reproduc-
cidn, y ol retroceso. Un dictador puede accionar y
controlar el registrador manteniendo el micréfono an
tes descrito en la palms de la meno y menipulendo el
botén de control con sl pulgar. La apertura magnéti-
ca y el cierre magnético de la combinacién de inte=

rruptores de lémina al menipular el botén de control

-15 =
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realizardn la conexién del altavoz y elemento de mi-
créfono al registrador, y controlarén el raegistrador
para las demés operaclones descritas anteriormente.
En resumen, incorporando el aparato de con-—
5 matacién de este invento dentro de un alojamiento de
micréfono, puede accionarse figsble y convenientemente
un registrador con un Unico botén de control. El apa
rato esté compuesto principalmente por un imén de rg
giones miltiples y varios conmutadores de ldmina asg
10 ciados. Puede establecerse la posicién del imén de re
giones miltiples con relacién a los interruptores de
lémina al menipular el botén de control en una ranu-
ra a lo largo de la cual estédn situadas seis posicio~-
nes de conmutador o de controcl de registrador. lLa ra-
15 nura es en general de forme curvade y tiene dos por-
ciones que divergen radislmente separadas y en sentie
dos opuestos. El posicionamiento del botén de control
en cualquier posicién de conmutador & Lo largo de la
ranura, dard lugar a una combinacidn de los interrup
20 tores Je lémina que serdn abiertos o cerrados magné-
ticaments. La apertura y el cierre magndticos de los
intevruptores de lémina proporcionarédn sefiales que son
utilizadas para acéionar el raegistrador., Tambisn, el
aparato estd estructurado de modo que son estables

2% cuatro de las seis posiciones de control. Es decir,

16~11-73 -6 -
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una vez que el botén de control =std en una do estas

‘cuatro posiciones, permanccerd en ella hasta que sea

desplazado e otra posicidn por el operador. ELl botén
de control debe ser mantenido en las otras dos posi-
ciones y retornard eldsticamente a una posicién antg
rior al ser liberado.

Adn cuando el invento ha sido expuesto y
descrito particularmente con referencia a ung reall-
zacibén particular, se entenderd por los expertos en
la téenica que pueden hacerse diversos cambios en la
forma y detalles sin apartarse del espiritu y alcan-
ce del invento.

La presente solicitud, que corresponds a la
presentada an log ©stados Unidos de América, el 30 de

Noviembre de 1972, bajo el N2 311,033, se acoge a
los beneficios del Articulo 51 del vigente Estatuto

sobre Propiedad Industrial.

-17 -
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REIVINDICACIONES

Los puntos de invencidn propia y nueva, que
se presentan pars que sean objeto de esta solicitud
de Patente de Invencidén en Espafia, por VEINIE efios,
gon los que se recogen en lag reivindicsciones si-
gulentes:

l8,- Un aparato de conmutacién de posicio-
nes miltiples de micréfono manual accionable con un
Unico botén de control, comprendiendo dicho aparato:
a) medios que definen un cemino a lo largo del cusl
88 desplézable dicho botén y en sl que estén situadas
posiciones de conmutador; b) una pluralidad de medios
transductores para definir dichas posicionss de con-
mutador al tener lugar la activacidén y desactivacidn;
y c) madios activadores desplazables giratoria y ra-
dialmente que pusden moverse mediante dicho Botén con
relacién a dicha pluralidad de mediss transductores
pare activar y desactivar una combinacién de dicha

plurglidad de medios transductores.

- 18 - ’
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28,~ Un aparato de acuerdo con la reivindi
cacién 12, que comprende adicilonalmente una plurali-
dad de medios para solicitar dichos medios activado-
res a una posicién rotacional neutra que corresponds
a ung primera posicidén radial.

38,~ Un aparato de acuerdo con la reivindi
cacidén 22, que comprende adicionalmente medios para
mantensr dichos medios activadores en dichs primera
posicibén radial en smsencia de control por el opera-
dor de dicho botén.

8,- Un aparato de acuerdo con la reivindi
cacién 32, que comprende adicionalmente medios para
mantener dichos medios activadores en una segunda po
sicién radial en ausencia de control por el operador
de dicho botén.

52,- Un aparato de acusrdo con la reivindi
cacién 42, que comprende adicionalmente medios para
retornar dichos medios activadores a una primera po-
gicién rotacional en ausencia de control por el ope~-
rador de dicho botén despuds de que dichos medios
activadorss hen sido desplazados a una tercera posie-

cién radial.
68.,= Un aparato de acuerdo con la reivindi

cacién 52, que comprende adicionalmente medios para

mantener dichos medios activadores en una primera po

-19 ~
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sicién rotacional en ausencia de control por el ope=
rador de dicho botén.

T2.~ Un aparato de acuerdo con la reivindi
cacién 68, que comprende adicionalmente medios para
mantener dichos medios activadores en una segunda po
sicién rotacional en ausencia de control por el ope-
rador de dicho botén.

B8,- Un aparato de acuerdo con la reivindi-
cacibén 72, que incluye adicionalmente medios para re-
tornar dichos medios activadores a dichs segunda po~
sicibén rotacional an ausencia de control por el ope-
rgdor de dicho botén despuds de que dichos medios ac
tivadores han sido desplazados a una tercera posicidn
rotacional,

98,- Un aparato de acuerdo con la reivindi-
cacién 62, en el que dichos medios para mantensr di-
chos medios activadores en una primera posicién rota-
cional comprenden un imén.

102,~ Un aparsto de acuerdo con lg reivin-
dicacién T8, en el que dichos medios pafa mentener di
chos medios activadores en una segunde posicidn rota=
cional comprenden un pestillo solicitado elésticamen-—
te.

1le,- Un aparato de conmutacién de posicio-

nes miltiples de micréfono manusl accionable con un

- 20 =



Unico botén de control.

Tal y como se ha descrito en la Memoria que
anteceds, representado en log dibujos que se acompa=
flan y con los fines que se han especificado.

5 Esta Memoria consta de veintiuna hojas es-

eritas a mdquina por uns sola ocars.

Madrid,
P.A.

Fernaddp de Sfecbury

16~11-73 =2l -
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