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E sta  invención se relacion a con un d isp o siti­

vo bloqueador del tip o  (en adelante denominado wtipo es 

pacificado”) que comprende un cuerpo, un perno desplaza 

ble respecto a l  cuerpo entre una posición de bloquea- -  

miento y posición de lib eració n , en l a  primera de -  

cuyas posiciones está  adaptado para acoplarse a un miem 

bro de control desplazable de un vehículo o algún o t r o -  

miembro cuyo movimiento deba bloquearse! y en l a  d i tima 

de cuyas posiciones no obstruye e l  movimiento del miem­

bro de controli y un mecanismo de cerradura accionado -  

por una lla v e , destinado a mover e l citado perno por —  

lo  menos en una d irección , cuyo mecanismo de cerradura- 

incluye un miembro receptor de l a  lla v e , provisto de —  

una ranura de chaveta en la  que puede in se rta rse  una l i a .

ve para accionar e l  dispositivo^

Los d ispositivos bloqueadores del tipo especi­

ficado se emplean para bloquear la s  columnas de direc­

ción de vehículos ^notor. En consecuencia, un importan­

te  req u isito  de un dispositivo bloqueador del tipo espe 

cificad o  es e l de que e l riesgo de que e l perno sea -  -  

desplazado a  su posición bloqueadora como resultado de -  

una operación involuntaria por parte del conductor sea- 

tan. escaso como re su lte  posible# Es también deseable —  

que e l  perno se mueva a su posición bloqueadora siempre 

que se r e t i r e  l a  lla v e  del miembro receptor de l a  misma*, 

de manera que siempre que e l conductor deje su vehículo 

y r e t i r e  l a  U ave para bloquear l a  puerta de aquél, e l -  

dispositivo bloqueador entre en funcionamiento bloquean­

do e l miembro de control desplazable. Los d isp ositiv os- 

bloqueadores aplicados a ía s  columnas de dirección de -
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vehículo* a  motor se hallan también normalmente a so cia r-  

dos a in terru ptores e léctrico s 'q u e  incorporan oontactos- 

del in terru ptor de encendido y en ta le s  casos es deseable 

que ei funcionamiento del dispositivo bloqueaddr para —  

bloquear e l miembro de control desplazable sea posibles- 

solamente cuando lo s  contactos del in terru p to r de encen­

dido están en posición abierta®

Es un objeto de la  presente invención propor­

cionar un perfeocionado dispositivo bloqueador del t i p o - . 

especificado que sa tis fa g a  más estrechamente que lo s  dia 

positivos bloqueadores hasta ahora disponibles lo s  citar- 

dos requisitos®

De acuerdo con l a  invención1, se proporciona un 

dispositivo bloqueador dei tipo espeelfloado,que compren 

de un mecanismo de seguridad para e v ita r  e l  movimiento -  

del perno a  su posición bloquéadora, por lo  menos mien­

tr a s  l a  lla v e  está  totalmente in sertad a en l a  ranura re­

ceptora, incluyendo t a l  mecanismo de seguridad un elemen 

to de retención del perno desplazable respecto a l  citado  

cuerpo entre una posición a c tiv a  y una posición in a ctiv a , 

en l a  primera solamente de cuyas posioiones e l elemento- 

de retención impide eficazmente e l movimiento del perno- 

desde su posición de lib eració n  a  la  de bl'oqueamierito, -  

y un elemento detector de l a  lla v e  montado en e l miembro 

receptor de esta  y desplazable respecto a l  mismo entre -  

una primera y una segunda posiciones, l a  primera de la s ­

c ó l e s  e l elemento detector citado puede ocupar solamen­

te  cuando l a  lla v e  no se encuentra en e l miembro recep—  

to r  de e l la , siendo ocupada l a  segunda posición por dicho 

elemento detector cuando l a  lla v e  está  completamente irn-
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seriada en e l miembro recep tor, estando dispuesto de t a l  

manera e l  mecanismo de seguridad que e l elemento de re —  

tención no se mueve desde su posición a c tiv a  a l a  in a cti­

va basta que e l elemento detector pasa a su primera posi 

ciónv

Gon un dispositivo bloqúeador de acuerdo con -  

la, invención, e l  mecanismo de seguridad impide eficazmen 

te  e l movimiento dáL perno a su posición bloq.ueadora —  

m ientras l a  lla v e  se encuentra presente en su ranura y — 

10Í  sólo cuando aquella se r e t i r a  por lo  menos parcialm ente- 

de t a l  ranura, puede desplazarse e l perno a su posición-
j  r

bloqueadora5?
EL mecanismo de seguridad puede in c lu ir  e l  -  -  

miembro recep tor de l a  lla v e , cuyo miembro es axialmente 

15ift desplazáble respecto a l  referid o  cuerpo cuándo él'ciernen 

to d etector de l a  lla v e  e s tá  en su primera posición, dls 

poniéndose medios de transmisión para tran sm itir e l movi

miento a x ia l del miembro recep tor de l a  lla v e  a l  elemen­

to  de retención para desplazarlo desde su posición a ctiv a
.t

■2®»' a su posición in activa*’

Aunque e l elemento de retención puede f i ja r s e  -  

respeoto a l  miembro receptor de la  lla v e , en la  construc 

oión preferid a e l  citado elemento es axialmente desplaza- 

ble respecto a l  miembro recep tor y es impulsado bacía su­

posición a c tiv a  por un resorte*Oon e sta  disposición, el— 

elemento de retención se mueve automáticamente a su posi­

ción a c tiv a  siempre que e l perno es desplazado a su posi 

ción lib erad ora, pero e l miembro recep tor de la  lla v e  — 

puede moverse a x ia l e independientemente del perno;*!

Seguidamente se d escrib irá  l a  invención a modo-
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de ejemplo con refe re n cia  a lo s  adjuntos dibujos, en lo s  

cualest
l a  figu ra  1 es una v is ta  de un dispositivo -  -  

bloqueador del tipo especificado en sección tran sv ersa l, 

en un plano que contiene a l  e je  de rotación  de un miem­

bro recep tor de l a  lla v e  del d isp o sitiv o , euyo miembro—  

-se muestra en posición a x ia l e x te rio r , ilustrándose -  — 

erao en posición bloqueadora*

- l a  figu ra 2 es una v is ta  en secoión fragmenta-

"wfe r i a  de la  lín e a  I I - H  de la  fig u ra  1 , no habiendo lla v e -  
lOv ,r

en e l miembro recep tor de l a  misma!*1 ••

l a  figu ra  3 es una v is ta  en sección fragmenta­

r ia  correspondiente a la  fig u ra  2 , pero con una lla v e  —  

presente en e l miembro recep tor de e lla ,-cu y o  miembro —  

se encuentra en posición a x ia l internad"

La figu ra 4 es un alzado terminal según l a  f ie  

cha IV de la  figu ra 1 , habiéndose omitido p artes de un -  

cuerpo del dispositivo, no constituidas por su extremo ag
.t

te rio r»
. La figu ra  5 es una v is ta  terminal p o sterio r de 

un alojamiento del dispositivo mostrado en la  fig u ra  3&_ 

La figu ra 6 es una v is ta  terminal fro n ta l de -  

l a  prolongación de un c ilin d ro , que forma parte  del miem 

bro recep tor de l a  lla v e  -del dispositivo de la  fig u ra  1® 

25É La figu ra 7 es una v is ta  en sección de l a  pro­

longación del c ilin d ro , por l a  lín e a  V II-V lí; de la  figu ra  

La figu ra 8 . es una v is ta  en sección de l a  pro­

longación del cilindro-, por l a  lín e a  V III-V III de l a  f i ­

gura it* . •
30V’ La fig u ra  9 es una v is ta  term inal p o sterior de

-  5 -
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l a  prolongación, del cilin dro f y

l a  fig u ra  10 es una v is ta  en sección por l a  l i

aea X-X de la  figu ra 9 .

KL dispositivo bloqueador mostrado en lo s  ad—

^  juntos dibujos comprende un cuerpo 10 dotado a un lado -  

de ««a cavidad 11 en l a  que se recib e l a  -columna de di­

rección  de un vehículo a  motor cuando -el dispositivo es­

t á  en uso j asegurándose dicho cuerpo en re lació n  agrupa­

da coa t a l  columna mediante un componente de retención—  

1(^1 (no mostrado) que c ie r ra  e l lado abierto de l a  cavidad -  

3.1 y- ge asegura e l  cuerpo 10 mediante pernos. (también-——
i ,

sin  m ostrar) recibidos en cavidades file tead as  12 formar- 

das en aquel acuerpo1»’

Este cuerpo presenta una cámara 13 a b ierta  en-. 

15§í e l extremo p o sterio r de aquél para r e c ib ir  un in terruptor  

e lé c tr ic o  destinado a con tro lar e l  c ircu ito  de encendido 

y otros del vehículo.Tal in terru ptor puede ser de fo rm a -  

convencional y comprender una se rie  de contactos f i jo s  -

respectivamente pertenecientes» por ejemplo, a un c irc u i-
\  _ \ t

20? to de acceso rio s, un c ircu ito  de encendido y un e irc u ito -  

del motor de arranque. El in terru ptor comprende además —  

un contaoto móvil sostenido sobre un ro to r  que puede g ira r  

alrededor de un eje 14 del d ispositivo para energizar su­

cesivamente lo s  c ircu ito s  asociados a lo s contactos fijos? ' 

25!! Un perno 15 vá montado en e l  cuerpo 10 para su-

movimiento respecto a l  mismo entre una posición de b lo - -  

queamiento, ilu strad a  .en l a  fig u ra  1 , en l a  que se proyec 

ta  en la . cavidad 1 1 , y una posición de lib eració n , .en l a ­

que se  encuentra sustancialmente en su to talid ad  dentro —

, 30* ael cuexpo. Cuando se h a lla  en uso e l dispositivo bloquear-
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¿o r, el perno se aeopla, a l  e s ta r  en su posición, ¡bloquea 

dora» a  ranura formada en un e o lla r  asegurado a l  á r ­

bol ro ta to rio  de la  columna de d irección , Impidiendo o -  

restringiendo a s í l a  rotación  del árbol!' En su posición,» 

5|? de lib eració n , e l perno se desacopla de l a  ranura, de 

manera que e l árbol de la  columna de dirección puede gi­

r a r  libremente!®
Para mover e l p en o  15 desde su posición de re  

tención, se establece un dispositivo blóqueador accióna­

las . ¿o por una lla v e , que comprende un miembro 16 receptor -  

de aquella y un alojamiento 17 para e l mismo*.- Este alo­

jamiento se asegura dentro de una cámara 18 formada en -  

e l cuerpo 10 junto a su extremo a n te rio r, proyectándose- 

t a i  alojamiento 'algo desde e l  extremo an terio r ab ierto  -  

150 del cuerpo. Dicho alojamiento se asegura permaaéntemen—  

te  dentro del cuerpo de cualquier manera conveniente, 

por ejemplo mediante'un pasador endurecido que se extien  

de a través de un taladro formado en una pared de la  cá^ 

mara 18 hasta e l in te r io r  de otro taladro formado en e l -  

200 alojamiento 1 7 , insetándose el citado pasador, después -  

del montaje del alojam iento, en el cuerpo, o mediante un 

émbolo impulsado a re so rte , oculto dentro del cuerpo 10-  

y dispuesto para penetrar en una cavidad formada en e l -  

alojamiento 17 cuando éste  último se in se rta  en la  eáma- 

25 '̂ ra  18!
EL miembro 16 receptor de l a  lla v e  comprende -  

un eilindro 19 provisto de tambores 20 que son impulsa­

dos a re so rte  a  posiciones proyectadas oomo la s  que se -  

muestran en la  figura 1 , en l a  que una porción term inal- 

300 de cada tambor se proyecta radialmente desde e l cilin d ro
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a l  in te r io r  de una de dos muescas diametralmente opu.es-----

ta s  21 formadas en la  su p erficie  in terna del alojamiento- 

17*. Guando se  in se rta  l a  lla v e  adecuada 22 en l a  ranura -  

23 del c ilin d ro , lo s  tambores son re tira d o s 'a l  in te r io r— 

5¡| del c ilin d ro  de manera que éste  último queda liberado pa­

r a  su rotación  respecto a l  alojamiento élrededor del eje— 

141.  Tal sistema de cilin d ro  y alojamiento para e l mismo -  

es bien conocida^
EL miembro 16 recep tor de l a  llav e  incluye ade- 

icfj más una prolongación 24 del c ilin d ro , que se asegura a - -  

éste  último mediante un pasador 25 y ©© proyecta hacia  

a trá s  déñde el mismoi'La citad a  prolongación incluye enr­

eje  de accionamiento 26 que se proyecta hacia a trá s  a -  -  

través de una abertura 27 formada en e l perno 15 para acó 

15§| p iarse  en una cavidad formada en una leva 28 que está  gi­

ratoriam ente montada en una abertura formada en una pared 

term inal 29 del cuerpo 10 . EL eje  26 y l a  cavidad de la  -  

leva son de forma complementaria no c ircu la r  en sección -  

tran sv ersa l, de manera que l a  leva g ira  con e l e je  alréde 

Í 5 Í  dor del eje 1 4 . La leva se dispone de manera que se aco­

ple por debajo' de un hombro - 30 formado en e l  perno, de 

modo' que éste  pueda moverse desde su posición bloqueadora 

a  su posición de lib eració n  mediante rotación  de l a  levaf.' 

É sta  se proyecta también a l  in te r io r  de l a  camara 13 y 

20$  é s ta  adaptada para accionar e l ro to r  de un in terruptor —  

dispuesto en aquella^'*
Ppr*gL reten er e l  perno 15 en su posición de lib,g 

ración , se dispone un elemento de retención 31 montado — 

en un soporte 32 para un movimiento deslizante en direc— 

25$ oión p a ra le la  a l  e je  14 liúda a tr á s , desde una posición -
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in activ a  mostrada en la  figu ra 1 a una posición a ctiv a  en 

l a  que una porción terminal p o sterio r del elemento de re­

tención se acopla a un entrante 33 orientado hacia alelante  

formado en e l perno. Mientras e l elemento de retención se 

acopla en e l entrante 3 3 » e l perno es positivamente re te ­

nido en su posición de lib eració n .

El perno es impulsado hacia  su posición de re—  

tención por un par de reso rtes  de compresión enrollados -  

en esp ira l 34 que se interponen entre e l perno y una cara  

in terna del soporte 32. Un extremo de cada reso rte  es s i­

tuado por una proyección 34a formada en e l soporte y e l -  

otro extremo es recibido en una cavidad formada en e l per 

no. Si e l  perno no se encuentra en completo alineamientó- 

con una ranura formada en e l c o lla r  asegurado a l  árbol rü 

ta to rio  de la  columna de diredción cuando e l  elemento de­

rotación  se desplaza a su posición in a ctiv a , t a l  como se -  

d escrib irá más adelante, dicho perno se acoplará a l a  -  -  

cara e x te rio r  del c o lla r  y será impulsado contra e l la  por 

los resortes 34 . Si e l árbol de l a  columna de dirección —  

es girado antes de que e l  perno vuelva a su posición de -  

lib eració n , éste  entrará en una ranura formada en e l buje,

cuya ranura se alin ea inmediatamente con e l perno y por — 

lo  tanto se impide toda rotación  u lte r io r  del árbol1.

El elemento de retención 31 es impulsado por un 

re so rte  35 hacia su posición a c tiv a , disponiéndose este  -  

reso rte  dentro de un talad ro  ciego formado en e l  elemento 

de retención y que se extiende axialmente desde el mismo- 

y apoyándose un extremo del re so rte  contra una cara pre­

sentada hacia a trá s  y formada en e l soporte 32. Para des­

plazar e l elemento de retención desde su posición activa^

a su posición in a ctiv a , se disponen unos medios de tran s-
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misión del movimiento ■ a x ia l del miembro 16 recep tor de- 

l a  H ave a l  elemento de retención*, Tales medios de trans  

misión comprenden unas proyecciones 37 y 38 formadas —  

respectivamente en el elemento de retención y en l a  pr¿  

longaoión 24 del cilin drov Tal como se muestra en l a  f i ­

gura 1 » la s  proyecciones 37 y 38 se extienden a la  mis­

ma d istan cia  del eje  1 4 , de manera que pueden superponer 

se observados a lo  largo del eje* Como se i lu s tr a  en l a  

fig u ra  7 , l a  proyección 38 se extiende alrededor de una- 

parte  solamente de l a  circunferencia de la  prolongación- 

del c ilin d ro , de manera que la s  proyecciones 37 y 38 se 

superponen en c ie r ta s  posiciones ro ta to ria s  solamente — 

del miembro receptor, de la  llave»

El dispositivo bloqueador comprende un meca—

__R aismo de seguridad para e v ita r  e l  movimiento d el perno-
‘XPIb;'

15 a  su posición-bloqueadora mientras l a  lla v e  se enouea 

t r a  en l a  ranura 23* Tal mecanismo de seguridad inoluye 

a l  elemento de retención 31, l a  prolongación 24 del c i­

lin d ro , la s  proyecciones 37 y 38 , e l cilindro 19 , un —  

..20§¡ elemento 39 detector de l a  lla v e  y medios bloqueadores- 

asociados a l  citado elemento detector* Este ultimo p re ­

senta l a  forma de un ro d illo  c ilin d rico  dispuesto con -  

su eje  transversalmente a l  eje 14 del dispositivo y pa­

ra le lo  a l a  dimensión tran sv ersal más la rg a  de la  ranura 

•25  ̂ 23* Tal como se muestra en la  figu ra 2 , e l  ro d illo  39 

r se encuentra parcialmente dentro de la  ranura cuando l a -  

lla v e  se h a lla  ausente de l a  misma." En e sta  primera po­

sició n  del elemento d etecto r de la  l la v e , se extiende ■— 

desde un lado de l a  ranura a l  o tro , dmpSiendo a s í  l a  —  

in serción  de l a  l la v e . Mientras e l miembro 16 recep tor -
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de la  llav e  está  en l a  posición, e x te rio r  mostrada en la s  

figu ras 1 y 2 , e l elemento detector de a m e lla  39 se -  -  

h alla  retenido en su primera, posición por e l medio blo—  

queador 4 0 , que comprende un émbolo 41 situado en un con 

ducto radialmente extendido en e l cilin d ro  19» acoplando 

se un extremo del émbolo a l  elemento detector de la  l l a ­

ve y el otro  a proyección 42 formada en la  superfi­

c ie  del alojamiento 17 orientada hacia e l in te rio ré

Como se muestra en l a  figu ra 3» euando e l misa 

1(^! bro 16 receptor de la  lla v e  se desplaza axialmente a  su­

posición in tern a , e l émbolo 41 es desplazado hacia a trá s  

respecto a l a  proyección 4 2 , de manera que t a l  émbolo — 

puede moverse radialmente hacia é l ex te rio r  y e l elemento 

detector 39 puede s a l i r  de la  ranura 23 para pasar a l  

15̂ 1 conducto ocupado por e l émbolo. En consecuencia, euando- 

se in ten ta  in se rta r  l a  lla v e  en l a  ranura 23, l a  presión  

axialmente d irig id a  y aplicada por l a  lla v e  a l elemento- 

d etector 39 determina primeramente e l desplazamiento a x ia l  

del cilin d ro  19 a su posición in tern a, tr a s  lo  cual el -  

2o ; elonoato d etecto r se mueve radialmente hacia él e x te r io r -  

desde la  ranura para perm itir una completa inserción de-
,r

l a  lla v e  en ella*?
Mientras l a  llav e  22 se encuentra en l a  ranura 

23, e l elemento detector 39 ao puede en trar en é s ta  y 

251 por consiguiente e l  émbolo 41 se mantiene en su posición  

radialmente exterio r mostrada en l a  figu ra 3V En e s ta  re­

posición, e l émbolo coopera con l a  proyección 42 evitan­

do e l movimiento a x ia l del miembro 16 receptor de l a  -  -  

lla v e  a su posición exterior.- Como e l  movimiento a x ia l -  

30* ael miembro recep tor de l a  lla v e  desde su posición Ín te r  

na a su posición externa es necesario para efectu ar e l -
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movimiento del elemento de retención 31 desde su posi—  

ción a ctiv a  a l a  in a ctiv a , t a l  movimiento del elemento -  

de retenoión no puede producirse mientras l a  lla v e  se —

encuentra en la  ranuraf*
E l miembro 16 receptor de l a  lla v e  es impulsa­

do bacia su posición e x terio r por un re so rte  de compre­

sión 43 dispuesto alrededor d e l.e je  accionador 26 y se -  

interpone entre l a  prolongación 24 del cilin dro  y una —  

parte  del soporte 32 del elemento de reten ción . EL émbo- 

XQ| lo  41 y l a  proyección 42 presentan unas caras cooperantes 

que están inclinadas bacia el' e je  14 de manera que cuando 

se r e t i r a  l a  lla v e  de l a  ranura, e l  émbolo puede subir -  

por l a  cara inclinada de l a  proyección 42 para desplazar 

a l  elemento 39 detector de la  lla v e  a su primera p o si- -  

15p oión y perm itir e l movimiento a x ia l del miembro, recep tor  

de aquella a su posición 'e x te rio r ! Se comprenderá que e l  

re so rte  43 actúa sobre e l elemento d etecto r 39 a tra v é s-  

de la  prolongación 24 del cilindro,- de éste  últim o, d ei- 

émbolo 41 y de l a  proyección 42 para impulsar a l  elemento

^  d etector elásticam ente bacia su primera posición*.

Se comprenderá q,ue e l elemento de retención  

31 puede desplazarse a  su posición a c tiv a  solamente cuan 

do l a  prolongación 24 dél cilin d ro  y l a  proyección 38 —  

de l a  misma se desplazan lo  suficientemente de la  posi—  

ción mostrada en l a  fig u ra  1 , hacia a trá s  o rotatoriam ea  

t é !  Además, s i  l a  prolongación del cilindro no se ¿espía  

za b a c ia 'a trá s  mediante presión a x ia l de l a  lla v e  sofcre- 

e l elemento d etector 39 antes de que éste  último salga -  

^ de l a  ranura 23, en una d istancia igual a la  reco rrid a  -  

m  por e l elemento de retencióh desde su posición inactiva,-
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a l a  a c tiv a , la  proyección 38 no se situ ará  en l a  parte  

p o sterio r de:.la proyección 37 y cuando se g ire  e l miem-- 

bro receptor de l a  llav e  para poner la s  proyecciones 37 

y 38 en re lació n  superpuesta como preparación a la  r e t i  

5f¿¡ rada de l a  lla v e , la  proyección' 38 se acoplará a l a  pro­

yección 37 y ob stru irá la  pretendida rotación  del miem­

bro recep tor de l a  l la v e . En consecuencia, se dispone -  

una leva para desplazar el miembro recep to r de l a  llav e  

axialmente a su posición in terna tr a s  la  ro tación  del -  

10*| mismo para r e t i r a r  e l  perno 15 a su posición de lib e ra ­

ción , disponiéndose un medio de retención para mantener 

©1 miembro receptor de l a  lla v e  en t a l  posición in te r ­

na. Esta leva incluye unas oaras h elicoid ales 44 y 45 -  

formadas en l a  prolongación 24 del cilindro y en e l alo  

15* ¿amiento 17 , respectivam ente. Estas caras helioo id ales- 

están dispuestas de t a l  manera que cuando se g ira  e l —  

miembro recep tor de l a  lla v e  para mover e l perno a su -~  

posición de lib eració n  y para accionar e l in terru p to r -  

contenido en l a  oámara 13 , se acoplan, a menos que e l -  

2C$ dicho miembro esté ya en su adecuada posición in terna -  

y , en el caso de su acoplamiento, desplazan a dicho -  -
.r

miembro hacia a trá s  a su posición internad

El medio de retención comprende un émbolo 46- 

impulsado a re s o rte , dispuesto dentro de un taladro for  

25'.* mad0 en e i cuerpo 10 e impulsado a su acoplamiento con -  

l a  prolongación 24 del cilin d ro  mediante un re so rte  47 -  

situado en un taladro ciego formado en e l émbolo, apoyán 

dose un extremo del re so rte  contra una parte 47a del so- 

-p o rte  32 del elemento de retención . Cuando e l miembro -  

16 receptor de la  llav e  e stá  en su posición e x te rio r  mos
30jf
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trad a en l a  figu ra 1 , e l  émbolo 46 se acopla a una su­

p e rfic ie  radialmente externa de l a  prolongación del c i -  

lindrOo' Cuando e l miembro recep tor de la  llav e  se des— 

plaza a su posición in tern a, e l émbolo entra en un bus­

co 48 formado en l a  prolongación del cilindro1. Como se- 

muestra en l a  figu ra 8 , e l  hueco 48 se extiende ca si en 

su mitad alrededor de la. citad a  prolongación, de manera- 

que e l njiembro recep tor de l a  lla v e  puede g irarse  a t r a  

vés de un ángulo de 135° m ientras e l embolo 46 permane- 

ce en e l  hueco 48^

En l a  mayor p arte  de l a  longitud (por l a  cual 

queremos re fe rim o s  a la  dimensión extendida circunfen- 

rencialmente a l a  prolongación del cilin d ro) del hueco— 

48^ la s  paredes axialmente orientadas del hueco son —  

perpendiculares a l  eje  14V Sin embargo, t a l  como se — — 

muestra en l a  figu ra 1 , en un extremo del hueco, l a  pa­

red axial’mente orientada del lado p o sterior del mismo . -  

está  in clin ad a,h acia  e l eje 14 , de manera que cuando - -  

e l miembro 16 receptor de l a  lla v e  está  en l a  posición- 

ro ta to r ia  mostrada en l a  figu ra 1 ,  en l a  que lo s  tambo­

re s  20 están alineados con la s  muescas 21, e l émbolo —  

46 puede subir por l a  pared inclinada 49 del hueco 48 ~  

para perm itir que e l miembro receptor de la  lla v e  se —— 

mueva axialmente a su posición e x te r io r . En o tras posi­

ciones ro ta to r ia s  del miembro receptor de l a  lla v e , el— 

émbolo 48 impide eficazmente e l movimiento a x ia l del —  

citado miembro desde su posición internad

Seguidamente se d escrib irá  un c ic lo  de fun- - . 

cionamiento del dispositivo bloqueador, suponiendo que-, 

inicialm ente la  lla v e  se h alla  ausente de l a  ranura y -
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que e l perno está  en su posición bloqueadora>

La inserción de la  lla v e  22 ©n la  ranura 23 -  

causa el movimiento a x ia l del miembro 16 receptor de —  

aquella a su posición in terna y el desplazamiento del -  

elemento 39 detector de la  lla v e  fuera de la  ranura, a -  

su segunda posición. Cuando se in se rta  por completo l a -  

lla v e  en la  ranura, lo s tambores 20 quedan completamen­

te  re tirad o s de la s  muescas 21, de manera que e l  c i l in ­

dro 19 puede g ira r  libremente. Luego se g ira  l a  lla v e  — 

en la  dirección de la s  agujas del relojV  Una rotación  -  

de 30° desde la  posición in ic ia l  mueve a  l a  proyeeción- 

38 fuera de la  tra y e c to ria  de l a  proyección 37, de mag­

uera que el elemento de retención queda liberado para -  

su movimiento a l a  posioión a c tiv a  tan  pronto como e l -  

perno 15 alcanza su posición de lib eració n . La leva 28-  

está  dispuesta de manera que esto ocurre cuándo l a . l l a ­

ve ha sido girada 45° desde su posición in ic ia l^

En el caso en que e l miembro 16 recep tor de -  

lg  n a v e  no sea desplazado axialmente a su co rre c ta  po­

sición  in terna antes de que e l elemento 39 d etector de- 

l a  lla v e  sea desplazado suficientemente de la  ranura —  

para perm itir la  completa inserción de aquélla, la s  c a ­

ras  helicoid ales 44 y 45 se acoplarán en alguna fase  —  

de l a  ro tación  entre 30 y 60° desde la  posición in ic ia l  

de modo que cuando se ha completado una rotación  de 60 

el miembro recep tor de l a  lla v e  esta rá  en su co rre c ta  -  

posición in terna y e l émbolo 46 ocupará el hueco m  — 

Se comprenderá que e l desgaste del dispositivo durante- 

su vida ti t i l ,  especialmente e l desgaste del émbolo 41 y 

de la  proyección 42 , causará alguna variación  en e l mo-
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vimiento a x ia l del miembro recep tor de l a  lla v e , que -  

es necesario antes de que é sta  pueda in se rta rse  plena­

mente en l a  ranura, y que l a  medida en que se haya pro 

ducido t a l  desgaste determinará e l grado de movimiento

a x ia l que es necesario?’

l a  extensión o prolongación 24 del c ilin d ro -  

presenta una. cara  51 mostrada en la  figura 9 que, en -  

e l caso en que el.elemento de retención 31 no se haya -  

desplazado a su adecuada posición a c tiv a  cuando e l per- 

no 15 alcanza su posición de lib eració n , se acopla a — 

l a  proyección 37 tra s  la  continuada rotación  del miem­

bro 16 receptor de l a  lla v e  forzando a l  elemento de re­

tención a su posición activad

Cuando el miembro recep tor de la  llav e  y ésta

-15Ü últim a han- girado 60° desde su posición i n ic ia l ,  lo s  —  

contactos del in terru ptor asociado para co n tro lar e l c i r  

cuito  de accesorios del vehículo quedaran cerrados* -  -  

Una u lte r io r  rotación  de 30° cerra ra  lo s  contactos del- 

in terru ptor de encendido también y o tra  rotación  adicio  

20® n al de 30° ce rrará  lo s  contactos del c ircu ito  del motor/de 

arranque;- E l in terru ptor in clu irá  normalmente un resor­

te  para g ira r  la s  p artes del dispositivo que giran con- 

e l ro to r  del in terru ptor desde l a  posición de arranque, 

en l a  que lo s  contactos del c ircu ito  del referido motor 

25® de arranque están cerrado?? a l a  posición de encendido, 

en l a  que dichos contactos del c ircu ito  de encendido — 

están cerrados, pero lo s contactos del c ircu ito  del mo­

to r  de arranque están abiertos? Asi, s i  e l usuario suel 

t a  l a  lla v e  en l a  posición de arranque, la s  partes g ira
i

3C§Í to ria s  del dispositivo volverán automáticamente a l a  

posición de encendido?’
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Cuando ha da ponerse en funcionamiento e l  dis­

positivo para bloquear la  columna de dirección del vehí­

culo a l a  que e s tá  aplicado, se g ira rá  l a  lla v e  en direc  

ción co n traria  a la  de la s  agujas del re lo j  desde l a  po­

sición  de encendido a l a  posición in ic ia l*  El movimiento 

a x ia l del miembro receptor de l a  llave, hacia l a  posición  

exterio r es impedido por e l émbolo 46 hasta que sé alean  

za l a  posición ro ta to ria  i n i c i a l .  Además, los tambores#-  

están dispuestos de manera que l a  lla v e  no puede ser re­

tira d a  de l a  ranura hasta que se alcanza l a  posición ro­

ta to r ia  in ic ia l  y lo s  tambores quedan alineados con la .s-

muescas 21*1
Cuando se alcanza l a  posioión ro ta to r ia  in i—  

c i a l ,  se r e t i r a  l a  lla v e  de l a  ranura. Cuando se ha r e t i  

rado sólo parcialm ente, se impide e l  movimiento a x ia l  

del miembro recep tor de l a  lla v e  hacia su posición ex­

te r io r  mediante cooperación del émbolo 41 oon la  proyec- 

ción 42 . Cuando se r e t i r a  por completo la  llav e  de l a  —  

ranura, e l elemento 39 d etecto r de aquella puede moverse 

libremente hacia e l in te r io r  de la  ranura y entonces se- 

desplaza e l miembro recep tor de la  lla v e  bajo l a  aeción- 

del re so rte  43 a su posición exterior.- Tal movimiento — 

av-i ai del miembro receptor de l a  lla v e  es transm itido a l  

elemento de retención 31, que se desplaza a su posición- 

in activ a , liberando a s í a l  perno para su movimiento bajo 

l a  acción de lo s  re so rte s  34 a su posición bloqueadora^

El elemento 39 detector de la  llav e  se  sitú a -  

preferiblemente junto a l a  boca de la  ranura 23, de ma­

nera que haya de r e t ir a rs e  la  lla v e  prácticamente en su- 

-fcotalidad de l a  ranura antes de que el perno pueda despla
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zarse a su posición bloqueadora. Sin embargo, e l elemen­

to  d etector de l a  lla v e  podría s itu arse  en cualquier —  

o tra  posición a lo  largo de l a  ranura 23?en cuyo caso —  

e l  perno se desplazaría a su.posición bloqueadora cuando 

l a  .llave estuviese parcialmente re tira d a  de la  ranura^5

Durante e l montaje de lo s  componentes del dis­

p o sitiv o , el soporte 32 del elemento de retención se in­

s e rta  en una abertura presentada, por e l cuerpo en su la ­

do alejado de la  cavidad 11 . luego se pasa e l cuerpo so- - 

bre un reborde proyectado del soporte para asegurar éste  

último en su posición. El miembro 16 receptar de l a  l l a ­

ve, junto' con e l alojamiento 17 y e l eje aceionador 26, -  

se in se rta  seguidamente en e l cuerpo y se asegura el alo  

jamiento 17 en e l  mismo mediante cualquiera de lo s  s is ­

temas anteriormente descritos*!

Durante l a  inserción del miembro 16 recep tor -  

de l a  lla v e  en e l cuerpo, se mantienen e l cilin dro 19 y -  

l á  prolongación 24 del mismo 'en posición ro ta to r ia  de —  

t a l  manera ..que l a  proyección 38 quede espaciada del embo­

lo  46 y de l a  proyección 37 circunferencialmente a l a  —
t

prolongación del cilindro^ Sin embargo, para perm itir e l  

movimiento de la  parte de dicha prolongación que lim ita- 

a l  entrante 48 en su lado p o sterio r más a l lá  del Imbolo- 

4 6 , éste  último ha de desplazars en dirección radialmente 

e x te rio r  a. l a  posición mostrada en l a  figu ra IV Para este  

f in , l a  prolongación del cilin d ro  presenta una cara i n d i  

nafla y orientada hacia a trá s  50» mostrada en la  figu ra 9» 

que se acopla a l  émbolo a l  in se rta rse  e l miembro receptor 

de l a  lla v e  en e l cuerpo, subiendo el émbolo por la  cará- 

50 hastajque se desplaza sobre la  superficie radialmente -  

más externa de la  prolongación del cilindro?»'
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En urna, modificación de .la  construcción mostrar— 

da en lo s  adjuntos dibujos, cuya modificación no se ilu s ­

t r a ,  se emplea una palanca en lugar del ro d illo  39 detec­

to r  de la  llav e  y del émbolo 41»' Tal palanca está  montada
i

^  en e l cilin d ro  19 en una abertura que se extiende desde -  

l a  ranura a l a  p e rife ria  del c ilin d ro . La palanca se co­

necta a l cilin d ro  mediante un pivote que permite e l movi­

miento de aquella respecto a l cilin d ro  alrededor de un — 

eje que se extiende paralelamente a lo s  lados mas la rg o s-  

lG§i de l a  ranura y que está  situado aproximadamente en un pun 

to medio entre l a  ranura y l a  p e r ife ria  d el'cilin d ro »  Lar- 

palanca tiene dos brazos que se proyectan desde e l pivo­

te  en direcciones que son aproximada y mutuamente perpen­

diculares»' La cara presentada hacia a trá s  de la  proyección 

15jgj 42 es perpendicular a l  e je  d e l,c ilin d ro , en lugar de es­

ta r  inclinado respecto a l  mismo, como se muestra en la s  -  

figuras 2 y 3*«
Guando el cilin d ro  está  en su posición e x te r io r , 

un brazo de la  palanca se proyecta a través de la  ranura-, 

20» y se mantiene la  palanca en esta  posición mediante aoopla 

miento entre e l otro brazo y l a  proyección formada en e l -  

alojamiento del c ilin d ro . Cuando se in ten ta  in se rta r  l a  -  

l la v e , la  fuerza aplicada en dirección de avance.a l a  -  

palanca por acoplamiento de la  lla v e , desplaza axialmente 

25$ a i  cilin d ro  hacia aL in te r io r  y a l producirse este  movi­

miento a x ia l , l a  palanca puede a rticu la rse  a una segundad- 

posición en l a  que queda separada de l a  ranura y en la  

que se acopla a l a  proyección para mantener a l cilin d ro  -  

en su posición internad
3°» 1 rc o T A

La Patente de Invención que se s o l i c i ta  por —
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vein te  años, para España, de acuerdo con l a  vigente Legi&r

lació n ,. deberá re ca e r  sobres "PEREECCIONAMIENTOS EN LA - -  

CONSTRUCCION LE LOS DISPOSITIVOS EDOQUEADORES DE LAS CO­

LUMNAS DE DIRECCION DE VEHICULOS A MOTOR", con Prioridad- 

de la  Solicitud- de Patente en Gran Bretaña núm. 50706/72- 

de fecha 3 de Noviembre de 1Í972, segán la s  c a ra c te r ís t i ­

cas esenciales de la s  "siguientes:

R E I V I N D I C A C I O N E S  

1SV- Perfeccionamientos en l a  construcción dé­

lo s  dispositivos bloqueadores de la s  columnas de dirección

de vehículos a motor, que comprenden un mecanismo de segu 

ridad para e v ita r  e l  movimiento del perno a su posición -

bloqueadora, por lo  menos mientras l a  lla v e  se encuentra- 

totalm ente insertada en l a  ranura, incluyendo t a l  mecanis_ 

mo de seguridad un elemento de retención del perno que es 

desplazable respecto a l  cuerpo entre una posición activai-

y o tra  in a ctiv a , en l a  primera de cuyas posiciones sola­

mente e l elemento de retención impide eficazmente e l movi 

miento del perno desde su posición de lib eració n  a su po­

sició n  bloqueadora, y un elemento d etector de la  lla v e  —  

montado en el miembro receptor de la  misma y desplazable- 

respecto a  é l entre una primera y una segunda posiciones, 

l a  primera de la s  cuales puede se r  ocupada por e l elemento 

d etector citado solamente cuando la  lla v e  no se encuentra 

en e l  miembro receptor de e l la , siendo ocupada l a  segunda 

posición por e l elemento d etector cuando l a  lla v e  es in­

sertada por completo en el miembro re ce p to r, disponiéndo­

se de t a l  manera e l mecanismo de seguridad que e l elemento 

de retención no se mueve de su posición a ctiv a  a l a  in a cti

va hasta que e l elemento d etecto r de la  llav e  se mueve a—

su primera posición’»'1
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28f¿ - Perfeccionamientos en la  construcción do­

lo s  dispositivos bloqueadores de la s  oolumnas de dirección  

de vehículos a motor, según la  reivindicación  1»", en lo s -  

que el mecanismo de seguridad incluye a l  miembro receptor

de la  lla v e , éste  es desplazable axialmente respecto a l  -
% ■ , , '

cuerpo cuando e l  elemento d etector de aquella es ta  en su—

primera posición y se disponen medios de transmisión dei- 

movimiento a x ia l del miembro receptor de l a  lla v e  a l  ele­

mento de retención para moverlo desde su posición activa^- 

a l a  inaotivaí.'LU#
3§-#-  Perfeccionamientos en l a  construcción de—  

lo s  dispositivos bloqueadores de le s  columnas de dirección  

de vehículos a motor, según l a  reivindicación 2», en lo a -  

que el elemento de retención es axialmente desplazable —  

T¿ris respecto a l miembro recep tor de la  lla v e  y se dispone un- 

re so rte  que impulsa a l  elemento de retención hacia su posi

ción activad
Perfeccionamientos en l a  construcción dé­

lo s  dispositivos bloqueadores de la s  oolumnas de direccióte. 

20; úe vehículos a motor, según la s  reivindicaciones 28 6 38 , -  

en lo s  que e l elemento detector de la  lla v e  se dispone —  

normalmente ocupando su primera posición, en l a  que se — 

proyecta a l  in te r io r  de l a  ranura para su acoplamiento —  

con la  lla v e  durante l a  in serción  de l a  misma en l a  cita^  

25!oída ranura, disponiéndose medios bloqueadores para impedir 

e l movimiento del elemento d etecto r de l a  lla v e  a su según 

da posición mientras e l miembro recep tor de aquella estaf­

en posición a x ia l e x te rio r  y disponiéndose e l  referid o  -  -  

elemento detector de modo que transm ita una fuerza a x ia l-  

3°» mente d irigid a a l miembro recep to r, de manera que t r a s  la

intentada inserción de l a  lla v e  e l miembro recep tor de

-  21 -
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é s ta  se desplace a una posición a x ia l in te rio ré

5 S .-  Perfeccionamientos en l a  construcción d e~

■ lo s dispositivos bloqueadores de la s  columnas dê  direc— — 

ción ¿fe vehículos a motor,, según cualquiera de la s  ante— 

5̂ 5 r io re s  reivin d icacion es, en lo s  que la  ranura para la  — — 

lla v e  es de sección tran sv ersal rectangular y e l elemen­

to  d etecto r de l a  llav e  se dispone para un movimiento re s  

pecto a l  miembro receptor de aquella en dirección parale­

l a  a  lo s  lados más cortos de l a  citad a ranura^

Perfeccionamientos en l a  construcción de—

lo s  dispositivos bloqueadores de la s  columnas de direc-----

ción ae vehículos a motor, según cualquiera de la s  ante- -  

r io re s  reivindicaciones en lo s que el elemento d etector  

• de la  lla v e  está  situado junto a la  boca de la  ranura pa 

15M ra  aquella!1
7Se-  Perfeccionamientos en la  construcción dé­

lo s dispositivos bloqueadores de la s  columnas de direo----

ción de vehículos a motor, que comprenden l a  combinación- 

de un dispositivo bloqueador según cualquiera de la s  r e i -  

20* vindicaciones 2 , 3 y. 4 y un in terru p to r e lé c tr ic o  que in­

corpora contactos del in terru ptor de encendido accionables 

mediante rotación  del miembro receptor de la  l la v e , en l a  

que e l  medio de transmisión funciona solamente cuando e l-  

miembro receptor de l a  lla v e  está  en una posición ro ta to -  

25,¿l r i a  que corresponde a una condición ab ierta  de lo s  contan

to s  del interruptor®
8a— Perfeccionamientos en l a  construcción de lo s  disposi 

tiv o s bloqueadores de la s  columnas de dirección de vehí­

culos a motor, según l a  reivindicación 7 8 , en cuya combi- 

30® nación e l miembro recep tor de la  llav e  es impulsado a r e -
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so rte  en dirección a x ia l hacia el e x terio r del cuerpo y -  

se dispone un medio de retención para mantener a l  miam—  

hro receptor de la  llav e  en posición a x ia l in terna mien­

tra s  se encuentra en una posición ro ta to r ia  correspondien 

te  a una condición cerrada de los contactos del interrup­

to r  de encendido®
98V- "PERFECCIONAMIENTOS EN IA CONSTRUCCION DE­

LOS DISPOSITIVOS ELOQUEADORES DE LAS COLUMNAS DE DIREC----

CIÜN DE VEHICULOS A MOTOR"®

Según queda sustancialmente d escrito  en l a  pre­

sente Memoria Descriptiva» que consta de v e in titré s  hojas, 

e scrita s  a máquina por una sola cara;,7  acompañada de dibu­

jos®
Madrid, 3 1 OCT. 1813
LOWE & ELETCHER LIMITED.



a^-LW
f7 

73 
3

M
ay



¿O W E  &  FLETCt/ER. U M iTE-D

¿rS cxffa  \/crricr6fe



~ v m

,**«34 «íí-Wl£o\M E fc FLGTCfSEX UM fTED
P.P. "

FRANCISCO GAROXXABRERIZQ  
p. P.

Firmado! M * D o lc íw J ó fq M r a



o 3í§fí
¿0W& &  F¿BTCtf£J¿ ¿JMITEb________________________  MOJAS:- ¿o/c*. 2


	Bibliographic data
	Description
	Claims
	Drawings



