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PATENTE DE INVENCION

por VEINTE ANOS

a favor de la compafifle mercantil francesa "SOQIETTENALSAQIENNE
DE CONSTRUCTIONS MECANIQUES DE MULHOUSE ",‘domiéiii'adé en 1,rue

de la Fonderie, Mulhouse (Francia), poOXr:

" SOPORTE PARA LOS BOTES DE MOVIMIENTO CIRCULAR, QUE SE DISPO-
NEN A TA SALIDA DE LAS MAQUINAS TEXTIIES "

=

MEMORIA DESCRIPTIIVA

La invencidn hace referencia a los soportes de botes dota-
dos de un movimiento de traslacidn circular, que se sitden a la
galida de ciertas miquinas textiles.

Estos dispositivos permiten depositar la cinta de fibras
textiles o andlogo, dentro del bote, sin torsién, mediante un
gistema de reparticién spropiasdo, por ejemplo, un sistema de
adujadod

Los dispositivos de este género actualmente conocidos pre-
sentan ciertos inconvenientes. Estos dispositivos, en efecto,
comportan en generai un mecanismo relativemente complicado, que

comprende tres ruedas dentadas, un camino de rodadura excéntri-
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co con regpecto al eje de la ruedg de gobierno, y un gran niime-
ro de piezas en movimiento. De todo ello se deduce gue estos
dispogitivos son costosos, pfesentan una alturs relativamente
grande, que no permite integrarlos fécilmente en dispositivos
automfticos de cambio de bote, y no admiten le regulacidén del
valor del radio de giro. Ademds, no resulta fécil incorporar a
tales dispositivos un mecanismo que permita esegurar la deten—
cidn del movimiento en un punto preciso predeterminado, que re-
sulte favorable para la operacién de cambio de botes. Por Glti~
mo, la plataforma porta-botes de tales dispogitivos, dotada de
forma cireular, no ajusta contra la base sobre la q;e se dispo-
ne el bote de reserva.

El objeto de la invenciln estriba en realizar un soporte
de botes que no presente los inconvenientes que han quedado in-
dicados, propiocs de los”dispositivos conocidos,.

A este efecto, de acuerdo con la invencibn,el soporte del
bote se halla constituido por una plataforma horizontal, prefe~
rentemente rectangular, provista de medios de retencidn de un
bote y situada sobre al menos tres bolas dispuestas cada una em
el iﬁterior de una cubeta cilindrics, fijada sobre una base que
soporta tambien dos maniveles horizontales paralelas acopladas
o una transmisidn de sincronizacién y a un érgano de arrastre
en rotacidn, estando fijadas en forma articulada las extremida-
des de las expresadgs manivelas a dos puntos de la indicads
plataforme.’

Una estructura como la descrita resulta sumamente simple
y alcanza un débil precio de coste. Sus dimensiones en altura
son muy reducidas, lo que facilita su incorporacidn a un dispo-
gitivo de cambio automitico de bote. En fin, resulta posible
equiper el dispositivo con manivelas de longitud regulable, lo

que permite ajustar a voluntad el valor del radio de giro del



10

15

20

25

30

movimiento de traslacidn circular que se imprime gl bote.

Ia invencidn podrd ser fifs ficilmente comprendide & tra-
vés de la lectura de la deécripcién que gigue y del examen de
log dibujos anexos, que muestran, a tfitulo de ejemplo no limi-
tativo, una forma de realizacidén de un soporte de bote gegln la
invencidn,'

En estos dibujos: ' 7

Ia figura 1 es una vista en planta del dispositivo, en la
que sé han practicado ciertos cortes parciales;

Y la figura 2 es un corte vertical del propio dispositivo,
realizedo siguiendo gensiblemente la linea II-II de la figura 10

El soporte dotado de un movimiento de traslacién circular
que se ha representado en las figuras 1 y 2, se destina a sopor-
tar un bote 1 dispuesto a la salida de una miquine textil y des-
tinado a reoibir una cinta de fibras segin uns distribucidn de-
terminada, especlalmente por adujado, realizadé a través de un
sistema clésico apropiado.

El fondo del bote 1 descansa sobre una plataforms horizon-
ta] reatangular 2 en relacin con el que se halla inmovilizado
a través de unos medios apropiados de retencidn, que en este
ejemplo me hallan constituidos por ung pinze integrada por una
mand{bula fija 4 y una mandfbula mévil 5. Le nmendfbule fija 4
es golidaria de un soporte 6 f£ijado sobre 1la plataforma 2, y la
mandfbula mévil 5 es soportads por la extremidad del vastago
del pistén 7 de un gato de flufdo a presidn 8. EL cilindro 9 de
este gato hidréulico es sostenido por un soporte 11 fijado tam-
bien sobre la plataforma 2.

Ia plataforma 2 descansa sobre al menos tres bolas 14, con-
c:etamente en nimero de cuatro en el ejemplo, dispuestas segﬁn.
los cuatro vértices de un.recténgu16 y descansando cada una so-

bre el fondo de una cubeta cilindrica 15, £ijada sobre una
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La plataforms 2 puede hallarse animada de un movimiento
de traslacién circular por medio de un dispositivo mecénico
consﬁituido esenciglmente por dos platos-manivela 21, 214 sb-
porta@os por sendos drboles verticales 22, 22A, suspendidos
de una pleting 25 que descansa sobre la base 16 por mediacidn
de soportes 24. Cada uno de los expresados platos-manivela
presenta una aberturs radial 25, en un punto cualesquiera de
la que puede ser inmovilizada una espiga 26, que enchufa en
un maenguito 2;, solidario de un brazo 28 fijo a la plataforma.

Los dos platos-manivela 21, 21A se hallan acoplados entre
si pof medio de una trensmisién sincronizadora, constituida
en el ejemplo por un &rbol horizontal 31 que lleva dos forni-
1llos sin f£in 32-324 , respectivamgnte acoplados a dos ruedas
dentadas tangentes 34, 344, que, & su vez, se hallan respecti-
vamente solidarizadas a los dos platos-menivela 21-21A. El
4rbol 31 es arrastrado en rotacién por medio de una trensmi-
sidn por cadena 39, a partir de un motor eléetrico 38, equipa-
do con un reductor de velocidad, fijado sobre un soporte 41
soliderio de la pletina 23.

Sobre una plataforma de espera 42 que se encuentra al mis—
mo nivel que la plataforma 2, puede disponerse un bote vacid
de reserva 1B. EL bbte lleno 1 puede ser evacuado sobre una
plataforme de selida 43 tambien situada al mismo nivel que 1s
plataforms, 2._ -

El cambio de bote se efectla cuando la plataforma 2 ocupa
la posici&n representada con una 1inea de trazos y seﬁa}ada con
la referencia 24 . En esta posicidn, el bote 1A soportado por
la plataforma queda gituasdo justo enfrente del bote de reserva
1B. Se obtiene este resultado merced o unZsistema de posicio-

nemiento bisicemente constituido por un captor magnético £ijo
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45 situado en las proximidades de la trayectoria de un contac—
to 46 de metal Terromagnético, fijado a la periferia del plato-
manivelas 21. El captor magnético 45 se halla intercalado en el
circufto de control de la alimentacidn del motor eléetrico 385!
El funcionamiento del dispositivo es el siguiente:
Estando el bote 1 aprisionado entre las dos mandibulas
4-5 dé la pinza, sobre la plataforma 2, y hallandose en funcio-
namiento el motor eléctrico 38, los dos platos-manivels 21,
21A giran de manera sincronizeda e imprimen a los dos brazos
28, 284 , y, consecuentemente, a 1lg plataforme portabotes 2,
un movimiento de traslacién circular cuyo radio es igual al de
las manivelas definidas por lasg espigas”26, 26A solidarias
de los dos pletos rotativos 21, 21A . Lme bolas 14 sobre las
que descansa la plataforma 2 ruedan gobre el fondo de las co=-
rrespondientes cubetas, describiendo circunferencias cuyo ra-
dio equivale a la mitad del radio del movimiento de traslacidn
circuler descrito por la plataforma 2, que goporte el bote 14
Para ausfituir el bote 1 por un bote de reserva 1B, se pa~-
ra el motor 38ﬁ v, merced gl dispositivo integrado por el cap-
tor magnético 45, la plataforma 2 se detiene exactamente en
lg posicién 24 , en la que debe efectuarse el cambio de botes.
Se hace retroceder la mandfbula mévil 5 actuando sobre el ga-
to hidrdulico 8 y se evacua el bote 1A sobre la plataforma de
salids 43 en la direccién de la flecha £ , situando el bote
de reserva 1B sobre la plataforma 2. Se clerra seguidemente
la mandf{bule mfvil 5, y se pone nuevamente en marcha el motor
383 7
Se puede regular, a voluntad, el radio de giro del movi-

niento de traslacién circular efectuado por la plataforma porta

bote 2, ajustando el radio de las yanivelas congtituidas por

los platos-manivelas 21, 21 A mediante el desplazamiento de
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las espigas g6, 26A, a lo largo de las ranuras radiales 25,
254 previstas en los expresados platés-manivela.

Se comprende que la invenciln no queda en absoluto limi-
tade o la forma de realizacién descrita y representada, sind
que es posible aportar modificaciones a la misma, seglin las
gplicaciones ﬁrevistas, sin epartarse, por ello, del marco de

la invencidns'

SE REIVINDICA. . 5 7 '
B R Soporte para los botes de movimiento cirouler, que
se disponén o 1la salida de las mdquinas textiles, caracteriza-
do por estar constituido por una plataforma horizontal provis—
ta de me@ios de retencidn de un bote y descansando sobre al
menos tres bolas cada una de las cuales se halla dispuesta en
el interior de una cubeta cilfndrica fijade sobre una base que
soporta tambien dos manivelas horizontales parslelas acopladas
g una transmisidn de gincronizacidn y a un §rgano de arrastre
en rotacidn, estando las extremidades de las expresadas mani-
velas articuladas en dos puntos de la indicads plataforma,!

2 - Soporte, segin la reivindicacidén primers, caracteriza-
do porque la plataforme es rectangulare

3 - Soporte, segln la reivindicaciln primera, caracteri-
zado porque las manivelas referidas con de longitud regulabled

47— Soporte, segln la reivindicacidn primera, caracteri-
zado porque los medios de retencidn del bote se hallan cons-
tituidos por una pinza, soportada por la plateforma referiday
que comprende ung nand{bula fija y una nendfbula mévil opuesta,
preferentemente sometida a la accibn de un gato hidréulico. -

5 - Soporte, seglin la reivindicacidn primera, caracteri-

zado porque se halla provisto de un sistenma de posicionamiento




del paro de la plataforma en una posicidn constante predeter— .

minadac _ _
6 = Soporte para los botes de movimiento circular, que

se digponen a la selida de las méguinas textiless

Consta la presente Memoria Descrip-
$ive de siete hojas mecenografisdas, es-
critas por una sola cara, numeradas del
1 al 7, con sus lineas numeradas, a su

vez, de cinco en cinco y de dibujos

RNEXO08.
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