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A.

El p resen te  invento se r e f ie re  a un sistem a de 
reproducción de información y, de un modo más p a rticu ­
l a r ,  a l  conjunto de captación de un sistem a de reproduc­
ción. de información de video.

5. En o ie r to s  sistem as de reproducción de inform ación,

M
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l a  inform ación de video se re g is tra  en un disoo por medio ■ 
de modulaciones que después se pueden d e te c ta r  como variacio-j 
nes capacitivas*  Un disco  de vídeo incorpora variac iones geo­
m étricas en e l fondo de un surcó e s p ira l  en l!á su p e rfic ie  de 
un d’isc o . La su p e rfic ie  del disco con suroo comprende un ma­
t e r i a l  conductivo cub ierto  por una delgada capa o recubrim ien­
to  de m ateria l d ie lé c tr ic o . Una aguja seguidora tie n e  una 
su p e rfic ie  conductiva que cooperaeon e l m ateria l conductivo 
y la  capa d ie lé c tr ic a  para formar una capacitancia  que v a r ia  
debido a la s  v a riac io n es geom étricas-a medida que e l disoo 
g ira  durante l a  reproducción. Sistema de é s te ..tip o  se d e sc ri­
ban en la  so lic itu d  de paten te  USA. número d e .s e r ie  126.772, 
t i tu la d a ,"  REGISTRO DE INFORMACION Y SISTEMA DE GRABACION/ 
REPRODUCCION PARA LOS MISMOS", y en la  s o lic i tu d  de paten te  
USA número de se r ie  258.645* '

En lo s  sistem as del tip o  d e sc r ito  anteriorm ente,una 
aguja que funciona en un surco del disco forma un cap ac ito r 
con l a  m etalización de d isco , variando esta  capacitanc ia  se­
gún g ira  e l d isco . E stas variac iones cap ac itiv as  son p a rte s  
de un c irc u ito  sin ton izado  variando la  frecuencia  resonante 
del c irc u ito  sin tonizado según v a ria  la  capacitancia  de la  
aguja y e l d isco . El c irc u ito  sin tonizado se a c tiv a  a trav és 
de acoplam iento inductivo  a un o sc ilad o r de frecu en c ia  cons­
ta n te .  Como la s  señales del osc ilado r de frecuencia  constan­
te  se alimentan, a l  c irc u ito  sin tonizado, la  frecuencia  reso­
nante d e l  c irc u ito  sin tonizado v a r ia rá  debido a la s  v a r ia ­
ciones de capacitanc ia  en tre  la  aguja y e l d isco . Por lo  tan ­
to ,  la  respuesta  del c irc u ito  sin tonizado a l  v o lta je  de la  
señal de excitac ión  cambia en función a la  información del 
d isco . De é s te  modo se generan señales de sa lid a  cuya ampli­
tud v a ria  en función a l a  información gtabada en e l  d isco . Las
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señales de sa lid a  v a ria b le s  en amplitud sena detectadas por unj 
d e tec to r de c re s ta s  duplicador del v o lta je , se am plifican, 
y 3e alim entan' a la  c ir c u i te r ía  de u ti l iz a c ió n  de la  señal

del sistema de reproducción.
En lo s  -sistemas del tip o  d e sc rito  anteriorm ente, e l 

porcen taje  de modulación de la s  señales de tectadas por .el. de­
te c to r  de c re s ta s  duplicador del v o lta je  e stá  en función a l a  
re lac ió n  del cambio en capacitancia  en tre  la  aguja y e l  d is ­
co a la  capacitancia  equivalente to ta l  del c irc u ito  s in to ­
nizado. Como e l  cambio en capacitancia  puede se r  muy pequeño, 
e l porcentaje  de modulación de la  señal detectada puede se r i 
también muy pequeño. Esto hace que la  recuperación de l a  in -  | 
formación reg is tra d a  o grabada sea d i f i c i l  debido a "inunda— j 
ción" por e l  c irc u ito  y otro ru ido  in troducido  en e l sistem a.| 
For lo  ta n to , .es conveniente aumentar e l porcentaje  de modu- j 
lación  de la  señal de tectada reduciendo a l  mínimo la  oapaci- i 
ta n c ia  equivalente to ta l  del c irc u ito  s in ton izada .

Eos c irc u ito s  sin ton izados del tip o  empleado en 
la  so lic itu d  de paten te  USA número de se r ie  258.645, ten ían  | 
una lín e a  de transm isión para proporcionar la  inductancia  y 
capacitanc ia  equivalen tes para e l c irc u ito  sin tonizado con 
la  aguja conectada a la  lín e a  de transm isión que proporciona-' 
ba un cambio en capacitancia  cambiando, por ló  ta n to , l a  r  es-j 
puesta de frecuencia  de l c irc u ito  sin ton izado . i

Por la  exposición a n te r io r  se podrá observar que J 
la  reac tanc ia  de la  l in e a  de transm isión y de la  aguja son 
muy determ inativas de la  respuesta  de frecuencia  del c irc u ito  
sin ton izado . El cambio de una aguja, de la  grabación y la  va­
riac ió n  en la  fab ricao ión  y montaje del sistem a a n te r io r  !
afectan  a la  capacitancia  en derivación-del c irc u ito  s in to n i
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zado. Por lo  tan to  es conveniente l im ita r  e s té  cambio an ca­
p ac itan c ia  para que sea lo  menor posib le .

En la  so lic itu d  de paten te  USA n2 de s e r ie  258.645 
se dispone una conexión e lé c tr ic a  en tre  l a  lín e a  dé transm i­
sión y la  aguja para d e te c ta r  e l cambio en capacitancia! entre  
la  aguja y l a  grabación del d isco . Esta conexión co n sis te  en 
un h ilo  muy delgado que proporciona una conexión e lé c tr ic a  
en tre  la  aguja y la  l ín e a  de transm isión . Por lo  tan to , 
e l h ilo  proporciona una conexión en tre  la  l ín e a  de transm i­
sión f i j a  y la  aguja f le x ib le  móvil. Aunque h i lo  proporciona 
una conexión adecuada tie n e  lo s  inconvenientes de t (1 ) rom­
perse fácilm ente  debido a su pequeño diám etro, ( 2) l a  long i­
tud del h ilo  podría v a r ia r  durante la  fab ricac ió n  y montaje

I
d e l sistem a cambiando por lo  tan to  l á  capacitanc ia  y l a  indu<i 
tan c ia  del c irc u ito  sin tonizado equivalente, y ( 3) l a  rig idez  
de l h ilo  suma tensión  a l a  aguja, siendo por lo  ta n to  un im*- 
pedimento mecánico a l  seguimiento de la  aguja. Para cambiar 
la  aguja, se tien e  que desconectar y después volverse  a co­
n e c ta r . Por lo  tan to , s e r ia  de desear e l red u c ir  lo s  incon­
ven ien tes d e sc r ito s  lo  más posib le  en un sistem a én se rv i­
c io .

\

Otro problema asociado con lo s  sistem as d e sc rito s  
anteriorm ente ós la  elección  apropiada de un tray ec to  de vueü 
ta  a masa de RE. Una técn ica  ideada co n sis te  en u n ir  p re s i­
l l a s  a l  d isco  y aco p la rlas  e léctricam ente a la  base del sopo:^ 
t e  de l d isco que actúa como masa d e l sistem a. Las p r e s i l la s  
proporcionan un tray ec to  a masa de RF en tre  la  aguja y la  
masa de l sistem a y , a l  mismo tiempo, su je tan  e l disco a l p la ­
to  g ir a to r io .  El problema que e x is te  con e l empleo de p re s l-
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l i a s  en lo s  sistem as a n te r io re s  es la  in troducción  de una 
gran reac tanc ia  en tre  la  aguja y la  v u e lta  de RF iue añade 
capacitanc ia , indüctancia y pérdida de la  re s is te n c ia  ele la  
grabación. Como esta  reac tan c ia  indeseable a fe c ta  a la  capa­

se c itan o ia  de detección de la  capacitancia v a ria b le  de la  graba­
ción, es conveniente por lo  tan to  red u c ir a l  mínimo esta  reac 
tan c ia  en tre  la  aguja y la  v u e lta  a masa de RF.

En lo s  sistem as del t ip o  d eso rito  anteriorm ente, la  
/ . • 

sen sib ilid ad  del sistem a de captación es menor cuando la  agu­
ja  d é tec ta  la s  V ariaciones geom étricas en la  grabación del 
disco en el borde del disco que cuando la  aguja d e tec ta  la  
variación  geométrica en e l centro del d isco . Así mismo se 
ha observado que l a  captación de ru ido  d isperso  es mayor <gn 
e l borde del disco que cuando la  aguja se encuentra más haciaj 
e l centro del d isco . La sen sib ilid ad  aumenta y la  captación 

15. de ruido d isperso  se reduce 3egún 3e vá avanzando por la  gra­
bación del d isco . Por lo  tan to  es conveniente c o rre g ir  esto s 
cambios en sen sib ilid ad  de forma que la  sen s ib ilid a d  de l d is ­
p o sitiv o  cap tor y su sen sib ilid ad  a l ruido d isperso  o p a rá s i­
to  permanezca re la tivam ente  constante sobre todo e l d isco .

20. Según una modalidad de p referenc ia  d e l p resen te  in -
!

vento, un sistema de reproducción de información para recu- j 
p era r información grabada en un disco  comprende un primer | 
d isp o s itiv o  para r e c ib i r  la  información y una caja  de susten­
tac ión  conductiva, ün segundodispositivo.,que comprende • una 

25. fuen te  de energía de señal se acopla a l  primer d isp o s itiv o .
Un elemento conductivo montado de una forma f le x ib le ,  que 
jíiene un primer y un segundo term inales se preves oon el p r i ­
mer term inal conectado de una forma móvil a la  caja  de susteE- 

30. tac ión  y .el segundo térm inal acoplado a l primer d isp o s itiv o .
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El elemento conductivo so stiene  mecánicamente a l  primer d is ­
p o sitiv o  y forma también una lín e a  de transm isión con la  caja 
de susten tac ión  circundante. Se estab lece  un c irc u ito  s in to ­
nizado que comprende la  reac tan c ia  de l a  lín e a  de transm isión 
y la  reac tan c ia  d e l primer d isp o s itiv o . La fuen te  de energía  
de l a  señal se acopla a l  c irc u ito  sin tonizado para a c tiv a r  
dicho c irc u ito  sin tonizado de forma quelas señales moduladas
por la  información de la  grabaoión ^e d e sa rro lle  en e l c irc u í

! ' 
to  sin ton izado .-

,1 i

Según una c a ra c te r is t ic a  ad ic iona l del sistema 
de reproducción de información d e sc rito  anteriorm ente,, la  ca­
ja  de susten tac ión  conductiva se diseña pon la s  dimensiones 
n ecesaria s  para que, cuando se-.coloc.a sobre e l medio de re­
g is t ro  o grabación para l a  reproduoción, se forma un trayect< | 
de v u e lta  de baja  impedancia para la s  señales d esa rro llad as
en e l c irc u ito  sin tonizado convenientemente p rev is to  por ca­
p ac itan c ia  en tre  e l medio de re g is tro  o grabación y l a  caja  

de su sten tac ión .
La f ig u ra  1, es un diagráma esquemático de conjun­

to s  de un sistem a $e reproducción de inform ación que inedrpo-
ra  lo sp r in c ip io s  del inven to .

La f ig u ra  2A, es una v is ta  superior, del conjunto 
del brazo de captación empleado en la  so lic i tu d  de paten te  
número de s e r ie  258.645 con la .p a r te  superio r de l conjunto 
quitada y la  f ig u ra  2B, es una v is ta  de co stad o 'd e l conjunto 
del brazo de captación ilu s tra d o  en la  f ig u ra  2A con e l cos­
tado del conjunto quitado.

J<a fig u ra  3A, es una v is ta  superior del conjunto, 
del brazo de captación que incorpora lo s  p rin c ip io s  delp re  -  
sen te  invento , con la  p a rte  superio r del conjunto qu itada, y
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la  figura 3B as una vista de costado del.conjunto del brazo 
de captad6n ilustrado en la figura 3A con el costado del con
junto quitado.

la  figura 4A, es un diagrama esquemático de circuito
que ilustra e l circuito equivalente de un conjunto, de brazo 
de captación de la figura 3A, la figura 4B es una vista a ma­
yor escala de la abertura de la aguja representada en la figu­
ra 3A, y la figura 4C es una v ista  a mayor escala del con­
junto de la aguja de la figura 3B, que ilustra también los  
elementos inductivo, capacitivo, y resistivo asociados con 
la vuelta a masa de EF del conjunto ilustrado en la  figura

3B.
Refiriéndonos a lo s  d ibu jos y , de un modo más par­

t ic u la r ,  a la  f ig u ra  1 , se i lu s t r a  una aguja 10 en forma de ! 
conjunto. l a  aguja 10 t ie n e  una su p e rfic ie  conductiva que 
coopera con variac iones geom étricas en un medio de re g is tro , 
no i lu s tra d o , para form ar variac iones cap ac itiv a s  en tre  la  
su p e rfic ie  conductiva de la  aguja y e l medio de re g is tro .L a s  
variac iones cap ac itiv as  forman p a rte  del c irc u ito  sintonizado 
en la  etapa d e tec to ra  y de c irc u ito  sin ton izado  11. La etapa 
d e tec to ra  y de c irc u ito  sin tonizado 1 1 , comprende un d e te c to r  
de c re s ta s  duplicador del v o l ta je  y un c irc u ito  o sintonizado 
cuya frecuencia  resonante v a ria  por la s  variac iones geom étri- 
oaa habidas en l a  grabación del d isco . Una ¿tapa osciladora  
12 proporciona stf-ales de sa lid a  que se acoplan mutuamente j 
por acoplamiento inductivo  a la  etapa de tec to ra  y de o iro u i-  
to  sin tonizado 11. Las señales acopladas a la  etapa 11 a c t i ­
van e l  c irc u ito  sin ton izado . Según v a r ia  la  frecuenc ia  reso­
nante de l c irc u ito  sin tonizado debido a variac iones geom étri­
cas d e l medio de re g is tro  o grabación, la  respuesta  del c i r
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cu ito  sin tonizado a l  v o lta je  de excitación, procedente del os­
c ila d o r  v a r ia  también. l a s  va riac iones soá detectadas por e l 
d e te c to r  de c re s ta s  duplicador de v o lta je  en l a  etapa 11  y 
se alim entan a una etapa pream plificadorfi 15 an tes de alimen­
ta r s e  mediante un enchufe hembra 16 y un enchufe macho:!7  a l  
c irc u ito  de u t i l iz a c ió n  de l a  señal del sistem a de reproduc­
ción de información 18. Una etapa' de con tro l automático de 
l a  ganancia 19 de tec ta  e l n iv e l de la  señal inyectada por e l 
o sc ilad o r 12 en e l c irc u ito  sin tonizado de l a  etapa 11. La 
etapa de con tro l automático de la. ganancia 19 a ju s ta  l a  ganar, 
c ia  de la  etapa osc iladora  12 para te n e r  la  seguridad de que 
la s  señales de sa lid a  procedentes de l a  etapa osciladora  
sean de t a l  magnitud que se inyecté  una señal de amplitud 
constante en e l c irc u ito  sin tonizado de la  etapa 1 1 .

Una etapa de c o n tro l automático de frecuencia  20 se 
acopla en tre  l a  etapa d e tec to ra  y de c irc u ito  sin tonizado 11 

y la  etapa osciladora  12. La etapa-de con tro l automático de 
l a  frecuencia  20 a ju s ta  la  frecuencia  de funcionamiento de l a  
etapa osc iladora  para mantener.una separación constante entro  
l a  frecuencia  c e n tra !  nominal dol c irc u ito  sin tonizado de la  
etapa 1 1  y la  frecuencia  de l a  señal de sa lid a  dé' la  etapa 
osc ilado ra . Con esto se tie n e  la-seguridad- que e l  sistema 
funciona en e l punto deseado sobre la  curva de la  respuesta  
de l c irc u ito  sin tonizado. En lo s  sistem as'de. reproducción 
de información d e sc r ito s  en la s  so lic itu d e s  de pa ten tes EE. 
UU.mencionadas anteriorm ente, e l punto de operación se en­
cuentra sobre l a  curva de frecuencia  más baja o l a  "falda" 
de la  respuesta  de frecuencia  del c irc u ito  sin ton izado . La 
etapa de co n tro l automático de ganancia 19 y la  etapa de con­
t r o l  automático de frecuencia  20 aseguran cada una que ex is-
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ta  una re lac ió n  predeterminada en tre  la s  señales de ex c ita ­
ción alim entadas a l c irc u ito  sin tonizado f  la  respuesta  de 

la  frecuencia  de l c irc u ito  sin tonizado.
Una etapa de con tro l de detección ¿1 acoplada a l a  éta 

pa osc iladora  en tra  en acción cuando la  separación de l a  f r e ­
cuencia en tre  la  frecuencia  nominal del c irc u ito  sin tonizado 
y la  frecuencia  de la s  señales de sa lid a  de la  etapa o sc ilad o ­
ra  se desvían más a l lá  de un lím ite  estab lec id o . Dichas des­
v iac iones puede ten e r lu g ar cuando se presentan condicionas 

que afectan  gravemente a la  frecuencia  resonante de l c irc u i­
to  sin tonizado en la  etaoa 1 1 , como por ejemplo ouando la  aguj- 
ja  se qu ita  dé l disco cuando e3tá  en la  guia de entrada a la  
grabación. Cuando en tra  en acción l a  etapa de co n tro l de de­
tección  21, la  frecuencia  de funcionamiento de la  etapa osci­
ladora  12 se a ju s ta  a l  estado de detección in i c i a l .  La frec u e i 
c ia  de funcionamiento se a ju s ta  de forma que se establezoa 
una re lac ió n  in ic i a l  conocida en tre  la  frecuencia  c e n tra l 
nominal del c irc u ito  sin tonizado y l a  frecuencia  de l a s  seña­
le s  de sa lid a  de la  etapa o sc ilado ra . En e l estado de detec­
ción in ic ia l ,  la  frecuencia  de la s  señales de sa lid a  de l a  
etapa osciladora  e stá  muy por debajo de su frecuencia  de fun­
cionamiento normal pero dentro de la  gama de enganche de la  
etapa de con tro l de frecuencia  automático 20. La etapa de con­
t r o l  automático do frecuencia  20 b arre  l a  frecuenc ia  de fun­
cionamiento de la  etapa osciladora  16 hasta  que se re e s ta b le ­
ce l a  re lac ió n  de frecuencia  predeterminada en tre  l a  freouen-i 
c ia  cen tra l nominal del c irc u ito  sin tonizado y la  frecuencia  
de la s  señales de sa lid a  de la  etapa o sc ilado ra .

Tomemos ahora como re fe ren c ia  la s  f ig u ra s  2A y 2B 
La f ig u ra  2A, es una v is ta  superio r de un conjunto de brazo
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de captación u til iz a d o  ©n la  so lic itu d  de p a ten te  USA 258,645 
con l a  p a rte  superio r de l conjunto quitada. Las señales de a l 
ta  frecuenc ia  de la  etapa osciladora  12 de la  f ig u ra  1 se aco­
p lan  a l  conector de entrada de EP 34. El conector de entrada 
de KF se acopla a l  r e s i s to r  f in a l  33 que se acopla a l a  caja  
de l "brazo de captación 32 que actúa como masa. Un h ilo  conduc­
to r  35 se acopla por un extremo a l a  caja  del brazo de capta­
ción puesto a masa 32 y por e l o tro  extremo a Un conjunto 
de aguja 38 a trav é s  de un a is la d o r  de disco de te f ló a  36 y 
un conector de h i lo  delgado 37. El h ilo  conductor 35 forma 
una l ín e a  de transm isión de aproximadamente 1/4  de long itud  
de onda con e l plano de masa de la  caja  de l brazo de capta­
ción 32. El conecto r'de  h ilo  delgado 37 acopla e l h i lo  conduc­
to r  35 a l  conjunto de aguja 38. El conjunto de aguja 38 pa­
sa a tra v é s  de l a  abertu ra  44 hasta  e l d isco  43 ilu s tra d o  
en la  f ig u ra  2B. Según v a ria  l a  capacitanc ia  en tre  l a  aguja 
y e l  d isco , v a ria  la  respuesta  de la  frecuencia  del o iro u íto  
sin ton izado . En v ir tu d  de acoplamiento mdtuo, una variación  
en la  amplitud de la  señal es detectada por e l c irc u ito  de 
o res ta  duplicador de v o lta je  41 indicado por la  lín e a  de r a ­
yas ( f ig u ra  3A). Esta señal se acopla entonces a l a  sa lid a  F3! 
de video 42 que se aoopla e l pream plificador 15 de l a  figi*- 
ra  1 . El conjunto de l a  aguja 38 se sostiene  por medio de 
un brazo de susten tac ión  de la  aguja 39. El brazo de .susten­
tac ió n  de la  aguja 39 se su je ta  a l brazo de captación por me-; 
dio de una conexión 40 que perm ite e l movimiento l ib ré  f l e x i -  
h le  de l brazo de susten tac ión  de la  aguja de forma que e l con­
junto  de la  aguja 38 pueda segu ir lo s  surcos de l d isco .

l a  f ig u ra  2B i l u s t r a  una v is ta  l a t e r a l  de l conjunto del. 
"brazo de captación representado en l a  f ig u ra  2A con e l costa
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do del conjunto quitado. Se observaré, que el conector de h i­
lo  delgado 37 dé tensión a la  aguja debido a l a  r ig id ez  de l 
h i lo  y s i  se disminuyera la  r ig id e z , e l h i lo  se podría .romper 
con fa c ilid a d  debido a 3U delgado diám etro. El a is la d o r do di 
co de te f ló n , a l  par que proporciona acoplamiento para e l cO-

j
necto r de h ilo  35 a l conector de h i lo  delgado 37» suma tam­
bién capacitanc ia  a l a  lín e a  de transm isión que es indeseable 
puesto que e s ta  capacitancia  a fe c ta  a l cambio de capacitancia

B-

de tec tab le  por a l c irc u ito  sin tonizado.
El brazo de sustentación, de la  aguja 30 debe ser

suficientem ente fu e r te  para sostener, e l conjunto de la  éguja j 

38 y suficientem ente f le x ib le  para p e rm itir  que la  aguja puedja 
segu ir e l surco apropiadamente. Debe ten e r también propieda- j 
des e lé c tr ic o  que no añadan una reac tan c ia  indeseab le  que |
a fe c ta r ia  l a  respuesta  de la  frecuencia  del c ir c u ito  s in to n in

I
zado. i

l a  f ig u ra  3A i lu s t r a  una v is ta  superio r del conjuntoj 
de brazo de captación que incorpora lo s  p rin c ip io s  d e l p re- i 

sente invento , con la  p a rte  superio r d® la  caja  qu itada. La J 
energía de l a  señal de a l ta  frecuencia  procedente del o sc ila ­
dor 12 de la  f ig u ra  1 se acopla a l r e s i s to r  f in a l  33 a través

i

de un conector de entrada de RF 34. Esta energía de la  señal j 
de a l ta  frecuencia  se acopla a masa a tra v é s  de la  caja  del 
brazo de captaoión 32-1. El elemento conductivo 45 proporcio-j 
na soporte para e l conjunto de aguja 38 y la  reac tan c ia  n e - | 
cesa ría  para e l c irc u ito  sin ton izado . En esta  modalidad del. 
invento, e l elemento conductivo 45 es un tubo m etálico, hueco 
de longitud  y diámetro predeterminados para proporcionar la  
reactancia  apropiada y f le x ib il id a d  para e l funcionamiento 
adecuado del sistem a. El elemento conductivo 45 actúa como ¡30
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conductor c en trá l para una lín e a  de transm isión . El conductor.j

- • -i
de masa de l a  l ín e a  de transm isión es la  caja  de l brazo de 
captación 32-1. Se u t i l i z a  e l h i lo  47 para c o r to c irc u ita r  e l 
elemento conductivo 45 a masa. La longitud  de l h i lo  47, más 
la  long itud  del elemento conductivo 45 y la  long itud  del con­
ductor desde e l elemento conductivo 45 hasta  la  punta de la  
aguja d e l conjunto 38, se e lig e  para que proporcionan una l í ­
nea de transm isión de aproximadamente 1/4 de long itud  de onda 
que se carga de una forma capacitiva  en la  aguja por 1¿ com­
binación en se r ie  de capacitancia  v a ria b le  de la  aguja a l

- ¡

disco  y capacitanc ia  d e l d isco a l  brazo de captación . De -óstej
i

modo, se forma una l ín e a  de transm isión del t ip o  de 1/4 de j• i
long itud  de onda que resuena a una frecuencia  e leg ida . En unaj 
modalidad p rác tic a  del invento la  frecuencia  c e n tra l nominal ' 
se e l ig ió  a 690 MHz. Para conseguir esta  frecuenc ia , la  Ion- J 
g itu d  de l elemento conductivo 45 era de 91,44 mm. La longitud] 
del conducto e lé c tr ic o  en tre  la  aguja y e l elemento conducti-j 
vo 45 era 11,93 mm. Se observará que la  frecuencia  cen tra l j

I
nominal en e l c irc u ito  sin tonizado puede v a r ia r  dependiendo !
de la  construcción de la  lín e a  de transm isión y la  posición j

1
de lo s  componentes de c irc u ito  adyacente. El elemento conduc-j 
t iv o  45 se puede fa b r ic a r  de tubo de aluminio de 0,91 mm de 
diám etro y un espesor de 25 m ieras. En e l sistem a i l u s t r a t i ­
vo del t ip o  d e sc r ito  anteriorm ente, donde la s  va riac iones de | 
capac itanc ia .son  rep re se n ta tiv a s  de la s  modulaciones de f r e -  j 
cuenoia de una onda portadora de RF, l a s  v a riac io n es geométrdJ' 
cas moduladas en frecuencia  comprendidas sobre una banda de 
frecuencia  de l orden de 500 KHz a 7 reg iáradas en un disco 
son de tec tadas "por e l conjunto de agqja 38. Las v a riac io n es de 
capacitanc ia  varian  la  frecuencia  resonante del c irc u ito  sin:
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tonizado en. más o menos 200 KHz a p a r t i r  de su freuuenoia c«ni­
t r a l  nominal en una gama que abarca de 50CKHz a 7 MHz. Como 
e l c irc u ito  sin tonizado se acopla de una forma inductiva  a l  
r e s is to r  33 y sus conductores, la  frecuencia  resonante del 
c irc u ito  sin tonizado hace v a r ia r  la  respuesta  del c irc u ito  
sintonizado a l a  señal de excitación  en función a l a  informa­
ción re g is tra d a . Por consiguiente, la  energía de la  señal 
v a ria b le , del o i r c  i t o  sin tonizado se acopla de una forma 
inductiva  a l bucle de captación 60 del d e tec to r de c re s ta s  
duplicador de v o lta je s  41 que detecta- estos cambios en e l v o l­
ta je  de la  señai.

La señal de sa lid a  del d e te c to r  de c re s ta s  duplioa- i 
dor de v o lta je s  41, que contiene cambios de v o l ta je  de l a  se-jt
ñ a l correspondientes a la s  variaciones de capacitanc ia  en tre  ¡ 
la  punta de la  aguja y la  mecanización del d isco  según se 
mueve é s te , 3e acopla a l a  sa lid a  de FI de vídeo 42 y se a l i ­
menta a l  pream plificador 15 de la  f ig u ra  1. El elemento conduc 
tiv o  45 se acopla a la  conexión consiguiente 46 que sigue l a  
f le x ib il id a d  de l a  aguja para moverse más lib rem ente. El con­
junto de la  aguja 38 pasa a trav é s  de la  abertu ra  44 de la  
caja  de l brazo de captación 32-1 para p e rm itir  e l aooplamien-| 
to  a l disco 43. El conjunto de la  aguja 38 se puede acop lar j 
a l  elemento conductivo 45 mediante un conjunto de manguito 58" 
según se i lu s t r a  en la  f ig u ra  3B, con un pequeño h ilo  que acoj- 
p la  e léctricam ente l a  lín e a  de transm isión 45 a la  aguja 38. ¡

1
Se dá una descripción  más d e ta llad a  d e l conjunto do manguito 
58 con re la c ió n  a la  f ig u ra  40.

La f ig u ra  3B i lu s t r a  una v is ta  l a t e r a l  de la  caja  
del brazo de captación 32-1 según ral invento con el costado 
de la  caja  del brazo de captación quitado. Según se podrá ob-
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se rv ar por e s ta  v is ta ,  e l conector de h ilo  delgado 37 de la  
f ig u ra  2A y e l  a is la d o r de disco de te f ló a  36 ya no forman 
p a rte  de l conjunto del brazo de captación .Asi mismo, con 

invento se elim ina l a  necesidad de envolcar e s tru c tu ra s  se­
paradas de brazo de sustentación; de la  aguja y lín e a  de tren a -  
misión haciendo que la  l ín e a  do transm isión actúe también 
como soporte de la  aguja. En este  caso, la  conexión e lé c t r i ­
ca, e l conjunto de manguito 58, en tre  e l conjunto de la  agu­
ja  y la  l ín e a  de transm isión puede se r grande porque es esen­
cialm ente una parte  no f le x ib le  y la  long itud  del conductor 
e lé c tr ic o  (no i lu s tra d o )  del conjunto de manguito 58 se pue- ! 
de co n tro la r con mayor p rec isión , con lo  que l a  reac tan c ia  j 
de l h i lo  es más p ronosticab le . Cuanto mayor sea e l diámetro 1 

del h ilo  menor p o sib ilid ad  tendrá de ro tu ra , y cuanto más cori­
t a  sea la  long itud  d e l h i lo  tan ta  menos capacitancia  e induc— 
ta n c ia  ten d rá .

Otra v en ta ja  de l conjunto de brazo de captación des­
c r i to  an teriorm ente, que incorpora lo s  p rin c ip io s  d e l inven­
to , son la  v e rs a t i l id a d  y sim plicidad del brazo sobre lo s  em­
pleados en los- sistem as d e sc rito s  en l a  s o lic itu d  de patente 
USA número de s e r ie  258,645 consiguiéndose de é s te  modo f a c i­
lid a d  de fab ricac ió n  y la  reducción del número de piezas y
conexiones. Así mismo, mediante la  elim inación de l número ¡ 
de p iezas y conexiones, l a  reac tanc ia  vagabunda que a fec ta  j 
a l a  respuesta  de frecuenc ia  del c irc u ito  sin tonizado se r e -  i 
duce también. Debido a l a  sim plicidad y v e rs a ti lid a d  del con­
jun to  de brazo de captación por la  elim inación del número de 
elementos, se pueden inco rporar con mayor fa c il id a d  propie­
dades óptimas f í s i c a s  y e lé c tr ic a s  que no se alcanzaban fác il-- 
mente en conjunto de brazo a n te r io re s  a é s te  invento .
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En la  so lic itu d  de paten te  USA número de s e r ie  -  
258,645 mencionada anteriorm ente, se u t i l iz a b a  una p r e s i l la  
para proporcionar la  v u e lta  a masa de RF y la  v u e lta  a masa 
e s tá t ic a .  Las sedales-de RF pasarían  desde la  aguja h asta  la  
m etalización del d isco, después a lo  largo  de la  m ptálizaoión 
de l disco hasta  la  p r e s i l la  de masa coleteada generalmente 
cerca del centro del d isco . El tray ec to  de l a  señal de RF, 
comprendería una impedancia rep re se n ta tiv a  de la  inductancia  
y r e s is te n c ia  del disco en tre  la  p r e s i l la  y l a  aguja, fo r ­
mando una impedancia en 3erie  con una capacitanc ia  v a ria b le  
en tre  la  aguja y la  m etalización del d isco . Cuanto mayor es 
la  impedancia de la  v u e lta  de RF tan to  menor será e l  cambio 
en la  capacitancia  v a ria b le  que a fec te  a l a  respuesta  de fre-i 
cuencia del c irc u ito  sin ton izado . Por lo  ta n to , la  sen s ib i­
lid ad  del sistema se reducía por l a  impedancia de masa de RF. 
Para e v ita r  está  reducción en l a  se n s ib ilid a d , según una ca­
r a c te r í s t ic a  del p resen te  invento, se proporciona una v u e lta  
a masa de RF, desde la  m etalización del d isco hasta  la  caja  
del brazo de captación, eliminando de é ste  modo la  necesidad 
de emplear la  p re s i l la  como v u e lta  de RF, Para form ar esta  
v u e lta  a masa de RF, se u t i l i z a  la  capacitancia formada en tre  
la  m etalización del disco y e l  área de la  caja  d e l brazo de 
captación sobre el d isco . Los parámetros de la  caja  y su po­
sic ión  sobre e l disco son entonces c r í t ic o s .  Refiriéndonos 
a la s  f ig u ra s  4A, 4B y 4C se dará una explicación más d e ta l la ­
da de esta  capacitancia  y la  forma de que sea óptima.

La reac tanc ia  vagabunda asociada con e l sistema 
de caotación d e sc r ito  anteriorm ente producirá un efecto  so­
bre la  respuesta  de frecuencia  del c irc u ito  sin ton izado . El 
cambio en capacitanc ia  que ha de d e te c ta r  e l medio de graba-
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ción (en adelan te  denominado como G) es muy pequeño, del 
orden de 4odO“1^'(0.,0004pf).

Según se ha d e sc r ito  anteriorm ente e s te  C «s por­
te  de un c irc u ito  sin tonizado; por lo  tan to , un cambio en 
capac itanc ia  cambia la  frecuenc ia  resonante del c irc u ito  .sin­
tonizado desde f l  h asta  f2 . El c irc u ito  sin tonizado sé a c t i ­
va por una señal de amplitud constante y a l ta  frecuencia  cons­
ta n te  de aproximadamente 700MHz, Esta señal se acopla mútua- 
mente a l  c ir c u ito  sin tonizado por acoplamiento inductivo con 
e l r e s i s to r  33 y sus conductores. Un d e tec to r de c re s ta s  du­
p licad o r de v o lta je  se acopla mútuamante a tra v é s  del acopla­
miento inductivo  a l  c irc u ito  sin ton izado . Un cambio en l a  
respuesta  de frecuencia  d e l c irc u ito  sin ton izado , debido a l 
cambio en l a  capacitanc ia  en tre  l a  aguja y la  información 
grabada, produce un cambio correspondiente en amplitud d e . 
l a  señal inducido por acoplamiento mútuo en e l d e tec to r de 
c re s ta s . Por lo  tan to  es conve ien te  que el cambio en l a  f r e ­
cuencia resonante, o f2/ f l ,  sea lo  mayor, posib le  para un cam­
bio dado en cap ac itan c ia , / \  C.

El cambio de frecuenc ia  resonante obtenido es pro­
porcional a l cambio en capacitancia  sobre la  capacitancia  
equ ivalente to ta l  mínima, Ceq, del c irc u ito  sin tonizado, 
o ¿A C/Oeq. Por lo  tan to  es conveniente aumentar el cambio 
en cap ac itan c ia , ^  C y red u c ir la  capacitanc ia  equivalente 
t o t a l  mínima, Ceq, d e l c irc u ito . El empleo de l conjunto 
de brazo de captación d e sc r ito  en l a s  f ig u ra s  3A y 3B, que 
incorpora lo s  p r in c ip io s  d e l invento , perm ite que sean ó p ti­
mas la s  propiedades f í s i c a s  y e lé c tr ic a s  del sistem a para r e  
d u c ir  la  capacitancia  equivalente to ta l  mínima del c irc u i­
to .



La f ig u ra  4A, rep resen ta  e l  c irc u ito  equivalente 
de lo s  componentes de reactancia  del c irc u ito  sin tonizado 
en e l sistem a que incorpora lo s  p rin c ip io s  d e l invento des­
c r i to s  en la s  f ig u ra s  3A y 3B.

El Induptor 51 y e l can ac ito r 52 comprenden la : r e a c ta á -  
c ia  equivalente de la  l ín e a  de transm isión formada por el
elemento conductivo 45 y la  caja conductiva 32-1 de la  f ig u ­
ra  3A. En la  modalidad p rác tic a  d e sc r ita  an teriorm ente, e l 
capac ito r 52 es aproximadamente equ ivalen te  a 0,45pf» y #1 
inducto r 51 es aproximadamente equivalente a 0,005 microhen- 
r io s .  Los d isp o s itiv o s  de rea c ta n c ia  i lu s tra d o s  dentro de la  
l ín e a  de rayas 57 en la  f ig u ra  4A, representan  componentes 
de reac tan c ia  vagabunda que debiera co n tro la rse  para ten e r 
l a  seguridad de conseguir un grado adecuado de cambio en l a  
frecuencia  resonante de l c iro u íto  sin tonizado con e l cambio 
en capacitanc ia  en e l d isco .

El capacito r v a ria b le  53 representan  la s  variac iones 
C) de la  capacitanc ia  en tre  la  m etalización  en e l disco 

y la  aguja que sucede segün se mueve el d isco . En p a ra le lo  ocjn 
e l cap ac ito r 53 se i lu s t r a  el cap ac ito r 54, que rep resen ta  
la  capacitanc ia  mínima en tre  la  aguja y la  m etalización  de l 
d isco . En la  modalidad p rá c tic a , d e sc r i ta  an te rio rm en te ,es ta  
capacitanc ia  es d e l orden de 0,1 a 0,15 pf« '

El cap ac ito r 56, en p ara le lo  con e l capacito r 52 ¡
en la  f ig u ra  4A, rep resen ta  la  capacitanc ia  en tre  elementos |i
conductivos del conjunto de la  aguja 38 y la  ca ja  del brazo 
de captación 32-1. Esta capacitanc ia  es inversam ente propor­
c iona l a la  d is ta n c ia  en tre  la  caja  del brazo de captación 
y el conjunto de la  aguja. La capacitanc ia  56 se puede redu­
c i r  aumentando l a  d is ta n c ia  en tre  e l conjunto de la  aguja 38
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y la  caja  del brazo de captación 32-1 (v .g .. agrandando la  
abertu ra  44: en la  caja  32-1), pero cuanto mayor sea l a  d is ­
ta n c ia  en tre  e l  conjunto de la  aguja y la  caja  de l brazo de 
captación , tan to  mayor será  la  impedanciá 55 de l c irc u ito  
.equivalente de la  f ig u ra  4A. l a  impedancia 55 rep resen ta  la  
re s is te n c ia  equivalente 55-1 y la  inductancia equivalente 
55-2 en un tray ec to  en e l  disco en tre  la  aguja y e l  tray ec to  
de v u e lta  a masa de RF, y es proporcional a l i  d is ta n c ia  que 
debe re c o rre r  ulia señal de EF sobre e l disco hasta  que alcan­
za un tray ec to  de v u e lta  a masa de-RF. Cuanto mayor sea la  
impedancia equivalente • 55, tan to  menos un cambio en e l capaciii
to r  53 a fe c ta rá  a l a  respuesta  ds frecuencia  del c irc u ito  sin 
ionizado.

Para ayudar a ex p lica r I03 efectos que causan la s  
dimensiones de la  abertu ra  de la  caja  44 sobre lo s  parámetros 
resp ec tiv o s 55 y 56 de l c irc u ito  de equivalente de la  fig u ra  
4A, l a s  f ig u ra s  4B y 4C presentan, en v is ta s  superio r y de 
costado re sp ec tiv a s , una represen tación  a mayor escala  de la  
región perforada de la  caja  32- 1 , con Una' represen tación  a 
mayor escala  (y con mayor d e ta lle )  del conjunto de la  aguja 
38 que pasa a .tra v é s  de la  abertu ra  de la  ca ja .

Según se i lu s t r a  en la s -v is ta s  a mayor escala  de 
la s  f ig u ra s  4B y 4C, e l conjunto de la  aguja 38 e s tá  compues­
to  por una aguja 38- 2, un porta-agu jas 38-3 y un conector 
de h ilo  38-1. El po rta-agu jas 38-3 su je ta  mecánicamente la  
aguja 38-2 en la  posición deseada, que permite e l alojam ien­
to  de la  punta de la  aguja en e l surco del d isco . El conector 
de h i lo  38-1 proporciona una conexión e lé c tr ic a  a l  e lectrodo 
conductivo de la  aguja 38-2. En este  punto sepuede tomar 
como re fe ren c ia  la  so lic itu d  pendiente número de s e r ie  -
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286, 657, t i tu la d a  "aguja para un sistem a de reproducción de 
información" con e l f in  de ten e r una descripción  d e ta llad a  
de una forma conveniente de construcción que se puede emplear 
para la  aguja 38-2. El conjunto de manguito 58 e s tá  compues­
to  por un acoplador f le x ib le  58-1 y un conductor de h i lo  58-2 

El conjunto de manguito 58 acopla mecánica y e léctricam ente  
e l elemento conductivo 45 a l conjunto de aguja 58. El acopla­
miento f le x ib le  58-1 su je ta  mecánicamente e l elemento conduc­
tiv o  45 a l  po rta-agu jas 38-3 y su je ta  también e l conductor 
de h ilo  58-2 en contacto  con e l elemento conductivo 45 y e l 
conector de h i lo  38- 1 , para proporcionar de é s te  modo acopla-

\

miento e lé c tr ic o  en tre  e l elementó conductivo 45 y e l e le c tro ­
do conductivo de la  aguja 38- 2.

En la  f ig u ra  4B, la  capacitanc ia  d is tr ib u id a  (capaci­
tiv o  56 del c irc u ito  equivalente de la  f ig u ra  4A), en tre  la  
caja  del brazo de captación 32-1 y e l elemento conductivo del 
conjunto de aguja d e sc rito  anteriorm ente e stá  representado 
esquemáticamente por lo s  capac ito res 56-1. En la  f ig u ra  40 
lo s  componentes de re s is te n c ia  e inductancia  (impedancia 55 
del c irc u ito  de equivalente de la  f ig u ra  4A) del tray ec to  
de v u e lta  a masa en e l d isco  43, 33 represen tan  esquemática­
mente como impedancia 55-3. Las dimensiones de la  abertu ra  44 
en la  caja  32-1 se e ligen  preferib lem ente para conseguir 
un término medio acep tab le  en tre  lo s  deseos en c o n flic to  de 
red u c ir  e l v a lo r de capac itanc ia  d is tr ib u id a  y de red u c ir 
e l v a lo r de impedancia 55. Como ejemplo i lu s t r a t iv o  de la s  
dimensiones con la s  que se consiguen un término medio acep ta  
b le citarem os un rad io  de aproximadamente 3,17 mm para la  
p a rte  c irc u la r  de la  ab ertu ra , con la  parte  adyacente a modo 
de ranura de aproximadamente 4,57 mm de anchura y 10,16 mm
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de long itud . Oon e s ta s  dimensiones, e l capacito r 56 del c i r ­
cu ito  equivalente de la  fig u ra  4A, de la  modalidad i lü s t r a t i - j  
va tií¡ne un v a lo r de capacitancia  dél orden de aproximadamen­

te  0,03 p f.
Un elemento f in a l  de l c irc u ito  equivalente de la- fig u ­

ra  4A, es e l capacito r 48, qu3 se i lu s t r a  en se r ie  con' la  
impedancia 55 en tre  l a  combinación en pa ra le lo  de capacito­
res  53,54 y e l term inal puesto a masa del inductor 51. El ca 
p a c ito r  48 corresponde a l a  capacitancia  d is tr ib u id a  en tre  
la  ca ja  d e l brazo de captación 32-1 y la  m etalización en e l 
d isco 43, y se rep resen ta  esquemáticamente en la  fig u ra  4C 
por lo s  componentes de capacidad 4&*1.

Situando la  abertu ra  de la  caja (a trav és  de la  cuail 
pasa e l  conjunto de la  aguja 38) suficientem ente le jo s  del bcjr- 
de in te r io r  (encarada a l  centro del di3co) de la  caja  32-1, 
se puede ten e r la  seguridad de la  presencia de un tray ec to  de 
baja impedancia para l a s  señales de RF moduladas en tre  l a  me­
ta l iz a c ió n  del disco y l a  caja  conductiva (puesta a masa)32- l  
en todas la s  posiciones de reproducción (desde e l borde del 
disco hasta  e l centro  del mismo). O sea, un área del disco 
quedará sobrepasada por la  ca ja , aun cuando la  aguja este  
en e l  borde del d isco , cuya ¿roa e3 suficientem ente grande 
para que la  capacitancia  d is tr ib u id a  entre  la  m etalización 
y la  caja  proporcione un tray ec to  de v u e lta  a masa de baja  
impedancia para la s  señales de EF moduladas en todas la s  po­
sic io n es  de reproducción.

En la  modalidad p rác tica  d e sc r ita  anteriorm ente (siejn 
do la  d is ta n c ia  del borda de l a  ranura de la  abertu ra  44 a l 
borde o canto de la  caja  in te r io r  elegida aproximadamente 
en 13,58 mm), e l  capac ito r 48 de la  f ig u ra  4A, tie n e  una



capacitancia  equivalente del orden de lOpf. Esta capacitancia  
deberá se r convenientemente de dos órdenes de magnitud mayor 
que la  capacitancia  54 para ten e r la  seguridad de un buen 
funcionamiento adn cuando e l d isco, debido a alavéo, catóbie 
la  d is tan c ia  en tre  e l d isco  y la  caja  del brazo d e .cap ta ­
ción hasta  un 25 $ . Aumentando esta  capacitanc ia  (por ejemplo 
mediante e l aumento d e sc r ito  anteriorm ente e ■ e l solape de la  
caja  en e l borde del d isco ), se mejora la  se n s ib ilid a d  de 
captación se reduce la  rad iación  de seríales dé RF y se mini­
miza la  captación de seríales de RF vagabundas. La d is ta n c ia  
en tre  el disco y la  caja del brazo de captación se deberá 
mantener también lo  menor posib le  (siendo en e s te  caso e l faoj- 
to r  lim itad o r la  to le ra n c ia  para alaveo d e l d isc o ), puesto j 
que la  capacitancia  depende también de la  d is ta n c ia  en tre i
lo s  dos e lectrodos que forman e l cap ac ito r. Como e l conjunto : 
del brazo de captación se ha sim plificado  por e l doblé uso 
del elemento conductivo 45 ilu s tra d o  en la s  f ig u ra s  3A y 333 
se consigue con mayor fa c ilid a d  que sea óptimo e l solpa en e l 
borde del disco por parte  de l conjunto del brazo de capta­
ción. Esto se puede observar comparando la  zona del disoo 
sobrepasada por l a  caja del brazo de captación 32 en l a  f ig u ­
ra  2A con la  zona del disco sobrepasada por la  caja  de l brazo 
de captación mejoradas 32-1 en la  fig u ra  3A.

R O T A

D escrita  suficientem ente la  n a tu ra leza  d e l invento , 
a s i como la  manera de re a l iz a r lo  en la  o rác tic a , debe hacer­
se constar que la s  d isposic iones anteriorm ente indicadas son 
su scep tib les de m odificaciones da d e ta l le  en cuanto no a lte re n
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su p rin c ip io  fundamental. También se hace constar que e l in ­
vento corresponde a una so lic itu d  de patente presentada en 
Norteamérica con e l número Ser No. 295.854 de 10 de octubre 
de 1972,acogiéndose por lo  tan to  a lo s  benefic ios que conce­
den lo s  Convenios In te rn ac io n a les  en v igo r, siendo lo  que 
constituye  la  esencia del re fe r id o  invento, y por l-o que se 
s o l i c i t a  PATENTE DE INTENCION por 20 años en España sobre: 
PERFECCIONAMIENTOS EN SISTEMAS DE REPRODUCCION DE INFORMACION 
caracterizándose  por lo  sigu ien te :

1 . -  Perfeccionam ientos en sistem as de reproducción, 
de información para recuperar información grabada en un medie 
de re g is tro  o d isco  y que comprende un primer d isp o s itiv o  
para e s tab lec e r  una reac tan c ia  su je ta  a va riac iones según 
la  información grabada en dicho medio de re g is tro  a medida 
que se mueve dicho medio; una caja  de susten tac ión  conductiva 
carac te rizados porque dicho sistem a comprende un segundo d is ­
positivo , acoplado a dicho primer d isp o s itiv o  y comprendido 
en la  c itad a  caja  de susten tación  conductiva para formar 
un c irc u ito  sin ton izado , dimensionandose dicha caja  de sus­
ten tac ió n  conductiva de forma que cuando se s itú a  sobre dichc 
medio de re g is tro  se forma un tray ec to  de baja  impedancia 
por p a rte  de la  capacitancia  e stab lec id a  de dicha ca ja  y 
dicho medio de re g is tro  para la s  señales d esa rro llad as  en 
e l  c itado  c irc u ito  sin ton izado .

2 .-  Perfeccionam ientos según la  reiv indicación . 1, 
ca rac te rizad o s porque dicha información reg is tra d a  en e l c i­
tado medio de re g is tro  proporciona una capacitanc ia  entre  
dicho medio de re g is tro  y dioho.prim er d isp o s itiv o , cuya capa 
c ita n c ia  v a ria  según se mueve e l medio de r e g is tro , y porque 
dicha capacitanc ia  de l c itado  tray ec to  de baja impedanoia t i í
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ne un v a lo r da aproximadamente dos órdenes de magnitud mayor
que el v a lo r de dicha capacitancia  formada en tre  e'l c itado  ,

¡
medio de re g is tro  o grabación y dicho primer d isp o s itiv o . I

3 . -  Perfeccionam ientos según la s  re iv in d icac io n es
1  ó 2, carac terizados porque dicha capacitancia  de baja  impu­
dencia tie n e  un valo r de aproximadamente lOpf.

4 . -  Perfeccionam ientos según la  re iv ind icac ión  1 ,ca­
rac te rizad o s porque dicho segundo d isp o s itiv o  comprendé un 
elemento conductivo montado de una forma f le x ib le ,  que tie n e  
un primer y un segundo extremos, conectándose de una forma 
móvil dicho primer extremo a la  c itad a  caja  de susten tac ión  
y dicho segundo extremo a l primer d isp o s itiv o  c itad o , sos­
teniendo dicho elemento conductivo de una forma mecánica a l 
c itado  primer d isp o s itiv o  y formando eléctricam ente  una línea! 
de transm isión con dicha caja  de susten tac ión  para e s tab lecer 
dichos c irc u ito s  sin tonizado que comprende la  reac tanc ia  mos­
trad a  por dicha lin e a  de transm isión y la  reac tan c ia  de dicho

primer d isp o s itiv o .
5 .-  Perfeccionamientos según la  reivindicación 4, |

, . - i

carac terizados porque dicho primer d isp o s itiv o  forma una capej- 
c ita n c ia  con dicho medio de re g is tro , variando dicha oapaei- j 
tan c ia  según se mueve e l c itado  medio do re g is tro  o grabación.

6, -  Perfeccionam ientos según la s  .reiv indicaciones 4 ó 
5, carac terizados porque una fuen te  de energía de serial se aco­
pla a dicho c irc u ito  sin tonizado para a c tiv a r lo  de forma que 
l a s  señales moduladas por dicha información grabada o re g is ­
trad as  so d esa rro llen  en dicho c irc u ito  sin ton izado  y porque un 
c irc u ito  d e tec to r se acopla a dicho c irc u ito  sin ton izado  para 
d e te c ta r  dichas señales moduladas d esa rro llad as en e l  c itado
c irc u ito  sin tonizado.
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7 . -  Perfeccionam ientos según la  re iv ind icación  6, ,
ca rac te rizados porque dichos c irc u ito s  sin tonizados tie n e  una 
respuesta  de frecuencia  con una frecuencia  c e n tra l  nominal 
determinada por dichas reac tan c ias , y porque dicha fuen te
de energía de serial comprende una fase  de etapa osciladora  
que proporciona señales de sa lid a  a una frecuencia  dentro  de 
l a  gama de dicha frecuencia  cen tra l nominal.

8.  -  Perfeccionam ientos según la  re iv in d icac ió n  7, ca­
rac te riza d o s  porque dicho elemento conductivo forma una lin e a  
de transm isión  de aproximadamente 1/4 de longitud  de onda
con dicha ca ja  de susten tac ión  a l a  c itad a  frecuenc ia  centralj 
nominal, a lterándose  la  sin ton izac ión  de dicho c irc u ito  s in ­
tonizado por l a s  c itad as  variac iones cap ac itiv as  entre dicho > 
primer d isp o s itiv o  y dicho medio de re g is tro  o grabación j
según se mueve este  ú ltim o. ■

9 -  Perfeccionam ientos según cualquiera de la s  r e i ­
v ind icaciones 6 a 8, carac terizados porque e l c itado  c irc u ito  

d e te c to r  es un d e te c to r de c re s ta s .
1 0 . -  Perfeccionam ientos según cualquiera do la s  r e i ­

v ind icaciones a n te r io re s , carac terizados porque dicho modios 
de re g is tro  o grabación es un disco y porque la  c itad a  in fo r ­
mación re g is tra d a  o grabada es información de vídeo.

1 1 . -  Perfeccionamientos según cualquiera de la s  re í-;1
v ind icaciones 6 a 8, ca rac terizados porque dicho medio de I 
r e g is tro  ss un disco que tie n e  un surco e sp ira l  con informa—¡ 
ción de video grabada en e l  mismo, proporcionando dicha fuen-- 
t e  de enprgíade señal señales a una frocuenoia. predeterm ina­
da, comprendiendo dicho primer d isp o s itiv o  una aguja segui­
dora que se acopla en e l c itado  surco del disco par^í'o rm ar 
una capacitanc ia  con dicho disco variando dicha capacitanc ia |

í
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de acuerdo con la  información grabada sobre dicho disco segújp.

5.

10.

15.

20.

g ira  e ste  últim o comprendiendo el c itado  c irc u ito  sintonizado 
la  reac tanc ia  mostrada por dicha lín e a  de transm isión y la  
capacitancia  formada por dicha aguja seguidora y dicho disco, 
resonando e l c itado  c irc u ito  sintonizado dentro de ;Una gama 
de frecuencias determinada por dicha reactano ia  y dichas va­
riac io n es cap ac itiv as  acoplándose e l c itado c irc u ito  d e tec to r 
de una forma inductiva  a dicho c irc u ito  sin tonizado para de­
te c to r  de una forma inductiva  a dicho c irc u ito  sintonizado 
para d e te c ta r  la  mencionada energía de señal en dicho c irc u i­
to  sin tonizado, proporcionando el re fe r id o  c irc u ito  d e te c to r  
señales que corresponden a dicha información de video. ¡

1 2 .-  Perfeccionam ientos 3egún la  re iv ind icac ión  11, ;
carac terizados porque dicho c irc u ito  sin tonizado tie n e  enor 
modulada en amplitud a la  c itada  frecuencia  predeterm inada, 
cuya energia modulada, corresponde a dichas variac iones capa­
c i t iv a s  en tre  el c itado  disco y dichas agujas seguidora según 
g ira  e l d isco , teniendo dicho c irc u ito  d e tec to r una señal 
de sa lid a  cuya amplitud v a ria  con la 'e n e rg ía  modulada en am­
p litu d  en dicho c irc u ito  sin tonizado.

1 3 .-  Perfeccionamientos en sistem as de reproducción 
de inform ación, t a l  y como queda sustancialm eúte. d e sc rito  
en la  p resen te  Memoria, y en I 03 d ibujos ad jun tos,

h s ta  Memoria consta de v e in tic in co  ho jas , e s c r i ta s  a 

máquina por una so la  cara .
Madrid, ,, y ¡jC'í. 1973

RCA CORPORATION-,
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