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El presente invento se refiere a un sistema de
reproduceién de informaciém y, de un modo méa particu-
lar, al conjunto de captacién de un gigtema de raproduc—

ciétn de informacién de video,
5. n ciertos sistemas de reproduceién de informacion,
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“terial conductivo cubierto por una delgada capa 0 recubrimien

1a informacién de video se registra en un disco por medio
de modulaciones que después se pueden detectar como varigcio-
nes capacitivas, Un disco de videorincorpora variaciones geo-!
métricas en el fondo de un surco espiral en la superficie de

un disco, La superficie del disco con surco comprende un ma=-

to de matarial dieléetrico. Una aguja seguidora tiene una
superficie conductiva que cooperacon el material cbnductivo ,
y la capa dieléctrica para formar una_capacitnhcia que varis
debido a las variaciones geométricas-a medidarque el disco
gira durante la reproduccibn.rsistema de éste.tipo se déscfi-
ben en la solicitud de patente USA. nimero de serie 126.772,
titulada," REGISTRO DE INFORMACION Y SISTEMA DE GRABACION/
REPRODUCCION PARA LOS MISMOS", y en la soiicifud de patente
USA ntfimero de serie 258,645, - . ‘ o ) i
En los sigtemas del tipo descrito anterlormente una
agujs que funciona en un surco del disco forma un capmpitor '
con la metalizacifn de disco, variendo esta capacitancia se-
gin gira el diéco. Estas variaciones capacitivas son pﬁrtgs
de un eircuito;sintonizado variandS la frecuencia resonante
del circuito s;ntonizado segun varia'la'capaCitancia de la
aguja y el disco. El cireuito sintonizado se activa 8 través
de aQOplamienté inductivo a un oscilador derfrécuencia coﬁs—
tante. Como las sefiales del oscilador de frecuencia coﬁsfln-

te se alimentaﬁ'al circuito sintonizado, la frecuencia reso—

nante del circdito sintonizado variaréd debido a las varia-

ciones de capacitancia antre la sguja y el disco. Por lo tan%
to, la respuesﬁé del eircuito simtonizado al voltaje de la |
seffal de excitqpién cambia en funcién a la informaciém del '
disco. De éste modo se generan sefiales de sallda cuya amplij

tud varia en funcién a la informacién grabada en el disco.
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1la aguja conectada a la linea de transmislién que proporciona-
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seflales de salida variables en amplitud son detectmdas por un
detector de crestas duplicador del voltaje, se amplificam,

y se slimentan a la circuiteria de utilizacién de la sefial
del sistema de reproduccibn. ,

Fn los sistemas del tipo descrito anteriorments, el
porcentaje de modulacién de las sefiales detectadas por el de-
tector de crestas duplicador del voltaje estd en funcibh a la
relacién del caqbio en capacitancia entre la aguja y el dis-

co a la capacit&ncia equivalente total del circufto sinto-

nizido. Como e;"cnmbio en capacitancia puede ser muy pequefio,
el porcentaje do modulscién de la seifal detectada puede ser |
también muy peyuesio, Esto hace que la recuperacién de la in-

formacibn registrada o grabada sea dificil debido a "inundga- |

¢ién" por el circulto y otro ruido introducido en el gistema,
Tor lo tanto, es conveniente aumentar el porcentaje de modu-
laci6n de la sefial detectada reduciendo al mfnimo la ocapaci-
tancia equivalente total del circufto sintonizado.
Los circuftos sintonizados del tipo empleado en
|

1a solicitud de patente USA némero de serie 258.645, tenfan |
|

wa linea de transmisién para proporcionar 1a inductancia y

capacitancia equivalentes para el circuito sintonizado con

ba un cambio en capacitancia cambiando,'pof 16 tanto, la res-

puesta de frecuencia del circulto sintonizado. ‘

Por la ekposicién anterior se podré observar qua"!
la reactancia de la linea de transmisién y de la aguja son
muy determinativas de la respuesta de frecuencia del cireulto

sintonizado. Ei cambio de una aguja, de la grabacitn y la va+

riacién en la fabricacién y montaje del sistema anterior

afectan @ la capacitancia en derivacién del circulto sintonii

.
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_ge dispone una conexibn eléctrica entre la 1fnea dé transmi-

‘te del disco que actda como masa del sistema. Las presillas

zado, Por 1o tadto es conveniente limitar estgrcambio en ca-
pacitancia para que sea 10 menor posible. o
n la solicitud de patente USA no de serie 258,645

sitn y la aguja para detectar el cambio en capaciténcii eﬁtrq
ls gguje y la grabacién del disco. Esta conexidn consiéte en
un hilo muy delgado que proporciona una conexién elécirica
entre la aguja y la linea de transmisién. Por lo tanto,
el hilo prOporéiona una conexién entre la linea de transmi- -
sin fija y la aguja flexible mévil. Aungue hilo proporcidna
una conexidn adecuada tiene los inconvenientes de ¢ (1) roﬁ-i
perse fdcilmente debido & su pequefio didmetro, (2) la iongi-
tud del hilo podria variar durante la fubrioacibn y montaje
del sistsma cambiando por lo tento la capacitancia y la induoc
tancia del circuito sintonizado equivalente, y (3) la rigidez.
del hilo suma tensidén a la aguja, siendo por lo tanto un ime
vedimento mecdnico al seguimiento de ls aguja. Para cambiar
la agu;ja, se tiene que desconectar y después volverse & co-
nectar. Por 1o tanto, seria de desear el reducir los incon-
venientes descritos 1o més posible en un éistema an servi;
cio, ‘
Otro probvlems asociado con los sistemas descritos
anteriormente és la eleccién apropiada de un trayecto de vuel-
ta a masa de Rﬁ. Uha t6cnica ideéda consiste en unir presi-

llas al disco y acoplarlas eléctricamente a la base dsel sopor-

proporcionan un trayscto @ masa de RF entre la aguja y la

masa del sistema y, al mismo tiempo, sujetan el disco al pla-

to giratorio. El problema que existe con el empleo de presi-
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. gran reactancia entre la aguja y la vuelta de KPP ue aiiade
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llas en los sistemas anteriores es la introduccitn de una

capacitancia, Inductancia y pérdida de la resistencia de la
grabacién. Como esta reactancia indeseable afecta é la cspa-
citancia de deteccién de la ampacitancia variable de la graba—
cidn, es conveniente por lo tanto reducir al minimo esta reac-
tancia entre la aguja y la vuelta a2 masa de RF,

En los sistemas del tipo descrito anteriormente, la

¥

sensfbilidad del sistema de captacién es menor cuando'la R U
Ja détecta las Warisciones geométricas en 1la grabacién del
disco en el borde del disco que cuando la aguja detecta la
variacitn geométrica en el centro del disco, Asi miamo se
ha observado que la captacién de ruido disperso es ﬁayor an
el borde del disco que cuando lﬁ aguja se encuentra més hacig
el centro del disco. La sensibilidad sumenta y la captacién |
de ruido disperso se reduce segin se vé avahzando por ld g;a—
bacidn del disco. Por lo tanto es conveniente corregir estos
cambios en sensibilidad de forma.que la sensibilidad del dis~
positivo captor y su sensibilidad &1 ruido disperso o parési-
to permanezca :elativamente constante sobre todo el disco.
Segim una modalidad de preferencia del presente in
vento, un sistema de reproduccién de informacidén para recu-
perar informacién grabada en um disco comprende un primer
dispositivo para recibir la informacién y una caja de susten-
tacién conductiva. Un segundodispositivo,que comprende - una
fuente de ensrgfa de sefial de acopla al primer dispositivo.
Un elemento conductivo montado de una forma flexible, que
jiene un primer y un segundo terminales se preves con el pri-
mer terminal conectado de una forma mévil a la caja de susben-

tacidn y el segundo términal mcoplado al primer dispositivo,

N
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'y la reactancia del primer dispositivo. La fuentetde‘eﬁergia

~ Ja de sustentacibn conductiva se disefia con las dlmensiones

1necesarlas para que, cuando se. coloca sobre el medio de’ re—

quitada y 1a figura 2B, es una vista-de costado del capjunto

‘tado del conjunto quitado.
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El elemento conuuctivo sostiane mecanicamente &l primer dis-
positivo y formg también una linea de transm1516n con la cajw
de sustentacién circundante. Se establece un circuito sinto-

nizado que comprende la reactancia de la linea de transmisiém

de 1a sefial se acopla al circuito sintonizado para activar
dicho circuilto Bintbnizado de forma quelas SQﬁales noduladas
por la informncién de la grnbnoién ge desarrolle en el cirouiu
to sintonizado.

Segﬁn una caracteriatlca adicional del sistems

de reproduceién de informacibn descrito. anteriormente, la ce-~

gistro o grabacién para la reproduocibn, ‘se forma wn trayactq
de vuelta de baga impedancia para las sotales desarrolladas
en el circuito sintonlzado convanientenente- previsto por ca—
pacitancia entre el medio de reg;stro o g:abgciénry la cnag
de sustentacifm., | o . |

La figura 1, ss un diagrdma esquemético de conqun—
tos de un sistema e reproduccién de iniormaclén que incorpo-
ra lospriacipios del invento, '

La figurs 2A, es una vista superlor del canjunto
del brazo dp captacién empleado en la sgolicitud de patents

ndmero de serie 258,645 conrlalparte superior del comjunto
del brazo de captacién ilustrado en la figura 24 con el COB~

Ja figura 34, es una vista superior del conaunto

del brazo de captacién que incorpora los principios del pre —

sente invento, con la parte superior del conjunto quitada, ¥y
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la figura 3B es una vista de costado del. conaunto del brazo |
de captaciém ilustrado en la figura 3A con el costado del con
junto quitado.
' la figura 44, es un diagrama ssquemdético de cirecuito
que jlustra el circuito equivaiente de un conjunto de brazo
de captacién de la’ figura 3A, 1la figura 4B és una, V1sta # na-
yor escala de la abertura de la aguja representada en 1a fmgu
ra 3A, y la figura 4C es una vista & mayor gscala del con-
junto de la aguja de la figura 3B, que ilustra tembién los
slementos inductivo, capacitivo, y resistivo asociados con

1a vuslta a nmasa de RF del cOnjuntq jlustrado en la figura

3B.

RﬁfiriéndonOS a los dibujos y, de un modo més par- |

ticular, a la figura 1, se ilustra una aguja 10 en formn de 5

conjunto. La aguja 10 tiene una superflcie conductiva que.
coopera con variaciones geométricas en un medio de registro,
no ilustrado, para formar variaciones capacitivas entre la
superficie conductiva de la aguja y el medio de registro.las
variaciones capscitivas forman parte del circuito sintonizada
en la etapa detectora y de cireuito sintonizado 11, ILa etapa
detectora y de circuito sintonizado 11, comprende un detecton
de crestas duplicador éel voltaje ¥ w1 circuito o sintonizadc
cuya frecuencia resonante varia por las var1301ones geométria
oss habidas en la grabacién del disco. ‘Una etapa osciladora
12 proporciona se ales de salida que me acoplan mutuamente
por acoplamiento jnductivo a la etapa detectora y de circul-
to sintonizado 1l. Las seiales acopladas & la etapa 11 acti-~
ven ol cirecuito sintonizado. Segun varis la frecuencia reso-

nante del circuito sintonizado debido a varisciones geométri-

cas del medio de registro o grabacién, la respuesta del cir b

¥
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detector de crgstaé duplicador de voltaje en la etgpd ;1Jy

- tarse mediante un enchufe hembra 16 y un enchufe Qaéhof17 al

~ del circuito sintonizado. Fn los slstemas de reproduccién

"OU.mencionadas - antariormente, el punto de 0peraclén ‘B -en=

-cuentra sobre la curva de frﬁcuencla méds baja o la "falda"

|
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i

cuito sintonizado al voltaje de éxéitaéién1prooedante'dél 08~

cilador varia también. Las variaciones Qon detectadas por el
se alimentan a una etapa preamplificadora 15 antes de alimen-

circufto de utilizacién de la sefial del sistena de repioduc—
cién de informaciém 18. Una'otapa'de'bontrol automético de
la ganancia 19 detecta gl nivel de la sefial inyectada'pOr el
oscilador 12 en el circuito sintonizado de la etapa 1l1. Ll
etapa de control ‘automdtico de la ganancia 19 aausta la gsnay
cia de laetapa osciladora 12 para tenor la mseguridad de que
las sefales de salida procedentes,de ls etapa osciladora
sean de tal magnitﬁd que ss inyocte uha sefial de amﬁlitud .
constante en el clrcuito sintonizado de la etapa 11.'

Una etapa de control autométlco de frecuencla 20 se
acopla entre la etapa detactora y de circufto sintomizado 11
y la etapa osciladora 12. La etapa de controi automftico de
la frecuencia 20 ajusta 1a frecuencia de’ funcionamlento de 1
etava osciladora para mantener. una separacién constante entrI
la frecuencia central nominal del circulto. sintonizado de la
etapa 11 y 1a freouencia de la seﬁal da salida de 1& etapa,
osciladora., Con esto se tiene la seguridad que ol sistens

funciona en el punto deseado sobra la curva de la reapuesta

de informacién descritos én las aolmcitudes de patentea ‘EE.

de la respuesta de frecuencla del circuito sintonizado. La’

etapa de control automdtico de ganancia 19 y la etapa de con-

trol automatico de frecuencia 20'asegurnn.céda'una que exis—
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"pa osciladora entra en accién cuando ia.separacién?de la fre-

" de las sefiales de salida de la etapa osciladora.

419529

ta wna relacién predeterminada entre 155 sefales de excita-
cién alimentadas &l circuito sintbtmnizado y la reapuesta de

1a frecuencia del circuito sintonizado.
Una etapa de control de deteccifn $1 acoplada a la eta

cuencia entre la frecuencia nominal del circufto sintonizado

y la frecuencia de las sefiales de salida de la etapa oscilado
ra se desvian més 2114 de un limite establecido., Dichas dss-
vigciones puede tener lusar cuando 3e presyntan condicionas

que afectan gravements a la frecuencia resonante del ciroui-

T—

%o sintonizado en la etaoa 11, como por ejemplo cuando la agu
ja se quita dél disco cuando esta en 1a guia de entrada s la
grabacién. Cuando entra en accién la etapa de control de de-
teccitm 21, la frecuencia de funcionamisnto de la etapa osci-
1adora 12 se ajusta al estado de deteccién inicidl. La frecuen
cia de funcionamiento se ajusta de forma que se eatablezoca
una relaciém inicial conocida entre la frecuencia central
nominal del circuito sintonizado y la frecuencia de las sefia-
les de salida de la etapa osciladora. En el estado de detec-
cién inicial, ls frecuencia de las sefiales de salida de la
etapa osciladora estdé muy por debajo de éu frecuencia de fun~

cionamiento normal pero dentro de la gama de enganche de 1a

etapa de control de frecuencia automético 20, La etapa de con
trol autom&tico de frecuencia 20 barre la frecuencia de fun-
eionsmiento de la etapa osciladora 16 hasta que se reestable-
ce la relacién de frecuencia predéterminada entre la freocuen-!

oig central nominal del circuito sintonizado y la frecuencia

Tomemos ahora como referemcia las figuras 24 y 2B

La figura 2A, es una vista superior de un conjunto de brazo
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-con la parte superior del conjunto quitada. Las sefiales de al

~de RF mse acopla -8l resistor final 33 qué se zcopla & la cgjn

. - : i i »
de captacifm utilizado en la solicitud de patente UGSA 258,645

ta frecuencia de la etapa osciladora 12 de la figura 1 se aco

plan al conector de entrada de RF 34, El conector de ant;gda'

del brazo de captacién 32 que actda como masa. Un hilo conduc
tor 35 se acopla por un extremo 2 la cajﬁ_del brazo de capta-
cién puesto a masa 32 y por el otro extremo a tn conjunto
de aguja 38 & través de un aislador de disco de teflén 36 ¥
un conector de hilo delgado 37. El hilo conductor 35 forma
una 1fnea de transmisién de aproximadamente 1/4 de longitud
de onda con el plano de masa de la caja del brazo de capta~
cién 32. El conector ds hilo delgado 37 acopla el hilo condud-
tor 35 al conjunto de aguja 38. El conjunto de aguja 38 pa-
sa a través de la mbertura 44 hasta el disco 43 ilustrado
en la figura 2B, Segén varia la capaéitaﬁcia entre ia aguja
¥y el disco, varia la respuesta de la frecuencia del cirocuito
sintonizado, En virtud de acoplamiento mituo, una variaciém
en la amplitud de 1la sefial es detectada por el circuifo de
cresta duplicador de voltaje 41 indicado por'la 1linea de ra-
yas (figura 3A). Esta sefial se acopla entonces a la salida PI-
de video 42 que se @oopla el preamplificador 15 de la figu-
ra 1, EL conjunto de 1a aguja 38 se smostiene por medio de
un brazo de sustentacion de la aguja 39. El bfazo de susten-
tacitn de la aguja 39 se sujeta al brazo de'céptacién por me-
dio de una cbnekibn 40 gque permite el movimiento libre flexi-
bles del brazo de sustentacién de la aguja de forma que oi cog~
junto de la aguja 38 pueda seguir los surcos del disco,
La figura 2B ilustra una vista lateral del cnnjunto'dal

brazo de captacién representado en la figura 2A con el costar
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do del conjunto quitadé. Se observaré, que el conectdr de hi=
lo delgado 37 dé tensién a la aguja debido a la rigidesz del

nilo y si se disminuysra la rigidez, el hilo se podria romper|
con facilidad debido a su delgado didm#fro.'El nisiadbr de dibs-

1

¢o de teflbén, al par que proporciona a00p1amiento para el COm
nector de hilo 35 al conector de hilo delgado 37, suma ‘bam-
bién capacitancia a la linea de transmisifn que es ‘indeseabls,
puesto que esta capacitancia afecta al camblo de capaéitanéia
detectable por el circuito sintoniéado.
Fl brazo de sustemtacitm de la aguja 30 debe ser

suficientemente fuerte para sostensr el conjunto de la agujsa
38 y suficientemente flexible para permitir que la aguja.puaﬁa

seguir el surco arropiadamente. Debe tener también propibda-
des eléctrico que no afiadan una reactancia indeseable que. |
afectaria la respuesta de la frecuencia del circuito sintoni

: !
zado, i

Ta figura 34 ilustra una vista superior del conjuntﬁ

de brazo de captaciém que incorpora los nriﬁeipids del pre-
i

sente invento, con la parte superlor de la caja guitada. La i
ensrgia de la s=efial de alta frecuencia procedentn del oscila-
dor 12 de la figura 1 se acopla al resistor final 33 a travé4

de un concctorrde entrada de RF 34, Esta ensrgla de la seﬁnli

de alta frecuencia se acopla @ masa a través de la caja del
brazo de captaciém 32-1., El elsmento conductivo 45 proporcio%
na =oporte para el conjunto de aguja 38 y la reactancis ne- |
cesaria para el circuito sintonizado. En esta modalidad del. |
invento, el elemento conductivo 45 es un tubo netélico hueco
de longitud y didmetro predeterminados para proporcionar la

reactancia apropiada y flexibilidad para el funcionamiento

adecuado del sistema. E1 elemento conductivo 45 actiia como
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‘ductor deade el elemento conductivo 4% hasta la puﬁta della

conductor centr&l para una linpa de transmisién. El condudpr |-
de masa de la linea de fransﬁisibn es la caja del brazo de .
captacibtn 32-1. Se utiliza el hilo 47 para cortocircuitar el

elemento conduﬁtivo 45 a masa. ILa longitud del hiig 47, més
la longitud del elemento conductivo 45y la.longitﬁd del cone .

aguja del donjunto 38, se elige para que proporcionen una 1i-
nea de transmisitn de aprokimadamente 1/4 de longitud de onda

que se carga de una forma capacitiva en la aguja por la cOoMm=
binacién en serie de capacitancia variable de la aguja &l 7!
disco y capacitancia del disco al brazo de captaciébn. Devést4
modo, se forma una linea de transmisibn del tipo de 1/4 de
longitud de onda que resueila a una frecusncia eleglda. En unq
modalidad prictica del invento la frecuencia central nominal |
se eligio & 690 MHz. Para conseguir esta frecuencia, la lon;-i
gitud del elemento conductivo 45 éra'de 91,44 mm. La longituq
del conducto eléctrico entre la aguja y el slemento cm:tc‘m.l::t:i.---|
vo 45 era 11,93 mm. Se observara qué la frecuencia central
nominal en el circufito sintonizado puede variar dependisndo
de la construceidn de la linea des transmision y 1z posicifén ,
de los componentes de circuito adyacente. El elemento conduc—
tivo 45 se puede fabricar de tubo de aluminio de 0,91 mm de

didmetro y un espesor de 25 micras. En el sistema ilustrati- |
vo del tipo descrito anteriormente, donde las variaciones dei

capacitencis. aon representstivas de las modulaciones de fre—! _
cuencia de una onda portadora de RPF, las variaciones geométril
cas moduladas en frecuencia comprendidas sobre una bandarde
frecuencia del orden de 500 XKHz & 7 regidradas en un disco

son detectadas por el conjunto de agya 38. Las variaciones dd

capacitancia varian la frecuencia resonante del circuito sin
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tonizado en més o menos 200 KHz & partir de su freuuencia cen

tral nominal en una gama que abarca de 50KHz = i MHz. Como

]

el circuito sintonizado se aéopla'de una Torma inductibn'al
resistor 33y sus ponducfores; la frecuencia resonanfe‘del
cireulto sintonizado hace variar la respuesta del circufto
sintonizado a la sefial de axcitacién‘enrfunqibn a la informa-
cibn registrada._Por consiguiente, la energia de la seﬁdl
variable, del circ ito simtonizado se acopla de una forma
inductiva al bucle de captacién 60 del detector de crestas
duplicador de vbltajes 41 queidetectagestos-Cambios en el vol

taje de la sefial,
La sefial de salida del detector de crestas duplica-

dor de voltajes 41, sue contiene cambios de voltaje de la se-

i
fial correspondientes a las variaciones de cmpacitancia entrei

- la punta de la aguj’ y la mecanigzacién del disco segin se |

mueve &ate, se acopla @ la salida de FI de video 42 y se ali
menta al preamplificador 15 de la figura 1., El elemento cpndu

| {2

tivo 45 38 acopla a la conexifn consiguients 46 gue sigue la
flexibilidad de 1a aguja para moverse mis libremente. ElL con-
junto de la aguja 38 pasa a través de la abertura 44 de la

caja del brazo de captacibén 32-1 para'permitir el scoplamien-
to al disco 43. El conjunto de la aguja 38 se puede acoplar
al elemento conductivo 45 mediante un conjunto de mangulito 58
segin se ilustra en la figura 3B, con un pequefio hilo que aco
pla eléctricamente 1& linea de transmisitn 45 @ la agujm 38.1

Se d4 wna descripcifn més detallada del conjunto de manguito

58 con relacibn a la figura 4C.

La Tigura 3B ilustra una vista latesral de la caja
del brazo de captacifn 32-1 segin el invento con sl coatado
de la caja del brazo de oaptacién quitado, Segin se podré Ob-
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- parte del conjunto del brazo de captacibm .Asi mismo, con

conexiones, Asi mismo, mediante la eliminacién del ntmero

servar por esta vista, el conector de hilo delgado 37 de la |-
figura 24 y el aiszlador de disco de teflén 36 ya no forman

el invento se elimina la necesidad de emplear estructuras se~

raradas de brazo de sustentaciénfde la aguja y linea dg trans
migiln haciendo que la linea de fransmisién actie también
como soporte de la aguja. In este cago, la conexibén eléctri-
ca, el conjunto de manguito 58, entre el conjunto de la agu-
Ja y la linea de transmisién puede ser grande porque es esen—

cialmente una parte no flexible ¥ la longitud del conductor

eléctrico (no ilustrado) del conjunto de manguito 58 se pue- :
de controlar con mayor precisiénm, don lo que la reactancia i
del hilo ss méds pronoasticable. Cuanto mayor sea el didmetro !
del hilo menor posibilidad tendrd de rotura, y cuanto més cqu
ta sea la longitud del hilo tanta menos capacitanciz e induc-jl
tancia tendré,

Otra ventaja del conjunto de brazo de captacién des-
crito anteriormente, que incorpora los principios del inven-
to, son la versatilidad y simplicidad'del brazo sobre los em-

pleados en los sistemas descritos en la solicitud de patcnte

USA ntmero de serie 258,645 consiguiéndose de éate modo faci—| -
lidad de fabricacién y la reduccién del ntmero de piezas y

|
de piezas y conexiones, la reactancia vagabunda que afacta ;
a la respuesta de frecuencia del cireufto sintonizado se re~ !
duce también. Debido a 1la simplicidad ¥ versatilidad del con~
Jjunto de brazo de captacitn por la eliminacién del nfimero de

elementos, se pueden incorporar con mayor facilidad propie-~

dadss Optimas fisicas y eléctricas que no se alcsnzaban fécils

mente en conjunto de brazo anteriores a éste invaento,
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En la solicitud de patente USA nimero de serie -
258,645 mencionada anteriormente, se utilizaba una presilla
pafa proporcionar la vuelta a masa de RF y la vuelta & masa
sst&tica, Las se”ales de RF pasarian desde la aguja hasta la
metalizacibn del disco, después a io largo de-la-métﬁlizaoibn
del disco hasta 1la presilla de masa colocada generalmeﬁte
cerca del centro del disco. El trayecto de la seiial de RF,
comprenderia una impedancia represegtafiva de la ihductancia
y resistencia del disco entre la presilla y la aguja, for-
mendo una impedancis en serie con una capacitancia variable
entre la aguja y la metalizacitn del disco. Cuanto mayor es
la impedancia de la vuelta de RF tanto menor serd el cambio
en la capacitancia variable que afecte & la respuesta de fre-
cuencia del circulto sintonizado., Por lo tanto, la sensibi-.
lidad del sistema me reducfa por la impedancia de masa de RF.
Para evitar estia reducciém em 1ld sensibilided, segin una ca-
racteristica del presente invento, se proporciona una vuelta
a masa de RF, desde la metalizacién del disco hasta 1a caja
del brazo de captaclién, eliminando de éste modo la necesidad
de emplear la presilla como vuelta de RF, Para formar esta
vuelta @ masa de RF, se utiliza la empacitancia formada entre
la mtalizacién del disco y el érea de la caja del brazo de
captacién sobre sl disco. Los parémetros de la caja y su po-’
sicién sobre el disco som entonces criticos., Refiriéndonos
a las figuras 44, 4B y 4C se dari una explicacibén més detallg-
da de esta capacitancia y la forma de que sea Spiima.

Ta reactancia vagabunda asociada con el sistema

de cantacién descrito anteriormente producird un efecto mo-

bre la respuesta de frecuencia del circuito sintonizado. El
cambio en capacitancis que ha de detectar el medio de graba-|
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- miento inductivo al circufto sintonizado. Un cambio en la

porcional al cambio en capacitancia sobrs la capacitancia

- 16 - 41952

cién (en adelante denominsdo como A\ C) es muy paqueno, del
orden de 4x10 (0 0004pf). :

Seglin se ha descrito anteriormente este A C es par— ,

te de un circuito sintonizado; por 1o tanto, un cambio en

capa01tanc1a cambia la frecuencia resonante del circufto sin-
tonizado deasde --f1 hasta £2, El circuito sintbnizaao g6 acti-
vé por una seijal de smplitud COnstante y alta frecuencia'cons
tante de aproximadamente 700MHz, Esf& setal se-acopla mitua-
nente al 01rcuito sintonizado por acoplamiente inductivo con
el resistor 33 y sus conductores., Un detector de crastas du-

Plicador de voltaje se acopla mituamente & través del acopla-

respuesta de frecuencia del circuito sintonizado, debido al
cambio en la capacitancia entre la sguja y la informacitn E
grabada, produce un cambio correspondicnte an suplitud de. i
la seffal inducido por acoplamiento mituo en el detector de
crestas. Por lo tanto es conve iente qﬁe el cambio en la fra-
cuenéia resonante, o0f2/fl, sea lo mayor. posible para un cam-
bio dado en capacitancia, /\ C.

El cambio de frecuencia resonante obtenido es pro-

equivalente total minima, Ceq, del circulto gintonizado,
o /N C/Ceq. Por lo tanto es conveniente aumentar el cambio
en capacitancia, /\ C y reducir la capacitancia equivalente
total minima, Ceq, del circuito. El empleo del conjunto

de brazo de captacitn descrito en las figuras 34 y 3B, que "

incorpora los principios del invento, p=rmite que sean 6pti-
mas las propiedades fisicas y eléctricas del sistema para Te-

ducir la capacitancia equivalenfe total minima del circuf-

to.
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Ta figura 4A, representa el circuito equivalente
de los componentes de reactancia del circuito sintonizado
en el sigsbema que incorpora los principios del invento des—
critos en las figuras 3A y - 3B. '
5 . El induptor 51 y el canacitor 52 compfenden la reactan-
cia equivalente de 1a 1linea de transmisién formada por el
slemento conductivo 45 y la caja conductiva 32-1 de la figu-
ra 3A. En la modélidad préctica descrita anteriormente, el
capacitor 52 es aproximadamente equivalente a 0,45pf, y ol
10. inductor 51 es aproximadaments equivalente & 0,005 microhen-
rios, Los dispositivos de reactancia ilustrados dentro de la '
linea de rayaé 57 en la figura 44, representan componeﬁtps
de reactancia vagabunda que debiera controlarse para tener
" la seguridad de comseguir un grado adecuado de cambio en la&
15, frecuencia resonante del circufto sintonizado con el cambio
en capacitancia'en el disco.
El capacitor variable 53 representan las variaclones

(/\ ¢) de la capacitancia entre la metalizacifén en el disco

v 1a aguja que sucede segin se mueve el disco, En paralelo cdn
20, el capacitor 53 se ilustra el capacitor 54, que representa
la capacitancia minima entre la aguja 'y la metalizacitn del
disco. En la modalidad préctica, descrita anteriopmente,esta

capacitancia es del orden de O,1 & 0,15 pf, '

El capacitor 56, en paralelo con el capacitor 52 !
25, en la figura 4A, representa la capacitancia entre elementos !
conductivos del conjunto de la aguja 38 y la caja del brazo
de captacidén 32-1. Eata capacitan&ia a3 inversamente projor—

cional & la distancia entre la caja del brazo de captacién

y el conjunto de la aguja. La capacitancis 56 se puede redu-

304 clr aumentando la distancia entre ol conjunto de la aguja 38'
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¥ 1la caja del brazo de captaciéﬁA32-1 (v.g.. agrandando la
abertura 44fenjla caja 32—1),fpef6rcuanto.mayor sea la dis-
tancia entre ol conjunto'de la adguja y la~c§jg del brazo de
captacién, tanto mayor serd Jg'impedénci# 55 del circufto
cequivalente de la figura 44, La'impédancia~55 feprgSenta'lﬁ—
resistencia equivalente 55-1 y 1a,inductan¢ia equivale@te 
55-2 -an un tréyocto en el disco entre la aguja y el trayecto
de vuelta a masa de RF, y es proporcional a 14 distancia que
dabe recorrer uﬁa sefial de RF sobre el disco hasta gue alcan-—
za un trayecto de vuelta a masa de RF, Cuanto nayor sea la
impedancia equivalente 55, tanto menos un canbio en el capaci
“tor 53 afectard s la respuesté de frecuencia del .circufto sin
tonizado, ' | '

Para‘ayudar 8 explicar los efectos que tausan las
dimensiones de la abertura de la caja 44 sobre los parﬁmetrbé
respectivos 55 y 56 del circuito de equivalente de la figura
4A, las figuras 4B y 4C presentan, en vistas superior y de
cogtado respectivas, una representacién a mayor escalé derla
regién perfordda de 1a caja 32-1, com una representacién a
mayor escala (y con mayor detalle) del conjunto de 1a aguja
38 que pasa a.través de la abertura de la caja.

Seglin se ilustra en las.vistas a mayor escala de
lag figuraé 4B y 4C, el conjunto de la aguja 38 estd compuesd
to por una aguja 38-2, un porta-zgujas 38-3 y un conector
de hilo 38-1. El porta-agujas 38«3 sujeta mecdnicamente la i

aguja 38-2 en la posicién deseada, que permite el alojamien~
to de la punta de la aguja en el surco del disco, El conector
de hilo 38-1 proporciona una conexién eléctrica al electrodo
conductivo de la aguja 38-2., En este punto sepuede tomar

como referencia la solicitud pehdiente nimero de  serie =
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286,657, titulada "aguja para un sistema de reproduccién de
informacién" con el fin de tener una descripcién detallada

de una forma conveniente de construccién que se puede emplean
para la aguja 38-2. El conjunto de manguito 58 esté compues-
to por un acoplador flexible 58-1 y un conductor de hilo 58-2
Tl conjunto de manguito 58 acopla mecénica y eléctricamente
el elemento conductivo 45 al conjunto de aguja %58. E1 acopla-
miento fiexible 58-1 sujeta macanicamente el elemento conduc-
tivo 45 al porta-agujas 38-3 y sujeta también el conducfor
de hilo 58-2 en contacto con el elemento conductivo 45y el
conector de hilo 38-1, para proporcionar de éste modo acopla-
miento eléctrico sntre ol elementd conductivo 45 y el electro

do conductivo de la aguja 38-2.
En la figura 4B, la capacitancia distribuida (capaci-
tivo 56 del circuito asquivalente de la figura 44), entre la
caja del brazods captacibn 32-1 y el elemento conductivo del
conjunto de aguja descrito anteriormente estd representado
esquemdticamente por los capacitores 56-1, En la figura 4C
loa componentes de resistencia e inductancia (impedancia 55
del circuito de squivalente de la figura 4A) del trayecto
de vuelta a masza en el disco 43, se represcnﬁan,esquemdtica-

mente como impedancia 55-3. Las dimensiones de la abertura 44

en la caja 32-1 se eligen preferiblemente para consegulr
un término medio aceptable entre los dessos en conflicto de
reducir el valor de capacitancia distribuida &'de reducir |
el valor de impedancia 55. Como ejemplo ilustrativo de las
dimensiones con lag que se consiguen un término medio:aoppta-
ble citaremos un radio de aproximadamente 3,17 um para la .
parte circular de la abertura, con la parto‘adyagehto'a mod o

de ranura de aproximadamente 4,57 mm de aiichura y 10,16 mm
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de longitud. Con estas dimensiones, el capacitor 56 del cir-
"~ cuito equivalente de la Tigura 44, de la modalidad ilustrati-;
va tisne un vaior de capacitancia del ordeh de aproximadanen-
te 0,03 pf. ' .
5. Un elemsnto final ‘del circuito equivalente de la figu~
ra 4A, es el capacitor 48, que se ilustra en serie con la
impedancia 55 entre la combinacién en paralelo de capacito-
res 53,54 y el terminal puesto & masa del inductor 51. El 0am
pacitor 48 corresponde a la capacitancia distribuida entre
- 10. la caja del brazo de captacién 32-1 ylla metalizacién en el
disco 43, y se representa esqueméticamente en la figura 4C !
por los componentes de capacidad 48+1. 7
Situando la abertura de la caja (a través de la cual
pasa el conjunto de la aguja 38) sufieienfemente lejos del bhor-~

15, de interior (encarada al centro del disco) de la caja 32-1, l

3e puzde tener la seguridad de la presencia de un trayecto de
baja impedancia para las sefiales de RF meduladas entre la me-
talizacién del disco y la caja conductiva (puesta a masa)32-1
en todas las posiciones de reproduccién (desde el borde del
20, - disco hasta elrcentrordel mismo). O sea, un &rea del disco

quedard sobrepaseda por la caja, aun cuando la aguja este

en el borde del disco, cuya area es suficientemente grande
.para-que la capacitancia distribuida entre la metalizacién g
¥ la caja proporcione un trayecto de vuzlta a masa de baja §
25. _ impedancia para las secfiales de RF moduladas en todas las po-
' siciones de resproduccién. , S

En la modalidad préctica desdrité enteriomente (sidn
do la distancia del horde de la ranura de la abertura 44 &l

borde o canto de la caja interior elegida aproximadamente

30. en 13,58 mm), el capacitor 48 de la figura 44, tiene una
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capacitancia equivalente del ord@ﬁ de 10pf. Esta capacitancia
deberéd ser convenientemente de dos 6rdenes de magnitud meyor
que la capacitancia 54 para tener ia seguridad d@ un buen
funcionamiento a¥n cuando el disco, debido @ alaveo, cambie
5 la distancia entre el disco y la caja del brazo de.capta-
‘cién hazta wun 25 4. Aumentando esta cavacitancia (ﬁor ejemplo
mediante el aumento descrito anteriormente e el sblape de la
caja en el borde del disco), de mejora la sensibilidad de
captdcién se reduce la radiacién de sefiales d4 RF y se mini- |
10, miza la captaciém de sefales de RF vagabundas. La distancia
entre el disco y la caja del brazo de captacién se debers
mantener tamblién lo menor posible (siendo en este caso el fack

tor limitador la tolerancia para alaveo del disco), puesto

que la capacitancia desnde también de la distancia entre I
15, los dos electrodos que forman el capacitor. Como el conjunto
del brazo de captacién se ha simplificado por el doble uso
del elemento conductivo 45 ilustrado en las figures 34 y 5B
se consigue con mayor facilidad que sea 6ptimo el éolpa en- el
borde del disco por parte del conjunto del brazo de capia-
20, cién. Esto se puede observar comparando la zona del diséo
sobrepasada por la caja delrbrazo de captacién 32 en la figu-
ra 2A con la zona del disco sobrepasada por la caja del brazo|

de captacién mejoradas 32-1 en la figura 34,

25, NOTA

Descrita suficientemente la naturaleza del invento,
asi como la manera de realizarlo en la ordctica, debe hacer-

se constar que las disposiciones antsriormente indicadas son

30. susceptibles de modificaciones de detalle en cuanto no altereP
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su p}incipio fundamental, También se hace constar que el in~-

Norteamerica con el ntmero Ser No. 295,854 de 10 de octubre
de 1972,acogifndose por lo tanto @ los beneficios que conce-
den los Convenios Internacionales en vigor, siendo 1o que - '
constituye la esencia del referido invento, y por 1o que se
solicita PATENTH DE INVENCIOF por 20'aﬁog en Espafia sobre:
PERFECCIONAMIENTOS EN SISTEMAS DE REPRODUCCION DE INFORMACION,
caracterizéndose por lo siguiente: '

l.~ Perfeccionamientos en sistemas de reproducciémn
de informacidn‘para recuperar informacién grabada en un media
de registro o disco y que comprende un primsr dispositivo
para establecer una reactancia sujeta a variaciones seéﬁn
la informacién grabada en dicho medio de registro a medida

i
que se mueve dicho medio; una caja de sustentacién conductive

caracterizados porque dicho sistems comprende un segundo dis-
positivo, acoplado & dicho primer disposit;vo y comprendido
en la citada caja de sustentacién conductiva para formar
un circuito sintonizado, dimensionandose dicha caja de sua-
tenfaoién'conductiva de forma que cuando gse situa sobre diche
medio de registro ﬁe forma un trayecto de baja impedancia
por parte de la capacitancia éstablecida de-dicha caja y
dicho medio de registro para las ssfiales desarrolladas en
el citado circulto sintonizado. |

2.~ Perfeccionamientos segin la reivindicaciém 1,
caracterizados porque dicha informacifn registrada em ol oi-
tado medio de registro proporciona una capacitancia entre
dicho medio de registro y dicho:primer dispositivo, cuys capa-

citancia varia segin se mueve el medio de registro, ¥y porgue

dicha capacitancia del citado trayscto de baja impedancia tie
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ne un valor de aproximadamente dos 6rdenes de magnitud awyor

que el valor de aicha capacitancia formadas entre el citado

medio de registro o grabacibn y-dichoiprimor dispositivo,

3,~ Perfesccionamientos segiun 1as:reivindicaciones
5e 1 6 2, caracterizaedos porque dicha capacitancia de baja impe-
dancis tiene un valor de aproximadamente 10pf. '

4.~ Perfeccionamientos segtn la reivindicacién 1,ca-
racterizados porque dicho segundo dispositivo comprendé un
elemanto conductivo montado de una forma flexible, que tione
10. un primer y un segundo extremos, conectandose de una forma
mévil dicho primer extremo @ la citada caja de sustentacion
¥ dicho segundo‘extremo al primer dispositivo citado, sos-
teniendo dicho elemento conductivo de una forma mecénica al
citado primer dispositivo y formando el bctricamente una lineai'
15. de transmisién con dicha caja de sustentacién para esfablpcer-
dichos circuitos sintonizado que comprende la reactancia mos-
trada por dicha linea de transmisién y la reactancia de dicho
primer dispositivo. :

5.— Perfeccionamientos segun 1a reivindicacifn 4,

20, caracterizados porque dicho primer dispositlvo forma una caps

citancia con dicho medio de registro, variando dicha capaci-

tancis segin se mueve el citado medio de registro o grabacion,

6o Perfecéionamientos segin las reivindicdciones 4 6 !
5, caracterizadbs porque une fuente de energia de seffal se ac
25. pla a dicho circuito sintonizado para activarlo de forma gnue
las seiiales moduladas por dicha informacién_grabada'o rogis-
tradas se desarrollen en dicho circuito sintonizado y pofque un

circuito detector se acopla & dicho circuito sintonizado para

detectar dichas sefiales moduladas desarrolladas en el citado

30. circuito sintonigzado,
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7.- Perfeccionamientos segin la reivindicacibén 6,

caracterizados pprque dichos circuitos sintonizados tiene unw,

respuesta de frecucncia con una frecuencia central nominal
determinada por dichas reactanclias, y porque dicha fuente
de energia de sei’al comprende una fase de etana osciladora
que pr0porclona sefiales de salida a una frecuencla ‘dentro de
la gama de dicha frecuencia central nominal.

8.~ Perfeccionamientos segin 1a'reivindicacidn 7, ca-

de transmisién de aproximadamente 1/4 de longitud de onda
con dicha caja de sustentacién @ la citada frecuencia central

nominal, alterdndose la sintonizacion de dicho circuito sin-

tonizado por las citadas variacionés capacitivas entre dicho
primer dispositivo y dicho medio de registro o grabacibén - E
segln se mueve este Ultimo. o

g ~ Perfeccionamientos segin cualquiersa de las rei—
vindicaciones 6 a 8, caracterizados porque el citado,clrcuito
detector es un detector de crestas.

10.- Perfeccionamientos segin cvalquiera de las rei-
vindicaciones anteriores, caracterizados porque dicho medios
de registro o grabacibén es un disco y -porque la éitada infor4
macién registrada o grabada es informacibn de viééo.

11.- Perfeccionamientos segin cualquiera de las rei-:
vindicaciones 6 a 8, caracterizados porque dicho madio de
registro es un disco que tiene um surco espiral con inf orma- |
cién de video grabada en el mismo, proporcionando dicha fueni
te de enirgiade sefial sefiales a una frocuancia.predefermina-
da, comprendiendo dicho primer dispositivo una aguja segui-

dora que se acopla en ol citado surco del disco para/f/}mar

una capacitanciaz con dicho disco var;ando_dicha capacltanciai
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. para detectar la menecionada energia de sefial en dicho circui-

{
|
|
t

de acuerdo con la informacién grabada sobre dicho disco segﬁ$
gira este Gltimo comprendiendo el citado circuito,sintoﬁizado‘
1a reactancia mostrada por dicha linea de transmisibn y ls
capacitancia formada por dicha aguja seguidora y'dicho Qisco,
resonando el citado circulto sinfoniwado dentro dofuna gama
de frecuencias determinada por dicha reactancia y dichaé va-
riaciones capacitivas acopléndose el citado circuito defector
de una forma inductiva a dicho circuito sintonizado para de-

tector de una forma inductiva a dicho circuito sintonizado

to gintonizado, proporcionando el referido circuito detector

sefiales que corresponden a dicha informacion de vidao,

12.- Perfeccionamientoarsogﬁn'la reivindicacién ii, §
caracterizados porque dicho circuito sintonizado tiene energiL
modulada en amplitﬁd a 1a citada frecuencia predeterminada, |
cuya energla modulada, corresponde & dichas variaciones capa-
citivas entre el citado disco y dichas agujas seguidora segin
gira el disco, teniendo dicho circuito detector wna sefial
de salida cuya émplitud varia conrla‘energia modulada en am-
plitud en dicho circuito sintonizado.

13.= Perfeccionamientqaien aistemas de. reproduccidn
de informaci6n, tal y como queda sustancialmente descrito
en la presente Memoriz, y en 1Os'dibu303'adjuntog;

bgta Memoria cbnéta de vbinticincp hojas, escritas &
méquina por una sola cara. o - |
Madrid, 4y BCY, 1973
RCA CORPORATION, :

L GOWEZ KCEED Y 50D 1
. p. Flemade: L. Gacte FaetRadaa
/@/2252%?’ -
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