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T1 presente invento se refiere a una miquina automética
para reproducir las llaves con garganta. Se conocen ya mé-
quinas de mando manual que compreﬁden un soporte mbévil ho-
rizontalmente y provisto de dos mordazas en las que la lla-

ve que sirve de modelo y la pieza elemental a tallar son

 apretadas y mantenidess en dos planos paralelos, respective-

mente enfrente de un palpador que explora las gargantas del
paletdn del modeio, 7y de una fresa que sigue los desplaza-
mientos verticales y horizontales del palpador para reprodu-
cir dichas gargantas sobre la pieza elemental, siendo manda-
dos manualmente los movimientos relativos del soporte de las
llaves y del conjunto palpador-fresa. )

El presente invento tiene por objeto una miquina de es-
te género pero cuyo funcionamiento es hecho enteramente au-
tomdtico; esta miquina estd caracterizada por el hecho de
que el palpador y la fresa son montados sobre una placa de
soporte que puede deslizar verticalmente sobre una segunda
placa posterior animada de un movimiento cfclico descentra-
do, siendo solicitada dicha placa soporte hacia abajo por
un resorte de traccibén que lleva el palpador j la fresa a
contacto con el modelo y la pieza elemental a cada ciclo
del movimiento descentrado.

Gracias a la libertad de movimiento vertical del con-
junto fresa palpador, la miquina puede reproducir fondos de

gargaentas de no importa qué perfil, plano o curvo, que fofme
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no importa gué angulo con el plano de simetria vertical del

Palet6no

Segin una forma de realizacibn preferida, el mecanismo

_ que imprime a la placa soporte de la fresa ¥ del palpador

un movimiento deécentrado comprende un pifién motor central

arrastrado por un motor con reductor y engranado con tres
: : A ~

pifiones satélites respectivamente solidarios de tres excén-

tricas montadas en dicha placa.
. Un problema delicado g resolver en 1as miquinas de re-
producir las llaves con garganta reside en el posiclonamlenr
to de 1és-dos 1laves —el modelo y la pieza elemental- en dos
planos verticales rigurosamente paralelos. En la méquina
seglin el invento, este resultado es obtenido autométicamen~
te gracias al hecho de que el soporte mbvil de las llaves
tienen ﬁn-par de mordazas que aprieten los véstagos de las
1laves en la regifn de los paletones, y un par de guias que
gprieten los anillos de las dos llaves de manera que las
maﬁtieneq én planos paralelos.

. Adeﬁés, entre las mordazas y las gulas, el soporte de
las 11a&es tiene un doble tope regulable contra el que soﬁ

aplicadés los collarines de las dos llaves para posicionar

'el modelo y la pieza elemental uno con relaciSn a 1a obra.

La maqulna permite igualmente reproducir las Tanuras

laterales de la 1llave modelo, y tiene a este efecto una se-

Vsunda fresa de eje vertical para el fresado de las ranuras

laterales o "ranuras entre guardas" de las llaves, estando
montada esta fresa sobre un soporte deslizante vertical—

mente y llevando igualmente, en el mismo plamo que la fre-

sa, dos palpadores que presentan respectivamente nervios

orientados en sentidos opuestos para encajarse en la ranura
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de 1la llave mbvil segln esté sobre la cara derecha o izquier-
da del paletdn, mientras que el conjunto de lza corredera del
porta-llaves y del motor de mando éstd montado.de manera que
se desplace horizontalmente entre las posiciones de trabajo
correspondientes a las dos fresas.

4 titulo de ejemplo se ha descrito a continuacidn y re-
presentado en el dibujo adjunto una forma de realizacidn de
la miquina segln el invento. . A

Ta figura 1 es una vista de frente dé la miquina con
corte parcial del soporte de las llaves.

La figura 2 es un-corte en alzado transversal segin
IT~-IT de la figura l.

‘La figura 3 es una vista en.glzado de frente de la ple-
tina o placa que lleva el mecanismo de la maquina.

La figura 4 es una vista en alzado con corte parcial de
la corredera y del soporte de las llaves con su mecanismo
de mando. _

Las figuras 5 y 6 representan respectivamente en planta
¥ en corte longitudinal las gulss que aprieten los anillos
de las llaves.

Las figuras 7 y 8 representan en alzado, respectivamen-
te de frente y de perfil, el doble tope regulable que se
aplica contra los collarines de las llaves para posicionar
la pieza elemental con relacidém al modelo.

Ta figura 9 es una vista esquemdtica en perspectiva por
la parte posterior del conjunto de los mecanismos de mando
de la méquina.

La figura 10 representa.en corte el dispositivo de guis-

' do del &rbol vertical de la fresa destinado a tallar las ra—

nuras laterales de las 1laves.
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La figura 11 representa el esquema del circuito elée-
trico de la méquina.

La miquina tiene un carter constitufdo por dos marcos
rectangulares delentero y trasero 1 y 2, unidos entre si
por vistagos fileteados 3. El carter tiene ademis una viro-
la de chapa fijada entre los dos marcos 1 ¥y 2 y que btienen
una partgzsuperior:4 ¥y dos partes laterales no represegkar
das;'mientras*que la parte posterior del carter estd cerra-
da por una chapa 5 p-rovista de perforaciones para la eva=-
cuacibén del calor producido por los motores que mandan los
diversos mecanismos que serén descritos mis adelante.

El conjunto de los mecanismos de la mAquina estad mon-
tado sobre una pletina o placa 6 fijada sobre el marco de=
lantero 1 del carter (figuras 2 y 3).

La pletina 6 presenta en su parte inferior una ranura
7 (figura 3) detrds de la cual estd fijada una cogredera 8
en la que puede deslizar horizontalmente un conjunto que
tiene una corredera 9 en la que puede deslizar segln una
di:gcci6n perpendicular a la pletina 6 un soporte o carro
10 sobre el gque son fijados de la manera que serd descrita

més adelante, el modelo de la llave a reproducir y la pieza

elemental y un motor 1l provisto de un reductor y que manda

por una levé 12 los desplazamientos de atrés hacia delante

del carro 10 por medio de un véastago 13 que se apoya por

una roldana 14 sobre la leva 12 y provista de un resorte

-antagonista 15 (figura 4) que asegura el retorno de adelan-

te hacia atrds del carro 10 cuando las operaciones de fresa-
do de la pieza clemental son acabadas.
El objeto del deslizamiento lateral horizontal del con-

Jjunto que tiene el carro-porta-llaves deslizante y su meca-
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nismo de mendo es permitir la puesta en posicibn de la lla-

ve modelo y de la pieza elemental por una parte enfrente del
dispositivo de fresado de gargantas y pdr;otra parte del
dispositivo de fresado de las rénufas laterales o "ranuras
entre guardas" de los palétones de la pieza elemental.Antes
de describir con detalle los dispositivos de fresado se des—
cribiré en primer lugar'el modo de fijacibn de la llave mo-
delo y de la pieza elemental sobre su soporte 10 que desli-~
za en la corredera 9. Este soporte tiene por una parte como
es visible en la figura 1 dos mordazas 16, 16° mandadas por
una empufiadura 17 y que asegura el aprieto de los vastagos
18, 187 de larpieza elemental y de la llave modelo en la re-
gidn de sus paletones 81. Delante de estas dos mordazas, el
soporte 10 lleva dos guias destinadas a apretar los anillos
19, 19’ de las dos llaves (figuras 5 ¥ 6). Cada una de es-
tas guias tiene dos piezas de aprieto 20, 21 y 207, 21’ mé-
viles transversalmente al carro y apretadas contra los ani=
1los de las llaves por medio de resortes en horquilla 22,22°
cuyas extremidades acodadas 23, 23" estén fijadas sobre di-
chas piezas.

El conjunto de las dos guias puede ser regulado en po-
sicién longitudinal sobre el soporte 10 de manera que se
adapte a la longitud de las llaves a tallar. Gracias al a-
prieto obtenido por las piezas 20, 21, y 20, 21°, los ani-
1los de la llave modelo y de la pieza elemental se encuen—
tran mantenidos en pianos rigurozamente paralelos, aseguran-
do as{ una reproduccidén precisa de las gargantas del modelo -
sobre la pieza elemental.

Finalmente, entre las mordazas 16 y 16° y las gulas 20,

21 y 20°, 21°, el carro 10 esté provisto de un tope doble
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-pegulable 24 que puede deslizar sobre este soporte con ayu-

da de guias 25, 25° y que lleva dos léminas de resorte 26,
26° que vienen a aplicarse contra los collarines 27, 27° de
las dos llaves (figuras 7 y 8.

El dispositivo de fresado de las gargantas transversa-
les de los paletones de las piezas elementales y que cqpsti—
$uye una de las caracteristicas originales del invento, tie-
ne una plaéa 28 sobre la que estd montada una fresa 29 de
4rbol horizontal 30 por una parte y por otra parte un pulsa-
dor 31 cuya parte inferior 32, destinada a venir a explorar
el paletén de la }lave modelo, presenta un perfil en arco
de circuito que tiene exactamente el mismo radio gue la fre-
sa 29. Este palpador es regulable en altura sobre la placa
28 por medio de una gufa 33 sobre la que puede ser fijado
en posicidn por medio de un tornillo de aprieto 34.

. Ia placa 28 (figura 2) presenta en seccidn transversal
la forma de una U cuyas dos ramas horizontales presentan
eberturas aplicadas sobre columnas de guiado verticales 35,
35” solidarias de una segunda placa 36 alojada entre la ple-
tina 6 j la-placa anterior 28. Un resorte de traceibn 37 en-
ganchado por una parte sobre la placa 36 por su extremidad
inferior 38 y por otra parte por su extremidad superior 39
sobre una pieza 40 solidaria de la placa anterior 28 tiende
a 1llevar siempre la placa anterior 28 hacia abajo, de mane-
ra que mantenga el palpador 31 y la fresa 29 en contacto
con los paletones del modelo y de la pieza elemental. La
placa posterior 36 esti animada con un movimiento ciclico
descentrado asegurando el movimiento transversal del palpa~
dor y de la fresa en contacto con los paletones de manera

que se ejecute durante cada ciclo de esbe movimiento des=-
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centrado un paso de fresado, pebmitiendo el movimiento ver-
tical de la placa énterior 28 gracias ai resorte 37 el des-
ceﬁso del'palpadbf'y.&e la fresa correspdndiente a las gar=-
éantas transversales del paletdn de.la llave modelo mientras
que el movimiento de atrds hacia delante, relativamente Llefi-
to, del carro portarllavés,,aéegura el fresado sobre una
longitud correspondiénte.a cada una de las gargantas de la
llave modelo. ,

El movimiento descentrado de la placa posterior 36 de
este mecanismo ha éido fepresentado'en 1la vista posterior
de la fiéura 9. Este mecanismé tiene un motor con reductor
41 de eje horizontal perpendicular a la pletina 6 y que
arrastra un pifidn central 42 engranado con tres pifiones sa-
télites 43, 43°, 43, estando estos pifiones montados a ro-
$acibn en una placa 44«fijada'en'1a parte posterior de la
pleting 6. Lios tres pifiones satélites llevan respectivamente
extremos de &rboles descentrados 45, 457, 45" montados a ro-
tacidn en la placa 36 de manera que la rotacién de estos pi-
fiones satélites provoca un movimiento cdclico descentrado
del conjunto de laSpplaéas 36y 28ralrededor del ejé del pi-
fidn frontal 42, provocando asi el paso del palpador y de la
fresa sobre los paletones de las dos llaves en un sentido
determinado en el curso de cada Giclo de este movimiento.

La rotacidn de la fresa ‘que acompafis el movimiento des-
centrado del mecanismo descrito anteriormente es meandada a
partir de un motor fijo 46 montado»en el carter de la miqui-
na y que tiene un eje paralelo al de la fresa. La transmi-
sidn del movimiento entre el Arbol 47 del motor y el 4rbol
30 de la fresa 29 se efectia por medio de una transmisibn

por cadena; a este efecto una manivela 48 esté montada li-
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bremente sobre el &rbol 47 del motor y articulada en 49 so-

bre una biela 50 articulada sobre el &rbol 30 de la fresa.
E1 Arbol 47 del mobtor lleva un pifidn 51 que arrastra por
una cadena 52 un pifidn 53 fijado sobre el eje de articula-
cibn 49 que lleve ademés un pifién 54 unido por una cadena

55 a un pifidn 56 fijado sobre el &rbol 30 de la fresa. De
esta manera los movimientos.descentrados del &rbol 30 de la
fresa pueden ser reproducidos por la extremidad de la mani-
vela 48 permitiendo siempre el arrastre continuo en rotacidn
de la fresa por la transmisidn por cadena que scaba de ser
deserita. Para permitir los movimientos descentrados de los
extremos de &rboles 45, 457, 45" que forman excéntrica y del
grbol 30 de la fresa, la pletina 6 presenta aberturas cir-
culares 57, 57°, 57" y 58 en el interior de los cuales di-
chos' Arboles descentrados efectlian libremente un movinmiento
de rotacidn.

Fl movimiento vertical de la placa enterior 28 que lle-
va la fresa 29 y el palpador 31, sobre las columnas verti-
cales de guiado 35, 35° es facilitado por rodamientos de bo-
las montados en la placa delantera 28 alrededor de las aber—
furas previstas en las alas horizontales de esta placa ¥
destinadas al paso de las columnas 35, 35° sobre las que
las bolas ruedan verticalmente.

Como se hauindicado anteriormente, la miquina tiene un
segundo dispositivo de fresado representado en las figuras
1, 9 7 10 y. que esté constitufdo por una placa 59 mbévil ver-
ticalmente sobre columnas de bolas 60, 60° solidarias de un
blogue 61 fijado por tornillos 62, 62° sobre la pletina 6y
alojado en. el interior de la placa mévil 59 que presenta

igualmente como la placa mévil 28 del mecanismo descrito
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anteriormente, una seccifn en U. En las alas horizontales
de. esta placa en U estédn montados rodamientos de bolas 63,
63" en los quergira ¢l &rbol 64 de la fresa horizontal 65.
Este Arbol 64 lleva en su extremidad superior una polea 66
arrastrada en rotacién'pop un motor de eje vertical 67 por
medio de una correa de caucho 68 que abtraviesa la pletina 6
por una abertura 69. La polea 66.tiene una anchura suficien-
te béra que 1a_corfeé 68 pueda desplazarse sobre esta polea
66 en el sentido vertical entre las dos posiciones vertica-
les extremas de la placa 59.  La placa 59,ileva igualmente
dos palpadores regulables 70 y 71 que llevan en su parte in-
ferior cada uno un nervio horizontal 72, 77 orientado res-
pectivameﬁxe haciavlg iéquierda Y hacia la derecha y situa-
do exactamente en el plano horizontal de la fresa 65. Segln
que la ranura del paletdn de la’llave modelo se encuentre
sobre su cara derecha o izquierdé,rel carro serd llevado a
una posicidn tal que esta ranura pueda .encajarse sobre el
nervio 72 o sobre el nervio 73 de los palpasdores, siendo ..
determinada la_separacibn entre los palpadores y el eje de .
la fresa de manera que en una u otra de las posiciones de
la llave modelo, la cara de la pieza elemental sobre la que
debe ser tallada la ranura se encuentra_atgcada por el bor-
de de ‘la fresa que'se eﬁcuentr;wal_mismo lado que el nervio
del palpador.

Conviene notar que-el motor de ranura gira siempre en
el mismo sentido, cuaiquiera que sea una de las dos posicio-
nes laterales utilizadas. En este puesto de trabajo, es la
leva la que sufre inversidén de su movimiento de manera que
la llave no llegue répidamente a-la fresa, y antes del fin

de la rotacidn, el movimiento es llevado de nuevo en el sen-
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tido normal para detener el ciclo, estando el soporte en po-
sicibn de salida lo que hace que para la talla de la "ranura
entre gﬁardas“ se tiene un movimiento altermativo de ida ¥
vuelte, mientras que para el tallado, el movimiento de ida
lleva répidemente la llave bajo la fresa y sale de nuevo len-
tamente pars detenerse siempre en posicidn de salida. N
El movimiento vertical de la placa 59 que lleva la’fre-.
sa 65 y los palpadores 70, 71 tiene Gnicamente por objeto
una regulacidn de la posicién vertical de esta placa de ma-.
nera que asegure el encaje del palpador correspohdiente en
la ranura lateral de la llave modelo. Este movimiento verti-.
cal de la placa 59 es mandado por una palanca 74 pivotada.en
un punto fijo 75 sobre el blogue 61 que lleva las columnas -
de guiado. Esta palanca aplicada entre dicho bloque 6l y la-
placa mévil 59 lleva por una parte una abertura horizontal
oblonga 76 -en la que estd encajada una espiga 77 solidaria
del blogue 61 y por otra parte una abertura curvada 78 en la
que esthd encajada una espiga 79 igualmente solidaria del blo-
que 61, teniendo por objeto estas dos sberturas 76 y 78 per-
nitir un moviﬁiento vertical de la placa anterior 59 por pi-
vofamiento de la palanca 74 alrededor de su eje 70. En su
extremidad libre, la palanca 74 lleva un botbén 80 que se ros-
ca en esta palanca para permitir su bloqueo contra la pleti-
na 6 a fin de:inmoviliéar la placa 5§ en posicidn regulada.
El marco snberior 1 de la migquina lleva botones de man—
do 81, 82 para la puesta en marcha de los motores de fresa-
do asi como botones de mando 83, 84 que permiten, por medio
de potencibmetros, regular la velocidad de los motores de
reductor 41 y 11 segln la naturaleza del trabajo a efectuar.

Unos interruptores de fin de carrera permiten detener los



motores cuando una operacibm dé_:resado.se encuentra termi-~
nada y un conmﬁtador accionado por el movimiento horizontal
del carro portallaves permite cortar la alimentacidn de uno
de los motores de fresado y la puesta en. circuito del otro
300~ mobor de fresado cuando se pasae del fresado de las gérganp
tas transversales al de las gargantas lé%erales ¥ viceversa.

Una forma de realizacién de los circuitos y de los br-
ganos de mando eléctrico ha sido representada en la figura
11, Estos circuitos estén conectados en los bornes de entra-

- 305.- da 82, 82’ que estin unidos al sector por ejemplo a 220 vol~
tios, 50 Hz. El botdén 83 de contacto mantenido pone bajo ten-
sibn la miquina y provoca el encendido de las dos lamparas
de iluminacibén 84, 84° (véase también la figura 1).El botén
pulsador 85 que funciona por impulsos alimenta la bobina de

31Q.~ un relé 86 que es mantenido excitédo por su armadura 87 por
el hecho de que el interruptor de fin de carrera 88 mandado
por la leva 12 se encuentra colocado en la parada de la mé-
quina sobre su contacto superior. En este momento, solo el
motor 1l que arrastra esta leva es alimentado cuando el ca-

315.,~ rro que le soporta estd en posicidén representada en la fi-

' gura 1 para el paso de las gargantas del paletbén. Esta ali-
mentacidn de este motor Que es un motor de corriente contf-.
nua se efectfia por medio de la armadura 89 del relé 86, del
puente rectificador 90’ y de las armaduras 90, 91, 92, 93

320.- de un relé 95.

Cuando el movimiento de la leva 12 ha llevado el sopor-
te de las llaves al interior de la posicidén de fresado, el
interruptor de fin de carrera 88 recae sobfe su contacto in-
ferior poniendo en marcha el motor 46 que arrastra la fresa

325.~ ¥ el motor 41 produciendo el movimiento descentrado del so-
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porte de la fresa y del palpador.

" Al final del ciclo, el interruptor 88 es llevado sdbre'
su contacto superior y corta'la alimentacién dado que la ar-
madﬁra de aubomsntenimiento 87 del relé 86 ha caido en el
momento de la puesta en marcha de los motores 41 y 46, con-
tinuando sin embargo un motor siendo alimentado momentinea~
mente por*ei interruptor de fin de carrera 96 mandado por la
excéntrica hasta que esta filtima se encuentra en posicidn
alta manteniendo la fresa fuera de contacto con el paletén.

El desplazamiento lateral del carro porta-llaves conmu-
ta el inte?fuptor de fin de carrera 97 de mesnera que ponga
fuers de circuito los motores 41 y 46 y el contador 94 del
nﬁméro dg ciclos efectuados, y que alimenta el mobor 67 que
srrastra la fresa de ranurado 65, asi{ como los relés 95 ¥y
98 por la inversién del sentido de rotacién de la leva 12
(inversién producida por conmubtacidn de las armaduras 90 a
9% del reld 95) de manera que al comienzo del ciclo, esta
gifa en sentido inverso de la rotacién utilizada para el fre-
sado a 309 del final del cicle en que es invertida por el in-
terruptor de fin de carrera 99 por medio de los relés 67 y
98 y de las armaduras 100 y 101 de este Gltimo. Las armadu-
ras 92-9% de contacto temporizado del relé 95 son necesarias
para proteger el puente rectificador 90° contra uné.avalan-'
cha suscéptible de ser provocads por la autoinduccidn del
motor 11 durante la inversidn instantnea de los contactos.

Los péteﬁciémetros 102, 103‘permiten regular la velo-
cidad de los motores de corriente continua 11 y 41 para re-

gular la velocidad de avance del fresado.
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Los puntos de invencidn propia y nueva gue se presen-
tan para que sean objeto de esta Patente de Invencidn en
Espaﬁa,rpor veinte afios, son los siguientes:

12,- Miquina automitica para reproducir llaves con gar-
ganta del tipo que comprende un soporte ndvil horizontalmen—
te en una corredera y provista de dos mordazas en las que
la llave modelo y la pieza eiemental son apretadas y mante-
nidas en dos planos verticales mbviles en un plano vertical,
caracterizada por el hecho de que el palpador y la fresa
son monﬁados sobre una-placa soporte Que puede deslizar
verticalmente sobre una segunda placa posterior animada con
un movimiento ciclico descentrado, siendb dicha placa de
soporte solicitada hacia gbajo por un resorte de traccidn
que 1leya el palpador y la fresa a contacto con el modelo
Yy 1@ pieza elemental a cada cicio del ﬁovimiento descen~
trado. |

29,~ Mfquina ségﬁn el puhto 12, caracterizada por el
hecho de que el mecanismo que imprime a la placa un movi-
miento descentrado tiene un pifibn motor central arrastrado
por un motor con reductor y éngranado conrtfes pifiones sabté-
lites'respectivamente solidarigs de tréé.excéntricas mon-—
tadas en dicha placa. o |

2.~ MAquina segln los puntos 18 y 29; caracterizada
por el hecho de gue el movimiento de rotacibn de la fresa
es obtenido a partir de uﬁ moﬁor bor medio de una btransmi-
sin por cadena, estando unido el érbél motor por biela y
manivela al eje de larfresa efectuendo un movimiento des—

centrado en una sbertura prevista en la placa de soporte,

» -
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estando mqnﬁé&a 1s manivela libremente sobre el &rbol del
motor que 1leva un pifién unido por una cadena a un primer
pifin montado sobre el eje de articulacién de la manivela‘
y de la biela y solidario de otro pifién unido por cadenas
a un pifidn montado sobre el eje de la fresa.

49,- Méquina segln el punto 22, caracterizada por el
hecho de que la placa de soporte de la fresa y del palpadorv
presenta la forma de una U cuyas alas colocadas horizontal-
mente estén perforadas por agujeros de guiado enfilsdos so-
bre columnas fijadas sobre la placa posterior animada de un
movimiento descentrado por medio de dos columnas verticales.

59.- Méquina seglin el punto 12, caracterizada por el
hecho de que el soporte mévil de la llave modelo y de la
pileza elemental tiene un par de mordazas que aprietan el
véstago de las llaves en la regibn de los paletones, y un
par de guias que aprietan los anillos de las dos'llaves de
manera que las mantienen constrantemente en planos vertica-
les paralelos. ] |

62.~ MAquina segln el punto 52, caracterizada por el
hecho de que entre las mordazas y las guias de soporte lle-
va un doble tope régulable contra el que son aplicados los
collarines de las dos llaves para posicionar el modelo y la
pleza elemental uno con relacifn a la otra. |

72~ Méquina sééﬁg el punto 12, caracterizada por el
hecho de que la corredera del soporte de 1aé,llaves forha
parté de uﬁ donjunﬁo que lleva un motor con reductor cuyo

arbol de salida lleva una leva que actua sobre una roldana

" monteda en la extremidad de un vistago solidario de dicho

‘soporte para desplazarlo de atras hacia delante durante la

operacidn de paso de la pieza elemental en contra de un re-
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sorte antagoﬁista que trabaja a compresibén montado sobre
dicho véstago y que se apoya sobre la corredera.

82,~ Miquina seglin los puntos 12 y 72, caracterizada
por el hecho de que tiene una segunda fresa de eje verti-
cal para el paso de las ranuras laberales o "ranurés entre
guardas" de las llaves, estando montada esta fresa sobre
un soporte deslizante verticalmente y que lleva igualmente,
en el mismo plano que la fresa, dos palpadores gque presen=
tan respectivamente nervios orientados en sentidos opues-
tos para encajar la "ranura entre guardas" de la llave mo-
delo segln esté sobre la cara derecha o izquierda del pa-
letén, mientras Que el conjunto de la corredera de los por-
ta-llaves y del motor de mando esta montado de manera que

se desplace horizontalmente entre las posiciones de traba-

~Jo correspondiente a las dos fresas.

92.- Miguina segln el punto 82, caracterizada por el
hecho de que el movimiento de regulaci&n vertical de la
fresa horizontal cuyo soporte es guiado por dos columnas
verticales es mandado por una palanca pivotante por unae ex-
tremidad sobre un eje fijo y que lleva por una parte una
espiga encajada en una gbertura horizontal alargada pre-
vists en dicho soporbe y por otra parte una abertura curva
alargada verticalmente en la que esti enégjada otra espi-
ga del soporte, estando determinada la forma de esta aber-
tura de manera que permita el desplazamiento vertical del
soporte sobre las columnas de guiado.

102.~ Miquina segln el punto 92, caracterizada por el
hecho de que el Arbol vertical de la fresa horizontal es
mandado por un motor de Arbol vertical, de preferencia con

ayuda de una transmisidn por correa.
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119,~ Miquina seglin el conjunto de los puntos 12 a 102,
caracterizada por el hecho de que el conjunto de los mecanis-
mos estd montado sobre una pletina o placa vertical que pre-
senta una hendidura horizontal para los desplazemientos hori-
zontales del carro portallaves en una corredera fijada en la
parte posterior de esta pletina. ‘

129.~ MAquina segfin el conjunto de los puntos 12 a{log,
caracterizada por el hecho de qﬁe la pletina vertical esté
montada entre dos marcos rectangulares, anterior y posterior,
a los cuales esth fijado un carter constituido por una viro-
la de chapa que forma la parte superior y las caras latera-
les del carter, mientras que su cara posterior estd consti-
tufda por una chapa en la que esthn perforados agujeros de
ventilacidn.

139,~ "MAQUINA AUTOMATICA PARA REPRODUCIR LLAVES CON
GARGANTA",. todo tal y conforme se describe en la presente
Memoria, 1la cual consta de 460 lineas y a titulo de ejemplo

se representa en los adjunfos dibujos.
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