
1

4 7 8 9 4 7

P .-  55.523

Case No. 10097 D

MEMORIA DESCRIPTIVA

para s o l i c i t a r  PATENTE DE INVENCION por VEINTE años 

a nombre de DEERE & COMPANY 

entidad norteamericana

con dom icilio  en Moline, I l l in o i s  61265, Estados Unidos de 
América.

por: "DISPOSITIVO PARA DESPLAZAR PARTE DEL PESO DE UN REMOL­
QUE 0 DE UNA MAQUINA AGRICOLA A UN TRACTOR"
(Clase In te rn ac io n a l B62d)
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El invento se re f ie re  a un d isp o sitiv o  para despía 
zar p a rte  d e l peso de un remolque o una máquina ag ríco la  a 
un t r a c to r  con un b a s tid o r  de acoplamiento v e r t ic a l  que^pre 
se n ta  un vastago tra n sv e rsa l su p erio r y patas, cuyas patas 

5 e s tá n  unidas de manera basculable por sus extremos in fe r io ­
re s  con la s  barras a r ticu lad as  in fe r io re s  de un v a r i l l a je  
de acoplamiento por t re s  puntos y cuyo vastago tra n sv e rsa l 
e s tá  unido a través de l a  b a rra  a r tic u la d a  su p erio r con e l  
t r a c to r  y a través de un v a r i l l a je  de transm isión con una 

1o lanza de a r ra s tre  d e l t r a c to r  o de l a  máquina ag ríco la  co­
nectada a l  t r a c to r ,  sirv iendo  como b a rra  a r ticu lad a  superio r 
o como v a r i l l a je  de transm isión un c ilin d ro  de trab a jo  que 
se puede cargar con p resión  y que puede se r  accionado a 
d is ta n c ia .

15 En un d isp o s itiv o  conocido del tipo  antes indicado
(paten te  norteam ericana 3.463.510) l a  b a rra  a rticu lad a  supe 
r i o r  y  e l  v a r i l l a je  de transm isión es tán  dispuestos en e l  
vastago tra n sv e rsa l ciertam ente de forma bascu lab le , pero 
ind esp lazab le . Con e l lo  se perjud ica  la  transm isión de pe- 

2o so , en p a r t ic u la r  a l marchar en curvas, s i  no se hace to ta l  
mente imposible e s ta  transm isión.

El cometido del Invento es hacer posible una trans 
m isión de peso inc lu so  a l  marchar en curvas. Este problema 
se ha re su e lto  de acuerdo con e l  invento porque l a  b arra  

25 a r tic u la d a  su p e rio r y e l  v a r i l l a je  de transm isión es tán  d is
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puestas de manera desplazable sobre e l  vastago tra n sv e rsa l 
por medio de una parte  de conexión. De e s ta  manera, la  ba­
r r a  a r ticu lad a  su p erio r, juntamente con e l  v a r i l l a je  de 
transm isión, se puede adaptar mejor a l marchar en curvas a 

5 l a  posición  de la  lanza, de modo que se da siempre una trans 
m isión de peso en todas la s  condiciones de empleo p o sib les .

Por lo  que re sp ec ta  a l a  d isp o sic ió n  desplazable 
en p a r t ic u la r , la  parte  de acoplamiento presen ta  dos patas 
que abrazan e l  vastago tran sv e rsa l y un ro d il lo  o ro d illo s  

1o que se extienden en tre  la s  pa tas, atacando en la s  p a ta s , por 
e l  lado alejado  de lo s  ro d i l lo s ,  dos bloques de basculación  
que reciben  la  b a rra  a r ticu lad a  su p e rio r y e l  v a r i l l a je  de 
transm isión.

En lo s  dibujos e s tá  representado  un ejemplo de 
15 ejecución  d e l objeto  d e l invento explicado con más d e ta l le  

en l a  descripc ión  s ig u ie n te . Muestran:
La f ig u ra  1, un t r a c to r  representado en v is ta  par 

c ia l  con apero para t ra b a ja r  e l  suelo  acoplado,
la  f ig u ra  2, una sección  a lo  largo  de la  lín e a  

2o 2 : 2 de la  f ig u ra  1,
la  f ig u ra  3, e l  v a r i l l a je  de tre s  puntos con bas­

t id o r  de acoplamiento y d isp o s itiv o  de enganche, en v is ta  
en perspectiva  y a mayor esca la ,

la  f ig u ra  4, uno de los ganchos de acoplamiento 
25 en alzado por d e trá s ,
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la  f ig u ra  5, l a  b a rra  a r tio u lad a  superio r a mayor
esca la ,

l a  f ig u ra  6, un t r a c to r  con apero para tra b a ja r  
e l  sue lo  acoplado y un d isp o s itiv o  para l a  transm isión de 
peso,

l a  f ig u ra  7, e l  v a r i l l a je  de tre s  puntos con d is ­
p o s itiv o  de enganche a mayor esca la  y en v is ta  en p e rsp ec ti 
va,

l a  f ig u ra  8, una parte  de conexión para conectar 
la  b a rra  a r tic u la d a  su p erio r y e l  v a r i l la je  de transm isión 
a l b a s tid o r  de acoplamiento,

la  f ig u ra  9? e l  alzado a n te rio r  correspondiente a 
l a  f ig u ra  8,

l a  f ig u ra  10, una rep resen tac ión  s im ila r  a l a  de 
l a  f ig u ra  6, pero estando e l  t r a c to r  unido con un apero de 
tra b a jo  p rov isto  de un árbol a r ticu lad o ,

l a  f ig u ra  11, e l  c ir c u ito  de mando h id ráu lico  en 
rep resen tac ió n  esquem ática, y

l a  f ig u ra  12, o tra  ejecución  para e l  c irc u ito  de 
mando h id ráu lic o .

En l a  f ig u ra  1 de lo s d ibujos e s tá  designada con 
10 l a  p arte  p o s te rio r  de una máquina de tracc ió n  en forma 
de un t r a c to r  ag ríco la  que p resenta un b a s tid o r 12. Este 
últim o se apoya a su  vez sobre dos ruedas m otrices p osta rlo  
re s  14, de la s  cuales so lo  e s tá  representada una en honor
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a l a  s e n c il le z .
El t r a c to r  ag ríco la  representado en l a  f ig u ra  1 e:s 

tá  equipado con un acoplamiento de enganche en forma de un 
acoplamiento de aperos por tre s  puntos, a l  que e s tá  a su  

5 vez conectado un apero de tra b a jo , a saber, unarado adosado 
16. El arado ' 16 mismo es de c lase  co n stru c tiv a  convencional 
y p resen ta  un b a s tid o r de arado 20 a l  que están  a su vez co­
nectados, a saber, a través de un timón 24, unos cuerpos de 
arado 22, de los que só lo  e s tá  representado  uno en g rac ia  a 

1o la  s e n c ille z . Con e l  extremo d elan tero  del b a s tid o r de arado 
20 e s tá  unida además una cabeza de arado 26 de c la se  cons­
tru c tiv a  convencional que p resen ta  un punto de conexión su­
p e rio r  28 y dos puntos de conexión in fe r io re s  30 d ispuestos 
a c ie r ta  d is ta n c ia  uno de o tro , de lo s cuales e s tá  represen  

15 tado también uno so lo  en honor a l a  s e n c il le z . Todos estos 
puntos de conexión es tán  hechos de forma c i l in d r ic a  y es tán  
co n s titu id o s , por ejemplo, por pernos o s im ila re s . El dispo 
s i t iv o  de conexión del t r a c to r  p resen ta  además órganos de 
tra cc ió n  que se extienden en tre  e l  b a s tid o r 12 y lo s  puntos 

2o de conexión 28 y 30.
Haciendo re fe re n c ia  en esp ec ia l a la s  f ig u ras  2 a 

5, es de señ a la r que e l  d isp o s itiv o  de conexión p resen ta  d03 
b arras a rticu lad as de tracc ió n  in fe r io re s  32 d ispuestas a 
c ie r ta  d is tan c ia  l a t e r a l  una de o tra  o barras a r ticu lad a s  

25 in fe r io re s  con sendos ganchos de tra cc ió n  34 en sus ex tre -
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mos más e x te r io re s , presentando lo s  ganchos de tracc ión  34 
unos ganchos de acoplamiento ab ie rto s hacia a rrib a  en c a l i ­
dad de puntos de conexión in fe r io re s . Estos es tán  d es tin a ­
dos a r e c ib i r  lo s  puntos de conexión in fe r io re s  30 d e l lado 

$ d e l apero en l a  cabeza del arado. Las b arras a r ticu lad as  
in fe r io re s  32 e s tán  unidas por sus extremos f ro n ta le s , a 
trav és  de bolas de a r tic u la c ió n  38, con unos e s tr ib o s  40 
que se extienden hacia  a trás  desde patas opuestas de un 
b a s tid o r  42 rea lizad o  en forma de A, estando unido e l  pro- 

1o pió b a s tid o r  con e l  lado in fe r io r  d e l b as tid o r 12 del tra c ­
to r  ag ríco la  -  como se describe todavía en lo  que sigue.
Por consigu ien te , la s  b arras a r ticu lad a s  in fe r io re s  pueden 
s e r  hechas b ascu la r verticalm ente en torno a l a  bo la  de a r­
tic u la c ió n  38. Para e l lo  están  p rev is to s dos vastagos eleva 

15 dores 44 cuyos extremos atacan centradamente en tre  lo s  ex­
tremos de la s  b arras a r ticu lad as  in fe r io re s , m ientras que 
sus extremos a le jados de la s  b arras  a r ticu lad as in fe r io re s  
e s tán  unidos con sendos brazos de elevación 46, de los cua­
le s  e s tá  representado también uno so lo . Los brazos de eleva 

2o ción  46 es tán  a su  vez unidos fijam ente con extremos opues­
tos de ex tensión  l a t e r a l  de un árbol elevador 48 que e s tá  
d ispuesto  a su  vez de manera g i r a to r ia  en e l  b a s tid o r 12 y 
puede s e r  accionado a e lecc ión  por medio de un c ilin d ro  e le  
vador h id ráu lico  50 (f ig u ra  11) que puede s e r  cargado por 

25 un lado y que e s tá  d ispuesto  también en e l  b a s tid o r 12.
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Las barras a r ticu lad as  in fe r io re s  30 se mantienen 
su je ta s  a una d is ta n c ia  determinada una con respecto  a o tra  
por medio de un b a s tid o r de acoplamiento o b a s tid o r  52 re a ­
lizad o  en forma de U in v e rtid a , cuyas patas opuestas 54 a ta  

5 can con sus extremos l ib re s  en la s  b arras a r ticu lad as  in fe ­
r io re s  32 en puntos opuestos en tre  lo s extremos de la s  barras 
a r ticu lad as  por medio de uniones de bola de a r tic u la c ió n  56, 
de la s  que también e s tá  representada una so la  en la  f ig u ra  
3. Estas uniones forman un e je  tra n sv e rsa l h o rizo n ta l en 

1o torno a l cual puede s e r  hecho b ascu la r e l  b a s tid o r 52.
Un c ilin d ro  de traba jo  58 que puede cargarse por dos 

lados forma la  b a rra  a r ticu lad a  su p e rio r d e l acoplamiento de 
aperos por tre s  puntos y p resen ta  un vastago de p is tó n  exten- 
s ib le  hacia e l  aparato , que termina en un e s tr ib o  con e l  que 

15 e s tá  unido un gancho de tra cc ió n  59 que forma un punto de co­
nexión su p erio r. La unión propiamente dicha se r e a l iz a  a t r a ­
vés de una espiga v e r t ic a l  60, de modo que e l  gancho de aco­
plamiento puede bascu la r en tre  topes de h ie rro  fundido en e l  
e s tr ib o . Un muelle de lámina 62 ayuda a l  gancho de acoplamien- 

2o to  a a lin earse  centradamente. El gancho de acoplamiento 59
p resen ta también un gancho 64 con escotadura de gancho d i r i g i ­
da hacia a rr ib a , en e l  que puede s e r  rec ib id o  e l  punto de co­
nexión sup erio r 28 en l a  cabeza d e l arado. Como se desprende 
de l a  f ig u ra  7, un perno 65 s irv e  para u n ir  e l  c il in d ro  de 

25 tra b a jo  58 con e l  t r a c to r  ag ríco la .
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Como puede ap rec ia rse  de forma óptima en la s  f i ­
guras 3 y 5, e l  c il in d ro  de trab a jo  58 se extiende por,deba 
jo  de un vastago tra n sv e rsa l su p erio r 66 del b a s tid o r de aoja 
plamiento 52 y e s tá  conectado a é s te  a través de un d isposi 

5 tiv o  de muelle de tra cc ió n  que p resen ta  en p a r t ic u la r  ún
caeq u illo  67 que e s tá  unido con l a  su p e rfic ie  p o s te rio r  del 
vástago tra n sv e rsa l su p erio r a través de to rn il lo s  68 y re ­
cibe axialmente un vástago 69 sobre e l  que e s tá  enchufado a 
su  vez un muelle h e lic o id a l 70 que puede se r  so lic ita d o  a 

1o compresión. El vástago mismo tiene una parte  de cabeza supe 
r i o r  que sobresale  del diámetro d e l vástago, con tra  l a  que 
se ap lic a  e l  muelle h e lic o id a l, con lo  que es te  últim o es 
apretado durante e l  empleo con tra  e l  extremo in fe r io r  d e l 
o asq u illo . El extremo in fe r io r  d e l vástago e s tá  pasado a 

15 través d e l extremo in fe r io r  del c a sq u illo  67 y e s tá  unido 
de manera bascu lable por medio de una espiga 71 con una 
unión de basculación  72 que e s tá  d isp u esta  f i j a  en e l  c i l i n  
dro de trab a jo  58 y puede s e r  hecha bascu la r paralelam ente 
a l  mismo. Por consigu ien te , s i  se su e lta  de un apero de t r a  

2o bajo  e l  d isp o s itiv o  de enganche anteriorm ente d e sc r ito , como 
e s tá  representado en l a  f ig u ra  3) e l  c il in d ro  de trab a jo  58 
se mantiene en una posic ión  h o rizo n ta l por medio d e l dispo­
s i t iv o  y tendrá una f le x ib il id a d  s u f ic ie n te , de modo que 
una persona de se rv ic io  puede accionar e l  c ilin d ro  de t r a -  

25 bajo  58 para conectarlo  a un punto de conexión d e l lado d e l
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apero. Asimismo, se pone de m anifiesto  que e l  muelle h e lic o i 
d a l 70 s irv e  adicionalm ente para mantener e l  gancho 64 siem 
pre engranado con e l  punto de conexión apresado d e l lado 
d e l apero. Esto se consigue por e l  hecho de que l a  abertu - 

5 ra  d e l gancho 64 se encuentra por encima de la s  abertu ras 
de lo s ganchos 36, es d ec ir , en una d is ta n c ia  v e r t ic a l  que, 
cuando e l  c ilin d ro  de trab a jo  se encuentra librem ente suspen 
dido -  como en la  f ig u ra  3 -* es algo mayor que l a  d is ta n c ia  
v e r t ic a l  X en tre  lo s  puntos de conexión su p erio r e in fe r io r  

1o en e l  aparato , t a l  como e s tá  representado en la  f ig u ra  1, 
es d ec ir , cuando e s tá  conectado un apero de tra b a jo . Por 
consiguien te, e l  muelle h e lic o id a l 70 es s o lic ita d o  a com­
presión  tan  pronto como e l d isp o s itiv o  de conexión e s tá  uni 
do con un apero. Es de señ a la r aún que e l  muelle 70 e s tá  to 

15 talm ente comprimido en una d is ta n c ia  que se e lig e  de modo
que re su lte  imposible para e l  c il in d ro  de trab a jo  58 bascu­
l a r  durante e l  empleo en medida suficien tem ente profunda 
para so lta rse  del punto de conexión su p erio r 28.

Asimismo, e l c ilin d ro  de trab a jo  58 puede s e r  co- 
2o nectado a l b a s tid o r de acoplamiento con ayuda de o tros me­

dios e lá s tic o s  que e l  muelle h e lic o id a l, por ejemplo median 
te  muelles de lámina o de tra cc ió n  o s im ila re s . Por o tra  
p a rte , e l  c ilin d ro  de traba jo  58 no p rec isa  tampoco e s ta r  
enganchado a l  gancho de acoplamiento 52, sino  que puede es- 

25 ta r  d ispuesto  por a r r ib a  sobre é l .  En e s te  caso, e l  gancho
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64 e s ta rá  d ir ig id o  entonces con su  escotadura hacia abajo, 
siendo l a  d is ta n c ia  v e r t ic a l  en tre  l a  abertu ra  d e l gancho 
64 y la s  abertu ras de lo s ganchos 36, cuando e l  c ilin d ró  
de tra b a jo  e s tá  d ispuesto  librem ente en e l  b as tid o r, menor 

5 que l a  d is ta n c ia  v e r t ic a l  X, Los medios e lá s tic o s  es tán  dis, 
puestos entonces de modo que e l  c il in d ro  de traba jo  es apre, 
tado hacia  abajo h as ta  su  posición  en l a  que no recibe  nin­
gún punto de conexión del lado d e l apero.

E l c il in d ro  de trab a jo  que puede s e r  cargado por 
1o dos lados es ayudado durante e l  proceso de acoplamiento de 

un apero a l  c il in d ro  de trab a jo  mismo y a la s  barras a r t ic u  
ladas in fe r io re s  por dos inserciones re t i r a b le s  73 que a su 
vez es tán  apoyadas en la s  escotaduras de agarre de los gan­
chos 36 de los ganchos de tracc ió n  34. Las inserciones 73 

15 propiamente dichas presentan  partes de apoyo 74 centralmen­
te  d isp u es tas , rea lizad as  en forma de e s fe ra , que e s tán  apo­
yadas en la s  su p e rfic ie s  correspondientes 76. Las in se rc io ­
nes 73 se mantienen su je ta s  en su  posic ión  por medio de dos 
chavetas 78, de la s  cuales so lo  e s tá  representada una en e l 

2o d ibujo  en g rac ia  a la  se n c ille z , y la s  cuales están  apoyadas 
en lo s  ganchos de tra cc ió n  en lados opuestos de la s  abertu­
ra s  de lo s ganchos y se extienden en d irecc ió n  lo n g itu d in a l. 
Por consigu ien te , la s  inserciones 73 pueden bascu lar en me­
d ida lim itad a  en torno a la s  chavetas 78, con lo  que l a  per 

25 sona de se rv ic io  puede u n ir con más fa c ilid a d  la s  barras
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a rticu lad as in fe r io re s  con los puntos de conexión in fe r io ­
res realizados en forma c i l in d r ic a  d e l apero cuando estos 
puntos de conexión presentan  un ángulo con respecto  a la  
h o rizo n ta l.

Se desprende de la  f ig u ra  6 que e l  t r a c to r  agríco­
la  10 a l l í  representado e s tá  equipado con un d isp o s itiv o  de 
conexión que e s tá  en condiciones de tra n sm itir  p a rte  d e l 
peso del apero. El t r a c to r  ag ríco la  e s tá  unido en e s te  caso 
con un apero para tra b a ja r  e l  sue lo , a saber con una grada 
de discos a rra s trad a  80. Es de se ñ a la r  a es te  respec to  que 
muchas partes ind iv iduales del d isp o s itiv o  de conexión que 
se ha de d e sc r ib ir  en lo  que sigue son id én tic as  a la s  d e l 
d isp o s itiv o  de conexión anteriorm ente d e sc rito  y que han re ­
cib ido los mismos números de re fe re n c ia .

La grada de discos 80 propiamente dicha es de c la ­
se co n stru c tiv a  convencional y p resen ta  un b a s tid o r p r in c i­
pal 82 a l que es tán  conectados grupos de discos 84, de los 
cuales so lo  e s tá  representado uno. Una lanza de a r ra s tre  86 
e s tá  d ispuesta  de manera basculable en e l  extremo delan tero  
del b as tid o r 82 y presenta en su extremo delan tero  un ojo 
de tracc ión  88. El ojo de tracc ió n  88 puede s e r  unido con un 
c a r r i l  de a r ra s tre  p rov isto  de ta lad ro s correspondien tes, 
cuyos extremos opuestos es tán  rec ib idos en la s  escotaduras 
de lo s ganchos de tra cc ió n  34. S in embargo, l a  lanza de 
a r ra s tre  puede un irse también directam ente con un péndulo
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de tra cc ió n  120 cuando la  misma e s tá  en condiciones de tra n s­
m it ir  fuerzas de tra c c ió n  a una regu lación  de re s is te n c ia , 
t a l  como se  exp lica  todavía con más d e ta l le  en lo  que sigue 
con re fe re n c ia  a l a  f ig u ra  10. En e l  presente ejemplo dé 
e jecución  e l  extremo p o s te rio r  de un v a r i l l a je  de transm i­
s ió n  e s tá  a r tic u la d o , centradamente en l a  lanza de a r ra s tre  
86, en e l  punto de conexión 90, pero e l  extremo p o s te rio r 
de dicho v a r i l l a je  de transm isión 92 puede e s ta r  unido tam­
b ién  con e l  b a s tid o r  p rin c ip a l 82 -  cuando esto  se desee.
El extremo delan tero  d e l v a r i l l a je  de transm isión e s tá  uni­
do, t a l  como muestra la  f ig u ra  7, a través de un perno ver­
t i c a l  94 con l a  p a rte  de conexión p o s te rio r  de un primer 
bloque de basculación  96. Con o tro  bloque de basculación 
98 e s tá  unida de manera bascu lab le , por medio de un perno 
v e r t ic a l  no represen tado , l a  parte  de conexión del extremo 
p o s te rio r  d e l p is tó n  del c ilin d ro  de traba jo  58 que puede 
cargarse por dos lados. Como puede verse d e l mejor modo en 
la s  f ig u ras  8 y 9, los bloques de basculación  96 y 98 pro­
piamente dichos e s tán  unidos de manera basculable uno con 
o tro  y, a través de un perno horizontalm ente d ispuesto  102, 
oon patas d ir ig id a s  hacia e l  suelo de una primera parte  de 
h o rq u illa  99 de una parte  de conexión 100. La p arte  de hor­
q u il la  99 re a liz a d a  en forma de U e s tá  a su  vez unida de 
manera basculable con una segunda p arte  de h o rq u illa  104 
re a liz a d a  en forma de U a través de un perno 106 que se ex-
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tiende a través de la s  partes de puente correspondientes de 
la s  partes de h o rq u illa  99 y 104. La parte  de conexión 100 
p resen ta además dos ro d illo s  108 que es tán  d ispuestos de ma­
nera g ir a to r ia  sobre unos pernos que se extienden en tre  sus 

5 extremos opuestos y que están  d ispuestos en la s  patas opues­
tas de la  segunda parte  de h o rq u illa  104 de forma de U. Si 
l a  parte  de conexión 100 se encuentra en su  posición  de t r a ­
bajo , t a l  como e s tá  representada en l a  f ig u ra  7, la s  patas 
de l a  parte  de h o rq u illa  104 abrazan e l  vastago tra n sv e rsa l 

lo  66 del b as tid o r de acoplamiento 52, m ientras que lo s ro d illo s
408 se ap lican  contra l a  su p e rfic ie  su p e rio r. Por consiguien­
te , para tra n sm itir  un porcentaje mayor del peso d e l apero 
a l  t ra c to r  ag ríco la  10 se puede r e t r a e r  e l  c il in d ro  de t r a ­
bajo 58 cargable por dos lados, con lo  que se hace b ascu la r 

15 hac ia  adelante a l  b a s tid o r  de acoplamiento 52. Con e l lo  se
e je rc e  nuevamente mediante e l  v a r i l l a je  de transm isión  52 
una fuerza mayor d ir ig id a  hac ia  a r r ib a  sobre e l  apero de 
trab a jo  con lo  que se aumenta l a  proporción de peso que se 
transm ite a l tr a c to r  ag ríco la . En orden sem ejante, pero in -  

2o verso puede reduc irse  e l  peso transm itido  a l tr a c to r  a g r í­
co la , retrayéndose para e l lo  e l  c il in d ro  de trab a jo  58 car­
gable por dos lados.

Se desprende de la  d escripc ión  a n te rio r  que e l  d is ­
p o sitiv o  de conexión se puede transform ar fácilm ente de un 

25 acoplamiento de aperos por tre s  puntos, como e s tá  rep resen -
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tado en l a  f ig u ra  3* en un d isp o s itiv o  para desplazar una 
p arte  d e l peso d e l apero de trab a jo  a l  tra c to r  ag ríco la , 
t a l  como e s tá  representado  en l a  f ig u ra  7, y e l lo  de una 
manera s e n c i l la  debido a que se s u e l ta  e l  extremo l ib re  * 
d e l vastago 69 de forma s e n c i l la  d e l c ilin d ro  de trab a jo  
58 cargable por dos lados, se qu itan  lo s  to rn il lo s  6E¡ para 
poder r e t i r a r  e l  caeq u illo  67 d e l b a s tid o r de acoplamiento 
52, se dispone l a  parte  de conexión 100 en su  posic ión  de 
tra b a jo  sobre e l  vastago tra n sv e rsa l 66 del b a s tid o r de 
acoplamiento y se unen e l  c ilin d ro  de trab a jo  58 cargable 
por dos lados y e l  v a r i l l a je  de transm isión 92 con l a  par­
te  de conexión 100. Cabe mencionar todavía que l a  parte  de 
conexión 100, cuando no deba em plearse, puede l le v a rse  jun­
to  con los bloques de basculación  96 y 98 a una posic ión  de 
almacenamiento que no e s tá  represen tada, enchufándola para 
e l lo  de manera s e n c i l la  sobre una de la s  dos patas d e l bas­
t id o r  de acoplamiento 52.

Haoiendo re fe re n c ia  a l a  f ig u ra  10, es de señ a la r 
que e l  t r a c to r  ag ríco la  10 e s tá  p ro v isto  a l l í  de un d isp o si­
tiv o  de conexión que, análogamente a l  correspondiente a la  
e jecución  según l a  f ig u ra  6, e s tá  en condiciones de tra n s­
m itir  parte  d e l peso a l tra c to r  ag ríco la , pero estando uni­
do con un apero para tra b a ja r  e l  suelo  a rras trad o  o una má­
quina cosechadora 110 que p resen ta ú t i le s  de trab a jo  o e le ­
mentos de transp o rte  impulsados por e l  árbol de toma de fu e r-
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za. La máquina cosechadora 110 o e l  apero para tra b a ja r  e l  
suelo  presen ta  un árbol de accionamiento 112 que se ex tien ­
de hacia adelante y qpe e s tá  unido convenientemente con e l  
árbo l de toma de fuerza  110 en e l  extremo p o s te r io r  d e l tra c  

5 to r  ag ríco la . El árbol de accionamiento 112 e s tá  d ispuesto  
de manera sustancialm ente v e r t ic a l  por encima de l a  lanza 
de a r ra s tre  116 que se extiende también hacia ade lan te . Pa­
r a  asegurar durante e l  trab a jo  espacios l ib re s  correspondían 
tes  para e l  árbol de accionamiento 112, se mantiene e l  bastjL 

1o dor de acoplamiento 52 en una posic ión  elevada por medio de 
la s  barras a r ticu lad as  in fe r io re s  32, m ientras que un ojo 
de tracc ió n  118 en e l  extremo d elan tero  de la  lanza de arras, 
t r e  116 e s tá  unido con e l  péndulo de tra cc ió n  120 que se ex­
tiende hacia a tr á s . Como se desprende de forma óptima de la s  

15 fig u ras  3 y 7, e l  péndulo de tra cc ió n  120 e s tá  d ispuesto  en 
un caeq u illo  122 que se extiende longitudinalm ente y que a 
su  vez e s tá  unido de manera basculable con un b a s tid o r  de 
péndulo de tracc ió n  124 a través de una espiga 126 (f ig u ra  
3) para l a  basculación h o rizo n ta l. El ca sq u illo  122 e s tá  su 

2o je to  de manera desplazable en l a  zona de su  extremo p o s te rio r  
sobre una parte  curvada 128 re a liz ad a  en forma de arco d e l 
b a s tid o r 124 del péndulo de tracc ió n  por medio de ro d il lo s  
de bridas 130. El péndulo de tra cc ió n  120 puede b ascu la r l i  
bremente en torno a l a  espiga 126, pero, por o tra  p a rte , es 

25 posib le prever dos topes 131 para inm ovilizar e l  péndulo de

31.10.73 -  15



10

15

20

25

14-11-73

tra c c ió n , como e s tá  representado en l a  f ig u ra  7, o para l i  
m ita r l a  b a s c u la d  ón. E l b a s tid o r 124 del péndulo de t r a c ­
ción p resen ta  dos esp igas 132 que se extienden en lo s  lados 
opuestos y que a  su vez es tán  re c ib id a s  en apéndices t a la ­
drados 133 que pertenecen a l  b a s tid o r 42 de forma de Ar.* Con 
l a  p a r te  de conexión 100 e s tá  unido un v a r i l l a j e  de tra n s ­
m isión 134 que p resen ta  un prim er vastago 136 cuyo extremo da 
la n te ro  e s tá  unido de manera bascu lab le  con e l  bloque de 
bascu lación  96, y que p resen ta  punta les 138, de lo s  que solo 
e s tá  representado  uno, que están  unidos con e l  extremo pos­
t e r io r  del vástago y abrazan e l á rbo l de accionamiento 112 
y es tán  unidos a su vez con l a  lanza de a r r a s t r e  116.

Por consigu ien te , es evidente que -  cuando el. t r a c  
to r  a g ríc o la  e s tá  unido con un apero, como e s tá  representado 
en l a  f ig u ra  10, y e l  péndulo de tra c c ió n  120 puede o sc ila r  
lib rem ente -  e l  movimiento de rodadura l a t e r a l  de l a  p a rte  
de conexión 100 sobre e l  vástago tra n sv e rsa l d e l b a s tid o r 
de acoplamiento 52 juntamente con e l  péndulo de tracc ió n  
hace que se puedan tra n s m itir  aún la s  proporciones de peso 
a l  t r a c to r  a g r íc o la  desde e l  apero, m ientras que a l  mismo 
tiempo e l  apero puede se r  a rra s trad o  todav ía  en curvas por 
e l  t r a c to r  ag ríc o la .

La re tra c c ió n  y l a  extensión del c ilin d ro  de t r a  
bajo 50 cargable por dos lados o de su p is tó n  para poder 
a ju s ta r  l a  posic ión  v e r t ic a l  de la s  b a rra s  a r tic u la d a s
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In fe rio re s  32 o l a  re tra c c ió n  y l a  ex tensión del c i ­
lin d ro  de tra b a jo  58 para poder a ju s ta r  l a  posic ión  Ion 
g itu d in a l del punto de conexión su perio r 59 o para v a r ia r  
l a  transm isión de la s  proporciones de peso puede mandarse 
discrecionalm ente a mano o por v ía  autom ática. El mando auto 
mático se re a l iz a  en e s te  caso en función de la s  fuerzas 
de re s is te n c ia  que se ejercen  sobre e l  d isp o s itiv o  de acó 
plam iento. En e l caso de regu lación  autom ática e l b as tid o r 
42 de forma de A e s tá  unido con e l b a s tid o r 12 del t r a c to r  
ag ríc o la  10 a tra v é s  de d isp o s itiv o s  que presentan  un v as ta  
go de impulso 140 que se extiende h o rizo n ta l y tra n sv e rsa l 
mente y que e s tá  p rev is to  debajo del b a s tid o r 12 y t ie n e  
p a rte s  extremas opuestas que están  re c ib id a s  en puntes de 
apoyo 142 en e l  b a s tid o r de forma de A, El canto delan tero  
del b a s tid o r de forma de A e s tá  unido con e l  b a s tid o r  12 a 
tra v é s  de una unión de marcha muerta 144, de modo que e l  
b a s tid o r de forma de A puede moverse en medida lim itad a  en 
d irección  lo n g itu d in a l, cuando se desvían lo s  extremos opues 
to s  del vástago de impulso 140, ta n  pronto como se e je rce  
una fuerza sobre e l  b a s tid o r de forma de A a tra v é s  de la s  
b arras a r tic u la d a s  in fe r io re s  32. Una desviación d ir ig id a  
hac ia  adelan te y hac ia  a tr á s  de lo s  extremos del vástago de 
impulso 140 hace que l a  p a rte  c e n tra l d e l vástago de impul 
so se desvíe de manera correspondiente h ac ia  adelan te  y ha 
c ia  a t r á s .  E ste movimiento del vástago de impulso se u t i l i
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za a su  vez para accionar un v a r i l l a je  de mando con una pa­
lanca de señal 146 represen tada en l a  f ig u ra  11 que e s tá  uní 
da a través de un punto de apoyo 148 con e l  b as tid o r dol 
t r a c to r  ag ríco la  y cuyo extremo in fe r io r  e s tá  apoyado.en la  

5 v ía  de movimiento d e l vástago de impulso y puede s e r  l le v a ­
do a ap licac ió n  con tra  l a  parte  c e n tra l  de e s te  vástago por 
medio de un muelle con reducida tensión . El extremo superio r 
de l a  palanca de señal 146 e s tá  unido a través de un punto 
de a r tic u la c ió n  152 con e l  extremo in fe r io r  de una palanca 

lo  secundaria  154 cttyo extremo su p erio r a taca en una palanca 
de mano 156.* La p arte  o e n tra l de l a  palanca secundaria 154 
e s tá  d isp u esta  a través de una unión 158 en uno de lo s  ex­
tremos de una válvu la  de mando p r in c ip a l axialmente regu la­
b le  160. Con uno de I 03 lados de l a  válvu la de mando p rin c i 

15 p a l 160 es tán  unidos una bomba 162 y un re c ip ien te  co lec to r 
164, m ientras que a l  o tro  lado es tán  conectadas dos tuberías 
166 y 168. La válvu la de mando p r in c ip a l 160 es una válvu­
l a  de tre s  posic iones, encontrándose l a  posición  neu tra  en 
e l  cen tro , como muestra l a  f ig u ra  11, en l a  que la s  tuberías 

2o 166 y 168 e s tán  cerradas con respecto  a l a  a fluen c ia  de ageñ 
te  de p resión  desde l a  bomba y e l  re c ip ie n te  co lec to r. La 
v á lvu la  de mando p r in c ip a l p resen ta  además una prim era posi. 
c ión  de trab a jo  a l a  derecha de l a  posic ión  neu tra , en la  
que l a  tu b e ría  166 e s tá  unida con l a  bomba y la  tu b e ría  168 

25 con e l  re c ip ie n te  co le c to r. Asimismo, l a  válvula de mando
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p rin c ip a l p resen ta  una segunda posic ión  de trab a jo  a l a  
izqu ierda de la  posición  neu tra , en l a  que la  tu b e ría  166 

e s tá  unida con e l  re c ip ie n te  co lec to r y la  tu b e ría  168 con 
la  bomba. Además, con la s  tu b erías 166 y 168 e s tá  unida una 

5 válvu la de desconexión 170 regu lab le  a mano que a su  vez es, 
tá  unida con lo s dos empalmes d e l o ilin d ro  de trab a jo  58.
La válvula de desconexión 170 es regu lab le  alternativam en­
te  en tre  una posic ión  de c ie rre  y o tra  de ap ertu ra  para per 
m itir  o in terrum pir disorecionalm ente l a  alim entación a l 

1o c ilin d ro  de trab a jo  58. Al mismo tiempo, una válvula 172 ac 
cionable a mano e s tá  unida con l a  tu b e ría  168 y con e l  em­
palme único del c il in d ro  elevador 50. La válvu la 172 es des 
p lazable entonces d iscrecionalm ente en tre  una posic ión  de 
c ie r re  y o tra  de ap ertu ra  para hacer posib le  o in terrum pir 

15 la  alim entación de agente de p resión  a l c il in d ro  elevador 
y a l a  tu b ería  168.

Es de señ a la r a es te  respec to  que e l  sistem a de 
re s is te n c ia  anteriorm ente d e sc rito  se ha elegido como ejem­
plo para uno de los muchos sistem as posib les que pueden u t i  

2o l iz a rs e  para t r a n s f e r i r  señales transm itidas desde la s  ba­
r ra s  a rticu lad as in fe r io re s  32 o desde e l péndulo de t ra c ­
ción 120 con miras a accionar l a  válvula de mando p rin c ip a l 
160. Por supuesto, la s  b arras a r ticu lad a s  in fe r io re s  y e l  
péndulo de tra cc ió n  pueden e s ta r  p rov istos de muohos otros 

25 emisores de impulsos, por ejemplo, de emisores de impulsos
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h id ráu lico s  o e lé c tr ic o s , s in  que con e l lo  se v a ríe  e l  p rin ­
c ip io  d e l invento d e sc r ito .

Si se supone que e l  t r a c to r  ag ríco la  e s tá  equipado 
con un acoplamiento de aperos por trq s  puntos, oomo e s tá  re  

5 presentado en la  f ig u ra  3 y que e l  sistem a de mando hidráu­
l ic o  corresponde a l de l a  f ig u ra  11, e l funcionamiento del 
sistem a anteriorm ente d e sc rito  puede tener lugar como sigue. 
S i se desea u n ir  e l  arado 16 con e l  acoplamiento de aperos 
por t re s  puntos, l a  persona de se rv ic io  hará re tro ced e r p r i -  

10 mero e l  t r a c to r  ag ríco la  10 h asta  que se encuentre en la
proximidad inm ediata del arado 16. Si los puntos de conexión 
su p e rio r e in fe r io r  59 y 36 no se encuentran entonces en un 
plano por debajo d e l plano de lo s  puntos de conexión superio r 
e in f e r io r  28 y 30 de l a  cabeza d e l arado, l a  persona de se r 

15 v ic io  conectará primero l a  válvu la de desconexión 172 en su 
posic ión  de ap ertu ra  y a l  mismo tiempo maniobrará a mano ha­
c ia  l a  derecha l a  válvu la  de mando p rin c ip a l para u n ir e l  
c i l in d ro  elevador 50 con e l  re c ip ie n te  co lec to r, de modo 
que la s  b arras a r ticu lad as  in fe r io re s  32 desciendan a una 

2o posic ión  in fe r io r  como consecuencia de su propio peso, con 
lo  que lo s puntos de conexión 59 y 36 lleg an  también a una 
posic ión  in fe r io r .  La válvu la de mando p rin c ip a l 160 se de­
vuelve entonces a l a  posic ión  n eu tra . Tan pronto como los 
puntos de conexión en e l  acoplamiento de aperos por tre s  

25 puntos se encuentran en un plano por debajo de lo s puntos
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de oonexión 28 y 30 d e l apero de tra b a jo , l a  persona de 
se rv ic io  hará re tro ced e r más e l  t r a c to r  ag ríco la  has ta  que 
la s  escotaduras de agarre de lo s ganchos de acoplamiento 36 

vengan a quedar directam ente por debajo de lo s puntos de co- 
5 nexión d e l lado del apero. Para u n ir  e l  punto de conexión 

su p erio r 59 con e l  punto de conexión su p e rio r 28 d e l arado 
la  persona de se rv ic io  desp lazará e l  gancho de tra c c ió n  59 
o e l  punto de conexión su p erio r en d irecc ió n  lo n g itu d in a l, 
para lo  oual se lle v a n  la s  válvulas 170 y 172 en cada caso 

1o a su posic ión  de ap ertu ra  y de c ie r re  y se desplaza hacia
l a  derecha o hacia l a  izqu ierda l a  válvu la de mando p r in c i­
pal 160 para r e t r a e r  o extender e l  c ilin d ro  de tra b a jo  58.
Si e l  punto de conexión su p erio r 59 o e l  gancho de tracc ió n  
se enouentra en l a  posic ión  lo n g itu d in a l correspondiente pa 

15 ra  que sus abertu ras de gancho puedan ag a rra r e l  punto de 
oonexión su p erio r correspondiente 28, l a  persona de s e rv i­
cio  desplazará h ac ía la  izqu ierda l a  válvula de mando p rin ­
c ip a l 160 para u n ir la  bomba con e l  c il in d ro  elevador 50, 
con lo  que éste  aociona e l  árbol de elevación 48 en e l  sen- 

2o tid o  de g ira r ,  con lo  que la s  b a rras  a r ticu lad as  in fe r io re s  
32 son a su  vez elevadas a través de lo s vastagos elevado­
re s  44, de modo que e l  punto de conexión su p erio r 59 encaja 
en e l  punto de conexión su p erio r 28 y la s  in serciones 73 
encajan en los puntos de conexión in fe r io re s  30 d e l arado.

25 Si lo s  puntos de oonexión in fe r io re s  30 d e l lado del apero
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deb ieran  e s ta r  algo ladeados, con respec to  a l a  h o rizo n ta l, 
durante e l  proceso de acoplamiento, se  ap lica rán  a l l í  a tope 
en la s  inserciones 73, ya que la s  inserciones pueden bascu­
l a r  en torno a la s  chavetas 78. Tan pronto como lo s  puntos 

5 de conexión se ap lican  a tope, se puede u t i l i z a r  cualquier 
mecanismo de enclavami ento adecuado para ce rra r  la s  abertu­
ra s  de lo s  ganchos de acoplamiento 32 a f in  de que pueda im 
p ed irse  que lo s  puntos de conexión d e l lado del apero se s a l  
gan nuevamente de la s  abertu ras de lo s  ganchos durante e l  

1o empleo. Al encaja r e l  punto de conexión superio r 59 en e l
punto de conexión 28 d e l lado d e l apero se a p r ie ta  e l  c i l in ­
dro de trab a jo  58 hac ia  abajo en con tra  de l a  re s is te n c ia  del 
muelle 70 para conseguir una ap licac ió n  a tope de l a  abertu  
r a  del gancho 64 con e l  punto de conexión 28, ya que -  como 

15 se ha indicado anteriorm ente -  e l  c ilin d ro  de traba jo  58
e s tá  d ispuesto  colgando del vastago tran sv e rsa l del b a s t i ­
dor de acoplamiento 52, y ciertam ente de modo que la  abertu­
ra  d e l gancho se encuentra en un plano que e s tá  por encima 
del plano d e l punto de conexión su p erio r cuando los puntos 

2o de conexión in fe r io re s  es tán  unidos con los ganchos de tra c ­
ción  34. Tan pronto como e l  punto de conexión superio r 28 
e s tá  alojado en la  abertu ra  del gancho 64, e l  muelle 70 ten­
derá a t i r a r  d e l fondo de la  ab ertu ra  del gancho hacia e l 
punto de conexión d e l lado d e l apero. Si se supone también 

25 que e l  arado 16 se encuentra en ap licac ión  de trab a jo , la
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persona de se rv ic io  habrá ajustado  entonces normalmente los 
elementos de mando h id ráu licos a regu lac ión  de r e s is te n c ia  
autom ática, encontrándose l a  válvu la  de desconexión 170 en 
su  posición de c ie r re ,  m ientras que l a  válvula 172 se encuen 

5 t r a  en su  posición de ap ertu ra . La re s is te n c ia  d e l suelo  que 
actúa sobre e l  arado produce fuerzas de tra cc ió n  en la s  ba­
r ra s  a r ticu lad as  in fe r io re s  32 que se transm iten  a l  b a s tid o r 
42 de forma de A, con lo  que es te  últim o se desv ía hacia 
a tr á s ,  siempre que lo  perm ita la  unión de marcha muerta 144, 

1o con lo  que se desvían lo s extremos de lo s  véstagos de impul­
so 140. Con e l lo  se desvía entonces l a  parte  c e n tra l  d e l 
vastago de impulso en medida su f io ie n te  hacia adelan te , ha­
ciendo posible que e l  muelle 150 desplace la  palanca de señal 
146 y a l  mismo tiempo con e llo  la  válvula de mando p rin c ip a l 

15 160 hacia la  izqu ierda para u n ir la  bomba con e l  c ilin d ro
elevador 50, con lo  que este  últim o acciona la s  b arras  artjL 
culadas in fe r io re s  en e l  sen tido  de e lev ar, elevándose as í 
e l  arado 16. Si la s  fuerzas de r e s is te n c ia  disminuyen hasta  
un va lo r predeterminado, e l  vástago de impulso 140 se a lin ea  

2o rá  de nuevo y ac tuará  con tra  l a  palanca de señ a l 146 de t a l  
manera que l a  válvula de mando p rin c ip a l puede s e r  devuelta  
a su  posición n eu tra . De manera sem ejante, pero en orden in  
verso se acciona e l  c ilin d ro  de tra b a jo  50 para b a ja r  e l 
arado 16 a mayor profundidad en e l  suelo  y aumentar la  fu er 

25 za de re s is te n c ia  cuando la s  fuerzas de r e s is te n c ia  e je r c i -
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das sobre e l  b a s tid o r  de forma de A disminuyen por debajo 
de un v a lo r predeterminado.

Si se supone que se emplea e l  acoplamiento de ape 
ros por tre s  puntos según l a  f ig u ra  3, és te  puede tra n s fo r-  

5 marse ráp id a  y fácilm ente en un d isp o s itiv o  para tra n sm itir  
una proporción de peso según l a  f ig u ra  7. En p a r t ic u la r , la  
persona de se rv ic io  desmontará para e s ta  transform ación 
únicamente e l  gancho de acoplamiento su perio r o e l  punto 
de conexión 59 d e l  c ilin d ro  de trab a jo  58, a s i como e l  Cas­

io  q u illo  67 y e l  vástago 69 d e l vástago tran sv e rsa l 66 y l a  
unión de basculación  72, después de lo  cual se desplaza l a  
p a rte  de conexión 100 desde su posición  de apoyo no rep re­
sen tada en una de la s  patas del b a s tid o r de acoplamiento 
52 h as ta  su  posic ión  de trab a jo  según la  fig u ra  7 en e l  

15 vástago tra n sv e rsa l 66 d e l b a s tid o r de acoplamiento, pudien 
do u n irse  entonces correspondientemente e l  c ilin d ro  de t r a ­
bajo con la  parte  de conexión.

El d isp o s itiv o  de conexión se puede u n ir  ahora 
con un apero a rra s trad o , t a l  como una grada de discos 80 

2o ( f ig u ra  6) o un aparato  impulsado por e l  árbol de toma de
fu erza , como, por ejemplo, l a  máquina cosechadora represen­
tada en la  f ig u ra  10, Suponiendo que e l  d isp o sitiv o  de cone­
xión e s tá  unido con la  grada de discos 80, e l ojo de tra c ­
ción  88 de l a  grada puede un irse  de manera convencional con 

25 e l  c a r r i l  de a r ra s tre  89, cuando é s te  e s tá  d ispuesto  en la s
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escotaduras de los ganchos de tra cc ió n  in fe r io re s  34-, o con 
e l  péndulo de traoc ió n  120 d e l t r a c to r ,  después de que se ha 
hecho re trooeder e l  t r a c to r  para que e l  c a r r i l  de a r ra s tre  
o e l vastago de tra cc ió n  se encuentre en la  proximidad inme 

5 d ia ta  d e l ojo de tracc ió n  88 de l a  lanza de a r ra s tre  86 de 
la  grada de d iscos. El v a r i l l a je  de transm isión 92 se dispo 
ne entonces en tre  la  lanza de a r ra s tre  86 y la  parte  de co­
nexión 100 para completar l a  unión. Este últim o proceso pue 
de haoer necesario  que la  parte  de conexión tenga que a lin e a r­

lo se en d irecc ión  lo n g itu d in a l, y e s ta  a lin eac ió n  se consigue 
de manera s e n c i l la  de l a  forma ..anteriormente d e s c r i ta  para 
la  a lin eac ió n  lo n g itu d in a l de l a  b a rra  a r tic u la d a  su p erio r 
o del punto de conexión su p erio r 59.

Si l a  grada de discos 80 se encuentra en ap licac ió n  
15 de trab a jo , l a  persona de se rv ic io  deseará ten er conectado 

normalmente e l d isp o s itiv o  para l a  transm isión de peso. Pa­
r a  conseguir esto  se desplaza la  válvu la de desconexión 170 
a su  posición  de apertu ra , m ientras que la  válvula de desco­
nexión 172 para la  regu lación  de re s is te n c ia  se encuentra 

2o entonces en su  posic ión  de c ie r re . Se consigue entonces una 
transm isión autom ática de peso de la  misma manera que se ha 
d e sc r ito  anteriorm ente para la  regu lación  de r e s is te n c ia  au­
tom ática. En p a r t ic u la r , se transm iten  entonces fuerzas de 
re s is te n c ia  a l b a s tid o r 42 de forma de A, sea a través de 

25 la s  b arras a r ticu lad as  in fe r io re s  32, sea a través d e l pén-
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dulo de tra cc ió n  120, con lo  que e l  vastago de impulso 140 
se desv ía en función de es tas  fuerzas de re s is te n c ia  que se 
encuentran en cada caso por encima o por debajo de un valo r 
predeterm inado, con lo  que se acciona la  válvula de.mando 

5 p r in c ip a l 160 para r e t r a e r  o extender e l c ilin d ro  dje traba­
jo  58, con lo  que se aumenta o reduce la  tracc ió n  en e l  var¿  
l l a j e  de transm isión 92, consiguiéndose a l mismo tiempo un 
aumento o dism inución de l a  proporción de peso transm itida .
La d isp o sic ió n  de acuerdo con e l invento de l a  p arte  de co- 

1o nexión 100 en e l  b a s tid o r de acoplamiento 52 mantiene una
re la c ió n  sustancialm ente constante en tre  e l  v a r i l l a je  de trans 
m isión 92 y la  lanza de a r ra s tre  86 cuando e l  t r a c to r  ag rí­
co la  10 se encuentra marchando en curvas, ya que entonces Ja 
p a rte  de conexión 100 rodará sobre e l  vastago tra n sv e rsa l del 

15 b a s tid o r  de acoplamiento en la  d irecc ió n  de l a  curva.
U tilizando un d isp o s itiv o  de conexión a través del 

cual pueden tra n sm itirse  la s  proporciones de peso, e l  tra c ­
to r  ag ríco la  10 puede un irse  con un apero que presente ú t i ­
le s  o medios de tran sp o rte  o s im ila res  impulsados por e l  

2o árbo l de toma de fu erza , como por ejemplo, l a  máquina cose­
chadora 110, y e l lo  de l a  misma manera que se ha d e sc rito  
anteriorm ente para e l  t r a c to r  ag ríco la  y l a  grada de discos 
80. S in  embargo, e l  ojo de tra cc ió n  e s tá  unido ahora en e l  
extremo delan tero  de l a  lanza 116 únicamente con e l  péndulo 

25 de tra c c ió n  120, y la s  b arras  a r ticu lad as  in fe r io re s  32 se
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mantienen en una posic ión  elevada para obtener un espacio 
l ib re  correspondiente por debajo d e l b a s tid o r de acoplamien 
to  52 a f in  de que no se perjudique l a  conducción d e l árbol 
de accionamiento 112 que e s tá  unido con e l  árbol de toma de 

5 fuerza  114 d e l t r a c to r .
En la  f ig u ra  12 e s tá  represen tada o tra  forma de 

ejecución para e l  d isp o s itiv o  de mando para e l  mande auto­
mático de la  re tra c c ió n  y la  ex tensión  del c il in d ro  de t r a ­
bajo 58 en función de la  fuerza de re s is te n c ia  que es absor­

lo b ida por e l  c ilin d ro  de trab a jo  58 y que e s tá  in fluenc iada  
por l a  presión d e l líq u id o  en e l  extremo p o s te rio r  d e l c i ­
lin d ro  de trab a jo  58. Así, una forma de ejecución  m odifica­
da puede u t i l iz a r s e  en p a r t ic u la r  en tra c to re s  ag ríco las 
que no presentan  d isp o sitiv o s  para una regu lación  de r e s i s -  

15 ten c ia  a trairés de la s  b arras  a r ticu lad a s  in fe r io re s  o un 
péndulo de tracc ión . En p a r t ic u la r , una válvula 174 carga- 
b le  por p resión  en forma de una válvu la  de tre s  posiciones 
e s tá  unida por uno de sus lados con la  bomba 162 y e l  r e c i ­
p ien te  co leo to r y por su  o tro  lado con lo s empalmes opues- 

2o tos d e l c ilin d ro  de trab a jo  58. Una tu b e ría  p ilo to  176 une 
e l  extremo p o s te rio r  d e l c ilin d ro  de trab a jo  con un p is tó n  
no representado en e l  extremo de l a  derecha de la  válvula 
174. Contra e l extremo de la  izqu ierda de la  válvu la 174 
actúa un muelle de n eu tra lizac ió n  v ariab le  178 para poder 

25 mantener la  válvula 174 en la  posic ión  neu tra , como e s tá

3 1 .1o.73 -  27 -



represen tado , cuando actúa sobre l a  válvula 174 una p resión  
predeterm inada. Por consigu ien te , s i  l a  fuerza de re s is te n ­
c ia  sobrepasa un v a lo r predeterminado, aumentará l a  p resión  
en e l  extremo p o s te r io r  del c ilin d ro  de traba jo  58 y la  vál 

5 vu la  174 se desplaza hacia la  izqu ie rda  y u n irá  lo s extremos 
p o s te r io r  y a n te r io r  d e l c il in d ro  de trab a jo  o de la'bómba, 
con lo  que se extiende e l  p is tó n  en e l  c ilin d ro  de trab a jo  
58. Asimismo, s i  la  p resión  en e l  extremo p o s te rio r  d e l c i ­
lin d ro  de tra b a jo  58 disminuye por debajo de un v a lo r p re- 

1o determinado, la  válvu la 174 se desplaza hacia la  derecha y 
l a  bomba y e l  re c ip ie n te  co lec to r se unen con e l  c ilin d ro  
de tra b a jo  58, de modo que se re tra e  su p is tó n . Esto tien e  
e l  e fe c to  de que se consigue siempre una proporción de peso 
tran sm itid a  constan te , con independencia de la s  condiciones 

15 que se encuentren. Por consigu ien te , e l  d isp o s itiv o  de man­
do representado  en. l a  f ig u ra  12 no n ec es ita  e l  b a s tid o r 42 
de forma de A, e l  vástago de impulso 140 y e l  v a r i l l a je  de 
mando correspondien te , que e s tá  representado en l a  f ig u ra  
11, y, en consecuencia, puede encontrar ap licac ión  en muchos 

2o tra c to re s  ag ríco la s .
La p resente so lic i tu d  que corresponde a l a  presen^ 

tada en Estados Unidos de America, e l  29 de Septiembre de 
1.972 con e l  número 293.436, se acoge a los beneficios del 
a r t ic u lo  51 del v igente E sta tu to  sobre Propiedad In d u s tr ia l .
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-  REIVINDICACIONES

Los puntos de invención propia y nueva que se pre 
sen tan  para que sean objeto  de e s ta  s o l ic i tu d  de Paten te de 
Invención en España, por VEINTE años, son los que se recogen 
en la s  re iv ind icac iones s ig u ie n te s :

18 . -  D ispositivo  para d esp lazar p a rte  d e l peso de 
un remolque o de una máquina ag ríco la  a un t r a c to r  con un 
b a s tid o r de acoplamiento v e r t ic a l  que p resenta un vastago 
tran sv e rsa l su p erio r y patas, cuyas patas es tán  unidas de 
manera basculable por sus extremos in fe r io re s  con la s  ba­
r ra s  a r ticu lad as in fe r io re s  de un v a r i l l a je  de aperos por 
tre s  puntos y cuyo vastago tra n sv e rsa l e s tá  unido a través 
de l a  barra  a r ticu lad a  su perio r con e l  tr a c to r  y a través 
de un v a r i l la je  de transm isión con una lanza de a r ra s tre  
d e l remolque o la  máquina ag ríco la  conectada a l  t r a c to r ,  
sirv iendo  como b arra  a r ticu lad a  su p e rio r o como v a r i l l a je  
de transm isión un c il in d ro  de trab a jo  que puede s e r  acciona 
do a d is ta n c ia  y que puede cargarse con presión , c a ra c te r i­
zado porque la  b arra  a r ticu lad a  su p e rio r y e l  v a r i l l a je  de 
transm isión están  d ispuestos de manera desplazable sobre 
e l  vástago tra n sv e rsa l por interm edio de una parte  de cone-
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xión.
28. -  D ispositivo  según l a  re iv in d icac ió n  18, carac­

te riza d o  porque l a  p a rte  de conexión tien e  dos patas qne abra 
zan a l  vastago tra n sv e rsa l y un ro d i l lo  o ro d illo s  que se 
extienden en tre  la s  p a tas , atacando en la s  pa tas, por e l  
lado ale jado  de lo s ro d i l lo s ,  dos bloques de basculación que 
rec ib en  l a  b a rra  a r tic u la d a  su p e rio r y e l  v a r i l l a je  de tran s­
m isión.

38. -  D ispositivo  para desp lazar p arte  d e l peso 
de un remolque o de una máquina ag ríco la  a un t r a c to r .

Tal y como se ha d e sc r ito  en l a  Memoria que an te­
cede, representado en lo s dibujos que se acompañan y para 
lo s  f in e s  que se han especificado .

E sta Memoria consta de t r e in ta  hojas e s c r i ta s  a 
máquina por una so la  cara.

Alberto <áe ESzaburv 
P.

Madrid,
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