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EXTRACTO DE LA DESCRIPCION
El invento se refiere a una máquina de trata­

miento de piezas trabajadas en la cual una cesta que contie 
ne las piezas trabajadas está mantenida entre un par de so­
portes giratorios y en la cual dicha-cesta está conectada de 
manera pivotante con los elementos situados cerca de su peri 
feria y por otra parte está conectada de manera desarmable a 
los elementos de soporte de modo que cuando éstos giran en 
una dirección particular, la cesta salga rodando de la máqui 
na de tratamiento.

DESCRIPCION GENERAL DEL INVENTO

El invento se refiere a máquinas de tratamien­
to de piezas trabajadas dotadas de mecanismos basculantes y 
más particularmente se refiere a una disposición de montaje 
de funcionamiento automático para cestas que contienen pie­
zas trabajadas, que permiten que dichas cestas sean descarga 
gas mediante basculamiento con un mínimo de esfuerzo.

El invento está particularmente bien adaptado 
para ser utilizado conjuntamente con equipos de chorreo abra 
sivo del tipo representado y descrito en las Patentes de los 
Estados Unidos números 2.752.732 y 3.540.155. El aparato de 
chorreo descrito en estas Patentes incluye un par de impul­
sores del tipo de paleta que proyectan un abrasivo constitui­
do por granalla metálica hacia una cesta cilindrica giratoria 
que contiene piezas trabajadas. Las piezas trabajadas cuyas 
superficies han de ser tratadas dan vueltas en el interior de 

la cesta; y la granalla proyectada atraviesa las paredes per­
foradas de la cesta y chocan con las varias superficies de 
las piezas trabajadas que dan vueltas en ella para limpiar­
las o pulirlas.



La cesta que contiene las piezas trabajadas así 
como las paletas impulsoras están situadas en el interior de 
un cárter externo que sirve para contener la granalla de modo 
que pueda ser recuperada y reciclada e igualmente para impe­
dir que el polvo y la granalla contaminen la atmósfera. Una 
puerta de cárter está dispuesta en la parte delantera del car 
ter; y un sistema de puerta está provisto en la cesta que 
contiene las piezas trabajadas para que éstas puedan situar­
se en la cesta y ser retiradas de ella.

Los sistemas de carga y descarga de la cesta 
de la técnica anterior presentan varios inconvenientes que 
el presente invento sirve para subsanar. Con los disposi­
tivos de la técnica anterior, es necesario cargar y descar­
gar a mano la cesta de piezas trabajadas. Esto necesita lle­
gar al interior del cárter de la máquina propiamente dicho 
para depositar y retirar las piezas trabajadas. La manipu­
lación física de las piezas trabajadas, particularmente du­
rante la descarga, puede ser indeseable bajo varios aspectos. 
En primer lugar, la operación de descarga requiere un tiempo 
considerable ya que las piezas trabajadas individuales han 
de ser retiradas a mano. Esto produce retrasos indeseables, 
particularmente cuando las piezas tratadas son muy pequeñas. 

En segundo lugar, el peso, la temperatura y la configuración 
de las piezas trabajadas pueden plantear dificultades o pue­
den representar peligro para el operario. Estas dificulta­
des y este peligro son agravados cuando la cesta que contiene 
las piezas trabajadas está en el interior del cárter de la 
máquina y cuando el operario debe llegar hacia el interior 
de la misma para manipular las piezas trabajadas. Además, 
la atmósfera en el interior de la máquina al final de la ope-
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ración, de abrasión puede estar cargada de polvo y partículas 
abrasivas flotantes; y en tales casos deben tomarse precau- 
siones por parte del operario de modo que no respire este 
polvo y estas partículas y de modo que estas no puedan alcan- 

5 zar sus ojos.
En sus varios aspectos, el invento está orien­

tado hacia la superación de los problemas descritos más arri­
ba. Con el presente invento, una cesta de piezas trabajadas 
se descarga automáticamente mediante basculamiento al final 

10 de una operación de abrasión o de chorreo. Además, este bas­
culamiento se produce desplazando la cesta de piezas trabaja­
das hasta un emplazamiento situado en el exterior de la má­
quina. Además, la operación de basculamiento puede realizar­
se sin que el operario tenga que elevar la cesta; y las ope- 

15 raciones de desplazamiento y basculamiento de 3a cesta pue­
den realizarse sencillamente mediante el control del motor de 
rotación de la cesta en la máquina.

De acuerdo con el invento, una cesta cilindrica 
para piezas trabajadas está montada en un sistema de montaje 

20 especial en el interior de la máquina. Este sistema de mon­
taje especial puede ser accionado para desplazar la cesta 
desde una posición activa en el interior del cárter hasta una 
posición de basculamiento fuera del cárter. Se proporcionan 
igualmente unos medios para hacer girar la cesta en el inte- 

25 rior del cárter.
En el modo de realización preferido, el sistema 

especial de montaje incluye un par de elementos de soporte 
giratorios y separados entre los cuales está montada la cesta 
y que giran para hacer girar la cesta alrededor de su propio 

JO eje. La cesta es por lo menos parcialmente desarmable de
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los elementos de soporte y unos medios de articulación sir­
ven para que la cesta una vez liberada salga rodando del inte 
rior de la máquina hasta la posición de basculamiento. La 
cesta contiene una puerta abrible en su superficie cilindrica;

5 y esta puerta está situada en o cerca de la cara inferior de
la cesta cuando alcanza su posición de basculamiento de modo 
que ál ser abierta la puerta el contenido del recipiente pue­
da caer en una tolva de recepción.

Igualmente, en el modo de realización preferi- 
10 do que se ilustra aquí, la cesta está conectada de manera pi- 

vótante cerca de su periferia con cada uno de los elementos 
de soporte giratorios de modo que la cesta pueda pivotar o 
rodar fuera de su posición entre los elementos. Unos medios 
de conexión desarmables sirven para mantener el eje de la 

15 cesta alineado con el eje de los elementos giratorios durante 
la operación de chorreo. Al final de esta operación cuando 
se abre la puerta del cárter de la máquina, se libera el sis­
tema de conexión desarmable; y la cesta sale rodando median­
te pivotamiento alrededor de su conexión pivotante en los ele 

20 mentos de soporte giratorios. Este movimiento rodante de la 
cesta es producido por la rotación en sentido inverso del mo 
tor de accionamiento de la cesta situado en la máquina.

En un aspecto, el invento se aprovecha de los 
desplazamientos de peso de carga de la cesta para iniciar 

25 la operación de salida giratoria de la cesta. De acuerdo
con este aspecto, los elementos de soporte giratorios giran 
un poco en la dirección de funcionamiento normal después de 
liberar el sistema de conexión liberable. La continuación 
de la rotación hace que el peso de la carga se desplace con 

30, respecto a la conexión pivotante entre la cesta y los elemen
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tos de soporte giratorios. Cuando esto se produce, el peso 
de la carga hace pivotar la cesta alrededor de esta conexión 
pivotante de modo que la cesta empieza a salir rodando de la 
máquina. A continuación la cesta cae sobre unos railes de 

5 soporte o de guía a lo largo de los cuales rueda fuera de la
máquina. La dirección de rotación de los elementos de sopor 
te se invierte en este momento y la rotación se prosigue du­
rante 90° aproximadamente hasta que la cesta alcance su posi 
ción de rodadura más extrema.

10 Después de terminar la operación de bascula-
miento, los elementos de soporte giratorios se hacen girar 
en su dirección normal de abrasión y la cesta rueda hacia 
atrás alineándose con el eje de rotación de los elementos de 
soporte. Cuando la cesta alcanza una posición de alineación 

15 exacta, puede ser empujada a su posición activa; o, si se
desea, es posible hacer girar los elementos de soporte gira­
torios para que el peso de la cesta la sitúe en alineación 
completa con los elementos de soporte. Los medios de cone­
xión desarmable se conectan de nuevo. La cesta puede ser 

20 cargada nuevamente y es posible comenzar una nueva operación 
de abrasión.

Se ha elegido un modo de realización específico 
del invento a título de ilustración y descripción, y este mo 
do de realización se representa en los dibujos adjuntos que 

25 forman parte de la Memoria, y en los cuales:
La figura 1 es una vista en alzado frontal, 

parcialmente abierta, de una máquina de chorreo en la cual es 
tá incorporado el presente invento;

La figura 2 es una vista en sección tomada a lo 
30 largo de la línea 2-2 de la figura 1;
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La figura 3 es una vista en perspectiva parcial 
de una cesta que contiene piezas trabajadas y del dispositivo 

de soporte de cesta de la máquina de las figuras 1 y 2; y
Las figuras 4 a 7 son vistas esquemáticas par- 

5 cíales que representan respectivamente las posiciones relati­
vas entre la cesta que contiene las piezas trabajadas y el 
dispositivo de soporte de cesta durante las sucesivas fases 
de una operación de basculamiento de cesta de la máquina de 
las figuras 1 y 2.

10 La máquina de chorreo que se representa en las
figuras 1 y 2 incluye un cárter externo 10 constituido por 
una pared superior 12, un par de paredes laterales 14 y 16 

(figura 1), una pared de fondo 18, una pared posterior 20 
(figura 2), y una pared frontal 22 (figura 2). La pared 

15 frontal 22 está provista de un orificio 24 en su región su­
perior! y este orificio está cubierto durante el funcionamien 
to normal de la máquina por medio de una puerta 26.

Una cesta cilindrica 28 que contiene las piezas 
trabajadas está montada en el interior de la región superior 

20 del cárter 10 de modo que pueda girar alrededor de un eje
horizontal 30 que se extiende entre las paredes laterales 14 
y 16. La cesta 28 tiene una pared externa cilindrica 32 de 
construcción perforada o abierta de modo que pueda contener 
las piezas trabajadas que han de ser tratadas y al mismo tiem 

25 po deje pasar la granalla o el material abrasivo proyectado
contra la cesta, a través de la pared externa de modo que pue 
da chocar con las piezas trabajadas. Las paredes extremas 
en forma de disco 34 cubren los extremos opuestos de la pared 
externa cilindrica 32. Estas paredes extremas tienen un diá- 

30 metro ligeramente superior al de la pared externa cilindrica



32; y unas barras de retención 36, 38, 40 y 42 pasan entre las 
paredes extremas 34 justo hasta el exterior de la pared ex­
terna 32. Estas barras de retención incluyen una barra de 
fijación de puerta 36, una barra de pivotamiento de cesta 38,

5 una barra de retención permanente 40 y una barra de limita­
ción de rodadura 42. Todas estas barras están conectadas en 
sus extremidades opuestas con los elementos de soporte girato 
ríos 44 situados en el interior del cárter 10 en una posición 
adyacente a las paredes extremas 34 de la cesta. Los elemen- 

10 tos de soporte giratorios 44 tienen igualmente la forma de 
discos y están provistos de cubos 46 que se extienden hacia 

el exterior a partir de sus centros. Estos cubos pasan a 
través de las paredes laterales 14 y 16 de cárter externo 10 
y están soportados en este punto de manera que puedan girar,

15 por medio de cojinetes 48.
Un motor reversible 50 de accionamiento de ces­

ta (figura 1) está montado en la máquina y está conectado por 
medio de ruedas dentadas 52 y 54 y de una cadena de transmi­
sión 56 al cubo 46 de uno de los elementos de soporte. De 

20 este modo, el motor de accionamiento de cesta 50 hace girar
los elementos de soporte giratorios 44 y estos elementos, 
que actúan a través de las varias barras de retención 36, 38, 
40 y 42 sirven para hacer girar la cesta de piezas trabajadas 
28.

25 Un par de ruedas dotadas de paletas 58 (figura
1) están montadas de manera que puedan girar en el interior 
de la porción inferior del cárter externo 10 debajo de la 
cesta de piezas trabajadas 28. Estas ruedas dotadas de pale­
tas pueden tener unos ejes 60 soportados por unos cojinetes 

30 62. Según se representa en la figura 2, un motor de acciona-
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miento de paletas 64 está conectado por medio de las poleas 
66 y 68 y de una correa 70 a los ejes 60 para accionar las 
ruedas dotadas de paletas 58 de modo que proyecten la grana­
lla hacia la cesta 28.

5 Las ruedas dotadas de paletas 58 están situadas
en el interior de un cárter de paletas formado por paredes 
verticales 72 situadas en una posición adyacente a las pale­
tas de las ruedas de paletas en el interior de la porción 
inferior del cárter 10. Las paredes 74 de la tolva se extien 

10 den hacia el exterior y hacia arriba a partir de los costa­
dos del cárter de la rueda de paletas justo encima de los 
ejes 60. Estas paredes de tolva recogen la granalla utili­
zada que haya caído de la cesta 28 y la dirigen a través de 
los orificios 76 hasta las paredes verticales 72 y en el tra- 

15 yecto de las paletas de las ruedas de paletas de modo que sea
proyectada nuevamente por las paletas giratorias hacia la 
cesta 28.

Un sistema de ventilación por vacio (no repre­
sentado) sirve para eliminar el polvo y la granalla demasia- 

20 do finos para ser utilizados nuevamente. Un separador 77
está montado en la parte posterior del cárter y está conec­
tado al sistema de ventilación por vacío a través de un con­

ducto de ventilación 78.
Examinando nuevamente la figura 3, puede verse 

25 que las paredes extremas 34 de la cesta 28 están provistas de
muescas de barras de fijación 80 y 82 que se abren fuera de 
la periferia de estes discos. Las muescas 80 y 82 están si­
tuadas en posiciones diametralmente opuestas la una respecto 
a la otra en las paredes extremas 34 y acomodan la barra de 

30 fijación de puerta 36 así como la barra permanente 40. La ba
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rra pivotante 38, como puede verse, no atraviesa una muesca 
sino que por el contrario pasa a través de los orificios de 
pivotamiento 84. Estos orificios están formados en coopera­
ción entre las muescas 84a y 84b en las paredes extremas 34 

5 de la cesta y en las placas amovibles 85 montadas en las pa­
redes extremas. Cuando se retiran las placas extremas 85, 
es posible hacer deslizar la cesta fuera de la barra de pivo­
tamiento para su reparación o su cambio.

Unas muescas de fijación 86 están situadas en 
10 periferia de las paredes extremas 34 en posiciones diame­

tralmente opuestas a la de los orificios de pivotamiento 84. 
Estas muescas de fijación acomodan la barra de limitación de 
movimiento de rodadura 42.

Una pieza de articulación limitadora de movi- 
15 miento de rodadura 88 está dispuesta en cada lado de la ces­

ta 28 entre las paredes extremas 34 de la cesta y sus elemen­
tos de soporte giratorios correspondientes 44. Las extremi­
dades inferiores de estas piezas de articulación 88 están co­
nectadas de manera pivotante a las paredes extremas 34 de la 

20 cesta en un emplazamiento situado aproximadamente a mitad de
camino en el sentido giratorio entre el orificio de pivote 

84 y la muesca de barra permanente 82 y aproximadamente a 
las tres cuartas partes de la distancia entre el centro y la 
periferia de la pared extrema. La extremidad superior de la 

25 pieza de articulación 88 está provista de una ranura de pie­
za de articulación 90 que recibe la barra limitadora de movi­

miento de rodadura 42. Se observará que debido a que las ex­
tremidades inferiores de las piezas de articulación de limi­
tación de movimiento de rodadura 88 están montadas de manera 

30 pivotante en las paredes extremas 34 en emplazamientos decala



dos con respecto a sus centros, la extremidad superior de las 
piezas de articulación (y la barra 42 soportada por ella) al 

pivotar las piezas de articulación seguirá un arco que corta 
la periferia de las paredes extremas 34 en las muescas de fi­
jación 86 cuando las piezas de articulación pivotan en el sen 
tido horario según se ve en la figura 3. La rotación en sen 
tido inverso de las piezas de articulación liberará la barra 

limitadora 42 de las muescas de fijación 86. Se observará 
que las muescas de fijación 86 son de forma asimétrica para 
acomodar este movimiento relativo de las paredes extremas 
34 y de la barra limitadora del movimiento de rodadura 42.

Un segmento de la pared externa cilindrica 32 
de la cesta 28 está articulado longitudinalmente en el resto 
de la pared a lo largo de una línea de articulación 92 para 
formar una puerta de carga de cesta 94. Esta puerta está 
dispuesta en una posición adyacente a la barra de fijación 
de puerta 36 y está mantenida cerrada por esta barra durante 

el funcionamiento de la máquina.
La barra de fijación de puerta 36 está sujeta 

de manera desamable en los elementos de soporte giratorios 
44. Es posible emplear cualquier fomna adecuada de conexión 
desarmable. Una disposición de este tipo, que se representa 
detalladamente en la figura 4 de la Solicitud de Patente de 
los Estados Unidos n3 de serie 141.716, del 10 de Mayo de 
1971, prevé la utilización de tiras de acero para muelle en 
las superficies externas de los elementos de soporte de la 
barra de modo que cubran unos agujeros formados en los ele­
mentos, a través de los cuales pasa la barra. La barra se re 
tira ejerciendo en ella una presión longitudinal en contra 
de la resistencia de una de dichas tiras elásticas hasta que
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la otra extremidad de la barra salga del agujero formado en 
el elemento opuesto. La extremidad de la barra así liberada 
se aleja de su elemento y a continuación se desplaza la barra 
longitudinalmente en la dirección opuesta para liberarla de 

5 la cesta. La puerta de la cesta puede ahora ser abierta.
Unas grapas de retención 96 hechas de acero para muelle, del 
tipo descrito más arriba, se representan en las superficies 
externas de los elementos de soporte 44 en la figura 1.

Un par de railes de guía de movimiento de roda- 

10 dura 98 están situados debajo de las paredes extremas 34 de 
la cesta, y según se representa en la figura 1, estos railes 
se extienden desde una línea vertical que corta el eje nor­
mal de la cesta hasta el borde inferior de la abertura 24 
del cárter. Cuando la cesta 28 está en su posición de fun- 

15 cionamiento normal y está soportada por los elementos de so­
porte giratorios 44 según se representa en la figura 2, las 
paredes extremas 34 de la cesta se sitúan a una corta Estan­
cia, por ejemplo 12,7 mm (0,5 pulgada) encima de los railes 
de guía 98.

20 Se representa un mecanismo de retroceso de ces­
ta asociado con uno de los railes de guía 98 en la figura 3. 
Como puede verse, uno de los railes está provisto de una ra­
nura longitudinal 100 en la cual se extiende una tira de ele­
vación 102. La extremidad externa de la tira de elevación 

25 descansa en un escalón 104 situado justo debajo del borde
delantero de la ranura 100. La extremidad más interna de la 

tira de elevación está montada de manera pivotante en el rail 
de guía y está conectada a un brazo de manivela 106 que sir­
ve para hacer pivotar la tira de elevación desde una posición 

30 en la cual se encuentra a nivel con el rail 98 hasta una po-
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sición de elevación de cesta según se representa en la figu 
ra 3. Esta acción puede ser utilizada para elevar la cesta 

desde los railes de guía 98 (hasta aproximadamente 12,7 mm - 

0,5 pulgada) hasta los elementos de soporte 44.
5 Durante el funcionamiento normal de la máquina

descrita más arriba, la cesta 28, que contiene las piezas 
trabajadas, y que está soportada por los elementos de sopor­
te 44, gira en el interior del cárter 10 según se represen­
ta en líneas continuas en la figura 2, mientras que las rue- 

10 das de paletas 58 proyectan la granalla abrasiva hacia la
cesta. Las piezas trabajadas dan vueltas en la cesta y son 
limpiadas o tratadas de otra manera por las partículas que 
atraviesan la pared cilindrica perforada 32 de la cesta.

Después de tenninar la operación de trata- 
15 miento, se abre la puerta 26 y se retira de la manera descri

ta más arriba la barra de fijación de puerta 36. A conti­
nuación se desplaza la cesta de piezas trabajadas desde su 
posición representada en líneas continuas en la figura 2, 
hasta la posición de basculamiento a través del orificio cen 

20 tral 24, según se representa en líneas de trazos y puntos
en la figura 2. La puerta de carga de cesta 94 pivota ha­
cia abajo por gravedad y las piezas trabajadas que han sido 
tratadas (no representadas) caen automáticamente de la ces­
ta en cualquier recipiente adecuado o tolva que puede situar 

25 se delante de la máquina.
El desplazamiento hacia el exterior y el bas­

culamiento de la cesta 28 son accionados y controlados sola­
mente por el motor 50 de accionamiento de cesta que funcio­
na conjuntamente con los elementos de soporte giratorios 44, 

30 las barras de retención 38, 40 y 42 así como los elementos de
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articulación limitadores de movimiento de rodadura 88. Se 

describirá ahora la manera con la cual funcionan estos ele­
mentos en conjunto para producir esta acción de rodadura de 
la cesta.

Las figuras 4-7 ilustran esquemáticamente el 
sistema de articulación mecánico que sirve para que la ces­
ta ruede hasta la posición de basculamiento por medio del 
control de rotación de la cesta.

Según se indica en la figura 4, la cesta 28 
está soportada por sus paredes extremas 34 que descansan en 
el interior de las barras de retención 36, 33, 40 y 42. Es­
tas barras, que están mantenidas en sus extremos por los 
elementos de soporte giratorios 44, son arrastradas en ro­
tación por estos elementos de modo que giren alrededor del 
eje de la cesta haciendo así girar la cesta en la dirección 
horaria según se indica por la flecha A.

Para iniciar la secuencia de basculamiento de 
la cesta, se detiene la rotación de la cesta estando la 
puerta de la cesta 94 frente al orificio de cárter 24, es 
decir orientada hacia la derecha según se ve en la figura 4. 
La barra de fijación de puerta 36 se retira de la manera 
descrita más arriba y se hace girar.a continuación la cesta 
28 un poco más en la dirección horaria hasta la posición 
que se representa en la figura 5.

Esta ligera rotación suplementaria desplaza el 
centro de gravedad de la carga hacia la derecha con rela­
ción a la barra de pivote 38, según se indica por medio de 
la flecha B. Esto aplica un par orientado en el sentido 
horario a la barra de pivotamiento 38 según se indica por me 
dio de la flecha G. Ya que la barra de fijación de puerta30
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36 ha siáo retirada, ninguna resistencia se opone al par 
representado por la flecha C, y la cesta 28 pivota alrede­

dor de la barra 38 y oscila fuera de su posición entre los 
elementos de soporte giratorio. Este movimiento pivotante 
de la cesta es interceptado por los railes de guía 98 cuando 

las paredes extremas 34 de la cesta caen en ellos según se 
representa en la figura 6. Se observará que durante este 
movimiento, las muescas 82 de retención de barra formadas en 
las paredes extremas permiten a las paredes extremas 34 osci 
lar alejándose de la barra permanente 40. Igualmente, las 
muescas de fijación asimétricas 86 dejan que las paredes ex 
tremas 34 oscilen desolidarizándose de la barra limitadora 
de movimiento de rodadura 42, mientras que las ranuras 90 
formadas en los elementos de articulación 83 de limitación 
del movimiento de rodadura permiten que las barras, que es­
tán montadas de manera pivotante por sus extremos inferiores 
en las paredes extremas 34, puedan acomodar también este mo­
vimiento de rodadura inicial.

En este punto, la dirección de rotación de los 
elementos de soporte giratorios 44 se invierte desde el sen 
tido horario hasta el sentido antihorario según se indica 
por medio de la flecha D en la figura 6. La única conexión 
positiva en este punto entre los elementos de soporte gira­
torios 44 y las paredes extremas 34 de la cesta se hace por 
medio de la barra de pivotamiento 38, de modo que la rota­
ción en sentido inverso de los elementos de soporte girato­
rios 44 aplica una fuerza orientada en la dirección de la 
flecha B a través de la barra de pivotamiento 38 a las pare­
des extremas 34 de la cesta. Ya que las paredes extremas 
34 están ahora acopladas por un movimiento de rodadura con
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los railes de guía 93, la fuerza indicada por la flecha E 
produce un par orientado en el sentido horario que se indica 
por medio de la flecha F alrededor de los puntos de contac­
to entre las paredes extremas 34 y los railes de guía 98. 
Este par hace que la rueda 28 ruede hacia el exterior a lo 
largo de los railes de guía 98 hasta la posición de bascula- 
miento que se representa en la figura 7.

La rotación de la cesta hacia el exterior con­
tinúa mientras se mantienen la rotación en sentido antiho­
rario de los elementos de soporte giratorios 44) hasta que 
la barra limitadora de movimiento de rodadura 42 se sitúe en 
una posición donde se encuentra con la extremidad externa de 
las ranuras 90 formadas en el elemento de articulación limi­
tador de movimiento de rodadura 88, según se representa en 
la figura 7. Esto impide que la cesta ruede fuera de los 
extremos de los railes de guía 98. En caso de necesidad, o 
si se desea así, la rotación en el sentido antihorario de 
los elementos de soporte giratorios 44 puede ser continuada 
para elevar la cesta 28 separándola de los railes de guía de 
modo que quede soportada solamente por los elementos de so­
porte giratorios 44 que funcionan por una parte a través de 
la barra de pivotamiento 38 y por otra parte a través de la 
barra limitadora de movimiento de rodadura 42 y de las pie­
zas de articulación limitadoras 88.

Después de que la cesta 28 ha basculado, puede 
volver a su posición inicial haciendo girar los elementos de 
soporte en el sentido horario hasta que la cesta haya rodado 
nuevamente a lo largo de los railes de guía 98 hasta la po­
sición representada en la figura 6. En este momento, el bra 
zo de manivela 106 del mecanismo de retroceso de cesta (figu

- 16 -
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ra 3) se acciona para hacer pivotar la tira de elevación 
102. La tira de elevación se acopla con una de las paredes 

extremas 34 de la cesta y eleva la cesta alineándola con los 
elementos de soporte giratorios 44. En este punto, los ele­
mentos de soporte giratorios pivotan hasta una posición si­
tuada un poco en el sentido antihorario respecto a la que 
se representa en la figura 4, de modo que la cesta 28 que­
de soportada entre la barra de pivote 38 y la barra.perma­
nente 40. En este momento, la cesta puede ser cargada sin 
que ruede fuera de su posición entre los elementos de sopor­
te. Después de cargar la cesta, se cierra la puerta de 
carga de cesta 94 y se coloca nuevamente la barra de suje­
ción de puerta 36 para realizar la siguiente operación de 
tratamiento.

Si se desea, puede eliminarse el funcionamiento 
del mecanismo de elevación en la secuencia de retroceso de 
la cesta. Esto puede hacerse continuando la rotación en el 
sentido horario de los elementos de soporte giratorios casi 
una vuelta completa después de que la cesta ha alcanzado una 
posición en la cual el mecanismo de elevación debería haber 
sido accionado. Esta continuación de la rotación situará 
eventualmente el centro de gravedad de la cesta en una posi­
ción en la cual su propio peso la hará oscilar a la posición 
de descanso entre las barras de retención. De este modo es 
posible obtener a la vez el movimiento de rodadura de bas- 
culamiento y el movimiento de retomo de carga de la cesta 
sin aplicar una fuerza manual.

Después de describir así el invento con referen 
cia particular a su modo de realización preferido, es evi­

dente que los peritos en la materia podrán después de entender
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el invento idear varios cambios y modificaciones sin alejar­
se del espíritu y alcance del mismo, como vienen definidos 
por las reivindicaciones adjuntas.

En resumen la Patente de Invención que se soli­
cita deberá recaer sobre las siguientes:

REIVINDICACIONES
1. Mejoras introducidas en máquinas de tratamien­

to de piezas trabajadas dotadas de mecanismos basculantes en 
las que unos artículos dan vueltas en una cesta giratoria que 
gira en el interior de un cárter externo, la combinación de me­
dios de montaje de dicha cesta que pueden ser accionados para 

desplazar dicha cesta desde una posición de funcionamiento
en el interior de dicho cárter hasta una posición de bascula- 
miento fuera de dicho cárter y un dispositivo de rotación de 

cesta que puede ser accionado para hacer que dicha cesta gire 
en el interior de dicho cárter.

2. Mejoras según la reivindicación 1, caracteri­

zadas porque dichos medios de montaje incluyen un par de ele­
mentos de soporte giratorios entre los cuales está mantenida 

dicha cesta, unos medios de articulación para guiar los movi­
mientos de la cesta fuera de su posición entre los elementos 

de soporte giratorios, y unos medios de conexión desarmables 
que pueden ser accionados para mantener dicha cesta acoplada 
con dichos elementos de soporte giratorios.

3. Mejoras según la reivindicación 2, caracteri­
zadas porque dichos medios de articulación incluyen una inter­

conexión pivotante entre dicha cesta cerca de su peñféria y por 

lo menos uno de dichos elementos de soporte, con lo cual dicha 
cesta puede salir rodando de su posición entre dichos elementos.

4. Mejoras según la reivindicación 2, caracteri-30
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zada porque dichos medios de articulación incluyen un elemen­
to de articulación limitador de movimiento de rodadura inter­

conectado entre dicha cesta y dichos elementos de soporte gi­

ratorios.

5* Mejoras según la reivindicación 1, caracte­

rizadas porque dichos medios de conexión desarmables incluyen 
unos medios para impedir la rotación relativa de dicha cesta 

y de dichos elementos de soporte alrededor de dicha intercone­
xión pivotante.

6. Mejoras según la reivindicación 1, caracteri­

zadas porque dicha cesta tiene una puerta montada de manera 
pivotante en ella, y porque dicha puerta está mantenida cerra­

da por dichos medios de conexión desarmables.

7. Mejoras según la reivindicación 1 caracteriza­
das por la combinación de medios de montaje de dicha cesta, in­

cluyendo dichos medios de montaje un par de elementos de so-
- porte giratorios y separados, estando dichos elementos de 
soporte montados en dicha máquina para que giren alrededor 
de un eje común, unos medios de conexión pivotantes en cada 

uno de dichos medios de soporte, estando dichos medios de co­
nexión pivotantes desplazados respecto a dicho eje común y 
conectados de manera pivotante con una extremidad correspon­

diente en dicha cesta en emplazamientos correspondientes de 
la misma, unos medios de conexión desarmables dispuestos, 
cuando están conectados, de modo que impidan la rotación re­
lativa entre dicha cesta y dichos elementos de soporte, unos 
medios de limitación del movimiento de rodadura de la cesta 
para limitar el grado de rotación relativa entre dicha cesta 
y dichos elementos de soporte y unos medios para accionar en 

rotación por lo menos uno de dichos elementos de soporte.30
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8. Mejoras según la reivindicación 7) caracteri­
zadas porque dichos medios de conexión desarmadles incluyen un 

elemento que puede acoplarse selectivamente con dicha cesta
y por lo menos uno de dichos elementos de soporte en un empla­
zamiento desplazado respecto a dichos medios de conexión pivo- 

tantes.
9. Mejoras según la reivindicación 7i caracteri­

zadas porque dichos medios de limitación del movimiento de ro­
dadura de la cesta incluyen un elemento de articulación conec­
tado entre dicha cesta y dichos medios de soporte, estando 

dicho elemento de articulación dispuesto de manera que permita 
un grado limitado de rotación relativa entre dicha cesta y 

dichos elementos de soporte.
10. Mejoras según la reivindicación 7) caracteri­

zadas porque dicha cesta está provista en sus extremos de placas 
de extremidad que se extienden hacia el exterior más allá de la 
periferia de la cesta y porque dicha cesta está mantenida entre 
dichos elementos de soporte giratorios por medio de barras de 
retención que se extienden entre dichos elementos de soporte, 

pasando dichas barras a través de orificios formados en dichas 
placas de extremidad.

11. Mejoras según la reivindicación 10, caracte- 
rizadas porque por lo menos una de dichas barras constituye 

dicho medio de conexión pivotante y porque los orificios de 
placa para las otras barras se abren en la periferia de las 

placas de extremidad para permitir que la cesta pueda salir 

rodando de su posición entre los elementos de soporte.
12. Mejoras según la reivindicación 11, carac­

terizadas porque otra de dichas barras constituye dicho me­
dio de conexión desarmable, pudiendo dicha otra barra ser30
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desarmable y retirada de su posición entre dichos elemen­
tos de soporte para permitir la rotación relativa entre dicha 

cesta y dichos elementos de soporte.

13. Mejoras según la reivindicación 12, carac­
terizadas porque otra másele dichas barras forma.una porción

de dicho dispositivo limitador del movimiento de rodadura, in­

cluyendo además dicho dispositivo limitador del movimiento de 
rodadura una pieza de articulación interconectada de manera 
pivotante entre dicha barra suplementaria y una de dichas 
placas de extremidad de la cesta, estando dicho elemento de 
articulación ranurado en una extremidad para permitir una 
rotación relativa limitada en dicha cesta y dichos elementos 
de soporte.

14. Se reivindica por último como objeto sobre 
el que ha de recaer la Patente de Invención que se solicita 

por: MEJORAS INTRODUCIDAS EN MAQUINAS DE TRATAMIENTO DE PIE­
ZAS TRABAJADAS.

Todo onforme queda descrito y reivindicaos en 
la presente Memoria descriptiva que consta de veintiuna 

páginas mecanografiadas y dibujos adjuntos.
Madrid, 19 de Septiembre de 1973 

BERNARDO UNGRIA 
P-Ht
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