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MEMORIA DESCRIPTIVA

El presente invento se refiere a2 un procedimiento para, en
caso de peligro, soltar automdticamente del esqui una bota de
esquiar sostenida sobre un esqui.

Para, en caso de peligro, poder soltar sutomdticamente del
esquf una bota de esquiar sostenida sobre un esqui, se vienen
empleando hasta ahora ataduras de seguridad en las que, 8l su-
perarse una fuerze que superara una resistencia determinagda,
eventualmente graduable, un drgeno sujetador de le bota de es-
quiar pasa de su posicidn de enclavemiento a la de liberacidn

goltando asi la bota de esquiar.
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En las ataduras empleadas hasts ahora, conocidas tan solo
por folletos, los medios de resistencia estdn elegidos de tal
modo, que oponen und resistencia elevada a las cargas breves
de choque, resistencias que disminuye conforme aumenta la dura-
cidn de las cargas. Se consideran cargas de choque & egtos
efectos, las que duran como mdximo aproxiﬁadamante 0,3 segun~
dos. Iz energia de choque se absorbe en estas ataduras now
dispositivos amortiguadores especiales, por ejemplo, reducto-
res 2 masas de inerc¢ia. Con respecto a las ataduras con ancla-
vamiento por bola fiadora, e incluso con respecto a las deno-
minadas de carrera larga cuando éétas no poseen la suficiente
fuerza de sujecidn, poseen estas ataduras ventajas apreéiables;

pero en cambio no pueden fabricarse tan sencilla y economica-

‘mente y de manera tan segura de funcionamiento como 1o exige

la prdctics.

El presente: invento sigue un camino completamenie nnsvo,
propomiendo pbr lo pronto un procedimiento para, en caso de
peligro, soltar automdticsmente del esqui una bota de esquiar
sostenida sobre un esqui, procedimiento que consiste en que
los impulsos actuantes sobre la pierna del esquiador son reco=-
gidos constantemente y se comparan con una magnitud de impulso
que representa un valor umbral'predeterminado, y en que la
unidn entre el esqui y la bota de esquiar se suelta @l slcan-
zarse este valor umbral. En contraposicidn al estsdo actual
de la técnica, este nrocedimiento ofrece la ventaja sustanéial
de que ¢l recorrido no ge utilize como magnitud de medids para
la orden de desenganche. -

Convenientemente los impulsos captados constantemente son
referidos a una fraceidn de tiempo predeterminada. Asimismo,

y con refersncia a una fraccidn de tiempo constente predetermi
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una media aritmética, que e compara con el valor umbral.

Los impulsos que originan cargas distintas de la pierna
del esquiedor, por ejemplo, 2 torsidn o flexidn, se cantan
preferentemente por sepzrado y se compsran en cads caso con el
correspondiente valor umbral. Puede ser ventajoso que un valor
umbral pueda en caso de carga combinada ser variado en funecidn
de ells,

Un dispositivo para la nuesta en nrdctica del nuevo proce
dimiento, en su forms mds sencilla, se caracteriza conforme
el invento por al menos un drgano sujetador de la bota de ss-
quiar, un dispositivo de enclavamiento que fije el Srgano su-
jetador ds la bota de esquiar, un conmutador del velor umbrsl
que influye en ditho digpositivo de enclavamiento, y vrn capta-
dor de esfuerszos.

En la configurameidn constructiva del dispositivo confurme
al invento, el drgano eveluador del tiempo puede ser un ele—
mento integral. Convenientemente se prevé como drgano evalua-
dor del tiempo un samplificeador integrador con constante de
tiempo graduvabla.

Preferentemente sirve como captador de esfuerzos un trang-
migor capacitivo. Ahora bien, dentro del marco del presents
invento es posible naturalmente tembidn emplear otros capitado-
res de esfuerzos en si conocidos, tales como, por ejemplo,
transmisores inductivos, viezo-elementos, cuerpos compresores
de carbdén o dinamdmetros magneto-eldsticos.

Como perfeccionemiento del invento, y eventualmente tembien
de maners independiente de la electrdnica descrite anterior—
mente para los captadores de esfuerzos, el dispositivo de sn-

clavamiento puede estar configurado como engrenaje, con un ele
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mento del mismo mantenido normelmente en estado de equiliﬁrio
inestable. Si se emplea la electrdnica de captadores de esfuer
208, entonces el elemento del engranaje estd acoplado a un orga
no de mando del conmutador de valor umbral.

Convenientemente comprende el engrenaje una palanca acoda-
da que normalmente se mantiene en su posicidn desplegada. Un
perfeccionaniento constructivo de esta idea del invento se con
sigue si como érgano sujetador de la bota de esquiar se'prevé
una placa para la suela que pueda soltarse del esqui, nor el
hecho de que la palanca acodada estéd articulada con uno de sus
brazos dirsctamente, y con el otro, mediante la intercalacidn
de una palenca fiadora, & dichs place para la suela, o bisn a
una pieze unida fijsmente & la misma, y porque estd prevista
una guarnicibn fija sobre el esqui, que coopera con la prlanca
fiadora. A este particular puede la palanca fiadora estar dota
da de un saliente, y la gusrnicidn fija sobre el esqui. de una
escotadura de enclevemiento. Convenientemente sirve como guarni
cidn fija sobre el esqui un drgano de basculacidn cargado por
muelle.

Especialmente por razones constructivas es convenisnte que
la palanca fiadora esté configurada como pslanca de dos brazos,
¥ que la palanca acodsda esté articulads al brazo de palanca
opuesto al enclavamiento. Convenientemente estd previsto toda-
via un muelle estabilizador, que atace a la palaneca fiadora y
que trata de mantener a la palsnca acodada en su posicion exten
dida.

S5i el dispositivo destinado a, en caso dewpeligro, soltar
automdticamente del esqui una bota de esquiar sostenida sobre
un esqui, estd dotedo de una placa pera la suele, entonces, y

conforme a otro perfeccionamiento del invento y a su vez inde~-
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pendientemente de las caracteristicas descritas anteriormente
puede la placa para la suela estar sostenida sobre el esqui

de menera casi rigida, intercalando pars ello una placa de ba-
se que, junto con ella, puede soltarse del ssqui.

La plecs para la suela se apoya sobre la placa de base con
venientemente en cuatro puntos. Tanto por razones constructi-
vas, como tambidn de fabricacidn y de seguridad, ha demostrado
ser ventajoso que la placa para la suels encaje a meners de o
ja por encima de la place de base, y esté asegurade contrs mo-
vimientos laterales nor medio de puntos de contacto en le pla-
ca de base.

Le placa de base puede llevar un captador de los esfusrzos
de torsidn y otro de los esfuerzos de flexidn que actian sobre
la placa para le suela, asignéndose 2 cada captedor de esfusr-
208 en cada caso un 6rgano evalusdor de tiempos y wun conmmta—
dor del valor umbral. -

Basdndose en las atadurss de seguridad vara esquies hasta
ahora generalmente usuales, que comprenden un dispositivo su-
jetador de la puntera y otro-del teldn, se nueden utilizar co-
mo drganos sujetadores de la bota de esquiar los portasuelas
en s{ conocidos,Del mismo modo es posible asimismo que al menos
algunas piezas del dispositivo estén alojados de la manera co-
nocida en la suela de una bote de esquiar.

Bl vresente invento propone @demds que en el procedimiento
bésico los factores de impulsos fuerza y tiemno de accidn sean
captados en cada caso individualmente en su magnitud como re-
corridos, y que se sumen estos recorridos y sean comnarados con
un recorrido que fijs el valor umbral.

Frente al estado actuel de la téecnica nuede comprobarse

que hasta ahora no se conocia ningin nrocedimiento para asignar
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a cada fuerza que sobrepgsara ung magnitud minima dada, nece-
saria para sujetar la bota durante la préctica del esqui, un
tiempo tolerable de accidn predeterminado. Los recorridos &
medir del Organo de sujecidn de la bota de esquiar, precisos
para sl procedimiento conforme al invento, se encuentran den-
tro de la gama de la deformacidn eldstica del material, de mo-
@0 que no se producen las fricciones incontrolables citades an
teriormente. Esto permite prescindir de un factor de inseguri-
dad, necesario hasta ahora, y elever correspondientemente el
1imite superior de la fuerza de sujecién, de modo que sirva pa
ra todos los esquiadorss, independientemente de su estatura y
peso, con 1o que se puede suprimir dentro de eamplios limites
un ajuste individual de la atadura.

Para la puesta en prdctica dsl procedimiento conforme al
peniltimo parrafo, y partiendo de un dispositive con sl menos
un drgano sujetedor de la suela, un dispositivo de enciavamisn
to que fija el drgano sujetador de 1la suela, un conmutador de
valor umbral que influye en el dispositivo de enclavamiento,
un Srgano evaluador del tiempo y un captador de esfuerzos, se
propone que para el érgeno evaluador del tiempo esté vrevisto
un motor de accionsmiento que, al entrar en accidn una fuerza
minime, sea puesto en marcha por el captador de esfuerzos.

Como perfeccionamiento especial de uno de estos dispositi-
vos conforme al invento, ha demostrado ser convenienté que el
cantador de esfuerzos forme parte del dispositivo de enclava-
miento y eeté soportado en un drgano de basculacion sometido a
la influencia de un pasador de blogqueo, ¥y que el captador de
esfuerzos esté aconlado con una palanca de disparo del conmu-
tador de valor umbral, palanca que sirve para desenclavar sl

pasador de bloqueo y que pone en marcha el motor de acciona-
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miento del drgano evaluador del tiemvo. Preferentemente sirve
como captador de esfuerzos una berra de flexidn.

De scuerdo con otra prOposicién del invento se puede pre-
ver un motor de resorte como motor de accionemiento para el
drgano evaluador del tiempo. A este particular sirve convenien
temente como drgano evéluador del tiemmno un slemento soporta-
do de manera basculable en su centro de masa, y que Se encuen
tra bajo la influencia de un muelle. Una construceidn esve-
cialmente sencilla puede conseguirse si el drgano evaluador
del tiempo estd soportado en el extremo libre de la palanca de
disparo.

Medlante los dispositivos conforme al invento desecritos
hasta ahora, la bota de esquisr se mantiene casi rigida sobre
el esqui durante el rdégimen normal de marcha. Esto es Gesea=
ble, por un lado, para excluir, por ejemplo, influencias des—
favorables de friceidn. Ahora bien, por otra parte es preciso
por ello hacer especlalmente fuertes las piezas sometidas a
esfusrzos mecénicos, lo que repercuten tanto en los costes de
fabricacidn, como tembidn en el peso. Por otro lado, 1los es=
quiadores pocorentrenados y que no corren muy deprisa o res-—
vpectivamente bien, encuentrsn poco confortable la unidn casi
rigida entre el esqui y la bota de esquiar, ya que el mayor
esfuerzo de las pilermas origins un cansancio relativemente rd
pido.

El invento se ha propuesto por lo tanto encontrar aqui a-
demds una solucidn de compromiso.

Esto se consigue mor el hecho de que al menos una de las
dos piezas de blogueo cooperantes entre si del dispositivo de
enclavamiento es desplazable en forme limitadamente eldstica

a lo largo Gel elemento que la soporta, en la direccidn de de
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senganche del drgano sujetador de le bota de esquiar.

Como perfeccionamiento consitructivo de esta-garacteristi—
ce del invento ha demostrado ger conveniente que el elemento
que sustenta la pieza de bloqueo desplazable de manera limita-
damente eldstica, eété soﬁortado fijamente sobre el esqui.

Preferontemente es variable el recorrido de desplazamiento
de le pieza de blogueo. Con ello tiene el QSquiador la posibvi-
lidad de adaptai-él diépositi&o a lag necesidades ¢ exiéencias
momenténeaé,'fantb en cusnto a su habilidad de esguiaéor, comno
tanbién en cuento a las condiciones de la nieve. .

Como perfecéionamientd-del diSpositivo’electrénieo;.se pue
den prever entre 8l captador de safuerzos y el conmutador de
valor umbral, un escalén de transformacidén de impedancia, unA
oscilador de frscuencia portadora, un escaldn de reciificacidn
v un formado de msdia aritmética.

A continuacidn, y a base de los dibujos adjuntos, se des-
criben detalladamente, ténto el procedimiento conforme el in-
vento, como tambidn un dismositivo para soltar del esqui una
bota de esquiar, mostrando:

la fig. 1, el dispositivo de manera esquemdtica, en alzado
lateral;

la fig. 2, asimismo esquemdticamente, la vista desde arri-
ba sobre la placa para la suela y la placa de base del disposi
tivo conforme a la fig. 1, habidndose prescindido de la repre-
sentacidn de los clementos de sujecidn de la bota de esquiar
propiamente dichos, asi como del dispositivo de enclavamiento;

la fig.,j, en representacidn esquemdtica y alzado latsral,
ol dispositivo de enclavamientorconforme szl invento, on estado
normal de funcionamiento;

la fig. 4, ol dispositivo conforme a la fig. 3, en el esta
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do momentdneo durante el desenganche;

la fig. 5, el dispositivo conforme a las figs. 3y 4 en
ol estado momentdneo durante el nuevo enclavamiento de la pla-
ca para la suela, después de un desenganche forzoso;

la fig. 6, un esquema de conexiones de la electrdnica del
captedor de esfuerzos;

la fig. 7, una seccidn longitudinal central a travds de la
parte de una atadura de seguridad para esquies sustancial na-
ra el invento, conforme a una segunda forma de realizacidn;

la fig. 8, una seccidn segin la 1linea II-II de la Tig. 7;

la fig. 9, una seccidn transversal segin la 1fnea ITI-TIII
de 1la fig. 8;

la fig. 10, una vista desde arriba sobre la fig. 9, habién
doge suprimido las partes de lo egja;

la fig. 1), la vists desde arriba correspondiente 2 la fig.
10, si bien en otro estado momenténeo de la palanca de disparo
¥ del drgano evaluador del tiempo;

la fig. 12, en representacidn esquemdtica y en alzado la-
teral, un dispositivo de enclavamisento conforme a la fig. 3,
con otras caracteristicas de acuerdo con sl invento, ¥y

la fig. 13, una seccidn segin la linea IV-IV de la fig. 12.

La atadura de seguridad para esquies repressentada esquemd-
ticamente en la fig. 1, posee una placa nortasuelas 1, sobre
la que estd sostenida de una manera apropiada cualquiers la bo
ta de esquiar 2, que unicamente puede soltarse a voluntad. Un
sujetador delantero 3 de la suela estd sostenido en la nlaca
portasuelas de una manera no renresentada en detalle, en forme
regulable en altura, asi como también longitudinalmente, a
ofectos de adaptacion a diferentes longitudes y &rosores de la

suela. Un sujetedor posterior 4 de 1la suela estd soportado de
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mansra basculable en torno de un eje transversal horizontal

5, ¥ unido fijsmente con un pedal de 2cceso 6. Mediante un pa
gador giratorio 7 es mantenido el sujetador de la suela 4 nor
melmente en la pogicidn de enclavamiento representada. El pa-
sador giratorio 7 estd cargado por muelle ¥ puede ser hecho gi
rar, por ejemplo, medisnte la punta del bastdn de esquiar y en
contrs de una fuerza eldstica, hacia la derscha con respecto a
la fig. 1, de modo que se suelia el sujetador 4 de la suela y
la bota de esquiar 2 se puede Separar de 1a place portasuelas
L. AL introducirse la bota de esquiar en la atadura, el extre-
mo posterior de la suela choca contra el pedal de scceso 6 ¥y
hace que el sujetador posterior 4 de la suela bascule & su po~
sicidn de enclavamiento. Al mismo tiempo salta automdticamente
el pasador giratorio 7. La bota de esquiar 2 queda entonces
sostenida casi rigidamente sobre la placa portasuelas 1, no pu
diendo soltarse de ella nsda mds que a voluntad, tal como ya
gse ha dicho.

Al sujetador posterior 4 de la suela sigue la electrdnica
del captador de esfuerzos, designada en general con 50 y que
serd descrita todavia en detalle a base de la fig. 6.

De acuerdo con una caracteristica especial del presente
invento, la placa portesuelas 1 esté sostenida sobre el esquf
mediente la intercalscidn de una placa de base 11l que, junto
con ells, puede soltarse del esqui 10. En su parte delantera,
la placa portasuelas lleva una bolsa 12, en la que encajan los
dos brazos oscilantes 13 de la place de base 1ll. Los brazos
oscilantes estdn construidos de tal modo, que pueden absorber
los esfuerzos de traccion y de compresidn en sentido vertical
al plano del esqui, con pequefias deformaeciones, y en cambio los

esfuerzos horizontales con respecto al plano del esqui, con de
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formeciones relativamente grandes. Aproximadamente en la zona
del extremo posterior de la bota de esquiar existe una unidn
entre la placa portasuslas 1 y le placa de base 1l a través de
dos amortiguadores l4. Estos amortiguadorss estdn dimensiona-
dos de modo tal con respecto a los brazos oscilantes, que tam—
bién ellos pueden absorber con escasas deformaciones esfuerzos
de traccidn y de compresidn parpendicularss al plano del esqui
y con grandes deformaciones los esfuerzos horizontalss con res-
pecto al plano del esqui. La placa portasuelas 1 encaja por en
cima de la placa de base 1l por lo menos a lo largo de los dos
lados longitudinales. Aproximadamente en la nrolongacidn del
eje de la plerna, el eje de giro entre las dos placas vienes
formado por el hecho de que la placa de bese 1l poses dus levas
laterales 15 (véase la fig. 2), que se encuentran en contacto
por puntos con las paredes laterales longitudinales de la pla-
ca portasuelas 1, prolongadas hacia abajo. Ds este modo se
absorben las fuerzas transversales actuantes durante la marcha,
¥y que no originan una torsidn de la pierna.

En su extremo posterior, la placa de base 1l sustenta un
captador de esfuerzos 51' del sistema electrdnico captador de
esfuerzos. Este captador de esfuerzos es en el presente caso
un transmisor capascitivo. EL transmisor estd en unidn efectiva
con el extremo posterior de la placa portasuslas 1, de tal modo
que los esfuerzos de torsidn que cargan a la placa portasuelas
son captados y medidos por el transmisor. Gracias sl dimensio-
nado mencionado de los brazos oscilantes 13 y de los amortigua
dores 13, se evitan pricticamente las magnitudes perturbadoras
en la medicidn de 1l» torsién. Ias fuerzas actuantes aproximade-
mente en sentido vertical hacia arriba y que atacan al sujeta-

dor 4 de la suela, produciéndose en una carga frontal, son -~
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transmitidas por la placa portasuelas 1 a otro captador de es
fuerzos 51' que es asimismo un transmisor capscitivo. Este
transmisor estd unido fijeamente eon la placa de base 1l. El ex
tremo delantero de la placa de base 1l estd sostenido de mane-
ra soltable sobre la superficie del esqui por medio de un he-
rraje 16, fijo sobre el esqui. Por su extremo posterior, la pla
ca de base eatd sostenida sobre la superficie del eSqﬁi poT mE
dio de un dispositivo de enclavamiento, designado en general
con 20 y que, en caso de peligro, es desenclavable automdtica-
ments.

El dispositivo de enclavamiento comprende, en el caso pre-
sente, una palanca acodada 23, que consta de los dos brazos 21
¥y 22 y de 18 articulaeidén 23. El brazo 21 de la palanca acoda-
da estd articulado directamente a la placa de base 1li, mien~
tras que el brazo 22 estd articulado a una palanca fizdora 24
que a su vez, estd soportada demmanaera basculable en la placa
de bsse 1l. Ia palanca acodada estd mantenide normalmente en
su posicidn extendida y se encuentra, por consiguiente, en esta
do de equilibrio inestable. Las figs. 3 a 5 muestran sl dispo-
sitivo de enclavamiento en diferentes estados momentdneos, a
mayor escala con respecto a la fig. l. Ia fig. 3 muestra el dig
positivo de enclavamiento, sl igual que la fig. 1, en estado
normal de funcionamiento de la atadura de seguridad para esquies.

Le pilanca fiadora 24 estd configurada como palanca angu~
lar, estando el brazo 22 de la palanca acodada previsto en uno
de los brazos de palanca, misntras que el extremo libre del
otro brazo de palanca estd acodado, formando un saliente fiador.
Este saliente fiador se halla en unidn efectiva con una escota
dura de enclavamiento de un drgano giratorio 26 fijado sobre

la superficie del esqui. Este 6rgano giratorio estd sostenido
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normalmente en su nosicidn de blogueo bajo la influsncia de
un muelle compresor helicoidald 27. En el brazo de la palanca
fiadora 24 unido con la palanca acodada ataca todavia un mue=
lle estabilizador 28, configurado como muslle helicoidal 27.
En el brazo de la palanca fiadora 24 unido con la palanca aco-
dedghitaca todavia un muelle estabilizador 28, configurado como
muelle helicoidal de traccidn y que vor su otro extremo estdn
enganchado a ls placa de base ll. Este muelle estabilizador
tiene la misidn de, por un lado, de llevar a la palanca acoda-
da, despuds de liberada del esqui 10 la placa de base 11, nue-
vamente a su posicidn extendida ¥, por otro lado, evitar que
pueda plegarse impremeditadamente. La palanca acodada 23 forma
el elemento de engranaje que estd accionado por un Organo de
mando, por ejemplo, el nicleo 30 de una mdvil, que recibe como
orden de mando un impulso eléctrico emitido por el conmutador
de valor umbral Qi, vara desenclavar las piezas 25 y 26 encas-
tredas entre sf, a efectos de liberar la placa de base 1l y la
bota de esquiar 1 unida con ells a través de la nlaca portasug
las 1, en caso de peligro. .

En estado de funcionamiento normal, el saliente de bloqueo
25 de la palsnce fiadora 24 se encuentra en ladscotedurs de blo
queo del drgano giratorio 25, helldndose en arrastre de fuer-
za, tando hacia erriba, como también hacia ambos lados. Gra-
cies & la disposicidn acodada del saliente de bloqueo 25 con
regpecto al punto de giro de la palanca fiadora 24, el brazo
de la palanca fiadora 24 unido con la palance basculante lle-
va a cabo un movimiento de baseculacidn hacia arribe, que trae
consigo el plégado de la palanca acodada una vez que ha sido
emitida un orden de mando para el desenclavamiento de dicho

brazo, todo ello indenendientemente de le:clase de carga.
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El sistema electrdnico del captador de esfuerzos segun la
fig. 6 consta de los grupos slguientes: Captador de esfuerzos
51, conduccidn de transmisidn 52, esceldén de transformador de
impedancia 53, oscilador de frecuencia portadora 54, escaldn
de rectificacidn 55, formacidn de mediz aritmética 56 y civeui
%o de velor umbral 57. El funcionamiento del sistema electrd-
nico del captador de esfuerzos es el siguiente:

La reactancia del captador capscitivo de esfuerzo§~§; es
proporcional a la separscidn de las placas del transmisor, es
decir, que la tensidn s través del condensador Oy con corrien—
te impresa es proporcional a la separascidn de las placas del
transmisor y, por consiguisnte, a la fderza. La impresidn de
la corriente se consigue vor el hecho de que, & través del con
densadorlgl, una tensidn fija UTdetermina la corriente. La ten
sidn de salida U, es a este particular aproximadsmente igual
a la tensidn a través de Cyr en cuanto a su frecuencia y ampli
tud, Ia tensién de salida U, se desacopla galvdnicamente y se
conecta a8l rectificador a trsvéds del condensador.gs. En un
escaldn de rectificaciln se rectifice la tensidn alterna Uy con
ayuda de un rectificador unidireccional.

Ta formacidn de le medie aritmética se llova a cabo a tra-
vés de un amplificador integrante con constante de tiempo gre-
duable. Esta medis aritmética eg la megnitud gque mejor descri-
be el curso de la fuerza y de le energia en estados estdtico
y dindmico, por lo que se emplea para el desenganche.

Detrds del escaldn 56, que forma la medie aritmética, es-
té montado un conmutador de valor umbral 31, cuyo potencisl
comparativo oscila en la misma medida que le parte de tensidn
continua de la magnitud de medida, 0 sea, que las oscilacio~

nes de la tensidn normal se compensan con ello directamente.
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La geflal de salida del conmutador de valor umbrel 57, se emplea
directemente para el desengenche sl aplicarse el dispositivo
degcrito. Ahora bien, fundamentalmente es posible también dar
la orden & le gefial de ssligds.

El trensformador de impedsncis 53 esté formado por el tran
sistor.gl, en ol que, por medio de les resistencias E}’.Bg y

el condensador 02, se lleva a cabo un ajuste automdtico del

bunto de trabajo.

Pare conseguir une emplificecidn de ls tensidn en Qp lo més
proeima a 1 : 1, se reduce & través del transistor gg‘;E coe—
ficiente de penetracidn de Q1, ajustdndose el runto de trabajo
de Q @ través de las resistencizs Ry ¥ Ry.

A través de E; se realimenta ai—;scézgn Q, la sefial de sa-
lida de El. o

Mediante el empleo de la bobina Eg, que con el cordsnsador

€, se ajusta en rcsonancia a la frecuencis vortadora, se incre-

4

———

menta la cepacidad de modulacidn del escaldn de transformacidn
de la impedancia (amplitud * 6 V en Ug = 9 V).

Ia frecuencia portedora se slimente a través del transfor—
mador'gfl y del condensador‘g; al escaldn de transformacidn de
le impedancis 53.

El oscilador de frecuencias portadora 54 estd formedo por
los pares de transistores COSMOS Complementarios Q3 Q, Q5 Qg
formando el lado primario del transformador.gfl, EEAEE éZZ ;E
condensador 09, el circuito de resonancia para la frecuencia
portadora dgg;éda (Aproximadamente 5 KHz). Los condensadores
El ¥y Cg sirven para el descoplamiento galvénico del conmutsdor
del oscilador Q3 Q4, Q5 Q6' La resigtencia Egl permite un ceba
do perfecto deafb;;ilgga;f les resistencias 522 y Egi sirven

para limitar la corriente y nrovocan una menor absorcidn de co
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rriente por parte del oscilador. Ias resistencias Ezi'y EZQ
sirven pare el filtrado de lz onda fundamental del oscilador.

El escaldn de rectificseidn 55 estd formado por el ampli-~
ficador de operacidn Vy, cuya absorcidn de corriente estd de-
terminada por la resigzéncia Ryg. Ia rectificacidén tiene lu-
gar en los diodos Dl hg D2, representando las resistencias El
y By les resistencias de realimentacién para el amplifiéadorr
Vi?ﬂA través de la resistencia Bg se lleva a cabo un desplaze-
;;ento del punto neutro, de tal modo gqus, en el caso de una
fuerza "cero" a través del condensador de medida'cm, ia corri-
ente de entrada del escaldn de rectificacidn se é;;vierte en
cero. 4 través de la resistencia Bﬁ fluye una corriente corres
pondiente a la fuerza medida, corriente que llega sl escaldn
de rectificacidn, teniendo luger un desacoplamiento gslvinico
a través gel condensador Cs.

La sefial de salida del escaldn de rectificacién se transmi-
te, 8 través de la resistencia Rg, al escaldn 56 de formacidn
de le media aritmética. Zl cond;;sador_gé ¥y la resistencis fgél
formen la realimentzcidn del amplificador de operacidn Yy, cu-
ye absorcidn de corriente se ajusta por medio de la resisten-
cia R17, siendo gradusble dentro de smplios limites la constan
te de tiempo del formedor del valor medio a través del conden~
sador Cg y de la resistencia RlO'

Ei“;ﬁnto de trabajo de log—;ﬁplificadores V¥ Vo, asi como
el punto de conexion del emplificador ¥, del conmutador de va-
lor umbral 57, se ajustan-conjuntamenfg—a través del divisor
de tensidn R13,R14,E;§ en funcidn de la tensidn de la baterda.
La resisteﬁ;;; E;; sirve como resistencia de reslimentacidn del

conputedor de valor umbral, determinando esta resistencia,_con

juntemente con la resistencia Ryy, la histéresis del conmuta-
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dor de valor umbral. El consumo de corriente del amplificador

V3 se gradia a través de la resistencia Ri8.

Ia fig. 4 muestra el dispositivo de enclavamiento en el
estado momentdneo durante el desenganche de seguridad. Desvués
de emitido el impulso de desenganche por el conmutador de va-
lor umbral, tiene lugar una liberacidn espontdnea de la placa
de base ll, que enteriormente esgtaba sostenida sobre la super-
ficie del esqui de menera casi rigida. El drgeno de mando 30
saca con un pequefio esfuergzo a la palanca acodada de Su posi-
cidn extendida, después de lo cual puede dicha palanca acodada
plegarse practicamente de meners instantdnea bajo le influen-
cia de la fuerza de desengenche en £f, y liberarse el saliente
de bloqueo 25 del Srgano giratorio 26. Bajo la influencia del
muelle estebilizador 28, la palanca acodads vuelve acto segui-
do a adoptar inmediatamente su nosicion extendida. Fara que
después de esta impremeditada liberacidn de la bota 2 del esqui
10, esté no pueda alejarse del esquiador, se prevé de lgfianera
conocida y, ypor lo tanto, no representada, un elemento de rete-
nida entre la placa de bese 11 y el esqui 10.

Después de un desenganche de seguridad, el ssquizdor pusde
volver a calzarse el esqui con 12 placa ds base fija 2 la bota
de esquiar. Para ello se hace pasar sl extremo delantero de la
placa de base por debajo del herraje 16 (fig. 1), y el saliente
de bloqueo 25 de la palanca fiadors 24 se encastra en el extre-
mo posterior de la placa de base con el drgeno girstorio 26
que, para este fin, puede girar hacia la derecha con relacidn
a la fig. 1, en contra de la fuerza del muelle compresor heli~
coidal 27, antes de que entonces se vuelva a alcanzarse el es~
tado de la fig. 3.

Durante el deslizamiento de 1los esquies, se miden constan~
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temente y practicamente en forma adireccional los esfuerszos

que cargen la pierna del esquiador & torsidn y en el sentido

de una ceida frontal, ya que los muy pequefics recorridos de me
dicidn necesarios mara los captadores de esfuerzos 51', b1 son
menores que las deformaciones eldsticas del material de las pla
cas 1 y 11 y de la bota de esquiar 2. Por consiguiente son
captados continuamente los impulsos que actisn sobre la pierna
del esquiador. Estos impulsos se comparen constantemente con
una magnitud de impulso predeterminada, que represanté*gn,va-
lor umbral, tal como se exnlicado en relacidn con la descripeidn
del sistema electrdénico de captacidn de esfuerzos. Al alcan—
zarse este valor umbral tiene lugar vor el conmutador ds valor
umbral 57 la emisidn de un impulso como orden de mandv para el
desenclavamiento.

Las magnitudes de interferencia, especialmente en‘forma de
friceidn, se evitan por la medicidn casi &dimensional. Be ello
resulta la posibilided de incrementar la magnitud de impulsos
admisibles, ya que los esfuerzos admisibles hasta ahora para
la pierna del esquiador estén determinados teniehdo en cuenta
las desfavorables condiciones de fricecidn de los sisteme tra-
dicionales de ataduras. Otra ventaja del nuevo sistema de sta=-
dura es la de que, al aumentar la magnitud de impulsos admigi-
ble, no es neceseria ya ningune regulacidn individual de las
fuerzas de desenganche. El dispositivo conforme el invento, que
aceba de ser deserito, es sencillo y robusto. Ademds es amplia
mente insensible @ la temperaturas, al emsuciamiento y a la for
macidn de hielo.

En la atadura de seguridad para esquies representads en las
figs. 7 @ 11, se trata ds una Qenominada atadura de placas, en

la que se ha puesto en précties el presente invento. Fijamente
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sobre el esqui 10 estd previsto un dispositivo sujetador de pla
cas, que estd dotado de un soporte de giro en forma de gorrdn
100 para la placa para la suela 101, gorrdn que encaja en un
agujero corregpondiente de la placa para la suela. Porma parte
esimismo del dispositivo sujetador de nlacas un sujetador para
la place para la suela, situado en la parte delanters, no re~
presentada, de la misma, pero que no estorba un movimiento de
giro de la placa para la suela en torno del gorrdn. Como otra
parte del dispositivo sujetador de placas eatd prevista en la
zona del extremo posterior de la placa para la suela ura parte
61 de un dispositivo de enclavamiento, que libera la placa pa=-
ra la suela en caso de sobrecarga en direccidn vertical y/o ho-
rizontal. Las tres partes individuales del dispositivo sujete-
dor de placas necesarias para el funcionamiento estdn fijadas
en su nosicidn reciproca nor una placa de montaje orevio 60, a
efectos de faciliter el montaje sobre el esqui. El peso del
esquiador es trensmitido por le placa pera la suela al esqui a
través de elementos de anoyo 102. Estos elementos de apoyo es-
tan configurados de tal modo, que absorben esfuerzos de traceidn
y compresidn perpendiculares 2l wlano del esqui nracticamente
gin deformaciones, mientras que los esfuerzog horizontales con
respecto al plano del esqui son ebborbidos con deformaciones
elédsticas relativamente grandes.

Una bota de esquiar, que no ha sido reovresentada, se suje-
ta sobre la placa para la suela 101 medisnte un sujetador de
la svela delantero, que no ha sido representado, y otro poste-
rior 103, no padiendo soltarse de la placa de la suela més que
voluntariamente. La placa para la suela, nor el contrario, se
ruede soltar impremeditademente de su dispositivo de sujecidn

sobre el esqui 10 y, con ello, de éste, al atacer una fuerza
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actuante no tan solo a menera de choque y que sobrepase una
magnitud predeterminada.

El sujetador posterior 103 de la suela, que en la fig. 7
ha gsido dibujado en su posicién sujetadora de la suels ¥ que
es ajustable a distintos gruesos de la suela de la bota, estd
fijado en una pieza de soporte 104, que estd sustentada de ma
nera basculeble en un sje 107 que se extiende transﬁérsalmen—
te con respecto a le direccidn longitudinal de la nlaéa, Yy
sostenido en letersles 105, 106 de la placa 101 para la sue-
la. En su extremo inferior con respecto a la fig. 7, la pieza
de soporte estd dotada ademds de un pedal de cierre 108 por dg
bajo del sujetador 103 de la suela. Una manilla de 3esenclava-
miento 109, que posee una depresidn 110 para insertar la punta
de un bastdén de esquiar, retiene la peza de soporte con el su
jetsdor de la suela en la posieidn representada en la fig. 7,
mientras que, al ser oprimida hseia abgjo, origina una bascu-
lacidén de la nieza de goporte con el sujetador de la suela ha-
cia ls izquierda con respecto a la fig. 7, y con ello el de-
jar inefectivo de sujetador de la suela. Ia fijacién automdti-
ca de la sugla de la bota sobre la placa portasuelas tiene lu
gar al oprimir el tecdén de la bota hacia abajo, mediante bas-
culacidn de la pieza de soporte a través del pedal.

La parte 61 del dispositivo sujetador de placas menciona-
das ya anteriormente estd soportada, como parte del disposi-
tivo de enclavamiento, sobre un eje horizontal transversal 62
fijo sobre el esqui, y estd sometida a la influencia de un mue’
1le compresor helicoidal 63, que trata de mantenerla en su po
sicidn extrems superior. Lz otra parte del dispositivo de en-
clavamiento estd formada vpor el extremo libre de una bara fle-

xible 64, que estd fijada en un casguillo 66, vor ejemplo, me
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diente tornillos. Bl casquillo 66 estd sorortado a su vez on
un Srgano giratorio 68, q&e estd colgado en un eje transversal
horizontal 69. Este oje 69 estd soportado en las paredes late-
rales de una caja 59, en las que hacen transicidn los latera-
les 105, 106 de la placa 101 para la suela (véase la fig. 8).
B1 drgeno girstorio 69 1leva, varalelamente al eje 69, un ner-

no 71 sobre el que estd soportado uno de los brazos, el T4 de

una palanca acodada, cuya articulacidn ha sido designada con

72, mientras que el otro brazo ha sido designado con 73. El
brazo 73 estd soportado sobre un nerno 70, que discurre tam~
bién paralelo al oje 69 y gue al igual que éste, estd sustenta
do en las paredes laterales de la caja 59.

En una escotadura central del Jdrgano giratorio €9 estd so-
portado ademds sobre el eje 69 un fiador 75. Hste fiador poses
sustancialmente la forma de una U, que e9td suspendida por los
extremos libres de las ramas. En las proximidades del alma es-
tdn escotadas las ramas de tal modo, que normalmente abarean
suficientemente & la rticulscidn 72, con 1o que impiden un des
plazamiento de dicha articulacidn hacia la derescha con relacidn
a la fig. 7. Con ello se imnide normalmente al mismo tiempo un
giro del drgano giratorio 68 en torno del aje 69, asimismo ha-
cia la derecha con relacidn a la fig. 7, y por consiguiente
que se suelte el dispositivo de enclavamiento 61/64.

La barra flexible 4 estd provista de un collarin 65, que
se extiende hasta por delante del ledo frontal de una anillo
67, que estd soportado sobre el casquillo 66 en forma desplaza-
ble axialmente. El desplazamiento del anillo 67 tiene lugar en
contra de la fuerza de un muelle de recuperscidn 86, que se ano
ya contra el drgano giratorio 68. Unido fijamente son ol anillo

67 se halla un drgano de arrastre 78 que, tal como ge aprecia



5.

10.

5.

- 20.

25-

30.

en la fig. 8, encaja con un saliente acodado entrs dos aspigas
79. Estes dos espigas 79 se encuentran en una palanca de dispa
ro 80, en las proximidades de su pivote de giro 81. E1l pivote
de giro 81 estd sustentado en un sgujebo de la paréd inferior
de la caja 59, tal como muestra la fig. 9. En las proximidades
de su extremo libre, la palanca de disparo 80 lleva un gorrén
32 , sobre el que estd soportado un elemento giratorip 83 en
su centro de masa. Este elemento giratorio estd sometidb a la
influencia de un muelle laminar curvado 84, cuyo otro-extremo
ostd soportado en la palanca de disparc 80. El elemento'gira—
torio 83 y el muelle 84 forman Conjuntamente wn drgano evalua-
dor del tiempo conforme al presente invento. En la posicidn
normsl de la vpalanca de disvaro 80 (véase la fig. 10), el ele-
nento giretorio 83 estd sostenido en forma que hace apoyo con-

tra un tope 85 fijo en la eaja, bajo 1a-inf1uencia Adel muelle

84

La palanca de disparo 80, en combinacién con el elemento
giretorio 83 y el fiador 75, forms el interruptor de ¥alor
umbral conforme al invento. Con reladidn a la fig. 10, el ele-
mento giratorio se extiende con su extremo libre en el lado iz
quierdo delante del alma 88 del fiador 75 (véase tembidn la
fig. 7). En la Tig. 10 se ha designado con "a" la separacion
existente normelmente entre el lado izquierdo del extremo li-
bre del elemento giratorio 83 y la linea de referencia "b", uns
recta que discurre a través del pivote de giro 81 y el gorrén
82, cuando la palanca de disparo 80 adopta su posicidn normal.
A partir del lado izquierdo del extremo sﬁperior con relacidn
a la fig. 10 del elemento giratorio 83, y en direccidh del la-
do derecho, sumenta la separacidn con respecto al punto de gi-

ro, de modo que resulfta la superficie frontal oblicua designa-
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da con87 que, de la manera que serd descrita todavia, sirve
como tope variable en el alma 88 del fiador 75. Pare este fig
dor estdn previstos ademds un muelle de recuperacidn y suje-
cidn 76 (véanse las figs. 7 y 8), que estd colgado mnor un la-
do en la erticulacidn 72, y vnor el otro lado, en un wivote de
sujecidn 77 del fiador.

La seccidn transversel de la barra flexible 64 estd dimen
sionada de tal modo, que los esfuerzos actuantes durante la
marcha Se encuentran dentro de la gama de la floxidn eldstica
de la barra. Para permitir estos movimientos de la barra, se
ensancha el digmetro interior del casquillo 66 hacia fuera.
Los momentos de resistencia de la barra Flexible esidn adapta-
dos a las distintas fuerzas en lag diversas direccionsy de les
esfuerzos. '

Si a2 le placa 10l para la suela ataca una fuerza que so-
brepase lo fuerza de sujecidn, bien sea en sentido transversal
con respecto a la direceidén longitudinal del esqui, o bien en
el sujetador posterior 103 de la suela, hacia arriba o bien
también en sentido dimgonal, entonces origina dsto una Tlexidn
eldstica de la barra Tlexible 64, con lo que éSta desplaza con
su collarin 65 al casquillo 66, en contra de la fuerza del mug
1lle dé recuveracién 86. Este desplazamiento origina una bas—
culacidn de la palanca de disparo 80, ya que el anillo 67 98
encuentra en union efectiva con la palanca de disparo a trevéds
del Srgano de arrastre 78 y de las espiges 79. Debido & la
gran trensmisidn por palanca, el gorrén 82, que sustenta al
elemento giratorio 83, lleva a cabo un movimiento de giro co-
rrespondientemente mayor, tal como se puede apreciar en la fig.

1l.

En cuanto la palanca de disparo 83 lleva a cabo un movi-
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miento de basculacidn suficiente, se libera el elemento gira-
torio de su tope 85 y, bajo la influencia del muelle 84, puede
girar, por ejemnlo, hasta la posicidn conforme a la fig. 1l.
El tope 85 estd dimensionado de tal modo, que ol elemento gira-
torio 83 no puede emnrender su movimiento de giro hasta que se
ha alcanzado la fuerza de disparo casi edtdtica. Al tratarse
de una fuersza correspondientemente alta, y segin la duracidn
del tiempo de actuacidn de la misma, viene la superficle fron-
tal soblicua 87 del elemento giratorio 83 a hacer apoyo contra
el alma 88 del fiador 75. Un choque contra el fiador 75, desen
cadenado por el elemento giratorio 83, origina entonces la 1i-
berscidn de la articulacidn 72 y, con ello, de maners irstanté-
nea como consecuencis de un mayor plegedo de la palanca acoda-
da, la suelta del dispositivo de enclavemiento 61/64 y, con
ello, el que la placa 10l pare la suela se libere del esqui 10.
La placa para la swela puede estar unida de manera suelta
con el esqui a través de un csble de retencidén o similar, de mo
do que el esqui no se puede separar dé manera incontrolada del
esquiador. La puesta del esqui tiene lugar sencillamente apoyan
do la placa 101 para la suela sobre el gorrdn 100 y enclavando
seguidamente las piezas 61 y 64. A este particular se mueve el
extremo libre de la barra flexible 64 hacia la pieza 61, que
puede basgcular hacla abajo en contra de la fuerza del muelle
compresor helicoidal 63, saltando entonces hacia atrds sobre el
esqui en la posicidn normal de la placa, y fijando a la barra
flexible. Después de que la barra £¥exible se ha liberado de la
pleza 61, se vuelve a fijar instantdnesmente la palanca acoda-
da y, con ello, el elemento giratorio, ya que el muelle 76 ha-
ce retrocedsr la articulacidn y deja que salte el fiador.

Esta configuracidn hace posible, conforme a una caracteris
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tica del presente invento, captar los factores de impulsos, 1e
fuerza y el tiempo de actuacidn, en cada caso individualmente
¥y en cuanto a magnitud, como recorridos. En la fig. 11 se ha
seflalado 1lo§ recorridos para un caso. ELl recorrido resultents
de la fuerza atacante ha sido designada con "e", mientras que
el recorrido resultante del tiempo de actuacidn ha sido designa
do con "d". La suma de los dos recorridos es precisamente ten
grande, que se ha aleanzado el valor umbrel, teniendo lugar un
desenganche espontdneo instantdneo como consscuencia de ser i
berada la palanca acodada 12 por el fiador 75. "a" es una medi
da fija dependiente de la consiruccidn.

Cuando la suma de los dos recorridos a base de la fuerza
y el tiempo de actuacidn no se alcanzan el recorrido necesario
que fija el valor umbral, el muelle 86 oprime 8l casquillo 67
hacia atrds, al ceder la fuerza, con lo que también la palanca
80 vuelve 2 le posicién normal. El elemento giratorio 83 es
atraido de nuevo & su posicidn de bloqueo contra el tope 85, en
contra de la fuerza del muelle 84 y como consecuencia del re-
troceso de la palanca de disparo 80.

Como el elemento giratorio 83 estd susnendido por su cen-
tro de masa, de excluyen influencias de aceleracidn, quedrigi-
narfen un falseamiento de la influencia del tiempo de actuacidn.
Si actian fuerzas de choque sobre el disnmositivo de enclavamien
to, entonces originan éstas una basculacidn rdpida de la palan
ca de disparo 80, con lo que al elemento giratorio no le gueda
tiempo suficiente para girar lo necesario para que pusde inci-
dir contra el alma 88 del fiador 77. Con ello no tiene lugar
tampoco un desenganche errdneo.

El érgano evaluador del tiempo comprende al menos la gama

de los centisegundos. El dispositivo conforme al invento, des-
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crito anteriormente, no se limita en cuanto al motor para el
drgeno evaluador del tiempo a la utilizacidn de un motor de re
gorte. Lo sustancial es que se alcance una fuerze mecdnica de
gccionamiento.

Las figs. 12 y 13 musstren otra forma de realizacidn dol
dispositivo de snelavamiento conforme al invento, correspon-
diente a las figs. 1 @ 5. Para las piezas iguales se hen utili
zado por lo tanto los mismos signos de referencia. Se prescin-
de de volver a describir estas piezas. ’

£l Organo girstorio 26 y el muelle helicoidal 27 gue lo
mantiene normalmente en su pogicidn de blogueo, estdn susten-
tados en esta forma de realizaeidn en el extremo Zibre de un
muelle laminar 31 suficientemente fuerte que, a su vesz, estd
fijedo sobre la superficie del esqui de manera basculable en
torno de un eje vertical.

Bl muelle laminar 31 esta sometido @ la influencia de dos
muelbs compresores laminares 32 (véase la fig. 13), que man-
tienen al muelle laminar 31 en su posicidn normal sobre el es-
qui y que, @ su vez, se apoyan contra el esqui 10 a través de
escuadras con espalddn 33. Los dos muelles comnresores helicoi
dales 32 estdn dimensionados de tal modo, que ante fuerzas trans
versales actuesntes en el régimen normal de mercha, nodriginan
una basculscibén del muelle laminar 31 en torno de su eje de
baseulacidn. EL muelle leminar esté a su vez dimensionado tan
fuerfe, gue lag fuerzas actuantes en el régimen normal de mar-
cha, diridas hacia &rriba y transmitidas haciz fuere dei esqui
por el saliente de blogueo, no wiginan el que el extremollibre
del muelle laminar se levante del esqui. Con ello se consigue
que, a2ntes del desengsnche de seguridad de la atadura, tenga

lugar un desplazamiento eléetico del saliente de bloqueo 25 v,
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con ello, de la placa de base 1l y de la placa portasuslas 1,
sobre la que estd sostenida la bota de esquiar 2. Unicamente
2l final del recorrido eldstico del muelle leminar 31, tento
hacia arriba, como tembidn hacia los ledos, entra en funcidn
el correspondiente captador de esfuerzos 51' & respectivamente
51", 2 continuacidn de lo cusl iniciz el sistema electrdnico
50 captador de esfuerzos eventualmente un proceso de desengan-~
che.

Al mismo tiempo saca el ndcleo 30 de le bobine: mévil con
pequefio esfuerzo a la valanca acodada de su posicion ezxtendida.
Entonces, y bajo la influencis de le fuerzae de desenganche en
si, pﬁede la palaenca acodada nlegarse précticemente de manera
instantdnea, liberéndose el saliente de bloqueo 25 del Srgano
giratorio 26. Bajo la influencia del muelle estabilizador, la
palanca acodada adopta & continuacidn inmediatamente de nuevo
su posicidn extendida. Asimismo vuslve tambidn el muelle lami-
nes 31, con el drgano giratorio 26 y el muelle helicoidel, a
su posicidn normal. Para que despudés de esta libersecidn invo-
luntaria de la hote de esquiar 2 del esqui 10, dste no vueda
alejarse del esquiador, se prevé, de 1o msnera conocida y nor
ello no representada, un elsmento de retencidn entre la nlaca
de base 11 y el esqui 10,

Después de un desengenche de seguridad, el esquiador puede
calzarse el esqui 10 de manera sencilla, introduciendo para
ello la placa de base fijads a la bota de esquiar. A este par—-
ticuler se introduce el extremo delantero de la placa de base
nor debajo del herraje 16, y ¢l saliente de bloqueo 25 de la
palenca fiadora 24 se encastra en el extremo posterior de la
placa de base con el Srgano giratorio 26 que, nara duyo fin,

éste ouede girar hacia la derecha con relacion a la fig. 12,
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en contra de la fuerza del muelle helicoidal 27, de modo que
a continuacidén el dispositive queda de nuevo listo pare funcio
nar.

&1 Adisnositivo de enclavamiento descrito @ base de las figs.
1 2 5 puede ser empleado en principio también en mordazas de-
lanteras y on los sujetadores del taedén; en combinacidn con el
gistema electrdnico captador de .esfuerzos, donde ocupa el lu~
gar de los dispositivos de enclavamiento de hasta ahO?é de es~
tas partes de la atadura. En especial egppsible tembién = este
particular veriar de los dos valores umhreles en carga combi-
ada uno en funcidn del otro. Graciss al empleo del emclava—
miento casi rigido, se evita tembién aqui la friccida que te—
nia lugar en les ataduras, de hasta ahora entre 1la bote de es-
quiar y el esqui. :

Iguelmente es posible tembién utilizer la suela de la bota
de esquiar como alojamiento para el dispositivo conforme al
invento, para lo cual entonces hay que prever sobre el esqui
exclusivamente uno o dos sencillos drganos sujetedores de la
bota de esquiar,

Es de mencionar fodavia que el suministro de enevgie pera
el sistema electrdnico captador de esfuerzos se efectia medien

te pilas corrientes en el comercio.
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Hecha la descripeion del presente invento se hace constar
que esta solicitud se acoge a la prioridad conjunta de las
solicitudes de Patentes Alemanas n? P 22 44 949.6, depositada
el dfa 13 de Septiembre de 1972, y de la n® P 23 28 924.9,
depositada el 6 de Junio de 1973, en las que ambas respunden
al principio de unidad de Invencidn as{ como que lo que 32
declara como nuevo y de propia invencidn comprende la reivindi-
caciones siguientes:

l.- Procedimiento, con su dispositivo realizador, para sol
tar del eaqui, uns bota de esquisr, caracterizado
porgue los impulsos que actdan sobre la pierna del escujador
gon canptados continuaments y comparsdos con una magnitud de
impulso que forma un valor umbral predeterminado, y norque al
ser aleoanzado dicho valor umbral se suelta la unidn entrs el
esqui y le bota de esquiar.

2.~ Procedimiento de scuerdo con la reivindicacidn 1, ¢ a
racter i %z a @ o porque los impulsos ceptados continua-
mente se refieren 2 una fraccidn de tiempo predeterminada.

3.~ Procedimiento de acuerdo con 1la reivindicacién 2, ¢ 8
racterizadoporque con relacidn a una fraceidn de
tiempo constante predeterminsda, se forma continusmente a par-
tir de impulsos sucesivos una media eritmética, que se compa—
ra con el valor umbral.

4 .~ Procedimisnto ﬂe acuerdo con una cualquiers de las
reivindicaciones 1 - 3, caracterizeado porque los
impulsos gue originan cargas distintes sobre la pierna del

esquiador, nor ejemplo, a torsidn o flexidn, son captados por

i
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senarado y se comparan en cada caso con un valor umbral.

5.~ Procedimiento de acuerdo con una cualquiera de las rei
vindicaciones precedentes, c a r g ct eriza é 0 porgue
en caso de carga combinada, un valor umbral se varfa en fun-
cion de la misma.

6.~ Procedimiento de acuerdo con la reivindicacidn 1, ¢ &
racterizado por ubilizar al menos un sujetador de
la bota de esquiar, un dispositivo de enclavamiento que fija
ol drgano sujetador de la bota de esquiar, un conmutédér de va
lor umbral que influys en el dispositivo de enclavamiento, un
evaluador de tiempo y un capbador ds esfuerzos.

7.- Procedimiento de acuerdo con la reivindicaseidn 5, ¢ &
racterizado porque el evaluador de tiempo es un Or-
gano integral. '

8.- Procedimiento de acuerdo con la reivindicacién 7, c &
racterizado porque como Organo evaluador del tiempo
estd nrevisto un amplificador integrador con constante de
tiempo graduable.

9.~ Procedimiento de acuerdo con una cualquiera de las rei
vindicaciones 6 a 8, carac t e rizad o porque como
captador de egfuerzos se utiliza un transmisor capacitivo o
inductivo.

10.~ Procedimiento de acuerdo con una cualquisrs de las -
reivindicaciones 6 a 8, ca ra ¢t e rizad o porque como
captador de esfuerzos estd previsto un piezo-elemento.

1l.~ Procedimiento de acuerdo con una cualquisra de las.
reivindicaciones 6 a 8, cara cter i zad o porque como
captador de esfuerzos sirve un elemento de presidn de carbdn.

12.~ Procedimiento de scuerdo con una cualquiers de las

reivindicaciones 6 a 8, carac terizado porque como

e
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captador de esfuerzos estd previsto un dinamduetro magneto~-
eldstico.

13.- Procedimiento, en especial de acuerdo con la reivin-
dicacion 6, caract e r i za d o porque ol dispositivo
de enclavamiento estd configurado como engranaje, con un ele-
mento de engrane normalmente en estado de equilibriv inesta-
ble.

14 .- Procedimiento de acuerdo con la reivindicacidr 13,
caracteriszado porque ol elemento de engrane estd
acoplado & un Orgeno de mando del conmutador de valox umbral.

15.~- Procedimiento de acuerdo con las reivindicaciones 13
614, caracterizado porque el engranaje ~omprende
una palanca acodada, mantenida normalmente en la posicidn
extendids,

16.~ Procedimiento de acuerdo con la reivindicacidn 15,
con una placa para la suela prevista como drgeno sujetador de
la bota de esquiar y sostenida de manera soltable sobre el es-
qui, caracterizado porque la paslanca acodada egté
articulada por uno de sus brazos de manera dirscta y, por el
0tro, mediente la intercalacidn de una palanca fiadora, a la
placa para la suela o0 a una pieza unida fijemente con ella, y
porque estd previsto un herraje fijo sobre el esqui, que coo-
pera con la palanca fiadora.

17.~ Procedimiento de- acuerdo con la reivindicacidn 16,
caracterizadoporque la palanca acodada estd dota-
da de un saliente, y el herraje fijo sobre el esquf, de una
escotadura de enclavamiento.

18.- Procedimiento de acuerdo con las reivindicaciones 16
617, caracterizado porque como herraje fijo sobre

el esqui sirve un drgeno giratorio cargado por muslle.

@,
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19.- Procedimiento de acusrdo con una cualquiera de las
reivindicaciones 16 2 18, ca ra ¢ t e r i z a do porque la
palanca fiadora estd configurada como palanca de dos brazos,
¥y porque la palanca acodada estd articulada al brazo de pelan
ca onuegto al sistema de enclavemiento.

20.-~ Procedimiento de acuerdo con una cualquiera de las
reivindicaciones 16 a 19, carac te rizado porun
muelle estabilizador que ataca a la palanca f£iadora.

21.~ Procedimiento, en especial de acuerde con ung. cual-
quiera de las reivindicaciones 16 a 20, carac teriz a-
d o porque la placa para la suela estd sostenida sobrs el es-
qui de menera casi rigida, mediante la intercalacidén de una pla
ca de base soltable del esqui junto con ella.

22.~ Procedimiento de acuerdo con la reivindicacidn 21,
caracterizado porque la placa para la suela se apo
ya sobre la placa de base en cuatro puntos.

23.~ Procedimiento de acusrdo con lag reivindicaciones 21
622, caracterizado porque la placa para la susla
encaja por encima de 1la nlaca de base en forma de caja, y se
assgura contra movimientos laterales por medio de puntos de
contacto en la nplaca de base. ‘

24 .~ Procedimiento de acusrdo con una cualquiers de las
reivindicaciones 21 @ 23, caracterizado porqueila
placa sustenta sendos captadores de esfuerzos cargados por 1a
placa psra lasg suela, uno pare esfuerzos de torsidn, y otro
para esfuerzos de flexidn, y porque & cada captador de esfuer
zos les estdn agignados en ceda caso un conmutador de valor
umbral y un drgano evaluador de tiempos.

25.~ Procedimiento de acuerdo con una cualquiera de las

reivindicaciones 6 a 15, carac t e r i 2 2 d 0o porque como

e
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drganos sujetadores de la bota de esquiar sirven sujetsdores
de 1z suela, en si conocidos, que atacan & la puntera y al ta-
cén de la bota de esquiar.

26.- Procedimiento de acuerdo con una cualquiera de las
reivindicaciones 6 a 15, carac¢c t e riza d o porque al
menos algunas piezas aisladas del dispositivo estdn alcjadas
de la manera conocida en la susla de la bota de esquiar.

27.-~ Procedimiento de acuerdo con una cualquisre de las
reivindicaciones precedentes, ca racterizad o porque
el dispositivo electrénico entre el captador de esfuerzos y
8l conmutador de valor umbral estd dotado de un escsldn de
transformacidn de impedancias, de un oscilador de fracuencia
portadora, de un escalén de rectificacidn y de un sistema for-
mador de la medis aritmética.

28.~ Procedimiento de acuerdo con la reivindicacidn 1, ¢ a
racterizado porque los factores de impulsos fuerza
y tiempo de sctuscidn son captados en cedas caso individuslmen-
te y en su magnitud como recorridos, y norque estos recorridos
s@ suman y Se comparan con un recorrido que fija el valor
umbral.

29.~ Procedimiento de acuerdo con la reivindicacidn 28,
caracteriszado porque para el drgano evaluador del
tiempo estd previsto un motor de accionamiento que, al entrar
en sceidn una fuerze minime, puede ser puesto en marcha por
el captador de esfuerzosg.

30.- Procedimiento de acuerdo con la reivindicacidn 29,
caracteriszado porque el captador de esfuerzos for-
ma parte del dispositivo de enclavamiento y esté soportado en
un drganc giratorio, que estd sometido & la influencia de wn

pasador fiador, y porque el cavtador de esfuerzos estd acopla-
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do a una valanca de disparo del conmutador del valor umbral,
palanca que sirve para desenclavar el pasador fiador y que ﬁg
ne en funcionamiento el motor de accionamiento del 6rgano eva
luador de tiempos.

31.- Procedimiento ds acuerdo con una cualguiera de las
reivindicaciones 29 6 30, caracterizad o porque co-
mo captador de esfuerzos girve una barra flexible.

324~ Procedimientorde acuerdo con una cualquiers Ge. las
reivindicaciones 29 a 31, caracterizsa do porque co-
mo motor de @ccionamiento para el Brgano evaluador de tiempos
estd previsto un motor de resorte.

33.~ Procedimiento de acuerdo con las reivindicaciones 30
y3,carascterizado porque como Srgano evaluador
de tiempos girve un elemento soportado de manera basculable
en su centro de masa, que estd sometido a les influencia ds un
nmuells.

34.- Procedimiento de acuerdo con la reivindicacidn, ¢ a-
racterizadoporque sl drgeno evaluador de tiempos
estd soportado en el extremo libre de la palanca de diSpafo.

35.= Procedimiento de acusrdo con la reivindicacidn 6,
caracterizado porgue 2l menos una de las plezas
del dispositivo de enclavamiento cooperantes entre si es des~
plazables en forma limitademente eldstica sobre el elemento
que la sustenta, en la direceidén de desenganche del Jrgano su
Jetador de lz bota de esquiar.

36.~ Procedimiento de acuerdo con la reivindicaciones 35,
caracterizado porque el elemento que sustenta la
pieza de bloqueo desplazable de manera limitadesmente eldstica
estd sustentado fijamente sobre el esqui.

37.- Procedimiento de acusrdo con las reivindicaciones 35



836,caracteriazada porque el recorrido de desplag

zamiento de la pieza de blogueo es variable.

38.- Procedimisnto con su dispositivo realizador, para sol
tar, del esqui, una bota de esquiar.

Segin se describe y reivindica en la presente Msrworia que
consta de 35 hojes foliadas y mecancgrafiadas por und sola
cara y de ¢ ldminas de dibujos.

Madrid, a 13 de Septiembre de 1973
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