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PATENTE DE INVENCION
por 20 eiios
g favor de Don Juan MARIMON JUAN

de nacionalidad espafiola

residente en BADALONA (Barcelona), Calle Mariano Benlliure, 23

por:

pieza de tripes , qbnteuyos perfe fxvnamientos ge obtlenen variss
5y

ventajas de tipo fuﬁ@ional dgbi&o'a ut;lizarse un sistems impul-

sor de accidn directa‘iaefmcaz sobre los rodillos de arrastre y

%
¥

rascadores que compord 18

ste txpo de maqulnas.
/ ~,.‘ ‘h )~
Debido & no em%%ﬁarsemen las mﬁgﬂlnas de este tipo dota-
das de los perfecc1onamlent0$ &a la demanda correas en la zona
principal motriz, se elimlnaQSJb%‘defectos de que las mismas adole
cen, cuales son el inev1table alargamiento de tales correes, a

causa de que tales miquinas trabajen en un ambiente de total hume-

dad, debido a la sbundancia de agua que se utiliza durante la lim-



pieza de las tripes. Dicho defecto obliga a tensar continvemente
las precitades correas, hasta el momento en que se produce la ro-
tura de las mismas.
Con el muevo sistema de trensmisidén a que se refiere la
5. presente demanda se eviten tales anomalias y, ademéds, el motor de
la mAquina puede sdopter una posicidn fija, al no ser necesario
aflojarlo para tensar las correas. Por otra parte, este mismo mo-
tor puede colocarse mis al interior de la placa de base de la mé-
quina, con lo que resulte mayor la protecoién del mismo.

10. Esencialmente, los aludidos perfeccionamientos consis~
ten en instalar en la zona motriz un tren dentado a base de un pi
fién de ataque y rueda, este Ultime solidarizads al eje del rodi-
1lo estriado rascador inferior del grupo tratador de las tripas,
recibiendo el citado pifién la accidén inmediata del motor que pone

15. en accidn el conjunto. Gracias a esta disposicién dentada, se Ob~-
tiene un par efectivo que descarta resbaiamientos ¥ asincronismos
cinemdticos, los cuales se producen en las méquinas dotadas de
transmisiones por correa eﬁ la referida seccidén motriz o de entrada.

Para la mejor comprensidén de la presente memoria descrip

20. tiva, se acompafian dos hojas de dibujos en las que, ten sdlo a
titulo de ejemplo, se representan dos ejecuciones de unas miquina
limpiadora de tripas provista de los perfeccionamientos ecitados.

En dicho dibujo, la Pig. 1 es una vista en alzado fron-
tal de una de estas miquinas; la Pig. 2 corresponde a un alzado

25. lateral de la figura snterior; y la Fig. 3 musstra, en glzado la-
teral, una méquina ligeramente modificada.

Tos perfeccionamientos de la demanda se aplicen a las
méquinas formadas por los dos bastidores laterales (1), contiguos
gl (2), figurando en los primeros los oportunos cojinetes para

30. los ejes (3), (4) y (5), solidarios de los rodillos estriados (6),
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(7) (rascadores)y (8) (de arrastre).

Entre los rodillos (6) y (7) figure la plencha inclina=
de de guia (9), apereciendo més arribe la placa movible (10), de-
bajo de los rodillos (7) y (8). En el ejemplo de la Fig. 3, exis-
te sdemds otra plancha (1l) protectora de las salpicaduras, la
cual se halla dispuesta delante de un rodillo expulsor (12).

Ta mdquina dispone ademis de los rociadores (13) y
(14), unidos a las tuberias (15) y (16), respectivamente, derive~
des de la toma de entrada de agua (17), siendo reguladas mediasnte
la correspondiente llave (18). Bstos rociadores tubulares (13) y
(14) estdn situados paralelamente a los rodillos (6) a (8) y po-
seen miltiples perforaciones de salida pere suministrer el agua
de limpieza de las tripas, de las cuales se indican con lag le-
tras TE, CO y CE tres clages de ellas, pertenecientes a la terne-~
ra, al cordero y al cerdo, respectivamente.

El desplazamiento de la plancha (10) respecto a los ro-
dillos (7) y (8), de conformided con el tipo de tripa a limpiar,
ge obtiene mediante los ejes (18) solidarios de las excéntricas
(19) y movibles con ayuda de las manivelas (20).

En el bastidor de salida (2) aparece una disposicidn
andloga, formedas por un rodillo liso exeéntrieo (21), solidario
del eje (22), gobernado por la menivela (23).

Ta seccidn impulsora consta de las ruedas dentadas
(24), (25), (26) ¥ (27), con el pifidn dentado (28) que, por medio
de una cadens transmite el movimiento al rodillo (12) de la eje-
cucidn de la Fig. 3.

De conformidad con los perfeccionamientos de la demanda,
el impulso de entrada se consigue adaptendo a la seccién que se
describe un grupo dentado helicoidal compuesto por un pifidn de

atague (29), que engrana directamente con la rueda (30), solida=-
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ria del eje (3) del rodillo (6). El mencionado pifidn (29) estd
conectado al oportuno motor ¥y posee une determinade relacidn
diametral con la rueda (30), a los efectos de la deseada demulti-
plicacidn.

La solidez mecdnica del eje (3) se asegura por medio del
sopérte (31).

- Tas manivelas (20) y (23) recorren sectores arqueado
(32) y (33), respectivamente, con puntos establlizadores de las
posiciones elegidas,

El funcionemiento de la méquina descrita es, en lineas
generales, el siguiente:

Merced al pifidn de atagque (29), el impulso motor se
transmite directomente a la rueda dentada (30), entrando en ac~-
cidn todos los rodillos por medio del grupo dentado al que van
solidarizados los ejes de dichos rodillos. |

Las tripas son aprisionadas por el rodillo (8) y trens~
curren por entre 8l y la placa previamente ajusteda (10), diri-
giéndose o conbinuseidn sl rodillo (7), en el que reciben un cho-
rro de agua desde el rociador (13), que limpia interior y exte-
riormente & la tripa. Las tripas de cerdo "CE", una vez sbando=-
nan los rodillos (7) y (8) y la plancha (10), quedan ya limpias
¥ salen directamente de la méquina. Las tripas de ternera "TE"

y de cordero "CO" necesitan paser por el rodillo (6), en el que
reciben el agua del rociador (14), saliendo las mismas después
de pasar por el rodillo liso (21). En el caso de la Fig. 3, exis-
te incluso el rodille de paletas (12), que completa el efecto
limpiador de tales tripas.

Todzas estas operaciones se realizan de una maners
exacta y segura gracias a que el impulso de entrads, al revés de

lo que ocurre en las realizaciomes usuales, se aprovecha en su
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totalidad dor no producirse resbalamientos en la transmisidn prin-
cipal de entrada.

Seran independientes del objeto de la invencidn los ma-
teriales, formss y dimensiones de los elementos gque integrén una,
méquina limpiadora de tripas dotada de los perfeccionamientos ex~
plicados, siempre que las variaciones que se introduzcen no afsc-
ten a su esencialidad.

N OT A
REIVINDICACIONES

Se reivindica como objeto de la presente Patente de In-
vencidn:

18 ,-Perfeccionamientos en las méquinas para la limpiew
za de tripas, que se caracterizan egencislmente por dotarse a
tales méquines, en la seceidn motriz de entrada de las mismes, de
un tren dentado helicoidal impulsor determinado por un pifién de
atagque que engrana directa y constantemente con una ruede dentada
solidaria del eje de uno de los rodillos rascadores del grupo de
que consta la propia mdigina, estando conectado el citedo pifidn al
oportuno motor y presentando uma determinada relacidn diasmetral
con la mencionsda rueda dentada, con la gque actia a los efectos
de la debida demultiplicacidn, transmitiéndose la fuerza que reci-
be la repetida rueda dentada al conjunto del que dependen los res-
tantes rodillos de arrastre y rascador, cuya actuacidn, conjunta-
mente con la del rodillo solidario de la rueda dentada, produce
la limpieza de las diversas clases de tripas.

28 ,~PERFECCIONAMIENTOS EN LAS MAQUINAS PARA LA LIMPIE-
ZA DE TRIPAS.

Sean cuales fueren las circunstancias que concurran
con la esenciglidad propia de la misma.

Conste la presente Memoria descriptiva de seis paginas



ile

foliadas y mecanografisdas por una sola cara y va acompafiede
de dos hojas de dibujos aclarativos.
Yadrid, ¢ 1 Septiembre 1973
P, A,
J. COMAY
PP //k’
% =




s

SYWOD *r
X6/ .N‘.\W\QQMV(WU—. PMQD\.\\NUB\V\

=119/

L - . —— — — — — — —

o 3)qelleA BlEDS]
] b
g It £
\ .IL\wl.l.l
E- ‘ , ,
g mﬂ &N /e
‘ul I TJV; N I
T oo
S S
- P L4 U
= gz
b4
E N 7 mm.””
F , :n T ,,.\qN
B - .. — N ]
H MA . x-\\%

43U eloy
S Slot &

N L

NDIW ISV AL




D TUAN MARIMBN T U4 N

g~ J|PL 7| e

29 .

Escala variable




= g3
- ¢
7

MEERN

/6| 11

Ve |

17
18

/9(]67/‘/(/” L/k/) ~rz 1GR3
P45, COMAS

/;W////%f—




NENRL NOEITGEN NEDL T



i o) gt
A e 4z ¢ /T2
\\\\\\Nwio\u oy Z : J;

b2} Qw * VYol .V.\
\ e =3 On"uﬁnuugonu,oﬂoﬂ\"-nnunu \ \ /§

AL eloH
Sofety &



D TUIN rMARIMON  JTUAN

20

[ I o S eeemis i} s QY e

Escala variable




——







FOM I

|

=f//=nmaF=o=:a=o==e mo/ /‘/00’/‘/00{1 g@a//'é‘ 7973
2 co 29 /75 . C.O"f’és//‘/./




	Bibliographic data
	Description
	Claims
	Drawings



