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Esta invencidn se refiere a los sistemas de fi
jacidn, a los empalmes por ellos formados, y & 1los ele——
mentos de tal sistemas

La combinacidén de uns tuerca y un perno rosce-
dos constituye uno de los sistemas de fijacibén més comu-
nes. Todas las partes de este sistema han sido investige
dag, comentadas, mejoradas y normalizadas de una manera-
intensiva, con el fin de proporcionar un medio fiable -~
para unir entre si uns pluralidad de objetos. En el cur-
so de los afios, al hacerse més rigurosas las exigencias-
de los empalmes, el estado de la técnica en el campo de-
los elementos de fijacidn roscados ha avanzado dé'un mo-
do considerable., Hay relativamente poco campo parea intro
ducir cambios en lms formas de rosce blsicas y en 108 —-
conceptos del ajuste de los elementos de fijacidn, por -
10 que no resulta sorprendente que los Ultimos avances -
desarrollados para mejorar 1os elementos de fijacidén - -
hayan tenido luger en el sentido de mejorar la reaccibn~
de los elementos de fijacidén en el sistema total, y en -
las herramientas y conceptos periféricos con el fin de -
aprovechar las ventajas inherentes de los elementos de fi
jacidn roscados,

Especialmente en 1os empalmes que estén someti
dos a cargas relativamente grandes y & cargas de oscila-
cibn, la instalacidn del elemento de fijacidn puede 50—~
portar una diferencia vital en le fiabilidad, la resis—-
tencia y la vids del empalme, y del conjunto que es man-
tenido por el mismo. Los ejemplos corrientes estén rela-
cionados con la resistencia de un empelme a la rotura —-

por fatiga. Tres ejemplos de Areas en lag que se ha bus-
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cado avances son 1os siguientes: (a) buen acgbado super
ficiel, 1o que reduce 1los puntos de concentracidén de ——-—
10s esfuerzos; (b) ajustes de interferencia del perno -

en la pared de la pieza g trabajar, lo que comprime re-

dialmente el material de la pieza a trabajar en la Da--

red del agujerc con el fin de eislarlo en dicho punto -

de las fuerzas ciclicas hasta un nivel predeterminado;-

y (e) la tensidn general del empalme que impide 10s mo-

vinientos de aflojamiento en el empalme con las carges-—

de choque elevadas inherentes., En cualquier caso, 86 =~

ha realizado, en efecto, mejoras sustanciales. El resul

tado finalmente deseadc es evidente -~ un empalme que —-

sea tan resistente como la pleza a trabajar, y que no -

ecree, por su presencia propia, nuevos problemas. Los em

palmes roscados pueden presenter problema en cada ung -

de estas &reas,

De los ejemplos indicados més arriba, la ten-
gibn genersl es la que estd sujeta a2 las mayores varia-
ciones en el cursg de la instalacién real, y al mismo -
tiempo tiene uno de los mayores efectos sobre la resis-—
tencia y longevidad del empalme. La tensién estéd rela—-
cionada, a su vez, con la fuerza de espriete axial ejer-
cida por el elemento de fijacidén. Cuando es gpretada -~
une tuerce sobre un perno, el perno es estirado, y su -
fuerza de relgjacidén constituye una fuerza de spriete.-
Esto es lo que se denomina "carga previa axiel", y su -
congecucién de ung manera uﬁiforme tiene como resultado
la obtencién de un elemento de fijacibén fieble, y en un
empalme conetituido por muchos elementos de fijacidn —-

idénticos, la obtencién de un empalme mas fiables
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Il medio ideal para medir la carga previa con
siste en medir la extensidn real del perno. Sin embargo,
no existen medios para efectuar este trabajo de una mane
re. répida y preciss en la produccidn. Por consiguiente ,-
el dnico pardmetro Util y controlable es el par aplica-
do al collaerin (tuerca) con relecidn al pasedor (perno).
Al menos en teoria, el par aplicado eeri proporcional -
a lz carga previa axisl ejercida sobre el elemento de -
fijacibn, porque cuando es apretado el collarin y se ==
apoya contra una arsndela o cara adyacente de una pleza
a2 trabajar, la reaccidén de la rosca produce el estirado
del perno.la fuerza de traccidn ejercida por el perno -
estirado es la carge previe de traccidén axisl. Este car
gae mantlene el empalme fuertemente spretado entre si, —
y el nivel de par usado es seleccionado hgbitualmente -
pare producir una carga previa axial degeada, suponien-
do que ambos sean directamente proporcionales. Sin em—-
bargo, en la préctica, esta proporcionalided directa --
puede verse afectada de manera desfavorsble por diversas
variables importantes,

Especielmente en instalaciones criticas, la -
congecucidn del disefio previsto pare cadae empelme, y —-—
la repetibilidad del efescto de empalme a empalme CONS——~
tituyen consideraciones criticas. En teoria, y en grado
importente en la practica, se pusde establecer un empal
me roscado a un par y nivel de carge pfevia axa0t08 =em
por un operario que ejerza una fuerze constante y medi-
de sobre un brazo de palenca a une distancis medlda de-
menere precisa desde el centro de rotacidn del collarin.

Sin embargo, esta técnice no se adepta bien para les —
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aplicaciones de produceidn en gran escala, porque es —-—
demasiado lenta y concienzuda. Tampoco results apropia~-
da pare los elementos de fijacidén de grandes dimensio--—
nes en 10s que las cargas de par son de cientos o miles
de libras por pulgada, ya que un hombre no puede ejer——
cer una fuerza tan elevada, y con demasiados hombres la
carge de fuerza reglmente ejercida resulte inclerta, --
Las llaves de par pars medir el par presenten prcblemas
de celibrado, y el ejercer grandes fuerzas, o lz aplica
cién de fuerzas répidas, presentan el riesgo ds las - -
cargaes excesivas 0 méximas que pueden aplicar pares -~ -
excesivos. El par excesive puede constituir un riesgo -
importante, porque se pueden deformsr las roscasg, y - -
porque el elemento de fijacidn puede ser pre~cargado a-
un porcentaje demasiado grande de su capacidadsy

Egtos problemas han sido tratados de varios -
modos, En un sistema, segin ha sido puesto de manifies-
to por la patente de George S. Wing n? 2,940,495, titu-
lada "Tuerca de apriete con porcidn de empuje rompible",
la 1iﬁitacién del par resulte inherente en el collarin;
gracias a la previsidén de una seceidn de cizallamiento-
que se parte 2 un par determinado, y hace que se sepa~-
ren las fuerzas de empuje del cuerpo roscado del colla-
rin al nivel de par deseado, Este sistema ha obtenido -
une gran aceptacidén. Sin embergo, cuando se trata de -—
elementos de fijacidn de gran diemetro, tales como por-
ejemplo con roscas del perno de una pulgada de diametro
y mayores, la fabricacidén de la seccidn de empuje a las
tolerancias apropiadas hace gl elemento de fijacidén més
costoso de lo que fuera desear. Igualmente, cuando se -

rompe le seccidén de cizallamiento, la liberacidn de las
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superficies de empuje provoca un choque mecénico a ejer-
cer sobre el instalador, 1lo que es objetado por muchos ~ '
instaladores.

Para vencer esta Ultima desventaje en el cur-
50 del montaje de un elemento de fijacidn de par limita~
do de manera inherente, se inventd la llave mostrada en-—
la patente estadounidense ne 3.24%.741, publicada el 26~
de Abril de 1,966, a nombre de R,W, Batten, y titulads -
"Llave de méquina con medios de reaccién del par'. En ——
esta 1lave el bastidor estd unido con una&randelé, aran-
dela que es retenida con relacidn sl pasador. El basti-—-
dor estd retenido tembién con el pasador. De este modo,-
cuando tiene lugar la rotura, la liberacidn se produce -
exclugivamente dentro de la herramienta, y no es sufrida
por el ingtalador, Egte sistema constituye une ventaja -
muy importante en la aplicawidén de los tamafios mayores -
de los elementos de fijacidn de par limitado de manera -
inherente. Sin embargo, la misma no sugiere ni proporcio
na medios'para montar un empujador & un par y un nivel -
de cargs previa axial dados cuando no se prevé una limi-
tacidén inherente en el elemento de fijecidn mismo.

Lo llave de Batten sugiere una solucidn 2 un -
problema de montaje de elementos de fijacidn a un nivel-
dado, y ello tiene lugar mediante la separacibén con res-
pecto al nivel de par aplicaedo del grado de retencidén —-
sobre el mango de la llave. Resulta evidente que el par-
ejercido sobre la llave ha de ser igual y opuesto al ——-
gue es gplicado &l elemento de fijacibn, ¥y que si cede -
el soporte sobre el bastidor, entonces variard el nivel-

del par. Aparte de la clase de empujador puesto de mani-

Tiesto por el dispositivo defBatben, el par aplicado es -
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muy dificil de controlar, e incluso, en el disgpositivo -
de Batten, cuando la reaccidn del mango de la llave con-
sus alrededores resulta poco importante, no se ha previs
0 medio alguno para determinar el par exacto ejercido -
por la llave, porque tal nivel es poco importante siem--
pre que el par aplicado exceda del nivel al que funciona
1a limitacién inherente en el collarin, es decir gne Se=
rompe la. seccibén de cizallamientols

Otro problema més de la técnica anterior es —-
relativo a la cadencia de aplicacién de la fuerza al ele
mento de fijacién por la llave. Se conoce ya varias lla~
ves del tipo de impascto y de limitacién que aproximen el
par aplicado mediante la aplicacién de un golpe ror medlo
de un martillo de peso conocido contra un yungue, 0 que -
deslizan un embrague en funcién de un epriete por friccidy
ojercido sobre un casquillo de apriete. En estos disposi-
tivos conocidos se permite gue las velocidades o acelera-
ciones de 10s medios de arrastre excedan de las del obje-
+t0 a montar, y en consecuencia, se puede ejercer una car-
ga méxime mediante un golpe, o por la detencidn repentina
del collarin. En cualgquier caso, se puede ejercer una - -
fuerza distinta de la fuerza prevista, montendo de este -

modo el elemento de fijacién a un par desconocido, o al -

menos a un par distinto de su nivel previsto. El uso de
tgles dispositivos precisa la consideracién de muchas - -
varisbles, tales como la tensién del empelme, 1los cacaba~
dos superficiales relativos, y similares, todos los cugm~

les estén sujetos por su parte a variaciones de un empal-

me & 0tro,.
Un objeto de esta invencién consiste en propor-
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cionar un sistema de empalme estructural interiormente -
reactivo en el que se puede montar un elemento de fijgm-
cidén en un elemento de une pieza 2 trabajar por medio de
un elemento empujador que actua a través de un elementow
de acoplamiento de tal modo que la habilidad y el juicio
del operario puedan ser ignorados en 1o que respecia o -
la precisibén del empslme, y en el que un elemento de fi-
jacibén, que no precisa llevar medios inherentes de limi-
tacidn del par, puede ser montado a un par preciso, ajus
table y repetible y a niveles de carga previa axiales.

Otro objeto més de esta invencidn consiste en-—
proporcionar una llave de par que resulte Util con los -
elementos de fijacidn diferentes de los de este sistems,
y eon la que, siempre que el bastidor de 12 llave sea —-
retenido adecuadamente, 1los citados elementos de fijacidn
puedan ser montados a un par predeterminado y & niveles-
de carge previa axigles de une maners precisa y répida. -
Los niveles pueden ser seleccionados con facilidad por -
medio de un simple gjuste de un regulador de presibén. Se~
puede ejercer grandes fuerzas con la misma llave lo que-
permite montar grandes elementos de fijacidn con pares -
elevadoss,

Otro objeto mis de esta invencidén consiste en-
proporcionar un elemento de fijacidn destinado a ser usa-
do en un sistema de este tipo en el que la resistencia —-
inherente del collarin paras ser apretado sobre el pasador
estéd normelizada, y ge minimiza considerablemente un efec
t0 nocivo sobre las primeras espiras de las rosca del co- -
llardin 1o que ocurre con frecuencie en las instalaciones-

convencionaledy



El sistema de la presente invencidén estéd previg
to con el de unir uno de sus elementos con otro de sus --
elementos. Comprende un elemento empujador, un elemento -
de fijacldn, un elemento de pleza a trebajar, y un ele-——

. mento de acoplamiento para unir el elemento empujador y =
el elemento de pieza a trabajar. El elemento empujador —-
constituye una llave con un brazo empujador y un motor de
fluido que hace girer el brazo. El motoxr de fluido ejerce
una fuerze limitada por le presién de sus fluido MOtOre—-

10. El per ejercido en el sistema estéd relacionado directamen
te con esta presidn, porque el sisteme no tiene ninguna -
porcibn que se acelere independientemente de cualquier -—-

otre porcidn, ni porcién alguna que ruede més deprisa 0 -

choque con cualquier otra poreidn.

15. De scuerdo con une caracteristica prerfexide pe-
ro opcional de esgta invencibn, el motor de fluido es un--
sccionador lineal; por ejemplo, una combinacidn de pistén-
eilindros.

De acuerdo con ofra caracteristica méds preferi-

20, da pero opcional, de esta invencidn, un regulador de pre-

sién graduable regule la presidn del fluido y de este mo-

do el par aplicado.

Les caracteristicas entes citadas asl como otras
carascteristicas de esta invencién serdn comprendldas per=
2,5 fectamente a partir de la descripcidn detallada que sigue
y ailos dibujos que se acompafia, en 1os que:
La figure 1 es una vista en perspectiva de la -
forma de realizacién actualmente preferida de la invencidn,

Ia figura 2 es una vista desde arriba de la figu

30, ra 1, parcialmente en representacidn esquemdtice y parcisl
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mente cortada.

Las figuras 3, 4, 5 y 6 son secciones trasver-
sales tomadas por las lineas 3=3, 4=4, 5=5- 7y 6=5, reg--
pectivamente, de la figura 2.

La figura 7 es una vista en seccidn transver--

7 sal que represents otra forma de reglizascidn de la inven
cibn.
La figural es una vigta en seccibn transversal
tomada segin la linea 88 de la figura 7w
10. la figura 9 es una representacidn en seccidn--
transversal de otra forma de realizacién de la invencidn.
La figura 10 es una vista en seccidn trensver—
sal tomada por la lines 10-10 de ls figura 9.
Le figura 11 es una vista en seccidn transver-
- sal de otra forma de realizacién de la invencidn.
15,

La figurs 12 es una vista en seccidn transver-
sal que muestra una forme de realizacibn preferidas de —--
una parte de le invencidn; y

Las figuras 13 y 14 son vistas en seccidn trans-
o0, Versal tomades por las lineas 13-13 y 14-14, respectiva—-

mente, de la figuras 12,

Fl sistema de acuerdo con la invencidn ha sido-
representado mejor en la Tigura 6 e incluye un elemento em
pujador 20, un elemento de pieza a trabajar 21, un ele- -

o5, mento de fijacién 22 y un elemento de acoplamiento 23, —-
Ly funcidn de este sistema consiste en montar el elemento
de fijacidn en el elemento de la pieza g itrabajar a un --
par y & una cargs previe axial predeterminadoﬁi

El elemento de la pieza a trabajar 21 comprende

30, cuerpos 25 y 26 de material tal como el gluminio, acero -
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inoxidable o similer y con preferencia serd enteramente
metdlico. El elemento de la pieza a trabajar represents
do comprende cuerpos 25 y 26 que representan esquemdti~
cemente a una pluralidad de objetos a unir entre si - -

por el elemento de fijacidn.

Une sbertura 27 estd formade a través del ele
mento de la pieze a trabajar con una pared interior ci-
1indrica 28 que tiene un didmetro de referencia., Yre- -
senta une primere superficie 29 y una segunda superfi--
cie 30 que con preferencia pero no necesariamente son -
paralelas entre si.

El elemento de fijacidén 22 comprende un pases
dor 34 provisto de una cafia alargada 35 que tiene una -
pared exterior cilindricae 36 adsptada para ser montada-
en la pared de la abertura 27. Esta pared exterior ten—
dré frecuentemente un didmetro meyor que el dismetro —-
de referencis con el fin de formar un ejuste de interfe
rencia en el agujero, aunque ello no results esencial -

pora la préctice de la invencibn.

Une cabeza 37 estd formade en un extremo de -
la cafla para apoyarse contra la primera superficie de la
pieza a trabajar. Esto es un ejemplo de un medio para -
impedir que la caila se retire axiglmente de le pieza g =
trabajar. La sbertura y la cefia comparte un eje central
comin 38. Une rosca externa 39 estéd formada sobre el pa-
sador 34en el extremo opuesto a la caebeza y se proyecta

a partir de la aberture por fuers de dicha primera aber

turae
F1 mencionado elemento de fijacién incluye - -

también un collerin 40 que es anular y tiene un paso - -
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central 41 que lo atraviesa con une rosca interna 42 - -
adaptada para roscarse y ser apretada sobre la rosca ex-
terna 39.

El collarin incluye une cara de 2poyo 43 ro- -
deando gl extremo del paso més préximo a ls pieza g - ——
trabajar. Una pluralidad de cuchillas 44 se proyecte por
fuera de la periferlis exterior de la tuerca para su prem
sién por un casquillo de arrastre que seri descrito més-
adelante., Se verd que el elemento de fijacién comprende-
de este modo un pasador 34 y un collarin 40 que estén —-
previstos para ser usados & modo de fuerca y Perid.

El elemento de acoplamiento 23 comprende en las
formas de realizacidn preferidas, tal como se ha repre—-
sentado en las figuras 6 y 12-14, un cuerpc anuler 45 --
en forma de arandela que tiene una primers carg Q2 apoyo
46 que reposa contra la primera superficie 29 de la pie-
za a trabajar y una segunda cara de apoyo 45 que reposa-
contra la cara de apoyo 43 del collarin. Presenta ademés
una pluralidad de cuchillas 48 sobre su periferia para su
prensibén por un elemento de arrastre que gerd descrito --
posteriormentes

El elemento de arrastre 20 ha sido representado
detalladamente en las figuras 1-6. Tiene un conjunto - -
constituido por una seccidn de motor, 50, una geccidn de
transmisién 51 y une seccidén de llave 52. Se mantiene --
acoplado por medios de montaje apropiados y estd provisto
de un par de empufiaduras 53, 54 de manera que pueda ser-
cogido convenientemente por el ingtelador,

Un botdn de control 55 para una vélvula de re-

gulacidn de 1ls presibén graduable, que gerd descrita pos-
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teriormente, esté previsto en la superficie superior —-—-
del elemento de arrastre, junto con un mandmetro 56 que-
indicard la presibén regulada, preferentemente en cifras-
calibradas de acuerdo con el pars

Un selector de embrague 57 que ofrece un par -
de botones 58, 59 pare el instalador estd inciluido tem--
bién en un emplezamiento fieilmente accesible. Un medio-
de ajuste del arrastre 60 es también accesible para el -
usuario. El elemento de fijacidén 22 ha sido mosthrsdo en-
6l extremo inferior de la seccibn de llave. Estas secciQ
nes y sus partes componentes serén descritas ahorsa con -
n&s detalle haciendo referemcie inicialmente a la figura
2o

Un bastidor 61 que comprende la estructurs en-
somblada de las diversas secciones sirve para alojar las
diferentes porciones de la invencidn. Con el fin de epli
car la fuerza sl mismo, se ha previsto un orificio de ==
alimentacidn de la presién 62 destinado a ser conectado~
con cuslquier fluido a presibn deseado, fluido que puede
gser aire comprimido, fluido hidrdulico a presibn, o cual
quier fluido preferido pare el uso o mano y las presiones
g utilizar. E1 orificio de elimentecién de la presién —-
suministre la presién a un conducto de presién (denoming
do a veces '“medio de conducto a presién") 63. En el con-
ducto de presién se ha previsto una vélﬁula reguladors -
de la presidn 64 que es gradvuable haciendo girar el botén
de control 55. Dicha vélvula consiste en una vélwula re-
guledora del tipo de descompresidn de disefio convencional
y descarge el ges dentro de la porcidn aguas abajo 65 -~

del conducto de presién y 1o mantiene en su interior a =
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la presidn regulada. El menémetro 56 estd conectado con -
la porcidn 65 por la derivacibn 66,

Se glimenta le presidn a una vilvula disparado-
ra 50, vélvula que incluye un botbén 71 adyacente a la - -
empuiiedura 54. E1 botdn estd soportado por un carrete de—
védlvule aexiaslmente desplazable 72, que es empujado elas—
ticamente por el muelle 73 hacia una posicidén en comuni-—-
cacibén con la atmbsfera, con el botén empujado separéndo-
1o del bagtidor, EL carrete de la vélvule eestd montado de
maners deslizeble dentro del agujero 72a. Un conducto de-
ventilacidén 72b comunicado con la atmdsfera se halla tam-
bidn en comunicacién con la pared del agujero. Le rorcidn
65 del conducto de presidn y el conducto 77 desembocan de
un modo similaﬁﬁentro de dichs pared. Uns ranura T4 esté~
formada en la pared del carrete, y se extiende o lo largo
de una longitud tal que solape los conductos 72b y 77 - -
cuando es liberado el disparador con el fin de poner el -
conducto 77 en comunicacién con la atmésfera, y para solg
par los conductos 65 y ;7 cuendo es pulsado el dispara--
dor con el fin de conectar el conducto 77 con la fuente-
de presién pere accioner la llsve. Unas juntas snulares-
%5 estén previstas para impedir las fugas de fluido a --
presién. 7

La puesta en comunicecidn con la atmésfera del
conducto 77 "desbloquea" la llave cuando no se estd apli-
cando la fuefza de manefa que su mecanismo de arrastre -
puede ser desplazado menualmente sin impedimento DOT par
te del fluido ocluido en el conducto 77 y el motor aguas
-abajo con relacién al mismo,

El conducto 77 estéd comectado con una valwula -
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selectora de la direccidén 78 (denominade a veces "medio-
de vilvula selectora de la direccién"). Esta vélvale ——
selectora de la direccién ha sido representada sélo es—-
quemédticamente en la figura 2 y ha sido represeﬁtada con
todo detalle en la figuras 5. La funcibn de la valvula sg
lectora de la direccidén consiste en determinar la direc-
oildén de la alimentacidén de la presién y el fluido de es-
cape hacia y desde un mtor de fluido 80 (que puede verse
mejor en la figura 2). Se realiza asi a trevés de los --
conductos suministradores de la presién 81, 82, que se -
extienden hasta los orificios de alimentacién de presidn
83, 84 del motor de fluido, respectivemente. El conducto
;7 desemboca centrslmente en una superficie de vélvula -
85, y los conductos 81 , 82 desembocan dentro de dicha -
superficie en lados opuestos de la misma. Une cémera de

vélvala 89 se encuentra frente a diche superficie de val
vule. La superficie de vdlwula 85 es planar, Unos orifi-
cios de escape 90, 91 se extienden desde la cémara de —-
vélvule & la atmésfera o a un depbsito segin los casos,-
y constituyen "medios de conducto de escape".,

La vélvula selectora de la direccidn 78 compren
de una vélvula de corredera que wtiliza diche cémara de -
vilvula y una corredera 92, corredera que tiene un par -
de brazos 93, 94 y que estén separados axialmente uno de
o4ro, estando dicha corredera en contacto estanco al flul
do a 1o largo de la superficie de valvula. Se verd que en
todas las posiciones axiales de la corredera, los brazos-
franqueardn el punto de entrada del conducto 57 y pueden
puentear también selectivamente uno u otro de 1los conduc-

tog de slimentacién 81, 82. Los orificios de escape 90, 91
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se encuentran siempre abiertos para la evacuaciédn. Los -
mismos estardn conectedos, no obstente, solamente con ——
uno de los conductos 81, 82 que no estéd conectado en - -
ese momento con la presidén de alimentacién. EL disposi—-
tivo éonstituye asl una valvule de cuatro vias,permitiqg
do un flujd bi~direccional selececlonable del fluido a -
través de los conductos 81, 82 tal como ha sido indicado
por las flechag 95, 96. Se deduce por consiguliente que-
la posiciédn axial de la corredera determinari cual de —-
los conductos 81, 82 se halla bajo presidn y cual se - -
halla bajo condiciohes de escape en cualduier momenio —-
dado,

La corredera estéd provista de una cola 9f,que-
es empujada elisticamente por el muelle 98 para apretar-
los brazos 93 y 94 fuertemente contra la superficie de -
vélvula 85 y también para permitir la oscilacibn axial -
de la corredera, Esta Oscilacidn es llevada a cabo con -
una védlvula de lanzadera 108 éue incluye un cilindro 101
dentro del cusl estd montada una lanzadere cilindrica --
102 que presenta una cavidad para recibir la cola de tal
modo que, cuando se desplaze la lanzadera axialmente en-
su cilindro, arrastre la corredera con ella. Una escote~
dura 103 estd prevista para el paso de la cols a través-
de 1a pared del cilindro 101l

Un par de pasos de lanzadera 104, 105 desembo-
can dentro de sus respectivas cimeras 10lz. y 101b en --
los extremos opusstos del ¢ilindro 101, Los pasos 104 y-
105 ge continuenpara conectarse con sus respectivas rami
ficaciones 106, 107 que estén conectadas con el conducto

77 del conducto de presidn 63. Se encuentran también - -
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conectados con las vdlwvulas piloto 108, 109 (ver la fi-
gura 2). El ciliniro 101 esté4 formado en el cuerpo del-
mecanismo y estd cerrado por un tapén 110. Las vélvulas
piloto 108 y 109 son idénticas entre si por lo que sblo
se describird la vélvula piloto 108 con detalle. La mig
me incluye un agujero 115 (ver la figurs 4) en el cuer-
po 116 en el que se ha dispuesto un par de elementos —-
postizos 117, 118. Los elementos postizos estén provis-
tos de juntas amlares gpropiadas 119, 120 y 121. Un —-
véstago de vélvula exislmente desplazable 122 se proyec-
ta a partir del cuerpo y lleva dentro del cuerpo una -—-
junte periférica 123 que estd prevista para cerrar un -
asiento 124 con el fin de aislar el paso de la lanzadera
104 con respecto al paso de ventilacidén 125. Un muelle =
de empuje 126 se apoya contra un retenedor de muelle 127
que es mantenido en su sitio por un anillo eléstico 128-
para empujar esta vélvule dentro de una posicidn cerrade.
La fuerza de este muelle es suficiente para soporter lem
fuerza de la presiéh reinente en el conducto 104, Cuando
egtd cerrada egta vélvula como se ha representado en la-
figura 4, el fluido queds ocluido en el paso de la lanza~-
dera 104 y cuando esté abierto el paso de la lanzadera -
se pone en comunicacién con la atmbésfera o con el depdsi-
to previsto a la vista de la clase de fluido de {traba jo-
que se-utilices

Les védlwulas piloto 108 y 109 son denominadas—
e veces "medios piloto", y constituyen ejemplos de 10s =
medios con los que se puede poner en contacto el brazo -
de palanca y estén conectados de manera operativa con el

medio de vélvula de seleccién de la direccidn 78 para re
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gular el medio 78, y determinar de este modo la direc--
cibn de funcionsmiento del motor de fluido 80, En el ==
ejemplo facilitado, la conexidn operativa para el medio
de védlvula de seleccién de la direccibén se realiza por-
medio de la vilvula de lanzadera 100, Le lanzedera 102-
estd "equilibrada a la presidn" en el sentido de gue la
misma no edopterd une posicién determinada cuanco son -
iguales lasg fuerzas reinantes en las cémaras 10la y 101b,
sino que se mueve solaemente en respuesta a una diferen-~
cia de presidn entre estas dos cémaras.

Ta seccidn del motor 50 incluye el motor de -
fluido bidireccional 80 que funciona bidireccionalmentew
a 1o largo del eje de accionsmiento 130, En la forma de-
realizacién preferids en la sctualided de la invencidn -
seglin se ha representado en le figura 2, el motor es un-
accionador lineal y una variedad de pistdén-eilindro. Un-
eilindro 131 estd provisto de un pistdén 132 deslizable -
axiglmente. El pistdn es convencional, y constituye un-
montaje estanco al fluido deslizante en el cilindro por-
medio de un aro de pistdén 133. Unos orificios de alimen
tacidén 83 y 84 entran en el cilindro en lados opuestos-
del pistdh de manera que ninguno de ellos quede cubierto
por el pistdédn y que los mismos estén siempre separados-
por el mismo.

Dos topes 134, 135 actuan a modo de medios 1li-
mitadores de seguridad para limitar el desplazamiento —-
del pistdén.

Una junta deslizante 136 a modo de empagueta~—
dure estd previste alrededor del &rbol 137, adrbol que —-

estd unido con el pistdén por medio de la tuerce 138 que-
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1o empuja contra un asiento 139 deldrbol. EL Arbol pue
de deslizarse a través de la abertura formade por la -
junta deslizante 136 y se extiende hasgte una junte ar-
ticuladae 140 que une el 4rbol con un elemento de enla-
ce 141. El elemento de enlace esté a su vez articulado
> con un brazo de palanca 145. EL brazo de palanca pivo-
ta alrededor de un eje de llave 146 y oscila en un are
co mostrado por la flecha 147. Este arco serd habitual-
mente del orden de 14° y ello le hard moverse desGe —-
Lo. uns posicibn de limitecidh mostrada en la figura 2 en -
la que se gpoya contra el vistago de la valvula 148 --
de la vAlvula piloto 109 a su otra posicidén limitadora~
en la que se apoya contra el véstago de vdlwula 122 de
la vAlvule piloto 108, Se verd por lo gue precede que=-
15, cuando es pulsado el disparador, la vélvule de selec——-—
cibn de la direccidén produce el movimiento del motor --
en une u otra de sus direcciones y cuando glcanzg lg -~
extensidn méxima de tal movimiento, el pasador pilote =
149 que se proyects a partir del brazo de palance para-
20, ponerse en contacto con los respectivos vastagos, resd-
cionard con la respectiva vélvula piloto con el fin de-
desplazar la valvule selectors de la direccidén a la po-
sicidn opuesta,produciendo le inversién de las conexio-
nes de fluido. Estas Gltimas serén deseritas con més —-
o5, detalle posteriormente pero son indicadas en este punto pa
ra dejar sentado gque el brazo de palance 145 oscilard =
dentro del arco del plano de lz figura 2 con vistas & —-
aceionar 1z seccidn de llave que serd descrita mas ade-

lante.

30, La seccidbn de llave ha sido representada me--
L]
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Jor en la figura 6. Ls finalidad de la seccidn de llave-
es aplicar una fuerza de contrae-rotacidn para montar el

elemento de fijacidn. Incluye un bastidor 150 que forma

un acoplamiento enchavetado 151 con un medio de anclaje

tubular exterior 152. Cuando no es precisc unir el ele-

mento de arrastre con un elemento de acoplamiento, el -

mnedio de anclaje 152 puede ser suprimido, Las cuchillasg

153 estén previstas para acoplarse con las cuchilles 48

del elemento de acoplamiento. Estas cuchillas son geomé

tricamente congruentes entre si con tal fin,

Dentro del medio de anclaje se ha previsto un
casquillo de arrastre 154 que tiene cuchillas 155 en su
extremo interior para cooperar con les cuchillas 44 del
collarin con vistas a producir sw arrastre, y las cuchi
1lles 44 y 155 son geométricamente congruentes cor tel -
fin. El medio de anclaje 152 ha sido efectuado general-
mente no rotativo con relacidn al bastidor, y el casqui-
110 de arrastre 154 es arrastrado en rotacidn con rela-
cibén al mismo. Un retén de bolas empujado por resorte -
que comprende una bolae 156, un muelle 157 ¥ uwha ranura~
158 estéd previsto para retener de maners emovible el —-
casquillo de arrastre axialmente sobre el arbol de arra$
tre 160. Un taco 152a estd previsto para retener el me-
dio de anclaje con el casquillo de arrastre., El mismo -
congiste en un pasador transversel montado en el basti-
dor. Dicho pasador permite la rotacidén del casquillo de -
arrastre, puesto que la renura externa del casquillo de
arragtre es completamente periférica, y la parte central
del taco Gnicamente se apoye sobre el mismo, pero rete——

niendo al mismo tiempo el casqwillo de errastre axialmen
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te. Una junta enchavetada 159 une el casquillo de arras-
tre con un &rbol de arrastre 160, que estd montada de —-
manera rotativa en el bastidor. Por consiguiente, la ro-
tacibn del 4rbol de arrastre hard girar el casguillo de-
5« arrastre en su respectiva direceidn de rotacién. El bra-
zo0 de palanca 145 termina en un anillo de arrastre rota-
tivo 161, que tiene una primera y una segunda ceras de -«
arrastre 162, 163, respectivamente. Estas caras estén —-
provistas‘de dientes 164, que tlenen caras de arrasire -
10, 165 dirigidas en una direccién y caras liberadoras de --
rampa 166 dirigides en la otra direccién, por lo que el-
giro del brazo en una direccién provocard una accién de-
arrastre a través de las ceras de arrastire, y la inver—
sién produciré une accibén de liberacidn del tringuete —
15 sobre lasg caras liberadoras. Las caras de arrastre de --
las dos caras activas estén dirigidas en direcciones opues
tas por lo que, cuando es cogido un grupo, el arrastre -
tendréd luger en une direccidén para una direccidn dada de
movimiento del brazo de palanca, y tiene lugar 1o contrg

rio en la otre cara, Se realiza la seéeccidn por medio de

20, ;
un par de anillos selectores 167, 168, que se hallan reg
pectivamente frente g las caras 163 y 162. Estos anillos
selectores llevan dientes que se acoplan con lag caras -
liberadoras de la rampa y las caraes de arrastre de la -~
o5, Superficie de arrastre a la que Se opone, y Se Veri por-

consiguiente que al coger selectivamente un anillo selec
tor con su respective superficie de arrastre provocaré -
le respectiva co-rotacidn. Ello es llevado & cabo previen
do medios de correders para tal fin segun ée ha mostrado

30, en la figura 3, donde 1los botones 58 y 59 han sido repre-
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sentados sobre el extremo de un Arbol 160, que estd uni-
do con una horguilla 171

La horquilla estd prevista para epoyarse conw-
tre los dos anillos seleciores con vistas a permitir g =
uno de ellos disponerse en contacto de apoyo con una su-
perficie de arrastre correspondiente y para retirar el -
otro anillo de su posicidn de contacto. Con tal objeto,-
se ha previsto un par de muelles de empuje 172, 173 que~-
empujan 1los respectivos enillos selectores hacia el ani-
110 de arrastre, Las respectivas ramas 174, 175 de la hor
quille se dispondrén en posicidén de apoyo contra los re-
bordes periféricos 176, 177 de los anillos selectores con
el fin de retirar uno de ellos del enillo de arrastre y-
permitir al otro muelle disponer el otro enillo selector
en contacto con el mismo. Se verd por consiguiente que -
el desplazamiento del &rbol 170 a lo largo de su eje per
mitird a wno u otro de los anillos selectores hacer con-
tacto con el anillo de arrastre.

Lo transmisién de la rotacion al arbol de arrag
tre 160 se realiza por medio de las chavetas 178, 1?9 pare
los anillos gelectores 167 y 168, respectivamente. En la~
figure 6, el anillo selector 168 ha sido representade co-
nectado en relacibn de arrastre, y el anillo selector 167
estd representado desconectado, y se supondréd que las - -
caras de arrastre y las caras liberadoras de la rampa se-
enfrentarén en la direccidén contraria a las agujes del re-
10j, ¥ el anillo selector 167 no tendrd efecto a2lguno - -
porque el mismo no es seleccionado. El retén de bolas 180
(ver la figura 2) estéd previsto para cooperar con las ra-

nuras 181, 182 del &rhol 170 para mantener el arbol en --
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una posicidn selecoionada ajusteda. En cada caso, la -

combinacién de una de las caras de arrastre y un anillo
selector correspondiente constituye un medio de embra-

gue unidireccional. Por pares, constituyen tembién un-

medio para seleccionar la direccidén de la rotacidn de=

arrastre, que, en este caso, puede ser seleccionada pa~
re la rotacidén a izquierdas 0 & derechas,

No es deseable que ol arbol de arrastre gire-
de manera totalmente libre, y por consiguiente, 3e hg -
previsto una pequefia resistencis &l arrastre en un coji
nete 185, cuyo anillo interior 186 constituye un sopor-
te lateral y un soporte axigl para el extremo superior-
del &rbol de arrastre 160. Una tuerca 187 y un retene-—
dor de tuerca 188 estén roscados con la parte superior -
del &rbol de arrastre y se apoyan contrs una placy de -
registencia el arrastre 189. Contra esta placa de resig
tencis al arrastre esgtd apoyado un disco deformable 190,
tal como un disco de caucho, cuya presibén ejercida conm-
tra la place de resistencia al arrastre es determinada -
por la tensidén del medio de ajuste de la resistencias al-
arrastre 60, que es un tapbdn roscado montado a rosca en-
el extremo del cuerpo. Se versd por consigulente que la fuer
zg de resistencia al arrastre ejercida entre la placa y-
el extremo superior del &rbol proporcioneréd uns pequefiam
resistencia al arrastre regulable que se opone a la libre
rotacién del &rbol de arrastre.

Otros medios para obtener log objetivos de le~
invencidn utilizendo log medios de acoplamiento con los-
medios de fijacidn han sido representados en las figuras-

T7-14, inclusive. En la figura 7, la pieza a trabajar 200-
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ha sido representada con un pasador 201 instalado en - -
una ebertura 202 de la misma. Un collarin 203 estd apre—

tado sobre el mismo por medios de anclaje 152 ¥y un case-

quillo 154. La diferencia entre el dispositivo de la fi-

gara 7 y el de la figura 6 reside en el hecho de que el-

elemento de acoplamiento 205 comprende una protuberancia

206 formendo parte de la pieze a trabajar que rodea a lam
abertura. Presenta cuchilles 207 para unirse con las cu-

chillas del medio de anclaje 152,

Las figuras 9 y 10 muestran una retencidn para
un medio de acoplamiento 208 ejercida por un tope fisico
directo en vez de efectuarla por contacto de fricecidn. La
pieza a trabajar 210 tiene una abertura 211 para ¢l paso
de un pasador 212 a través de la misma. Un collarin 213-

estd apoyado contra una arandela 214, arandela que iiene

un contorno exterior de forma hexagonal 215, Un anillo -
elevado 216 formado sobre la plezs a trabajar rodea a la
abertura y tiene un contorno hexagonal interno 217, que-
retiene la arandela evitando de este modo su rotaecibn, E1
casquillo de la llave produce el arrastre del collarin.-
El medio de anclaje es retenido por la arandela, y la aran
dela es retenida fisicamente por el anillo 216 sobre la -
pieza & trabajar,

En la figura 11 se ha mostrado ademéds 0tro me--
dio de acoplamiento 220, El pasedor 221 es mantenido fuer-
temente en la abertura 222 en una piezZa a trabajar 223 --
gracias a un montaje de precisidén dentro de la mi=ma, Las-
chavetas 224 del pasador cooperan con las chavetas 225 —-
de una arandela 226 pars mantener la arandela evitando asi

su rotacibén, siendo sujetade la arandela por los medios de
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anclaje.

La forma de realizacidn preferida en la actua-
lidad del elemento de acoplamiento y el collarin ha sido
representads en las figuras 12-14 en las que sObre el ex
tremo roscado de un pasedor 230 esgtd roscado un collarin
231, collarin que tiene cuchillas 232 destinadas 2 ser -
cogidas y arrastraedas por el casquillo de arrastre, ¥ ==
une cara de apoyo 233 para coger el elemento de acoplame
miento 234.El elemento de scoplamiento ftiene una priuera
y segunda superficies de apoyo 235, 236 destinadas a que-
dar interpuestas entre las superficies de apoyo del colle~
rin y le superficie de la pieza a trabajar adyacente, El-
elemento de acoplemiento tiene cuchillas 237 destinadas -
a ger cogidas por los medios de anclaje. Es de gran ifte—-
portancie parse esta forma de realizacibén de la invencidn-
una pared interns de forma cbnica 238 prevista en el ele-
mento de acoplamiento y una pared exterior de forma cbni-
ca 239 sobre el collarin, paredes cdnicas que son al me--
nos parcialmente coextensivas axialmente cuando esté ins-
talado el dispositivo, y las mismas estén también radial-
mente seperadas une de otra. Se verd por consiguiente que
un pico 240 estd previstg sbre el collarin que no estéd so
metido a les presiones radiales por el elementoc de acopla-
miento, y ello libera las tres primeras espiras completa—-
mente formadas 241 del collarin de las fluctuaciones y --
esfuerzos generados por la deformacién radisl externa gque-
con tanta frecuehcia produce complicaciones en el disefio -
de los elementoépe fijacidén cuando se apoye su extremo fir
memente contra la pieza a trabajar,

Es bien sabido que las primeras tres espiras de-
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la rosca completamente formedes de un collarin transfie-
ren un porcentgje desproporcicnado de ls carge desde el-

pasador, en comparacidn con las roscas restantes. Por —-

consiguiente, las variaciones de estas roscas han de ser

evitadas en caso de desear una unidn normalizada. Cuando

se hace que se apoye el extremo de un collarin contra —-

una superficle, y las tres primeraes roscas complethamente

formadas son dispuestas directemente adyacentes a le ine

terfacie, pueden producirse efectos de distorsidn que pLe
den modificar las condiciones de interfacie en las super

fiecies cooperantes de estas roscas. En la forma de reali

zacibn de las figuras 12-14, estas roscas se encuentran—

en el pico 240, en una regidn que se encuentran "“por en-

cima® de las fuerzas de distorsidén, y radislmente sepura-
das de la arandela. Por consiguiente, estas espiras, que

efectuarén todavia la transferencia de una parte despro-

porcionadamente mayor de la carga, actuazn asi en una con-
dicién libre y sin distorsionar.

Se v4 a describir shors el funcionamiento de —-
este sistema, Primeramente, se selscciona el elemento de -
acoplamiento y se ensambla con el elemento de fijacidn y=
se introduce el pasador en la abertura. Luego se aplica -
el medio de anclaje al medio de acoplamiento y el casqui-
11lo de arrastre al collarin. Uno u otro de los botones 58
¥y 59 habri sido accionado con anterioridad pars determinar
la direccidn de la rotagién de arrasgstre,a derechas 0 a —
izquierdas. En caso de gque sea a derechas, ls regulacibn-
hebréd gido realizada como se ha ilustrado en la figura 6,
con 10 que el anillo de arrastre 161 y el anillo selector

168 se acoplan pare la rotacidn de arrastre.
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, Se acciona el disperador, y se desplaZa 8l Cam-
rrete de maners gque la ranura T4 solape y conecte los - -
conductos 65 y 77, y el liquido presionizado, a la presién
regulada, pase a través de la védlvula de disparador y en-

lg direccidn de la vélvuls selectora y la vialvula de lan-

S
zadera. Suponiendo que el extremo del brazo de palance —-
se halla entre las dos védlvulas piloto, y que la lenzadera
se encuentra en une u otra de sus posiciones extremas, en-
20 tal caso el fluido del conducto 77 fluira dentro de uno de

los conductos correspondientes 81 y -.82 a uno u dro lado -
del pistén, EL fluido de escape fluiréd al otro conducto --
nuevamente dentro de la cédmers de vdlvula 89 y fuera de —-
su respectivo orificio de escape 90 6 91. Este movimiento-
continuerd y puede ser inicialmente une liberacidn de trin
15 quete del embrague, o bien un arrastre de avance del mismo,
En cualquier caso, cuando es golpeada una u otra de las —-
vélvulas piloto por el brazo de pelanca, la misme se abri-
ré y pondréd en comunicacidpfon la atmbésfera la presién de-
su respective cenalizacibén 104 & 105, Ello desequilibraré-
20v entonces la landera 102 y le haré desplazarse en la direc-
cién de la presibén liberada porque el otro lado permanece-—
ré bajo la presidn de todo el sistema. Ello conducird la -
vilvula de seleccidén de la direccién a su posicibn opuesta
y producird la inversién de la presionizacién de los con--
25. ductos 81 y 82. Seguird, por consiguiente, un funclonemien-
o cfclico continuo del motor siempre que se mantenge el =
disperador apretado y siempre gue la resistencia de par &~
travds de la porcibén de llave del dispositivo no exceda del

par generado por el motoxre!

30, Cuendo se desplaza el brazo de palanca en la direc
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clbén de las agujas del reloj, las caras de arrasire del -
medio de embrague produciran les rotacién de la llave, y -~
cuando ocurre la inversién gracias a2l contacto con la val
vula piloto 108, entonces tendrid luger una liberacidn de-
5, ‘trinquete. Se producird la situacidn contraria en caso de
que sea diferente la regulacidn de la direccidn de la vél
vula selectora %8, ¥ entonces se producird el arrastre en

la direccidn contraria a las sgujas del reloj.
La vélvula de seleccidn de la diredeidn es sime

10, plemente una védlvula de cuatro vias para dirigir la pre--
sién a uno de los lados del pistén en un momento dado, y-
las vélvula de lenzaders estd destinads & la reposicibn -
de la vélvula selectors como funcibén del accionamiento de
la vélvule piloto.

15, Estéd claro que el par ejercido constituye una fun
cidn directa de la presibén establecida por el regulador -
de presibn 64 y que la fusrza suministrada es funcidn del-
producto de la presibn y el drea del pistén.

El elemento de enlace 141 estd previsto para com-

20, pensar tods holgura y para minimizer, siempre que sea posi
ble, el pequefio error de &ngulo resultante del movimiento-
angular del brazo de palanca,

El motor se parard cuando el par resistivo del -
elemento de fijacidn sea igual al par ejercido por el medio

25 de arrastre. Es imporitante destacar que en este momento no
ge produce el funcionamiento més répido del dispositivoly -
El motor se para simplemente, y elio constituye una Adife—~
rencia importante con relacién a los empujadores de par —-
limitado pertenecientes a la técnica anterior., Con excep—

30 cién del muy pequefo movimiento inevitable en el reembragado
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del embrague en la accibén de arrastre después de une in-
versidn, no se produce el funcionamiento més répido de -
ninguna parte de este sistema, e inclus¢ el mismo puede—
ger reducido utilizando un embrague del tipo de rodillos,

5, © aumentando el nimero de dientes existentes sobre las -
caras del embrague.

Cuando sg liberado el disparador, el muelle %3
vuelve el carrete a la posicidn ilustrada, el conducto -
77 se gepera del fluido a presidén y es puesto en comuni-

10, cecibén con la atmésfera, y se detlene el movimiento.

Se verd shora que cuando se utiliza el medio -
de anclaje con el fin de acoplar el sistema entre el case
quillo de arrastre y el medio de anclaje, el operario --
quede liberado completamente de la operacidén de ajusie ==
del par, y se aplica al elemento de fijacidén un par féci;

= mente ajustable, completamente preciso y reproducible,

De un modo similar, este dispositivo constituye-
une llave de par muy precisa que puede ser utilizada sine-
el medio de anclaje con tal gue e prevea solemente medios
o0, pera retener el bastidor con el fin de evitar su movimien-

40 en contra~rotacidn como consecuencia del sistema,

Tas diferentes formas de realizacién del medio -
de acoplamiento son facilitadas con el fin de ilustrar —-—-—
la extensa game de selecciones de que se digpone con egte~

o5, sistema para alcanzar el objetivo de anclar el elemento de
arrastre con el elemento de la pieza & trebajar. En la for-
ma de realizacidn preferida, se consigue la retencién por-
la resistencia mediante friccidén entre las caras en contac-
to de le pieza a trabajer y la arandela. El érea de contag

30, to en esta interfacie es preferentemente mayor que entre -
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el collarin y la arandela con el fin de que see la fuer-
Zg mayor la que tienda a retenerlos. dunque la arandelo~
es inicialmente rotativa de una manera libre, tan pronto
como el collarin es apretado ligeramente la fuerza de ==
friccidn impedird la continuacién de la rotacién del me-
dio de acoplamiento y constituirid un anclaje resistente-
para el bastidor del empujador. Se consiszue resultados -
similares por medic de protuberancias dispuestas sobre -
la superficie de la pieza de anclaje 0 anclando la earan-
dela por medio de la pieza a trabajar directa y mecénica-
mente como en las figuras 9 y 10 o bien a través del pa-
sador como se ha representado en la figura 110

Resulta evidente que el motor de fluido puede~
ser un acclonador del +tipo lineal o rotativo dependiendo-
de la preferencia del usuario o disefiador con tal qus sea
aplicado un par al extremo de un brazo de palanca fijo —-
como consecuncia de uns presidn de fluido aplicada a una-
superficie resistiva pero movible. Es también cierto que-
el eje de movimiento del motor de fluido no precisa en——-
contrarse en uv@lano normal al éje de la llave como se ha
representado, sino que se comprobard que ello constituye -
una forma de realizacidn compacta y muy versitil para una-
llave préctices,

Bsta invencidn no estd limitada por las formas -
de realizacidn que han sido representadas en los dibujos—-
y descritas en la descripeidn que han sido facilitadas a—-
titulo de ejemplo y no limitativo sino sdlo de acuerdo con
el alecance de las reivindicaciones que se acompafia,:

N O T A

La Patente de Invencidn, que se solicita por - =
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veinte afios, pars Espafia, de acuerdo con la vigente Legig

lacién, deberd recaer sobre: “SISTEMA DE EMPALME ESTRUCTU
RAL INTERIORMENTE REACTIVO", segin las caracteristicas ——

egenciales de las siguientés:

REIVINDICACIONES

lé,— Sistema de empalme estructural intericrmen
te reactivo, del tipo que se emplea para unir uno de sus-
oleomentos con otro de sus elementos & un nivel de par pre
determinado y con un nivel predeterminado de carga nrevie
de traccidn axial, comprendiendo dicho sistema: un elemen
t0 empujedor, un elemento de fi jacibn, una pieza a trabe-
jer, y un elemento é acoplamiento para acoplar el elemen=-
to empujador y el elemento de la pieZa a trabajar, com- -
prendiendo dicho elemento de fijacidén un pasador con una-
cafia cilindrica, una rosca periférica sobre dicha cafia, ¥
un collarin roscado interiormente destinado a ser roscado
y apretado sobre la rosca periférica, comprendiendo diche~
pieza & trabajar un cuerpo que tiene una superficie de «-
contorno y una sbertura que desemboca sobre dicha superfi-
cie de contorno en la que se acople la cafla, proyecténdo-
se la rosca periférica por fuera de dicha superficie de —
contorno, estando retenido el pasador para evitar su reti-
reds axial de la pieze a trabajar en la direccibn de la --
rosca periférica, comprendiendo dicho elemento de acopla~-
miento un cuerpo con superficies de acoplamiento, estando=~
previsto dicho cuerpo para ser retenido evitando su rota~—
cidn con relacidn a la pieza a trabajar; comprendiendo di-
cho elemento empujador un bastidor, medios de acoplamiento
gobre dicho basiidor para acoplar las superficies de con-—~

tacto del elemento de acoplamiento y retener el bastidor -

ale
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evitando su rotacidn con relacién al mismo, una llave -
que tiene un eje central de rotacibén montado rotativem—
mente con el bastidor y previste pars coger el collarin
agpretar sobre la rosca periférica, un brazo de palence
unido con le llave, proyectandose a partir de la misme-
¥ previsto para ser arrastrado en un arco alrededor de-
dicho eje central para girar ls llave, medios de motor-
a fluido montados con el bastidor y conectados con el -
brazo de palanca a una distancia del eje central para -
produeir dicho arrsstre del brazo de palanca, una fuente
de fluido a presién regulada, y medios de valwula que -
admiten dicho fluido dentro de los medios de motor de -
fluido bajo presidn con el fin de producir su arrastre-
con una fuerza predeterminada contra el brazo de palanca
de longitud predetermimia, por 10 que el elemento da aco
plemiento retiene el bastidor evitando su rotacibén mien~
tras que la llave aprieta el collarin sobre el pasador,
y el medio de motor & fluido aplica una fuerzs regulada
¥y pricticamente constante y la llave aplica de este mo=
do un par regulado de una menera precisa, todo ello inde
pendientemente de las otras restricciones ejercidas S0
bre el bastidor o sobre la pieza a trabajar, siendo de~-
terminado y limitado el par eplicado por la presidn de -
fluido apliceada, y no existiendo libertad de movimiento-
de ninguna porcidn del elemento empujador con respecto al
elemento de fijacibn cuando estén acoplados los mismos, -
lo que podris permitir la existencia de una velocidad di-
ferencialy

2%,~ Sistema de empalme estructural interiormen

te reactivo, de acuerdo con la relvindicaciénlé, en el —-
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gque las superficies de contacto del medio de acoplamien
40 gon enterizas con la pleza a trabajars

38,~ Sistema de empalme estructural interior-
mente reactivo, de acuerdo con le reivindicacién 12, en
el que el medio de acoplamiento es una srandela gque tio=
ne ung sbertura central para el paso del pasador y su--
perficies de apoyo para apoyarse contra el collarin y -
contra la pieZa a trabajar cuando es cogide entre ellas
apretando el collarin sobre el pasaedor, siendo poriadas
las superficies de contacto por la arandela, y egtandom
esta Gltima retenida para evitar su rotacibén con relam-—
cibn a la pieza a trabajer, al menos en parte por las -
fuerzas de friceidn desarrollaedas por las fuerzas (e —-
compresién ejercidas sobre las superficies de apoys, --
fuerzas que son ejercidas por el collarin,

4A8,- Sistema de empalme estructural interior-
mente reactivo, de acuerdo con la reivindicacién 12, --
en el que el medio de acoplamiento es una grandels que =
tiene una abertura central para ey@aso del pasgador y su-
perficies de apoyo para apoyarse contra el collarin y -
contra le pieze a trabajar cuando es cogida entre ellas
apretando el collarin sobre el pasador, siendo portadas
las superficies de contacto por la arandela, y medios =
de forma no circular previstos sobre la arandels y sobre
el pasador para retener la arandela evitando asi la ro-
tacién de la pieza a trabajer como consecuencia de la -
retencibén rotacional del pasador en la pieza a trabajari

58,~ Sigtema de empalme estructural interior—-
mente reactivo, de acuerdo con la reivindicacidén 12, en

el que el medio de acoplamiento es une arandela que ‘tiene
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une abertura central pera el paso del pasador ¥ superfi-
cies de apoyo para apoyarse contra el collarin ¥y controe-
la pieza a trabajar cuando es cogida entre ellas apretan
do el collarin sobre el pasador, siendo portadas las su-
5 verficies de contacto por la arandela, ¥y medios portados
por la pieza a trabajar para retener la arandela evitan—
do asi su rotacidn con relacién a la pieza a trabajar,
68,~ Sistema de empalme estructural interior--
mente reactivo, de acuerdo con la reivindicacidn 12, en-
10s el que el motor de fluido ejerce su fuerza en todo momen
to mientras actua en su direceidn de epriete del collarin
sin aflojamiento, por 1o que continua ejerciendo un par-
congtante sobre el collarin estacionario cuando es apre-
tado el collarin a dicho par y carga previa axial prede-
15, terminados, R
%é.- Sistema de empalme estructural interior—-
mente reactivo, de acuerdo con la reivindicacibén 12, en-
el que el motor de fluido es un motor roiativo,
88,~ Sistema de empalme estructural interior—-
20, mente reactivo, de acuerdo con la reivindicacidn 12, en-
el que el motor de fluido es un accionador linealls
98 ,~ Sistema de empalme estructural interior—-
mente reactivo, de acuerdo con la wivindicacidn 12, en -
el que el motor de fluido es un tipo de pistdén-cilindro,
o5, que tiene un eje de actuacidn a lo largo del cual ejerce
su fuerza.
108 ,~ Sistema de empalme estructural interior-
mente reactivo, de acuerdo con la reivindicacidén 92, en-

el que dicho eje de actuacidén se encuentra en un planoc -

30, Que es normal al eje de rotacidn de la llaves

W
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1128.- Sistemz de empalme estructural interiore-
mente reactivo, de acuerdo con la reilvindicacién 18, en -
el que el medio de inversién del motor estd montado con -
el bastidor en limites extremos del arco de movimiento -
del brazo de palanca e incluye medios de vélvule pare in-
vertir la direccidn en la que ge mueve el brazo de palan—
ca, para hacer oscilar de este modo el brezo de palancar—
en lss dos direcciones de su arco.

128 .= Sisteme de empalme estructural interior--
mente resctivo, de acuerdo con la reivindicacidn 118, en-
el que el medio de embrague de arrastre unidireccional es
t4 interpuesto entre el brazo de pelanca y la llave, por—
1o que la llave es arrastrads sOlamente en una diraccidn-
a pesar del movimiento de inversidn del brazo de palance

138, Sistemz de empalme estructural intericr--
mente reactivo, de scuerdo con le reivindicacién 128, enw-
el que la direccién de arrasire del medio de embrague - -
es reversible y seleccionabley

148,— Sistema de empalme estructursl interior--
mente reactivo, de acuerdo con la reivindicecdn 38, en el
gque dichas fuerzas son ejercidas por el collarin por me--
dio de una superficie de apoyo periférica sobre un rebor—
de periférico, teniendo el collarin un pico que se extien
de lateralmente con una pared exterior que se introduce -
dentro de la sbertura central de la arandela y radialmen-
te separada de su pared interior, encontrandose almnos -
las tres primeras espiras de la rosca comple tamente forma
das del collarin axialmente dentro del pico, para disponer

se asi mds cerca de le pieza a trabajar que la superficie~

de apoyo sobre el collerin.
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158, Sistema de empalme estructural interior--
mente reactivo, segin reivindicaciones anteriores, que ~--
configurs una llave de par que comprende: un bastidor; un
4drbol de arrastre montado con dicho bastidor y rotativo -
en su interior alrededor de un eje central; un brazo de -
palanca; medios de embrague de arrastre unidireccional —-
que acoplan €l brazo de palanca con el &rbol de arrastre-
para arrastrar el &rbol de arrastre en una direcceién de -
movimiento de la palanca y liberarlo en la otra direccidn;
un motor de fluido bidireccional montado con dicho basti-
dor y conectado en relacidn de arrastre con dicho brazo -
de palancsa, teniendo dicho motor de fluido un par de ori-
ficios de alimentazcidn; medios en forma de conducto de --

presibén; medios de conducto de escape; un regulador GG —-—

- presién graduable en dichos medios de conducto de precidn

con el fin de mantener la presidn agnas abajo a partir de
10s mismos & un valor constante y seleccionado; medios de
vilvuls de seleccidn de la direccidn previstos en dicho -
conducto de presién eguas abajo a partir de dicho regula-
dor; un par de conductos de alimentacidn conectados con —
dichos medios de valvula de seleccidn de la direccidn, es-
tando conectado uno de ellos con cada orificio de alimen-
tacidn del motor de fluido; medios piloto contactables —-
por el brazo de palanca y operativamente conectados con -
dicho medio de vdlvula de seleccidén de la direccién para-
regularlo y determinar asi la direccién de funcionamiento
del motor de fluido, oscilando asi el motor de fluido bi-
direccionalmente y arrastrando el brazo de palanca alter-
nativemente y arrastrando el arbol de arrastre unidireccipo

nalmente como consecuencia del acoplamiento y desacopla-—-

miento alternos del medio & embrague,

oe
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168.~ Sistema de empalme estructural interior-
mente reactivo, de acuerdo con la reivindicacidn 158, —-
en la que el motor de fluido ejerce su fuerza en t0do -—-
momento mientras funciona en su direccidn de arrastre —-
gin liberacidn, por lo que continua ejerciendo un par -
constante incluso en las condiciones de paroi

178 ,~ Sistema de empalme estructural interior-
mente reactivo, de acuerdo con la reivindicacidn 158, en
la que el motor de fluido es un motor rotativos,

188.~ Sistema de empalme estructural interior-
mente reactivo, de acuerdo con la reivindicacidén 152, -
en la que el motor de fluido es un accionador linealls

198 ,~ Sistema de empalme estructurel interior-
mente reactivo, de acuerdo con la reivindicacidén 158, en
la que el motor de fluido es un tipo de pistbn-cilivdro,
que tiene un eje de actuacidn a lo largo del cual ejerce
gu fuerza,

208 ,—~ Sistema de empalme estructural interior-
mente reactivo, de acuerdo con la reivindicacién 192, en
la que dicho eje de actuacidén se halla en un plano que -
es normal 8l eje de rotacidén del 4rbol de errastre.

218,- Sistema de empalme estructural interior-
mente resctivo, de acuerdo con la reivindicacibén 158, en
la que la direccién de arrastre del medio de embregue es
reversible y seleccionablels

208 .- Sistema de empalme egtructural interior-
mente reactivo, de acuerdo con la reivindicacién 158, en
la que hay un par de dichos medios piloto, y en la que -
una vélvule de lenzadera esta conectada con ambos medios

piloto citados y con el medio de vdlwula de selecclén de

e



la direccién, incluyendo la vélvule de lanzadera una —-—
lanzadera equilibrada a la presidn expuesta en sus ex——
tremos opuestos & su correspondiente cémare que estéd co-
nectada con una fuente de presidn y con sus respectivos-
5; medios piloto, comprendiendo cada medio piloto una valvu-
la que puede ser ablerta, provocandc la apertura de los
respectivos medios piloto el cambio de la presidén reinan
te en las respectivas cémaras para mover asi la lanzade-
ra y cambiar de este modo la seleccidn del medio de val-
10, vula de seleccidn de la direccidn, siendo abiertos 1og -
regpectivos medios piloto por contecto con dicho brazo -
de palanca en los respectivos extremos de su carrera.
238,~ Sistema de empalme estructural interior-
mente reactivo, de acuerdo con la reivindicacidn 158, —-
15, en la que el medio de vdlwula de seleccidn de la Cirec—-
cibn es una vilvula de cuatro vias.

248 ,~ Sistema de empalme estructural interior-
mente reactivo, de acuerdo con la reivindicacidén 152, en-
la que el medio de embrague comprende un par de caras =~

20, sobre el 4rbol de arrastre, y un par de caras sobre el -
brazo de palanca, caras que estdn previstas pera ser - -
gpretadas entre sl por pares seleccionados con el fin de
determinar ia direccidén de la rotacidn de arrastre.

258,~ Sistema de empelme estructural interior-

25, mente reactivo, de acuerdo con la reivindicacidn 24@, en
la que dichas caras incluyen superficies que pueden po--
nerse en contacto para su arrastre en una direccidn de =
movimiento de la palanca y para su liberacidn en la otra.

268 ,~ Sistemsa de empalme estructural interior-

30, mente reactivo, segin reivindicaciones anteriores en el -

&
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que un c¢ollarin destinado a ger rogcado sobre un pPasa——
dor provigto de rosca y contra un objeto de apoyo, que-
tiene ung abertura central definide por una pared peri-
férica, comprende: un cuerpo que tiene un eje central;-
una superficie de apoyo periférica; un pico axial en un
lado de la superficie de aspoyo periférica; y una rosca~
interna de por lo menos tres espiras completamente for-
madas dentro de dicho pico.

2%9.- Sistemg de empalme estructural interior
mente reactivo, seglin el cual un sistems de fijacibn —-
destinado a ser usado con el collarin reivindicado en -
la reivindicecidén 268, en el que: dicho objeto de apoyo
comprende'una piezs a trabajar-que tiene una superficie
de gpoyo alrededor de la azbertura, comprendiendo dicho-
pasador una cafla destinada a pasar a través de la abertu
ra. y teniendo una rosce que se extiende para proyectar-
ge por fuera de la pieza a trabajar; incluyendo ademés~
dicho sistems de fijacibén: un medio de acoplamiento que-
tiene una aberturs central para el paso del pasador, y-
superficies de apoyo para chocar contra las superficles
de gpoyo de la pieza a trsbajar y del collarin cuando se
dispone entre ellas por spriete del collarin sobre el -
pasador; y medios de agarre sobre los medios de acoplam-—
miento y sobre el collarin pars ser cogidos por las par-
tes contre~rotativas de una llave, la pared exterior del
pico y la pared interior de la abertura en los medios -—-
de acoplamiento alineados, y estando separados radialmen-
te uno de otro cuando se junta las superficies de apoyo -

del collarin y del medio de acoplamientos

M
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288 .~ "SISTEMA DE EMPALNE ESTRUCTURAL INTERIOR
MENTE REACTIVO".

Segﬁﬁ queda sustancialmente descrito en la - -
presente Memoria Descriptiva, que consta de cua;r‘enta. -
hojas, escritas a méquina por una sola cara y acompaflada
de dibujos,
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