4 1 8 5 8 0 PATENTE DE INVENCION
S 2

Case 1124
Mt Clt_ By ;
I |
y : ..M'm'"“'“‘““-w-»u
@/%emmm% o
sothe:

PERFECCIONAMIENTOS EN DISPOSITIVOS MECARICOS CON EQUIPOS
DE TORNOS DE VARIOS TAMBORES PARA CABLES.
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La ihvencidn se refiere a un digpositivo
mecdnico con un eguipo de tornos, por ejemplo un cabres
tante de amerre para barcos, con varios tambores de ca-
ble gque "e accionan por une maquina motriz comun a tra-

Se vés de un dispositivo transmisor de fuerza con engrana-
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| dencia de pardmetros, por ejemplo la carge méxime admisible

je diferencial.
Al funcionar dos ¢ varios tambores de cable mediante
una méquina motriz comin para accionar una carga O cargas indi
viduales para los diferentes cables, es deseable regular y/o
poder distribuir la carge de los diferentes cables. Ia inven
cién tiene por finalidaed crear un torno que con medios relati
vamente sencillos permite una regulacién ejecutable a mano de
dos 6 més tambores de cable de por si, por srupos Q Jjuntos,
haste la mdxima fuerza de traccién 6 sujeccidén de la disposi
cién mecédnica, y posibilidad también sin equipo adicional una

cierta regulacién automdtica de la carga del cable, ¥y puede

disponerse fécilmente para la regulscién automdtica en depen-

del cable.

Para ésta finalidad el dispositivo segin la invencidh
se caracteriza porque el engranaje diferencial comprende un
engranaje planetario primario y al menos un secundario, de los
cuales el engranaje plenetario primario con uno de sus tres
elementos principales, rueda, central soporte planetaric y rug
da externa (por ejemplo con la rueda central 5) se acciona por
la méquina motriz, y con uno de sus otros dos elementos prin-
cipales (la rueda externs 3 y el soporte planetario 2) estd
unido con una carga, y estd unido asimismo con uno de los ele
mentos principales (por ejemplo con la rueda central) del en-
granaje planetario secundario, y acciona a éste elemento pfig
cipal, accionado por su parte dicho enzranaje planetario secun
dario, con uno de sus otros dos elementos principales, a un
tambor de cable, de menera que mediante dos engranajes dife-

renciales estd garantizado el funcionamiento individual 6 si-

nulténeo de dos tambores de cable, para recoger, sujetar ¢ su
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opcionalmente.,

El torno segun la invendién puede estructurar-
ge fécilmente para el mando a distancia del funcionamiento del
tambor, del cable y la regulacién auvtomdtica de la carge de lod
distintos cables. Ia regulacidén auntomitica puede por ejemplo
llevarse & cabo mediante el empleo de tanteadores de carza gue
tantean la carga de los diversos cables y regulan el engrana-
je diferencial mediante accionamiento de frenos para los ele-
mentos de salida del engranaje diferencial gue acclonan el tam

bor del cable.

La carga coamprende al menos otro tambor de cabld

Dicha c¢carga consta de otro engranaje planetario
gecundario, uno de cuyos elementos principales (por ejemplo la
rueda central) se acciona con el engranaje planetario primario
¥y cuyos otros dos elementos principales (por ejemplo la rueda
externa y el soporte planetario) accionan cada uno & un tambor
de cable como en el engranaje planetario mencionado en primer
lugar,

El dispositivo transmisor de fuerza comprende
un digpositivo de pifidn libre entre el engranaje planetario
primario y uno de los engransjes planetarios secundarios.

La invencidn comprende también un dispositivo

6 similares) para tantear la capzae del tambor de cable & del
cable y para regulsr el funcionamiento de la médquina motriz
y/0 para regular los frenos asociadow al engranaje planetario

6 engranajes' planetarios.

Los cables de los tambores de cable gue se aso

cian por elementos de engranaje planetario que vén en contra-
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sentido, egtdn dispuestos de tal manere que uno de los cables
sale por el lado inferior y el oiro por el lado superior del
tambor concerniente,.

Le invencidén es apropiada preferentemente para ce-
bregtantes de amarre de barcos, ILas exigencias impuestas al
equipaiento de las mdquinas de cubierta se nan hecho corres-
pondientemente severas con el rdpido aumento del tamafio de los
barcos. Se ha hecho por tanto cada vez mds dificil poder uti-
lizar maguinas de cublierta de tamaifios existentes, y tambien
proporciona considerables dificultades el manejo de las amarras
cada vez mis pesadas y grandes. Lo mismo que un seguro amarre
exige cada vez un mayor ntmero de amarres, también son cada vey
mayores las exigencias impuestas a la amplis automatizacién y
mis fdcil manejo. Hediante 12 invencidn se ha hecho posible
controlar y si se requiere corregir répidamente la carga de las
diversas amarras.

Hedisnte el empleo de un accionamiento de engranaje
planetario en combinacién con frenos de cinta se eliminan los
problemas que surgen en acoplsemiento de cabrestantes tradicig
nales, y que se hacen notar en primera linea al gobernarse a
distancie o con gobierno central. Eligiendo por ejemplo una
méquina comun pars cuatro tambores de cable, gue puede conédetay
se y desconectarse répidemente sesun necesidad, puede mantener
se el ntmero de méguinas motrices dentro de limites prudencig-
les aun cuando sea necesario un gran numero de tambores de ca-
ble. Debido & que segun la invencidn los frenos se gobiernan
mediante tanteadores de la carga del cable, por ejemplo emiso
res de alargamiento del alambre, puede controlerse la fuersza

ejeraida sobre las amarras y puede reducirse rdpidamente a un

valor aceptable una solicitud del cable muy incrementada even
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tualmente, 1o cual puede ejecutarse manual 6 automdticamente.

La invencidn se describe a continuacién con més de
talle & base del dlbujo que muestra esquemdticamente un cabres
tante de amarre con cuatro tambores de cable, que se acciona
mediante una mdguine motriz comiin, por ejemplo uha miquina de
vepor, & través de un dispositivo trausmisor de fuergze sesun la
invencién,

El cabrestante ilusitrado en el dibujo comprende cuva-
Lro tambores de cable T1 - T4, los cuales se accilonan a través
le un dispositivo transmisor de fuerza, por una miquina motriz
comin que puede ser un motor tradicional (motor de combustidn
interna, motor hidrdulico, motor eléectrico, etec, & como estd
indicado esquemdticemente, una miguina de vapor 1). Esta com
prende como primer escaldén un engranaje planetario primario D,
central, cuyo soporte planetario 2 y rueda externa 3 estdn alo
jados libres sobre un 4rbol 4 (cigliefial) accionado por la mi-
quina motriz 1. BEste drvol acciona a la rueda central 5 la
cual por su parte acciona a través del soporte planetario 2 y
de la rueda externa 3 a dos engranajes de ruedas dentadas sen-
cillas D, C que acclonan diferencialmente cada una a dos tambo
res-de cable T1, TQ, T3, T4 respectivamente, a través de wn en
srenaje planetario secundario D1 y DZ' Como estd ilustrado en
la mitad izquierda de la figura (ésta mnitad es fundamentalmen-
te una imdgen simétrica de la mitad derecha)., la rueda denta-
da 6 del engranaje de ruedas dentadas B acciona a la rueda cen
tral 8 del engfanaje planetario secundario D1, a través de un
arbol 7. Ia rueda externa 9 del engranaje planetario D1, alo-

jade libre sobre el drbol 7, estd unida con uno, T., de los dos

1’
tambores de cable lzguierdo T1, T2 del dibujo, mientras que el

Foporte planetario 10, que como la rueda externa 9 estd aloja-
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do libre respecto al drbol 7, acciona al tambor de cable exte-
rior Té a través de un drbol 11 (de forma tubular). Como se
vé el tambor de cable T1 unido con la rueda externa 9, estd
alojado libre sobre el &rbol 11, mientras gque el otro tambor
de cable T2 estd unido con el drbol 11 mediante Splines. Ia
misma disposicidén se utiliza para el accionamiento de aubos
tambores de cable derecho TB’ T4 por la rueda dentada dg sali
da 6' en el engranaje de ruedas dentadas C a través del engra
naje planetario secundario D2. E] soporte planetario 2 y la
rueda externa 3 del engranaje planetario primaric D se accio-
nan con diferentes multiplicaciones N y NL1, pero las multipli
cacilones para los engranajes de ruedas dentadas D, C estdn ele
gidas de tal modo que la transmisidén g ambos engranajes plane-

tarios secundarios D1, D_ es la misma 8 ambos lados del engra-

2
naje planetario primario D. En el caso de que la multiplica-

(cién de la rueda externa 9 sea n en el engranaje planetario sg

cundario D1, la multiplicacidén a través del soporte planetario
10 de éste engranaje planetario tiene que ser nii1., Con el fin
de que ambos tambores de cable T1 y Te, y'T3 y T4 respectiva~
mente dat, a pesar de los diferentes momentos, la misma fuer-
z& de traccidén y velocidad, el didmetro de los tambores de ca-
ble Tj, T3 gituados a ambos ladog y mds proximos al engransje
planetario primaeric D, se elige igual, por ejemplo & mm, El
didmetro de los otros dos tambores de cable T2 serd entonces
nt1 - d, donde d es el didmetro del cable.
n(Fd) | .
A cada tambor de cable, ¢ al elemento de engra-
naje planetario accionador del tambor concerniente, éstd asociz
do un freno de cinta B1, 32 gue girve al mismo tiempo como aco
plamiento para el tambor vecino, por cuento que se introduce

de modo conocido una fuerza de reaccidn en el mecanismo del en
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granaje planetario. Si debe accionarse por ejemplo sélo el
tambor T1, ge suelta el freno 31 y puede entonces acclonarse
el Hambor T1 con toda la potencia de la mdquina. EL soporte
planetario del engranaje planetario primario D estd entonces
blogueado por cuanto que estén aplicados los frenos B3 v B4 vy
estd bloqueado mediante el freno 32 el soporte planetario 10
del engransje planetario secundario D1. De forma similar pue
den hacerse marchar los diferentes tambores, individualmente
é por parejas, soltando el correspondiente freno ¢ frenocs,
mientras que los restantes frenos permanecen aplicados. 7Ya
que el sentido de rotacidn del soporte planetario y de la rug
da externa del engranaje planetario D1, Dgson diferentes, pue
de hacerse entrar al cable altermativamente por el lado infe-
rior 6 por el lado superior del tambor, y asi lograr en todos

los tambores el mismo sentido del movimiento del cable. Uno

de los édrboles de accionamiento del engranaje de ruedas D, C

es desacoplable mediante un acoplamiento, de manera que la mg
quine puede hacerse marchar en vacio si se requiere. El dibu
Jo muestra asl entre la rueda dentada 6 y el 4rbol 7 un acopla|
niento de garras 12.

Mediante la construccidn segun la invencidén puede
automaiizarse el funcionamiento con medios auxiliares senci-
llos. En el caso por ejemplo de que el momento de contrasuje
cidn al gacar ol cable (6 el mouento de sujecidn) sea 2 1/2
veces el momento de recogida, como en el equipo ilustrado,me
diante una estrangulacidén de la alimentacidén de vapor, de ma-
nera que se logre una fuerga de recogida de la mitad de la fuerp
za de traccion mdxima, se puede lograr una fuerza de salida O

fderza de sujecidn aque es 1/2 - 5/2 = 5/4 veces la fuerza de

traceidn méxima, y considerando la circunstancia de que la ve
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locidad de recogida 6 bien de salida, en dependencia de si se

acoplan uno, dos, tres o cuatro tambores de cable (es decir de
cuantos frenos B., B4 estén sueltos), en 1, 1/2, 1/2 6 1/4 ve~
ces aquella velocidad del cable que produce la ndgquina con un
tambor acoplado, queda entonces claro que las posibilidades de
variacidn son miltiples.

Mediante la construccion ilustrada en el dibu
Jjo pueden gobernarse centralmente 6 & distancia todas las fun
clones como acoplamiento y desacoplamiento de los tambores,fre
naje, recbgida ¥ salida del cable, de modo sencille y eficaz
mediente conocidos servomotores y sus dispositivos de mando.

Lios dispositivos de mando para 1os servomoto-
res pueden combinarse fdcilmente con tanteadores bdsculas de
cargs, emisores del alargamiento del alambre), los cuales tan
tean la carga de los tambores de cable ¢ del cable y gobiernan
los frenos en dependencia de la carga tanteada.

Al funcionar los cuatro tembires de cable ¢
dos tambores. de cable, ge obliene mediante el efecto diferen~

cial un gobierno automdtico de los tambores de cable acciona~

dos, por cuanto gque el engranaje planetario concerniente para

el funcionamiento de dos tambores de c¢able tiene tendencia a

|restablecer el equilibrio al ger diferentes los momentos.

Mediante el goblerno del momento de reaccidn
de los elementos de salida de accionamiento del engranaje pla
netario (aplicaecién completa del Ffreno concerniente 6 aplica-
cibén con posgibilidad de un cierto resbalamiento) pueden tener
lugar otras pogibilidades de gobierno.

La ejecucidn ilustrada en el dibujo que utili
za un engranaje planetario primario y dos engranajes planeta

rios secundarios 'ara el accionamiento de cuatro tambores de
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cable, puede naturalmente variarse. Para el funcionamiento de
dos tambores de cable del modo descrito se requiere s6lo un en
granaje planetario, En lugar de tembores de cable con diferen
tes didmetros, el engranaje planetario D1, D2 puede disponerse
naturalmente para accionar tambores de cable del mismo didmetro
y concretamente mediante un sencillo engranaje de ruedas del
mismo tipo que el engranaje de ruedas B ¢ C. La invencidn ofrg
ce asl muchasg posibilidades de variaciodn, las cuales caen to-
das dentro del marco de la idea de la invencidn definida en
las relvindicaciones de Patente.

N O T 4

Descrita suficientemente la naturaleza del invento,
asl como la manera de realizarlo en la prédctica, debe hacerse
constar que las disposiciones anteriormente indicadas,son sus
ceptibles de modificaciones de detalle,en cuanto no alteren
su principio fundamentaljsiendo lo que constituye la esencia
del referido invento y por lo que se solicita Patente de Inven
clén por 20 aiios en Espafia,sobre: Perfeccionamientos en dispo-
sitivos mecdnicog con equipos de tornos de varios tambores pa-
ra cables; caracyerizédndose por lo siguiente:
1.~ Perfeccionauientos en dispositivos mecdnicos
con eguipos de tornos de varios tambores para cables, gue se
accionan por una mdquina motriz comun a truvés de un dispositi
vo transmisor de fuerza con engranaje diferencial, caracteriza
do porque el engranaje diferencial se forma por un engraneje
planetario primario y al menos uwn secundario, de los cuales el
engranaje planetario primario con uno de sus tres elementos
principales, rueda central, soporte planetario y rueda eiter-

na, se acciona por la mdiquina motriz, y con uno de sus otros

dos elementos principales rueda externa y el soporte planeta-
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rio, se une con uns carga y con uno de los elementos principa

les tal como con la rueda central dek engranaje planetario se

cundario y acciona a este elemento principal, accionando por

su parte el engranegje planetario secundario con uno de sus

otros dos elementos principales a un tambor de cable, de mane-
ra que mediante dos engranzjes diferenciales se garantiza el
funcionamliento individual ¢ simultdneo de dos tambores de ca~
ble, para recoger, sujetar ¢ sufrir el cable y otra carga,con
demultiplicacidn distribuida opcionalmente,

2.~ Perfeccionamientos segun la reivindicacidn 1,
caracterizados porgue la carga comprende al menos otro bambor
ds cable 4.

3~ DPerfeccionamientos segiin le reivindicacidn
1, caracterizados porque la carga consiste en otro engranaje
planetario secundario 2 uno de cuyos elementos principsles
tal como la ruedas central se acciona por el engranaje planeta
rio primario y cuyos otros dos elementos principales, la rue-
da externa y el soporte planetario sceionan cada uno a un tam
bor de cable, como en el engranuje planetario 1 mencionado en
primer lugar.

4 .-~ Perfeccionamientos seglin la reivindiceacidn 3
caracterizados porque el dispositivo transmisor de fuerza com
prende un Adispositivo de pifién libre enire el engrenasje plang
tario primario y uno de 1o0s engranajes planetarios secunda~
rios.

5.~ Perfecclonamientous segin une de lag reivindi
caciones enteriores, caracterizados poryue se
comprende -n dispositivo tal como balanza de carga, emisor de
alafgamiento del alambre ¢ similer el cual detecta la cargs

de los tambores de cable 6 del cable y regula el funcionamien
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t0 de la miguina motriz y/o de los frenos agociados al engrana
je 6 engranajes planetarios.
| 6.~ Perfeccionanientos segun una de las reivindica-
ciones 2 2 4,. caracterizados poryne los cables de dos tambores
de cable que se acclonan por elementos de engranaje planetario
gque vén en contrasentido se disponen de tal modo que uno de 10g
cables sale por el lado inferior y el otro por el lado supe-
rior del tambor,
7+~ Perfeccionamientos en dispositivos mecdnicos
con equipos de tornos de varios tambores para cables; tal y
como queda sustancislmente descrito en le presente liemoria,é
ilustrado en el dibujo adjunto.
Esta Memoria consta de Once hojas,escritas a mdquil
ns por una s0la cara.
Madrid,fd " ™

KOCKUMS MEKANISKA VERKSTADS ARTIEBOLAG,

TN ROGE I { fﬁﬁgw
e b Fienadas L. Gaola Facafisdeg)
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