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MEMORIA DESCRIPIIVA

Le presente invencidén se refiere a perfeceionamientos
en lag instalasciones de evacuacidn pera plantas de depuracién
y de clarificacién de aguas residuales, particulermente para
descargar los materisles que se acumulan en las plantas,
como lodo, particulas s6lidas o similares, que presentan un
bastidor mévil que se puede mover en Vvaivén sobre una via
con un aparaeto evacuador, el cual ocupa una posicién de eva-
cuacibn en ung direccidén de movimiento y una posicién de

marcha en vacio en ls otra direccién de movimiento, = = = =

Ias instelaciones de evacuacidn se utilizan en plantas
de depuracién y de clarificacién de aguas residuales, por
ejemplo como escudos de evacuaclén dispuestos en pilas de
sedimentacidn o como rastrillos de agarre que actfien en la
rejs de un canal., Todas las instalaciones de evacuacién de
esta clase tienen en coméin el movimiento de vaivén, ocupando
el aparato de evacuacidén propiamente dicho le posioién de
evacuacién en una de las direcciones de movimiento y le posi-
cién de marcha en vaclo en la otra direccién de movimiento.
El eparato de evacuacién esti dispuesto en un puente del eva
cugdor o en un bastidor mévil, encontréndose los accionamien-

tos tanto para el movimiento de vaivén del puente del evacua-



e

10.

15,

20.

25,

dor o del bestidor mévil como también para el accicnamiento
del aparato de evacuacién para la posicién de evacuacién y
de marcha en vacio en el puente del evacuador o en el basti-
dor m6vil, respectivemente. Es un inconveniente en estas
instalaciones el hecho de que se presenten fenfmenos de co-
rrosién en los mismos, particularmente en los acclionamientos
eléctricos y en los accesorios de los mismos. Los tiempos de
paro que se originan de este modo repercuten de una manera
desfavorable particularmente en les disposicicnes subterré-
neas, en las que resulta dificultado el accesc a la insta-

lacién de evacuaCiln, = = = = = = = = - = = = =« « = - -

Ademés, la ubicacién de los accionamientos en el
puente del evacuador o en el bastidor mévil tiene como con-
secuencia que dicho elemento esté configurado de manersa re-
letivemente pesada y obtiene una eltura de construccibn
correspondiente, lo cual repercute en cuanto sl coste de la

construceidén de la instalacibn, ~ = = = = = - - - -

La presente invencién se plantea el problema de
crear unos perfeccionamientos en las instelaciones de eva=
cuacién pera plentas de depuracién y de clarificacién de
agues residugles mediante los cueles se evitan los inconve-
nientes de que adolecen las instalaciones de evacuacién des—

Este probleme se resuelve seglin le invencién median-

te perfeccionamientos en una instalacién de evacuscibn de
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la clase descrita gl principio, por los que el gparato de
evacuacién esté slojado de modo basculgble mediante un pri-
mer brazo en un Arbol soportado en el bastidor mévil, sopor-
tando el primer brazo el gparato de evacuacibn y estando uni
do de modo fijo con un segundo brazo de longitud ajustable
que presenta medios elésticos, el cual esth soportado sobre
una vie de gula que transcurre a lo largo de la via de roda-
durs. De esta maners se consigue que el paso del gparato de
evacuacién desde la posicién de evacuacién a la posicién de
marcha en vacio se efectdéie por el movimiento del bastidor
mévil mismo, de modo que no se necesita ningén accionamiento
especial para ello., Ademés, si el accionamiento del bastidor
mévil se dispone de manere estacioneria y se efecttia el mo-
vimiento de vaivén del bastidor mévil medisnte une transmi-
sién por cable, puede mantenerse el bastidor mévil y el

aparato de evacuvacién libre de elementos de instalacién

eléctricos, = = = = = = R R I T

La invencién se ha representado mediante algunos

ejemplos de ejecuciébn a la luz del dibujo adjunto y se des-

cribe g CconTinuacilne = = = = = = m = = = . - - . = - -

La figuras 1 muestra un alzado lateral de una insta-
lacién de evacuazcién dispuesta dentro de una pila de sedi-

mentecién en disposicién subterrinea.

La figura 2 muestra la instalacién de evacuacifbn
seghn le figura 1 en el paso desde la posicibén de evacua~

eién a la posicién de marcha en vacio. '
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La figura 3 muestra una vista frontal de lg instala~
cibn de evacuacibén segin la figura 1 en la posicibén de eva-

CUBCLOMN, = = = =~ = = = = = = = = =

Las figuras 4 y 5 muestran una vista parcial ampliada
de un tirante que soporta el escudo de evacuaciln, parcial-

mente en gecciln, = = = = = - em e e wm e e - e e e .

La figura 6 muestra una vista en planta del grupo de
accionemiento pera el movimiento de valvén de la instala-

cifn de evacuaCifn, = = = = = = = = - _-— - - = - - - -

ILa figura 7 muestra un alzado lateral de una instala-
cién de evacuacién dispuesta sobre piso en una pile de
sedimentacién en el paso desde la posicidén de marcha en

vacio a la posicibn de evacuacién del escudo de evacuacibn.

La figura 8 muestra un alzado lateral de una instale-
cién de evacuacibn segin la figura 7, pero con dispositivo
de accionamiento dispuesto en el puente del carro de eva-

cuacibn, = = = = = = = - - - - - - - - -~ - e -

La figura 9 muestra un alzado lateral de una instala-
cibén de evacunacidén segln las figuras 7 y 8, pero en dispo-

sicidn subterrdneg, = = = - = - o o re e e o e o e s e

La figura 10 muestra una seccién transversal a través
de una instalacién gemela sobre piso, comprendiendo una
pila de preclarificacifn y una pila de postclarificacién

con un puente comin para el evacuador, = = =~ = = = = = = =
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La figura 11 muestra una representacién ampliada del

Le figura 12 muestra una seccién transversal a través
de un rastrillo de agarre, representadoe en tres posiciones

diferentes, = = = = = = = = = = = = = = @ - = - —-_--—-

La figura 13 muestra una seccién del rastrillo de agarre

segin la figura 12 a lo largo de la linea XTII-XIII, - - ~

La figura 14 muestrs un esquema de conexiones de un se-

guro de posiciones hidréulico para el aparato evacuador. -

En las figuras 1 = 6 se ha representado una instalacidén
de evacuacién en una pila 1 de sedimentacién en disposicién
subterrénea, en la eualrse encuentra dispuesto por encimg
del nivel de agues residuales designado por 40 un bastidor
mévil 2 configurado como carro del evacuador, cuyas ruedas
3 ruedan sobre soportes perfilados 4 configurados a modo
de carriles, las cuales estén unidas mediante un 4rbol 5.
En el carro 2 del evacuador se encuentra fijado un cable
flexible, el cual produce el movimiento de vaivén del carro
2 del evacuador mediante un grupo 35 de accionemiento re=
presentado en la figurae 6. En el carro 2 del evacuador se
encuentran dispuestos brazos soporte 7 dirigidos hacia el
fondo de la pila'1 de sedimentacién,ren cuyo extremo libre
estan dispuestos cojinetes 8, dentro de los cuales se en=
cuentra elojado un érbol 9 de basculacidn, que en sus dos

extremos soporta tirantes 10 de dos brazos mediante pivotes
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11. A los pivotes 11 se encuentra unido un brazo superior
12 de tirante y un brazo inferior 13 de tirente, mientras
que en el centro de la pila de sedimentacién se encuentra

dispuesto solamente un tirante central 14 de un solo brazo.

Bl brazo superior 12 de tirante presenta dos tubos
15, 16 (figuras 4 y 5)4 los cuales estén guiados el uno
dentro del otro, ecstando protegidas las superficies de des=-
lizemiento mediante un fuelle 17 de impermesbilizacién. En
el interior de los dos tubos 15, 16 se encuentra un muelle
18, por ejemplo un muelle espiral o un muelle de plato. El
tubo 16 estd cerrado en su extremo superior mediante un fon
do l6a sobre el cual estén fijadas dos bridas 19, entre las
cusles se encuentra alojado un gorrén 20 gque lleva un ro=-
dillo 21, el cual es, por ejemplo, de materia pléstica. En
el tubo 15 se encuentra dispuesta una brids 22 con una hen-
dedura 22a de guia, dentro de la cual se encuentra guiado
un véstago 23 de guia fijado en el tubo 16. Las plezas 22,
23 representan ung limitacién de carrera para el brazo su~-
perior 12 del tirante, cuyos tubos 15, 16 podrisn separarse
por el muelle de compresién 18 precomprimido dispuesto en
el interior de los mismos en el caso de que faltase dicha
limitacibén de carrera o si faltase el apoyo para el rodillo

21 del brazo superior del tirante, = = = = =« = = = - - o -

En el tubo 15 del brazo superior 12 del tirante se

encuentra dispuesto un escudo superior 26 de evacuacidn el
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cual evactia la capa de lodo que se forma en la superficie
de las aguas residuales. El escudo superior 26 de evacue-
cién se encuentra fijado en una barra 27, la cual esté so-
portada de modo basculable en una brida 28 y ajustable me-
diante un elemento 29 de sujecidn. En el brazo inferior 13
de gula se encuentra dispuesto un escudo 25 de evacuacidn,
el cual, tal como puede verse en la figura 1, puede ocupar
una posicibn de evacuacién representada por lineas de tra-
Z0Ss continﬁos y wna posicidén de retorno representada por

lineas de puntos y trazos cortados, = = = = = = = = = - -

71 rodillo 21 dispuesto en el extremo libre del bra-
zo superior 12 del tirante rueda sobre una via 30 de gula,
la cual esta formada por la parte inferior de la viga per-
filada 4. La via 30 de gula presenta en los dos extrenos
de la pila 1 de sedimentacién unos puntos 31 de inversién,
en donde la via 30 de guia pase a former un recorrido cén-
cavo., Medisnte los puntos 31 de inversién se consigue un
paso précticamente gobernado de manera forzosa del escudo
25 de evacuacién desde la posicién de evacuacién a la posi-

cidn de retorno ¥y viceversg, = =~ = = = = = = = = = = = = =

En el centro de un lado frontal de la pila 1 de se~
dimentaéién se encuentra dispuesto un espacio 32 dentro
del cusl se encuentra alojado de manera adecuada un grupo
35 de accionamiento, por ejemplo en la parte posterior de

la pared de la pila de sedimentscién. E1 grupo 35 de accio
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nemiento presenta en un extremo del &rbol un tambor 37 de
accionamiento, sobre el que se encuentra un elemento fle-
xible 36, por ejemplo una cadena 0 un cable de acero, el
cual, a través de una polea 33 de inversibn y desde alli

a través del carro 2 del evacuador estéd guiado nuevamente
hacia el tambor 37 de accionamiento. La polea 33 de inver-
si6n estd provista de un dispositivo tensor no representado
en el dibujo, mediante el cual el elemento flexible 36 es
mantenido tensado., Bs favorable la utilizacién de un cable
de acero como elemento flexible 36, tal como se ha repre-
sentado en las figuras, debido a que los cables individua~-
les pueden cincarse, siendo por consiguiente resistentes a
la corrosidn. Por lo demébs puede substituirse de manera re-
lgtivemente f&cil un cable de acero, y el entretenimiento
también es sencillo, al contrario de lo que sucede por
ejemplo al utilizar una cedena como elemento flexible 36,
en la cual las articulsciones de los eslabones de la cade-
na requieren cuidados especiales, estando a pesar de ello

expuestos a la corrosifn, = = = = = = = = = = = =~ = - -

En el otro extremo del &rbol del grupo 35 de accio~
namiento se ha dispuesto una disposicidén 38 de interruptor
terminal, mediante la cual se efectla el cambio del movi-

miento de evacuacidn al movimiento de retorno y viceversa.

La instalacién de evacuacibén que se acaba de des-

cribir funciona del modo siguiente: = = = = = = « =~ = = =
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In el paso desde el movimiento de retorno del carro 2
del evacuador gl movimiento de evacuacién mostrado en la
figura 1, el tirante de dos brazos, cuyos brazos del tiran-
te se encuentran en posicién angular entre si, bascula desde
la posicién indicada mediante las lineas de puntos y trazos
cortados a la posicién representada por lineas de trazos
continuos, en la cual el escudo 25 de evacuacidn se apoya
en el fondo de la pila 1 de sedimentacién mediante un lis-
t6n eléstico 34 de raspado, por ejemplo de materia plésti-
ca. Este paso se inicia mediente la fuerza de resorte del
muelle 18, asi como por el peso del tirante 10 de dos bra-
zos y del escudo 25 de evacuacién, Tan pronto como el carro
> del evacuador invierte su movimiento, es decir, se mueve
en la figura 1 desde la izquierda hacia la derecha, el es-
cudo 25 de evacuacién se apoya con su listén 34 de raspado,
el cual es por ejemplo de materia pléstica, sobre el fondo
de la pila 1 de sedimentacién y es apretado por el juego
de fuerzas en la pieza inclinada 10 con una determinada
fuerza sobre el fondo de la pila 1 de sedimentacibn. Sobre
esta fuerza puede influirse mediante un dimensionado corres
pondiente del tirante 10, del punto 31 de inversién, de la
fuerze del muelle 18 y del peso del tirante 10, Es ventajo-
so que mediante esta disposicién cuando se sobrepasa una
determinada resistencia en el escudo 25 de evacuacidn, el
mismo es elevado en la direccién de la posicidén de marcha

de retorno en el sentido de un seguro contra la sobrecarga.
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En el paso desde la marcha de evacuacién a la marcha
en vacio (figura 2), el paso del escudo 25 de evacuacién
s 1la posicién de marcha de retorno se efectla de la misma
manera, pasando el tirante 10, cuando el carro 2 del evacua-
dor esté parado, a la posicién esbozada con lineas de frazos
cortados en el centro del punto 31 de inversidén, a continua-
¢cibn de lo cual, cuando empieza la marcha de retorno, el ti-
rante 10 ocupa la posicibén indicada en la figura 1 mediante

lineas de trazos y puntos, = = = = = = - = = -

Es substancial que el paso de una posicibén a la otra
en el punto 31 de inversibn se efectiia sin ayuda motriz algu-
na, sino précticamente con arrastre de forma y de acuexrdo
con ello independientemente del estado de la via 30 de guia
y/o del rodillo 21, La inversién puede efectuarse también,
en su caso, en cualquier otro punto potestativo de la via 30
de guia con la inversién del sentido de marcha del carro 2
del evacuador, peroc se efectia agqui con arrastre de fuerza,
mientras gue en los puntos 31 de inversién con la via céncav:e
de guia la inversibén se efectia con arrastre de forma, es
decir, précticamente con mando forzoso., Debido a ello es
insubstancial en qué estado se encuentran la via de gula
y el rodillo 21, es decir, si estén secos, himedos o cubier~
t0s con una capa, tal como es posible segln las aguas resi=-

duales que se estln tTratando, - = = = @ = - - - - - - . - -

Debido a que con el dispositivo de evacuacidén mencio-
nado y con el grupo 35 de accionamiento dispuesto fuers de

la pila 1 de sedimentacldén se evita completamente la dispo-
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sicién de elementos eléctricos dentro de la pila de sedimen-
tacifn, se reduce considerablemente el peligro de corrosién
y con ello el gasto de entretenimiento., En virtud de ello,

la instalacifn de evacuacidén descrita es particularmente ade
cusds para la disposicién subterrénéa de pilas de sedimenta~
cién. Pero también en el caso de la disposicién sobre piso

la instalacién de evacuacién descrita es muy adecuada, ya que
en .este caso se reduce igualmente el coste de entretenimiento.
Ademds, en virtud de la estructura plana del carro 2 del eva-
cuador, al contrario de los puentes de evacuadores conocidos,
se consigue también en la estructura sobre piso gue no resul

ten visibles unas estructuras que llamen la atencién., - — -~ -

En las figuras 7 - 11 se han representado variantes
de la instalacién de evacuacién descrita, en las cuales el ca
rro del evacuador que funciona sobre ruedas 3 estd designado
por 2, el cual, en la disposicibén sobre piso segin las figu~
ras 7y 8, presenfa adicionalmente unos rodillos laterales 3!
de gufa, rodando las ruedas 3 del carro 2 del evacuador sﬁbre
un carril soportado en la pared de la pils 1 de sedimentacién,
no representado en el dibujo, mientras que en la disposicién
subterrénea segin la figura 9 el carro 2 del evacuador es mo-
vido en vaivén a lo largo de una viga perfilada 4 dispuesta a
lo largo de la pared y en toda la longitud de la pils de sedi

mentacidn, - = = = = & - - L - L L L e e e - -

En los pivotes 11 de los tirantes 10 con los brazos

12y 13 se encuentra fijado un soporte 42 provisto de un peso
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41, cuyo peso puede ajustarse en relacién con el eje de bascu
lacién del tirante 10, pudiéndose ajustar tanto la distancia
del peso 41 respecto al eje de basculacién del tirante 10, cg
mo también el tamafio del mismo. Con ello se puede conseguir
una compensacidén parcial o también total del peso, de manera
que el cambio de posicidén de los tirantes 10 y con ello de la

pala 25 de evacuacién se efectiz sin golpes y sin vibraciones.

El brazo superior 12 del tirante, provisto de un
dispositivo de resorte, ajustable en su longitud, cuyas piezas
enchufadas estén protegidas mediante el fuelle 17 de hermeti
cidad, presenta una colisa 43 dispuesta en una de las bridas
19, la cual se encuenira en unién de accién con un escudo su
perior 26 de evacuacién situado de modo basculable en un zé-
calo 27' del brazo soporte 7 del carro 2 del evacuador. Cuan-
do se efectia la marcha de retorno del carro 2 del evacuador,
el tirante 10 se encuentra en ls posicién mostrada con lineas
de puntos y trazos en la figura 7. Al final de la marcha de re
torno, el escudo superior 26 fijado en la barra 27, que Presen
ta un listén 26' de raspado, es levantado mediante un carril
44 de guia dispuesto por encima del nivel 40 de las aguas re-
siduales en la pared de la pila 1 de sedimentacién, porque un
rodillo 45 alojado de modo giratorio en el escudo superior 26
de evacuacién sube al carril 44 de gufa. El escudo superior 26
de evacuacién, el cual se sumerge en las aguas residuales en
la marcha de reforno y empuja las partf{culas sélidas flotantes
que se estédn formendo hacia un canal colector 46 situado den-

tro del canal 47 de desagle, es levantado delante del canal 47
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de desaglie mediante el carril 44 de gufa y conducido hasta

por encima del canal colector 46. Cuando se ha efectuado el
paso del escudo 25 de evacuacidn a la posicién de evacuacién,
el escudo superior 26 de evacuacién es mantenido por la coli~
sa 43 en la posicidén levantada, mostrads en la figura 7, por
encima del nivel de las aguas residuales. En esta posicién

se efectia mediante el escudo 25 de evacuacidén bajado hasta

el fondo de la pila 1 de sedimentacién la evacuacidn del lodo
depositado en el fondo de la pila de sedimentacién, a conti-
nuacién de lo cual, al final de movimiento de evacuacién, el
escudo 25 de evacuacién es levantado en el otro extremo de la
pila de sedimentacidn, no representedo en la figura, y con
ello vuelve a quedar libre el escudo superior 26 de evacuacién
para sumergirse en las aguas residuales. Mediante esta dispo-
sicién se consigue también para el escudo superior 26 de eva
cuacién un ajuste de posicidén accionado Unicamente por el mo

vimiento del carro 2 del evacugdor. = = = = = = = = - - - - -

Como quiera que el carro 2 del evacuador, tal como
Ya se ha mencionado, estd alojado en la ejecucién segin la fi
gura 7 en la pared de la pila de sedimentacidn, la disposi-
cidn de una viga perfilada 4 dispuesta en toda la longitud de
la pila 1 de sedimentacifn, tal como se ha representado en la
figura 9 para la disposicién subterrénea, representarfa un
gasto adicional. Para evitar dicho gasto se ha previsto por
lo tanto un carril 51 de apoyo fijado mediante soportes 52 en
el carro 2 del evacuador, en el que se apoya el tirante 10

con el rodillo 21 y que presenta convenientemente una forma
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céncava. Solamente en la zona en la que cambia la posicién
del escudo 25 de evacuacién, el rodillo 21, que para este fin
sobresale lateralmente del carril 51 de apoyo, rueda solre una
via 50 de gufa, representada mediante lineas de trazos corte-
dos, fijada & lo largo de la pared de la pila 1 de sedimenta-
cién, la cual se encuenira situada un poco méds baja que el ca
rril 51 de apoyo, con el cual por lo tanto el rodillo 21 ya
no se encuentra en contacto en esta zona. A continuacién se
efectia el cambio de la posicién del escudo 25 de evacuacién
del modo descrito, y luego vuelve a apoyarse fuera de la zona
de la via 50 de gufa el rodillo 21 del tirante 10 en el carril
51 de apoyo. En cada punto de inversién del carro del evacua-
dor se ha dispuesto una via 50 de gula relativamente corta de
esta clase. En las figuras 7 y 8, la via 50 de gufa se encuen
tra tapada por el carro 2 del evacuador, y la diferencia en la
altura entre la via 50 de gufa y el carril 51 de apoyo puede
ser en realidad mucho més pequefia que lo que se ha representa

do en las figurags 7 ¥ Be = = = = = = = = = 0 = e = = - - -~

En la figura 8 se ha representado del mismo modo que
en la figura 7 el cambio de posicién del escudo 25 de evacua-
cién, siendo iguales el escudo superior 26 de evacuacién y la
disposicién de la via 50 de gufs y del carril 51 de apoyo. La
diferencia respecto a la figura 7 estriba en que el carro 2 del
evacuador no es movido en vaivén mediante la tremsmisién 33, 36
por cable, sino mediante un accionamiento electromotriz 54, dis
puesto sobre el carro 2 del evacuador, el cual acciona las Tue

das 3 de manera no representada en la figura. El paso a la
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nueva direccién de movimiento correspondiente puede efeciuar
se en este caso mediante interruptores terminales y un mando

adecuado no representados en el dibujos = = = = = =« = = = = -

En la figura 9 se ha representado el mismo cambio
de posicién del escudo 25 de evacuacidn para una disposicién
subterridnea de la pila de sedimentacidn. El peso 41 y el es-
cudo superior 26 de evacuacidn con la via 44 de gufa %ienen
la misma configuracién que en la ejecucidn segin las figuras
7 y 8. EL cambio de posicidn del escudo 25 de evacuacién se
efectia en la zona de 1la via 31 de gufa en la viga perfilada
4, la cual se extiende en toda la longitud de la pila 1 de se

dimentacidn. — = = = = = = = - m - d - - - - - - - -

En la figura 10 se ha designado por I un depésito
de preclarificacién y por II un depdésito de postelarificacidn.
Un carro comin 2 del evacuador lleva las dos instalaciones de
evacuacién. Frecuentemente, sin embargo, se desea que las dos
instalaciones de evacuacién funcionen a velocidades diferen-
tes. Entonces pueden utilizarse sin dificultad dos carros de
evacuador separados, cuyas ruedas 3 son guiasdas en los dos
lados en las coronas 75 de los depésitos mediante carriles T72.
El coste adicional que ello exige -se necesitan en este caso
dos accionamientos y rodillos ¥y carriles para cada depdsito-
puede compensarse por las ventajas que se obtienen, las cuales
estriban en que se pueden utilizar carros de evacuador ¥y accip
namientos standard y ademds en gue cuando se produce el paro

de una de las instalaciones la otra puede seguir funcionando. -
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Es substancial para la ejecucién segin las figuras
10 y 11 la utilizacién de una unidad 60 de resorte, la cual
se describird mds adelante, que forma una parte de los brazos
superiores 12 de los tirantes 10. Debido a que los brazos su
periores 12 del tirante no tienen que alojar ya el dispositi
vo de resorte para apretar los rodillos 21 de rodadura a la
via 30 de gufa, pueden tener una forma potestativa. Asf, la
instalacidén de evacuacién del depdsito preclarificador I pre
senta brazos superiores 12 del tirante rectos, mientras que
los mismos estdn acodados en el depdsito II de postclarifica
cidén. En el depésito II de postclarificacién se encuentra dis
puesto un canal 76 de desaglle con rebosamientos 78 en forma
de dientes de sierra, el cual presenta canales longitudinales
77 que transcurren paralelamente respecto a las paredes longi

tudinales, los cuales estdn soportados sobre cénsolas 79. - -

Sin embargo, es deseable que los brazos superiores
12 del tirante no se muevan demasiado cerca de los canales
longitudinales 77, con el fin de que no perturben el rebosa-
miento del 1fquido a los canales 77 de desagle. Esto se puede '
conseguir fécilmente mediante la posibilidad de dar una forma
potestativa a los brazos superiores 12 del tirante, tal como
puede verse en la figura 10, Las unidades 60 con resorte, en
cambio, estdn dispuestas o fijadas independientemente de la
configuracién de los>brazos superiores 12 de los tirantes la~
teralmnte en el extremo superior de los mismos. Esta disposi
c¢ién presenta la ventaja, debido a que también las ruedas 21

estén dispuestas lateralmente de las unidades 60 con resorte,
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que solamente se requiere wna reducida altura de construccién
para la disposicidn de las ruedas 21 y de las unidades 60 de

resorte por encima del canal 77 de desaglies = = = = = = = = =

Ta unidad 60 de resorte se ha representado en deta
lle en la figura 11 y presenta un tubo 61, el cual puede Ser
por ejemplo un tubc cuadrado. En un lado exterior del mismo
se han dispuesto por ejemplo dos barras 64 con taladros para
tornillos representados por su lLInea central 65, mediante los
cuales puede fijarse una placa 66, la cual forma el remate
del brazo superior 12 del tirante y estd soportada mediante

un nervio 68 = = = = = = = - = = m - - o - m e e e e e - -

En el tubo 61 se encuentra alojado un casguillc 70
de seccidén transversal cuadrada con movimiento longitudinal
mediante rodillos 62, 63 de gufa, los cuales ruedan en Arbo-~
les 62'. Lateralmente en el casquillo 70 se encuentra dispues
ta de modo giratorio la rueda 21 mediante un gorrén 73 que so
bresale a través de una hendedura 74 del tubo 61. El casqui-
1lo 70 se encuentra bajo la accién de un muelle 67 de compre—
sién, el cual puede precomprimirse mediante un husillo 69 con
un cuadrado 69' en el extremo superior, que lleva un platillo
71 para muelles, alojado en una tapa 76 del tubo 61. El plati
1lo 71 para mueiles puede ajustarse mediante dos tuercas 77
de manera relativa respecto al husillo 69. La hendedura T4 es
t4 cubierta éonvenientemente,mediaﬁte un fuello 80, el cual
se encuentra fijado por una parte en el tubo 61 y por otra

parte en el gorrén T3. - = = = = = = = = = = = = = = = = ~ «

En la corona 75 de los depésitos se encuentra fijado
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un carril 72 mediante tormillos 79 a una placa longitudinal
82 anclada mediante anclajes 81 en la corona 75 de los depd
sitos. El lado inferior del pie 78 del carril forma la via

30 de gufa, sobre la que se apoya el rodillo 21 de rodadura. -

Esta disposicién de 1la via de gﬁia es pgrticularmeg
te adecuada para instalaciones sobre piso. En las-instalacio—
nes subterrineas puede anclarse conforme al sentido por ejem-
plo un perfil angular o un perfil en U en la pared del depési
to, en cuyo caso el brazo horizontal o los brazos horizonta-
les forman por una parte un perfil para guiar las ruedas 3 del
carro 2 del evacuador y por otra parte la via 30 de gufa para

log rodillos 21 de rodadura. = =~ = = = = = = = - - - -

Las ejecuciones segin las figuras 7 - 11 muestran
que es posible utilizar con reducidas modificaciones la misma
instalacién de evacuacién que se ha representado en las figu
rag 1 - 6, siendo indiferente si se trata de una instalacién
subterrdnea o una instalacibén sobre piso. Ademds se tiene 1i
bertad para utilizar para el accionamiento del carro del eva~
cuador una traccidén por cable o un accionamiento dispuesto en
el puente del carro del evacuador. Un tope 53 sirve para limi
tar el movimiento de basculacién del tirante 10, pero no funcip
na en el cambio de.posicién del escudo 25 de evacuacién, sino
que sirve meramente como seguro para que el escudo 25 de eva-
cuacién no sea levantado a mayor altura que la necesaria para

la posicién de marcha de retorno, = = = = = = = = = @ = = = = o

En las figuras 12 y 13 se ha representado una insta
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lacién de evacuacién configurada como rastrillo de agarre,
destinado para limpiar una reja 101 dispuesta en un canal 102.
La reja 101 comprende por ejemplo un numero de barras rectas,
dispuestaé a distancia entre sf, entre las cuales actia un
rastrillo dentado 103, fijado a un brazo 104. Segin la anchu
ra de los canales 102 el rastrillo 103 puede estar fijado a

dos o mds brazos 104. = = = = = = = = = - - - 4 - o oo oo

El brazo 104 est4 fijado a un 4rbol 105 de bascula
cién, el cual estd alojado en un bastidor mévil 106 con dos
ejes 107, 108 con cuatro rodillos 109 de rodadura. En el dr—
bol 105 se encuentran fijados, ademis, en un é&nguleo respecto
al brazo 104, dos otros brazos 110, cada uno deellos de dos
trozos 111, 112 de tubo desplazables telescédpicamente entre
s{, en cuyo espacio interior se encuentra un muelle 113, el
cual se apoya en un zécalo 114 de la pieza 111 de tubo ¥y en
ung tapa 115 de la pieza 112 de tubo. Lateraltente en la parte
112 de tubo se encuentra fijado un rodillo giratorio 117 con
un pivote 116 de 4rbol que lleva una pestafia 118 de rueda. Los
rodillos 109 de rodadura ruedan sobre un carril, el cual es
un perfil 120 en T (figura 13, lado derecho) o un perfil 121
en U (figura 13, lado izquierdo). EL recorrido de basculacién
de los brazos 110 es limitado por rodillos 124 cuyos pivotes
125 estén fijados en una hendedura 126 con una tuerca de aprie
te 128 en una brida 127 fijada en el 4rbol 105 de basculacién.
En vez de los rodillos 124 también puede utilizarse un gorrén
129, el cual limita el recorrido de basculacidn de los brazos

110 respecto al bastidor mévil 106. Convenientemente se utili



S5e

10.

15.

20,

25.

- 21 =

za el gorrén 129 en unién con el carril 121 de perfil en U, ¥y

el rodillo 124 en unién con el carril 120 de perfil en T. - -

Los carriles 120, 121 estdn fijados en un canal 131
en forma de U, el cual estd apoyado de tal manera sobre el ca
nal 102, que los carfiles 120, 121 transcurren paralelamente
respecto a la inclinacién de la reja 101, En el exiremo supe-
rior 132 del canal 131 se encuentra alojada una plataforma
133 con un torno eléctrico 134, en cuyc tambor 135 se encuen-
tra arrollado un cable 136 de acero, cuyo extremo esti fijado
en un tirante 138 fijado a su vez en el Arbol 105 de bascula-
cibén, pudiendo presentar este tiranite algunos teladros 139,
de manera que el extremo del cable 136 de acero pueda adaptar
se a las condiciones de servicio correspondientes. En el borde
libre de los brazoes 130 del canal i31 se encuentra dispuesta
una via 141 de guia para los rodillos 117. La via 141 de gufa
estd provista convenientemenie en su lado interior con una su
perficie lisa, por ejemplo mediante mecanizacién, recubrimien

t0 0 similar. = = = = = = - = - - . .- .- - .- e - .- - - -

La via 141 de gufa estd provista de puntos 142, 143
de inversién y de basculacidn, en los cuales se encuentran dis
puestos contactos terminales 145, 146, los cuales son acciona-

dos mediante los rodillos 117 de los brazos 110, = = = = = = —
El rastrillo de agarre funciona del modo siguiente: -

El bastidor mévil 106 es bajado mediante el torno 134

por el cable 136 por su peso propio, estando basculado el ras-
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¥rillo 103 separado de la reja 101. Cuando los brazos 110
llegan al punto 142 de inversién y basculacién, el rastrillo
103 bascula en el punto arqueado 142 de la via 141 de gufa de
bido a la fuerza de resorte de los brazos 110 y en su caso
por un peso 152 fijado en una brida 127 contra la reja-101.
Al tocar el contacto terminal 144 empieza el movimiento ascen
dente desde la posicién inferior U a la posicién B, en la cual
el rastrillo 103 se encuentra en contacto con el extremo supe
rior de la rejé 101. El movimiento ascendente continda hasta
la posicién 0, dwante la cual el rastrillo 103 levanta el ma-
terial acumulado por flotacién hasta por encima de un punto
150 de descarga y lo evacia a través de una abertura no repre
sentada en la figura en el fondo 140 del canal 131 mediante
un expulsor 151 al punto de descarga 150, el cual es por ejem

plo una cinta transportadora o un recipientes. — = = = = = = — =

En la posicién 0 el brazo 110 se encuentra en el
punto 143 de inversién y basculacién, en donde el rastrillo 103
es basculado fuera del fondo 140, lo cual es efectuado automg
Ticamente por la configuracién en el punto 143 ¥ por la fuerza
de resorte de los brazos 110, asf como, en su caso, por el con
trapeso 152. Cuando el rastrillo 103 es basculado fuera del
fondo 140 del canal 131, el rodillo 114 pasa por encima del
contacto terminal 145, y se produce la conmutacidn del motor

del torno y con ello el descenso del rastrillo 103, = = = = - =

Si por ejemplo debido a cualquier obstdculo el basti

dor mévil 106 no puede llegsr a la posicién U, se desarrolls
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el cable 136 de acero y vuelve a arrollarse nuevamente en el
lado contrario en el tambor 135, a continuacién de lo cual el
bastidor mévil 106 vuelve a ascender con el rastrillo 103 bag
culado hacia fuera. Debido a que el contacto terminal 145 no
ge ha desenclavado porque no se ha producido el contacto con
el contacto terminal 144, el bastidor mévil contimda su movi
miento hasta el interruptor terminal 146, el cual detiene el
funcionamiento de la instalacidén. Mediante esta disposicién

ge evita con la méxima seguridad una sobrecarga de piezas del

dispositivo de evacuacifn. - = = = = = = = = = ~- - - - — - -

En la figura 14 se ha representado esquemiticamente
un seguro hidrfulico 160 de posicién, el cual presenta subs-
tancialmente un cilindro 161 de carrera, cuyas cémaras de ci-
lindro estén unidas entre s a través de una védlvula 163 de
mando provista de un rodillo palpador 164. El dispositivo eg
t4 completado mediante vdlvulas 165 de retencién de mariposa

y un depbsito 166 de reserva. —= = = = = = = = = = = - = - - ~

El seguro 160 de posicién sirve para mantener el
aparato de evacuacién en la posicién de evacuacién o de mar-
cha en vacfo. Para este fin se fija el cilindro 161 de carre
ra al aparato de evacuacién entre el bastidor mévil y las par
tes basculables dispuestas en este dltimo. En las figuras 12
y 13 ello se ha representado esqueméticamente. El véstago 162
de &mbolo estid alojado por ejemplo de modo basculable en el
pivote 116 del brazo 110, mientras que el cilindro 167 estd
alojado igualmente de manera articulada en los &drboles 107 o

108 del bastidor mévil 106. En los puntos de inversién del
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aparato de evacuacidén el rodillo palpador 164 de la vélvula
163 de mando es apretado de tal manera que las dos cédmaras del
cilindro se encuentran cortocircuitadas y el aparato evacuador
puede efectuar su movimiento. Tan pronto como el bastidbr mé-
vil sale del punto de inversién queda liberado el rodillo pal
pador 164, debido a lo cual se bloquean las cédmaras del cilin
dro, de manera que el aparato de evacuacién queds asegurado

en la posicidén correspond;ente. Las vdlvulas de retencién de
mariposa deben evitar que se produzcan golpes al paso del apa
rato de evacuacién desde una posicién a la otra, mientras que
el depésito 166 puede cubrir ligeras pérdidas por fugas. EL
seguro 160 de posicién puede utilizarse en todas las instala-

ciones de evacuacién de la clase descritg. = = = = = = = = = =

N O T A -

Se declaran de novedad y propiedad para Espafia, sus

REIVINDICACIONES

1.~ Perfeccionamientos en las instalaciones de eve-
cuacién para plantas de depuracién y de élarificacién de aguas
residuales, particularmente para descargar los materiales que
Se acumulan en las plantas, como lodo, prarticulas sélidag o si
milares, que presentan un bastidor mévil que se puede mover en
vaivén sobre una viz con un aparato evacuador, el cual ocupa
una posicidén de evacuacién en una direccién de novimiento y una

posicién de marcha en vacfo en la otra direccién de movimiento,
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caracterizados porque el aparato (25, 103) de evacuacién estd
alojado de modo basculable mediante un primer brazo (13, 104)
en un &rbol (9, 105) soportado en el bastidor mévil (2, 106),
gsoportando el primer brazo el aparato (25, 103) de evacuacién
y estando unido de modo fijo con un segundo brazo (12, 110)
de longitud ajustable que presenta medios eldsticos (18, 67,
113), el cual est4 soportado sobre una v{a (30, 50, 141) de
gufa que transcurre a lo largo de la via (72, 120, 121) de ro

dadura,. = = = = = = - - = = = == - o= - - ===

2,- Perfeccionamientos segin la reivindicacién 1,
caracterizados porque el segundo brazo (12, 110) presenta dos
tubos (15, 16, 111, 112) que se deslizan el uno deniro del
otro, de los cuales uno de ellos estd apoyado mediante un ro-
dillo (21, 117) de rodadura en la vi{a (30, 50, 141) de guia
y se encuentra dispuesto en el interior de los tubos un muelle

(18, 67, 113) de compresién precomprimido. - = = = = = = = - =

3.— Perfeccionamientos segin la reivindicacién 2,
caracterizados porque los tubos (15, 16) estdn limitados me-
diante una limitacién (22, 23) de carrera en su desplazamiento

relativo entre sf. - - = = « - i

4.~ Perfeccionamientos segin la reivindicacién 1,
caracterizados porque la via (30) de gufa presenta una forma
céncova en los puntos (31, 142, 143) de inversién del carro

del evacuador o del bastidor mévil (2, 106)s = = = = = = = = =

5.~ Perfeccionamientos segin la reivindicacién 1,
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caracterizados porgue el carrc (2) del evacuador puede mover
se en vaivén mediante un grupo (35) de accionamiento situado
fuera de la pila (1) de sedimentacién a través de una trans-

misién envolvente (36), por ejemplo una transmisién por ca-

6.- Perfeccionamientos segin la reivindicacién 1,
ceracterizados porque en el segundo brazo (12) se encuentra
dispuesto un escudo superior (26) de evacuacién, el cual es
mantenido en posicién levantada por el segundo brazo (12) du

10.  rente la posicién de evacuacidén del escudo inferior (25) de

evacuacifn, — = = = = o m - e e m e e - - - e e e = o o -

7.- Perfeccionamientos segin la reivindicacién 1,
caracterizados porque en los brazos (12, 13, 104, 110) se en

cuentra dispuesto un peso (41) a distancia del 4rbol (9, 105).

15. 78.- Perfeccionamientos segin la reivindicacién 7 u
8, caracterizados porgue el escudo superior (26) de evacuacién
estd alojado de modo basculable en un brazo soporte (7) del
carro (2) del evacuador y est4 guiado en una gufa (44) dispues '
ta a lo largo de las paredes laterales de la pila (1) de sedi

20. mMentacifn. = = = = = = - - . - e - C e e .. m - - — - -

9.~ Perfeccionamientos seg¥n la reivindicacién 1,
caracterizados porque la via (50) de guia solamente se extien
de en una parte de la longitud de la pila de sedimentacién,
por ejemplo en la zona de los puntos de inversién de marcha del

25, carro (2) del evacuador, y el carro del evacuador presenta un
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carril (51) de apoyo, el cual forma fuera de la zona de la via

(50) de gufa el apoyo para el segundo brazo (12). - = - = ~ -

10.- Perfeccionamientos segin la reivindicacién 9,
caracterizados poraue la via (50) de gufa y el carril (51) de

apoyo presenten una forma céncavae = = = = = = = = = = = ~ = =

11.- Perfeccionamientos segin la reivindicacién 1,
caracterizados porque el segundo brazo (12, 110) se apoya a
través de una unidad (60) de resorte dispuesta lateralmente

en la via (30) de gufa mediante un rodillo (21) o similar. - -

12.~ Perfeccionamientos segin la reivindicacién 11,
caracterizados porque la unidad (60) de resorte presenta en
el extremo superior del segundo brazo (12) un tubo (61) fija-
do al mismo, por ejemplo un tubo cuadrado, dentro del cual se
encuentra un casquillo (70) que se mueve dentro de guias o alg
jemientos (62, 62%, 63) que aloja un muelle (67) precomprimible
mediante medios (69, 71) de compresién y que lleva el rodi-

1lo (21) de r00a0UrB. — = ~ = = = = = = = = = = = = = = = = ~ =

13.- Perfeccionamientos segin la reivindicacién 1 u
11, caracterizados porque el lado inferior de un pie (78) de

carril forma la via (30) de gufa para el rodillo (21) de roda

14.~ Perfeccionamientos segin la reivindicacién 1
con un aparato de evacuacién configuradc a modo de rastrillo,

caracterizado porque en el bastidor mévil (106) o en el &rbol
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(105) de basculacién actda una traccién (136) por cable, cuyo
accionamiento (134) est4 dispuesto en el extremo superior del

carril (120, 121)s = = = = = = = = = e o = - - m - - - - -

15.~ Perfeccionamientos segin la reivindicacién 1,
5. caracterizados porque los carriles (120, 121) que forman la
via de rodadura y la via (141) de gula estédn dispuestos den-

tro de un canal (131) en forma de Us - = = = = = = = = = = = =

16.~ Perfeccionamientos segin la reivindicacién 1,

caracterizados porque a los puntos (142, 143) de inversién
10. y de basculacidén de la via (141) de gufa se encuentran asig-
nados contactos terminales (144, 145, 146) que actdan con jun

tamente con el segundo brazo (110)e — = = = = = = = = = = ~ =

17.- Perfeccionamientos segdn la reivindicacién 1,
caracterizados porque se ha dispuesto un seguro (160) de posi
15. cién que aprovecha el movimiento relativo de los brazos (12,
13, 104, 110) respecto al bastidor mévil (2, 106), el cual
puede anularse en los puntos (31, 142, 143) de inversién me-

diante medios (163, 164) de mMaNd0, = = = = = = = = = = = = o —

18.~ "PERFECCIONAMIENTOS EN LAS INSTALACIONES DE
20.  EVACUACION PARA PLANTAS DE DEPURACION Y DE CLARIFICACION DE
AGUAS RESIDUALES"e = = = = = = — = ;e e ;e m o oo e e e =

Todo ello conforme se describe ¥y reivindica en la

presente memoria que consta de veintinueve hojas foliadas y me-

>
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canografiadas por una sola de sus caras y de catorce figuras

gue la ilusgtran.

BADRID, & SET. 1973
A M. CURELL suRoL
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