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PATENU&}E18442
INVEDNECION

a favor de COMERCIAL ESPANOLA PARA LA DIWSION INDUSTRIAL,

S.A., entidad espafiols, domiciliada en Tarrase (Barcelona),
Calle Doctor Calsina, 298, por "SISTEMA FLUIDODINAMICO PA-
RA EL £CIONAMIENTO DE LA MESA PORTA-AROS EN MAQUINAS CON-

Int, CL%__00LY 1

TINUAS TE HILAR",

= a LTt N,

MEMORTA DESCRIPTIVA

Bl accionamiento de la mesa porta-aros de las
médquinas continuas de hiler, uwtilizadgs en la hilatura
de materias textiles diversas, se lleva g cabo normalmen-
te por medio de dispositivos mecédnicos o electromecédnicos
que, a pesar de su uso generalizado, no dejan de tener
ciertw® inconvenientes, entre los que se puede mencionar,
a titulo de ejemplo, su complicacidn estructural y expo-
gicidn a desgastes naturales, y la complejidad de cual-
gquier Operécién de ajuste necesaria,

Por otra parte, la creciente demanda de unsa ma-
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yor productividad, crea la ﬁecesidad de una mejors en los
ciclos de trabajo de las méquinas indicadas, en el senti-
do de reducir los periodos de reparacidén y revisidn o
puesta g punto pars realizar un trabajo determinado.
. La presente invencién tiene por base la tarea
de llensr esta laguna y su objeto es un nuevo sistema de
accionamiento de la mesa porta-aros en mdquinas continuas
de hilar, de funcionamiento fluidodindmico, éleodindmico
en el caso due se describird a titulo de ejemplo, y me-
dianye el cual se reduce de manera sSensible los inconve-
nientes mencionados. |
En el sistemg de acuerdo con la invencién la
mesg porta-aros de la méquina combtinus de hilar estd co-
nectada con el vdstago de pistdén de un primer cilindro
accionador de doble efecto que se halla unido cinemdtica-
mente con un segundo cilindro de doble efecto, éuyo vés—
tago de pistén estd unido, a su vez, a una parte fija de
le méguina, edando las cémaras de trabajo de los dos cilin-
dros conectados con una fuente de fluido de presién por
intermedio de sendos grupos de servovélvulas, maniobrados
de manera que los correspondientes al primer cilindro eccio-
nador accionan éste para proporcionar la carrera alterna-
$iva del porta-aros, en tanto que los correspondientes al
segundo cilindro accionador son gobernados de maners que
accionan éste para proporcionar la elevacidn de dicho porta-
aros, estando el conjunto de grupos servovél&ulas subordina-

dos a medios de control relacionados con los mecanismos

de la continua para llevar a cabo un ciclo completo de
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formacidn de una husada.
En una forma preferide de la invencidn la uniébn

cinemdtica entre los dos cilindros de doble efecto estéd
constituida por una conexién rigida, de forma gue ambos
forman un solo cuerpo y el primero de ellos sigue exgo—~

tamente los desplazamientos del segundo.

Asimismo de acuerdo con la invencién y desde

un punto de viste mds especifico, las dos cémaras de

. trabajo del primer cilindro accionador de doble efecto

estdn conectadas con una fuente de fluido a presién y

una descarga por inbermedio de una servoviélvula inverso-
ra, pilotada por medios de control que comprenden fina-

les de carrera dispuestos para interrumpir el funciona-
miento slternativo en respuesta a la llegada del primer
cilindro accionador a uno u otro de sus extremos de ca-
rrers de elevacidn., Estos medios de control pueden es-

tar constituidos poruna segunda servovdlvula inversora, cuyas
salidas se encuentran unidas a los cilindros piloto de

la primera vélvula y cuyas entradas estin conectadas en
paralelo con las de la misma, estando conectados los
cilindros pildto de esta segunda servovdlvula unidos con
las salidas de la primera por intermedio de sendas vél-
vulas de final de carrera interruptoras, de posicidn abier-
ta o comunicante en reposo. Este grupo de servomando es

pilotado, preferiblemente, a través de wna electrovilvula

dependiente del funcionamiento de la mdquina de hilatura,

De acuerdo con otrg caracterfistica de la inven-

cibn el grupo servovdlvula correspondiente al segundo
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cilindro accionador de doble efecto, estd constituido
por una electrovdlvula inversors de tres posiciones y
dos dreuitos, cuyas salidas estdn unidas a cdmaras res-
pectivas de dicho eilindro gccionador en tanto gue sus sn-
tradas estan conectadas a una fuente de fluido & presidn
¥y a una descarga, provista de una posicién central de in-
terrupcidn y cuyos solenoides piloto estdn escitados
por medios eléctricos que dependen del funcionamiento
de la méguina de hilatura, para proporcionar los movimien-
tos de elevacidn y descenso genersgles de la mesa porta-a-
ros. Por otra parte, una de las cdmarss de trabajo de es-
te cilindro ecionador se halla conectada con una bomba
de fliido, conectada con un accionador de fluido a presién
que, & su vez, se halla subordinado a medios de control
que son accionados en uno de los extremos de carrera del
pistén del primer cilindro accionador, para proporcionar
la elevacién progresive de la mesa porta-aros.

Los dibujos adjuntos muestran, a titulo de ejem-
plo no limitativo del alcance de la presente invencién y
en representaciones esquemdticas, una forma preferida de

llevarla a la prictica.

En dichos divujos, la figura 1 es una esquema
funcional genersl del conjunto del sistema en una versién
§leodindmica con pilotaje en parte 8leodindmico y en par—
te eléetrico; las figuras 2 a 7 muestran diversas fases
de la formacidén de una husada con el empleo del circuito

de la fimra primera; la figura 8 es uh diagrama que remu~
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me las fases detrabajo representadas en las figures ante-

riores, en funcidn del tiempo, y la figure 9 representa,

en perspectiva esquemdtica, una disposicidn prdctica del

grupo accionador §leo~dindmico gue forme parte del circui-
5e to de la figura primera, en relacién con mecanismos asocia-

dos de la maguina continua de hilar.

En lag figuras 1 y 9 se ha representado un gru-
po accionador fleo-dindmico, indicado con la referencia
general -l1- y que comprende dos cilindros de doble efecto

10, -2 y 3~ con pistones - 4 y 5= que definen en ellos sendos
pares de cdmaras -6 y 7-y -8 y 9-, estando estos pisto=-
nes unidos a véstagos de pistén respectivos -10 y 11~
que sobresalen por log extremos mds alejados de dichos
cilindros, El véstago =ll~ estd articulado mediante el

15, eje =12~ g goportes ~13- que se hallan unidos rigidsmen-
te & una parte fijs -l4~ de la méquina. El véstago -10-
tiene unido el extremo de una cadena -l5- que se enrolla
sobre lapolea -16-, Esta polea se encuentra fijada sobre
el 4rbol -17-, montado sobre cojinetes fijos a la miquina

20, ¥y al que también son fijas las poleas -18, 19 y 20-, por-
tadores de las cadenas de suspensidn y acclonamiento de los
dispositivos antibalébn, guishilos y mesa porta-aros, respec—
tivamente -21, 22 y 23~,

Los dispositivos indicados, adecuadamente guia-—

25. dos en la méquina, en realidad penden de dichas cadenas,
de forma que el peso del conjunto tiende a mantener ex-

tendido el grupo acciomador -l-, y , dentro de éste, son
cémaras de presién positiva la superior, -6-, del cilindro
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-2= ¥y la inferior -9-, del dlindro accionador -3-,

Los indicados cilindros son accionados por me-
dios 4leo-dindmicos que se describiri mds adelante, desde
un grupo convencional, alimen.ador de aceite a presidn
¥ que comprende la bomba ~24~ accionada por el motor
-25~ y los accesorios usuales como filtros de acpiracidén
y descarga -26 y 27-, y un regulador de presién de sumi-
nistro -28-, conectado entre los conudctos de presién y
descarga -29 y 30-, El manémetro -31- permite conocer
en todo momento la presién de trabajo déla instalacidn.

Los conductos -29 y 30- llegan, por una parte
por los pasos =32 y 33- a las entradas de una electrovil-
vulae inversora -34~ de tres posiciones y dos drecuitos,

y, por la otra, el =30~ a la entrada de una eleckrovil-
vula interruptora -35- a través de un regulador de caudal
-36=, en tanto que el -29- se prolonga en el rebosadero
~37- que llega hasta una cdmara o depdsito de aceite -~38-
que forma parte del grupo accionador -l- y cuyo objeto
serd descrito més adelante.

Le vélvula inversora -34- tiene una posiéién
de interrupcién central, de menera que puede ser puesta
en.cualqﬁiera de sus posiciones de paso inversas por
excitacidn de sus solenoides respectivos -39 y 40-. Las
dos salidas de esta vdlvula tienen unidos los conductosv
-41 y 42- que desembocan en las cédmates -8 y 9-, respec-
tivamente, del cilindro de elevacidén -3-. Estos conductos
tienen reguladores de caudal ~43 y 44~ y dos vdlvulas de

retencidén -45 y 46-, que abren en el sentido de alimenta-
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cidn de la cfmare de cilindro respective y se hallan in-
terenclgvadas g través de los pasos -47 y 48~ de maners
gque cada una de ellas es anulada (mantenida sbierta) cuando
recibe presién la otra. Curso abajo del regulador de cau-
dal -43- se encuentra un limitzdor de presidén de final

de carrera, ~49-, que descarga en el conducto -33- de re-
torno al depdsito general de aceite,

La lectrovdlvula -35- es de dos posiciones y
un circuito, con retorno eldstico y accionada por un solo
gsolenoide =50-., De su galida parte el conducto ~51- que
ge bifurca hasta uvna de las entradas de cada una de sen~-
das vdlvulas inversoras de dos posiciones y dos circuitos,
indicadas con las referencias ~52 y 53- respectivamente;
las otras dos entradas de estas vdlvulas estdn unidas me-
diante los conductos -54 y 55- con el conducto de retor-
no -37-.

Las salidas de la servovilvulas §leo-dindmica
~-52~ estdn unidas mediante los pasos -56 y 57- con las
cédmaras -6 y T-, respectivamente, del cilindro de accio-
namiento alternativo -2-; las salidas de la servovdlvula
~53-, asimismo 4leo-dindmica, estén unidas por los conduc-
tos -58 y 59- con los cilindros piloto -6Q y 61- de la
servovélvula -53- estdn conectados con los pasos =56 y 57=
a través de conductores -64 y 65- en los que se hallan
intercaladas sendas vdlvulas interruptores - 66 y 67-.
en versidn de final de carrera y que proporcionan la con-

dicidn depaso en la posicién de reposo, no accionada. Exis~

ten finalmente los estranguladores -68 y 69- en derivacién
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con los cilindros piloto =62 y 63=, cuya misisén se deduw-ci-
rg de la descriﬁcién del funcionamiento del sistema.

Los finales de carrvera -66 y 67- se hallan mon~
tados, en relacibén con la mess porta-aros, u otra parte de
la méquina que se mueve sinadnicamente conella, demanera
que son accionados en los extremos de la carrera de la mig-
ma, a fin de anular el movimiento alternativo del cilindro
-2- en estgs posiciones.

El funcionamiento del sistema descrito puede
ser explicado como siguet

Se supone que la miquina continua de hilar se
encuentra pareda en ung fase correspondiente al paro to-
tal, o sea, en la posicién de antes de empezar un ciclo
de formacidn de una huseda. El grupo generador hidrdulico
~24/25- se encuentrs parado; las vdlvulas =34 y 35- en
las posiciones de interrupcidén representadas en la figura
1; las vélvulés -52 v 53— se encuentran en las posiciones
opuestas a las representadas, y los pistones -4 y 5- se
encuentran en los extremos inferiores de sus cilindros res-
pectives -2 y 3-. Por consiguiente, la mesa porta-aros
-70~ se encuentra, respecto de las plas de hilar -71-,
en su posicidn mds baja, correspondiente al punto origen
de la gréfica representada en la figura 8, que representa
el movimiento combinado de la mesa porte~aros como compo=-
sicidn de log dos movimlentos proporcionados por los cilin-
dros -2 y 3-; la linea gruesa representa el movimiento de
elevacidén a cargo del cilindro -3-, en tanto que la linea

més fina pepresenta el movimiento alternativo, producido



por el cilindro -2-, Se supone, por otra parte, que
la méquine comprende una dispodidicdén de circuito e~
léctrico convencional, fécilmente imaginable, que per-
mite realizar las funciones que se describird.

5. Ung sefial manual, emitida mediante el pulsg-
dor eléctrico de puesta en marcha de la mdquina, pone
en funcionemiento la central Sleo-dindmica ~24/25-de
forma que en el conducto ~30- se tiene aceite a presidn
regulada mediante el ajute del dispositivo -28-, que

10. devuelve al depdsito general de la instalacidn hidrduli-
ca el achite no consumido, Al mismo tiempo excita el
solenoide =40~ de la electrovilvula -34-, deforma que
dsta pasa a la posicidn inversa o de pasos cruzados, El
aceite que llega del conducto =30~ por el =33~ pasg a

15. la lfnea -42- atravesando libremente la vdlvula de re-
tencidn -46~ y la vdlvula de retencidn del regulador de
caydal ~44-; al mismo tiempo, por el conducto -48- en-
clava en la posicidn abierta la vdlvula de retencidn +45-
de la 1lfnea =41-, E1 aceite que llega a la cédmara =9-

20, del ecilindro -3~ desplaga hacia abajo el conjunto de ci~-
lindro asccionador -~l-; el aceite contenido originalmente
en la cdmara -8~ del mismo cilindro -3- vuelve al depé-
gito de reserva de la instalacidén por la linea -41-, atra-
vesando el regulador de caudal -43-, que condiciona la

25 velocidad de ascenso del porta-arosm la vilvula dereten-

cién -45-~, mantenida abierta, y el paso correspondiente

de la vilvula -34~-, hacia los conductos -32 y 29-,
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Fl descenso del cilindro accionador -1- se
traduce en la elevacidn del porta-aros -T70-. Un final
de carrera eléctrico, situado a la alturs deseada, &85
acclonado por dicho porta-aros y pone en marcha el mo-
tor de la continua cuando se alcanza la altura de prin-
cipio -MI- (figura 2). Al mismo tiempo interrumpe la
excitacidn del solenoide -40-, de forma que la electro-
vélvula pase a la posicidn de interrupcién representada
y el cilindro ~3- queda blogueado positivamente a la al-
ture alcanzada. La misma maniobra excita el solenoide
-50- de la elecirovdlvula -35-, que pasa & la posicidn
abiertg o de conduccidn, de forma que el aceite a pre-
g8ién del conducto ~30- pasa por el regulador de caudal
-36= y la vilvula -35- a la lineg -51- de alimentacidn
del sistema hidriulico productor del movimiento alterna-
tivo de plegado, del porta-aros.

Como que las vilvulas -52 y 53~ se encuentran
en las posiciones opﬁestas 8 lag representas en la figu-~
ra 1, el #eite pasa, por una parte a través de la vil-
vula -53-, al conudeto =59~ y al cilindro piloto -61-
de la vdlvula -52- sin producir ningin efecto ya que ég-
te ya se encuentrg accionada, y por la otra parte, a
trav'es de la vdlvula -52-, al conducto -56- y la céma-
ra superior =6- del cilindro =2-. Dado que el pistén
-4- de este cilindro ya se encuentra en su posicidn 1{mi-
te inferior, no puede ser accionado y la presidén de acei-
te actfia, a través del conducto ~64~ sobre el piloto

~62~ de la vélvula -53-, &volviéndola & la posicidén repre-
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sentada. Ahora el aceite a presidn pasa, a través de la
vélvula -53- al piloto =60~ de la vilvula -52-, que tam-
bién es colocada en la posicidn visible en la figura 1,
y a través de esta dltima vélvula al copducto ~57- y

la cédmara inferior -7- del cilindro -2-, El pistén -4-
es desplazado hacia arriba de forma que el porta-aros
realiza el primer movimiento de descenso alternativo,
representado por el segmento -72- en la figura 8. Cuan-
do el pistén -4- llega a su punto muerto superior, la
presidén de trabajo actda a través del conducto -65- so-
bre el piloto =83~ de la servovdlvula -53- y pone é&sta
en la posicién de paso directo; el aceite es mandado,
ghora, por esta vdlvulas -53- y el conducto -59-, al pi-
loto =61~ de la servovélvula -52-, que es colocada en

la posicidn depasos inversos, de forma e se invierte

la circulacidn del aceite y el pistdn -4- indica otro
novimiento de descenso, correspondiente a la elevacién
del porta-aros -70-~ de acuerdo con el segmento -T73- de la
figura 8.

Egte ciclo de movimiento alternativo se repe-~
tirf{s indefinidamente de no mediar otra accién de mando,
De hecho, a cada extremo inferior de la carrers del pis-
tén -4-, un contravdstago -74- de que estd provisto éste,
acciona un final de carrera hidriulico ~75- , de posicién
cerrada en reposo e intercalado entre el recinto ~38- y
la cédmars -76-~ de un cilindro accionador ~77-; la otra

cémara, -78-, de este cilindro se halla conectada median-

te un conducto -79~ con el conducto -30- de aceite a pre-
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sibn, de forma que el pistén -80- de este cilindro de lg
bomba regulable -8l-, que toma aceite del recinto -38-

¥ lo mends por el conudcto -82- g la cémara -9- del ci-
1lindro elevador -3-, de acuerdo con el segmento -84~

de la figurs 8.

En estos movimientos alternativos, realizados
en la posicidn baja del porta~aros -T70-, la cadeng ~15-
(figura 9) se encuentra parcialmente enrollada sobre la
leva de formacidn. -85~, de forma que a partir del tiem-
po ae arranque -7l- y durante el tiempo -fe~, la ampli-
tud de los movimientos alternativos, que se inicisn con
el valor -MR~-, va creciendo paulatinamente y de acuerdo
con el perfil de la leva -85~ se va foruando la base de
la husada como ée aprecia en la figura 3, Segln sea la
leva indicada, se podrd variar la forma de dicha base
como se deduce de la figura 4, donde se hg indicado con
lineas distintas tres tipos de formsciones.

El movimiento alternativo del cilindro -2- se
prolonga, pues, durante el tiempo -T2-. Durante el tiem~
po -Té&~ el porta-aros ha subido la altura -FC-, a partir
de la cual sube la altura -RN-, correspondiente a lalon-
gitud final de la husada (figura 5), en cuya fase realiza
1z parte cili{ndrica del devanado. En el \ltimo ascenso
del porta—aros queda accionado el final de carrera -66-,
interrumpiendo la comunicacidn entre el piloto -62~; qe
efectuaria el siguiente movimiento de inversidm, y el
conducto -56-, se forma que el portas-aros alcanzs la al-

tura ~86~ (figuras 6 y 8). Al mismo tiempo, un final de
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carrera eléctrico desexcita la vélvula -35-, que pasa

a la situacidn decorte representada y suprime totalmente
el movimiento alternativo, poniendo también en marcha
un temporigzador que mantiene el sistema eén este estado
durante el tiempo -T3-, mientras la miquing de hilar
funciona pare formar una reserva de punta indicada con
la referencia -87- en la figura 7.

Cuando se ha formado la reserva de punta, trans-
currido el tiempo -T3-, una nuevs sefial eléctrica, obten-
nida de los sistemas generales de la miquina de hilar
excite el piloto -39~ dela electrovidlvula conmutadora
de tres posiciones ~34- y pone ésta en la condicidn
de paso directo. De acuerdo con ello, el acéite a presidn
del conducto -33~ pasa al conducto —4l-, franques la val-
vula de retencidén ~45- y-la derivacidén del regulador de
caudal -43-, para llegar a la cémsra superior-8- del ci-
lindro -3-, de forma ae el conjunto -l- se eleva hacien-
do descender el porta-aros durante el tiempo -T4-, trans-—
currido el cual se deja girar la miquina durante el tiem~
po -T5~ para formar unas vueltas de plegado, El ciclo
queda terminado y la miquina se para automfticamente,

En la fase de trabajo que se acaba se descri-
pir la presidn curso arriba de la vilvula de retencidn
-45- mentiene abierta, por el conducto =47-, la vdlvyla
de retencidén -46-, a través de la cual se ha de realizar

el retorno del aceite de la cédmars -9~ del cilindro -3-.
Se hag omitido intencionsdamente, con miras

a le sencillez, la descripcidn detalada de los diver-
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gos circuitos de retorno que, porotra parte, se dedu~

cen fécilmente de la figura 1. Cabe hacer notar, con

todo, que los dos reguladores de candal ~-43 y 44~ son acti~
vosm precisamepte, en las fasés de retorno para gober-—

nar las velocidades de los movimientos de descenso y e=-
levacidén del porta-aros,

Dentro del slcance dela presemteinvencidn son
posibles algunas variantes, Por ejemplo, los dos pilo-
tos -60 y 61~ de la servovdlvula -52- podrfan ser sole-
noides eléetricos, y la vdlvula de mando -53- ser subs-—
tituida por un conmitador inversor eléctrico accionado
por presidn mediante pilotos equivalentes a los -62 y
63~, en cuyo caso se podris suprimir la electrovdlvula
-35-, Otras combinaciones de agccionamientos hidréulicds
y eléctricos resultardn iguaslmente evidentes para el $8¢
nico,

Por 1o demds, serdn in@epéndientes del alcan-
ce de la presente invencién los detalles accesorios y
demds caracter{sticas constructivas no esenciales empleg
das en la puesta en préciica de la misma, tales como los
tipos de componentes hidrdulicos o elécpricos, por que-
dar todo ello comprendido dentro del espiritu de las si |
guientes reivindicaciones.

-, e
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NOTA

Se reivindica como objeto delapresente pa-
tente de invencidn:

1. Sistems fluidodindmico para el accionamien
to de la mesa porta-aros de lags miquinas continuas de
hilar, caracterizado esencialmente por el hecho de que
el referido porta-aros sé& halla conectado con el vés-
tago de pistén de un primer cilindro acionador de do-
ble efecto, unido cinemdticamente con un segundo cilin-
dro mccionador de doble efecto cuyo vastago de pistén
estd conectado, a su vez, a una parte fija de la mdqui-
nade hilatura, estando las cdmaras de trabajo de los
dos eilindros conectados con una fuente de fluido a pre
gidn por intermedio de gendos grupos de servovilvulas,
meniobrados de manera que los comrespondientes al pri-
mer cilindro accionador gobiernan éste para proporcio=-
nar la carrera alternativa del porta-aros, en tanto gque
los correspondientes al segundo cilindro accilonador son
gobernados de manera que accionan éste para proporcionar
los movimientos de elevacibén de dicho porta-aros, estan-
do el conjunto de los grupos servovidlvulas subordinados
a medios de control, relacionados con los mecanismos de
la continua para llevar a cabo un ciclo completo de forw-
macién de unaa husada.

2. Sistems fluidodindmico para el accionamien

to de la mesa porta-aros én miguinas continuas de hilar,
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de acuerdo con la reivindicacidn 1, caracterizado e-
sencialmente porel hecho de que la unidn cinemitica
entre los ®s cilindros de doble efecto estd constltui-
da por una conexidn rigida, deforma que ambos combitu-

yen un solo cuerpo y el primero de ellos sigue exacta-

mente los desplazamientos del sgundo.

3. Sigtema fluidodindmico para el accionamien
to de la mesa porta-aros en mdquinas continuas de hilar,
de acuerdo con la reivindicacidn 1, caracterizado esen-
cialmente porel hecho de que las dos cémaras de trabajo
del primer cilindro mcionador de doble efecto estdn co-
nectadas con una fuente de fluido a presidn y con una
descargs por intermedio de una servovilvula inversora,
pilotada por médios de control que comprenden finales
de carrera dispuestos pars interrumpir el funcionamien-
to alternativo en respuesta a la llegada del primer ci-
lindro accionador a uno a otro de sus extremos de ca-
rrera‘de elevacidn.

4, Sistems fluidodindmico para el accionsmien-
to de la mesa porta-aros en méquinas continuas de hilar,
de acuerdo on lag reivindicaciones 1 y 3, caracterizado
esencialmente por el hecho de que los medios de control
de la servovilvula inversors, cuyas salidas se encuen-
tran unidas a los cilindros piloto de la primera vél-
vuka y cuyas entradas estdn conectadas en paralelo con
las de la misma, estando los cilindros piloto de esta
gegunda servovélvuls conéctados con las salidas de la
primera por intermedio de sendas védlvulas interruptoras

de final de carrera, de posicidén abierta en reposo.
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5. Sistema fluidodindmico para el acciona-
miento de la mesa porta-aros en miquinas continuas de
hilar, de acuerdo con las reivindicaciones 1, 3 y 4
oaracterizado esencilmente por el hecho de que este
grupo de servomando €s pilotado a través de una elec-
trovilvula interruptora que es excitada por medios e~
léctricos‘dependientes del funcionamiento de la méqui-
ng de hilatura.

6., Sistema fluidodindmico para el acciona~
miento de la mess porta—-aros en miquinas continuas de
hilar, de acuerdo con la relvindicacién 1, caracteriza-
doegsencialmente por el hecho de gque el grupo servovdl-
vula correspondiente al segundo ¢ilindro sccionador de
doble efecto, estd constituido por una electrovdlvula
inversore de itres posiciones y dos circuitos, cuyas sa-
lidas estén unidas a cémaras respectivas de dicho cilin-
dro accionador, en tanto que sus entradagestan conectadas
a ung fuente de fluido a presién, y a una descarga, es
tando la vdlvula provista de wna posicidén central de in~
terrupcidn, y sus solenoides piloto excitador por medios
eléctricos que dependen del funcionamiento de la méquina
de hilaturea, para proporcionar los movimientos de eleva~
cibn y descenso genersles de la mesa porta~aros,

7. Sistema fluidddindmico para el accionamien-
to de la mesa porta-aros en miquinas continuas de hilar,
de acuerdo con las reivindicaciones 1 y 6, caracterizado
esencislmente por el hecho de que una de las cdmaras del

cilindro accionador para los movimientos de elevacién y
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descenso generales se halla conectada con una bomba
de fluido, maniobrada porun accionador de fluido a
presidén que, a su vez, se halla subordinado a medios
de control que son accionados en uno de los extremos
5. de carrera del pistén del primer cilindro accionador
de doble efecto, a los fines de proporcionar la ele-
vacién progresiva de la mesa porte~aros.
8, Sistema fluidodindmico para el accionamien-
to de la mesa porta-sros en miquinas continuas de hilar.
10. Lg presente memoris descriptiva consta de
dieciocho hojas foliadas escritas a miquina por una sola
cara.

Barcelona, 23 de agosto de 1973

COMERCIAL ESPANOLA PARA IA
DIFUSION INDUSTRIAL, S.A,




E3790/5

COMERCIAL ESPANORA PARA LA DIFUSION INDUSTRIAL, S.A.

CINCO HOJAS
HOJA Ne 1

*'32“?\ 35\ a8/
/! l{g%u 75| 7
| ﬁ [74
9 uﬁ77~-;;§ﬂ%_ ,
] |
> s / 75[%:—674
so||176 7 57
{ &1 52
79 :54}451150
| / —
'S Ao -
: 65759 53
| 69*\#“““
I ] } /;5'
55
42 < T =
ar T l ] §ED 1 ol |
i A 35
] | .
57 | s |
! >

]

[pe——

!

¢ Ba.rcelona 23 de agosto de 1,
aes 2 = ag 973

pﬁ“’ﬁ-wﬂ—



CINCO HOJAS

HOJA Ne 2

COMERCIAL ESPANOLA PAKA L& DIPUSION INDUSTRIAL, S.4d.

3 !
\Y

-

—

LA /

()
7
(o3}
—
@
e
O
+
]
2
i
5\
O,
a .
Q.
— d
D
m.
m

000

"
g
p

&

A *

\\\ \ fs

dos

&

Slo6le=



23790/5

0 l—\&&\ //'/"C';{ FC~ ﬁ
87

m
J
FIG. 7

{ +
[ Ve——— v

Y swevemmr 2 —

i I

Barcelona, 23 de~agosto 1.97
//ﬁﬁfl.Pomr;

)

N— % e

-~ B
SN



e3790/5

COMERCIAL ESPANOLA Ps A LA DIFUSI’ON INDUSTRIAL, S.A . CINCO HOJAS
HOJA N2 4 -

F1G & .

77 7z 3 | /4 |75

Barcelona,-23—de-agosto de 1,973
P L PONT

S~ me

P e e N




COE.RCIAL uSTAOLA TARA 1A DIFUSISL INDUSTRIAL, S.A. CINCO HOJAS

Hoca 1e 5

Barc‘e,lona-,“z%«demggo gto 14973

e | - PONT

B o JT e



	Bibliographic data
	Description
	Claims
	Drawings



