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El presente ihvento se refiere a sistemas
de reproduccidn de video, y de unumodo mds particu~
lar, a unssistema de reproduccién de dimsco de video.

Se puede hascer que un plato giraetorio para

disco de video tenge una velocidad de marocha libre por
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funcionamiento apropiado del sistemm de reproduccidén de video.

encimg de la velocidad de funcionamiento normal exigida para el

En dicho sistema, una sefial de error representativa de la ve-
locidad del movisiento relativo entre un disco de video y un
dispositivo ceptor se alimenia s un mecenismo de frenado del
plato giratorio., ElL mecanismo de frenado reduce la velocidad
del plato giratorio y, por lo tanto, ajusta la velocidad del
movimiento relativo entre el disco de video y el dispositivo
captor, para reducir los errores de cadencia 0 temporizacidn
en la gefial de video recuperada.

Es convenlente en los‘sistemas de este tipo =mcoplar
el motor y el plato giratorio a trevés de un .mecanismo de
cambio de velocidad que permita variar la velocidad del plato
giratorio sin afectar g la velocidad del motor. No obstante,
el mecenismo de cawmbio de velocidad deberd tener uns caracte-
ristice de cambio de velocidad précticamente lineal contra la
accidén de frensdo que sea controlable sobre ung base de pro-
duceidn en cadena y repetitible durante el funcionamiento del

gistema de reproduccién.,

En un sistems de reproduccidén donde una sefial previa
wente registrada o grabada se recupera de un disco mediante un
dispositivo ocaptor, cuando se establece el movimiento relestivo
entre el-'disco y el dispositivo captor, un sisteme de transmi-
sidn que incorpora el presente invento comprende un dispositivp

de correa acoplado mecanicawmente sin deslizamiento a un plato

T

giratorio para sostener el disco y & un motor impulsor. El pla
Yo giratorio se ve obligado a girar y establecer de este modo
un movimiento relativo entre el disco y el dispositivo captor.
Se emplean medios para ajustar la velocidad de rotacibn del

plato giratorio y controlar la velocidad del movimiento rela=
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tivo entre el disco y el dispositivo captor. El dispositivo
de corres es eldstico de forms que dicho plato giratorio se pue-~
de ajustar con ung velocidad de rotacidén que sea asincrona con
respecto a la velocidad de rotacién de dicho motor. Segin uns
caracteristica del presente invento, el motor impulsor es un
motor del:tipo de induccién que tiene una velocidad de desliza-s
oiento que vari{as en funcién a la carga delmmotor, y el disposi+
tivo de sjuste regula la velocidad de rotacién del plato gira-
torio cambiando la carga del motor para varigr la velocidad de
deslizamiento del mismo,

El presente invento se comprenderd completamente por
la descripeidn detalleda que signe de una modalidad especifica
del miswmo,tomando como referencia el dibujo adjunto, en el que
la dnica figura es un diagrama esquemético de circuito, percial-
mente en forma de conjuntos, de un sistema de regnlacidén de ve-
locided que utiliza un sistema de transmisién que incorpora los
principios del presenteinvento.

Refiriendonos shora el dibujo, un disco de video 12
va msontado en un plato giratorio se fabrica de un material conw
ductor y se mueve a través de una correa de transmisién 15 y
una polea 17 mediante un motor 16, E1 motor és un motor sincro-
mo que tiene una velocidad sincronas de 3.600 rpm. El didmetro
del plato giratorio 14 y el didmetro de la polea 17 se eligen
para que proporcionen una velocidad del plato girstorio de wmar-
cha libre (455 rpm) ligeramente por encima de la velocidad de
funcionamiento normal (449,55 rpm) del plato giratorio.

Se observard que el ndmero de laminaciones de las
secciones de rotor y estator del motor sincrono se eligen para

dar motor deseado, Un sistema de freno 18 reduce la velooidad

le rotacién del plato giratorio 14 pera cowmpesar la sobremarcha
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| informacién de la sefial durante un periodo de tiempo corresw

| pondiente a la duracién normal de una linea horizontal de la
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del plato giratorio inducida por el wmotor 1l6.

Un dispositivo captor de disco de video 20 se acopla
al dlsco de video 12. Cuando se establece el movimiento re-
lativo entre el disco 12 y el dispositivo captor 20, la infor:
mecibn de video prevismente registrada del disco 12 se detects
y aslimenta al terminal 22 de los cireuitos de utilizscién de
la sefial de sistema de reproduceidén 24, Los circuitos de uti-
lizgoidn de la sefial 24 elsboran las sefiales alimentadas al
terminal 22 pars desarrollar una gefial de video compuesta que
comprende componsntes de impulso de sicronizacidn en el ter-
ningl de salida de los circuitos de utilizascién de la sefiel
26.

" La sefial de video compuestes desarrollads en el ter-—
winel 26 se alimenta, por un terminal 28,s los circuitos de
utilizecidén de la sefial de video de un receptor de televisién
30, BSi se desea, la seflal de video cowmpuesta desarrollada en
el termingl 26 puede modularse sobre una sefial portadora y
alimentarse a los terminales de la antena, no representados,
del receptor de televisidn 30, Im:sefial de video compuesta en
el terminal 26 se acopla, por un donducto 32, al terminal 34
de una etapa separadora de sincronizecién 36, La etapa se~-
paradora de sincronizacién 36 y otra circuiterla relacionadg
con la misma proporcionan informacibén de sefial que se produce |-
ciclicamente el régimen de exploracidén de lineas horizontales
de le gefial de video compuesta recuperada. La informacién de

la sefial se aliments g una linea de retardo para reterdar la

sefial de video. Una sefial de error, que se alimenta &l me~

canismo de frenado 18, se genera por la comparacidén de la in-




5.

10.

15.

20, -

25.

30.

-5

formacién de la sefial retardads y sin retardar. El mecanismo
de frenado 18 reduce la velocidad del plato giratorio 14 y
ajusta la velocidad del movimiento relativo entre el disco de
video 12 y el dispositivo captor 20, para reduncir errores de
cadencia en la sé&fial de video recuperada.

El terminal 34 se acopla por un resistor 35 y un
capacitor 37 a una etapa amplificadora diferencial 38, La etar

pa amplificadora diferencisl 38 puede ser un circuito integra-

(=]

do del tipo CA:3028A que vende la RCA Corporation. El circuit
integrado se describe en una publicacién de la RCA tirulada
"Linear Integrated Circuits, File N2 400" (Circuitos Integra-
dos Lineales, Documento N2 400) que se puede obtener de RCA
Electronic Components, Harrison, New Jersey, Estados Unidos

de America, La etepa amplificadora diferencial 38 se polariza
para funcionar en una regién alinesgl. Los resistores de pola-
rizacibn 40, 42, 44, 46 y 48, alimenten un voltaje de servicio
al applificador diferencial desde un terminal 50 adaptado para
ger gctivado por une fuente de suministro de cofriente continug
detlS5voltios. EL terminal 50 se pone en derivaciébn para las
frecuencias de la seflal mediante un capacitor 56, Los resisto-~
res regulares de carga externos 52 y 54 pare el amplificador
diferencial se acoplan entre el terminal 50 y el circulto inw
tegrado.

La sefial de salida procedente de la etape amplifica-
dora diferencial 38 se alimenta a una etapa seguidora de emi~
sor 58, En el dibujo se ilustran las formas de las ondas de
voltaje en el terminal 34. Ta entrada a la etapa separadora
de sincronizacidn 36, y en el electrodo emisor de la etapas se-

guidora de emisor 58, Segin resulterd evidente, la sefial de

video compuesta alimentada al terminal 34 es amplificeda de
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una manera alineal con los componentes negativos de'la sefig-
les (los coumponentes del impulso de sincronizacién) amplific
cados en un mayor grado que los componentes menos negativos
y positivos., La etaps seguidora de emisor 58 se conecta 2
través de un filtro de paso bajo 60, que comprende resisto-
res 62 y 64 y capacitores 66 y 68, al electrodo base de un
transistor separsdor de sineronizacién 70. ILos resistores T2

¥y T4 polarizan el transistor TO a snu umbral de conduccién,

Los impulsos de sincronizacidén de direceidn negativa hacen quL

el transistor entre totalmente en conduccibn y que se esta-
blezoa un voltaje a travds del resistor 76.

Lz forma de la onda del voltaje en el electrodo co-|
lector del treansistor 70 se ilustra edyacente al dispositivo.
Los componentes del impulso de sincronizecién se alimenten
a través de un dfodo de blogueo 78 a un cireuito integrador
que comprende los resistores 80 y 82 y el capacitor 84, El1
circuito integrador evita que el voltaje transitorio, que tie
ne una durgeibén inferior a aproximadamente 5 microsegundos
(1la duracién de un impulso de sincronizacién horizontal) po-
laricen el transistor 86 en conduccién. Cuando el voltaje a
través del resistor 82 y el capuzcitor 84 aslcanze un nivel que
polariza el transistor 86 en donduccién el voltasje en la
anidén de los resistores 88 y 90 se reduce hacia potencial de
masa y pone en funcionamiento un sultivibrador monoestable
92.

E1l oultivibrador monoestable 92 proporciona un
iopulso de salide de direccidn negetiva que tiene una duracié
de 45 miorosegundos, Por consiguténte, durante el intervalo
de supresibén del haz electrénico vertical, cuando los compo-

nentes del impulso de igualacién se alimentan al terminal de
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entrada del separador de sincronizaeidn 34, no afectan el fun-
cionamiento del sistema. De unzmodo especifico, los componen-
tes de impulso de igualacién se aslimentan al terminal 34 apro-
ximadamente cada 31 1/2 microsegundos durante el intervalo de
supresidén del haz electrdnico vertical, EL primer impulso de
igualacién pone en funcionamiento el multivibrador mnnoesta-
ble 92 y el iwmpulso de igualacidn siguiente tiene lugar des—
pués que el multivibrador se ha puesto en funcionsmiento du-
rante un iapulgo de salida de 45 microsegundos, E1l segundo
impnulso de iguslacién no produce efecto glguno sobre el aul-~
tivibrador y no inicia otro impulso de sslida del multivibre-

dor,
La sefial de salida del multivibrador wnonoestable 92

se alimenta a otro mnltivibredor monoestable 94. El multivibra
dor 94, cuesndo se pone en funcionamiento proporcions un impnl
de salida de direccidn negativa que tieneuna duracién de 5 mi-
crogegundos. Este genera un trén de impulsos que corresponde
en dnracién y cedencies & los componentes del impulso de sinecro
nizacién horigzontal contenidos en le sefial de entrada alimenta
da al terminal 34. lLos multivibradores 92 y 94 sumentan la
fiabilidad del sistema evitando qw se suministre informaciédn
de sefial pardsita a la parte restante del sistema.

Los impulsos de salida de la etape separadora de
sincronizacibn 36 se alimentan sobre un conductor 98 y un ca-
pacitor 99 al elevtrodo hase de un transistor normalmente en
conduceidén 100, El voltaje de servicio para el transistor se
obtiene del suministro de corriente continua de +15 voltios
en el terminal 50 a través de los resistores 101 y 103. Los
impulsos polarizen periddicsmente el transistor 100 deactivan-—

solo. Los impulsos de voltaje positivo que se deserrollan en
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el electrodo coleftor del transistor 100 se alimentan al electt
do base del transistor 102 a trevés del capacitor 105. El re-
sistor 107 permite que el transistor 102 esté normalmente en
conduceién., E1 impulso'resultante en la unién del capacitor
105 y el resistor 107 desactiva el transistor 102 normalmente
en conduccidén interrumpiendo, de este modo, el flujo de corrien
te ac@masa desde el terminsl 50 a través del resistor 109, el
trayecto de corriente de los electrodo8 emisor-~colector del
transistor 102, y un circnito sintonizado a 3,58 MHz 111.
 El cirouito 111 sintonizado 3,58 MHz comprende el
inductor ajustable 104 y un capacitor 106, Un resistor 110,
puesto en derivacién para las frecuencias de ls sefial por el
capacitor 108, proporciona una iwmpedancia de carga del electro-
do colector cuando el tremsistor 102 esta en conduccidn. Cuando
se desactiva el transistor 102, el circuito sintonizudo 11l

se ve obligedo a oscilar a una frecuencia de 3,58 MHz. Cuando
el traensistor 102 se polariza en conduccién de nuevo después

e agotarse el voltaje positivo en su electrodo base, cesa la
resonancia. La impulsién genereds de la sefial de 3,58 MHz se
blimenta al electrodo bese de una etape de transistor seguidor
e emisor 112. Te sefial de salidas de la eteps seguidora de
pmisor 112 se alimenta,por un resistor 114 y un capacitor 11lp

2 un oultivibrador monoestab;e 118, El frente de cads iwmpulso
lzenerado de seflal de 3,58 MHz corresponde en cadencia sl frente
ie cada componentes de impnlso horizontal en la sefial de video
hlinentads al terminal de entrade 34 de la etapa separsdora de
Bincronizacidén 36. La seflal de salida procedente de la etapa
Beguidora de emisor 112 se alimenta adicionalamente, por un
registor 120 al terminal de entrada 122 de una linea de retardo

124 de 63,5 microsegundos, frecuentemente denominada linea de

Q-
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| 11e en el terminal de salida de la linea de retardo 128 des-

{accionado por el frente de cada impulsidén sin retarder de se-

retardo "1H" porque el retardo corresponde a la duracién de
una linea de exploracidén horizontal de la informacidn de la
gefial de video. La linea de retardo 124 es una linea de re-
tardo de tipo acistico de cristal,

La impedancia de entrade de la linea de retardo 124
se sintoniza & 3,58 MHz wmediasnte un inductor ajustable 126.
De un modo similar, la impedancia de salida de la linea de
retardo 124 se sintomiga tawmbién a 3,58 MHz mediante un induc-—
tor ajustable 130 acopledo al terminal de selida de la lines
de retardo 128. Se entendera que el circuito sintonizador 111
se elige para que quede g la frecuencia central de la lines
de retardo 124. Si cambiara ls frecuencia central de la linea
de retardo 124, la frecuencia del circuito sintonizedor 111
carbiaria de otro modo para corresporder a la nueva frecuencisg
central.,

Cade impulsibn de la sefial de 3,58 MHz se glimenta

gl terminal de entrada de la linea de retardo 122 y se deserro

pﬁés de un retardo de 63,5 microsegundos. ILas impulsiones
retardadas de sefial de 3,58 MHz se alimentan, por el resistor
132 y el capacitor 134 a una etapa amplificadora 136, que
comprende un amplificador de base puesto a masa 138 y ampli-
ficador emisor seguidor de emisor 140. Las impulsiones retar-
dadas amplificadas de la seflal de 3,58 MHz se acoplen, a tra-
vés de un capacitor 142, a un sultivibrador monocestable 144,

La sefial de salida del multivibrador monoestable 118

fial de 3,58 MHz y el multivibrador monoestable 144, accionado

por el frente de cada impulsidn retardeda de sefigl de 3,58 MHz

se galimentan a une etapa comparadora 146, La etapa comparesdora
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146. ILa etapa comparadora 146 puede ser un multivibrador bies

table que es aclimatable entre los dos eshados estables depen-
diendo de cudl de sus terminales de entrada 145 y 150 se acti-
ven, La etapa comparadora 146 proporciona un potencigl de
corriente continua de +4 voltios en su termingldde salide 152
cuando se activa el terminal 148 y un potencial de masa en el
terminal de salida 152 cunando se activa el terainal 150. La
activacidén simultdnes de los terminales 148 y 150 que el ni-
vel de voltaje del teraminal de galide de la etapa comparadora
permanezca sin cambisr de su estado anterior., lLa etapa compa~
radora proporciona una sefial de salida representative del orde
en gque se ponen en funcionamiento los multivibradores monoes-
tables 118 y 144. Esta, a su vez, estd directamecnte relaciona
da con la frecuencia de los componentes de los impulsos de
sincronizacibn horigzontales de la sefial de video alimentads &l
terainal de entrada 34 de la etapa separadora de sincroniza-
cién 36.

Cuando la velocidad del movimiento relativo entre el
disco de video 12 y el dispositivo capior 20 se reducs, la
impulsidn sin retardar de 3,58 MHz pone en funcionamiento el

oultivibrador sonoestable 118 antes de que la impulsidn retar-

dada de la sefial de 3,58 MHz ponga en funcionamiento el amulti-|

vibredor 144. Se coamprenderd que laimpulsidn retardada de la
sefial de 3,58 MHz se debe a la impulsidén generada inmedista-

mente enterior de la sefial de 3,58 MHz y tiene lugar un instans
te antes del aumento de velocidad del movimiento relativo. En

este estado, el maltivibrador monoestsble 118 proporciona una

sefiel de salide al terwminal del comparador 148 ligerawente an-
tes de que el multivibrador monoestable 144 proporcione una

geflal de salida al terminal cowmparsdor 150. La cowmbinacidn de
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sefiales en los terminales 148 y 150 hace que el potencial en
el terminal de selides del comperador 152 se eleve primero g
44 voltios y después Be reduzca a podéncial de mesa. E1 po-
tencial de mass permanece sproximadamente durante 63,5 micro-
segundos, En dicho instante, otralimpulsién de sefial de 3,58
MHz pondréd en funcionemiento los dos sultivibradores monoes-
tables 118,yl44, heciendo que se alimente sefizles al cowmpara-
dor,

Si la velocided relative entre el disco de video 12
y elidispositivo ceptor 20 permanece elevada o se gumente adi4
cionalmente, una impulsidén de sefial de 3,58 MHz se azlimenta
al multivibrador 118 antes de gque la impulsiédn retardads de
sefial de 3,58 MHz ( alimentads previamente el multivibrador
118) se slimente al multivibrador 144 y la secuencis se repi-
te. Si la velocidad del movimiento relative entre el disco
de video 12 y el dispositivo captor 20 se ha reducido de for-
ma que lasimpulsiones de sefial de 3,58 MHz se aliwmenten a los
oultivibradores monoestables 118 y 144 simultdneamente, el po-
tencial de masa én el terminal 152 permsnece sin caabiar por
espacio de aproximademente otros 63,5 microsegundos.

Cnendo la velocidad del moviaiento enibwe el disco dg
video 12 y elddispoaitivo captor 20 se redunce por debajo de lg
velocidad de funcionamiento normel deseada, se pone en funcioo
namiento el multivibrador 144 por medio de une impulsién re-
tardada de sefial de 3,58 WHz antes de que el=multivibrador
sonoestable 118 se gccionado por ung impulsilén de sefial de
3,58 MHz., Se comprenderd que la impulsién sin reterdar de
gsefial de 3,58 MHz se debe a una seffal de salida della etapa

separadora de sinecronizacidén 36 que tiene después de haberse

producido la reduccién de velocidad del movimientorelativo,
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mientras que la impnlsién retardeda de sefial de 3,58 MHz se
debe a la impulsidn generada inmedistamente anterior dessefial
de 3,58 MHz que %iene luger un instante antes de la reduccidn
de velocidad del movimiento relativo. En estas circunstencias,
una sefial del multivibrador 144 se aliments sl terminal de
entrada del comparador 150 ligeramente antes de que una seiial
de multivibrador 118 se alimente al terminal de entrada del
cosparador 148. Esta combinacién de sefiales en los terminsles
148 y 150 hace que el voltaje en el terminal de salida del
comparador 152 se reduzca primero a potencial de masa y despuég
se eleve a +4 voltios. Este potencial positivo permanece por
espacio de aproximedamente 63,5 microsegundos, en cuyo instant%
se elimentan de nuevo impulsiones de 3,58 MHz a ambos sultivi-
bradores monoestsbles 118 y 144 haciendo que se alimenten se-
fiales al comparasdor 146.

5i la velocidad de movimiento relativo entre el dis-
¢o de video 12 yel dispositivo captor 20 permenece baja o se
reduce adn m4s, una impulsidén de sefial de 3,58 MHz (previamen~
te slimentada al mnltivibrador 118) se alisenta al sultivibra-
dor 144 antes de que una sefial de 3,58 MHz se alimente al mul-
tivibrador 118 y ls secuencia de repite, Si la velocidad del '
povimiento relativo entre el disco de video y el dispositivo
captor 20 sumenta de forma que las impulsiones de sefial de
3,58 MHz se glimenten & los wmultivibradoresumonoestables 118
¥ 144 simulténeamente, el potencial positivo en el terminal
152 permenece sin cawbler pa espacio de aproximadamente otros
63,5 microsegundos. Cuando la velocidad del movimiento relati-
vo entre el disco de video 12 y el dispositivo eaptor 20 aumen-

ta por encima de la velocidad de funcionamiento normal deseada,

el ‘distems funciong en la forma descrita snteriormente,
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El comparador 146 proporciona una sefial dé salida
binaria representative de la frecuencia de los cowmponentes
de los impulsos de sincronizacién horizontal de la sefial de
video recuperadas del medio de registro y elaborada en los cir-
cuitos de utilizacidén de la sefial 24. Cnando la frecuencia de
egtos componéntee es demasiado grande por ocuslquier razén, el
compaeddor 146 proporciona seflales des saslida en el terminal
152 que hacen que se redugce la velocidad del movimsiento re-
lativo., La rednccidén en la velocidaed del movimiento relativo
reduce la frecuencia de los componentes de los impunlsos de
sincronizacidén horizontal. Por otro lado, cuando la frecuen—
cia de los componentes de los impulsos de sincronizacién ho-
rizontales es demasiado baja por cualquier razén, el compara-
dor 146 proporciona sefisles de salida en el terminal 152 que
aumente la velocidad del movimiento relativo. El anmento en
velocidad del movimiento relativo aumenta la frecuencia de los
componentes de Los impulsos de sincronizescidén horizontales.
Se coaprenderd que el comparador 146 puede ser distinto al
sultivibredor monocesteble y se puede disefilar para que propor-
cione una sefial de salida analdgica en el terminal 152 bhasa-
da en la cadencia de la seflales de entrada alimentadas & los
terminales de entrada del coamparaedor 148 y 150, Entonces se
utilizaeria una circuiterfs apropiada despuds de esta etapa
para hacer que la seflal analbgica controlara la velocidad del
sistema de transmisiédn.

El terminal de salida de comparador 152 se conecta
por un diddo 154 al electrodo base de un transistor normalmen-
te en conduceién 156, E1 transistor 156 se polariga pare entrar
en conduccidén por nna fuente de potencial de corriente continug

en el terminal 50 mediante los resistores 158 y 160, Cuando el
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terminal de salida del comparador 152 se encuentra a potencié%
de masa, el transistor 156 se polariza desactivandose,y cuando
el terminal de salida del comparador 152 se encuentra a + 4

voltios, el transiétor 156 permesnece polerizado en conduccidn,

El electrodo colector del transistor 156 se conecta directamenite

al electrodo base de un transistor normalmente inactivo 164,
EL trayecto de la corriente de los electrodos colector-emisor
del transistor 164 se conecta en serie ocon un inductor de
nicleo de hierro 166 entre un terminsl 168 ymasa. El terminsl
168 esté adaptado pera activarse por un potencial de corriente
contihua de 4 40 voltios y se pone en derivacidén a wmasa pare
las seflales de corriente alterns wmedisnte un capzecitor 170,

El inductor de nidcleo de hierro 166 se sitda adya-
cente sl plato giratorio metdlico del disco de videol4 de for-
ma que el plato girgtorio metalico forme parte del trayecto
de flujo magnético para el campo del inductor del nicleo de
hierro. Cumndo fluye corriente a través del inductor del nf-
cleo de hierro 166, se establece un campo magnético que indu-
ce corriente pardsistas en el plato giratorio metdlico 14. lLas
corrientes pafésistas en el plato giratorio metélico establece
un cawpo sagnético que actds reciprooramente con el campo magn
tico del inductor de nidcleo de hierro 166 creando una fuerza
de frenado gque tlende a oponerse a la rotacidén del plato gi-
ratoric del disco de video 14. La magnitud de la fuerza indu-
cida por las corrientes pardsitas es suficiante para reducir
la rotacidn del plato giratorio con el fin de estaeblecer la

velocidad de funcionamiento apropisda del movimiento relativo

proporcioner la frecuencia del comphbnente del impulso de sin-

cronizacifn horizontal de la sefial de video recupereda.
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la fuerza de frenado producids por las co-
rrientes pardsitas hace que el plato giratorio 14 gire a una
velocidad asincronz respecto a la velocidad de rotacidn
de la polea de 3,600 rpm. El funcionamiento ssfincrono se con-
sigue en virtud & la correa de tfansmisién 15, La correa de :-
transmisién 15 se fabrica de un meterial eldstico, como es el
caucho de neopreno o poliuretano y tiene una seccidn transver-
sal rectangular de 5.84 mm por 508 micras. Ia correa proporcip
na un mecanismo de cambio de velocidad lineal controlable y
repetible que emplea la cedencia eldstice de la correa, la
correa de transmisibn 15 se monta guardando una relacidn anti-
deslizante alrededor de la periferia de la polea 17 y el pleto
giratorio 14 estirandose aproximadamente en un 10% sobre su
circunferencia interior sin montar de 736 mm. El estiramiento
se controla eligiendo la distancie (157,17 mm) entre el eje de
rotacién para la polea 17 de 29,08 mm y el pla fo giratorio 14
de 234,59 mm de didmetro.

Se ha averiguado que la accién de frenado pro-

ducida por lss corrientes pardsitas puede reducir la veloci-
dad de rotacidn del plato giratorio de su velocidad de marchs
libre de 455 rpm a tan solo 445 rpm sin introducir deslizamien
to entre la correa de transmisidén 15 y la polea 17 o el plato
giratorio 14, Debido a la propiedad de cedencia eldstica de

la correa de transmisién 15, la accidn de frenado hace que la
correa ceda elfsticamente. De un modo gespecifico, 1la accidn

de frenado tiende a estirar la parte de la correa que sale del
plato giratorio y comprime 1o parte de la correa que entra en
el plato giratorio sin producir deslizamiento entre la correa

de transmisibén y la polea 17 o el plato giratorio 14.

También se puede hacer que el plato giratorio
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gire a una velocidad asincrona con respecto a la polea 17 con
otros tipos de medios de transmisién. Por ejemplo, la polea
17 ¥ el plato giratorio 14 se pueden acoplar mediante una

rueda loca similar a la de los fonografos, produciendo la

polea. No obstante, se ha sveriguado que el zcoplamiento del
tipo de deslizamiento entre la polea y el plato girstorio, bie
por medio de rueda loca o correa, no propociona un mecanismo
de cambio de velocidzd tan controlable y repetible como la
correa de cedencia eldstica descrita anteriormente.

Cuzndo el motor 16 es un motor del tipo de
induccidn, existe una velocidad de deslizamiento entre la velo
cidad del campo del estator en rotacibén y la estructura del
rotor en rotacibén., Ia velocidad del deslizamiento del motro
estd en funcidén @ la carga del motor. Por consiguiente, la
aecidn de frenado producida por las corrientes pardsitas cambi
la carga del motor y varia, por lo tanto,,la velocidad de
deslizamiento del motor para controlar la velocidad de rota-
cién del plato giratorio. El efecto de velocidad de desliza-
miento del motor 16 se puede combinzr con lz transmisién de
acoplamiento por correa con cedencis eldstica descrita ante-
riormente.

En la prdctica , cuando el terminal de sali-
da del comzpardor 152 se reduce a potencial de masa, el btrans-
misor 156 se polariza desactivandose lo cual, a su vez, pola-

riza el transistor 164 poniendolo en éonduccidén. Esto represen

los impulsos de sincronizaciédn horizontales de la setial de

video recuperada estd por encime de su nivel deseado. La con-

duccibén del transistor 164 hace que fluya corriente a través
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del inductor del nicleo de hierro 166 que establece una fuer-
za de frenado gue tiende a reducir la rotaciédn del plato gira-
torio 14. Ia rotacidn del plato giraﬁorio 14 se reduce hasta
el punto en que la frecuencia de los componentes de los impul-
sos de sincronizacién horizontales de la seflal de video recu-
perada queda por debajo del nivel deseado. En este instante,
el terminal de salida del comparador 152 se eleva a un poten—
cial positivo y el transistor 156 se polariza en conduccién.,
De este modo se polariza el transistor 164 desconectandose,
deteniendo el flujo de corriente a través el inductor de nil-
cleo de hierro 166 y eliminando por lo tanto la fuerza de fre-
nado. Con la fuerza de frenado elimipada, la velocidad de ro-
tacidn del plato giratorio 14 aumenta hacia su velocidad de mﬁg
cha libre, Cusndo la velocidad alcanza el punto et que la fre-
cuencia de los componentes de los impulsos de sincronizacién
horigzontales de la sefial de video recuperada es demasiado
alta, el proceso se repite por si mismo. Se observard que la
velocidad de rotacidén del plato giratorio y el disco de videe
se ajusta continuamente para proporcionar una frecuencia de
funcionamiento normal gpropiada deseada para los componentes
de los impulsos de sincronizacidn horizontales de la sefial

de video recuperada.

Se han propuesto sistemas de codificacidén de
color para sistemzs de reproduccién de video donde la sefial
de video recuperada sc descodifica mediznte circuitos que com
prenden una linea de retardo. Un sistems de codificacidn
de colores de este tipo se describe en la patente Estadouni~-
dense n2 3.560.6%5, concedide a Walter B uch, N: obstante,

para el &hbido funcionamiento de estos sistemas, es necesario

que el intervalo de tiempo entre cada linea de exploracién
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horizontal de la sefial de video recuperads coincida con pre-
cisidn con el reterdo de le lines de retardo utilizada en los
circuitos descodificadores. Si 1la rel=cién de la velocidad en~-
tre el medio de registro y el dispositivo taptor hace que el
intervalo entre lag lineas de exploracidn horizontales de la
seflal de video recupersds no coincida con el retardo de la
1{nea de retardo, ios circuitos de descodificadores no funcio-
naran apropizdamente,

-NOTA -

Descrita suficientemente 12 naturalezs del
invento asi como la manera de realizarse en la prdctica, debe
hacerse conster cue l-s disposiciones anteriormente indicadas
son susceptibles de modificsciones de detalle en cusznto no al-
teren su principio fundamentsl. Tembién se hace constar que el
invento corresponde a una solicitud de Patente presentada el
Nortesmerica bajo el nfmero y la fechs siguiente: 284.509 de
29 de Agosto de 1.972, acogiendose por lo tanto a los bene-
ficios que conceden los Convenlos Internacionales en vigor, si
do lo que ¢onstituye le esencias del referido invento'y por lo
que se solicita una Potente de Invencidn por 20 afios en Espaiia
sobre: PERFECCIONAMIENTOS EN SISTEMAS DE TRANSNMISION PARA
SISTEMAS vi REPRODUCCION DE VIDLEO, caracterizandose por lo
siguiente:

l.- Perfeccionamientos en sistemzs de trans-
misién parz sistem=s de reproduccién de video, en los que una
seﬁél previ=mente registrada o grabadas se recupera de un dis~-
co mediante un dispositivo captor cuzndo se establece movimien
to relativo entre dicho disco y dicho dispositivo captor,

comprendiendo dicho sistema de transmisidn un motor y una es~

tructura de pldto giratorio para sostener dicho disco; medios
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de correa acoplados mecanlcamente en uné relacidn antideslizan
te con dicho plato girgtorio y dicho motor para mover dicho
plato giratorio haciéndolo girar y estableciendo de este modo
unmovimiento relativo entre dicho disco y dicho dispositivo
captor; y medios para ajustar la velocidad de rotacidn de di-
cho plato giratorio y controlar la velocidad de dicho movimien
t0 relativo entre el citado disco y dicho dispositivo captor;
caracterizados porque la transmisién para dicho plato giratori
es eldstica por 1o que dicho plato giratorio se puede ajustar
para tener una velocidad de rotacidn que es asincrons con res-
pecto a la velocidad de rotacidén de dicho motor,

2.~ Perfeccionamientos segin la reivindicacién 1,

caracterizados porque dichos medios de correa se eligen para

gque tengan una propiedad de cedencia eldstica que proporcione [la

transmisidn eldstica a dicha estruciura del plato giratorio,

3.~Perfeccionamientos segqdn la reivindicacién 1,
caracterizados porque dicho motor es un motor del tipé de in~-
duceidn que tiene una velocidad de deslizamiento que varia en
funcidn a la carga del motor, y dichos medios de ajuste, ajus+
tan la velocidad de rotacidén de dicho plato giratorio cambian-
do la carga del motor para variar la velocidad de deslizamien-
to del motor, por lo que se proporciona la transmisidén elds-
tica para dicha estructura del plato giratorio,

4.- Perfeccionamientos, segdn la reivindicacidn 1,
caracterizados porque dicho motor es un motor sincrono,

5.~ Perfeccionamientos, segin la reivindicacién 2,
caracterizados porque dichos medios de correa se fabrican de
caucho de neopreno,

6.~ Porfeccionamientos, segin la reivindicacidn 5,

[=3

caracterizados, porque dichos medios de correa tienen una sec-
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cibén transversal rectangular.

T.~ Perfeccionamientos, gegin la reivindicacidn 2,
caracterizados porque dichos medios de corres ge fabrican de
poliuretano,

8.~ Perfeccionamientos, segun la reivindicacién 1,
caracterizados porque dicha transmisién para el citado plato
giratorio es suficientemente eldstica para permitir que los ci
tados medios de ajuste regulen la velocidad de rotacidn de di-
cho plato giratorio aproximadamente entre 455 rpm y 449,5 rpm.

9.~ Perfeccionsmientos en sigtemas ds transmisidn
para sistemas de reproduccién de video, tal y como gqueda sus-
tancialmente descrito en la presente Memoria e ilustrado en
los dibujos adjuntos.

Esta Memoria consta de 20 hojas escritas a mdquina

por una sola cara.
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