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EXTRAGTO DE LA DESCRIPCION

Un sistema de control de procesamiento para controlar
uns o varias fases del proceso de una migquina de impresién elec~
trostdtica del tipo que emplea una banda fotorreceptora sin fin
¥y un motor de transmisién para impartir movimiento respectivo a
dicha banda. Un elemento sensible al movimiento del fotorrecepior
en forma de un Srgano giratorio montado sobre el eje impulsor del
motor de transmisién y un dispésitivo de captacién magnético dis-
puesto para ser accionado cuando se halla en linea con cada dien~
te del engranaje y que sirve para generar una pluralidad de pulsa—
ciones de control. Series de estas pulsaciones, denominadas pasos,
son establecidas por un 6rgano de recomposicién, y se hallan aso~
ciadas con el movimiento de la banda, Cada serie comprende un nd-
mero predeterminado de pulsaciones eléctricas algunas de las cua~

les controlan resultados y fases de procesamiento de la méquina,

Este invento se refiere a miquinas impresoras, y, en
particular, a impresién electrostitica. En este terreno, se preve
una configuracidén Gnica de un elemento fotorreceptor sin fin, tal
como una banda, con un elemento resﬁondiente al movimiento de la
misme en forma de un engranaje directamente acoplado al 6rganc de
transmisién corrsspondiente y que posee una pluralidad de dientes
Que cboperan con un elemento magnético fijo para producir un tren
de pulsaciones de control destinadas a regular la secuencia de
tiempo de las estaciones del proceso.

Las méquinas impresoras electrostaticas del tipo que
utilizan una forma de fotorreceptor de banda sin fin emplean diver-
Sas estaciones de procesamiento que uniformemente cargan, exponen,
revelan, transfieren, funden, limpian, eotc. durante cualquier ci-
c¢lo de copia. Para una operacién a gran velocidad de estas méqui-

nas, en especial para la miquina de 4ipo banda sin fin, resulta
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de le mayor importancia que exista una base apropiada para la
secuencia de tiempo de operacién de las estaciones de procesa-
miento con el fin de mantener la debida coincidencia de todas
lag funciones correspondientes en lo relativo a imdgenes. Deben
tomarse las medidas necesarias para ol movimientec eficaz y ase—
gurado de las hojas de papel de copia a la estacién de transfe-
rencia de la miquina en secuencia sincronizada respecto a la
produccién de imigenes latentes.electrostéticas, el revelado de
lag mismas, la adecuada orientacién de cada hoja respecto a la
imagen revelada recibida en la estacitn de transferencia, el co-
mienzo de la activacién para todos los corotrones utilizados en
la mdquina, el aparato de fundicién, y todos los elementos sen—
sores usados para controlar la presencia de hojas con el fin de
detectar posibles atoramientos del papel.

Por consiguiente, el objeto principal del prescnte
invento es perfeccionar las miquinas impresoras electrostiticas
del tipo que emplean elementos fotorreceptores eleotrostiticos
en forma dé tambor o banda,

Otro objeto del presente invento es maniener el tiem—
po de operacién apropiado de las estaciones de proceso electros—
tatico utilizadas en la méquina con el fin de conseguir una mixi-
ma eficacia en cuanto al funcionamiento de larmisma, en especial
para reproduceién a gran velocidad.

Los objetos mencionados anteriormente se logran me—
diante la secuencia de operacién sincronizada de ciertas estacio-
nes de procesamiento, basada en el movimiento de wn elemento foto~
receptor que es detectado por un dispositivo respondiente a dicho
movimiento en forma de acoplamiento directo entre el elemento ¥y
su 6rgano de transmisién. El proceso mecdnico se realiza utiligan—

do un dispositivo de sincronizacién directamente operable con el
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6rgano de transmisidén, que se hace por ende directamente respon—
diente al movimiento o velocidad del elemento fotorreceptor; el
dispositivo de sincronizacién genera una serie continua de pul-~
saciones eléctricas, algunas de las cuales se utilizan para ini-
ciar el funcionamiento de los componentes de procesamiento dela
méquina, El 6rgano sensible al movimiento o velocidad del foto-
recepitor para este control de programacién se utiliza para rela-
cionar directamente la velocidad ¥ colocacién en posicién del
elemento fotorrecepior durante el movimiento respectivo con res-—
pecto a la generacién de las pulsaciones. También se efectia el
reajuste periédico a cero del tren de pulsaciones, realizédndose
esto de manera efectiva para cada hoja de papel y un espacio de
separacién entre ésta y la hoja siguiente, o del tiempo entre los
flashes de exposicién por parte de la méguina. En realidad, la To—
composicién se efecttia de acuerdo con una distancia de movimiento
precisa y predeterminade del elemento fotorreceptor ya que la ge-
neracioén de pulsaciones se halla directamente relacionada con el
movimiento del elemento y el reajuste se efectla en relacién con
la posicién del elcemento.

Estos y otros objetos se evidenciardn tras la lectura
de la siguiente degcripcién junﬁamente'con los planos, en los cua—
les:

la fig. 1 es una vista en scceién esquemdtica de una
méquina de reproducciénrelectrost&tica gue incorpora losg princi-
pios del ;nvento;

la fig. 2 es una vista en alzado frontal del motor
de transmision para la maquina;

la fig. 3 es una vista esquemdtica de los 6rganos de
transporte de suministro de papel en relacién con un dispositivo

de registro de hojas;



10

15

20

25

30-

la fig. 4 es una vista en planta parcial de uno de
los 6rganos de transporte y del dispositivo de registro;

las figs. 5 y 6 son vistas en alzado frontal y la-
teral respectivamente de un mecanismo conmutador utilizado en
el reajuste del registro de hojas;

7 las figs. 7, 8 y 9 son vistas esquemdticas de la
colocacién en posicién relativa de ufias o proyecciones de regisg~-
tro durante diversas secuencias'de_operacién; y

la fig, 10 es una visfa isometrica, parcialmente
seccionada, de un dispositivo impartidor de velocidad variable,

Para un entendimiento general de un sistema de pro-
cosamiento electrostdtico en el cual puede incorporarse el in-
vento, se hace referencia a los planos en los cuales se ilustran
esquendticamente diversos componentes de un sistema. Para fines
de ilustracién solamente, el tipo de méquina impresora descrita
para el marco del presente invento es de tipo electrostético; y

en partioular uno que se basa en el proceso de xerografia, En la

mayoria de los sistemas electrostdticos, como una méquina xero—

grifica del tipo ilustrado, se proyecta una imagen luminosa de
un original susceptible de ser reproducido sobre la superficie
sensibilizada de una placa xerogrdfica para formar en la misma
una imagen latente electrostdtica. Para fines de proporcionar un
marco para el presente invento y por consiguiente, unicamente a
efectos de ilustracién, el sistema xerogrifico representado es
del tipo en el cual la placa xerogrifica presenta la forma de
una banda sin fin, En wna estructura de tipo banda, el presente
invento se halla asimismo adaptado para su integracién en una
méquina de tipo banda en la cual &sta es un elemento de trans-—
porte per se en lugar de wna forma de fotorreceptor, y se colo-

can en posgicidn hojas de material fotoconductor scbre la banda
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para desplazarlas a través de las estaciones de procesamiento.
A continuacién se revela la imagen latente por medio de un apa—
rato de revelado de cepillo magnético para formar una imagen
perfilada en polvo xerogrifico, que corresponde a la imagen la~
tente que se encuentra en la superficie de la placa. La imagen
perfilada en polvo es transferida luego dlectrostiticamente a
una superficie de soports a la cual puede ser fijada por medio
de un aparato de fundicién que hace que la imagen perfilada en
polvo se adhiera permanentemente a la superficie de soporte.

" Bl material de revelado clectrostdticamente airaible
cominmente utilizado en los aparatos de revelado de cepillo mag~
nético comprende un polvo resinoso pigmentado al que se hace
aqul referencia como "polve impresor' y un "portador" de corpls—
culos granulares de mayor tamafio formado con niicleos de acero
revestidos con un material retirado en la gserie triboeléetrica
del polvo impresor de suerte que se genera una carge triboelée-
trica entre el polvo impresor y el portador gramular. Bl porta-
dor magnetizable también proporciona un coantrol mecdnico para
la formacién de cerdas de cepillo en virtud de campos magnbticos
de tal manera que el polvo impresor puede ser f4cilmente manipu—
lado Y puesto en contacto con la superficie xerogréfica oxpuesta.
El polvo impresor es después atralde a la imagen latente elec—
trostitica a partir de las cerdas vortadoras para produclr una
imagen visible perfilada en polvo sobre una superficie aislante.

En la méquina ilustrada, se coloca un original D sus-
ceptible de ser copiado sobre una platinz de soporbe transparen-
te fijamente dispuesta en una estructura de iluminacién general—
mente indicadarpor el nimero de referencia 10, Hientras se en~
cuentra sobre la platina, se activa instanténezmente un sistema

de iluminacioén compuesto por dos o més lémparas y reflectores L
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con el fin de proyectar instantdneamente rayos luminosos sobre

el original produciendo por ende rayos en configuracién de ima-
gen que corrssponden a las areas informativas del original. Los
rayos en.configuracién de imagen son proyectados por medio de

un sistema 6ptico 11l a una estacién de exposicién A para exponer
la superficie fotosensible de una placa xerogrifica mévil en
forma de una banda fotoconductora flexible 12. Al moverse en la
direccién indicada por la flecha, antes de llegar a la estacién
de exposicién A, aquella parte de la banda que se halle en curso
de exposicién habré sido uniformemente cargada por un digpositi-
vo en corona 13 localizado en un sector de la banda que se ex-—
tiende entre los rodillos de soporte respectivos 14 y 15, siendo
este Ultimo el rodillo impulsor para la banda. La estacién de ex~
posicién se extiende entre el rodillo 14 y un tercer rodillo de
soporte 16, y el sector des banda comprendido entre estS rodillos
ge halla enmarcado totalmente por la estacién de exposicién redu-
ciéndoge al mInimo el espacio necesario para la banda y sus ro-
dillos de goporte.

La exposicién de la superficie de la banda a la ima-
gen luminosa descarge la caps fotoconductora en las areas incidi-
das por la luz, con lo cual permanece sobre la banda una imagen
electrostitica latente en configuracién de imagen, que correspon-—
de a la imagen luminosa proyectada a partir del original sobre
la platina de soporte. 4 medida que la superficis de la banda pro-
sigue su movimiento, la imagen electrostitica pasa en torno al
rodillo 16 y a través de una estacién de revelado B situada enun
tercer sector de la banda y en la cual se halla colocado en posi-
cién un aparato de revelado generalmente indicado por el nimero
de referéncia 17, Pueden utilizarse medios apropiados (no repro—

sentados) tales como paneles de vacio u 6rgancs de tensién para
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mantener la banda plana en cualquiesra de los treos sectores res—
pectivoé o en todos ellos, y por otra parte el sector de banda
correspondiente a la zona de revelado B se mantiens en un plano
inclinado. El aparato de reveladd 17 comprende una pluralidad

de cepillos magnéticos que llevan material revelador a la super-

ficie contigua de la banda fotoconductora inclinada gue se mueve
hacia arriba 12 a fin de proporc%onar el revelado de la imagen
electrostdtica. -

Ia imagen electrostatica revelada es transportada
por la banda 12 a una estacién de transferencia C situada enun
punto de tangencia sobre dicha banda a medida que se desplaza
en torno al rodillo impulsor 15 donde una hoja de papel de copia
se mueve a una velocidad sinerénica con la banda en movimienio a
fin de efectuar la transferencia de una imagen revelada conve-
nientemente registrada. Se dispone en esta esitacién un rodillo

de transferencia 19 que se halla emplazado sobre la estructura

de la miquina para establecer contacto con el Jado de no transfe—

rencia ds cada hoja de papel de copia cuando &ste eg puesto en
ajuste de transferencia con la banda 12. ¥l rodillo 19 es eléctri-
camente desviado con suficiente voltaje para que una imagen reve-
lada sobre la banda 12 pueda transferirse electrostiticamente al
lado contiguo de una hoja de papel cuando ésta es pussia en con-
tacto con el mismo.

También se proporciona un aparato de suministro de
hojas de papel que comprende un érganc de alimentacién principal
correspondiente 20 y un érgano de alimentacidén auxiliar respectivo
21, Cada 6rgano de suministro de papel se halla adaptado para se—
parar hojas de sus respectivas pilas de alimentacidn en serie g
trangportarlas a una estacién de registro correspondiente y even—

tualmente ponerlas en contacto con la imagen revelada sobre la
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banda cuando la misma es portada en torno al rodillo impulsor 15.
El dispositivo de programacién o control de sincronizacién del
presente invento se halla funcionalmente asociado con cada uno

do los mecanismos de suministro de papel 21, 22 y con los dispo-
sitivos .de iluninacién instantanca L para producir una imagen la-
tente eleétrostética sobre la banda 12, y presentar una imagen
revelada en la estacién de transferencia € en secuencia sinerdni-
ca con la llegada de una hoja de papel, y estd coordinudo con la
activacién de otros dispositivos de procesamiento y control on

el preciso instante en que estos elcmentos tienen que funcionur
para cumplir sus fines previstos.

Después de que la imagen rcvelada es tronsferida a
una hoja de papel, o3 separada de la banda 12 y llevada por un
sistema de transports 23 a un aparato fundidor generalmente indi-
cado por el mimero de referencia 24 en el cual la imagen perfila—
da en polvo xerogrifice revelada y transferida sobrb el material
laminar es permanentemente fijada al mismo. Tras la fundicién,
la copia acabada es descargada del aparato por el transportador
25 en un punto apropiado para recogida cu la parte oxterior del
aparato. Las restantes particulas de polvo impresor que permanc-
cen como residuo en las imdgenes reveladas, y aquellas particu-
las por el contrario no transferidas, son portadas por la banda
12 a un aparato de limpieza 26 colocado cn posicién cn el gector
de la banda comprendido entre los rodillos 14, 15 junto al dispo-
sitivo de carga 13. El dispositivo de limpleza comprende un Ccoro-
tron 27 para neutralizar las cargas gque permanecen sobre las par-
ticulas y un cepillo giratorio‘ZS que funciona conjuntamente con
un sistana de vaclo para retirar las particulas de polvo impresor
de las proximidades del cepillo.

Para impartir un movimiento contimuo a la banda 12,
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se dispone un 6rgano de transmisién 30 que comprendes un motor
impulsor de velocidad constante y una caja de engranajes que
va directamente acoplada al rodillo impulsor 15 por medio de
ung cadena de transmisién apropiada o bsnda sincrénica 31 que

so extiende en torno & una rueda dentada o polea montada sobre

el eje del rodillo 15 y el e¢je de salida 32 del 6rgano de trans-
misién. El presente invento proporciona un dispositivo especifi-
co para conseguir la gensracién de pulsaciones correspondientes
al motor impulsor de la banda, y tambien wn dispositivo entera~
mente diferente para reajustar periédicamente a cero el trem

de pulsaciones estableciendo por ende pasos. i este rospecto,

un engranaje 33 va montado sobre el &rbol motor 32 correspondi en~
te al 6rgano de transmisién 30 e incluye un numero predetermina—
do de dientes 34, cada uno de los cuales sc sitda en linea con
un elemento de captacién magnético 35 montado sobre la estructu-
ra de la mfquina durante la rotacién del engranaje. Bl elemento
35 va asociado con un dispositivo generador de pulsaciones 36
que produce una sciial de ondé cuadrada que posee crestas que co-
rresponden a las alineaciones sucesivas de los dicntes 34 con

el elemento de captacién 35, Cuando cada dicnte se desplaza Jjun-

to al dispositivo 35, se ajusta el campo magndtico respsctivo

haciendo que varle y por ende produzca una cresta en la scfial.

El control de programacién para las fases de proce-
samiento de la méquina se efectia conjuntamente con el reajusto
del paso con lo cual %ras generarsé una serie do pulsaciones
eléctricas que corresponden al movimiento de cada hoja de copia
més un espaciamiento a través de la estacién de transferencia so
realiza un reajuste de este mimero, o paso, cuando la banda foto-
receptora ha recorrido una distancia precisa predeterminada que

corregponde al movimiento de una hoja de copia mis un espacia-—
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miento. A continuacién se efectia una generacién de pulsaciones

para producir una sefial de control de sincronizacién utilizando
una conexién directa de la bands fotorreceptora 12 al dispositi-

vo generador de pulsaciones para hacer qus se mueva en todo mo-

'mento directamente al unisono, segin se describe anteriormente,

y ol reajuste es realizado por un mecanismo correspondiente que
se Tija de nuevo en una posicién predeterminada del borde ante-
rior de cada hoja de papel en exacta coincidencia con una imagen
revelada dispuesta sobre la banda fotorreceptora. Como quiers
gue la banda se mueve continuemente y es accionada por un Organo
de transmisién directamente acoplade al control de programacién
de procesamiento, cada reajuste de paso se produce precisamente
a distancias predeterminadas de movimiento de la banda.

Ast pues el control de programacién se adquiere por
medio de un digpositivo de sincronizacién mecénicamente acoplado
al eje del 6rganc de transmisién 30 y que es puesto en funciona~
miento cuando gira el rodillo 15. El dispositivo genorador de
pulsaciones 36, que forma parte del aparato de sincronizacioén,
es fijado para producir un tren contimuo de pulsaciones sincré-
nicas gue pueden determinarse por la velocidad rotatoria del 6r—
gano de transmisién 30 y el mimerc de dientes 34 dispuestos en
el engranaje 33. Bl dispositivo 36 va conectado eléctricamente
a un dispositivo de cémputo 37 que puede presentar la forma de
un mecanismo registrador de cambios y que cuenta las pulsaciones

de la smefial de control, Tras haber contado cierto nimero de pul-

"saciones, la cuenta es iniciada de nuevo o puesta a cero, lo

cual se describe aqul como reajuste de paso. En lugar de hacer
gque un ntmero predeterminado de pulsaciones produzcan ol reajus-
te, se prefiere utilizar la distancia de movimiento de la banda

12 como norma que dé origen al reajusto. Bsto se congiiue, sesin
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se describird mis adelante, mediante rotaciétn de las ulias de re—
gistro de las hojas. Puede iniciarse cualquier acci6n o fase de
procesamiento de la miquina; es decir, puede "encenderse" y “apa-—
garse" o permanecer funcionando durante cualquier periodo de tiem—
DO en una o varias de las pulsacioneé discontinuas. El reajuste
de paso se efectia durante el registro de hojas, después de cada
revoluoién de las uflas respectivas que se hallan dispuestas para
ser periédicamente interpuestas en la trayectoria de movimiento
de lag hojas de papel inmediatamente antes de la insercién de ca-~
da una de ellas en la zona dé prensién del rodillo de transferen-—
cia 19 y de la banda 12 en la estacién C.

Puncionalmente asociado con el érgano de éuministro
de hojas 20 se encuentra un elemento de transporte respectivo que
comprende una.pluralidad de bandas continuamente movibles 40 accio-
nadas por el érgano de transmisién prineipal 307por medio de ro-
dillos 4l. Similarmente, el 6rgano de suministro de hojas 21 se
halla asoclado con un elemento de transporte réspectivo que com-~
prende una pluralidad de bandas 42 accionadas en disposicién mo—
vible en torno a los rodillos 43 por el 6rganc de transmisién de
la miquina 30. La fuerza impulsora para los elemenios de transpor—
te 40 y 42 puede conseguirse por otros medios gue no secan el érga—
no de transmisién de la miguina 30, como por ejemplo motores in-
dividuales o un motor comin. El elemento de transvorte 42 para el
Srgano de suministro de papel auxiliar, cuando se halla sn funcio-
namiento, transporta cada hoja alimentada al mismo a las bandas
40 correspondientes al 6rgano de suministro de papel principal 20.
En esta disposicién, cada 6rgano de suministro de papel se halla
provisto de su propio elemento de transporte respectivo y uno de
los elementos de transporte dirige las hojas portadas por el mis—

mo al otro elemento de transporte, de suerte que puede emplearse
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un solo mecanisno de_registro de hojas para cooperar con cada
uno de los 6rganos de suministro de hojas.

Segin se muestra en las figs. 3 y 4, el rogistro o
coincidencia de las hojas se consigue por medio do una plurali-
dad de ufias de registro espaciadas 45 montadas sobre un eje 46
transversalnente alineado con respecto a la trayectoria de las
hojas de papel. El eje es convenienteuente sustentado para rota-
cién sobre la estructura de la m4quina y va funclonalmente aco-
plado por medio de un dispositivo de velocidad variable 47 auna
banda de transmisién 48 que a su vez se halla funcionalmente
acoplada al 6rgano de transmisién 30 susceptible de ser acclona-
do a una velocidad coordinada con la velocidad de la banda 12 y
de los dos eclementos de transporte de hojas de copia 40, 42. En
cada rotacién completa de las ufias 45 en la direccién de la [le-
cha, y cuando alcanzan la posicién representada en la fig. 3,
une hoja 8 ajusta con las uflas para ser enderszada cn su despla—
zaniento y quedar colocada en posicion y sincronizada, en otras
palabras, registrada. La distancia entre las uiias cuando so ro-
glstra una hoja y se dispone que la zona do prensién cn la esta-
cién C sea muy reducida, se conoce con prscision. Bn el instente
en que se desenganchan las ufias de cada hoja, éstas se¢ cacontra-
rén cn la zona de prensién de un par de rodillos prensiles de re-
gigtro accionados 56, 51 y ostas dos ocurreanclas s¢ ucilizun couwo
accién de reajuste de paso., La pulsacién que tienc lugar o tal
ocasi6én, generada por ol mecanismo de cémputo 37, rueibe la awe-
signacion de pulsacién cero. Lodas las acmfds pulsaciones son coir-
tadas a partir de dicha accién, hasta ¢l registro inuncdiato para
la sizuiente hoja y la correspondiente pulsacidn cerc. 51 bien
la aparicién del borde anterior de la hoja 8 que abandona las

ufias 45, que es sincronizada con la entrada del borde en la zona
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de prensién del rodillo prensil, ha sido escogida como el ingtan-

te para ol reajuste de paso, debe entenderse que pueden utilizar—

se otros extremos para este propbsito. Por ejemplo, puede hacerse
que el reajuste de paso tenga lugar cuando las ufias 45 se hallan
todavia en ajuste con el borde anterior de una hoja y antes de
que alecance la zona de prensién de los rodillos prensiles. Lo que
es importante, no obsitante, es que esta precisa colococacién en
posicién angular de las uilas para el reajuste se utilice para to-
das las acclones de reajuste. Bl control y fases del procesamien—
1o se fijan vara ser accionadas y activadas en cémputos de pulsa—
ciones predeterminados a partir de una pulsacién cero, y segin el
mimero de pulsaciones que hayan de generarse, digamos del orden
de 1000 pulsaciones o asi para cada registro de hoja, se aprocia-
r4d que puede lograrse un control de proceso muy estrecho y exacto.

Los rodillos prensiles de registro inferiores 51 van
montados parz rotacibn sobrs un eje 52 entre las bandas del 6rga-—
no de transporte respectivo 40 y las ulias 45 con el fin de no
obstaculizar el funcionamiento de los mismos. EL eje 52 se halla
montado para rotacién en una estructura (no representada) y es
accionado por las bandas 53 y poleas 54 asociadas con un eje mo—
tor 55 también montado sobre la estructura de la mégquina. Uno de
los ejes 55 es accionado por medio de una banda 56 a partir de un
embrague 57 asociado_con el dispositivo de velocidad veriable i7.
De esta ﬁanera, los rodillos prensiles 51 reciben su impulso gi—
ratorio por medio de las bandas 48 a partir del motor impulsor
de la méquina 30. Los rodillos prensiles superiores 50 son rodi-
llos locos que poseen sus periferias en ajuste friccional con los
rodillos inferiores 51 para ser girados por los mismos.

Para efectuar el reajuste de paso en la precisa colo-

cacién en posicién angular de las ufias de registro para cada re—
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voluci6én correspondiente y permitir el rccuento de pulsaciones
a partir de cada pulsacién cero en el rogistro de hojas, se dis—
pone un mecanismo conmutador 58 que posee un interruptor asocis-
do con el mismo susceptible de ser accionadd a una posicién de
control precisamente cuando una hoja se halla colocada en posi-
cién coincidente y las ufilas se encuentran on una posicién angu-
lar predeterminada.

El mecanismo- conmutador 58 comprende un alojamiento
plano circular 59 que posee dos medias seccioneés 60 y 61, estan-
do la primera de ellas convenientemente montada sobre la estruc~
tura de la miquina y la \Wltima £ijada mediante tornillos 62 a la
seccién 60 para formar una cémara circular plana 63 en el inte-
rior del alojamiento 59. En el centro axial de la caja circular
se encuentra formada una protuberancia central que presenta una
abertura a través de la cual se proyecta el extremo del eje de
rogistro 46. Movible dentro del espacio de la cémara 63 se oncuen—
tra un elemento interruptor 64 que va fijado al sje 46 para girar
con el mismo. Bl elemento 64 se halla dispussto para ser girado
en ol interior de la cémara 63, y dispone de un imdn circular 65
gque describe una trayectoria circular de movimiento 66 en ‘tormo
al punto de apoyo central del eje 46 durante la rotacién delmismo.

Pormando parte integrante de la seccibn de soporte 60
se encuentra una caja 66 que posee un interruptor de lenglieta 67
incorporado cn la misma con un clerre hermético. Bl interruptor
67 se halla colocado en posicién junito & la pared plana de la sec-
cién 60 en estrecha proximidad respecto de la superficie interior
de la cdmara 63. Los elementos conmutadores 68 del interruptor 6T
poseen sus extremos de accionamiento colocados én pogicién en la
frayectoria circular de movimiento del imén 65 de suerte gque en

cada revolucién del imén en torno al punto central de apoyo del
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eje 46, ol interruptor 67 serd accionado desde una de sus posi~
ciones de control a2 la otra. Se observari que los ejes 1ongitu-
dinales de los elementos conmutadores 68 se hallan colocados en
posicién a 1lo largo de una cuerda de la trayectoria circular de

novimiento 66 del iman accionador 65. Bsto facilita una relacién

" de éngulo agudo de estos ejes longitudinales y la trayectoyia de

movimiento 66 correspondiente distinta de una rolacién perpendi-
cular si los elementos 68 estuvieran montados radialmente. Dig-
poniendo esta relacién angular aguda, més de los elementos del
interruptor de lengieta se encuentran bajo la influencia del
imédn 65, y puede existir un extremo mayor de desalineacitn de las
bartes o tolerancias antes de verse afectados adversamnente los
mecanismos de conmutacién en su funcionamiento preciso.

Con el fin de proporcionar medios de ajuste para el
interruptor 67 con respecto = la orientacién angular de las ufias
do registro 45 para asegurar el reajuste apropiado del computo de
pulsaciones de control de la méquina, la caja 59 puede moverse
en su totalidad, dentro de estrechos lImites. Tal movimiento pue-
de seor necesario para disponer los elementos conmutadores 68 pa—
ra ser accionados en un lugar preciso con relacién al iméin 65,
cuya posicibn, a su vez, es indiocativa de la orientaci6n angular
de las uflas 45. Los medios de ajuste comprenden\un bloque £ijo69
montado sobre la egtructura de la méquina P junto a la ssccién de
la caja 54, y un seguidor 70 retenido en disposicién movible en
el interior del Dblogue 69, Bl soguidor 70 se proyecta hacia la
seocibén 60 y es recibide dentro de una depresién Tl formada en
esta seccibn, Al producirse el movimiento vertical del seguidor
70, segln puede verse en la fig, 6, en una u oira direccibn, sc
hard girar consecuentemente de un modo ligero la caja 59, como

se observa en la fig, 5. Para impartir movimiento vertical al
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seguidor 70, el bloque 69 se halla provisto de un tormillo de
ajuste 72 para forzar al seguidor en una direccién descendente,
¥y de un tornillo de ajuste 73 para forzar el seguidor en senti-
do ascendente., Para asegurar una precisa colocacidn en posicidén
de la caja 59 y por consiguiente del interruptor 67, se dispone
un 6rgano indicador en forma de aguja 74 asegurado a la estruc-
tura de la méquina y signos indicadores 74a trazados en la sec—
eién 60, '

Las figs. 7, 8 y 9 ilustran el funcionamiento coope-
rativo de las uflas de registro 45, haciendo coincidir el borde
anterior de cada hoja de papel y alimenténdolo a la miquina im-
presora, y a los rodillos prensiles 50, 51, In la fig. 7, la ho-
ja 5, alimentada por uno u otro de log 6rgancs de suministro de
hojas 20 d 21, llega justamente cuando las uflas 45 se desplazan
de su posicidn representada en puntos hacia la posicién ilustra—
da en trazo completo durante la rotacién respectiva por parte
del eje 46. En realidad, la hoja puede rctrasar ligeramente su
llegada a la posieién ilustrada, En este momento se nueven las
ufias en la direccién de la flecha a una velocidad ligeramente
inferior que la del borde anterior de la hoja. La rotacién de
las uflas 45 es efectuada por el motor impulsor de velocidad cons-
tante 30 por medio de la banda de transmisién 48 y el dispositi-
vo de velocidad variable 47. El dispositivo 47, segin se descri-
bird més adelante, se halla adaptado para impartir a las uilas
velocidades rotativas que son relativamente répidas durante la
mayor parte de una revolucién y mds lentas durante otras partes
de la misma, y una velocidad creciente durante @l registro de
lag hojas. Durante esta parte de una revoelucién, cuando se hace
coinecidir una hoja "al vuelo", ésta serd alimentada a la estacién

de registro & una velocidad mayor que cuando es alimentada a las
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estaciones de procesamiento por parte de los rodillos prensiles
50, 5l.

En la fig. 8, se representa la hoja contra o yendo
contra las uflas y es colocada en posicidn coincidente por éstas
de suerte que el borde anterior es libre de efectuar cualquier
desviacidn antes de penetrar en las estacionss de procesamiento
de la miquina. Ia velocidad rotativa de las uflas continda aumen—
tando hasta que llegan a la posicién de linea contimua represen—
tada en la fig., 9. Bn este instante las uflas se mueven a una ve-
locidad igual a la velocidad de procesamiento de la miquina, de
tal manera que la hoja serd recogida por los rodillos prensiles
50, 51 para desplazarla de nuevo a través de la maquina. Despubs
de que ¢l borde anterior de la hoja ha sido rccogido por los ro-
dillos prensiles, los cuales se mueven & velocidad de proceso,
las ufias experimentan uma velocidad relativamente répida, alcan-~
zando su velocidad méxime aproximadamente en la posicién repre—
sentada en lineas de puntos en la fig. 9., Al abandonar el borde
anterior de la hoja en la fig., 9, las ufias 45 deben llegar a la
posicion representada en lineas de puntos en la Tig. 7, que es
indicativa de su velocidad mds lenta durante una rovolucién com-
pleta, a tiempo para coger la siguiente hoja. Hi ha de haber uma
alimentacién de hojas precisa a través de las estaciones de pro-
cesamiento de la maguina, cadz hoja debe estar exactamente sopa—
rada de otra, como ocurre en funcién del mecanismo de registro
aqui descrito. Considerando que la separacién entre hojas para
una operacién mecdnica a gran velocidad haya de ser aproximada—
nente de pulgada y media, es evidente que las ufias deben moverse
muy rédpidamente a través de dicha parte de su revolucién cuando
regresen de la posicién representadaen la fige 9 a la posicién

mostrada en la fig., 7 con el fin de asegurar este espaciamiento.
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En tIpicas relaciones de velocidad en cuanto a ali-—
mentacién, colocacibén en posicién coincidente ¥ proceso mecdnico
de las hojas, el mecanismo hasta agul descrito se halla adaptado
como sigue: Consideremos que la velocidad de proceso de la migui-
na esds 20 pulgadas por segundo; esto es, cadahoja debe introdu-
cirse a la zona de prensién de transferencia € a esta velocidad
¥y todas las otras estaciones de procesamiento funcionan aproxi-
madamente a osta velocidad; es pues deseable que la velocidad de
suministro de hojas sea mayor con el fin de asegurar tiempo para
el debido registro o colocacién coinciﬁente ¥y para activar el fun—
clonamiento total de la mécguina. Una mayor velocidad en ol suni-
nistro de hojas fambién reduce al mimimo el efecto de ineficacias
0 no sincronizacién en los dispositivoes correspondientes 20, 21,
Con preferencia, la velocidad de alimentacién de las hojas es de
aproximadamente 30 pulgadas por segundo. En tales circunstanciag,
las uilas 45 deben aminorar la velocidad de cuda hoja de 30 pulra-
das por segundo a 20 pulgadas por segundo al desplazarse a través
de las posiciones representadas en las figs. Ty, 8 ¥ 9. Al reuli-
zar estas acciones, las uflas representadas en linea completa en
la fig, 9 se encuentran a una velocidad efectiva tal que la hoja
se mueve a 20 pulgadas por segundo en el instantbe en quoe S8 Pro—
duce el registro correspondiente, y ha sido accionado el interrup~
tor de reajuste 67. Realments, lalvelocidad de las uflas aumenta
ligeramente al moverse de las posiciones de la Tige T a la fig. 9,
alcanzando la velocidad de procesamiento al producirse el rogis—
tro de la hoja. Después de tener esto lugar, se imparten a las
uilas mayores velocidades de rotacién, de sucrte que en sus posi-
ciones de lineas de puntos de la fig. 9, su velocidad debe aproxi—
mada mente ser de 40 pulgadas por segundo, alcanzando asf el maxi-

mo. Después de esto, puede aminorarse gradualmente la velocidad
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hasta aleanzar la posicién de lineas de punios de la fig. T,
cuando la velocidad puede ser aproximadamente de 18 pulgadas
por segundo, una velocidad menor que la velocidad de proceso
¥ la minima para cualquier rotacién completa de las ufias, ‘fras .
abandonar le posicién de linea de puntos de la fig. T, las uilas .
se hallardn en condiciones de interceptar ¢l borde anterior de
ung hoja.

Siendo desplazadas las hojas a la zona deo regiatro
0 colocacién en posicién coincidente, definida por la posicién
de linea de puntos de las ufias en la fig, 7, a la posicitn de
linea continua de la fig. 9, o una velocidad mayor que la velo-
cidad de proceso, es ecvidente que después de haberse movido las
uiias de la posicién de linea de puntos de la fig. 7, delente de
una hoja que se aproxima, se pondrin eventualmente en condacto
con el borde anterior de la hoja a medida que se desplazan de
la posicién de la fig. 7 a la posicién de la fige 9. Este con~
tacto puede producirse en cualquier momento duranie oste despla-
zamiento, dependiendo ello de la eficacia de los Srganos de su—
ministro de hojas y de sus elementos de transporte respectivos.
Se observard que esta disposicién permite el registro preciso
de cada hoja y la precisa colocacién en posicién de la misma en
el sistema de proceso mecdnico para unos limites bastante amplios
de alimentacién de hojas no exactamente sincromizada a la zona,
de registro. La definida zona de registro o colocacién en posi-
cién coincidente es pues una ventanilla de registro que prescn-
ta un ancho apropiado al respeéto. Bgta ventanilla corresponde
aproximadamente a 900 de rotacién de las uflas y concede un margen
de error reletivamente amplio en cﬁanto a la colocacién en wosi-
0ién de hojas de papel por parte de los organos de suministro

respectiveos individuales, Durante este desplazaniento de una hoja
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o través de la zona de registro, solo es necosario que se halle
on contacto con las uilas en ol momento en que haya de cfectuarse
el registro o colocacién en posicién colncidente.

Durente el movimiento de cada hoja a través de la
zona de registro, independientemente de cuadndo se pongn en con—
tacto el borde anterior con las ufias, la velocidad de la hoja
se reducird de su velocldad do entrada de 30 pulgadas por segun-
do a algo menos que la velocidad de proceso de 20 pulgadas pox
segundo y después se estabilizars a esta dltima con ocasién del
registro correspondiente. Mientras se desplazan a las velocida-
des menores, las hojas continuardén experimentando una fuerza de
alimentacién producida por uno u otro de los transportadores 40
o 42, Durante este tiempo, las bandas del transporte se desliza-
rén con relacién a las superficies contiguas de las.hojas.

En la anterior descripeién de relaclones de veloci-
dad, se mencionaron diversas velocidades con el fin de hacer
enfasis sobre o ilustrar dichas relaciones. Ins velocidades asl
asignadas a esta descripeiln son golo ilustrativas y de hecho
no precisan tener ninguna semejanza. Lo que es importante son
las relaciones de lag velocidades de los elementos méviles en
las descripciones.

Segin se indica anteriormente, las uflas de registro
45 giran con su eje 46 a velocidades variables, y cote movimien-
to es impartido por medio del dispositivo de veloclidad variable
47. Este dispositivo incluye un olemento interior cilindrico 75
que presenta la forma de una polez & la cual se aplica la banda
56 para efectuar la rotacién de los rodillos premsiles 50, 51,
HMontado sobre y cxteriormente respecto del elomento y concéntri-
co con el mismo, se encuentra un 6rgano circular 76 que también

presenta la forma de una polez. La correa de transmisién 48 se
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aplica a este 6rgano para impartir, cventualmente, rotacién a
las uflas de registro 45. El 6rgano en forma de polea 76 se en—
cuentra relacionado en disposicién giratoria con y es retenido
sobre el elemenio cilindrico 75 por un anillo de retenciébn 77
por una parte y por une pestafia 78, formads sobre el clemento,
en ¢l otro extremo, Un elemento de embrazue tipo anillo flexi-
ble 80 retenido entre superficies cooperantes del elemento 75
y del elemento 76 sirve a modo de embrazue correspondiente. La
rotacién del slemento de polea 76 en una direccién impartird
rotacién al elemento de polea 75 en la misma direccibn, porola
rotacién del elemento de polea T6 en la direccién opuesta no
tendrd efecto alguno sobre el clemento de polea 75.

Bl elemento 75 y por ende el slemento 76. vy ol elc-
mento de embrague 80 se hallan sustentados sobre un. blogque de
retencibn cilindrico 8l formado en un oxtremo con una péstaﬁa
82 dispuesta para ser asegurada contra movimiento a la estruc—
tura de la m4quina., Rodeando la superficie periférica del bloqﬁe
cilindrico se encuentra un cojinete de agujas ciicular 83 mante-
nido en posicién por la pestafia 82 y wna plancha circular deé—
montable 84, La superficie interior del elemento 80 ajusta a
presién en el cojinete 83 y de este modo la estruciura 15, 76 ¥
80 va montada para fotacién sobre el blogue fijo 81,

El bloque 81 cst4d formado con una ebertura {traspasan~
te 85 que posee su eje excénirico con relacién al eje del bloque.
El eje de registro 46 se proyecta a través do esta abertura y
Poses su eje geométrico.también exceénirico con relacién al blo-
que 81, BEn cl extremo del sje 46 aque termina en el interior del
elemento cilindrico 76 se ecncuentra fijado en posicibén desmonta-
ble un brazo accionador 86 susceptible de girar con el mismo. El

brazo 86 se halla formado con una ranura 87 que pozee su eje lon-
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gitudinal normal respecto al eje geométrico o punto central de
apoyo del eje 46 para poder definir una trayectoria de revolu—
cién. Un perno impulsor 88, formado en la superficle cilindrica
interior dol elemento 75, se extiende al interior de lu ranura
87 v se halla adaptado para desplazarse alternativamente a lo
largo de la misma, Las piezas hasta aqul descritas se hallan
dispuestas de manera que el elemento de polea 75 y el elemento
de polea 76 tiecnen sus ejes de rotacién, designados por el nime-
ro 90, coincidentes con el sje geométrico o punto de apoyo cen—
tral del eje 46. Durante la rotacién cn transmisién del elemen~
to de polea T6, ol elemento do polea 75 es accionado al unfsono
con el mismo haciendo girarrpor ende el perno impulsor 88 en tor-
no al eje 90. A medida que cl perno impulsor gira, imparte rota—
cién al brazo 86 que a su vez imparte rotacién al eje 46. La ac-
cién rotatoria contimua por parte del perno 83 a velocidad cons-
tante, y su movimiento alternativo cooperante con respecto a la
ramura 87, impartird velocidades variables de rotacién a las ufias
de registro 45.

En las figs. 7, 8 ¥y 9, ¢l perno impulsor 88, el bra-
zo accionador 86, la ranura 87, el eje geoméirico 90, y el ejo
mecdnico 46 se representan en sus posiciones relativas para impo-
ner el movimiento rotativo variable sobre las uflas de rcgistro.
En Ia fig. 7, se muestra la trayectoria rotativa de movimiento
100 para el perno 88 como concéntrica con respecto al eje 90 y
excéntriqa respecto al punto central de zpoyo del eje 46, Bn la
posicién de linea de puntos del brazo 8§ la velocidad rotativa
correspondiente es menor y el perno 88 se¢ cncuentrs cn un lado
del eje seométrico 90 o diametralmente opuesto con relacién al
eje geométrico del ¢je mecdnico 46, Cuando ol perno sc mueve ha-—

cia abajo a partir de esta posicién, aumenta la velocidad rota-
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toria de las uflas toda vez que el perno se desplaza fuera de su
relacién diametralmente opuesta y en direcci6bn a una posicién
que se halla en el mismo lado del eje geométrico 90 gue el eje
mecdnico. En la fig. 8, se representa esta nueva colocacién en
posicidén en progreso y en la fig., 9 completada. La posicién de
linea de puntos del brazo 86 en la fig. 9 es indicativa de la
mayor velocidad rotativa alcanzada por las ufias de registro to-
da vez que el perno 88 y el punio central de apoyo del eje 46

se hallan a lo largoe de 1a'misma linea radial a partir del gje
geométrico 90, Al aproximaxse a esta alineacién, continda -aumen-
tando la velocidad rotativa de las uflas, segfn prueba la coloca—
cién en posicidén del brazo 86 en linea continua.

Si bien varia la velocidad rotativa de las ufias 45,
segin se describe anteriormente, el efecto de la variacién sobre
una hoja de papel en curso de registro o colocacién en posicién
coincidente resultard algo modificado. Al moverse a través de la
ventanilla de registro, es decir, desde la fig. 7 a la fig, 9,
el radio efectivo de las ufias 45 con relacién al borde anterior
de una hoja S también variard, Esta variacién es ligera, no obsg~
tante, y para tales limites, su efecto resultars equilibrado. Al
moverse de la posicién de la fig, 8 a la de la fig, 9, la porcién
critica de la ventanilla, aumenta ligeramente la velocidad rota-
tiva de las ufias. No obstante, este ligero aumento se considera
un factor dentro de la relacién de velocidad de lag ufias a medi—
da que giran y no afecta de por s a las velocidades de las hojas,

Para ampliar la efectividad del ancho de la ventani—
lla, o sea, proporcionar mayor relacién de desplazamiento ancho-

a-papel, o a la inversa, menor relacién desplazamiento de papel—

~a~ancho, las uflas estdn formadas con superficies curvadas 101 que

se extienden hacia atrds en direccidn a los 6rganocs de suministro
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de hojas, para establecer contacto en diferentes punios respecii~
vos con cada hoja eﬁ curso de registro mientras sec desplazan a
través de la ventanilla, Para la configuracién ilustrada, y para
todo el ancho de la ventanilla, la distancia de movimiento de la
hoja es 10% menor que el movimiento de las ulias, Asl, ol rogis-
tro y exacta colocacién en posicién de las hojas con relacién al
reajuste de paso pueden lograrse en una distancia mds corta de
desplazamiento del papel que la que se requerirfa normalmente pa-~
ra realizar estas funciones. O, para decirlo de otro modo, un des-
plazamiento de hojas még largo se halla disponible para asegurar
a estas funciones que el que normalmente se eofectuarifa si la su-
perficie curvada 101l no fuera utilizada sqbre las ufias, Las su-
perficies 101l se hallan también dispuestas de manera que el borde
anterior de cada hoja se orientard lo mé&s perpendicular posible
respecto a la superficis y no se deslizard fuera de la misma du-
rante el desplazamiento a través de la zona de registro. Ea cl
instante en que se registra una hoja y se introduce en la zona
de prensién de los rodillos 50, 51, las superficies 10l son exac—
tamente normales con respecto al plano de la hoja.

El interruptor de reajuste 67 se halla en circuito
con el contador de pulsaciones 37 que puede formar parte dol 6r—
gano légico de la miquina LE, y la activacién del interruptor ini-
ciard el reccuento de pulsaciones hasta que la activacién poste-
rior, a su vez, produzea un recuento correspondiente. De cvsta ma-
nera, el reajuste de paso se realiza fuera del mecanismo do rogis-—
tro y se utiliza como punto de partida, al mcrnos en lo que respec—
ta a océbmputo, para control mecénico, procesamiento y control de
hojas.

El equipo légico LE va funcionalmente conectado al

generador de pulsaciones 36, al mecanismo de cémputo 37, embragues



10

15

20

25

30-

- 26 -

(no representados) para los érganos de suministro de hojas de
papel 20, 21, las lémparas de iluminacién L a los corotrones

13, 27, el motor para el cepillo 28, el 6rgano de fusién 24 y

el aparato revelador 17, y dispuesto de manera que estos dispo-
sitivos son funcionalmente activados y controlados por un dife—
rente nimero computado de las pulsaciones en secuenciz de tiem—
po. Dado que la banda fotorreceptora 12 esti siendo continuamente
expuesta por los rayos instanténeos de formacidn de imagen, la
banda puede contener cierio ndmero de imégenes electiostéticas,
por ejemplo, cinco o mis imAgenes entre las estaciones de expo—
sici6n y de transferencia. Similarmente, la trayectoria del pa-
pel entre los érganos de suministro respectivos ¥ la estacién

C puede contener dos o tres hojas. Cualquier ciclo sinerénico
particular hecho operativo por el dispositivo de sincronizacién
puede pues producir la operacién secuencial de los dispositivos
mencionados anteriormente en un orden que afects difercntes imd—
genes, operaciones de transferencia y hojas do vapel. Bn otras
palabras, el sistema de control de programacién mantendrd el con-
trol de sincronizacién por cizco o mas Pasgos concurrentemente a
favor del proceso. Por ejemplo, después de que la migquina ha si-
do "enoéndida" ¥y ol 6rgano de transmisién 30 se encuentra enple-
na operacién respectiva de tal manera que se produzcan pulsacio—
hes de control, y sean contadas y reajustadas por el interruptor
de reajuste 67, y giren las uflas de reglistro, y sean equilibra-
das para las hojas por llegar, pueden activarse las lénparas L
como érimera accién cuando se coloca la miquina en estado de
"impresién"., Se observard que, al utilizar inicialmente la méaqui~
na, no se habrd separado una hoja S de unz de sus pilas de sumi-
nistro antes de efectuarse el primer "flash" de un original D. En

realidad, pueden experimentarse dos o trcs expogiciones de imagen
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sobre la banda 12 antes de separarse la primera hoja de una pila
por medio de una de las pulsaciones de control en la seflal res—
pectiva. La primera de una serie de imagenes latentes producidas
puede hallarse en o cerca de la zona de revelado, y a medida que

las imdgenes son asl producidas, la primera, ahora rcvelada, se

halla en posicién contigua a la estacidén de transferencia en re—

laocién sinerénica con respecto a una hoja que esti siendo regis-—
trada. La corta distancia adin por recorrer despuébs de que lag
ufias de registro 45 abandonan la hoja se considera como factor
dentro de la distancia de paso que la banda 12 recorre, de suerio
que la imagen revelada y la exacia colocaclén en posicioén que ha
de ocupar en la hoja coincidirén precisamente con ocasién de la
transferencia, Durante el accionamiento de estos dispositivos de
procesamiento, pueden activarse otros dispositivos para contri-
nuar el proceso de reproducciones. Por ejemplo, todos los coro-
trones habrian sido activados asI como los dispositivos de detec—
cién de atoramiento del papel (no representados) colocados a lo
largo de la trayectoria del papel que pueden detectarso on secuen-
cia para lag diferentes hojas de papel dispuestas en la misma a
fin de asegurar la idénea colocacién en posicién de las hojas.
Bl aparato de fumioén habria sido activado antes de la llegada de
la primera hoja y se habria producido asIimismo la sucesiva acti-
vacién de los elementos de limpieza y descarga. Al soltarse la
hoja de papel de la zona de prensién en la estacién C, comienza
de nuevo el ciclo produciéndose las scries idénticas de operacio-
nes descritas anteriormente,

Aun cuando el invento ha zido descrito con refcrencia
a la estructura dada a conocer, no se confina a los detalleos ox—
puestos sino que se pretende cubra aquellas modificaciones o cam—

bios que enmarguen en los limites de lazs siguientes relvindioca—
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ciones.
En resumen, la Patente de Iavencién que se solicita
deberd recaer sobre las siguientes: .

RETVINDICACIONES

1. Un aparato de impresién clectrostética para repro-—
ducir copias de un original que dispone de una banda fotorrecep-
tora movible sin fin y una pluralidad de dispositivos do proce—
samiento aptos al ser aqtivados vara producir imédgenes latentes
electrostdticas sobre la banda, para rovelar las imdgenes y para

transferir imigenes reveladas a un materiezl de soporte movible, y

medios de transmisidén funcionalmente acoplados a la banda para mover

la misma en la trayectoria sin fin, caracterizado por la mejora
que comprende:; un Srganc de control funcionalmente acoplado al
6rgano de transmisién susceptible de moverse en una trayectoria
de control durente la operacién correspondiente, incluyendo di.-
cho 6rgano una pluralidad de punids de control movibles o lo Lo
go de dicha trayectoria de control duranie el movimiento dol 61—
¢ano, medios susceptibles de cooverar con dichos muntos de con—
trol para producir una sorie de scfiales de control de acucrdo
con el movimiento de los puntos de control en dicha trayectoria
de control, y medios respondientes a dichas sefiales de control
rare controlar la activacioén de al menos uno de log dispositivos
de procesamiento.

2. El aparato segtin la reivindicacion 1, que incluye
medios para contar dichas sefiales de control, y siendo dichos me~
dios respondientes operativos de acuerdo con un ntmcro predetermi-
nado de seflales computadas,

3. Un aparato de impresién cleotrostitica para repro-
ducir copias de un original que dispone de una banda fotorrecep—

tora movible sin fin y una pluralidzd de disposit'vos de procesa—
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miento aptos al ser activados para producir imdgenes latentes
electrostiticas sobre la banda, para reovelar las imdgenes y
para transferir imégenes reveladas a un material de soporte
movible, y medios de transmisién funcionalmente acoplados a
la banda para mover la misme en la trayectoria sin fin, carac-
terizado por la mejora que comprends: un elemento giratorio
funcionalmente acoplado a los medios de transmisién para ser
accionado en rotacién durante el funcionamiento de é&stos, in-
cluyendo dicho 6rgano de control puntos de control movibles a
lo largo de una treyectoria de rotacién durante el movimicnto
giratorio del 6rgano, medios susceptibles de cooperar con di-
chos puntos de control para producir una serie de seifiales do
control de acuerdo con el movimiento rotativo de los puntos
de control, y medios respondientes a dichas sefiales de control
para controlar la activacién de al menos uno de los dispositi~
vos de procésamiento.

4. Se reivindica por dltimo como objeto sobre el que
ha de recaer la Patente de Invencidn que se solicita: "UN APA-
RATO DE IMPRESION ELECTROSTATICA".

Todo conforme, queda descrito y reivindicado en la =

- . 3 » »
presente Memoria Descriptiva que consta de veintinueve paginas

mecanografiadas y dibujos que se acompafian.

Madrid, 27 de Agosto de 1.973
BERNARDO |UNGRIA

—



¢ BINa 65503y 20 2g. Qe

ZRTVILVA v vDES

1/SVLNH sod
NOTESVENIIND KO
NIYS:



FALN
XEROX CORPORATION




SPAIN
DOS HOJAS/1

3

ESCg’ A M ATIADLE
wADRID, — LDz 2898t pE19.Z5




"d d
BTN ] €144
¢/, STIATTONSUBY 3Q e Giuay i
RTOSEYIEYA YovDgd

i 4 /
Ve
el

9l

/SYLDHE 80C
S/8YL0E S NOLELVHOJEOD X0¥EX



XEROX CORPORATION

— —_— —_ —_—
450 —150 | — —{ 50 a5\ — |1~ | 157

o
foz i

IS mil

W
T/
B
o
i
||
L1, |

B el

54 _— N I




2PALN

DOS HOJAS/2

l
|
3 \"ll. .
f
|1|||mmm.||l|||

6/

st

FIG. 10

77 76
““[/II' /{ .

it by IS ZZLUIN

A

Nz isIN NS

| [I A l"m"m

™y
"'L
1
] "~.‘.§‘ !‘ \ l"%/gjp‘i

\ uh'“nh..

()

ERCALA VARIABLE
MADRID, 27 DE Agosto.  DEIS 12

BSR O UjaRis
PI ?I




	Bibliographic data
	Description
	Claims
	Drawings



