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EXTRACTO DE LA DESCRIPCION,—~

Un dispositivo de registro de hojas para uso en
miquinas impresoras, dispositivo en forma de una pluralidad de
uiias rotatorias dispuestas bara registrar las hdjas seglin las
mismas avanzan & lo largo de un recorrido. Las hojas son puestas
en contacto con las ufias méviles a una velocidad superior a la
velocidad de movimiento de las ufias,que se mueven a una velocidad
requerida en el prooeso de impresién. Un primer transportador in-
troduce cada hoja en las uiias de registro a la velocidad mayor
¥y mantiene este contacio hasta que queda la hoja regisirada y e la
hige avanzar posteriormente pof medio de un segundo dispositivo
transportador. Un dispositivo impartidor de movimiento sirve para
conferir un movimiento rotatorio variable a las uilas de regisiro.
El dispositive se halla adaptado para recibir una enirada de velo-
cidad constante y para convertir ésta en una velocidad f%termitente
répida y lenta en sectores precisos del recorrido rotatorio de las
ufias, Comunicada funcionalmente con el dispositive, existe una
polea de salida, de velocidad constante que acciona wn par de rodilles
transportadores para conducir cada hoja adelante, después de cada
registro.—~

Esta invencidén se refiers a un aparato transportador
de hojas, y varticularmente a dispositivos impartidores de movi-
miento'que vermiten el regigtro de las hojas en elucurso de su avan-
ce, a intervalos poco espaciados y en posicién precisa con respecto a
un punto £ijo de referencia., Tiene particular aplicacién el invento
en el aparato ae manipulacién de hojas rara méquinas iﬁpresoras,
especialmente del tipo electrostédtico, en las que miltiples esta-
ciones de proceso necesitan un registro exacto a través del ciclo
de impresién.,

Las mdquinas de impresién electrostdtica utilizan di-
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versas estaciones de proceso que wniformemente cargan, exponen,
revelan , transfieren, funden, limpian, etc., durante cualguier
ciclo de copia, Para un funcionamiento a alta velocidad de estas
méquinas y de cualquier otro tipo de méquina impresora, es muy
importante que haya una base adocuada para la secuencia cronizada
de la operacién del proceso de impresifn, o en otras palabras,
gincronizacién, para mantener un adecuado registro de las hojas

de copia y de las imdgenes que han de situarse sobre ellas, Ha

de preverse el movimiento eficaz y seguro de las hojas de vapel

de copia hasta una superficie portadora de la imagen, en la méguina,
en secuencia cronizada con respecto a la produccién de imédgenes
latentes entintadas o reveladas..En el caso de miguinas impresor,s
electrostdticas, la apropiada orientacién de cada koja respecto a
1a imagen revelada recibida en la estacién de transferencia , el
comienzo de excitacién para todos los corotrones uwtilizados en la
néquina, el aparato fusor, ¥y todos los elementos sensores utiliza-
dos para -detectar la presencia de hojas a fin de revelar el atasco
de papel, han de estar asimismo exatemente relacionados con la ope-
racién de avance de las hojas.

Para mejorar estas méguinas proporcionando una elevada
posibilidad de velocidad y para asegurar ¥y aun mantener un apro-
piado registro de todas las funciones del proceso resvecto a las
im4cenes, la funcién del registro y transvorte de hojas han de ser
tales que queden espacios muy pequefios entre las hojas. Para obte-
ner espacios cortos entre las hojas y el registro de cada hoja
exavtamente relacionado con un punto predeterminado de referencia,
han de disponerse medios que ajusten con cada hoja para registrar
la misma ¥y gue Puedan moversy en su torno para que la siguiente
hoja quede también ajustads a Dpoca distancia detrds del borde pos-

terior de la hoja precedente.
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Por consiguiente, un objeto principal de la presente
invencién es el de mejoFar las miquinas de impresién assgurando
el adecuado y exacto registro de imégenes imprimibles con hojas
de copia receptoras de las imédgenes,

Otro objeto del preosente invento es el de mejorar el
aparato de manipulacién de hojas mediante regulacidén del movimiento
de las hojas de vapel de manera que cada una de ellas quedexacta—
mente registrada en coincidencia y al mismo tiempo separada por un
corto espacio de las demds hojas que se transportan.

Otro objeto m4s de la Dpresente invencién esrel de man-
tener un adecuado espaciamiento y registro de las hojas durante la
manipulacién del papel en wna méquina de utilizacidén que sea conti-
nuanente exacto y eficaz durante un largo uso de la méquina.

Se consiguen los precedentes propésitos mediante empleo
de unas uiias de registro continuamente méviles hacia dentro y ha-
cia fuera de un recorrido de movimiento o trayecito, planoc, de las
hojas de papel. Las ufias estan dispuestas con respecto a un vrimer
transportador de las hojas de papel de manera que se mueve éste a
una velocidad superior a la de las ufias méviles, y guardan asimismo
relacién con un ségundo. dispositivo transportador que es capaz de
llevar las hojas, una vez registradas, al interior de la méquina de
utilizaciﬁn a la velocidad adecuada-de utilizacién . De este modo,
cada hoja, al ser colocada bajo la influencia del segundo dispositivo
transportador, queda igualmente espaciada con respecto a las otras
hojas que son transportadas, y todas las hojas son introducidas
en wna mégquina utilizdndose a intervalos precisos. Para conseguir
que haya entre las hojas eospacios breves, vara alcanzar una elevada
velocidad, se mueven las ufias a velocidades ﬁariables, una de las
cuales es la velocidad de proceso y otra de las cualés es una velocif

dad mucho mayor, para mover las ufias colocéndolas en posicién justa-
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mente antes de wna hoja subsiguiente que va a corta distancia detrds.

Las velocidades variables se logran por medio de un
mecanismo convertidor de movimiento variable que posee una polea
para conexién, mediante una corrsa, a una fuente de fuersza de velo-
cidad variable y un 4rbol de salida adaptado para recibir velocidades
rotatorias variables. La polez estd adaptada para impartir un movi-
miento de revolucién a una espiga sobre el eje de rotacién de la
polea. La espiga, a su vez, es recibida en disposicién deslizante
dentro de una ranura de un elemento arrastrado gue girard en un ex-
tremo segtn gira la espiga. El elemento arrastrado va montado en
este extremo dentro de un 4rbol que es paralelo, pero en desalinea-
cién, respectosl eje de rotacién de la polea. Dependiendo de la ali-
neacién del perno y de los dos ejes, segin gira la polea bajo una
velocidad constante, variard la velocidad rotacional del 4rbol du—
rante cada una de sus revoluciones, Esta alineacién se disvone de
modo que la velocidad menor de rotacién del 4rbol tiene lugar mien-
tras el mismo estd en posicién, vara ocasionar el contacto y regig—
tro de las hojas de papel, mientras que su velocidad mayor se uti-
liza para disponer el 4rbol vara la hoja siguiente. Bl diferencizl
de velocidad entre estas dos velocidades puede ser bastante alto,
digamos del orden de dos a uno, de manera que, en el caso de que se
utilice un transportador que posea una velocidad de transporte mds
elevada que la velocidad de un segundo transportador que tome las
hojas después de ser registradas las mismes, giren lag uiias a su
posicién correspondiente para entrar en contacto con las hojas sub-
siguientes sin que se produzca un espaciamiento indebidamente grande
entre hojas. La polea; que gira a una velocidad constante, puede
también emplearse para accionar el segundo transportador.

Se descriﬁen ejemplos de dos tivos de dispositivos an-

teriores que proporcionan el registro sobre la marcha para mdguinas
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procesadoras, en las patentes de Estados Unidos n? 2,936,170 a non-
bre de Herrick et al., ¥y n? 3.330,208 a nombre de Wright. En He-
rrick et al.,, se utiliza un disco transportador rotaltério, relati-
vamente grande, estando el transvortador de hojas y las ufias de
registro, de movimiento mds lento, asociados con discos para intro-
duoir las hojas en wna midquina procesadora., El uso de un disco
grande elimina algunos problemas que se dan en disposiciones en que
se combinan ufias rotatorias y un transportador plano, tal como el
que aqul se expone; no obstante, el uso de wn disco y de la estruc-
tura correspondiente exige equipos de dispositivos procesadores ra-—
ra la miquina utilizada y dispositivos de alimentacién de hojas,

asi como transportadores correspondientes que pueden no ser acep—
tables para un funcionamiento o tamafio de migquina o configuracidén
mds eficaces, y una buena facilidad de servicio. En la patente
Wright, se ha descrifo una combinacién de uilas giratorias y un trans—
portador vlano de hojas; sin embargo, no se ha previsto lo necesa—
rio para inducir un movimiento variable a las ufias, que aiadir a

la capaéida& de la instalacidén por lo que respecta al avance de
hojas a alta velocidad., En ninguna de las patentes existe la ca~
racteristica que efectivamente ha de elevar el nivel de velocidad
de movimiento de las hojas durante el cual puedan lograrse el re—
gistro y el espaciamiento para cualquier aumento particular del
movimiento de las ufias de registro., Ni ninguna de estoé dispositivos
paténtados perniten una multifud de suministros de wapel, lo que
regtringe seriamente la configuracién de una mdguina de utilizacién.
En particular, el avarato de Herrick et al no permite una adapbacién
eficaz a una estacién de proceso inmediatamente contigua; El +{amalio
relativamente grande del disco transportador requeriria wn trans-
portador intermedio para colocar cada hoja en la primera estacién

de proceso. Esta disposicidn viola las mejores téenicas de ingenie-
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rla que requieren una manipulacién minima entre la posiciém: de
registro y la estacién de proceso., Un transportador intermedio
sumenta al maximo el riesgo de una mala alineacién entre las hojas
y una desigualdad de espacios.

Estos y otros objetos se harén evidentes por lz lectura
de la siguiente descriveién, en conjuncién con los planos, en los
que:

la fig. 1 es una vista seccional esquemdtica de una
médquina de reproduccién electrostitica que comprends los principios
de la invencidn;

) la fig. 2 es una vista frontal en alzado del motor ac~
cionador de la méquinaj

la fig. 3 es una vista esquendtica de los transportes
de suministro de papel en relacién con una disposicién de elementos
para el registro de las hojass

la fig. 4 es wma vista parcial en planta de uno de los
transportes y de la instalacién vara el registro;

las figs, 5 y 6 son vistas en alzado frontal y lateral,
respectivamente, de un mecanismo de conmutacién utilizado en el
reajuste para el registro de las hojass

las figs. T, 8 ¥ 9 son vistas esquemdticas de la posi-
cién relativa de las ufias de registro durante varias secuencias del
funcionamiento; ¥

la fig. 10 es una vista isoméirica, parcialmente cor—
tada, de un dispositivo impartidor de velocidad variable,

Pare un entendimiento general de wn sistema procesador
electrostético, al que sea aplicable la invencién , hacemos refe-
rencia a los planos,en los que se han representado diversos compo-
nentes de.un sistema, esqueméticamente. S6lo a fines ilustrativos,

diremos que el tipo de méquina impresora descrito como circundante
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de la presente invencién es del tipo electrostético; y varticu-
larmente uno basado en el procedimiento de la xerografia. En la
mayoria dé los sistemas electrostdticos, tales como una miquina
xerogrifica del tipo representado, se proyecta una imagen luminosa
de un original que se trata-de reproducir, sobre la superficie
sensgibilizada de una placa xerogrifica, para formar sobre la misma
una imagen electrostdtica latente. AL objeto de proporcionar puntos
de referencia para la presente invencién, y vor tanto, sélo a fines
ilustrativos, el sistema xerogréfico representado es del tivo

en el que la placa xerogrdfica presenta la forma de una banda sin
fin , ln un entorno del tipo banda, la presente invencién esté
asimismo adaptadé vara ser integrada en la m&gquina del tipo banda,
donde tal banda es wn elemento transvortador per se, en lugar de
presentar la forma de foto-rsceptor, y se sitdan hojas de material
foto—conductor sobre la banda, para moverse a través de las esta-
ciones de vroceso. A continuacién, se revela la imagen latente vor
medio de un cepillo magnético constitutive de un aparato revelador,
para formar una imagen en polvo xerogrifico, que corresponderi a
la imagen latente sobre la superficie de la placa, La imagen en
polvo se transfiere a continuvacién electrostdticamente a una super—
ficie de soporite a la que puede fijarse por medio de un awnarato
fusor, con lo que la imagen en polvo se adhiere permanentemente a la
superficie de sovorte,

El material de revelador electrostiticamente atraible
utilizado en el aparato revelador vor cepillo magnético comprends
un polvo resinoso vigmentado, al que nos referiremos squi como
"polvo impresor" y un “portador" o "vehiculo" de grinulos mayores
formado vor nlicleos de acero revestidos de un material tomado de la
serie itriboeléctrica a partir del polvo impresor, por 16 gue se

genera una carga tTiboeléctrica entre el polvo impresor y el porta—
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dor granular., El porbtador magnétizado prororciona también un con—
trol mecdnico para la formacién de "cerdas" de cepillo, en virtud
de campos magnéticos, vor lo que se puede manipular fécilmente el
polvo impresor y ponerlo en contacto con la superficie xerogrdfica
expuesta. Es atrafdo entonces el polve impresor a la imagen elec-
trostdtica latente desde las "cerdas" del portador, para producir
una imagen visible en Dolvo sobre una superficie aislante,

En la méquina revresentada, se coloca un original D des-
tinado a ser copiado, sobre una platina transparente de sovorte P,
dispuesta Fija en una estructura de iluminacién indicada, en general,
con el ndmero de referencia 10, Mientras se encuentra sobre la pla-
tina, un sistema de iluminacién comprensivo de dos o nis lémparas
y reflectores L es excitado en reldmpago vara DEra proyectar wn
centelleo de rayos luminosos sobre el original, produciendo asi
rayos en configuracién de imagen gque correspohderén a las superficies
de informacién del original., Los rayos correspondientes a la imagen
son proyectados por medio de un sisbtema 6vtico 11 a una estacidn de
exposicién A, para exponer la superficie fotosensible de una placa
xerogréfica mévil en forma de una ﬁanda fotoconductora flexible 12.
Al moverse en la direccién indicada por la flecha, antes de alcanzar la
estacién de exposicién A, la porcién de la banda que se exvone habrd
gido cargada uniformemente vor médio de un dispositivo corona 13 si-
tuado en un sector de recorrido de la banda que se extiende entre
los rodillos .. de soporte de la misma 14 y 15, siendo este Wltimo
ol rodillo accionador de la banda. La estacién de exposicidén se
extiende entre el rodillo 14 y un tercer rodillo de soporte 16, ¥
el sector de banda que queda entre estos rodillos es enteraments abar-
cado por la estacién de exposicién para reducir al minimo el espacio
preciso para la banda y sus rodillos de soporte.

La exposicién de la superficie de la banda a la imagen lu--
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minosa descarga la capa fotoconductora en las superficies incidi—

das por la luz, por lo gue queda en la banda una imagen electros—
t4tica latente en configuracién de imagen, que corresyponds a la
imagen luminosa proyectada desde el original sobre la platina de
soporte., Segin continda su movimiento la superficie de la banda,
la imagen electrostética pasa en torno al rodillo 16 y atraviesa
una estacién de revelado B situada en un tercer sector de reco-
rrido de la banda, en el que se halla situado un aparato revelador
indicado en general con el ndmero de referencia 17. Pueden ubi-
lizarse medios adecuados (no representados), tales como unos pane-
les de vacio o wnos érganos tensores, pars mantener la banda plana
en cualquiera de los tres sectores de la banda, o en todos ellos,
¥ ademéé, el sector de rscorrido corresvondiente a la zona de reve-
lado B se mantiene en un plano inclinado, El aparato revelador 17
comprende una pluralidad de cepillos magnéticos que llevan el ma-
terial revelador a la superficie adyacente de la banda fotoconduc—
tora inclinada, de movimiento ascendente, 12, a fin de proporcionar
el revelado.de la imagen electrostética.

La imagen electrostdtica revelada es transpvortada por
la banda 12 a la estacién de transferencia C situada en un punto
de tangencia sobre la banda segtn la misma se mueve en torno al
rodillo motor 15, donde se mueve una hoja de papel de coplia & una
velocidad en sincronismo con la banda en movimiento, para efectuar
la transferenciz de una imagen revelada adecuadamente reglstrada.
Se ha dispuesto en esta estacién un rodillo de transferencia 19
dispuesto en el bastidor de la miquina para entraren contacto con
la cara no empleada para transferencia, de cada hoja de papel de
copia, segin pasa la misma a ajustar con la banda 12, para la trans—
ferencia. El rodillo 19 estd polarizado eiéctricamente con sufi-

ciente tensién, vor lo que una imagen revelada sobre la banda 12
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puede ser electrostidticamente transferida a la cara adyacente de

Q\

una hoja de papel segin es puesta la misma en contacto con ella,

Se ha dispuesto asimismo un aparato suministrador de
hojas de papel que comprende un alimentador de vapel principal 20
y un alimentador de papel auxiliar 21, Cada uno de los alimentado—
res de papel est4 adaptado para separar las hojas de sus respectivos
rimeros de alimentacién, una a una, y transyortarlas a una estacién
de registro de hojas, poniéndolas eventualmente en contacto con la
imagen revelada sobre la banda, segun ésta es arrastrada en tormo
al rodillo motor 15. lLa disposicién de elementos programadora o de
control de cronizacién del presente invento estd asociada operativa-
mente con cada uno de los mecanismos 21, 22 de suministro de papel,
y con los dispositivos L de iluminacién en reldmpago o centelleo,
para producir una imagen electrostédtica latente sobre la banda 12,

a fin de presentar una imagen revelada en la estacién de transferen-
cia C en secuencia cronizada con la llegada de una hoja de papel, y
est4 coordinada con la activacién de otros dispositivos de vroceso
y control en el momento exacto en que estos elementos han de fun-—
cionar para los fines propuestos.

Una vez transferida la imagen revelada a una hoja de
papel, es descargada de la banda 12 y llevadae por un sistema Lrans—
portador 23 a un aparato fusor indicado en general por el mimero de
referencia 24, donde la imagen en Dpolvo xerogrifico rovelada y trans—
ferida sobre el material en hoja queda permanentemente fijada a la
misma. Tras de la fusién, se descarga la covia terminada del aparato
por medio del transportador 25 en un punto adecuado de racogida,
exterior al aparato. Las restantes particulas del polvo impresor
que guedan como residuo sobre las imégenes reveladas, y aquellas
particulas que, vor otra razén, no hayan sido transferidas, son trans-

portadas por la banda 12 a un aparato limpiador 26 situado en el sec—
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tor de la banda qlue se encuentra enfre los rodillos'14, 15, ad~
yacente al disvositivo de carga 13. Bl dispvositivo de limvieza come
prende un corotrén 27 para neutralizar las cargas que gquedan sobre
las particulas y un cepillo giratorio 28 que actia on conjuncién con
un sistema de vacio para sacar las particulas residuales de polvo
impresor de la proximidad del cepillo.

Para conferir un movimiento continuo a la banda 12,
se ha previsto un érgano motor o accionador 30 que comprende un
motor de velocidad constante y una caja de cambios de velocidad di-
rectamente acoplada al rodillo motor 15 por una cadena de transmi-
sién adecuada o correa cronizada 31 arrastrada en torno a una rueda
dentada de cadena o una volea, montada sobre el &rbol del rodillo 15
y el 4rbol de salida 32 del érgano motor. La presente inveneién
aporta wna disposicidén especifica para realizar la generacién de
pulsaciones fuera del motor zccionador de la banda, asi como una
disposicién enteramente diferente vara reajustar periédicamente el
tren de pulsaciones a cero, a fin de establecer pasos. 4 tal fin,
existe un engranaje 33 monta’o sobre el &rbol motor 32 del Srgano
accionador 30, que incluye un ndmero predeterminado de dientes 34,
cada wno de los cuales queda alineado con un elemento de toma mag-
nética 35 montado sobre el bastidor de la mdquina durante la rotacidn
del engranaje. El elemento 35 va asociado con un dispositivo gene—
rador de pulsaciones 36 que produce una sefial de onda cuadrada con
picos que corresponden a las sucesivas alineaciones de los dientes
34 con el elemento de toma 35. Segin vasa cada diente junto al dis-
positive 35, varia el campo megnético en el dispositivo y produce,
por ende un Yico en la sefial.

El control de vrogramacién para las fases de proceso de
la m&quina se realiza en conjuncién con el reajuste de paso, con lo

que despuds de haber sido generada una serie de pulsaciones eléc-
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tricas, correspondientes al movimiento de cada hoja de copia mds

un espacio a través de.la estacién de transferencia, se realiza

ol reajuste de este nfimero, o vaso, cuando la banda fobto-receptora
ha recorrido una distancia predeterminada, exacta, que guardari la
relacién del movimiento de una hoja de copia més un egpacio. La gene-
racién de pulsaciones para una sefial de regulacién de cronizacién
ge realiza a continuacién ubtilizandose una conexién directa de la
banda foto-receptora 12 al dispositivo de generacién de pulsaciones,
de modo que en todo momento se mueve directamente con el mismo,segin
ge describe mis arriba, y el reajuste se realiza por medio de un
mecanismo de reajuste que se reajusta en una posicién previamente
determinada del borde avanzante de cada hoja de papel en ayropiada
coincidencia o registro con una imagen revelada sobre la banda foto-
receptora. Con la banda en novimiento continuo y accionada por una
4ransmisién directamente unida al control de Drogramacién del pro-
ceso, cada reajuste de paso tiene lugar precisamente a distancias
prodeterminadas del moviﬁiento de la banda.

Se efectia entonces la regulacién de la programacidén por
medio de un dispositivo de cronizacién mecdnicamente acoplado al
4rbol del Srgano motor 30 y que es accionado en movimiento cuando
gira el rodillo 15. E1 dispositivo generador de pulsaciones 36,que
forma parte del aparato cronizador se monta en forma que produce
un tren continuo de pulsaciones de tiemvo qué puede determinarse
por la velocidad rotacional del érgano motor 30 y el numero de
dientes 34 del engranaje 33. El dispositivo 36 esté eléctricamente

conectado a un dispositivo de cémputo 37 que puede presentar la

forma de un mecanismo de registro de cambios que cuenta las pul-
saciones de la sefial reguladora o de control. Tras de haber sido
contado cierto mimero de pulsaciones, se reinicia la cuenta o rasa

a cero, lo que aqui describimos como reajuste de paso. In lugar
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de gque sea un nimero predeterminado de pulsaciones el que ocasione
ol reajuste , se prefiere utilizar la distancia de movimiento de la
banda 12 como el factor f£ijo que produzca el reajuste., Esto se
logra, segdin describiremos més tards , mediante la rotacién de las
ufias de registro de las hojas. Puede iniéiarse cualgquier fase de
movimiento de la mdgquina o fase del proceso, es decir, puesta en
marcha, o parada, o permanecex- en funcionamiento durante cualquier
perlodo de tiempo en cualquiera de las pulsaciones . Se realiza

el reajuste de paso durante el registro de hoja, después de cada
una de las revoluciones de las wias de registro que estdn dispuestas
para interponerse periddicamente en el recorrido de las hojas de
papel inmediatamente antes de la insercidén de cada hoja en la linea
de prensién del rodillo de transferencia 19 y la banda 12 en la
estacién C,

Overativamente asociado con el alimentador de hojas 20,
hay un transporte de hojas gque comprende una Dluralidad de bandas
continuamente méviles 40 accionadas por el érgano motor 30 mediante
los rodillos 41, De igual modo, el alimentador de hojas 21 va aso-—
ciado coﬁ un tramsporte de hojas comprensivo de una pluralidad de
bandas 42 accionadas mévilmente en torno a unos rodillos 43, vor
el 6rgano motor 30, La fuerza de accionamiento de los transportes 40
¥ 42 puede lograrse por medios distintos al moior 30 de la mdguina,
por ejemplo mediante motores individuales o un motor comdn, El trans—
porte 42 del dérgano alimentador auxiliar de payel, cuando estéd en
disposicidén operante, transﬁorta cada hoja que recibe a las bandas
40 para llevaflas al alimentaubr princiyai de papel 20. En esta dis—
posicién, cada uno de los alimentadores de panel estd provisto de
su prvopio transporte de hojas y uno de los transportes dirige las
hojas que lleva, al otro transvorte, con lo que puede emplearse un

solo mecanismo de registro para coopverar con cada uno de los alimen—
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tadores de hojas.

Segin representado en las figs. 3 y 4, se efectia ol
registro de hojas por medio de una pluralidad de ufias de registro
espaciadas 45 montadas sobre un 4rbol 46 en alineacién transversal
con el recorrido de las hojas de vavel, El &riol estd adecuadamente
gustentado en rotacién sobre el bastidor de la ndquina y comunicado
funcionalmente mediante un dispositivo 47 de velocidad variable a
wne correa de transmisién 48, la cual, a su vez, estd commicada
funcionalmente con el érgano motor 30, para ser accionada a wna ve-
locidad coordinada con la velocidad de la banda 12 y los dos dr-anos
40, 42 de transporfe de hojas de copia. A cada rotacién completa de
las ufias 45 en la direccién de la flecha, ¥ cuzndo llegan las mismas a
la posicién representada en la fig. 3, queda una hoja S en coinciden-—
cia con las ufias para ser enderezada en su recorrido y quedar si-
tuada en posicién y sincronizada; en otras valabras: registrada, la
distancia entre las ufias cuando se ha registrado una hoja, ¥ la
1inea de prensién de la estacién C se dispone de modo que sea muy
pequefla y que se conozca exactamente. En el instante en que las uiias
se desprenden de cada hoja, las hojas estardn en la 1fnea de prensién
de un par de rodillos de arrastre accionados, de registro, 50, 51,

y estos dos factores se utilizan como productores de reajuste de
paso., La pulsacién que se produce en este momento por accién del
mecanismo de cémputo 37 es designada como pulsacién cero. Todas las
demds pulsaciones son contadas a partir de este momento, hasta el
siguiente registro para la siguiente hoja y la correspondiente pul-
sacién cero. Si bien se ha escogido el momento en que el borde de~
lantero de la hoja S, al desprenderse de las uflas 45 es sincronizado
con la entrada del borde en la linea de prensién del rodillo de
arrastre, como instante para el reajuste de vaso, debe entenderse

que pueden utilizarse otros momentos para tel fin, Por ejemplo, puede
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tener lugar el reajuste de paso cuando las uflas 45 se encuentran
adn en coincidencia con el borde delantero de una hoja ¥y antesde
que alcance la linea de prensién de los rodillos de arrastre. Lo
gque es, sim embargo,importante es que esta vosicidén angular yrecisa
de las uiias para el reajuste ha de utilizarse para todos los mo-
mentos de reajuste. Bl control y las fases de proceso han de ac-
cionarse o excitarse en cémpubos predeterminados de pulsaciones
a partir de una pulsacidén cero, y segin el nidmero de pulsaciones
gque hayan de generarse, digamos 1000 vulsaciones por ¢jemplo, vara
el registro de cada hoja,yse avpreciard que puede lograrse un con—
trol del proceso muy exacto y preciso.

Los rodillos de arrastre inferiores vara el registro,
51, van montados en disposicién rotatoria sobre un &rbol 52 entre
las correas del transvorte 40 de banda y las uilas 45, de modo que
no impiden su funciomamiento, &l 4rbol 52 va montado giratorio en
un bastidor (no representado) y accionado por unas correas 53 ¥

unas poleas 54 asociadas a un 4rbol accionador 55 montadc también

“en el bastidor de la miquina, Unc de los 4rboles 55 es accionado

por una correa 56 desde un embrague 57 asociédo al dispositivo de
velocidad variable 47. De este modo, los rodillos de arrasire 51
reciben su impulso rotatorio vor medio de las correas 48 desde

el motor 30 de accionamiento de la mégquina. Los rodillos de arras—
tre sﬁperiores 50 son unos rodillos locos cuyas periferias ajustan
friccionalmente con los rodillos inferiores 51 vara girar con los
mismos.

Para efectuar el reajuste de paso en la posicién angular
exacta de las uiias de>registro vara cada una de sus revoluciones, ¥y
permitir el nuevo cémputo de pulsaciones desde cada pulsacidn cero,
en el registro de hoja, hay un mecanismo conmutador 58 que posece

un conmubador azsociado accionable a una posicidén de control precisa—



10

15

20

25

30

mente cuando se registra una hoja y las uiias se encuentran en una
posicién angular predeterminada.

B1 mecanismo conmutador 58 comvrende una caja blana
circular 59 que posee dos mitades 60 y 61, la primera de ellas ade-
cuadamente montada en la mﬁquina, sobre el bastidor de la misma, ¥
1a segunda fijada mediante tornillos 62 a la seccién 60, para formar
una cédmara plana circular 63 dentro de la caja 59. En el centro
axial de la caja circular se ha formado wn resalto central provisto
de una abertura por sl que se proyecta el exiremo de 4rbol de regis—
tro 46. Névil dentro del espacio de la cdmara 63 hay un elemento con-
nutador 64 que va fijado al &rbol 46 para girar con el nismo. El
elemento 64 estd dispuesto para girar dentro de la cdmara 63 y osté
provisto de un imén circular 65 que describe un recorrido circular
66 en torno al eje geométrico del &rbol 46 durante su rotacién.

Pormade integralmente con la seccién de soporte 60 hay
wna caja 66 que posee un connutador de bobina 67 montado en su in-
terior, con un clerre permético. El conmutador 67 queda situado
junto a la pared plana de la seccitn 60, a estrecha proximidad de
la superficie interior de la cémars 63. Los elementos de conmutacién
68 del conmutador 67 tienen sus extremos activos situados en el re-
corrido eircular de movimiento del imén 65, de modo que, vor cada
revolucién del imén sobre el eje del &rbol 46, serd accionado el con-
mutador 67 de una a la otra de sus nosiciones de control. Hs de ha-
cer notar que los ejes longitudinales de los elementos 58 del con-
mutador estdn situados a lo largo de una cuerda del recorrilo cir-
cular de movimiento 66 del imdn accionador 65. ssto provorciona
una relacién de 4ngulo agudo de estos ejes longitudinales y del re-
corrido 66, con respecto a wna relacién verpendicular que se daria
si los elementos 68 estuvieran montados radialmente. liediante esta

relacién angular aguda, hay un mayor ntmero de elementos del conmuta—



10

15

20

25

30

dor de bobina que se hallan bajo la influencia del im&n 65, ¥

puede haber una mayor desalineacién extrema de las partes o tole-
rancias antes de que guede adversamente afectada la operacién de los
mecanismos de conmutacién, en su precisién.

Pars aportar un medio de éjuste del conmutador 67 con
relacién a la orientacién angular de las uilas de registro 45,de
modo que se asegure un aprodiado reajuste del cémputo de pulsaciones
correspondientes al control de la méquina, puede moverse en blo-
qﬁe la caja 59, dentro de ostrechos limites. Tal movimiento puede
ger necesario para dispvoner los elementos de conmutacién 68 para
actuar en un emplazamiento exacto con respecto al imén 65, cuya po—
sicién, a su vez, es indicativa de 1a orientacién angular de las
wiias 45. El medio de ajusie comprende un blogue fijo 69 montado
gobre el bastidor de la mdquina,F, adyacente a la seccibn 54 de
la méquina, y un seguidor 70 retenido mévilmente dentro del bloque
69. El seguidor 70 se proyecta hacla la seccién 60 y es recibido
dentro de una depresién Tl formada en esta seccién. Bajo el movi-
miento vertical del segu;dor 70, segin se ve la fig. 6, en cual-
quier direccién, girard de conformidad la caja 59, ligeramente,tal
como aparece en la fig. 5. Para impartir un movimiento vertical
al seguidor 70, el bloque 69 estad provisto de un tornillo de ajuste
72 destinado a forzar al seguidor en una direccién descendente, ¥y
wn tornillo de ajuste 73 para forzar al seguidor hacia arriba. Para
asegurar la exacta posicién de la caja 59 y, consiguientemente,
del conmutador 67, se ha previsto un Srgano sefializador, en forma
de un indicador 74 fijado al bastidor de la méquina, y unos indices
T4a inscritos sobre la seccién 60.

Las figs. T, 8 ¥y 9 representan el funcionamiento coope—
rante de las ufias de registro 45, el borde delantero de cada hoja

de papel que se registra y se hace avanzar a la mdquina de impresidn
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¥y los rodillos de arrastre 50, 51. En la fig. 7, la hoja 5, su-
ministrada por cualquiera de los alimentadores de hojas, 20 o 21,
llega precisamente en el momento en que las ufias 45 se desplazan
de su posicién sefialada en linea de trazos hacia la posicién re—
presentada en 1fnea continua durante la rotacién de las uias por
1a accién del &rbol 46. En realidad, puede retrasarse ligeramente
la hoja en llegar a su posicién representada. In este monento, las
uiias se estén moviendo, en la direccién de la flecha, a una velo-
cidad ligeramente inferior a la del borde delantero de la hoja.
La rotacién de las ufias 45 se realizma mediante el motor de veloci-
dad constante 30, por intermedio de la correa de transmisién 46
y el dispositivo 47 de velocidad variable., Bl dispositivo 47, segin
se dcseribird a continuacién, esté adaptado para impartir a las
uiias velocidades de rotacién que son relativamente elevadas durante
la mayor parte de una revolucidén y menores durante otras vorciones
de una revolucién, presentandc una velocidad en aumento durante el
registro de hoja. Durante esta porcidn de una revolucién, cuando
ge ha registrado una hoja "sobre la marcha", serd avanzada la hoja
a la esbtacién de registro a una velocidad mayor que cuando &s avan-
zada a las estaciones de proceso por los rodillos de arrastre 50,51,
En la fig. 8, se muestra la hoja contra o yendo contra
las viias y registrada por las mismas, poT 1o que el bvorde delantero
estd libre de toda sesgadura antes de entrar en las estaciones de
proc:so de la méquina. La velocidad rotatoria de las uilas continda
aumentando hasta alcanzar la posicién representada vor linea de

trazo continuo en la fig. 9. En este momento, las ufias se mueven a

una velocidad igual a la velocidad de proceso de la mdquina, de modo
gue la hoja serd tomada por los rodillos de arrastre 50, 51, vara
su ulterior movimiento por la miquina. Después de que el borde

delantero de la hoja ha sido tomado por los rodillos de arrastre,
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que corren a la velocidad de proceso, exvcerimentan las uilas wna
velocidad relativamente grande, alcanzando el mdximo aproximada-—
mente en la posicién representada en lineas de trazos en la fig.9.
Al soltar el borde delantero de ia hoja en la fig. 9, las uilas 45
han de llegar a la posicidén revresentada en lineas de trazos en la
fig. T, que es indicétiva de su vslocidad menor durante una revo—
lucién completa, a2 tiempo para apresar la hoja inmediata, Si ha
de haber un avance exacto de las hojas a través de las estaciones
de proceso de la mdquina,cada una de ellas deberd estar exactamente
espaciada de la otra, lo que sucede como resultado del mecznismo
de registro aqul descrito, Si suponemos gue el espacio entre hojas -
para un funcionamiento de la mdguina a muy alta velocidad ha de ser
aproximadamente de una pulgada y media (3,81 ecm), serd évidente
que las uias habrén de moverse muy velozmente en aquella mrte de
su revolucién en que regresan de la posicidn representada en la
fig. 9 a la posicién representada. en la fig. 7, a fin de asegurar
este espaciamiento,

Para el establecimiento de relaciones tinlcas de velo—-
cidad corresvondientes a avance de hojas, registro y proceso de mé-

quina, el mecanismo descrito queda adaptado como sigue: Suponien-—

do que la velocidad del prboeso de la méquina sea de 20 pulgadas -

(50,8 cm) por segﬁndo, es decir que haya que introducir cada hoja
en la linea de Dfensién C para transferencia a estz velocidad, ¥y que
todas las demds estaciones de proceso estén funcionando aproxima-—
damente a esta velocidad, es deseable que la velocidad de suministro
de las hojas sea superior, a fin de asegurarse del tiempo vara un
registro apropiado y dar larvelocidad adecuada a la operacidn total
de la m#gquina, Una mayor velocidad en lé alimentacién de hojas minimi-
zg también el efecto de ineficacias o tiemvos perdidos en los dis-—

positivos de suministro de hojas 20, 21, De vreferencia, la veloci=-
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dad de suministro de hojas es de aproximadamente 30 vulgadas (76,2
cm) por segundo. Bajo estas circunstencias, las ufias han de amino—
rar la velocidad de cada hoja, desde 3o pulgadas (76,2 cm) vor se-
gundo, hasta 20 pulgadas (50,8 cm) vor segundo, en su movimien-
%o a través de las vosiciones representadas ‘en las figs. T, 8 ¥.9.
Al efectuar estas acciones, las uﬁaé, segin figuran eh lineas con-
tinuas en la fig., 9, funcionan a una velocidad efectiva tal que la
hoja se desplaza a razén de 20 vpulgadas (50,8 cm) vor segundo, en el
momento en que tiene lugar el registro de hoja y ha sido accionado
el conmutador de reajuste 67. De hecho, la velocidad de las ufias
aumenta ligeramente al pasar de las posiciones de la fig. T 2 la
fig. 9, alcanzando la velocidad de proceso en el momento del rezig-
tro de la hoja. Después de ocurrir esto, se inparten més rdpidos
aumentos en la velocidad rotatoria de las uias, de manera que en
sus posiciones sefialadas por lineas de trazos en la fig. 9, su velo—
cidad puede ser avroximadamente de 40 pulgadas vor segundo (1,16 n.)
o sea el méximo asi alcanzado. Tras ello, puede irse reduciendo
gradualmente la velocidad hasta la posicién marcada en linea de tra-
zos en la fig. T, donde 1a velocidad puede ser aproximadanente
de 18 vulgadas (45,72 em) vor segundo, una velocidad menor que la
velocidad de proceso y la minima para cualquier rotacién completa
de las ufias, Después de abandonar la vosicién sedalada en linea
de trazos en la fig. T, las ufias quedarédn en posicidén vara intercen~
tar el borde avanzante de una hoja.

iioviéndose las hojas hacia la zona de registro, definida
por la vosicién en linea de trazos de las ufias,en la fig. 7, y hasta
1la posicién en linea de trazo continuo de la fig. 9, a una veloci-
dad superior a la de proceso, &s evidente gque desvués de haberse
desplazado las ufias de la posicién marcada en lineas de trazos en la

£ig. T,hacia delante de una hoja que se aproxima, establecerdn even-
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tualmente contacto con el borde delantero de la hoja, al vasar

de la posicién de la fig. 7 a la posicién de la fig. 9. Este con—
tacto puede tener lugar en cualquier momento durante este recorrido,
dependiendo de la eficacia de los alimentadores de hojas y sus
respectivos medios de transporte. Como se apreciard, esta disposi-
cién permiﬁe el exacto registro de cada hoja y la exacte posicibn
de las mismas en el sistema de proceso de la méquina en un amplio
margen de suministro de hojas,inexactamente cronizadas, a la zona
de registro., La llamada zona de regisiro es, pues, una ventana de
registro que posee una anchura en la que tiene lugar dicho reglstro.
Esta ventana corresponde a aproximadamente 902 de rotacién de las
uwias y permite un margen relativamente amplio de error en cuanto a
1z colocacién en posicién de hojas de vapel pvor los suministradores
individuales de hojas, Durante este recorrido de una hoja por la
zona de registro, s6lo es necesario que quede en contacto con las
ufias en el momento en gue haya de efectuarse el registro,

Durante el movimiento de cada hoja vor la zona de re-
gistro, independientemente del momento en que el borde delantero
entre en contacto con las ufias, la velocidad de la hoja serd menor,
desde su velocidad de entrada de 30 pulgadas (76,2 em) vor segundo,
hasta algo menos de la velocidad de proceso, de 20 pulgadas (50,80m)
por segundo, y después se estabilizard a la velocidad de proceso,en
el rezistro. Mientras se hallan a las velocidades més bajas, con-
$inuarén las hojas experimentando uma fﬁerza de avance producida
por cualquiera de los transportadores 40 6‘42. Durante este tiempo,
las bandas del transvorte se deslizarén con respecto a las superii-
cies adyacentes de las hojas.

En la descripcidén citada de las relaciones de velocidad,
se han mencionado diversas velocidades para sefialar o ilustrar las

relaciones. Las velocidades asi asignadas a esta descripeién son
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golamente ilustrativas y no es preciso que tengan aplicacién en la
realidad. }o que importa son las relaciones de las velocidades de
los elementos méviles de las descripciones.

Segtn se ha expuesto anteriormente, las ufias de regis-
tro 45 giran con su &rbol 46 a velocidades variables, ¥ este mo-
viniento es imvartido por medio del dispositivo de velocidad va-
riable 47. Este dispositivo comnrende un elemento cilindrico inter-
no 75 que presenta la forma de una polea a la cual se aplica la
correa 56 vara efectuar la rotacién de los rodillos de arrastre 50,
51. Hontado sobre ¥y exteriormente al elemento, ¥ concéntrico con 61,
hay otro elemento, circular, 76, que presenta también la forma de
unsa polea. La correa de transnisién 48 es aplicada a este elemento
para conferir, eventualmente, un movimiento de rotacién a las ufias
de registro 45. El elemento polea 76 estd relacionado giratoriamente
al elemento cilindrico 75 ¥ sostenido sobre el mismo por un anillo
de Tetencién 77 por wn lado, y vor medio de una pestafia 78, formada
sobre el elemento, por el otro extremo. Un elemento Tlexible de em-
brague del tivo anillo, 80, retenido entre las superficies coopaeran—
tes del elemento 75 y del elemento 76, sirve como correspondiente
embrague. La rotacién del elemento polea 76 en una direccién impar—
tird rotacién al elemento polea 75 en la misma dirececién, pero la
rotacién del elemento polea 76 en la direccién inversa no tendrd
efecto sobre el elemento polea 75.

¥l elemento 75 y, por consiguiente, el elemento 76 ¥
el elemento embrague 80 estdn sustentados sobre un blogue cilindrico
de retencién 8] formado en un extremo con una pestaiia 62, adaptada
para quedar fijada contra todo movimiento al pastidor de la méquina,
Rodeando la superficie periférica del blogue cilindrico, hay un
cojinete de agujas circular 83 mantenido en posicién vor la vestaia

82 y una placa circular desprendible 84, La superficle interior del
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elemento 80 va encajada a presién en el cojinete 83, y de este modo,
1a estructura 75, 76 y 80 queda montada en rotacién sobre el bloque
fijo 81,

El bloque 8l estd formado con una abertura traspasante
85 que tiene su eje geométrico excéntrico con respecto al eje geo-
métrico del bloque. EL &rbol de regisiro 46 se proyecta por esta
abertura y presenta asimismo su eje geométrico excéntrico, con res—
pecto al blogue 8l. En el extremo.del &rbol 46, que fermina dentro
del elemento cilindrico T6, existe, fijado en forna desmontable,
un brazo accionador 86, de modo que puede girar con el mismo, El
brazo 86 estd formado con una ranura 87, cuyo eje geoméirico longl-
tudinal es normal al sje geoméirico del &rbol 46, definiendo asi
un recorrido de revolucién. Una espiga accionadora 88, formada so-
bre la sﬁperficie eilindrica interior del elemento 75 se proyecta
dentro de la ranura 87 y estd adapiada pvara recorrerla en vaivén.
Las partes y piezas hasta aqui desciitas estdn. dispuestas de manera
que los elementos de polea T5 y T6 presentan sus ejes de rotacidn,
designados por el ntmero 90, coincidentes con el eje geondtrico
del blogue Ol y excénirico respecto al eje geonétrico del &rbol 46,
Durante la rotacién accionadora del elemento, polea 76, el elemento
polea T5 es arrastrado vor el mismo, ocasionando la revolucién de
1a espiga accionadora 88 sobre el eje 90. Al efectuar la espiga su
revolucién, imparte wna rotacién al brazo 86, que, vor su parte,
imparte rotacién al Arbol 46; La accién continua de revoluciénvor
le espiga 88 a velocidad constante, y su movimiento cooperante en
vaivén, con respecto a la ranura 87, impartirdn velocidadcs varia—
bles de robacién a las.uilas de registro 45.

En las figs. 7, 8 y 9, la espiga accionadora 86, el

‘brazo accionador 86, la ranura 87, el eje 90 y el &rbol 46, se han

representado en sus posiciones relativas para imponer ¢l movimiento
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rotatorio variable a las ufias de registro. En la fig. 7, el re-
corrido de revolucién 100 de la espiga 88 se ha representado como
concéntrico al eje 90 y excénirico al eje geométrico del &rbol 46.
En la posicién sefialada en linea de trazos, del brazo 86, su veloci-
dad rotatoria es la menor y la espiga 88 estd en un lado del eje

90 o diametralmente opuesta respecto al eje geométrico del &rbol 46.
Al moverse hacia abajo la espiga desde esta posicién, aumenta la
velocidad rotacional de las uiias, puesto que la espige es sacada

de su relacién diametralmente onuesté, hacia una posicién que se ha—
11a del mismo lado del eje 90, como el drbol. En la fig. 8, se ha
representado esta reposicién en fase de avance, ¥y en la fig. 9, com—
pletada, La posicién en lineas de ¥razos del brazo 86 en la fig.

9 es indicativa de la més alta velocidad rotatoria alcanzada por

1as ufias de registro, puesto que la espiga 88 y el eje peométrico
del &rbol 46 estdn a lo largo de la misume 1fnea radial a partir del
eje 90. Al acercarse a esia alineacién, la velocidad rotatoria de
lag ufias continda aumentando, como lo demuestra la posicién del
brazo 86 en linea de trazo continuo.

Mientras varia la velocidad rotacional de las ufias 4D,
segfn descrito, el efecto de la variacién sobre una hoja de papel
que se eaté registrando se modificard algo. Al moverse a travis de
1a ventana de registro, es decir, de la Pig., 7 a la fig. 9, el
radio efectivo de las ufias 45 con respecto al borde delantero
de una hoja S variard también. Esta variacién es ligera, sin embar-
go, ¥ a su proporcidén, su efecto queda compensado. Al moverse desde
12 posicién de la fig. 8 hasta la de la fig. 9, la porcién critica
de la ventana, aumenta ligeramente la velocidad rotatoria de las
Wias, Lste ligero aumento, sin embargo, enira como factor en la re-
lacién de velocidades de las ufias segtin éstas giran y no afecta en

s misma a las velocidades de las hojas.
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Para extender la efectividad de la anchura de la venta—
na, es decir, pafa dar una mayor proporcién ancho/recorrido papel,
o inversamente, menos proporcién recorrido papel/ancho, estdn for-
padas las ufias con superficies curvas 101 que se extienden hacia
atrds, en direccién a los suministradores de hojas, vpara que entre
en contacto con diferentes puntos de las mismas cada hoja que se
registre, segin efectda su recorrido a través de la ventana. Para
la configuracién representada, y vara todo el ancho de la ventana,
la distancia de movinmiento de la hoja es de un 10 % menor que el
novimiento de las ufias. Asi pues, el registro y la exacta posicitn
de las hojas respecto al reajuste de paso pusdenrealizarse en una
distancia acortada del recorrido del papel, con respecto a la que
normalmente se requerirfa para realizar estas funciones. 0, de ofro
modo, se precisari un iecorrido més largo de las hojas para asegu-
rar estas funciones de lo que normalmente seria el caso si no se
utilizara en las uflas la superfiéie curva 101. Las superficies 101
estén asimismo dispuestas de manera gue el borde delantero de cada
hoja quede orientado lo més posible serpendicular a la superficie
¥y no se deslice fuera de ella durante ol recorrido por la zona de
registro. En el instante en que es-registrada una hoja y en la linea
de prensién de los rodillos 50, 51, las suverficies 10l quedan exac—
tamente normales al plano de la hoja.

El conmutador de reajuste 67 estd en circuito con el
conputador de pulsaciones 37, que pvuede constituir parte de la 16—
gica de la mdquina LE, y el accionamiento del conmutador iniclard
ol nuevo cémvuto de pulsaciones hasta que le actuacién subsiguiente,
a su vez, produzca el correspondiente nuevo cémpubo. Se realiza asi
el reajuste de paso fuera del mecanismo de registro y se utiliza
como punto de partida, al menos en la linea de la computacitn, para

el control de médguina, proceso y manipulacidén de las hojas.
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El equivo légico LE estd conectado funcionalnente con
el generador de pulsaciones 36, el mecanismo de eémputo 37, los
embragues (no representados) de los aliﬁentadores 20, 21 de hojas
de papel, las lémparas de iluminacién L para los corotrones 13, 27,
ol motor para el cepillo 28, el fusor 24 y el avarato revelador 17,
y dispuesto de modo que estos dispositivos sean funcionalmente ac-—
$ivados y regulados por un némero diferente, contado, de las pulsa-
ciones en secuencia de tiempo. Como la banda foto-receptora 12 estd
continuamente expuesta a los rayos centelleantes en configuracién de
imegen, décha banda puede contensr cierto mimero de imédgenes elec-
trostédticas, vor ejemplo cinco o mds imigenes entre las estaciones
de exposicién y transferencia. De igual modo, el recorrido del pa~-
pel entre los suministradores o alimentadores de papel y la estacién
de transferencia C puede contener dos o tres hojas. Cualquier ciclo
de tiempo particular hecho overativo por la disposicibn cronizadora
de elementos podrd, pues, producir un funcibnamiento secuencial
de los citados dispositivos en un orden que afectard a diferentes
im4genes, overaciones de transferencia y hojas de papel., En otras
palabras, el sistenma de control de programacién mantendréd la re-
gulacién de cronizacién para cinco o mids pasos coincidentencnte en
proceso, Por ejemplo, después de haberse vuesto la miguina en funcio-
nanmiento y wna vez el 6rgano motor 30 en plena marcha, de manera
que se produzcan las pulsaciones de control, y sean contadas y ro-
ajustadas por el conmutador de reajuste 67, y estén girando las wias
de registro, preparadas para las hojas que hen de llegar, puaden
encenderse las lémparas L como primer acto cuando la mdguina es CO-—
locada en situacién de nimpresién". Es de hacer notar que, al ini-
ciarse ol funcionamiento de la méquina, no se habré sevarado una
hoja S de uno de sus rimcros de suministro antes de que se haya

efectuado ol primer “"flash" de un original D. De hecho, pueden efec—
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tuarse dos o tres exposiciones de imagen sobre la banda 12 antes -
de que se separe la primera hoja de un rimero bajo la accién de
une de las pulsaciones de control en la sefial de control. La pri-
mera de una serie de imégenes producidas, latentes, puede hallarse
en la zona de revelado o cerca de la misma, y al producirse asi
las imégenes, la primera, ya revelada, Quedaré contigua a la esta-
cién de transferencie en relacién cronizada respecto a wma hoja que
se esté registrando. La breve digtancia que queda por recorrer dos—
pus de que las ufias de registro 45 abandonan la hoja queda com-
pensada en el recorrido de la banda 12 correspondiente & la distan—
cia del naéb, con lo que la imagen revelada y la posicidén exacta
que ha de ocupar sobre la hojawuedard en registro exacto en la
transferencia. Durante la actuacién de estos dispositivos de vroceso,
pueden ser activados otros dispositivos para continuar el proceso
de las reproducciones. Por ejemplo, todos los corotrones podrian
haber sido excitados, asi como podrian ser activados los disposi-
tivos de deteccién de atasco de vapel (no representados)-situados a
lo largo del recorrido del pavel, en secuencia para las diferentes
hojas del recorrido, a fin de asegurar la adecuada posicién de las
mismas. Bl aparato Pusor habrd sido excitado antes de que llegue
alli la primera hoja y se habrén producido asimismo la sucesiva ex—-
citacién de los elementos de limpieza y doscarga., Al liberarse la
hoja de papel de la linea de prensién en la estacién C, empieza
nuevamente el ciclo y produciréd la serie idéntica de operaciones
arriba expuestia.

Si bien se ha deserito el invento con referencia a
la estructura comentada, no se limita a los detalles expuestos, si-
no que se pretende cubra todas las modificaciones o cambios que
puedan entrar dentro del alcance de las reivindicaciones adjuntas.

Asi pues, la Patente de Invencidn que se solicita de-

beré recaer sobre las siguientes
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REIVINDICACIONES

1, Una miquina impresora Dara producir copias so-
bre hojas de papel de covia, que posee DOT 1o menos wna estacidn
de proceso, un dispositivo trensportador para introducir cada una
de las hojas en la estacién de proceso a avroximadamente la veloocl-
dad de proceso, y un medio para hacer avanzar, en alimentacion,
las hojas de papel, de una en una, comprendiendo el perfeccio-
namientos

wn érgano plano de transporte para impartir un movi-
miento de conduccién a las hojas a- lo largo de un plano sensible—
mente wniforme desde el medio de alimentacién de hojas hasta el
dispositivo de transporte para el Droceso,

un érgano para mover dicho érgano plano de transporte
s una velocidad constante superior a la velocidad de proceso,

un elemento de retardo de las hojas mévil hacia dentro
y hacia fuera del recorrido de movimiento de las hojas mientras
son conducidas por el citado Srgano plano de transporte, y que
ajusta con el borde delantero de cada hoja de papel asi movida,

un érganc motor para mover dicho elemento de retardo
periédicamente en el citado recorrido de movimiento de las hojas
y a wna velocidad aproximadamente igual a la del proceso e infe~-
rior a dicha velocidad predeterminada, vermitiendo asf que el
borde delantero de cada hoja sea tomado y ajustado por dicho ele—

mento.

2. Miquina segin la reivindicacién 1 en el que dicho
érgano motor inocluye un érgano variable de movimiento accionable
mediante el elemento de retardo durante wna parte de su movimiento
cuando se halla fuera del trayecto de las hojas, a una velocidad
mayor que cuandorse encuentra en el recorrido de una hoja.

3. Miquina de la reivindicacién’l en el que dicho
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elemento de retardo comprende una pluralidad de uilas que ajustan
con las hojas, sustentadas en disposicién rotatoria sobre un &rbol
dispuesto en forma transversal al recorrido de las hojas.

4. Miquina de la reivindicacién 1 en el que dicho
elemento de retardo estd provisto de medios para aumentar la dis~
tancia efectiva del recorrido de la hoja durante su movimiento
para coincidir.con el elemento en relacién con el movimiento real
del elemento_duraﬁte esta accién de ajuste.

Se Méqﬁina conforme a la reivindicacidén 3 que se carac—
teriza ademéds por: '

un elemento rotatorio montado para efectuar su rotacién
sobre wn eje motor,

conectado el citado Srgano motor operativamente a dicho
elenento rotatorio y adaptado para impartir una velocidad rotatoria
constante al mismo sobre dicho eje motor, estando éste dispuesto
paralelo al 4rbol accionado y espaciado del mismo,

¥y un érgano conectado entre dicho elemento rotatorio

y dicho &rbol para el 6rgano de retardo de las hojas, destinado

a impartir un movimiento de rotacidén de velocidad variable al Srgano

de retardo para cada ciclo de movimiento del mismo hacia dentro y
hacia fuera del recorrido o trayecto de movimiento, durante el mo~
vimiento rotatorio a velocidad constante de dicho elemento rotato-
rio.

6., Migquing segin la reivindicacién 3 caracterizado
poT:

un accionador, uno de cuyos extremos va montado sobre
dicho 4rbol para producir su rotacidn bajo la rotacidén del aucioha—
dor en un plano sensiblemente normal al ¢je de dicho &drbcl,

un mecanismo impartidor de movimiento, que posee un ele-

mento motor montado en disposicién rotatoria para efectuar su rota—
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cién sobre un eje motor, siendo el citado eje del 4rbol paralelo

a dicho eje motor y estando espaciado del mismo,

estando dicho érgamo motor conectado operativamente a
dicho elemento motor y adaptado para impartir al mismo una velo-
cidad rotatoria constante, voseyendo dicho elemento motor un ele-
mento accionador mévil con el misme en un recorrido de revolucién
cuyo centro es coaxial con dicho eje motor, estando el mencionado
elemento accionador operativamente comunicado con dicho accionador
citado en el primer pArrafo de esta reivindicacién, para hacer gi-
rar al mismo y a dicho 4rbol durante la revolucidén constante y con-

tinua de dicho elemento accionador.
7. Se reivindica por filtimo como objeto sobre el que

ha de recaer la patente de invencidn que se solicitas

 UNA MAQUIFA IMPRESORA PARA PRODUCIR COPIAS.

Todo conforme queda descrito y reivindicado en la
presente memoria deacriptiva que oonsta de treinta y una piginas

hecanograﬂadasoy dibujos que se acompafian.
Mgdrid, 27 de Agosto de 14973
BERNARDO UNGRIA

PePe
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