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EXTRACTO DE LA DESCRIPCION.-

Aparato pare uso en una mdquina copladora compacta,
destinado a dar a la miguina una capacidad de reproduccién aubo-
mética de originales de tamafio relativamente grands,para ampliar
el campo de la utilizacién de la migquina,

Esta invencién se refiere a un dispositivo de explo-
racién 6ptica para dar a una copladora compacta la facuitad de
reproducir automdticamente documentos originales de un tamafio re—~
lativamente grande.

En el arte de copiar, se ha hallado ventajosd el sopor-
tar el original que se trataba de reproducir sobre una platina de
visién, fija, mientras se registra una imagen del original fijo
sobre una placa fotosensible., Pueden entonces reproducirse conve-
nientemente a partir de la placa copias del original. E1 uso de
una pletina plana de visién provorciona un medio seguro y apropiado
de sostener artfculos relativamente voluminosos, tales como 1libros
o similares, y da al overador de la mdquina la libertad de compo—
ner un original desde fuentes muy diferentes.

Para aubomatizar muchos procedimientos de copia, como
por ejemulo, el procedimiento xerogrifico, la placa fotosensible
ge dispone generalmenfte de modo que se mueva sobre un trayecto sin
fin a través de las diversas estaciones del proceso, lo que requiere
gue la grabacién de la imagen se realice mientras la placa estd
en movimiento. A tal fin, se han concebido sistemas de exvloracidn
Svubica mévil tales como el descrito por Rutkus et al. en la Patente
de Bstados Unidos 3.062.095, que son capaces de crear una imagen
Juminosa fluyente , de un original estaclonario destinado a ser re-
producido sobre un elemento fotosensible en movimiento., Aun cuando
los sistemas de exploracién del tipo Rutkus, segin evidencia su

amplia utilizacién comercial, se han revelado de total utilidad,
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poseen, sin embargo, una desventaja, que les es inherente: el tamailo
del ofiginal gque se trata de grabar queda limitado al campo visual
de los dispositivos épticos utilizados., Como puede verse, esta ca-
racteristica limita la forma en que puede utilizar;e la m&quina y

es particularmente molesta en el caso de la copladora compacta o

" pequefia, Hasta el presente, para reproducir un documento relativa-

mente grande empleando este tipo de copiadora, era necesario frac-—
cionar el original en componentes visibles, y tras copiar cada uno
de los componentes, reconstruir la pluralidad de partes para volver
a crear ol original, Como puede verse, esta préctica requiere un
cierto ntdmero de molestas y largas operaciones manuales, y debido

a los factores humanos que implican, el resultado es la produccidn
de wna copia de mala calidad.

Es, por consiguiente, objeto de la presente invencidn
mejorar los dispositivos de reproduccién xerogrdfica.

Otro objeto de la presente invencién es el de aportar
una copiadora compacta que tenga flexibilidad de manipulacién de
grandes documentos.

) Otro objeto mds del presente invento es el de aumentar
1a flexibilidad de las miquinas de reproduccién xerogrdfica automd-
ticag para proveerlas de una cepacidad de manipulacién de documentos
mis completa,

Betos y otros objetos de la presente invencién. se logran
mediante una miquina copladora compacta sutomdtica provista de uma
platina fija de visién, de dimensiones limitadas, un mecanismo 6p-
tico mévil para realizar la exploracién'a través de la platina y
crear una imagen luminosa fluyente del original sustentado sobre la
nisma, un érgano alimentador o avanzador de documentos montado en
forma mévil, normalmente en una posicién de almacenamiento adyacente

a la platina de visién, quedando el alimentador fuera del campo vi-
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sual de los dérganos Spticos de exploracién, un medio para mbver el
aliméntador de documentos de una posicién de almacenamienfo a ua
posicién operante sobre la platina denbro del campo 6ptico de los
érganos épticos de exploracién y un medio accionable por el movi-
miento del alimentador de documentos a la posicién operante para
mover automdticamente los drganos épticos de exploracidén a un em—
plazaniento fijo por debajo del alimentador de documentos, con lo
que los documentos avanzados a su través son visionados por los
6rganos Spticos fijos, con lo que se orea una imagen luminosa flu-
yente del original dentro del plano de reproduccidén de imagen del
sistema Splico.

Para una mejor comprensién del invento, asi como de
sus objetos y otras caracteristicas, haremos referencia a la siguien—
te descripcién detallada del mismo, que ha de leerse en conexidén
con los planos adjuntos, en los cuales:

la fig. l.es una revresentacién esquemdtica de una co—
piadora xerogrifica compacta automdtica en la que se emplea el sis—
tema 4ptico de la presente invencién; |

la fig. 2 es una visia paroiel en perspectiva de la pla=
tina estacionaria de visién, de la méquina copiadora automdtica
representada en la fig. 1, que muestra el sistema de exploracién
éptica mévil y el mecanismo motor asociado;

~ la fig. 3 es una vista parcial con partes cortadas,
que muestra el mecanismo regulador de 1a transmisidén éptica, de la
copiadora compacta aufomética para dar a la copiadora uma gran
capacidad de manipulacién de documentos;

la fig. 4 es una vista ampliada tomada a lo largo de
las 1ineas 4-4 de la fig. 3, que muestra la estructura mévil del
érgano alimentador de documentos, asociada a la copiadora automd-

tica, estando la copiadora automdtica con la estructura del alimen—
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tadortador en una posiclén operante sobre la platina de visién;

la fig. 5 es una vista de extremo de la estructura
del alimentador de documentos representada en la fig. 4, que muestra
los rodillos avanzadores de documentos y los rodillos sustentadores
de los documentos en ajuste con el mecanismo accionador de los ro-
dillos avanzadores;

las figs. 6-8 representan una vista esquemdtica parcial
del mecanismo de embrague ¥ regulacidén para regular la transmisidn
de alimentacién de papel asociada con la mdquina automética re-
presentada en la fig. 1j

la fig. 9 es una seccién parcial ampliada de la entrada
de energla al sistema de transmisién éptica, tomada a lo largo de
1as 1fneas 9-9 de la fig. 3;

la fig., 10 es una vista en geccidén parcial ampliada
tomada a2 lo largo de las lineas 10-10 de la fig. 3, que muestra
el mecanismo de bloqueo de la transmisién 6vtica para situar los
elomentos 6pticos méviles del sistema de exploracién en una posicidn
fija bajo el avanzador de documentos;

la fig. 11 es una vista en planta del mecanismo de
ploqueo ilustrado en la fig, 10 que muestra el mecanismo destinado
a situar en posicién blogueada el 4rbol motor de los frganos 6pticos;

la fig. 12 es una vista parcial ampliada que muestra

la posicién del mecanismo regulador asociado a 1a presente inven-

. ¢ién cuando la estructura de alimentacién o avance de documentos

ge halla en posicidén de almacenamientos

1a fig. 13 es una vista parcial del mecanismo ilustrado
en la fig., 12, que muestira la posicién del mecanlsmo regulador al
iniciarge el ciclo de blogueo éptico.

Con referencia ahora a la fig. 1, diremos que o ha re—

presentado en ella una vista esquemédtica en planta de una miquina
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copiadora xerogrifica. automdbica y compacta que lleva incorporado
el mecanismo de copia de documentos grandes objefo derla presente
invencién.El término "coviadora compacta", segin se utiliza aqui,
se refiere a una miquina de tamafio relativamente pequefio, como

por ejemplo una copiadora del tipo mesa de despacho, que tiene

una platine estacionaria de visién y un sistema 6vptico mévil para
explorar los originales sustentados sobre la rlatina y crear una
imagen luminosa fluyente o mévil de los mismos, Bisicamente, el
procesador xerogridfico comprende wn tambor fotoconductor 10 montado
en disposicién rotatoria, gque va sustentado sobre un drbol extendido
horizontalmente 11. El tambor>es accilonado en la direccidn indi~
cada con lo que se obliga a la superficie fotoconductora a pasar en
secuencia por una serie de estaciones de proceso xerografico.

Como quiera que el procedimiento xerogréfico es amplia-
mente conocido y utilizado en la industria, explicaremos brevemente
a continuacién, con referencia a la fig. 1, las diversas fases del
proceso en cuestién. Inicialmente, se carga de modo uniforme la
superficie fotoconductora del tambor por medio de un generador de
corona 13 situado dentro de una estacién A emplazada en la posicién
aproximada del tambor correspondiente a las 12 horas de la esfera de
un reloj. Se hace avanzar después la guperficie cargada del tambor
hasta una posicién correspondiente a la estacidén de reproduccidn
de imagen, donde una imagen luminosa fluyente de un documento ori-
ginal que se trata de reproducir es proyectada sobre la superficie
cargada del tambor, con lo que se graba sobre el ftambor una imagen-
electrostdtica latente contentiva de la informacién original de
entrada. A continuacién, tras la fase de exposicién en la direccién
de la rotacién del tambor, se encuentra una estacién C de revelado,
en la que se hace visible la imagen electrostatica latente mediante

Ja aplicacién de un polvo de marcado electroscépico ("Honer" o polvo
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impresor) a la superficie foto-receptora en una forma bien cono-
cida y empleada en este arte. La imagen ahora visible es enviada

a continuacién a una estacién de transferencia D, donde se hace
entrar una hoja de material de soporte final en contacto mévil y de
superposicién con la imagen en polvo impresor y la imagen trans—
ferida de la placa a la hoja de soporte por medio de un segundo ge~
nerador de corona l4.

En funcionamiento, hay un suministro de hojas cortadas
sustentadas dentro de la méguina mediante un cajén desmontable para
el pépel, 15. Se ha dispuesto un par de rodillos de alimentacién
16 para ajustar operativamente con la hoja superior del cajén, con
el fin de separar primeramente la hoja mis alta del resto del montén
y hacer avanzar a continuacién la hoja dentro de la estacién de
transferencia en relacién de movimiento sincrénico respecto a la
imagen revelada sobre la superficie fotoconductora de la placa, El
movimiento de los rodillos de alimentacién estd coordinado con el

de la superficie del tambor rotatorio, asi como los demds componentes

‘de la mdquina a través del sistema princivel de transmisién, con lo

que se introduce la hoja de soporte en la estacién de transferencia
en adecuada coincidencia con la imagen de polvo impresor revelada,
soportada por la placa xerogréfica, Para ulterior informacidn sobre
este tivo de mecanismo alimentador de hojas, haremos refefencia a
1a solicitud de patente de EE,UU. n¢ 205.911, depositada a nombre
de Punnett et al,

7 Tras la transferencia, vero antes de la reintroduccién
de la parbte del tambor portadora de imagen en la estacién de carga,
se hace pasar la superficie de la placa por una estacién de limpleza
E, donde se elimina el polvo impresor residual que haya quedado so—
pre la superficie de la placa, Las particulas de polvo impresor re-

cogidas pasan a un recipiente donde quedan almacenadas, sujetas a
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wa extraccidén periddica, fuera de la méquina.

Completada la operacién de transferencia de imagen,
se descarga de la superficie del tambor la hoja de soporte gue lle-
va sobre si el polve impresor y se coloca sobre un transvorte mévil
al vaclo 17 que sirve para hacer avanzar la hoja de soporte al in-
terior de una estacién térmica de fusién P, donde queda fijada en
permanencia la imagen constituida en polvo impresor, sobre la hoja.
La hoja de copia con la imagen fundida sobre ella es enviada desde
el fusor a una bandeja de recogida 19, donde se mantiene la hoja
hasta el momento en que el operador tiene ocasién de sacarla de la
méguina.

Normelmente, cuando se acciona la copiadora en una forma
ordinaria, el documento original que se trata de reproducir es si-
tuado con la cara portadora de imagen hacia abajo sobre una platina
de visién, transparente y horizontal, 20, y explorado el original
fijo a continuacién por medio de un sistema 6ptico mévil del “tipo
representado en la fig. 2. El sistema de exploracién consiste fun-
damentalmente en un sistema estacionario de lente 21 situado bajo
el margen derecho de la platina tal como se mira la fig, 1, yu
par de espejos de exploracién méviles, cooperantes, 22, 23, que
van montados sobre unos carros 24, 25, respectivamente, La lente
es Eésicamente un objebtive de media lente con una superficie reflec—
tante en la posicidn superior para simular un sistema de lente com-—
pleto. Los dos carros de espejos van sustentados en-forma deslizante
entre un par de carriles de gula varalelos, alineados horizontalments,
27, 28, y van comunicados overativamentecaun 4rbol de transmisién
éptica 29 a través de un cable y un tambor, a cuyo sistema se ha dado
la referencia general 30, en la fig, 2. Para una descripcién més
amulia y mayores detalles referentes a este tipo de sistema de ex~—

ploracién éptica, haremos referencia a la solicitud de EE.UU. n®



10

15

25

30

259,181, depositada a nombre de Shogren.

El mecanismo 30 de tambor y cable funciona de manera que
regula el movimiento relativo de los dos carros de espejos con el
del 4&rbol transmisor 29. En la préctica, el espejo 22, al que aqui
se alude como espejo de exploracién de velocidad méxima, se mueve
desde wma posicién inicial, directamente por debajo del margen
jzquierdo de la platina, tal como se mira en las figs, 1 y 2, hasta
un extremo de la posicién de exploracién vor debajo del margen
opuesto de la platina, segin representado en la fig. 2. La velocidad
de recorrido del espejo de exploracilén es igual a la velocidad pe-
piférica de la superficie del tambor xerogréfico rotatorio. El se-
gundo espejo 23 es obligado & moverse gimulténeamente en la misma
direccién que el espejo de exploracién , a mitad de velocidad de
exploracién, Al barrer los dos espejos la superficie de la platina,
se ref;eja una imagen de cada superficie incremental de la misma
visionada por el espejo de exvloracién, hacia el segundo espejo,
que, a su vez, devuelve la imagen 2l elemento constituido por media
lente, El sistema de lente comprende un objetivo de eje externo,capaz
de recoger log rayos luminosos entrantes desde un lado del eje cenw—
tral de la lente y de formar una imagen de la informacién éptica
sobre el lado opuesto del eje. La superficie reflectante, situada
en la posicién de detencién de la lente, invierte los raos luminosos
entrantes y vuelve a dirigir los rayos luminosos hacis un espsjo es—
tacionario 25 situado directamente por encima delasuperficie del
tambor en la estacién de exposicién B. De este modo, se enfoca wna
imagen luminosa fluyente contentiva de la informacién original de

entrada, sobre la placa fotoconductora cargada. EL movimiento de

los espejos estéd coordinado con el moviniento del tambor, wor Lo
que la imagen luminosa fluyente queda registrada sobre el foto-

receptor en forma clara y no distorsionada.
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La entrada de potencia accionadora al &rbol de trans-
misién 6ptica 29 se efectia mediante un sistemé de alambre y polsa
33 embragado en el érbdl motor 34, que, por su parte, se comunica
operativamente con el tambor xerogrifico mediante unos engranajes
coincidentes 83 y 84. Presentaremos a continuacién una descripecién
néds detallada del sistema de entrada de transmisién 6ptica . No obs-—
tante, baste decir en este punto que cuando se han movido los es-
pejos cooperantes en todo su recorrido prescrito, desde una posicién
inicial hasta la posicién del extremo de la exploracién, que se ve
en la fig. 2, completando asi la fase de- exploracién de los ciclos
de copia, se desembraga el sistema de alambre y polea respecto al
&rbol 34, liberando al componente espejo de la entrada de potencia
de transmisién,

Se ha previsto un muelle helicoidal 37 para restaurar
a 1los espejos méviles a una pdsicién inicial de éxploracién. El
muelle est4d unido por un exiremo al &rbol motor 29 ¥y fijado por el
extremo opuesto al bastidor de la mdquina, segln representado en la
fig. 2, Seglin se hacen avanzar los espsejos a través de la fase de
exploracién del ciclo de copia, se arrolla el muelle hasta una posi-
ci6én de carga total. Al liberarse el drbol de transmisidn Sptica
al final del cicle de sxploracidn, el muelle tensado queda libre
de desliarse, 1llevando Tdpidamente é los carros porta—espejo hacia
la posicién inicial de exploracién., Se ha previsto un cilindro amor-—
tiguador (no representado) pama detener el menor movimiento de res-
tauracidén y absorber la energla perdida del sistema.

Como puede verse, durante el uso normal, el tamafio
del original que puede copiarse durante cada ciclo de copia queda
limitado al campo de la platina de visidén o superficie de la misma,
Cualquier parte del documento original que quede fuera de los 1I-

mites de la platina, naturalmente no seréd "vistal por el sistema 6p-
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tico mévil. Bsta situacién particular es tipica de la mayor parte
de las miquinas copiadoras compactas o de proporcionss reducidas
que utilizan una platina fija de visién y wn sistema dptico mévil
y representa el problema particular que viene a solucionar la pre—
5 sente invencion. ;
¥l presente aparato compacto de covia ofrece capacidad
de copiar grandes documentos, es decir, la facultad de reproducir
originales de una dimensidén mayor gue las dimensiones fisicas de
1a platina de visién. Para tal fin , se ha previsto wn dispositivo
. A0 avanzador o alimentador de documentos, mévil entre una primera po-

gicién de almacenamiento adyacente a la platina de visién y una se-

A gunda posicién,operante o de manipulacién de grandes documentos, so-
{i;:; bre la superficie de la platina. Conmensurado con la posicién de la

ki estructura de avance sobre la platina, el sistena .dptico mévil queda
A5 blogqueado en una posicidn destinada a "ver" los documentos segin

se les hace avanzar a través del dispositivo de avance y registrar
una imagen luminosa fluyente de la jnformacién de entrada sobre la
superficie de la placa fotoconductora mévil., Asimismo, los diversos
componentes de la méquina estdn acondicionedos para aceptar la en—
ﬂ?éb 4rada prolongada de informacién, de modo que los documentos que
ordinariamente quedarian fuers del campo visual ordinario de los dis-
positivos épticos de exploracién, pueden ser procesados y producirse
copias de los mismos a tamaflo normal.
Con referencia a continuacién, mds especificamente, a
25 las figs. 3-5, diremos que S@ ha representado en ellas el mecanismo
de avance de documentos 40 asociado a la presente invencién, Durante
1as operaciones normales , es decir, cuando se utilizan los 6rganos
épticos méviles para proporcionar una imagen luminosa fluyente del
original fijo, se éonserva 1a estructura avanzadora de documentos

30 en posicién de slmacenamiento (segin descrito en sombreado en la fig.l)
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para exponer la totalidad de la superficie de la platina y facili-
tar asi al operador una suverficie méxima de trabajo.

Para iniciar el fuhcionamiento correspondiente a do—
cumentos grandes, el operador no tiene mds que avanzar el documento
alimentador o avanzador de documentos desde la posicibén de almace—
namiento a una posicidén de avance de documenios, segin representado
en las figs. 3-5, quédando la estructura de avance extendida sobre
el margen izquierdo de la superficie de la platina., Fundamental-
mente, el mecanismo de avance de documentos estd constituldo por
dos secciones principales, que comprenden un puente de sovorte fijo,
a2l que se ha aplicado la referencia general 41, y una seccién de
soporte mévil de un rodillo de avance, con referencia general 42.
BEl puente 41 estd compuesto vor dos elementos de soporte de extremo,

de extensién vertical, que van fijados firmemente en el bastidor

de la miquina y sobre los cuales va fijada una pieza horizontal trans-

versal 44. La secci6n 42 de soporte del rodillo de avance, 42, esté
suspendida en disposicién deslizante de una traviesa horizontal por
medio de un par de carriles de gufa en forma de barras alineadas
paralelamente, 47, 48, que se hallan sustentadas en forma des-
lizante en unos sopories (no representados) fijados al lado inferior
de la traviesa-puente. Queda asi suspendida la estructura del rodi-
1lo de avance de documentos, de la pieza transversal, de modo que
puede moverse libremente de atrds a adelante, de la posicién inicial
o de almacenamiento adyacente a la platiﬁa, a una pogicién extendida
sobre el margen izquierdo de la superficie de ésta,

En la préctica, al iniciarse el ciclo de conversién
de manibulacién de grandes documentos, el operador de la mdquina em-—
pufia unz palanca 49 montada en lo alto de la traviesa-puente y la
hace girar en direcci6n horaria, segin se ve en la fig. 4. La palan—~

ca va wids operativamente a un pifién segmentado 51, que enprana con

e e s - B T P e S
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una cremallera 52 fijada a Ja estructura 42 del rodillo de avance.
EL movimiento de la empuiiadura de 1a palanca en direccién horaria
hace avanzar la estructura mévil del rodillo de alimentacién hacia
la posicién de total extensién o posicién operante. La rotacidén
5 de la empufiadura en direccién opuesta producird el resultado opuesto.
E1l movimiento manual de la estructura de soporte del
rodillo de avance a una posicién extendida cierra también fisica-—
mente 1los contactos del cgnmutador 52 en posicién de documentos
) grandeé, originando el envIo de una gefial al motor accionador prin-
- 716;; cipal de la méquina MOT-1 (fig. 3) accionando el motor. Al mismo
- tiempo, Se envia igualmente una sefial al sistema de control légico
de la maquina, situando a la méquina en modalidad de funcionamiento
de una sola copia. Este dltimo paso es preciso para trasladar el
sistema éptico, de su posicién normal de reposo, que es la inicia-
i5 cién de la posicién de exploracién , al extremo izquierdo de la
superficie de la platina, al extremo de la posicién de exploracién
bajo la estructura del rodillo de avance, shora totalmente extendida,
No obstante, durante esta fase inicial ds conversién, no se procesa
de hecho ningin original, y Ror tanto, no hay necesidad de hacer
- }viO” avanzar hojas de copia a través de la ocopiadora. En realidad, el
SRR avance de una hoja de copia durante la fase de conversién tendrla
un efécto perjudicial sobre los diversos componentes de la mdgquina
y crearia wa confusién en el sistema de programacién y registro de
1a misma, Para impedir esto, se ha dispuesto un embrague 58 de ali=
25 nentacién de papel (fig.3) para inhibir la accién del dispositivo
de avance de papel durante el periodo en gque la miquina se hace
pasar al sistema de funciénamiento para documentos grandes. Como se
ve en la fig. 3, el motor accionador MOT-1 va comunicado directamen—
te & un extremo del Arbol 53 accionador de las hojas de pavel, me-

30 diante un tren de engranajes constituldo por un bifién 54, un engra~
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naje intermedio 55 y wn engranaje conducido 56, sustentado rotato—~
riamente sobre el 4rbol motor y conectado operativamente con el
4rbol mediante un embrague envolvente 58. ﬁha nolea 59 de cadena
(fig. 1) va fijada al extremo opuesto del drbol motor 53 y tras—
1ada el movimiento del 4rbol a los rodillos alimentadores 15 nor
medio de un par de elementos de cadena cooperantes 60 y 61.

Antes de iniciarse la modalidad de funcionamiento co-
rrespondiente a la manipulacién de documentos grandes, se sitida
una barra de bloqueo 62 (fig., 6) en gosicién de sujecién contra
¢l embrague de transmisién de los érganos 6épticos, 63, y el embrague
59 accionador del avance de papel, impidiéndose asi el movimiento
del Arbol 65 de transmisién de entrada de fuerza vara los elementos
Soticos, asI como del 4rbol 53 de transmisién de avance del vapel .
Seglin puede verse en la fig. 6, la barra de bloqﬁeo va montada
en disvosicién rotatoria sobre un perno 66 y dispuesta para oscilar
en direccién antihoraria cuando se excita el solenoide SOL-1,cuya
excitacién se vroduce cuando se lleva la estructura del rodillo
de avance de documenbos & una posicién operante., Al ser excitado,
el solenoide tira del extremo izquierdo de la barra 62 hacia arriba
para liberar tanto el 4rbol transmisor de votencia de entrada en
1os érganos 6vbicos, como el &rbol transmisor de potencia de entrada
para la alimentacién de papel. Una segunda barra de blogqueo 63,mon—
tada en disposicién giratoria sobre el perno 65, sujeta el embrague
accionador del papel, 58, y vor ende, el drbol 53 accionador del
avance del papel, en posicién inactiva, en tanto se mueven los espe=
jos de exploracién hasta un extremo del recorrido de exvloracién

situado bajo la estructura del:-rodillo extendida.

Tal como se ha ilustrado en la fig. 7, un segundo sole—
noide SOL—-2 va ligado operativamente a la barra de bloqueo 63 ¥

sirve para mantener inactivo el embrague 58 avanzador del papelytras
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1a 1liberecién inicial del brazo 62, El sistema légico de la mé—
quina, que segin se ha indicado, esté programado en este momento
para la modalidad de funcionamiento de una sola copia, sirve asi-
mismo para mantener inactivo el solenoide S0L-2 durante un veriodo
de tiempo suficiente para impedir el avance de una hoja de copia
desde el cajén durante este periodo inicial de conversién. Al ter—
ninar el perfodo de mentenimiento, se excita el solenoide SOL-2,
con lo que se retrae la barra de blogueo 63 a una posicidn de li-
peracién segin representado en la fig. 8, condiciondndose con ello
el dispositivo de avance del papel a enviar hojas de copias a tra~
vés de la mdgquina cuando se instituye un ciclo de copia de documen—
tos de grandes dimensiones.

B1 movimiento del &rbol 39 (segin se ve en la fig. 9)
que se genera DoT el ajuste del embrague 64, es transmitido a una
polea de transmisién 90 por medio de un perro de arrastre 91 y una
transmisién corregpondiente 92. La polea 90 va nontada en disposi-
cién giratoria sobre el 4rbol 89, por lo que puede girar indepen—
dientemente sobre el 4rbol. La transmisién del perro de arrastre,
por otra parte, va pernada al 4rbol, fuera de la polea 90, y estd
dispuesta para girar al unigono con el mismo. El movimiento de la
transmisién 92se acopla a la polea por medio del elemento del perro
de arrastre gque va unido a 1la cara exterior de la polea mediante
el perno 93. Como Se ha representado mejor en las figs. 12 ¥y 13,
el perro de arrastre montado en disposicién giratoria gobre su ejle,
es impelido de continuo en direccién horaria por un elemento 95
cargado por la accién de un resorfe, con lo que el labio 96 del perro
de arrastre es forzado a ajustar en $rinquete con una escotadura 97
existente en la cara de 1la pieza de transmisién 92.

Como se ha representado en las figs. 2 ¥ 3, la polea 90

pogee un cable 98 fijado en la misma, que se arrolla sobre una segund:
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polea conducida 99 fijada 2l extremo exbterior del &rbol 29 de trans—
misién 6éptica. Durante las operaciones de.copia Hormal, es deocir, )
cuando se hacen covias de un original sﬁstentado sobre la platina
estacionaria de visidén, el embrague transmisor de los érgancs 6p=
ticos entra en ajuste y el labio del perro de arrastre queda sujeto
dentro de la escotadura prevista en la transmisién del perro de
arrastre. Resultado de ello es que los dos espejos méviles guedan
acoplados a la 4ransmisién principal de la midquina y avanzan

a través del ciclo de exploracién. Cpando 1a polea transmisora 90
ha girado desde su posicién inicial de exploracién en aproximada—
mente 3199 de recorrido, la gorcién posterior extendida del perro

de arrastre entra en conftacto con una placa de chogque 100(fig. 3)
que saca el lablo del perro de arrastre fuera de su ajuste con su
pieza de transmisidén, liberando asf a los espejos méviles del sis-
tema de transmisién princival. En este momento, el resorte ahora
cargado 37, arrollado en tormo al 4rbol de transmisién de los ér-
ganos 6pticos, 29, toma 1z funcién de transmisién 6ptica y se desen—
rolla, para restaurar répidamente a los elementos de espejo mévil

a una posicién de iniciacién de exploracidn.

La accién del muelle 37 es trasladada también por los
4rboles 29, polea 99 y cable 98 a la polea de transmisién 90, de
modo que cuando vuelven los carros porbtadores de espejo al prin-
cipio de la posicién de exploracién, vuelven asimismo la polea ¥y
el perro de arrastre a sus respechivas nosicioﬁeS'de iniciacifn
de exvloracién. Si se trata de reproducir copias mdltiples de un
solo original, el embrague 64 permanecerd ajusitado durante todo el
proceso de covpia, asl como el dispositivo de perro de arrastre ¥
vlaca de.choque uwtilizado para regular el movimiento de los &Srganos
épticos, a lo largo del ndmero requerido de pasadas de exploracién,

Al completarsé el ciclo de copia, se desajusta el embrague 64 y se
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mantiene en vosicién blogueada preparabtoria para el comienzo del
giguiente ciclo de copia.

Durante las fases iniciales de conversién vara la
modalidad de funcionamiento en docunentos grandes, se mueven inicial—
mente los érganos’ 6pticos a través de la platina hasta un extremo
de la posicién de exploracién bajo la estructura de avance de do-
cumentos extendida, donde quedan blogueados en posicién, Para lo-
grar esto, se ha previsto un mecanismo de blogueo gque sixrve para
desacoplar el 4rbol motor del sistema de transmisidn priﬁcipal y
mantener al propio tiemdo rigidamente los olementos 6pticos en una
posicién fije para visionaT documentos grandes gsubsiguientemente
avanzados a lo largo de la estructura de avancede documentos. Bata
caracteristica de bloqueo serd explicada con mayor detalle con refe-
rencia fundamentalmente a las figs., 1 y 10 a la 13.

Cuando se ha situado el 6rgano de avance de documentos
en vosicién de almacenamiento, el mecanismo de bloqueo asume la
posieién mostrada en lé fig. 12, Una leva 102 va montada sobre
1a estructura mévil del rodillo de avance y regula la pogicién del
mecanismo de bloqueo. El novimiento de la leva obliga al brazo se-
guidor 103 a hacer girar 1a manivela 104 en una direccién horaria
y un perno 105, fijado en la manivela, ajusta activamente con el
mecanismo regulador del bloqueo 106. El mecanismo de blogueo estéd
constituido por dos miembros , un elemento fiador 108, y un ele-
mento corredera 109, El fiador estddispuesto para girar sobre su
eje ajustando ¥ desajustando con una leva de blogueo 110 (cuya fun-~-
cién se explicérﬁ a continuacién) y el elemento corredera 109 regu~—
la la posicién de una articulacién de sujecién 112, montada en forma
giratoria. El novimiento horario de la manivela 104 hace que se
muevan el fiador 108 y la corredera 109 en la direccién indicada

suficientemente, con lo que 1a leva de blogueo y la articulacién de
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gujecién quedan libres de ajuste con cualquier otro componente de
1a méguina o, en otras palabras, se desajusta el mecanismo de blo-
queo.

Cuando se hace avanzar el dispositivo alimentador de-
documentos hasta uma posicién operativa o extendida, sin embargo,
se hace girar la manivela 104 en una direccibén opuesta y se mueve
el mecanismo de blogueo 106 hacia una vosicién en la que el fiador
108 puede ajustar con la leva de bloqueo 110 y la corredera 109
permite que la articulacién 112 se mueva hacla una posicibén de con—
tacto con el perro de arrastre 9l, segin representado en la fig.13.
Los diversos elementos de blogqueo no asumen la posicién de blogueo
representada en la fig.13 hasta después de que los espejos de explo~
racién se han movido de sus posiciones iniciales de exploracidn
s sus vosiciones extremas, Como se ha indicado mds arriba, el avance
de la estructura del rodillo alimentador ajusta con la transmisién
principal del motor, que a su vez, hace que los espejos se mucvan
en un ciclo de exploracidn, HNo obstante, cuando ha girado la polea
$ransmisora 90 en aproximadanmente 3192 de su recorrido, se desajusta
el perro de arrastre de la placaz de choque, liberando asi a los
espejos, Bl verro de arrastre guo ha sido elevado por la placa de
choque, queda impedido por el mecanismo de bloqueo de volver a ajua—
tar con la visza de transmisién 92 por medio de la accién susten—
tadora del elemento 112 que, en este momento, se habrd trasladado
hasta efectuar su ajuste con 61. Esto hace desacovlarse el 4rbol de
transmisién de los elementos énticos del sistena principal de trans-—
misién, de la méquina.

Segin indicado mds arriba, el desajuste del perro de
arrastre da como normal resultado el que los espejos méviles regre—
sen répidamente a una posicién inicial de exploracién bajo la accidn

del resorte 37 (fig. 2). Sin embargo, en 1a forma de funcionamiento
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para copiar documentos grandes, esta posibilidad se impide por la
segunda funcién del mecanismo de bloqueo. Esta porcidén de la egtruc—
tura de bloqueo consiste bésicamente en un engranaje de bloqueo
115 (fig. 11) montado sobre un eje corto 116, con lo que el en—
granaje ajusta con-un segundo engrahaje 117 pernado al 4rbol 29
de transmisién éptica, La leva de blogqueo 110 arriba mencionada
estd soldada o pernada a la cara del engranaje de blogueo 115 vara
girar con la misma. Cuando los elementos de exploracién alcanzan
el extremo deseado de la posicidn de exploracién y queda liberado
ol Arbol 29 del sistema de transmisidn principal, queda el &rbol
impedido de hacer marcha atrds por medio del fiador 108, ajustando
con la leva de blogueo en la forma que se ve en la fig. 11, La fuer-
za del resorte de retorno; cargado, 37, se ejerce asi mediante los
engranajes 117, 115, contra la accién de sujecién del fiador 108.
Se ha previsto, sin embargo, wna holgura suficiente en la corredéra:
109, mediante un orificio ranurado 118 y un resorte de presién 120
para permitir que la corredera se mueva ligeramente hacia la derecha
como se ve en la fig. 11 después de haberse completado la operacidn
inicial del fiador. Bste ligero reajuste de los elementos hace gque
log elementos de sujecidn se muevan a 1a posicidn repregentada en
la fig. 3. Como puede verse, tal reposicién, aunque ligera, hace
elevarse la pieza de transmisién del perro de arrastre, que sigue
giendo conducida en la direccitn indicada por el sistema de trans—
misién principal de la méquina, liberando de modo continuado al
perro de arrastre durante las subsiguientes operaciones de copia
de los dacumentos grandes. .

mal como se ve en las figs. 3, 10 y 11, la cadena de
trapsmisién principal 80 pasa también sobre una polea loca 125
montada rotatoriamente en el drbol 29 de transmisién de los Srganos

épticos, con lo que se obliga a la polea loca a que gire durante los
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perfodos en que estd funcionando el motorde-transmizimprincipal
MOT—-1. La seccién cubo de la rueda de engranaje de cadena 125
estd provista de una polea de correa, 126, que sirve para accionar
una correa sin fin 127, La correa sin fin, por su varte, pasa sobre
una polea conducida 128 (fig. 5) fijada al extremo exterior del
eje corto 129 montado en la seccién puente 41 de la estructura 40
del Todillo avanzador de documentos. Un engranaje 130 (fig. 4) va
montado coaxialmente sobre el 4rbol 129 al interior de la rueda de
cadena 128, Como puede verse en las figs. 4 ¥ 5, el engranaje 130
gira continuamente dentro del sistema de transmisién descrito siemore
que esté en funciones el motor accionador de.la.transmisién principal.
la seccién de soporte mévil 42 dwm. rodillosavanzadores o
alimentadorade documentos, de la estructura de avance de documentos,
estd provista de dos juegos de rodillos alineados coaxialmente,que
comprenden un primer juego de rodillos accionadores 132 montados
sobre un Arbol 133, y un segundo juego de rodillos conducidos 135
montados sobre el &rbol conducido 136, Los dos &rboles de soporte
de rodillos estén comunicados mediante una correa sincronizada,l37,
por lo que cada juego de rodillos esté adaptadorpara girar en coordi-
nacién con el otro juego de rodillos. EL 4rbol 133 estd dispuesto de
modo que Se extiende mds alld de la pared extrema 117 de la seccidn
42 de soporte de rodillos del alimentador mévil de documentos y
1lleva pernado un engranaje 140, En funcionamiento, el engrénaje 140
estd adaptado para entrar y salir de ajuste respecéo al engranaje
fijo 130, segin se mueve la seccién del rodillo alimentador o avan—
zador de documentos entre una posicidén de almacenamiento y una vo-—

gicibn de total extensién., Cuendd se halla en esta dltima posiciénm,

segfin las figs. 4 y 5, el engranaje 140 engrana con el engranaje
130, haciendo que tanto los rodillos avanzadores de documentos 132

como los rodillos conducidos 135 giren en la direccién indicada.



- 2] -

Directamente bajo ol puente fijo y adyacente al borde de la nlati-
na hay un juego de rodillos de prensién 142 (fig. 5) sustentados
en forma rotatoria en el bastidor de la miquina, Estos rodillos
estdn dispuestos en el bastidor de la miguina de modo que actdan
5 en comin con los rodillos de avance 132 cuando el alimentador de
documentos estd en su posicién operante, a fin de hacer avanzar
un documento introducido entremedias..En funcionamiento, el docu-
mento pasa bajo el campo cubierto por la estructura Sptica visora
que se halla ahora en vogicién fija y a continuacién pasa a la
0 1inca de prensién entre los rodillos conducidos y la suverficie de
la platina, Los rodillos conducidos sirven para mantener al docu-
mento en contacto deslizante con la superficie de la platina gegin
pasa el original pvor los 6rganos 6pticos.
Una vez que ha avanzado el alimentador de documentos
-15 hasta la posicién operante, y que el sistema éptico ha quedado
blogueado en una posicién de visién por debajo, se genera una se-
fial indicativa de que la mdquina se encuentra en estado de producir
una copia de una informacién de entrada correspondiente a un docu—
mento grande, Para producir tal copla, el borde delantero del origi-
. 20 nal se inserta entre los rodillog de avance ¥ los rodillos de pren—
e uxan gién cooperantes, 132 y 142 respectivamente, que ajustan con el
documento en contacto transmisor por friceién y hacen avanzar el
documento a lo largo de la superficie de la platina mds alld del
sistema 6vtico fijo. Segin se hace avanzaer el borde delantero del
25 documento original sobre la nlatina, un conmutadior sensor envia
una sefial al sistema 1égico de la méquina, el cual, a su vez, con—
diciona la méquina para producir una sola covla del orig;nal. Los
rodillos cooperantes de avance estdn adaptados para hacer avanzar
el original sobre la platina a una velocidad igual a la velocidad

30 periférica del tambor xerogrdfico, con lo que la informacién de ‘en—
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+trada yrocedente del original gqueda grabada sobre el tambor en
la forma ya descrita. ¥l avance de la hoJa continda hasta €l
momento en que el borde posterior del documento se libera del
conmutador arriba indicado, diciendo asl al sistema légico que
ha terminado la operacidén de grabacidén del documento,

Aungue esta invencién se ha descrito con referencia
a la estructura agul descrita, no se reduce necesariamenfe a los
detalles dados aqui, sino que esta solicitud vretende cubrir itodas
aguellas modificaciones o cambios'que puedan quédar abarcadas
dentro del campo de las reivindicaciones.

En resumen, la Patente de Invenci6n que se solicita
deberd recaer sobre las siguientes .

AY

REIVINDICACIONES

1.Un avarato copriador automdtico del tivo en ei
gue un original gque se trata de revroducir es. sustentado sobre
una platina estacionaria de visién, y se crea una imsgen luminosa
fluyente del original mediasnte un aparato mévil de exploracién
dévtica, el perfeccionamiento que comprende:

- un dispositivo avanzador destinado a hacer avanzar
los documentos originales normalmente éituado“ en una posicidn
de almacenamiento adyacente a la platina de visidn, fuera del
campo visual del disvositivo mévil de exploracidn Sviica,

medios para mover el avanzador de documentos desde

wna posicidn de almacenamiento a una posicién overante con rela-—

¢ién a dicha platina, en la gue los documsnios avanzados medlante

el dispositivo avanzader quedan dentro del campo visual de dicho
dispositivo de exploracidn,

medios respvondientes a los citados dltimos medios,vara
mover aubomdticamente el dispositi%o de exvloracidn dSptica a ﬁna

posicién fija con respecto a dicho dispositivo avanzador a fin de
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tyer! o visionar un documento original avanzado a su través

para crear uﬁa imagen luminosa fluyente del original en el plano
de imagen del dispositivo éotico, con lo gue la copiadora posee
1a facultad de reproducir originales de un {amafic mayor gque el de
los reproducidos normalmente.

2, El aparato de la reivindicacién 1 que incluye
ademés medios para inhibir la produccidén de una copia durante
el periodo en qué los érganos 6pticos estdn siendo sibuados en To-
1lacién con el avanzador de documentos.

3., Bl apayato de la reivindicacién 2 que comprende
nedios programadores bafa‘acéndicionar 1a copiadora en el sentido
de reproducir una copia de un original grande hecho avanzar DoT
éicho dispositivo avanzédofffrente a los Srganos 6épbicos fijos.

4., El aparato de 1a reivindicacién 1 .en el que dichos

érganos Svticos estdn dispuestos para grabar una imagen de un oTi-

'ginal sobre una placa fotosensible mévil.

5. El aparato de la reivindicacidén 4 en el que se
hace avanzar el original por medio del dispositivo avanzador de
documeptos a una velocidad igual a la velocidad de movimiento de
la placa fotoconductbra.

6. El avarato de la reivindicacién 1 que incluye
ademéds medios de acoplamiento para proporcionar una transmisién

o dicho dispositivo avanzadoT de documentes cuando el mismo se en~

. cuentra en una posicién overante y para desajustar dicha {ransmi~

sién cuando dicho dispesitivo avanzador estd en la posicidén de

almacenamiento. .

7. El aparato de 1a reivindicacidén 1 que comprende
ademds un medioc de sujetar los documentos asociado a dicho avance,
para mantener un documento avanzade mediante el nismo en contacto

deglizgante con la vlatina de visidn,
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; 8, El aparato de la rei&indicacién 1 que incluye
'ademss medios sensores paré inhibir a la copiadoia de inétituir
ciclos subsiguientes de copia hasta el momento de haberse comple-
tadorla copia del documento grande en proceso.

- 9, Se reivindica por filtimo como objeto sobre el que
ha de recaer la Patente de Ihvencién que se solicita: UN APARATO
COPIADOR AUTCHATICO.

Todo conforme queda descritoAy reivindicado en la pre-
sente memoria descriptiva que consta de veinticuatro péginas me-
canografiadas y dibujos gue se acompadian,

\ : " Hadrid, 23 Agosto 1.973

BERNARDO UNGRIA
DPePe i
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