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Centrifugadora provista de un rotor eguipado con
una serie de sovories ée tubos, estando urovesto cada uno
de estos soportes de un peso desplazable que pasa a dife-
rentes egtaciones, segin sea la direccidn de rotucidn del
robor para alterar el centro de wasa del soporte y articu—
larlo asi a diferentes posiciones seleccionadag. al cons—
truceidn es particularmente til en una cenvrifuzadora wmez—
cladora y decantadora en la que los wubos han de asumir una
posicidn de funcionaniento vars su liunado y/o cenvrifuza-
cién y otra posicidn de funcionamiento para decantar,

Ambiente de la invencidn

Se han empleado varios sisteias necdnicos y
electro-mecdnicos para mantener los tubos cenvrifugadores
en wds de ung posicidn fija durante el funcionamiento del
rotor. La paltente estadowridense, en copropiedad, n®
3,401,076, describe una centrifugadera de lavado de celdi-
liag en la que log extremos superiorss de los tubog se ano-
ydn contra una cublerta de forws abovedads cuwando ¢l robor
estd en funcionamiento. Controlande selectivamente la ele—

vacidn de la cubiertva, se varia el dnzulo de los tubos paw~

ra el llenado, la centrifuzacidén y la ulterior decuntacidn,

En otros diselios ulteriores se han dispuesio sovortes de
tubos inclinables y se nan emplexdo electroimanes para cone-
trolar las posiciones de tales sovortes. En otros casos,
unag conexiones mecdnicas con dickos soportes han permiti-
do a éstos articularse a las viferoenses posiciones de &jus-
te. Cualquiera gque sea el caso, los anveriores mecalls:os
destinados a dar una posicidn variable a los tubos hapn re—

gultaoso relativamente couaplicados ¥y costosos. uUebido a sgu
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complejidad, tales mecanismos han presentado a menudo pro-
blemas de ajuste, interrupeidn de funcionawiento y repara-
ciones,

Regumen de la invencidn

Lo presente invencidn se relaciona con una centri-
Pugadora proviste de tubos de posiciocnes miltiples, en la
que se realizan los camblos de posicidn en cade uno de log
tubos variando el centro de rasa de cada conjunto soporte-
tubo. Bl resultedo es una centrifugadora que vence lag uecg—
ventajas de lasg construcciones anteriores y especificauente
una de construccidn y funcionaniento relativamente senci-
1los y que no requiere conexiones mecdnices o eluctromecd=
nicas con los sopories para llevar dsios & cada uwna de sus
posiciones de funcionawmiento.

Un asvecto de la invencidn reside en el descubri-
niento de gue los soportes de tubos pueden cambiarse a di-
ferenites posiciones de funcionamiento si tales sonortes es-
tdn equipados con pesos desplazables que asumel una posi-
¢ién u otra, dependiendo de la direccidén de rotacidn del ro-
tor de la cenitrifugadora. En una forma preferida de la in-
vencibn, el peso es s6lido y presenta una forma esidérica;
sin embargo, se congideran adecuedag otras formas, sienio
concebible el uso de pesos no sélidos (es decir, liguidos),.
Pal peso queda retenido en un paso o via de guia en forma
de J y cuvando el rotor se encuentra en reposo se dispone en
la zZona intermedia entre los ramales de dicho paso. Si se
acciona entonces el rotor en una direccidn, por ejemplo ha-
cia adelante, el peso se dirige al raual corbo del paso, en
tanto que sl se acciona en direccidn inversa se desplaza al

extremo del ramal mds largo. En uno u otro caso, el peso se
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rwueve a lo larso del respective ramal Gel pRso o conaucio,

sicndo retenido en el exbreno cisdal de ¢icho ramel curan-—

zctia sobre el peso. Cuendo éste se encuonira en su wripera
posicién adymcente al extremo del rewsi wds corto, el cen-—

tro de umasa del conjunio soworte—tubo es tal cue durahie el

aue ¢l tubo de extremo abierio sc inclina hacia cxrvibe ¥

hacia dentro. BEn una centrifweadera Ge rezelado ¥y Cusanioe

trifusar sino tempién varas su lienado nienvras ¢l robfor es-
t4 en funcionariento. Al invertirse 1z rotacidn del roior,
el peso asume upa gesunde posicidn wliyacente al extremo Gel
repnl nédg lerso, reorientando asi el contre de umsa del

conjunto sovorte-tubo y deterwinando la aiticulacidn del

den ser ajustubles, liwitan le wma;nitud del movimdento ar-
ticulado del sonorte en cadn direccidn. Como tales Gtoves
limaitan sieplesente la cxtengidn de wovimlento, los zoror-
tes son esencialmente autositusbles en regpuestt & la coh-
dicidn de funcionamiento (es decir, direccidn de Funciong-
uiento, o no funcionamiento) del rotoi,

La figura 1 es una vistz en verspectiva parcicl-
uente esguendtica de lag porcioncs corgeswondientes al robor
¥ al motor de ung centrifucadora aue incoer sora lu preswnte
invencidn,

Ia figura 2 es uwna visvn en seirgnectiva ampiiadae

que muestra un sonorte de tubo.
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La figura 3 es otra vista en perspectiva del so-
porte, tomads degde el lado opuesto al mostrado en la figvr-
ra 2.

Lo figura 4 es una vista en seccidn tomada a lo
larso de la linea 4~4 de la figure 2 y que ilustra tres po—
glciones del peso en el paso o conducto del soporte.

Lo figurae 5 es wna vista sunerior fragmentaria’
del rotor,

Ia figura 6 es un2 visita en seccibn ampliada to-
mgda 8 lo largo de la linea 6-6 de la figura 5 ¥y que ilus—
tre un tope ajustable para un sonorte de tubo.

Ia figura 7 es una vista en seccidn vertical am-
pliada de un soporte de tubo que ilustrg tres posiciones
del pego dentro del referido paso.

Ia figura 8 es una vista en planta superior toumade
a lo largo de la linea 8-8 de la figura 7.

Ia figura 9 es una vista en seccidn vertical aue
nuegtra las posiclones relativas de las partes cuando el

rotor estd en reposo.

Ia figurs 10 es una representacidn esquemdbica
que acompaia a la figura 9 y que indica que cuando el rofor
se observae en la direccién de la linea 1010 dé la figura
9, tal rotor se halla estacionario o “en reposo¥,

Iag figuras 11 y 12 corresponden a lag figuras 9
y 10, pero ilustran la relacidén de las partes cuando el ro-
tor gira en la direccidn de las agujas del reloj, cono Aus
rante ung operacidén de llenado; y

las figuras 13 y 14 corresponden también a las
figuras 9 y 10, pero ilustran le relacién de partes cuando

el rotor gira en direceidén contraris & la antes citada, co-

-

b 3
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mo durante una operacidn de decantacién. '
Descripeidn

Con referencia a los dibujos, el nlmero 10 desig-
ha en su conjunto el rotor de una centrifugadora. sste ro-
tor estd equipado con una serie de sonortes circunferencial-
pente egpaciados 11 que sostlenen ituhos centrifugadores 12
abiertos por arriba. Un motor 13, esquemdticamente ilustre-
do en la figura 1, estd funcionalmente conectado al rotor
para accionarlo selectiva y reversiblemecnte en una u otra
direccidn alrededor de un eje vertical de centrifuzacién 14,
Se comprenderd que la centrifugadora estd equipada tanbidn
con un alojaniento, una cubierta y partes relacionadas; sin
embargo, itales elementos han sido onmitidos de los dibujos
por claridad de ilustracidn.

En la versidn ilustrads, cada soporte 1l prescnta
la forma de un cuerpo que puede ser moldeado en pldstico,
metal u otro material adecuado. Un taladro horizontal 15
recibe un pasedor 16 (figura 9) que sostiene a cada soporte
sobre el rotor para wa movimiento de inclinacidn alrededor
de un eje de articulacidn 17, siendo tangente cada uno de
tales ejes a una linea horizontal que circunscribe al eje
vertical de centrifugacidn 14, Como se muestra mds claramen—
te en las figuraé 1, 5y 9, cada soporte egtd sosienido por
el vasadior 16 dentro de un hueco 18 del rofor. Fretferible-
wente, la superficie superior plana 1lla de cada soporte es-
+t4 al rag de le superficie superior 1l0a del rotor cilindri-
co cuando éste se encuentra en reposo (Fisuras 1 vy 9).

Log tubos centrifusadores 12 abiertos por siriba
son recibidos dentro de cavidades cilindricag 19 que se ex-

tienden hacia abajo desde lag superficles superiores lla de
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los soportes. En el caso de una cenitrifugadora destinada a
enplearse en laboratorios clinicos, esg preferible que los
tubos se formen como piezas separadas y sean desmontables
de las cavidades en que estén sogtenidos. Asi, los tubos
cilindrices 12 pueden construirse de vidrio, pldstico o
cualquier otro material adecuado y, en la versidn mostrada
en los dibujos, pueden ingertarse o retirarse de las cavie
dades 19. Se comprenderd sin embargo que en cieriess apiica-
ciones puede ger deseable monter losg tubos permanentemente
dentro de las cavidadeg o formarlosg como partes integran-
tes de log sonortes,

Con referencia a las figuras 2 y 4, se observari
que cada sovorbte 11 estd provisto tanbién de un paso o cone
ducto interno 20 en forme de J que tiene un remal 20a rela-
tivanente corto, otre ramal 20b relativamente larzo y una
noreibn coneclora arqueada 20c, Los ramales 20a y 20b del
conducto se extienden & lo largo de un plano inclinado para-
lelo al eje de articulascidn 17 del sovorte. BEspecificamentie,
los ranales del conducto se exbienden hacia arriba y el ex-
terior y en direcciones radiales desdie el eje vertical de
centrifugacidn 14. La porcidn conectora 20¢ del conducto se
dispone debajo del eje de articulacidn 17. s de destacar
que el extremo digtal 204 del ramel corto del conducto se
dispone también debajo del eje de articulacidn 17, verc que
el extremo distal 20e del ramel 20b ge dispone encina de
dicho eje 17T

Un peso en fomma de bola o esfera 21 es desplaza-
ble a todo lo largo del conducto 20 enitre una primera posi-
cidén de funcionamiento o esbtacidn A adyacente al exbrewo

distel del ramal 20e del conducto, una posicidn intermedia
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o estacién B a lo largo de la porcidn conectora arausada
20¢ y una segunda posicidn de funcionamiento o estacién C
adyacente al extremo distal del ramal 20b (Ffiguras 4, 7 y
8). Aunque es preferible un pego esidrico debido a su baja
resistencia friceional al movimiento a lo largo del conduc-
t0, se considera evidente que val peso no necesita ser eg-
férico ni siquiera sélido (pudiendo ser, por ejemplo, Lli-
quido) y, =i es sblido, no precisa adopiar la forma de un
solo miembro o elemento. Asi, el peso podria ser un cuerpo
de meterial en forme desmenuzada, tales como grdnulos, mi-
croesferas, etc. EL hecho importante es que val peso, cual-
quiera que sea la forme que adopte, sea capaz de moverss
bajo la influencia de la fuerza centrifuga desde la pogi-
cién intermedia o de reposo B a cuaiguiera de las posicio-
nes de funcionamiento A y C, y de volver (cuando el rotor
estd en reposo) bajo la influencis de la gravedad a la po-
sicidén de reposo B.

| Bl que el peso se mueva 2 una u obra estacidn de
funcionamiento depende de la direccidn de rotacidn del ro-—
tor 10, Como anteriormente se indiea, y tal como se musstra
en lag figuras 9 y 10, el peso 21 se cncuentra en su posi-
cidn de reposo B en la porecidn conectors 20¢ del conducto

cuando el rotor se halla estucionario. Se observard aue la

porcidn conectora constituye la parte mis baja del condueto

20 en forma de'd, Bajo tales conuiciones, la masa del cuer-
po 21 es insuficiente para deternminar ls articulacidén del
soporte 11 en direccidn contraria a las agujas del relo]
alrededor del eje del pagsador 16 y por consircuiente el tubo
centrifugador 12 vermanece en la posiclidn gencraluente ver-

tilcal ilustrads en da figura 9,
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Si el motor reversible 13 se eneryiza para accio-

nar ¢l rotor en la direccidn de lag azujas del relo], obserd
vado desde arriba, a cuya direccidn se hace tawbién reive-
rencia por comodidad como direceidn 'de avance", el peso

21l es impulsado por su propia inercia al ramal mis corto
20a del conducto., 41 mismo tiempo, la fuerza cenitrifusa que
actia gobre el peso lo impulsa hacia el exberior a la posi-
cidn A en el extremo distal 20b del ramal mds corto. Lilen—
tras la centrifugadora continda funcionando en la nisna di-
reccidn, el peso gueda de hecho blogueado por la fuersza
centrifuga en la posicién A. En esta posicidn, con el rotor
funcionando a plena velocidad, la distribucidn de masas del
conjunto soporte~tubo determina la articulacidn de tal con-
Junto alrededor del eje del pasador 16, Como se muestra en
la figura 11, el conjunto se articula inclinado el tubo
centrifugador hacia arribe y adentro a una posicidn centri-
fugzadora. Una porcidn del soporte entra en coantacto con un
jope en Forma de superficie inclinada 22 del rotor vpara li-
mitar la magnitud de tal movimiento ariiculado. Aun cuando
el conjunto se articule totalmente a la vosicidbn de centri-
fugacidn de la figura 11, se obzservard que los rauales del
conducto 20 se ineclinan hacia el exterior y hacla arriba,
agsesurando asi que la fuersa centrifuga que actia sobre el
peso 21 retenga a égte en la cgbacibn A en el extremo uel
ramal 204,

La Figura 11 revela cowmo la posicién inclinada
del tubo 12 puede emplearsge ventajosamente para congesuinr
el llenado automdtico del tubo, vara tal fin, el rotor 10
estd provisto de wna cdmara colectora central 23 dotada de

abersuras de descarga o toberas radialuente exiendidas 24
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alineables con 1os extremos abiertos de los fubos centrifu-
gadores 12 cuvando taleg ubos se inclinan hacia orvriba g
atientro, como se ilustra en el dibujo. Desde ia cduara co-
lectora gc descarga liguido wor las Goberas vajo lu influen-
cia de 1la fuerza centrifuse ¥ Has2 a log extrenos obilertos
de los tubog, como se nuwestra en la fl;ura 1.

AL complutarge una ovorucidn de llenado o coutrie
fusacidn, el rotor 10 queda woe huevo er IGnowso, ¢l neso 21
de cada soporbe vuelve a la posicidn B ¥ los tubog ceniri-
fusadores 12 asumen de nuevo sus posiclotes renerwlisuto
vovtvicales, coio ge indica en la ri-ura 9, Fura uzcantar
narte o ia fotalidad del liauido de Llos tubos centrisu ndo-
res, se invierte simplemente la direccidn de rotacidn del
notor para .ue acciohe al rotor en direccidn inversa o en
sentido contrario & las asujas del reloj (Figuras 13 ¥ 14).
En este momento la inercia de cada wneso 2L dirige a &ote
al raual nds largo 20b del coaducto o Paso ¥y 12 i
trifuga impulsa al weso & la .osicidu C en el extrouo alg-
tul de dicno ramal., En esa posicidn, con el rotor ~irando
a ﬁlena velocidad en direccidén inversa, el coentro de nasa
del conjunto soporite~tubo es tal wue la fuerzs ceatrifugs
tiende a impulsar al conjunto en la direceidn de las wrujas
del reloj alrededor del eje del pasador de ariiculacidn 16
(tal como se observa en 1& firura 13), Lul moviniento arii-
culado queda limitaco nor el contvacto enfre la poreidén ex-
terior del somorde 1l y el tone 25. kn la versidn ilustrada,
el tone 25 prescnta la forma de un tornilio vjusiable, cuyo
ajuste a rosca determina lu medida en cuc se articula el
soporte 1l al desplazarse a su nosicidn de decantacidn, Se

comnrenderd que puede montarse s i-osca Wl Gornille similar
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en la pared 22 del rotor, de wanera cue pueda efeciuarse
tanbidn un ajuste de la magnitud del movimiento de inclina~
cién hacia dentro del sonorte,

Cuando éste se encushtra en la posicidn de decan—
tacidn de la figura 13 & en la posicidn de renoso de la fi-
gura 9, el tubo 12 queda, tal como se ha indicado, on una
posicidn generaluente veritical, Se observard por las figu-
ras 9 y 13 que el tubo se inclina de hecho hacia el extem
rior en una medida ligera pero apreciable. Ia medida exacia
»uede ajustarse, tal como ya se ha se.alado, uediante ator-
niitamiento o desatornillamiento del tone 25, La finaglidad
de tal ajuste es asegurar que a wa deberninada velocidad
Ge funcionamiento ¥y con cualquier liquido deterwinado conte~
nido en el tubo 12, se descarzue una cahtidad predeteruing-—
da de tal licuido por el extremo abierio del tubo bajo la
influencia de lg fuerza centrifugs sin descarzar al mniswo
tiempo ningdin material sdélido contenido dentro del tubo,
Yor congigulente, la centrifugadora puede emplealse como
digpositivo de lavado de muestras, wezclandose primeranente
wia muestra en el tubo 12 con un fluido de lavaco (Lovrmale
nente apua) introducido forzadamente en ¢l tubo bajo la
fuerze centrifuga en la overacidn de llenado de la figura
11 y descarzado luego del Hubo (despuds de la centrifuge-
cidén) en la operacidn de decantacidn de la fi.ura 13, =n la
vista algo esquemdtica de la figura 13, el waterial s6Llido
se designa por el ntmero 26 y el liquido por ei alwmero 27,

En la vergidn preferida aqui wostrada y descrita,
la poreidn conecitora 20c¢ del conducto 20 es arquezda. Leni~
do a egta forme arqueada, el peso 21 es guiado suavonente
a lasg norciones 20a 4 20b del conducto, dependiendo de la
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al referido rotor, caracterizadas porque consisten en gque ell

direccibén de rotacién t% rotor. Sln eibargo, se comprende-~
réd que la porcién 20c¢ puede ser de forma algo diferente,
tal como en V, o incluso de una configuracidén angular rec- -
ta, y conseguir sin embargo en una medida apreciable la
funcién y ventéjas de la construccidén ilustrada.

Awmgue en lo que antecede he descrito una versién
de la invencidén con un detalle considerable a efectos de
ilustracidén, se comprenderd por los expertos en la materia
que muchos de estos detalles pueden variarse sin apartarse
del espiritu y dmbito de la invencidn.

En resumen, la Patente de Introduccidn que se so-
licita, deberd recaer sobre las siguientes:

RETVINDICACIONES

1. Mejoras introducidas en centrifugadoras provis
tas de un rotor montado para su rotacion alrededor de un eje
sustancialmente vertical de centrifugacidén y que tienen una |
serie de soportes circunferencialmente espaciados y adapta-
dos para sostener varios recipientes centrifugadores abier-
tos por arriba, estando montado cada uno de estos soportes -
para un movimiento articulado alrededof de un eje de articu-
lacién generalmente tangencial guna linea horizontal que cir

cunscribe dicho eje de centrifugacidn, y un motor para girar

motor estd funcionalmente conectado a dicho rotor para su
rotacidn selectiva en direcciones de avance y retroceso, es-
tando provisto cada soporﬁé de un peso desviable respecto a
tal soporte entre una primera posicidén, cuando el rotor gira
en su direccidén de avance, y una segunda posicidn, cuando
aquél gira en direccidén inversa, impulsando dicho peso, cuan

do esta en la primera posicidn, al soporte para articular la
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parte superior abierta del mencionado recipiente interiormeg
te hacia dicho eje de centrifugacidén y, cuando estd en la
segunda posicidn, para articular dicha parte superior abier-
ta del mismo hacia fuera desde el citado eje de centrifuga- |
cidn.

2. Mejoras segin la reivindicacidén 1, en las
que dicho peso es también desviable a una posicidn interme-

dia a las citadas posiciones primera y segunda cuando el ro-

itor se encuentra en reposo, siendo desplazable tal peso des~

de aguella posicidn intermedia a las posiciones primera y
segunda bajo la influencia de la mencionada fuerza centri-
fuga.

%3, Mejoras segin la reivindicacidn 1, en las
gue cada soporte estéd provisto de un conducto de guia que
sostiene al mencionado peso para su movimiento entre sus
respectivas posiciones.

4, .Mejoras segun la reivindicacidén 3, en las
gque dicho peso es sblido.

5. Mejoras segin la reivindicacidén 4, en las
gue dicho beso sblido es_esférico J e& sostenido por el re-
ferido conducto de guia para un movimiento rodante a lo lar-
go del mismo.

6. Mejoras segin la reivindicacién 3, en las
gue dicho conducto de guia tiene generalmente una forma de
J con un ramal relativamente largo, otro ramal relativamen-
te corto y una porcidn conéctoré interﬁedia, disponiéndése
dicho peso Junto al extremo distal del ramal corto cuando
aguél estd en su primera posicidn y junto al extremo distal
del ramal largo cudndo estd en su segunda posicidn.

7. Mejoras segin la reivindicacidén 6, en las que
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ftar la amplitud del movimiento de inclinacién de cada sopor-

dicho peso se dispone a lo largo de la porcién interconecto-
ra del citado paso cuando se encuentra en su posicidén inter-
media,

8. Mejoras segin la reivindicacidén 6, en las
que dicha porcién interconectora del conducto es arqueada.

9. Mejoras seglin la reivindicacidén 6, en las
gque dichos ramales se extienden a lo largo de un plano para
lelo al eje de articulacién del referido soporte.

10. Mejoras segin la reivindicacidn 7, en las
que dichos ramales de cada soporte se extienden hacia arriba
y afuera desde dicho eje de centrifugacidn.

11. Mejoras segin la reivindicacién 10, en las
que los citados ramales de cada soporte se extienden también
a lo largo de un plano paralelo al eje de articulacidn de
tal soporte.

12. Mejoras segin la reivindicacibén 2, en las
que dicho rotor esté provisto de topes para limitar la mag-
nitud del movimiento articulado de cada soporte alrededor de.
eje de articulacién del mismo.

A 13. Mejoras segin la reivindicacidn 12, en las
que el tope es ajustable.

14. Mejoras segin cualquiera de las reivindica-
ciones anteriores, en las cuales cada uno de dichos soportes
espaciados circunferencialmente estd equipado con un tubo

centrifugo abierto por arriba, y un par de topes para limi-

te y el tubo centrifugo sostenido por el mismo ya que el pe~
so de dicho soporte se desplaza entre sus posiciones primera
y segunda de funcionamiento.

15. Mejoras segin la reivindicacidén 14, en las
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gue por lo menos uno de dichos topes es ajustable.

16. Mejoras segin la reivindicacidn 14, en las
gue dicho peso, cuando estd en la primera posicién de fun-
cionamiento, impulsa al soporte para orientar dichc tubo en|
una posicidn de llenado-centrifugacidén inclinada hacia arri
ba y adentro, incluyendo medios en el rotor para introducir
selectivamente fluido en dicho tubo cuando éste se encuen-
tra en su posicién de llenado-centrifugacidn.

17. Mejoras segin la reivindicacidén 16, en las
gue los medios Ultimamente citados incluyen una cédmara co-
lectora y una serie de-toberas gue se proyectan hacia el ex
terior desde el rotor y comunican con aguella camara, coiﬁ:
cidiendo cada tobera con,uno de dichos tubos para descargar
fluido en el mismo cuando estos tubos estdn en sus posicio-
nes de llenado-centrifugacidn.

18. Mejoras segun la reivindicacidbn 14, en las
gue dicho peso, cuando esta en la segunda posicidén de fun-
cionamiento, impulsa al referido soporte para orientar el
tubo en una posicidn decantadora generalmente vertical, de
modo que el fluido contenido en dicho tubo es descargado de
su extremo abierto bajo la influencia de la fuerza centri-
fuga cuando' el rotor gira en direccidn inversa.

19. Mejoras segin la reivindicacidén 14, en las
gue cada soporte estd provisto de un conducto de guia que
sostiene al referido peso para su movimiento entre sus res-
pectivas posiciones. ) .

. 20. Mejoras seg@n la reivindicacién 19, en las
gue dicho peso es de material sélido.

21. Mejoras segin la reivindicacidén 20, en las

gue dicho peso es un solido esférico y estd sostenido por
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~cidén interconectora del conducto cuando estd en su posi-
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dicho conducto de guia para un movimiento rodante a lo lar-{

go del mismo.

22. Mejoras segin la reivindicacidn 19, en las
gue dicho conducto de guia tiene generalmente forma de J
con un ramal relativamente largo,otro relativamente corto y
una porcibén interconectora, disponiéndose dicho peso junto
al extremo distal del ramal borto cuando el citado peso es~
t4 en su primera posicién de funcionamiento y junto al ex-
tremo distal del ramal largo cuando estd en su seganda po-
sicidn de funcionamiento.

2%. Mejoras segin. la reivindicacidén 22, en las

que dicho peso se dispone a lo largo de la mencionada por-

cién de reposo.

24, Mejoras segin ia reivindicacidén 22, en las
qgue dicha porcidn interconectora del conducto es arqueada.

25.. Mejoras segﬁn la reivindicacién 22, en las
que dichos ramales se extienden a lo largo de un plano pa=-
ralelo al eje de articulacidn del mencionado soporte.

26. Mejoras segin la reiviﬁdicacién 2%, en las
que dichos ramales se extienden hacia arriba y afuera desde
el citado eje decentrifugacidn,

27. Mejoras segin la reivindicacidén 26 en las
que dichos ramales se extienden a lo largo de un planoc para-
lelo al eje de articulacidén del soporte.

28. Se reivindica poer dltimo como objeto sobre
gl gue ha de recaer la Patente de Introduccidn gque se soli-
cita: " MEJORAS INTRODUCIDAS EN CENTRIFUGAIIORAS “,

Todo conformé gueda descrito y reivindicado en

la present e Memoria descriptiva que consta de diecisiete
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péginas mecanografiadas y dibujos adjuntos.
Madrid, 22 de Agosto de 1973.
BERNARDO UN

PP~ s&%&fl
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